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1 Uber diese Anleitung

Die Anleitung beschreibt den Aufbau, die Funktionen und den Einsatz des Produkts und hilft
Ihnen, das Produkt bestimmungsgeman zu betreiben. Lesen Sie die Anleitung vor dem Ge-
brauch des Produkts aufmerksam durch. So vermeiden Sie mogliche Personen-, Sach- und Ge-
rateschdaden. Bewahren Sie die Anleitung auf, solange das Produkt genutzt wird. Falls Sie das
Produkt weitergeben, geben Sie auch diese Anleitung mit.

1.1 Zielgruppen

Die vorliegende Anleitung richtet sich an fachlich geschultes Personal und muss von jeder Per-
son sorgfiltig gelesen werden, die das Gerdt montiert, in Betrieb nimmt, betreibt, instand hélt,
demontiert oder entsorgt.

1.2 Symbolerlauterung
In dieser Anleitung werden folgende Symbole verwendet:

GEFAHR

GEFAHR kennzeichnet eine geféhrliche Situation mit hohem Risiko, die zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

WARNUNG kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zum
Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.
VORSICHT

VORSICHT kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zu mit-
telschweren oder leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden
wird.

ACHTUNG

ACHTUNG kennzeichnet eine Situation, die zu Sachschaden fihren kann, wenn sie
nicht vermieden wird.

HINWEIS

Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und niitzliche Informationen zu spe-
ziellen Handlungsschritten und Sachverhalten. Die Hinweise erleichtern lhnen die
Arbeit und helfen Ihnen, Mehrarbeit zu vermeiden.

HANDLUNGSAUFFORDERUNG

Dieses Zeichen kennzeichnet Handlungsschritte, die der Anwender ausfiihren muss.
HANDLUNGSRESULTAT

Dieses Zeichen kennzeichnet relevante Handlungsresultate.

> B P

= =

U

1.3 Weitere Unterlagen

Ergdanzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende Unter-
lagen:

Datenblatt
EU-Konformitatserklarung

Inbetriebnahmehandbuch [0-Link-Devices

14  Feedback zu dieser Anleitung

Wir sind bestrebt, diese Anleitung standig so informativ und Gbersichtlich wie moglich zu ge-
stalten. Haben Sie Anregungen fiir eine bessere Gestaltung oder fehlen Ihnen Angaben in der
Anleitung, schicken Sie Ihre Vorschldage an techdoc@turck.com.

V01.00 | 2019/12 7
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Hinweise zum Produkt
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2.2

2.3

24

Hinweise zum Produkt

Produktidentifizierung
Diese Anleitung gilt fiir den folgenden IO-Link-Master:

FEN20-410L

Lieferumfang
FEN20-410L

Rechtliche Anforderungen
Das Gerét fallt unter folgende EU-Richtlinien:

2014/30/EU (Elektromagnetische Vertraglichkeit)
2011/65/EU (RoHS-Richtlinie)

Hersteller und Service
Hans Turck GmbH & Co. KG
Witzlebenstralle 7
45472 Milheim an der Ruhr
Germany

Turck unterstiitzt Sie bei lhren Projekten von der ersten Analyse bis zur Inbetriebnahme Ihrer
Applikation. In der Turck-Produktdatenbank finden Sie Software-Tools fiir Programmierung,
Konfiguration oder Inbetriebnahme, Datenblatter und CAD-Dateien in vielen Exportformaten.
Uber folgende Adresse gelangen Sie direkt in die Produktdatenbank: www.turck.de/produkte

Flr weitere Fragen ist das Sales-und-Service-Team in Deutschland telefonisch unter folgenden
Nummern zu erreichen:

Vertrieb: +49 208 4952-380
Technik: +49 208 4952-390

AuBerhalb Deutschlands wenden Sie sich bitte an Ihre Turck-Landesvertretung.

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



3 ZU lhrer Sicherheit

Das Produkt ist nach dem Stand der Technik konzipiert. Dennoch gibt es Restgefahren. Um Per-
sonen- und Sachschaden zu vermeiden, mussen Sie die Sicherheits- und Warnhinweise beach-
ten. Fir Schaden durch Nichtbeachtung von Sicherheits- und Warnhinweisen tibernimmt Turck
keine Haftung.

3.1 Bestimmungsgemalie Verwendung
Das Gerat ist ausschlieBlich zum Einsatz im industriellen Bereich bestimmt.

Das Multiprotokoll-I/0-Modul FEN20-410L ist ein IO-Link-Master gemaf 10-Link-Spezifikation
V1.1 und kann in den drei Ethernet-Protokollen PROFINET, Ethernet/IP und Modbus TCP einge-
setzt werden. Das Gerat erkennt das Busprotokoll automatisch wahrend der Hochlaufphase.

Das |O-Link-Master-Modul FEN20-4I0L verfiigt (iber vier |O-Link-Kanile. Uber zehn Schraubkon-
takte kdnnen bis zu vier |O-Link-Sensoren oder I/O-Hubs mit |O-Link angeschlossen werden. Bei
der Verwendung von I/0O-Hubs ist der Anschluss von bis zu 64 digitalen Sensoren oder Aktuato-
ren moglich. AuBerdem kdnnen die vier 10-Link-Kanale auch zum Anschluss von bis vier digita-
len Sensoren oder Aktuatoren als universelle digitale DXP-Kandle verwendet werden.

Das Gerat darf nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere Ver-
wendung gilt als nicht bestimmungsgemaR. Fiir daraus resultierende Schaden tGibernimmt
Turck keine Haftung.

3.2 Allgemeine Sicherheitshinweise
Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben, parame-
trieren und instand halten.
Das Geréat nur in Ubereinstimmung mit den geltenden nationalen und internationalen Be-
stimmungen, Normen und Gesetzen einsetzen.
Das Gerat erflllt ausschlie3lich die EMV-Anforderungen fiir den industriellen Bereich und ist

nicht zum Einsatz in Wohngebieten geeignet.
Default-Passwort des integrierten Webservers nach dem ersten Login andern. Turck emp-
fiehlt, ein sicheres Passwort zu verwenden.

V01.00 | 2019/12 9



Systembeschreibung IO-Link

Merkmale

4 Systembeschreibung IO-Link

[O-Link ist eine feldbusunabhdngige Kommunikationsschnittstelle fir Sensoren und Aktuato-
ren. Uber eine digitale, serielle Punkt-zu-Punkt-Verbindung werden Signale und Energie unter-
halb beliebiger Netzwerke, Feldbusse und Riickwandbusse tbertragen.

Jedes |O-Link-System besteht aus einem |O-Link-Master und einem 10-Link-Device (z. B. Sensor,
I/O-Hub, Ventilinsel). Ein 10-Link-Master verfiigt iiber mindestens einen I0-Link-Port (Kanal). An
jedem Port kann ein 10-Link-Device angeschlossen werden. Die Systemkomponenten werden
abhdngig von der Port-Spezifikation tiber ungeschirmte 3-Draht- oder 5-Draht-Standardleitun-
gen miteinander verbunden.

Die I0-Link-Technologie wird in der Spezifikation ,l0-Link Interface and System Specification”
und der IEC 61131-9 beschrieben. IO-Link-fahige Geréte entsprechen entweder der Spezifikati-
on V1.0 oder der Spezifikation V1.1.

Die Eigenschaften, Funktionen und Parameter der |O-Link-Devices werden in einer elektroni-
schen Gerdtebeschreibung (I0ODD) dargestellt. Die IODDs fiir Turck-Gerate kdnnen tiber den
Turck Software Manager heruntergeladen werden und stehen auBerdem kostenlos unter
www.turck.com zur Verfligung. Die IODDs aller Gerate sind gleich aufgebaut und enthalten die
folgenden Informationen fir die Systemintegration:

Kommunikationseigenschaften

Gerdteparameter mit Wertebereich und Default-Wert
Identifikations-, Prozess- und Diagnosedaten
Geratedaten

Textbeschreibung

Bild des Device

Logo des Herstellers

Der Aufbau der IODD ist durch die IO-Link-Spezifikation vorgegeben und fiir alle IO-Link-Devi-
ces gleich. Der IODD-Aufbau orientiert sich an Indizes. Den Kommunikationseigenschaften, Ge-
rateparametern, Identifikations-, Prozess-, Diagnose- und Gerdtedaten sind in der IODD feste In-
dizes zugewiesen, Uber die sich die Parameter ansteuern lassen. Einige Indizes sind durch Sub-
indizes weiter unterteilt.

4.1 Merkmale

Punkt-zu-Punkt-Verbindung (max. Leitungslange: 20 m)

Ungeschirmte Standard-3-Draht- oder 5-Draht-Leitungen

Zyklische Prozessdatenulibertragung

Azyklische Ubertragung von Daten, z. B. Geritedaten und Ereignisse

Kommunikation zwischen 10-Link-Master und 10-Link-Devices in drei Ubertragungsraten
moglich

Paralleler Austausch der Gerdtedaten ohne Einfluss auf die Prozessdaten
Kommunikation durch 24-V-Pulsmodulation, Standard-UART-Protokoll

10 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



42  Systemarchitektur

Fir die I0-Link-Kommunikation sind mindestens ein 10-Link-Master und ein I0-Link-Device

(z. B. Sensor oder Aktuator) erforderlich. 10-Link-Master und I0-Link-Device werden Uber eine
ungeschirmte 3- oder 5-Draht-Standardleitung miteinander verbunden. Das Einstellen ist mit
einem Konfigurationstool oder tiber die Feldbusebene moglich.

Der I0-Link-Master stellt die Verbindung zwischen IO-Link-Device und dem libergeordneten
Steuerungssystem her. Ein 10-Link-Master kann mehrere I0-Link-Ports besitzen. An jeden Port
kann nur ein 10-Link-Device angeschlossen werden.

Uber 10-Link-I/0-Hubs lassen sich auch Geréate ohne I0-Link-Ausgang per 10-Link in Automati-
sierungssysteme einbinden.

Flr Integration, Inbetriebnahme und Konfiguration der 10-Link-Kommunikation stehen stan-
dardisierte Tools und Funktionen zur Verfligung.
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Abb. 1: Systemubersicht 10-Link
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Systembeschreibung IO-Link

Betriebsarten

4.3 Funktionsprinzip

|O-Link ist eine digitale Punkt-zu-Punkt-Verbindung zwischen einem |IO-Link-Master und einem
|O-Link-Device. Dabei werden Uber einen kombinierten Schaltzustands- und Datenkanal (C/Q)
durch 24-V-Pulsmodulation Prozessdaten und weitere Informationen wie Parameter und Dia-
gnosemeldungen tibertragen.

Die 10-Link-Kommunikation ist unabhangig vom verwendeten Feldbus.

4.4 Betriebsarten

Die Betriebsart kann an jedem Port des IO-Link-Masters separat eingestellt werden.
Fir 10-Link-Master stehen zwei Betriebsmodi zur Auswahl:

[O-Link-Modus: IO-Link-Kommunikation mdglich
Standard-I/O-Modus (SIO): digitale I/0-Kommunikation

Die 10-Link-Kommunikation findet liber die Schalt- und Kommunikationsleitung (C/Q) statt.

Abb. 2: 10-Link-Kommunikation tGber C/Q

Bei der Initialisierung verhalten sich die Ports des 10-Link-Masters wie ein normaler digitaler
Eingang. Die 10-Link-Devices werden im SIO-Modus betrieben. Durch einen Befehl des liberge-
ordneten |0-Link-Masters wird die I0-Link-Kommunikation im I0-Link-Modus aufgebaut. Dieser
Befehl wird ,Wake-up-Request” genannt.

441 |O-Link-Modus

Im 10-Link-Modus findet zwischen 10-Link-Master und |O-Link-Device eine 10-Link-Kommunika-
tion statt. Die Kommunikation geht dabei immer vom |O-Link-Master aus.

Ubertragungsgeschwindigkeit zwischen |0-Link-Master und 0-Link-Device
In der 10-Link-Spezifikation sind drei Ubertragungsraten definiert:

4,8 kBaud
38,4 kBaud
230,4 kBaud

Jedes Device unterstiitzt nur eine Ubertragungsrate, ein 10-Link-Master unterstiitzt alle Uber-
tragungsraten. Die Ubertragungszeit der zyklischen Prozessdaten wird durch die Telegramm-
lange sowie Verzdégerungszeiten in Device und Master bestimmt. Bei einer Ubertragungsrate
von 38,4 kBaud und einer Telegrammlange von 2 Byte liegt die Ubertragungszeit typischerwei-
se bei 2,3 ms.

12 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Reaktionszeiten

Die Reaktionszeit des 10-Link-Systems gibt Auskunft iber die Haufigkeit und die Geschwindig-
keit der Dateniibertragung zwischen |0-Link-Master und 10-Link-Device. Die Reaktionszeit ist
von den folgenden Faktoren abhangig:

Minimale Zykluszeit: in der IODD festgelegte Zeitabstande, in denen der I0-Link-Master das
|O-Link-Device anspricht. Fiir verschiedene Devices kdnnen unterschiedliche minimale Zy-
kluszeiten festgelegt sein.

Interne Bearbeitungszeit des |O-Link-Masters und des |O-Link-Device

Zyklische und azyklische Kommunikation

Die zwischen 10-Link-Master und 10-Link-Device ausgetauschten Daten lassen sich in zyklische
Prozessdaten und azyklische Daten unterteilen. Prozessdaten und Wertstatus werden zyklisch
Ubertragen. Azyklische Daten werden unabhdngig von den zyklischen Prozessdaten lbertra-
gen. Zu den azyklischen Daten zdhlen Gerdtedaten, Parametrierfunktionen und Ereignisse wie
Diagnoseinformationen, die nur nach Anforderung libertragen werden. Die beiden Kommuni-
kationsarten sind unabhdngig voneinander und beeinflussen sich nicht gegenseitig.

Zyklische Kommunikation

Prozessdaten Wertstatus (Port Qualifier)
Pro Device 0...32 Byte Prozessdaten mog- Der Wertstatus (Port Qualifier) zeigt an, ob
lich (jeweils Input und Output) die Prozessdaten giiltig sind oder nicht.
Prozessdatengrof3e durch das Device fest-
gelegt

Azyklische Kommunikation

Geritedaten Wertstatus (Port Qualifier)
Parameter, Identifikationsdaten oder Device signalisiert Ereignisse an Master:
Diagnoseinformationen Fehlermeldungen und Warnungen
Austausch auf Anfrage des 10-Link-Masters Master signalisiert Ereignisse an Device: z. B.

Geratedaten kénnen in das Device geschrie-  Drahtbruch oder Kommunikationsabbruch
ben oder aus dem Device gelesen werden.

|O-Link-Gerate verschiedener Spezifikationen kombinieren

An 10-Link-Mastern der Spezifikation V1.0 konnen ausschlief3lich Devices der Spezifikation V1.0
betrieben werden. An 10-Link-Mastern der Spezifikation V1.1 kdnnen Devices der Spezifikatio-
nen V1.0 und V1.1 betrieben werden.

|0-Link-Device V1.0 |0-Link-Device V1.1
|O-Link-Master V1.0 X -
|O-Link-Master V1.1 X X

V01.00|2019/12 13



Systembeschreibung IO-Link

Betriebsarten

Datenhaltungsmodus

HINWEIS

Der Datenhaltungsmodus ist nur flr Gerate verfligbar, die der 10-Link-Spezifikation
V1.1 entsprechen.

Der Datenhaltungsmodus bietet die Mdglichkeit, 10-Link-Devices ohne Neukonfiguration aus-
zutauschen.

Der I0-Link-Master oder das IO-Link-Device speichern die bei der vorherigen Konfiguration ein-
gestellten Device-Parameter. Im Datenhaltungsmodus werden die Parameterdaten-Speicher
von |O-Link-Master und I0-Link-Device synchronisiert. Nach dem Austausch eines Device
schreibt der Master die gespeicherten Device-Parameter in das neue Device, wenn im |O-Link-
Master der Datenhaltungsmodus aktiviert ist. Die Applikation kann ohne eine erneute Konfigu-
ration wieder gestartet werden.

10-Link-Master 10-Link-Device
(loLm) (IoLD)

DS_UPLOAD_FLAG

Abb. 3: Datenhaltungsmodus - generelles Prinzip, Para. IOLD = Parameter des IO-Link-Device

442  Standard-1/0O-Modus (SIO-Modus)
Im Standard-1/0-Modus verhalten sich IO-Link-Devices wie digitale Sensoren oder Aktuatoren.
Die Gerédte senden dabei ausschlieBlich Eingangsdaten oder Ausgangsdaten an die ibergeord-
nete Instanz. Ein 10-Link-Zugriff auf das Gerat ist nicht moglich.

14 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



5 Produktbeschreibung

Die Gerate sind in Schutzart IP20 ausgefiihrt.

Zum Anschluss von |O-Link-Devices verfligt das 10-Link-Master-Modul FEN20-4I0L Uber vier 10-
Link-Ports. Die I0-Link-Kandle kdnnen unabhangig voneinander parametriert und wahlweise
im 10-Link-Modus, im SIO-Modus (DI) oder als universelle DXP-Kanale betrieben werden.

Mit Turcks ,Simple 10-Link Device Integration (SIDI)” kdnnen 10-Link-Devices in PROFINET tiber
die GSDML-Datei des Gerats direkt eingebunden werden.

Wenn die 10-Link-Kanale als DXP-Kandle verwendet werden, sind sie frei als Ein- oder Ausgang
nutzbar.

Zum Anschluss der |O-Link Devices und der digitalen Sensoren und Aktuatoren ist ein 10-poli-
ger Klemmenanschluss vorhanden. Der Versorgungsspannungs-Anschluss ist als 3-poliger
Klemmenanschluss ausgefihrt.

5. Geratelbersicht

{ }
ﬁﬁ@m 30[1.18]
19.5[0.77] *
|

Abb. 4: Abmessungen FEN20-4I0L

52  Eigenschaften und Merkmale

Glasfaserverstarktes Gehause

Schock- und schwingungsgepriift

Schutzart IP20

Schraubanschluss

Multiprotokoll: PROFINET-Device, EtherNet/IP-Device, Modbus TCP-Slave

PROFINET:
- Conformance Class B PA

- Simple IO-Link Device Integration (SIDI)
- Konformitat gemald PROFINET-Spezifikation V2.35
- Systemredundanz S2, Netzlastklasse 3

EtherNet/IP:
- Unterstitzung des |O-Link-Parameter-Objekts fiir Asynchrone Dienste (I0-Link-CALL)

- Vordefinierte In- und Output-Assemblies
Modbus TCP:

- Modbus-Interface fiir asynchrone Zugriffe iber Datastreams

V01.00|2019/12 15



Produktbeschreibung

Funktionen und Betriebsarten

53

54

54.1

16

Funktionsprinzip
Das |0-Link-Master-Modul FEN20-4I0L verbindet I0-Link-Sensoren und -Aktuatoren mit dem
libergeordneten Steuerungssystem. Das Gerét verfligt Gber eine Ethernet-Schnittstelle und
feldbusunabhangige 1/0-Elektronik mit I0-Link-Master-Funktionalitit. Uber die Multiprotokoll-
Ethernet-Schnittstelle wird der 10-Link-Master an ein (vorhandenes) Ethernet-Netzwerk als
EtherNet/IP-Device, Modbus TCP-Slave oder PROFINET-Device angekoppelt. Im laufenden Be-
trieb werden die Prozessdaten zwischen Ethernet und 10-Link ausgetauscht. Zusatzlich kénnen
die 10-Link-Ports als digitale Ein- und Ausgange verwendet werden.

Funktionen und Betriebsarten

Multiprotokoll-Technologie
Die Gerate sind in den folgenden drei Ethernet-Protokollen einsetzbar:

Modbus TCP
EtherNet/IP
PROFINET

Das erforderliche Ethernet-Protokoll wird automatisch erkannt oder manuell ausgewahlt.

Automatische Protokollerkennung

Durch die automatische Protokollerkennung kann das Multiprotokoll-Gerdt ohne Eingriff des
Anwenders (d. h. ohne Umprogrammierung) an allen drei genannten Ethernet-Systemen be-
trieben werden.

Wahrend der Hochlaufphase (Snooping-Phase) des Systems erkennt das Modul, welches Ether-
net-Protokoll einen Verbindungsaufbau anfordert und stellt sich auf das entsprechende Proto-
koll ein. Danach kann mit den anderen Protokollen nur lesend auf das Gerat zugegriffen wer-
den.

Manuelle Protokollauswahl

Der Anwender kann das Protokoll auch manuell auswahlen. In diesem Fall wird die Snooping-
Phase Gibersprungen und das Gerat ist fest auf das gewahlte Protokoll eingestellt. Mit den an-
deren Protokollen kann nur lesend auf das Gerat zugegriffen werden.

Protokollabhangige Funktionen
Das Gerat unterstitzt die folgenden Ethernet-Protokoll-spezifischen Funktionen:
PROFINET

FSU - Fast Start-Up (priorisierter Hochlauf)
Topologieerkennung

Adresszuweisung mit LLDP

MRP (Media Redundancy Protokoll)

EtherNet/IP

QC - QuickConnect
Device Level Ring (DLR)
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542  10-Link-Kandle
Das l0-Link-Master-Modul stellt vier Class-A-1O-Link-Ports zur Verfiigung.

Die vier 10-Link-Kandle kdnnen unabhdngig voneinander parametriert und wahlweise im 10-
Link-Modus, im SIO-Modus (D) (Standard-1/0-Modus) oder als universelle DXP-Kanale betrie-
ben werden.
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6 Montieren

Das Gerdt kann auf Hutschiene gemaR EN 60715 (TS35) montiert oder auf eine ebene Montage-
platte aufgeschraubt werden.

6.1  Gerdt auf Montageplatte befestigen
»  Gerat mit zwei M4-Schrauben auf einer Montageplatte befestigen. Das maximale An-
zugsdrehmoment fiir die M4-Schrauben betragt 1,3 Nm.
»  Mechanische Spannungen vermeiden.
»  Optional: Gerat erden.

(‘a SN
4451 .7{)@

Abb. 5: Gerat auf Montageplatte befestigen
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6.2 Gerat auf Hutschiene (TS35) montieren

»  Gerat gemalB der folgenden Abbildung mit zwei M3-Schrauben auf Montageadapter
(FDN20-BKT-DIN) befestigen.

Abb. 6: Gerat mit Montageadapter auf Hutschiene montieren

»  Gerat mit Montageadapter so auf der Hutschiene platzieren, dass der Montageadapter
die Hutschiene umschlief3t.

» Mechanische Spannungen vermeiden.
»  Optional: Gerat erden.

HINWEIS

Um die Stabilitat auf der Hutschiene zu erhdhen, konnen rechts und links des Mo-
duls Endwinkel montiert werden.

6.3 Gerat erden

6.3.1  Schirmung der Feldbus- und I/O-Ebene

e

P2

Bé?
&

www.turck.com

R=——

FEN20
{4) Out or Input H (4) Input Only

1
Vi- 10y 10, 105 1048 15 Ig |y Iy Vit

6668668686868

Y e—

Abb. 7: Schirmung der Feldbus- und I/O-Ebene

Das Modul wird Uber die Erdungsklemme mit dem Bezugspotenzial der Anlage verbunden.
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7 Anschliel3en

7.1 Gerat an Ethernet anschliel3en

Zum Anschluss an Ethernet verfligt das Gerdt iber einen Autocrossing-Switch mit zwei RJ45-
Ethernet-Buchsen.

Abb. 8: RJ45-Buchsen zum Anschluss an Ethernet

»  Gerat gemal Pinbelegung an Ethernet anschlief3en.

1=TX +

2=TX -
12345678 3=RX 4+

4=n.c
ETMH 5=n.c
6=RX -
7=n.c
8=n.c

Abb. 9: Ethernet-Anschliisse - Pinbelegung P1 und P2

7.2 Versorgungsspannung anschlieen

Zum Anschluss an die Versorgungsspannung verfligt das Gerét tiber einen 3-poligen Klemmen-
anschluss mit Schraubklemmen. Das max. Anzugsdrehmoment betragt 0,5 Nm.

Abb. 10: Schraubanschliisse zum Anschluss an die Versorgungsspannung

»  Gerdt gemdl unten stehender Pinbelegung an die Versorgungsspannung anschlief3en.

8

12

Abb. 11: Pinbelegung Versorgungsspannungs-Anschliisse
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7.3 10-Link-Devices und digitale Sensoren und Aktuatoren anschliel3en

Zum Anschluss von |O-Link-Devices und digitalen Sensoren und Aktuatoren verfligt das Gerat
Uiber einen 10-poligen Klemmenanschluss mit Schraubklemmen. Das max. Anzugsdrehmo-
ment betrdgt 0,5 Nm.

Abb. 12: Klemmenanschluss zum Anschluss von I/O-Link-Devices und digitalen Sensoren und
Aktuatoren

ACHTUNG
Falsche Versorgung von IO-Link-Devices
Schéaden an der Elektronik
» |0-Link-Devices ausschlie3lich mit der Spannung versorgen, die am 10-poligen
Klemmenanschluss zur Verfligung gestellt wird.

» |0-Link-Devices und digitale Sensoren und Aktuatoren gemaR Pinbelegung an das Geréat
anschlieBen.

1=Vi- 6=C/Q3
| ] 2=C/Q1 7=V1+3
Q0000000 0| 3=Vi+1 8=C/Q4
12345678910 4=CQ2 9=Vi+4
5=V1+2 10=V1-

Abb. 13: Pinbelegung
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In Betrieb nehmen
IP-Adresse einstellen

8 In Betrieb nehmen

8.1 IP-Adresse einstellen

Im Lieferzustand besitzt das Gerat die IP-Adresse 192.168.1.254. Ein PROFINET-Gerdtename ist
noch nicht vergeben. Die IP-Adresse kann ber das Turck Service Tool, den DTM, den Webser-
ver, einen DHCP-Server oder PROFINET DCP eingestellt werden. Im folgenden Beispiel wird die
IP-Adresse Uiber das Turck Service Tool eingestellt. Das Turck Service Tool steht unter
www.turck.com kostenlos zum Download zur Verfiigung.

»  Gerat Uber die Ethernet-Schnittstelle mit einem PC verbinden.
»  Turck Service Tool 6ffnen.
»  Suchen klicken oder [F5] driicken.

Your Global Automation Partner 'lll!el(

© @& . [ .pE. @ X EIP X

Suchen.., (FS) | Andern (F2) Wink (F3)  Sktionen (F4) Zavischenablage  Sprache Expertenmodus AN | Starte DHCP (F)  Konfiguration (F7) ARGEE (F&) Schliefen

Mr. MAC-Adiesse Mame IP-Adrezze Metzmaske Gateway Modus Geratelyp Wersion Adapter ARGEE Frotokol

Driicken Sie "Suchen”.. um Gerdte zu finden,

Abb. 14: Turck Service Tool - Startbildschirm

Das Turck Service Tool zeigt die angeschlossenenen Geréte an.

™ Turck Service Tool, Vers. 3.1.0 - O X
Your Global Autornation Partner TTUNRCK
® o Iy DE © EIP = . =
') - - - 000
Suchen.. (FS) | Andern (F2) Wink (F3) Aktionen (F4) Zwischenablage  Sprache Expertenmodus AN | Starte DHCP (F6) Konfiguration (F7) ARGEE (F8) BEEP (F9)
Nr. MAC-Adresse Name |P-Adresse Netzmaske Gateway Modus Geratetyp Version Adapter ARGEE BEEP Protokoll
= 1 00:07-46:FF:AZ:8C 152.168.1.105 2552552550 1921681105 PGM_DHCP  TBEN-L5-PLC-10 14087 132168.1.130 - - Turck
= 2  D0:0746:00:6A:40  turck4ben-s2-diol 152.168.1.100 2552552550  0.0.0.0 PGM_DHCP  TBEN-52-4I10L 3310 192.168.1.130  unterstitzt - DCP, Turck
=3 D00746:FF42:48 0.0.00 0.0.00 0.0.0.0 PGM_DHCP FEN20-4I0L 1.0120  132768.1.130 unterstltzt - DCP, Turck

Gefunden 3 Gerate.

Abb. 15: Turck Service Tool - Gefundene Gerate
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http:%5C%5Cwww.turck.com

»  Gewilinschtes Gerat anklicken.
» Andern klicken oder [F2] driicken.

= Turck Service Tool, Vers. 3.1.0

Gefunden 3 Gerate.

0000 0000 0.0.0.0 FGM_DHCP | FEN20-410L 10120 [192168.1.130 |unterstitzt |- | DCP, Turck

- O X
Your Global Autornation Partner TUNRCK
=1 —_—
g ¢ @©& . [ .pE. @ EIP =
Suchen... (F5) | Andern (F2) Wink (F3) Aktionen (F4) Zwischenablage  Sprache Expertenmodus AN | Starte DHCP (F6) Konfiguration (F7) ARGEE (F8) BEEP (F9) -
Nr. MAC-Adresse Name |P-Adresse Netzmaske Gateway Modus Gerdtetyp Version Adapter ARGEE BEEP Protokoll
= 1 00:07:46:FF:AZ:8C 152.168.1.105  255.255.2550  192.168.1.105  PGM_DHCP  TBEN-L5-PLC-10 14087  132.168.1.130 Turck
= 2 D0:07:46:00:6A:40  turck4ben-s2-diol 152.168.1.100  255.255.2550  0.0.0.0 PGM_DHCP  TBEN-52-410L 3310 192.168.1.130  unterstitzt

DCP, Turck

Abb. 16: Turck Service Tool - zu adressierendes Gerat auswahlen

V01.00 | 2019/12

HINWEIS

Ein Klick auf die IP-Adresse des Gerats 6ffnet den Webserver.

»  IP-Adresse sowie ggf. Netzwerkmaske und Gateway d@ndern.
»  Anderungen mit einem Klick auf Im Gerit setzen (ibernehmen.
= Andere Gerd.. — O X

Geratename:
[fen20-4iol

|P-Konfiguration

MAC-Adresse IP-Adresse

[00:07.46:FF42.48 |  [192.168.1.15 |

Metzmaske Gateway

|255.255.2550 | |192.168.1.1 |

[] IP-Konfiguration temparar andem
Statusmeldungen:

Im Gerat setzen Abbrechen

Abb. 17: Turck Service Tool - Gerdte-Konfiguration dndern
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In Betrieb nehmen
|O-Link-Device mit 10-Link V1.0 in Betrieb nehmen

82  ARGEE/FLC
Die ARGEE FLC Programmiersoftware steht unter www.turck.com zum kostenfreien Download
zur Verfiigung.

Das Zip-Archiv ,SW_ARGEE_Environment_Vx.x.zip” enthalt neben der Software auch die Doku-
mentation zur Programmierumgebung.

83 |O-Link-Device mit IO-Link V1.0 in Betrieb nehmen

|O-Link-Devices nach 10-Link-Spezifikation V1.0 unterstiitzen keine Datenhaltung. Wenn ein IO-
Link-V1.0-Device verwendet wird, muss die Datenhaltung am 10-Link-Port deaktiviert werden.

» Datenhaltungsmodus am Port auf deaktiviert, I6schen setzen.
Parametrierung in das Gerat laden.

>
»  10-Link-V1.0-Device anschlieBen.
=  Die LED IOL am IO-Link-Port leuchtet griin, aktive I0-Link-Kommunikation.

PACTware — O ®

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Gerdtedaten Extras Fenster Hilfe

DEFEH3 E 2 8 85 E

Projekt F %= TCP:192.168.1.13.. Busadressen-Managem... ™ 01/Intern-FEN-4I... Parametrierung | 4 I X
Gerate Tag a
HOST PC Your Global Automation Partner TUNRCK

HwTCP192.168.1.130 || Gedtewp  Intern-FEN-4I0L )
"o 192.168.1.15/FEN20- # Beschieibung Internes Elektronikmodul 4 10-Link Ports.

=§ Modulbus B~ g o= 3 = Offline Farametrierung

bojeesElesen Ly

e Govrerioil e o -

10-Link K.anal 0 = 10-Link Kanal 0

E‘- Port 1 10-Link Kanal 1 = Bezeichnung

-$'- Port 2 10-Link K.anal 2 ¥.analname

] -$'- Port 3 10-Link. F.anal 3 = 10-Link Port-Parameter
Wallx Control Betrisbgart DI [mit Parameterzugriff]

“ g Port4 Datenhaltungsmodus deaktivier, ldschen ~
Zpkluszeit akliviert
Revisian uberschreiben

einlesen

Quick Start-Up aklivieran

Gerdteparametrierung via G50
= Diagnoze-Einstellungen

Prozesseingangsdaten ungliltig erzeugt Diagnoze

Diagnozen deaktivieren Informationen und YW arnungen
= Daten-Mapping

Mapping der Prozesseingangzdaten 16 Bit drehen

Manninn der Prozessaisnannsdat 1E Bit drebhen

L

(]9 Abbrechen Ubemehmen

< ¥ | K= Getrennt (] Datensatz f
R S <NONAME> Administrator

Abb. 18: Datenhaltungsmodus tiber DTM deaktivieren bzw. I6schen (Beispiel)
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84  10-Link-Device mit IO-Link V1.1 in Betrieb nehmen
Wenn ein anderer Device-Typ an einen zuvor bereits genutzten 10-Link-Port angeschlossen
wird, sollte der Datenhaltungsspeicher des Masters zunachst geléscht werden.
Der Datenhaltungsspeicher des Masters kann auf zwei Arten gel6scht werden:

[O-Link-Master auf Werkseinstellungen zurlicksetzen.
Datenhaltungsspeicher Giber den Parameter Datenhaltungsmodus I6schen.

|O-Link-Master Uber DTM auf Werkseinstellungen zurlicksetzen

»  Aus dem Drop-down-Meni Werkseinstellungen die Option auf Werkseinstellungen zu-
riicksetzen auswahlen.

»  Parameterdnderung in das Gerat laden.

=  Das Gerat wird automatisch vom DTM zuriickgesetzt.

PACTware - O X
Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Gerdtedaten  Extras  Fenster Hilfe
NEHS @ G 0kW 98z H
Projekt B x| = TCP:192.16... Busadresse...| ™ 01/Intern-.. Parametrier... ™ 01/Intern-... Online Pa... 1 [ X 3
Gerate Tag 1] - B a
HOST BC Your Global Automation Partner R =
~
ol TCP:192.168.1.130 # Gierditatyp Intern-FEN-410L ) E,
EI - 192.158.1.15!FEN2I}f Bezchreibung Internes Elektronikmodul 4 10-Link Ports. g
EI_$'_ Modulbus o I e 3 A= ~ Online Parametrierung
| 01ﬂn'l2rn-FEN--4 Global Hame Wt
10-Link Fanal 0 (=] Global
- Port1 10-Link Kanal 1 &l Allgemein
- -$,- Port 2 10-Link K.anal 2 Wietkzeinstelungen Azwahl.. i
10-Link F.anal 3
o ¥ Port3 WAL Control
“ i Portd
ok Abbrechen Obermehmen
< » | K= Getrennt i Gerat f
La| %k <NONAME> Administrator

Abb. 19: Gerat Uber DTM auf Werkseinstellungen zurilicksetzen (Beispiel)

» |O-Link-V1.1-Device anschlie3en.
=  Die LED IOL am IO-Link-Port leuchtet griin, aktive 10-Link-Kommunikation.
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In Betrieb nehmen
|O-Link-Device mit I0-Link V1.1 in Betrieb nehmen

Datenhaltungsspeicher Uber Parameter |6schen

» Parameter Datenhaltungsmodus einstellen auf deaktiviert, I6schen.
Parameterdanderung in das Gerat laden.

Wenn erforderlich, Datenhaltung erneut aktivieren.

Parameteranderung in das Gerét laden.

|O-Link-V1.1-Device anschlieBBen.

Die LED IOL am IO-Link-Port leuchtet griin, aktive 10-Link-Kommunikation.

Jvvyvyy

PACTware - O *

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Gerdtedaten Extras Fenster Hilfe

DEEHS C2W R 85 E

Projekt X = TCP:192.168.1.13.. Busadressen-Managem... ™ 01/Intern-FEN-4I... Parametrierung 4 I X
oo 29 0 TUNRCK
HOST PC Your Global Automation Partner

Hw TCP192.168.1.130 || Gedtewp  Intern-FEN-4I0L )
- 192.168.1.15{FEN2D—f Bezchreibung Internes Elektronikmodul 4 10-Link Ports.

=§ Modulbus B~ =& Or 3 = v Offline Parametrierung
- G0 o, BT -
: 10-Link F.anal O = 10-Link Kanal 0

10-Link Kanal 1 = Bezeichnung

10-Link F.anal 2 K.analname

10-Link. F.anal 3 (=1 10-Link Port-Parameter

Wl Control Betiebsart DI [mit Parameterzugriff]
D aterhaltungzmodus deaktiviert, laschen w
Zpkluzzeit akhiviert
Revisian uberschreiben

Quick Start-Up aklivieran

Gerdteparametrierung via G50
= Diagnoze-Einstellungen

Prozeszeingangzdaten ungliltig erzeugt Diagnoze

Diagnozen deaktivieren Informationen und YW arnungen
=] Daten-Mapping

Mapping der Prozeszeingangzdaten 16 Bit drehen

M anninn der Prozessansaannsdat 16 Rit drehen

einleseh

L

QK Abbrechen [bernehmen

< ¥ | K= Getrennt (] Datensatz f
R S <NONAME> Administrator

Poje1ExRIEIRD CBH

Abb. 20: Datenhaltungsmodus Gber DTM deaktivieren bzw. |6schen (Beispiel)
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8.5  Angeschlossene |O-Link-Devices einlesen: Topology-Scan im DTM

Der Topology-Scan in PACTware ermdglicht das Einlesen einer I0-Link-Konfiguration bis hin
zum IO-Link-Device. |0-Link-Devices, die in PACTware bekannt sind, werden erkannt und zu
den IO-Link-Ports des 10-Link-Masters hinzugefligt. Voraussetzung dafiir ist, dass zuvor die ent-
sprechenden Sensor-DTMs oder die Sensor-IODDs tiber den IODD DTM-Configurator installiert

wurden.
] PACTware
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Geratedaten Extras Fenster Hilfe
= =N = CR O o

I %3

Gerate Tag 0

B HOST PC
Bl TCP:192.168.1.130 #
' 192.168.1.15/FEN20_#
T Modulbus ==

. TCP:192.16... Busadresse... . 01/Intern-... Parametrier...

Geratetyp Intern-FEN-410L
Beschreibung  Internes Elektronikmodul 4 10-Link Ports.

@ = &

Bojeleymeian &)

Online Parametrierung

= [ 01/Intern-FENL L~ IR [EIRGE]

[Mame ‘ |Wert

Verbindung aufbauen

Verbindung trennen

Auzvahl

Daten aus dem Gerat |

Daten ins Gerat schrei

Parameter

Messwert

Simulation

Diagnose

Kanile nicht anzeigen
Kanal

Diagnostic-Scan

<v|*[0] <noy  Upr/Download-Manag
Drucken

Weitere Funktionen

Gerat hinzufiigen
Gerat austauschen

Ger3t entfernen

Eigenschaften Intern-F|

J Topology-Scan
Scan-Pfad

\HOST PC\BL Service Ethernet\FEN20-4I10L
Scan-Liste

Port 3

[ el e

Elgizralli

Gerdte-Tag | |Adress&| Gerate-Typ (DTM}| Nachricht |
@.192.168.‘].‘ v FEN20-410L Bearbeite Port 4
‘ 01 Intern-FEN-4I0L _
BT Port1 v Port 1
[ PSOT v PSO10V-nnn-2UP
-Er Port2 v Port 2 Verbindung aufbauen

Scan gestartet

Abb. 21: PACTware - Topology-Scan
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In Betrieb nehmen
Gerdt mit PROFINET in Betrieb nehmen

8.6 Gerat mit PROFINET in Betrieb nehmen

8.6.1 PROFINET 10-Gerdtemodell
Die technischen Eigenschaften von PROFINET |O-Feldgeraten (PROFINET IO Device) werden
Uber ihre Gerdtebeschreibungsdatei, die GSDML-Datei, definiert. Ein PROFINET I0-Gerat be-
steht allgemein aus 1...n Slots, die wiederum 1...n Subslots enthalten kdnnen. Subslots sind
Platzhalter fir Submodule und stellen die Schnittstelle zum Prozess her. Submodule kénnen
Parameter, Daten und Diagnosen enthalten.

Der Slot 0 istimmer reserviert als ,Device Access Point” (DAP). Der DAP enthalt die physikali-
sche Schnittstelle zum Ethernet-Netzwerk und reprasentiert das Gerat. Die librigen Slots und
Subslots dienen der Darstellung der weiteren Geratefunktion. Die Aufteilung obliegt den Her-
stellern von Feldgerédten. Nicht alle Slots bzw. Subslots missen einen physikalischen Bezug auf-
weisen. Die Belegung der Slots und Subslots und damit die Zuweisung von Funktionen (Be-
triebsart, Diagnose etc.) erfolgt in der Konfigurationssoftware des PROFINET-Controllers. Dieses
Geratemodell bietet Herstellern die Moglichkeit, dezentrale Feldgerdte modular und flexibel
auszulegen. Anwender kénnen dezentrale Feldgerate flexibel konfigurieren.

FProjekt  Bearbeiten  Ansicht  Einfigen Online  Extras Werkzeuge Fenster Hilte .
o Totally Integrated Automation
2 Y projekespeichern & ¥ E) [ X D G MG B B F onlineverbinen PORTAL
Peripherie » PRO 0 e 00): P be Bdxp
Gerite |; Topologiesicht ”ﬁg‘h Netzsicht |—|]'f Geratesicht | Optionen [EE]
m =
7 Gerateiibersicht O 3
- &
H £
= S 74 Baugruppe Baugruppe... Steckplaz | E-Adres.. |A-Adres.. Typ i Katalog %
E Heues b PRHO i 0x1 turcke. | @ fitcer S
IQ"?'J Serdtal) BOXF_1 i 1 i i 8 | g kopimodul s
bR Diagnose-SDXF_1 0 7 3.4 Diag.. =S
i :’ GEME! Eingangs-Latch K0-7_1 [1} El 3 Einga... Tl TBEN-51-50xP =
b E]l Eosin DIF-mpuls Ka_1 i 4 DIFI IR Modul 2
» L Sprach... b 7 3 LIl Mo u o
~ [ig} Onlinezu e 5 = Il viagnose-aoxP %
{ schnit.. | [ oFmpuls ?
R 4 ] 7 Il| | =}
= [ ineelir) - p s DIF-mpuls KO S_
Il oiFmpuls K3, K7 -
g s [l Eingangs-Latch Ko7
» [0 Pcada d 0 Il rodulstatus g
» [ PCint g il I EPim/ z
LA Feinte. Modulstatus_1 0 12 S.E Modu... =
» [0 PLCSIM... [l zaehler =
]
» [HUsE[s g
» (i@ Card Read. =
[<] [T ] 3 —
< Il > ‘Q Eigenschaften H"j..'lnfu Hﬂ Diagnose | ]
¥ {Detailansicht FYTTE—— . el i en » Information

turck-then-s_. | 4 Online & Dia_.. v Verbindung mit PLC_1 getrennt,

Abb. 22: TIA-Portal — Belegung der Slots und Subslots am Beispiel eines TBEN-S1-8DXP
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86.2  Geratemodell — FEN20-4I0L
Das FEN20-4I0L verfiigt Uiber vier parametrierbare 10-Link-Kanale, die auch als vier digitale Ein-
gange- oder Ausgange konfiguriert werden kénnen. Im PROFINET stehen dariiber hinaus Gber
die GSDML-Datei noch drei virtuelle Steckpldtze zur Verfligung. Die virtuellen Steckplatze die-
nen zum Mappen der unterschiedlichen Diagnose- und Statusinformationen (I0-Link- und
VAUX-Diagnosen, |O-Link-Events Modulstatus) in das Prozessabbild des 10-Link-Masters.

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfligen Online Extras Werkzeuge F Totally Integrated Automation
3 (% [ Projektspeichern 54 M =l 2 X Ny: (: ) MG 2 & online verbinden * PORTAL
FEN20-410L_TIA_V15 » Nicht gruppierte Geridte » turck-fen20-4iol [FEN20-410L]
Gerite |; Topologiesicht ||Egn Netzsicht ||[|'f Geratesicht LIE,IEI
[ i J Gerdtelibersicht g
ﬁ’ —.. | Modul Baugr... | Steckplatz E-Adresse | A-Adres.. | Typ Artikel_.. g‘
= FENEHML_-HA"' E ¥ turck-fen20-diol o o FEMZO0-410L 68141... ‘;:
L Neues el [ b PNHO 0 0 X1 turck-fen20-4iol 2
Egh EerilE el 3 A— Basic_1 0 Basic 0.1 0.1 Basic o
A mECCRTIICEON D2 0 1O-Link Port 1 DI N
i} Gerdtekon. . DI_1 0 10-Link Port 2 DI L
% online & . B—| oxo 0 10-Link Part 3 DX el
D IEF‘ A - DX_1 0 10-Link Port 4 DX =
D ;* lEshnnlog = l Diagnostics_1 0 Diagnosen 8.17 Diagnosen 5
PR AghExIemEI0- N | ioLinkEvents_1 o0 |0-Link Events 20..83 10-Link Events i
» g PLCVariab... L C 2
o VAUX control_1 0 VAUX control 4.5 WAUX Control =
b I:ﬂ AR Module status_1 o Modulstatus 18..12 Modulstatus .
» 53| Beobacht... —
» [ onlinesic... _%(
] rh Traces ?
» p_n: Gerdte-Pro.. %"
&0 Programm... =3
Ep PLcber... e
] PLCMelde... -
<] i <] i ] 2.
}» | Detailansicht |§, Eigenschaften ||"_i.'.lnfo | ﬂ Diagnose 3

ortala % Ubersicht Iﬁg'n turck-fen20-... v Ladevorgang abgeschlossen (Fehler: 0;...

Abb. 23: FEN20-4I0L - Slot-Ubersicht in TIA-Portal

Basis-Steckplatz z. B. flir DXP-Kanale und Data Valid-Signal

B |O-Link-Ports fiir Konfiguration mit spezifischen 10-Link-Devices oder generische
Konfiguration
C Je ein Steckplatz fiir Status und Diagnose-Informationen

86.3  Adressierung bei PROFINET
Die Adressierung der Feldgerate erfolgt bei der IP-basierten Kommunikation anhand einer IP-
Adresse. Fur die Adressvergabe nutzt PROFINET das Discovery and Configuration Protocol

(DCP).

Im Auslieferungszustand hat jedes Feldgerat u. a. eine MAC-Adresse. Die MAC-Adresse reicht
aus, um dem jeweiligen Feldgerét einen eindeutigen Namen zu geben.

Die Adressvergabe erfolgt in zwei Schritten:

Vergabe eines eindeutigen anlagenspezifischen Namens an das jeweilige Feldgerat
Vergabe der IP-Adresse vom 10-Controller vor dem Systemhochlauf aufgrund des anlagen-
spezifischen (eindeutigen) Namens
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PROFINET-Namenskonvention

Die Namensvergabe erfolgt Giber DCP. Der Geratename muss den Anforderungen des Domain
Name System (DNS) entsprechen (siehe unten). Der Gerdtename wird bei der Eingabe auf kor-
rekte Schreibweise Uberpruft.

HINWEIS

ﬂ Die maximale Lange des Geratenamens betrdagt 255 Zeichen gemal3 Spezifikation. In
einer Step7- oder TIA-Portal-Umgebung werden jedoch nur Namen mit einer maxi-
malen Lange von 127 Zeichen akzeptiert.

Alle Geratenamen miussen eindeutig sein.

Maximale Namensgrof3e: 255 bzw. 127 Zeichen (a...z, 0...9, ,-" oder ,...")
Keine Gro3buchstaben verwenden.

Der Name darf nicht mit ,-” beginnen oder enden.

Keine Sonderzeichen verwenden.

Der Name darf nicht mit 0...9 oder ,port-xyz” (xyz = 0...9) beginnen.

8.6.4  FSU - Fast Start-Up (priorisierter Hochlauf)
FSU - Fast Start-Up wird vom Gerat nicht unterstiitzt.

8.6.5  MRP (Media Redundancy Protocol)
Das Gerat unterstutzt MRP.

MRP ist ein standardisiertes Protokoll nach IEC 62439. MRP beschreibt einen Mechanismus fiir
ringférmige Medienredundanz. Mit MRP wird eine defekte Ringtopologie mit bis zu 50 Teilneh-
mern erkannt und im Fehlerfall rekonfiguriert. Eine sto3freie Umschaltung ist mit MRP nicht
maglich.

Ein Media-Redundancy-Manager (MRM) priift durch das Versenden von Testtelegrammen die
Ringstruktur eines PROFINET-Netzwerkes auf Funktionstlichtigkeit. Alle anderen Netzwerkteil-
nehmer sind Media-Redundancy-Clients (MRC). Im fehlerfreien Zustand blockiert der MRM auf
einem seiner Ringports den normalen Netzwerkverkehr, mit Ausnahme der Test-Telegramme.
Die physikalische Ringstruktur wird so auf der logischen Ebene fiir den normalen Netzwerkver-
kehr wieder zur Linienstruktur. Wenn ein Testtelegramm ausbleibt, liegt ein Netzwerkfehler vor.
In diesem Fall 6ffnet der MRM seinen blockierten Port und stellt so eine neue funktionierende
Verbindung zwischen allen verbleibenden Gerdten in Form einer linienférmigen Netztopologie
her.

Die Zeit zwischen Ringunterbrechung und Wiederherstellung eines redundanten Weges wird
Rekonfigurationszeit genannt. Bei MRP betrdgt diese maximal 200 ms. Daher muss eine Appli-
kation in der Lage sein, die 200 ms Unterbrechung zu kompensieren. Die Rekonfigurationszeit
ist dabei immer abhdngig vom Media Redundancy Manager (z. B. der PROFINET-SPS) und den
hier eingestellten I/0-Zyklus- und Watchdog-Zeiten. Bei PROFINET ist die Ansprechiiberwa-
chungszeit entsprechend > 200 ms zu wahlen.

Die Verwendung von Fast Start-Up (priorisierter Hochlauf) in einem MRP-Netzwerk ist nicht
maglich.

30 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



86.6  Nutzdaten fur azyklische Dienste

IM99 (IOL_M)
Name Grofle Datentyp Default-
Einstellung
IOL_LINK_VERSION 1 Byte UINT8 17 (0x11)
IO_LINK_PROFILE_VERSION 1 Byte UINT8 0 (0x00)
IO_LINK_FEATURE_SUPPORT 4 Byte UINT32 0 (0x00)
NUMBER_OF_PORTS 1 Byte UINT8 4 (0x04)
REF_PORT_CONFIG 1 Byte UINT8 0 (0x00)
REF_IO_MAPPING 1 Byte UINT8 0 (0x00)
REF_IOL_M 1 Byte UINT8 0 (0x00)
NUMBER_OF_CAP 1 Byte UINT8 5 (0x05)
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86.7  10-Link-Funktionsbaustein IOL_CALL

Der I0-Link Funktionsbaustein IOL_CALL ist in der IO-Link-Spezifikation ,IO-Link Integration
Part 1- Technical Specification for PROFIBUS and PROFINET" spezifiziert.

Je nach Steuerungshersteller kann der Funktionsbaustein von der Spezifikation abweichen
(z. B. in der Darstellung oder im Gebrauch der Variablen).

IOL_CALL
BOOL —{REQ DONE_VALID —— BOOL
BUSY —— BOOL
DWORD ——{ID

INT ——INDEX_CAP

BOOL —[RD WR ERROR | BOOL
INT —]ENTITY_PORT STATUS ——— DWORD
INT ——IFI_INDEX I0L_STATUS |—— DWORD
INT ——10L_INDEX
INT——I0L_SUBINDEX

LEN }——— INT

INT ——{LEN

ANY ——{RECORD_IOL_DATA

Abb. 24: IOL_CALL gemaf I10-Link-Spezifikation

|IOL_CALL-Eingangsvariablen

Benennung Datentyp Bedeutung
10-Link-Spez.
REQ BOOL Eine steigende Flanke I6st den Sendebefehl aus.
ID DWORD  Adresse des |O-Link-Master-Moduls
Step 7 Classic
Anfangsadresse der Eingangsdaten des I0-Link-Master-Moduls
TIA Portal
altere Siemens-CPUs (z. B. CPU 315):
Anfangsadresse der Eingangsdaten des |0-Link-Master-Moduls
neuere Siemens-CPUs (z. B. CPU 1511):
HW-Kennung des ,Basic”-Steckplatzes des Gerats
INDEX_CAP INT Funktionsbaustein-Instanz: 247 bis 254, 255
RD_WR BOOL 0 = Lesezugriff
1 = Schreibzugriff
ENTITY_PORT INT Adresse des |0-Link-Ports, auf den zugegriffen werden soll
FI_INDEX INT fester Wert (65098): definiert den Zugriff als [O-Link-CALL
IOL_INDEX INT Nummer des IO-Link-Index, der ausgelesen bzw. beschrieben wer-
den soll
IOL_SUBINDEX INT Angabe eines eventuellen Subindex
LEN INT Lange der zu lesenden/schreibenden Daten
Diese Angabe ist beim IOL_CALL von Siemens nicht notwendig.
RECORD_ ANY Quell- oder Zielbereich der zu lesenden/zu schreibenden Daten
IOL_DATA
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|IOL_CALL — Ausgangsvariablen

Benennung Datentyp Bedeutung

10-Link Spez.

DONE_VALID BOOL Der Lese- oder Schreibzugriff wurde ausgefihrt.

BUSY BOOL Der Lese- oder Schreibzugriff wird gerade ausgefihrt.

ERROR BOOL Fehler beim Lese- oder Schreibzugriff aufgetreten.

STATUS DWORD Kommunikationsfehlerstatus der azyklischen Kommunikation
[ 33]

IOL_STATUS DWORD |O-Link-Fehlermeldungen (lt. ,IO-Link Integration Part 1- Techni-
cal Specification for PROFIBUS and PROFINET” und ,IO-Link Inter-
face and System”), die die Kommunikation zwischen 10-Link-Mas-
ter und angeschlossenen Devices betreffen [ 34]

LEN INT Lange der gelesenen Daten

IOL_CALL — Kommunikationsfehlerstatus

V01.00|2019/12

Der Status der azyklischen Kommunikation setzt sich aus 4 Byte wie folgt zusammen:

Byte 3

Herstellerspezifische
Kennung (nichtimmer Definiert den Fehler als Status Code

Byte 2
0x80

Byte 1 Byte 0

Herstellerspezifische
Kennung (nicht immer

Fehlercode/

anwendbar) Fehler der azyklischen anwendbar)
Kommunikation
Status Code Name Bedeutung
OxFFO00000 TIMEOUT Interner Fehler in der Kommunikation mit dem
OxOOFFFOO  INVALID_HANDLE Modul
OxOOFFFEO0O HANDLE_OUT_OF_
BUFFERS
OxOOFFFDOO HANDLE_DESTINATION_
UNAVAILABLE
O0xO0FFFCO0 HANDLE_UNKNOWN
0xO0FFFBOO HANDLE_METHOD_
INVALID
OxXX80A0XX MASTER_READ_ERROR Fehler beim Lesen
OxXX80A1XX MASTER_WRITE_ERROR Fehler beim Schreiben
OxXX80A2XX MASTER_MODULE_ Ausfall 10-Link-Master, ggf. Busstorung
FAILURE
OxXX80A6XX MASTER_NO_DATA Keine Daten empfangen
OxXX80A7XX MASTER_BUSY |O-Link-Master ausgelastet
OxXX80A9XX MASTER_FEATURE_NOT _ Funktion vom IO-Link-Master nicht unterstttzt
SUPPORTED
OxXX80AAXX MASTER_RESOURCE_ |O-Link-Master nicht verfligbar
UNAVAILABLE
0xXX80BOXX ACCESS_INVALID_INDEX Index ungiiltig, falscher
INDEX_CAP-genutzt
OxXX80B1XX ACCESS_WRITE_ Die Lénge der zu schreibenden Daten kann vom

LENGTH_ERROR

Modul nicht verarbeitet werden, ggf. falsches Mo-
dul angesprochen.
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34

Status Code

Name

0xXX80B2XX ACCESS_INVALID_

DESTINATION

Bedeutung
falscher Slot angesprochen

0xXX80B03XX ACCESS_TYPE_CONFLICT

IOL_CALL ungdiltig

0xXX80B5XX

ACCESS_STATE_CONFLICT

Fehler in IOL_CALL-Sequenz

0xXX80B6XX

ACCESS_DENIED

|0-Link-Master-Modul verweigert den Zugriff.

0xXX80C2XX

RESOURCE_BUSY

|0-Link-Master-Modul ausgelastet bzw. wartet auf

0xXX80C3XX

RESOURCE_UNAVAILABLE

eine Antwort vom angeschlossenen 10-Link-Devi-
ce.

0xXX8901XX

INPUT_LEN_TOO_SHORT

Der zu lesende Index enthalt mehr Daten, als in
der Eingangsvariablen ,LEN” zum Auslesen ange-
geben wurde.

IOL_CALL - IOL_STATUS

Der IOL_STATUS besteht aus 2 Byte Error-Code (IOL_M Error_Codes, gemaB ,I0-Link Integration
Part 1- Technical Specification for PROFIBUS and PROFINET*) und 2 Byte Error-Type (gemaR ,10-
Link Interface and System”).

Byte 3

Byte 2

Byte 1 Byte O

IOL_M-Error-Code

IOL-Error-Type

IOL_M- Benennung gemaf Spez. Bedeutung

Error-

Code

0x0000 No error Kein Fehler

0x7000 IOL_CALL Conflict Unerwarteter Write-Request, Read-Request erwartet

0x7001  Wrong IOL_CALL Decodierungsfehler

0x7002 Port blocked Port durch eine andere Task blockiert

... reserviert

0x8000  Timeout Time-out, IOL-Master- oder IOL-Device-Ports ausgelastet

0x8001  Wrong index Fehler: IOL-Index < 32767 oder > 65535 angegeben

0x8002  Wrong port address Port-Adresse nicht verfigbar

0x8003  Wrong port function Port-Funktion nicht verfligbar

reserviert

IOL-Error- Benennung geméaB Spez. Bedeutung

Type

0x1000 COM_ERR Kommunikationsfehler
Mégliche Ursache: Der angesprochene Port ist als digita-
ler Eingang (DI) parametriert und befindet sich nichtim
|0-Link-Modus.

0x1100 |_SERVICE_TIMEOUT Time-out in Kommunikation, Device antwortet ggf. nicht
schnell genug

0x5600 M_ISDU_CHECKSUM Master meldet Priifsummenfehler, Zugriff auf Device
nicht moglich

0x5700 M_ISDU_ILLEGAL Device kann Anfrage vom Master nicht verarbeiten

0x8000  APP_DEV Applikationsfehler im Device

0x8011 IDX_NOTAVAIL Index nicht verfligbar
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IOL-Error- Benennung gemaf Spez. Bedeutung

Type

0x8012 SUBIDX_NOTAVAIL Subindex nicht verfligbar

0x8020  SERV_NOTAVAIL Dienst voriibergehend nicht verfligbar

0x8021 SERV_NOTAVAIL_ Dienst voriibergehend nicht verfligbar, Device ausgelas-

LOCCTRL tet (z. B. Teachen/Parametrieren des Device durch den

Master aktiv)

0x8022 SERV_NOTAVAIL_ Dienst voriibergehend nicht verfligbar, Device ausgelas-

DEVCTRL tet (z. B. Teachen/Parametrieren des Device per DTM/SPS

etc. aktiv)

0x8023 IDX_NOT_WRITEABLE Zugriff verweigert, Index nicht schreibbar

0x8030  PAR_VALOUTOFRNG Parameterwert au3erhalb des giiltigen Bereichs

0x8031 PAR_VALGTLIM Parameterwert oberhalb der Obergrenze

0x8032  PAR_VALLTLIM Parameterwert unterhalb der Untergrenze

0x8033  VAL_LENOVRRUN Lange der zu schreibenden Daten passt nicht zu der Lan-

0x8034 VAL _LENUNDRUN ge, die flir den Parameter definiert wurde

0x8035 FUNC_NOTAVAIL Funktion im Device nicht verfiigbar

0x8036  FUNC_UNAVAILTEMP Funktion im Device vorlibergehend nicht verfligbar

0x8040  PARA_SETINVALID Parameter ungiiltig, Parameter sind mit anderen Parame-
trierungen des Device nicht kompatibel

0x8041 PARA_SETINCONSIST Parameter inkonsistent

0x8082  APP_DEVNOTRDY Applikation nicht bereit, Device ausgelastet

0x8100  UNSPECIFIC Herstellerspezifisch gemaR Device-Dokumentation

0x8101... VENDOR_SPECIFIC

Ox8FF
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8.7  Gerdte an eine Siemens-Steuerung in PROFINET anbinden

Das folgende Beispiel beschreibt die Anbindung des Geréts an eine Siemens-Steuerung in
PROFINET mit der Programmiersoftware SIMATIC STEP7 Professional V13 (TIA-Portal).

Verwendete Hardware
In diesem Beispiel werden die folgenden Hardware-Komponenten verwendet:

Siemens-Steuerung S7-1500
[O-Link-Master FEN20-4I0L mit folgender Konfiguration:

- Port 1: Turck Temperatursensor, TS-530-LI2UPN8X-..., I0-Link V1.0
- Port 2: Kanal als DI genutzt

— Port 3: Turck Linearwegsensor, Li100P0-Q25LMO-..., IO-Link V1.0
— Port 4: Turck IO-Link-Hub: TBIL-M1-16DXP, |0-Link V1.1

Verwendete Software
In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:

SIMATIC STEP7 Professional V15 (TIA-Portal)
GSDML-Datei fir FEN20-410L (kostenfrei als Zip-Archiv ,FEN20_PROFINET.zip” zum Down-
load erhaltlich unter www.turck.com)

Voraussetzu ngen

Die Programmiersoftware ist geoffnet.
Ein neues Projekt ist angelegt.
Die Steuerung wurde dem Projekt hinzugefiigt.
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8.7.1 GSDML-Datei installieren

Die GSDML-Datei fur das Gerat steht unter www.turck.com zum kostenlosen Download zur
Verfliigung.

» GSDML-Datei einfiigen: Optionen = Geratebeschreibungsdateien (GSD) verwalten kli-
cken.

»  GSDML-Datei installieren: Ablageort der GSDML-Datei angeben und Installieren klicken.
=  Das Gerdt wird in den Hardware-Katalog der Programmiersoftware aufgenommen.

Geratebeschreibungsdateien verwalten %
Installierte GSDs GSDs im Projekt
Quellpfad: [c:lusers| IDeskioplFENZ0_PROFINET I
Inhalt des importierten Pfads
[m)| Darei Version sprache Status In_.
D GSDML-A2 2-Turck-FEN20-20181030-0105... V2.2 Englisch, D... Moch nicht installiert F..
E GSDMLA2.2-Turck-FEN20_410L-20190426-... V2.2 Englisch, D... Moch nicht installiert F...
7] GSDMLV2.3-Turck-FEN20-20181030-0105... V2.3 Englisch, D... Moch nicht installiert F..
B GSDML-2 3-Turck-FEN20_410L-20190426-.. V23 Englisch, D Moch nicht installiert F..
[<] 0 J
Lischen | rlnsmmeren‘ | Abbrechen |

Abb. 25: GSDML-Datei installieren
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8.7.2  Gerdte mit der Steuerung verbinden
»  FEN20-4I0L aus dem Hardware-Katalog auswahlen und per Drag-and-drop in das Hard-
ware-Fenster ziehen.
»  Geratin der Netzsicht mit der Steuerung verbinden.
Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe

5F (% B Projektspeichern 5, M iz o X & (@ 5 [0 E [ & online verbinden

Totally Integrated Automation
PORTAL

alempiey £

Gerdte |; Topologiesicht "EE‘h Netzsicht ||—[|'|‘ Gerdtesicht | Optionen
E‘L’ pE ernetzen uu Verbindungen ﬂﬁ;j !g |
1 |0-System: PLC_1.PROFINET 10-System (100) E v | Katalog
¥ |_] FEN20-4I0L_TA_V15 = Suchens
ﬁb'Neue; Gerat hinzufi... | HEI.
o Gerdte & Netze ; PLC_1 turck-fen20-... - [ Filter Profil:  [<alle=  [+]g
» [ PLC 1 [CPU 15111 i CPU 1511-1 PN FEN20-4I10L » [igi Feldgerite
» I Micht gruppierte G... pCc ~ [ Weitere Feldgerate
’ E". securityEinstellunger » '—j| Weitere Ethernet-Gerite
[5# ins ~ [ PROFINET IO
} &t Gemeinsame Daten PLC_1.PROFINET 10Sy... i - FROF
» 5| Dokumentationsein... ] » L Drives
] r“_@ Sprachen & Ressour... l » r:u Encoders -
» ﬁ_ﬁ Online-Zugange W 4 p_u Gateway
» r:w Card ReaderlUSB-Speiche vrj. 1o
vp_uTurck
'r:uTurck
« [ FENZO —
= W |
v | Detailansicht . -
» [l TRENA
» [l BENS
» rj. Sensors
| = - L]
s B oo 7] ——5—— @& » [ PROFIBUS DP =
< 1] > |§. Eigenschaften ||"_i.|.lnfo y"ﬂ Diagnose | » |Information
Portala E2 Ubersicht Iﬁg'h Gerate & Net... v Projekt gespeichert unter C

Abb. 26: Gerat mit der Steuerung verbinden
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873 PROFINET-Geratenamen zuweisen

» Online-Zuginge —> Online & Diagnose wihlen.
»  Funktionen - PROFINET-Geritename vergeben.

»  Gewlinschten PROFINET-Gerdtenamen iber Name zuweisen vergeben.

» [ Card ReaderlUSB-Spei..
Erreichbare Teilnehmer im Netzwerk:

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe -
. . _ - N Totally Integrated Automation
3 (% B Projektspeichen S M 2 5 X Dy @ )M G @ @ S onlineverbinden ¢¥ online-verbindung trennen | gz A PORTAL
Gerite [
el g m 5
] - Diagnose . BIE
e PROFINET-Gerdtename vergeben =
! — =
27 Erreichbare Teil.. < Fuplizaran E'
@ Weitere Inform IP-Adresse zuweisen 2
v - @
- [ plc_1 [192.16... FROFINET-Gerstena... Konfiguriertes PROFINET-Gerat
- . Riicksetzen auf Werk = —
] Online & Di... PROFINETGerdtename: | =
3 r?. Pmame- Geratetyp: ‘FENQMlOL | ?
¥ L3 Technologi. =
» (g PLCDatent R
3 N [l i
» = Online-Kart... =
- E\u Teilnehmer [00 ||
L
» [ Broadcom 802.11... /8, - =
v [ A Microsoft wiFi Dir.. | = Geratefilter 3
v [ Microsoft wi-Fi Dir... Tl H Gerite gleichen T . %
» [ PCinternal [Lokal] Tl [l : 5
» (A usE [57UsE] =) N e =
] :ﬂ TeleService [Auto_ Mur Gergte ohne Marr —

Iﬁ%h turck-fen20-__. I | Online & Dia__.

4 Portalansicht 7 (bersicht

Abb. 27: PROFINET-Gerdtenamen zuweisen
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IP-Adresse MAC-Adresse Gerat PROFINET-Geratenarne Status
<] [
v | Detailansicht <] m ]
D LED blinken eren ‘ | Name zuweisen
v
e < il ¢ [T
‘g Eigenschaften ||";.'. Info ||ﬂ Diagnose |

i Die Suche nach Teilnehmemn in der Sch...
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8.74  IP-Adresse im TIA-Portal einstellen
»  Geratesicht = Registerkarte Eigenschaften = Ethernet-Adressen wihlen.
»  Gewilnschte IP-Adresse vergeben.

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
3 (% B Projekespeichern Sb M iz T3 X )& (¥: 5 [N 2 & onlineverbinden * PORTAL
FEN20-4I0L_TIA_V15 » Nicht gruppierte Gerdte » turck-fen20-4iol [FEN20-4I0L]

Gerite |5'? Topologiesicht ||5Eh Netzsicht ||—[|'|‘ Geratesicht |_|E,LE|

e r =
=i H Geratelibersicht =
o

=

— E 2| .. Maodul Baugr... | Steck.. E-Adresse A-Adres.. Typ Artikel-Nr. o

T ] FEN204I0LMAVIS |4 ~ turck-fen20-4iol 0 0 FEN20-410L 6814140 [~ %
[y beuesiGerat ozt o » PHHO 0 0x1 turck-fen20-4iol 2

EE“ EEEE S TR L Basic_1 ] Basic 0.1 0.1 Basic Sl

» L PLC 1[CPU1511.. [ 0 \o-Lin =
» I Nicht gruppierte.. e B e |
4 E-". SecurityEinstellun... = 0 104in g

» m Gemeinsame Daten 0 1Oin.. g

» 5] Dokumentationsei.. o Diagn 5

[# s oo o '?

r: _O@ l.JprEZChe.h & Resso.. &) (<] 1] | =

~ g Online-Zugénge

- |§. Eigenschaften ||"_i.|.lnfo "ﬂ Diagnose | ?7

T schnittstellen anze..

» [ comM[Rs-2324PPI-.. R J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten H Texte |
» [ Intel(R) Ethernet CBL » Allgemein M
K i 5] . Ethemet-Adressen >
> 1l PANGP Virtual Ech... o | rrommeTsehninstelie pa =|g
s - . .
Tl REE“Ek_UJB GbE P Allgernein Schnittstelle vernetzt mit ‘§_
£ Erreichbare Teil . Birzmmeiiheoer =
f“ Vigitere Inform... » Erweiterte Optionen Subnetz: | PNIE_T [+]
~ Ll ple_1[192.16... Identification & Maintenance | en E
%/ Online & Di... Baugruppenparameter - =
» gl Programm... =
» [ Technologi.. N IP-Protokoll g
» [ PLCDatent... [l S i
+ [2 onlinecart._ 0 () IP-Adresse im Projekt einstellen E

8 - [l Tai 00, IP-Adresse: | 192 . 168 . 1 [4[8
< Il >
. Subnetzmaske: | 255 . 255 . 255 . 0

v | Detailansicht

RouterEinstellungen mit I0-Controller
synchronisieren

|:| Router verwenden

Mame Router-Adres
() Anpassen der IP-Adresse direkt am Gerat u
4 Portalansicht 3 Obersicht Iﬁg'h turck-fen20-... I | online & Dia.. i Die Suche nach Teilnehmern in der Sch...

Abb. 28: IP-Adresse vergeben
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8.7.5  Geratefunktionen konfigurieren
Das FEN20-4I0L erscheint als modularer Slave mit acht leeren Steckpladtzen. Die Steckplatze 0
und Basic sind bereits konfiguriert.

Die Funktion der acht leeren Steckplatze ist per GSDML-Datei bereits definiert bzw. kann nur fiir
einen bestimmten Zweck genutzt werden.

Steck- Bedeutung
platz
0 Hauptmodul turck-fen20-4iol (Default-Name)

Parametrierung von Funktionen (Protokolldeaktivierung, etc.), die
das gesamte Modul betreffen.

0 X1 Parametrierung der PROFINET-Funktionen (MRP, etc.)
0X1P1 Parametrierung der Ethernet-Port-Eigenschaften (Topologie, Ver-
0X1P2 bindungsoptionen, etc.)
Basic Parameter/Diagnosen der |O-Link-Kandle des Gerats, wenn die
Ports als reine Digitalkandle (DI/DXP) genutzt werden
|O-Link-Port 1...4 Konfiguration der 10-Link-Ports
Diagnosen Optionales Mappen der Diagnosen (I0-Link- und DI-/DXP-Diagno-
sen) in das Prozessabbild des Masters
|O-Link-Events Optionales Mappen der |O-Link-Events in das Prozessabbild des
Masters
VAUX Control Optionales Mappen der VAUX-Diagnosen in das Prozessabbild
des Masters
Modulstatus Optionales Mappen des Modulstatus in das Prozessabbild des
Masters

|O-Link-Ports konfigurieren (Beispiel)

10-Link-Port Prozessda-  Sensor Eintrag in GSDML

(Hardware) tenldnge

Port 1 2 Byte IN Turck Temperatursensor, Portkonfiguration generisch:
TS-530-LI2UPN8X-... IN 1 WORD

Port 2 1BitIN - DI

Port 3 2 Byte IN Turck Linearwegsensor, Portkonfiguration spezifisch:
Li100P0-Q25LMO-... LiT00P0-QU25L

Port 4 2 Byte IN Turck 1/0-Hub, Portkonfiguration spezifisch:

2 Byte OUT  TBIL-M1-16DXP TBIL-M1-16DXP
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In Betrieb nehmen
Gerdte an eine Siemens-Steuerung in PROFINET anbinden

»  Geratesicht > Geratelibersicht wihlen.

»  Spezifische IO-Link-Devices, generische Devices, Diagnose etc. per Drag-and-drop aus
dem Hardware-Katalog auf die Steckpldtze im Gerét ziehen.

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe T .
otally Integrated Automation
F (% Projektspeichen S M 22 g X Sy e T [0 [[ @ B § onlineverbinden §¥ online-verbindung trennen iz [ Y PORTAL
0 ppierte Gerite en20-dio 0-4
Gerdte |; Topologiesicht ”Eﬂ'h Netzsicht ||—[|'|‘ Gerdtesicht | Optionen (2[)
'ﬂ' - | Modul Baugr... Steckplatz E-Adresse A-Adres.. | Typ Atk | | Katalog §
T ) FEN20-4IOL_TA VIS v turckfen204iol 0 0 Fenzodiol  este |[Suchen= |l ] | %
flieuesice it eiiug Sl » PHHO 0 ox1 turck-fen20-dicl Briter  Frofi: 2
= . i Basic_1 0 Basic 0..1 0.1 Basic W Q4)(‘I'K-LAF300-IQS E
LA G [CRUMN T EN) IN 1 WORD_1 0 10-Link Port 1 2.3 IN 1 WORD
» E Nicht gruppierte Ger.. o 0 TR oI W oaxmuarsoogs o) ||
D F:. rmmi A L g Li100PO-Q25L_1 0 |O-Link Port3 4.5 Li100PD-Q25L E :Sf:;ﬂﬁ?ir?:gl”" B
b :’ SETHNERE D‘“?" TBILA1-16DXP_1 |O-Link Portd 6.7 2.3 TBIL-A11-16DXP [ Fu1 30040 82 L2 g
E I'_:_'m o ER D ] Diagnostics_1 Diagnosen 8..17 Diagnosen E'
¥ 1@ sprachen & Ressourcen _ IOdink Events_1 0 ) 20..83 10-Link Events E Eﬂzggﬂﬁzg:t; -
b i OnlineZugénge « VAUX control_1 0 VALK contrs 4.5 VAUX Contral o
D\ G| Bl S E e F Module status_1 0 Modulstatus Modulstatus E Eﬂjgﬂx: :Et:ﬂii = .
v
I [l RUS0OU-EM30E-LIU... =
[l RUB0OU-EMBOE-LIU... b
Il TEILMI-16DIP E"
[~ Il TBIL-MI-16DIP + NIC %
e :
Il TEIL-M1-16DXP + NIC |
<] [T 1> [l =1L -8DoP
- | Detailansicht [l 50 10-Link
Il T5-00-2UPNBX-fa mily
Il T5-00-2UPNBX-fa mil...
Tl 75 -c0eLIZUPNBX-Fa mily
Name [<] I | 2]<] i ]TF a
|§. Eigenschaften ||‘L'.Info y"ﬂ Diagnose ‘ » |Information -

4 Portalansicht 5 Ubersicht Iﬁi'h turck-fen20-__.

Abb. 29: TIA-Portal - Steckpladtze des Gerats konfigurieren
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|O-Link-Port-Parameter einstellen

Die Ports des 10-Link-Masters konnen bei der generischen Portkonfiguration sowohl im 10-Link-
Modus mit unterschiedlicher Konfiguration als auch im SIO-Modus (DI) betrieben werden.

Bei der spezifischen Portkonfiguration erhalten die 10-Link-Ports die Parametrierung tGber die
GSDML-Datei. Parameter wie z. B. Betriebsart, Datenhaltungsmodus, Hersteller- und Gerate-ID
konnen nicht verandert werden.

>

>
>
>

Geriteansicht = Geratelibersicht wihlen.
Einzustellende Baugruppe anwahlen.

Eigenschaften = Allgemein = Baugruppenparameter anklicken.

Stationsparameter einstellen.

Projekt  Bearbeiten  Ansicht

3F (¥ ] Projektspeichern 5, M :g

Einfligen Online Extras Werkzeuge Fenster F

X 9 ‘=nJ|I Lﬂ m l;;r ﬂ Online verbinden *

FEN20-410L_TIA_V15 » Nicht gruppierte Gerdte » turck-fen20-4iol [FEN20-410L]

Totally Integrated Automation

PORTAL

|5"’ Topologiesicht "n‘fm Netzsicht |||]T Gerdtesicht |_I£',|EI
r =
Gerdtelibersicht o
=3
]
¥ - nodul Baugr...  Steckplatz E-Adresse | A-Adres... | Typ Artikel-Nr. Firmware Kam... o
i - turckfenz04iol 0 0 FEN2O4IOL 6814140 SWV1.5.0 [~] %
i » PIHO 0 0 X1 turck-fen20-diol =z
» Basic_1 0 Basic 0..1 Basic g
I IN -1 WORD_1 v} 10-Link Port 1 2.3 IN 1 WORD
DI_1 0 10-Link Port 2 DI M=
<] i ] 2
o
|§. Eigenschaften ||"_1.'. Info y”ﬂ Diagnose | =L
=
J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte | 'L
— e
= Allgemein - " E N
. . augruppenparameter n
Kataloginformation gruppenp. =
Eingange Stationsparameter =
Baugruppenparameter —:
ElA-Adressen GG A 10-Link ohne Ueberpruefung ﬂ E,,
Datenhaltungsmodus: | deaktiviert, loeschen |V| e
m ®
M Zykluszeit: | autematisch |V| e
: Rewision: | automatisch |V| —
il Quick Start-Up aktivieren: | nein |v|
Prozesseing.daten ungueltig: | erzeugt Diagnose | Y|
Diagnosen deaktivieren: | Informationen und Warnungen |v|
Hersteller ID: |D |
-~
Geraete 1NN ] v
(<] M <| i
4 Portalansicht a Ubersicht Iﬁ-g-n turck-fen20-._.

Abb. 30: TIA-Portal — Parametrieren generischer 10-Link-Devices
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In Betrieb nehmen
Gerdte an eine Siemens-Steuerung in PROFINET anbinden

8.7.6  Gerdte online mit der Steuerung verbinden

»  Online-Modus starten (Online verbinden).
=  Das Gerat wurde erfolgreich an die Steuerung angebunden.

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras  Werkzeuge Fenster P Totally Integrated Automation
U5f (% B Projektspeichern & ¥ = B X 9: @ T 0 H [ & Online verbinden L PORTAL
Gerite |; Topologiesicht ||ﬁg'h Netzsicht "I]'f Geritesicht | (A
i = =
= | T E'EI Vernetzen nn Verbindungen |—' II-verbindung |'| T‘f ﬂ; 4 :_". o
=
[~ F s
o
~ [ rEnzo-aioL_.. [ @ [~ g
ﬁt Neues Ger.. 3 E
&, Gerdte & PLC_1 turck-fen20-... - =
CPU 1511-1 PN FEN20-410L =
PLC_1
4/ Online... E
» gl Progra... [&] oane a1 (=)
PN/E_1
» [ Techn... — %
» Extern... ‘L
r[Grcva. @ [ g
» g PLCDa... me
4 ':crt Beoba... e
4 I'j,‘ Online... &3
L] I:.,. Traces 2
] i Gerdte... %"
Hos Progra... =4
Ef PLci... s
] PLCM... —
[<] i
v | Detailansicht
Name [ <[ m [100% #] —9— @8,
< il > Q, Eigenschaften |"iJ,Info | Q Diagnose -
Portala 5 Ub... IEE'h Ge... Iﬁ onl... Iﬂ onl... IE onl... Iﬂ Onl... v Ladevorgang abgeschlossen {Fehler: ...

Abb. 31: Online-Modus
8.7.7  PROFINET — Mapping

Das PROFINET-Mapping entspricht dem Datenmapping in den Abschnitten ,Prozess-Eingangs-
daten” Prozess-Eingangsdaten und ,Prozess-Ausgangsdaten” Prozess-Ausgangsdaten.
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8.7.8  Funktionsbaustein IO_LINK_DEVICE in TIA-Portal verwenden

Der IO_LINK_DEVICE-Baustein ist angelehnt an den IOL_CALL-Funktionsbaustein gemaf3 10-
Link-Spezifikation.

Frojekt  Bearbeiten  Ansicht  Einfiigen  Online  Extras  Werkzeuge Fenster  Hille q
i Totally Integrated Automation
CF (% ] Projeke speichern 5 X B X O 5 0E [R & online verbinden & onlinesverbindung rrennen & fe [ I8 2@ — []] 4 PORTAL

TBEN-BIOL_TIA_ V15 » PLC1 [CPU 1511-1 PN] » Programmbausteine

» 10-Link [FB1]

4 Portalansicht =2 Obersicht

|:l- 10-Link (FB1)

Abb. 32: Beispielaufruf Siemens-Funktionsbaustein ,10_LINK_DEVICE”

]
N @ =D gaEs Fad & TF G 2|z
10-Link £
Mame Datentyp Detaultwert Remanenz Erreichbar ... Schre.. Sichtbari.. Einstelbw.. Uberwa.. Kommentar E
1 < ¥ Input g
2 L] <Hinzufligen: E B =
3 40 v Output =
? — “f
CASE.. FOR... WHILE. =
o GE T Tope. bo () REGION 2
= 2
436 had
437 /¢ I0-Link Dewice (= |
438 B
439 C#I0_LINE_DEVICE Instance FL(REQ := "I0-Link Daten”."BE] Jensor 17, 3 "ID-Link Daten” 5DB5 En
440 ID := "I0-Link Daten”.”ID Jensor 17, (3 "I0-Link Daten” %DBS ‘g
441 CAP := "I0-Link Daten"."CAP Zensor 17, » "I0-Link Daten” %DES g
| 442 "I0-Link Daten”."RD_IR Sensor 17, 3 "I0-Link Daten” DES 5
Il 443 "I0-Link Daten”."FORT Sensor 17, 3 "ID-Link Daten” 4DB5 -
L 444 IOL_INDEX := "I0-Link Daten”."I0L_INDEX Sensor 17, » "ID-Link Daten” 3DB5 LI
i 445 I0L_SUEBINDER := "I0-Link Daten”."I0L_SUBINDEX Zensor 17, » "I0-Link Daten” %DES =3
1 448 LEN := "I0-Link Daren”."LEN Sensor 17, » "I0-Link Daten” DES g
447 DONE_VALID => "IO-Link Daten"”."DONE Zensor 17, 3 "ID-Link Daten” *DES E =
445 BUFY =» "I0-Link Daten”."BUSY Sensor 17, 3 "ID-Link Daten” 5DB5 ;
443 ERROR =+ "I0-Link Daten”. EFROR Gensor 17, » "ID-Link Daten” %DES g
450 STATUS => "ID-Link Daten"."3TATUS Zensor 17, » "I0-Link Daten” 4DES
451 I0L_STATUS => "I0-Link Daren”."I0OL_S3TATUS 3ensor 17, 3 "I0-Link Daten” DES _
452 RD_LEN =» "IO-Link Daten”."RD_LEN Sensor 1", 3 "ID-Link Daten” 45DB5
453 | RECORD_IOL_DATA := "I0-Link Record”."RECORD_IOL_DATA SENGOR 17); » "I0-Link Record” 5DB7
< [T Ln:‘l c:1  EINF [1o0% - =
QEigenschaften "'_i.'.lnfn

etbindung mit FLCT

‘ ] Diagnose

HINWEIS

Der Zugriff auf die Port-0-Funktionen des I0-Link-Masters mit einem IOL_INDEX von
65535 ist mit dem ,|O_LINK_DEVICE”-Funktionsbaustein von Siemens in der Version
V3.0.2 nicht méglich. Fiir den Zugriff auf die Port-0-Funktionen kann auch im TIA-
Portal V15 der urspriingliche IOL_CALL-Baustein verwendet werden. Siemens stellt
den IOL_CALL-Baustein fiir TIA-Portal-Nutzer unter https://support.industry.sie-

mens.com zur Verfligung.
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In Betrieb nehmen
Gerdte an eine Siemens-Steuerung in PROFINET anbinden

Beispielzugriffe mit IO_LINK_DEVICE

Zur Darstellung der Ablaufe beim Lese- bzw. Schreibzugriff via IO_LINK_DEVICE dient in diesem
Beispiel eine Beobachtungs- und Forcetabelle Sensor1. Die Belegung der SPDU-Indizes der 10-
Link-Gerate entnehmen Sie bitte der jeweiligen Device-Dokumentation.

Der Zugriff des Bausteins auf das Gerat und die angeschlossenen Sensoren erfolgt tiber die Ein-
gangsvariable ID. Je nach verwendeter Steuerung ist als ID ein anderer Wert einzugeben.
Beispiel:

HW-Kennung des Basic-Steckplatzes (Steckplatz 1), z. B. mit CPU 1511-PN (hier im Beispiel
verwendet)
Anfangsadresse der Eingangsdaten des |O-Link-Masters, z. B. mit CPU 315

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einflgen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe .
Totally Integrated Automation
5F [% B Projektspeichern S, M ¥ o @ F) NG E S onlineverbinden L PORTAL
Gerite |5'? Topologiesicht ||5Eh Netzsicht ||—[|'|‘ Gerdtesicht |_|E,LE|
o r =
12 Gerateiibersicht a
o
=
— ¢ . |Modul Baugr... | Steckplatz E-Adresse | A-Adres... | Typ Artikel-Nr. o
¥ L] FEN20-4IOL TA.. | | A ~ turckfen204iol 0 0 FEN20-410L 6814140 x
[ 7Dz oty » PNIO 0 0x1 turck-fen20-4iol 2
Basic_1] 0 Basic 0..1 0..1 Basic E
T imRca [_CPU i D2 0 10-Link Part 1 DI
i) | Ge'f“ekm“ =y | DI_1 0 10-Link Port 2 ol Ld
I_% Ealnela . DX_2 0 |0-Link Port 3 DX )
’ = Programm... P D1 0 -Link Fort 4 DX 2
D r_iﬁTechnolog... Diagnostics_1 ] Diygnostics 8..17 Diagnosen E'
D E"te'”e_Q'“ 10-Link Events_1 0 10-L\ak Events 20..83 10-Link Events ;|
L r‘? BECN A VAUX control_1 O status 4.5 VAUX Contral 3
= w
L Rﬁ PR Module status_1 0 trol 18..19 Modulstatus
b 55| Beobacht... |
» [ Onlinesic... | < " \ Il | > _‘;(
(@ c = A . o
b 5 Traces |§ Eigenschaften ||"i.'.|nfo "ﬂ Diagnose | £
» i Gerdte-Pro... - - (=1
= Allgemein 10-Variablen Systemkonstante Texte o
o 9 Y o
24§ Programm... H
'_j:PLC-Clber... |—.=':. are-System ::‘:'.:-*'.e*?‘:iV| =
E] PLCMelde... MName Typ HW-Kennung Verwendetvon | Kommentar —
= p_[. Lokale Mo... & turck-fen20-4icl~Basic_1 Hw_SubMadule 264 |PLC_1
MWrc..
Il og 6.
Il o1 16x.
4 r\'_[. Dezentrale...
: 3
| <] [ a
» |Detailansicht

v" Ladevorgang abgeschlossen (Fehler: 0;_..

ortala 1 Obersicht Iﬁg‘h turck-fen20-...

Abb. 33: HW-Kennung: ,Basic”-Steckplatz des FEN20-410L
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Beispielzugriff Lesen — Produktnamen auslesen

Der Produktname (Product name, Index 0x12) des Turck-I/0-Hubs TBIL-M1-16DXP an 10-Link-
Port 4 wird ausgelesen.

» Eingangsvariablen des Bausteins tiber Variable steuern wie folgt beschreiben:

Variable Wert Bedeutung
REQ TRUE Lese-Request senden
ID 264 Hardwarekennung des ,Basic”-Steckplatzes gemal der
Konfiguration in der Geratesicht
CAP 251 Funktionsbaustein-Instanz
PORT 4 Der 1/0-Hub TBIL-M1-16DXP befindet sich an Port 4.
IOL_INDEX 0x12 Index flir Produktnamen
& [ A A2 TN
i Mame Adresse | Anzeigeformat  Beobachtungswert | Steuerwert Fi Karnmentar
1 "lo-Link Daten"."REQ Sensor 1" BOOL [E] FALSE FALSE [~
2 "IQ-Link Daten"."DOME Sensor 1" BOOL [ FALSE il
3 "lo-Link Daten"."BUSY Sensor 1" BOOL [&] FaLSE
< "I0-Link Daten" "ERROR Sensor 1" BOOL [E] FALSE FALSE D
=)
3 "I0-Link Daten"."ID Sensor 1" i DEZ IZ‘ 264 264 o
7 "I0-Link Daten"."CAF Sensor 1" DEZ 251 251 = 3
g “[O-Link Daten"."LEM Sensor 1" DEZ 232 232 M
9 "I0-Link Daten"."PORT Sensor 1" DEZ 4 4 O
10 "I0-Link Daten"."IOL_INDEX Sensor 1" Hex T6#0072 Te#0072 D
11 “IQ-Link Daten"."IOL_SUBINDEX Sensor 1" DEZ [1}
12 "lo-Link Daten"."RD_WR Sensor 1" BOOL [&] FaLSE —
13 "lo-Link Daten"."RD_LEM Sensaor 1" DEZ 13
14
15 "lo-Link Daten"."STATUS Sensar 1" Hex 16#0000_0000
16 "I0-Link Daten"."IOL_STATUS Sensor 1" Hex T6#0000_0000
17 "|Q-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1" DEZ 15
18
19 “Io-Link Record". "RECORD_|OL_DATA_SENSORT.. Zeichen ‘foo’ D
20 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen '$00° D
21 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen '$00° D
22 “I0-Link Record"."RECORD_|OL_DATA_SEMSORT.. Zeichen
23 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen
24 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen
25 “[O-Link Record" "RECORD_|IOL_DATA_SENMSORT.. Zeichen
26 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen
27 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen
28 “lO-Link Record". "RECORD_|IOL_DATA_SENSORT.. Zeichen
29 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen
g St =,

Abb. 34: IO_LINK_DEVICE - Eingangsvariablen fiir Lesezugriff
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In Betrieb nehmen

Gerdte an eine Siemens-Steuerung in PROFINET anbinden

» Den Lesezugriff Giber eine steigende Flanke an REQ aktivieren.

2 ? % BT
i Mame Adresse | Anzeigeformat | Beobachtungswert | Steuerwert # Kamrmentar

1 "I0-Link Daten”."REQ Sensor 1" BOOL [~ TRUE TRUE W] T 01 start CALL -

2 "l0-Link Daten” "DONE Sensor 1" EOOL [m] TRUE

3 "l0-Link Daten" "BUSY Sensor 1" BOOL [ FaLSE

4 "I0-Link Daten"."ERROR Sensor 1" BOOL [E] FALSE FALSE D

5

& "Io-Link Daten"."ID Sensor 1" DEZ 264 264 O

7 "IO-Link Daten"."CAF Sensor 1" DEZ 251 251 [ £
Abb. 35: IO_LINK_DEVICE - Lesezugriff aktivieren

=  Der Produktname wird in diesem Beispiel ab Zeile 19 der Beobachtungstabelle im 10-
Link Record angezeigt.
¥ = 7% 8=
i Name Adresse  Anzeigeformat Beobachtungswert | Steuerwert Fi Kommentar

1 "IG-Link Daten”."RES Sensar 1" BooL =] TRUE TRUE M 1 01 startCaLL (o]

2 "lo-Link Daten"."DOMNE Sensor 1" BOOL [m] TRUE il

=] "|Q-Link Daten"."BUSY Sensor 1" BOOL [E] FALSE

< "I0-Link Daten" "ERROR Sensor 1" BOOL [E] FALSE FALSE D

5

3 “I0-Link Daten" "I Sensor 1" DEZ 264 264 M 1

7 "I0-Link Daten"."CAF Sensor 1" DEZ 251 251 M 1 3

g "lo-Link Daten"."LEM Sensor 1" DEZ 232 232 M

9 “I0-Link Daten"."PORT Sensor 1" DEZ 4 4 M 1

10 "I0-Link Daten"."IOL_INDEX Sensor 1" Hex T6#0072 Te#0072 @ H

1 “Io-Link Daten"."IOL_SUBINDEX Sensor 1" DEZ 0

12 "lo-Link Daten"."RD_WR Sensor 1" BOOL [&] FaLSE —

13 "lo-Link Daten"."RD_LEM Sensaor 1" DEZ 13

14

15 "lo-Link Daten"."STATUS Sensar 1" Hex 16#0000_0000

16 "I0-Link Daten"."IOL_STATUS Sensor 1" Hex T6#0000_0000

17 "IQ-Link Daten"."RD_LEM Sensor 1" DEZ 13

18

149 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen T '$00° D

20 “[0-Link Record"."RECORD_|OL_DATA_SENSOR1... Zeichen ‘B’ ‘$o0’ D

21 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen " '$00° D

22 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen L

23 “l0-Link Record". "RECORD_|IOL_DATA_SENSORT.. Zeichen =

24 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen ‘M’

25 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen '

26 “I0-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SENSORT.. Zeichen =

27 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen '

28 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSORT.. Zeichen ‘6

29 "I0-Link Recon ECORD_IOL_DATA_SEMSORT ... Zeichen E

g R e | -
Abb. 36: 10_LINK_DEVICE - Produktname TBIL-M1-16DXP
48 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Beispielzugriff Schreiben — Display drehen

Die Ausrichtung des Displays am Turck-Temperatursensor TS-500-LUUPN8X-H1141 an I0-Link
Port 1 wird gedreht. Dazu wird der Parameter Messwertaktualisierungszeit/Drehen/Deakti-
vieren des Displays in Index 55 auf den Wert 0x05 = 600 ms Messwert-Aktualisierungszeit,
Anzeige um 180° gedreht gesetzt.

Temperatursensoren Serie TS
10-Link-Parameter

Spezifische Service PDU - Parameterwerte
Index 0x54: Anzeigeeinheit des Displays

Wert (hexadezimal) Meniipunkt Funktion
0x00 °C °C

0x01 °F °F

0x02 k k

0x03 Ohm Ohm

Index 0x55: Messwert-Aktualisierungszeit/Drehen/Deaktivieren des Displays

Wert (hexadezimal) Meniipunkt Funktion

0x00 50 50 ms Messwert-Aktualisierungszeit

0x01 200 200 ms Messwert-Aktualisierungszeit
0x02 600 600 ms Messwert-Aktualisierungszeit
0x03 rs0 50 ms Messwert-Aktualisierungszeit,

Anzeige um 180° gedreht

0x04 r200 200 ms Messwert-Aktualisierungszeit,
Anzeige um 180° gedreht

0x05 re00 600 ms Messwert-Aktualisierungszeit,
Anzeige um 180° gedreht

0x06 OFF Display ausgeschaltet

Abb. 37: Ausschnitt aus der Dokumentation zum TS-500-...
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In Betrieb nehmen
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» Eingangsvariablen des Bausteins liber Variable steuern wie folgt beschreiben:
»  Die Schreibfunktion im Baustein tGber RD_WR Sensor 1= TRUE aktivieren

Variable Wert

Bedeutung

REQ TRUE Schreib-Request senden

ID 264  Hardwarekennung des Basic-Steckplatzes gemal3 der Konfiguration in der
Geratesicht

CAP 251  Funktionsbaustein-Instanz

LEN 1 Lange der zu schreibenden Daten in Byte

PORT 1 Der Temperatursensor TS-500-LUUPN8X-H1141 befindet sich an Port 1.

IOL_INDEX 0x12

Index fir Messwert-Aktualisierungszeit/Drehen/Deaktivieren des
Displays

@ Bl A2 D[N
i Mame Adresse | Anzeigeformat | Beobachtungswert | Steuerwert b Kornmentar
1 "IQ-Link Daten"."REQ Sensor 1" BQOL [m] TRUE TRUUE D (o]
2 "lo-Link Daten"."DOMNE Sensor 1" BOOL [m] TRUE M
3 "lo-Link Daten"."BUSY Sensor 1" BOOL [&] FaLSE
4 “I0-Link Daten"."ERROR Sensor 1" BOOL [3] FALSE FALSE D
5
3 "I0-Link Daten"."ID Sensor 1" DEZ 264 264 @ H
7 “[0-Link Daten"."CAP Sensor 1" DEZ 251 251 ! =
g "I0-Link Daten”."LEMN Sensor 1" DEZ 1 1 [« 1
9 "I0-Link Daten"."PORT Sensor 1" DEZ 1 1 @ H
10 "I0-Link Daten"."IOL_INDEX Sensor 1" 3 Hex | 1680055 16#0055 E H
11 "I0-Link Daten"."IOL_SUBINDEX Sensor 1" DEZ Ll -
12 "G-Link Daten"."RD_WR Sensar 1" BOOL [= TRUE TRUE M L
13 "|Q-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1" DEZ L1}
14
15 "I0-Link Daten"."STATUS Sensor 1" Hex 16#0000_0000
16 "I0-Link Daten"."IOL_STATUS Sensor 1" Hex Te#0000_0000
17 "lo-Link Daten"."RD_LEM Sensaor 1" DEZ 1]
18
149 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Hex Te#00 D
20 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Hex Te#00 D
21 “l0-Link Record". "RECORD _|OL_DATA_SENMSOR1.. Hex TeX00 D
22 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Hex 16#00
23 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Hex Te#00
24 “[0-Link Record"."RECORD _|OL_DATA_SENSOR1.. Hex Tax00
25 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Hex 16#00
26 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Hex 16#00
27 “I0-Link Record". "RECORD_IOL_DATA_SENSOR1.. Hex T6#00
28 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Hex 16#00
29 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Hex 16#00
g s s . s | EIE

Abb. 38: IO_LINK_DEVICE - Eingangsvariablen fir Lesezugriff
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» Den zu schreibenden Steuerwert 0x05 im ersten Wort des 10-Link Record angeben und

steuern.
= = A R
i Mame Adresse  Anzeigeformat Beobachtungswert | Steuerwert F Kornmentar

1 "|0-Link Daten”."REQ Sensor 1" BOOL = TRUE FALSE O 0= 1 start CALL =]

2 "lo-Link Daten QOME Sensor 1" BOOL [m] TRUE M

3 "lo-Link Daten"."BUSY Sensor 1" BOOL [&] FaLSE

4 “I0-Link Daten"."ERROR Sensor 1" BOOL [E] FALSE FALSE D

5

3 "I0-Link Daten Sensor 1" DEZ 264 264 E H

7 “I0-Link Daten"."CAP Sensar 1" DEZ 251 251 O =

g "I0-Link Daten”."LEMN Sensor 1" DEZ 1 1 [ 1

9 "Io-Link Daten"."FORT Sensor 1" DEZ 1 1 M

10 "I0-Link Daten L_INDEX Sensor 1" Hex T6#0055 16#0055 E H

11 "lo-Link Daten L_SUBINDEX Sensor 1" DEZ 1]

e "o-Link Daten”."RD_WF. Sensor 1" BOOL [ TRUE TRUE M 1 L

13 "lo-Link Daten"."RD_LEM Sensaor 1" DEZ 1]

14

15 "I0-Link Daten"."STATUS Sensor 1" Hex 16#0000_0000

16 "I0-Link Daten"."IOL_STATUS Sensor 1" Hex Te#0000_0000

17 "lo-Link Daten"."RD_LEM Sensaor 1" DEZ 1]

18

19 "IG-Link Record" "RECORD_IOL_D&TA_SENSO... |Hex B 16405 M 1

20 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. elchen B | ]

21 “[0-Link Record"."RECORD _|OL_DATA_SENSOR1.. Zeichen ‘B’ D

22 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Zeichen "

23 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Zeichen L

24 “[0-Link Record"."RECORD _|IOL_DATA_SENSOR1.. Zeichen =

25 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Zeichen ‘W

26 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Zeichen '

27 “I0-Link Record". "RECORD_IOL_DATA_SENSOR1.. Zeichen =

28 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Zeichen '

29 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1.. Zeichen ‘&'

.m|‘| WAl dun Lo maTA crnicena " ""4 aiaa
Abb. 39:10_LINK_DEVICE - Steuerwert 0x05 fiir Index 0x55

»  Den Schreibzugriff Giber eine steigende Flanke an REQ aktivieren.
= = %% E=
i Mame Adresse | Anzeigeformat | Beobachtungswert | Steuerwert b Kamrmentar

1 "|o-Link Daten"."REQ Sensar 1" BOOL |1||§| TRUE TRUE E 0 =1 start CALL -~

2 "lo-Link Daten"."DOMNE Sensor 1" BOOL [m] TRUE

3 "|O-Link Daten" "BUSY Sensor 1" EOOL [E] FALSE

4 "|0-Link Daten”."ERROR Sensor 1" BOOL [E] FALSE FALSE D

5

6 "|0-Link Daten”."ID Sensor 1" DEZ 264 264 =

7 "|0-Link Daten"."CAP Sensor 1" DEZ 251 251 [ =
Abb. 40: 10_LINK_DEVICE - Lesezugriff aktivieren

=  Das Display des Sensors ist um 180° gedreht, die Aktualisierungszeit ist auf 600 ms einge-
stellt.
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8.8 Gerat mit Modbus TCP in Betrieb nehmen

88.1  Implementierte Modbus-Funktionen
Die Gerate unterstiitzen die folgenden Funktionen zum Zugriff auf Prozessdaten, Parameter,
Diagnosen und sonstige Dienste:
Function Code
1 Read Coils — mehrere Ausgangs-Bits lesen
2 Read Discrete Inputs — mehrere Eingangs-Bits lesen
3 Read Holding Registers — mehrere Ausgangs-Register lesen
4 Read Input Registers — mehrere Eingangs-Register lesen
5 Write Single Coil - einzelnes Ausgangs-Bit schreiben
6 Write Single Register - einzelnes Ausgangs-Register schreiben
15 Write Multiple Coils -mehrere Ausgangs-Bits schreiben
16 Write Multiple Registers — mehrere Ausgangs-Register schreiben
23 Read/Write Multiple Registers — mehrere Register lesen und schreiben
882  Modbus-Register
Adresse Zugriff Bedeutung
0x0000...0x0TFF read only Prozessdaten der Eingange (Identisch zu Register
0x8000...0x8FFF)
0x0800...0x09FF read/write  Prozessdaten der Ausgange (identisch zu Register
0x9000...0x9FFF)
0x1000...0x100B read only Modul-Kennung
0x100C read only Modul-Status
0x1017 read only Register-Mapping-Revision (muss immer 2 sein, sonst ist
das Register-Mapping nicht kompatibel zur vorliegen-
den Beschreibung)
0x1020 read only Watchdog, aktuelle Zeit [ms]
0x1120 read/write  Watchdog, vordefinierte Zeit [ms] (Default: 500 ms)
0x1130 read/write  Modbus Connection Mode Register
0x1131 read/write Modbus Connection Timeout in Sek. (Def.: 0 = nie)
0x113C...0x113D read/write Modbus Parameter Restore (Riicksetzen der Parameter
auf die Defaulteinstellungen)
Ox113E...0x113F read/write Modbus Parameter Save (nichtfllichtiges Speichern der
Parameter)
0x1140 read/write  Protokoll deaktivieren
Deaktiviert explizit das ausgewahlte Ethernet-Protokoll:
Bit 0 = EtherNet/IP deaktivieren
Bit 1 = Modbus TCP deaktivieren
Bit 2 = PROFINET deaktivieren
Bit 15 = Webserver deaktivieren
0x1141 read/write  Aktives Protokoll

Bit 0 = EtherNet/IP aktiv
Bit 1 = Modbus TCP aktiv
Bit 2 = PROFINET aktiv
Bit 15 = Webserver aktiv
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Adresse Zugriff Bedeutung

0x1150 read only LED-Verhalten (PWR) bei Unterspannung an V2
Bit 0:
0=rot
1 =griin blinkend

0x2400 read only V1[mV]:0 bei< 18V

0x2401 read only V2 [mV]:0 bei< 18V

0x8000...0x8400 read only Prozessdaten der Eingédnge (identisch zu Register
0x0000...0x01FF)

0x9000...0x9400 read/write  Prozessdaten der Ausgange (identisch zu Register

0x0800...0x09FF)
0xA000...0xA400F read only Diagnosen
0xB000...0xB400 read/write ~ Parameter

Die folgende Tabelle zeigt das Register-Mapping fir die unterschiedlichen Modbus-Adressie-

rungen:
Beschreibung Hex Dezimal 5-Digit Modicon
Eingdnge 0x0000...0x01FF  0...511 40001...40512 400001...400512
Ausgédnge 0x0800...0x09FF  2048...2549 42049...42560 402049...402560
Modul-Kennung 0x1000...0x1006  4096...4102 44097...44103 404097...404103
Modul-Status 0x100C 4108 44109 404109
Watchdog, aktuelle Zeit 0x1020 4128 44129 404129
Watchdog, vordefinierte Zeit 0x1120 4384 44385 404385

Modbus Connection Mode 0x1130 4400 44401 404401

Register

Modbus Connection Timeout 0x1131 4401 44402 404402

in Sek.

Modbus Parameter Restore 0x113C...0x113D  4412...4413 44413...44414 404413...404414
Modbus Parameter Save Ox113E...Ox113F  4414...4415 44415...44416 404415...404416
Protokoll 0x1140 4416 44417 404417
deaktivieren

Aktives Protokoll 0x1141 4417 44418 404418
LED-Verhalten (PWR) bei 0x1150 4432 44433 404433
V2-Unterspannung

V1 [mV] 0x2400 9216 49217 409217

V2 [mV] 0x2401 9217 49218 409218
Prozessdaten Eingange 0x8000, 0x8001 32768, 32769 - 432769,432770
Prozessdaten Ausgange 0x9000, 0x9001 36864, 36865 - 436865, 436866
Diagnosen 0xA000, 0xA001 40960, 40961 - 440961, 440962
Parameter 0xB000, 0xB0O1 45056, 45057 - 445057, 445058
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Register 0x1130: Modbus Connection Mode

Dieses Register beeinflusst das Verhalten der Modbus-Verbindungen.

Bit Bezeichnung Wert Bedeutung
0 MB_OnlyOneWritePermissi- 0 Alle Modbus-Verbindungen haben Schreib-
on rechte
1 Immer nur eine Modbus-Verbindung kann das

Schreibrecht zugeteilt bekommen. Ein einmal
zugeteiltes Schreibrecht bleibt bis zum Dis-
connect erhalten. Nach dem Disconnect der
schreibberechtigten Connection erhalt die
nachste Connection das Schreibrecht, die
einen Schreibzugriff versucht.

1 MB_lmmediateWritePer- 0 Beim ersten Schreibzugriff wird fir die ent-
mission sprechende Modbus-Verbindung das Schreib-
recht angefordert. Bei einem Misserfolg wird
ein Exception Response mit Exception-Code
0x01 erzeugt. Im Erfolgsfall wird der Schreibzu-
griff ausgefiihrt und das Schreibrecht bleibt
bis zum Ende der Verbindung erhalten.

1 Schon beim Verbindungsaufbau wird fir die
entsprechende Modbus-Verbindung das
Schreibrecht angefordert. Die erste Modbus-
Verbindung erhalt folglich das Schreibrecht, al-
le folgenden gehen leer aus (sofern Bit 0 = 1).

2...15 reserviert - -

Register 0x1131: Modbus-Connection-Time-out

Dieses Register bestimmt, nach welcher Zeit der Inaktivitdt eine Modbus-Verbindung durch ein
Disconnect beendet wird.

Wertebereich: 0...65535 s
Default: 0 s = nie (Modbus-Verbindung wird nie beendet)
Verhalten der BUS-LED

Wenn Modbus im Falle eines Connection-Time-out das aktive Protokoll ist und keine weiteren
Modbus-Verbindung bestehen, verhalt sich die BUS-LED wie folgt:

Connection-Time-uut BUS-LED
Zeit abgelaufen blinkt griin
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Register 0x113C und 0x113D: Restore Modbus-Verbindungs-Parameter

Register 0x113C und 0x113D dienen zum Riicksetzen der Parameter-Register 0x1120 und
0x1130 bis 0x113B auf die Default-Einstellungen. Der Dienst stellt die Parameter wieder her, oh-

ne sie zu speichern.

Vorgehen:

»  Register 0x113C mit 0x6C6F beschreiben.

» Innerhalb von 30 Sekunden Register 0x113D mit 0x6164 (,load”) beschreiben, um das
Wiederherstellen der Register auszuldsen. Mit den Funktionen FC16 und FC23 kdnnen
beide Register auch mit einem einzigen Request beschrieben werden.

=  Die Parameter sind auf die Default-Werte zuriickgesetzt.

» Anderungen (iber einen anschlieBenden Save-Dienst speichern.

Register 0x113E und 0x113F: Save Modbus-Verbindungs-Parameter

Register 0x113E und 0x113F dienen zum nichtfliichtigen Speichern der Parameter in den Regis-
tern 0x1120 und 0x1130 bis 0x113B.

Vorgehen:

»  Register 0x113E mit 0x7361 beschreiben.

» Innerhalb von 30 Sekunden Register 0x113F mit 0x7665 (,save”) beschreiben, um das
Speichern der Register auszuldsen. Mit den Funktionen FC16 und FC23 kénnen beide Re-
gister auch mit einem einzigen Request beschrieben werden.

=  Die Parameter sind gespeichert.

883 Datenbreite

Modul Prozesseingabe Prozessausgabe Alignment
TBEN-S52-4I0L 208 Byte 132 wortweise
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8.84  Registermapping

Register- |Bit-Nr.
Nr. 15 14 13 12 [11 109 |8 |7 6 E 4 3 2 o
MSB LSB
Eingangsdaten
0x0000... Prozesseingangsdaten
0x00xx [ 113]
Modul-Status
0x00xx siehe Status- und Control-Wort
+ 1 Regis-
ter
Ausgangsdaten
0x0800... Prozessausgangsdaten
0x08xx [ 115]
Diagnose
[ 118]
0xA000 DXP-Kanaldiagnosen
0xA001 |0-Link-Kanaldiagnosen
0xA004
Parameter
[ 101]
|O-Link-Basic
0xB0O00O |- - - - - |- |- |- |DXP7_|- DXP5_ |- DXP3_ |- DXP1_ |-
SRO SRO SRO SRO
0xB00O1 |- - - - - |- |- |- |DXP7_|- DXP5_ |- DXP3_ |- DXP1_ |-
EN DO EN DO EN DO EN DO
|O-Link-Port 1
0xB002  |Zykluszeit GSD  |Quick Start- |Datenhal-  |Betriebsart
Up akt. tungsmodus
0xB003 |- - - - - |- |- |- |Mapping Mapping Diagnosen |PZDE |Rev.
PZDA PZDE deaktivieren |ungiltig
0xB004... |- - - - - - - - - - - - - -
0xB005
0xB006 Hersteller-ID
0xB007 ... Gerate-ID
0xB008
weos | | | F FFFFF F  F FF FF T
I0-Link-Port 2
0xBOOA... 8 Register Parameterdaten, Belegung analog zu Port 1
0xBO11
|O-Link-Port 3
0xB0012 8 Register Parameterdaten, Belegung analog zu Port 1
...0xB019
I0-Link-Port 4
0xBO1A... 8 Register Parameterdaten, Belegung analog zu Port 1
0xB021
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885  Verhaltenim Fehlerfall (Watchdog)

Verhalten der Ausgange

Wenn die Modbus-Kommunikation ausfallt, verhalten sich die Ausgange des Geréts in Abhan-
gigkeit von der definierten Zeit fiir den Watchdog (Register 0x1120) wie folgt:

Watchdog

0ms

Verhalten der Ausgidnge

Ausgange behalten im Fehlerfall den Momentanwert bei

>0 ms (Default =500 Ausgédnge gehen im Fehlerfall nach der abgelaufenen Watchdogzeit
ms) (Einstellung in Register 0x1120) auf 0.

HINWEIS

Das Setzen der Ausgange auf definierte Ersatzwerte ist bei Modbus TCP nicht mog-
lich. Eventuell parametrierte Ersatzwerte werden nicht berlicksichtigt.

Verhalten der BUS-LED

Wenn der Watchdog ausldst, verhalt sich die BUS-LED wie folgt:
Watchdog

ausgelost

BUS-LED
rot

Verhalten des Gerats beim Verlust der Modbus-Kommunikation

Wenn Modbus das aktive Protokoll ist und alle Modbus-Verbindungen geschlossen werden,
schaltet der Watchdog alle Ausgdnge auf ,0”, nachdem die Watchdog-Zeit abgelaufen ist, es sei
denn in der Zwischenzeit wurde ein anderes Protokoll (PROFINET, EtherNet/IP) aktiviert.
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8.9

8.9.1

8.9.2

893

8.94

58

Gerate mit EtherNet/IP in Betrieb nehmen

Allgemeine Eigenschaften EtherNet/IP

Eigenschaft Beschreibung
QuickConnect nein

Device Level Ring (DLR) ja

Anzahl TCP Verbindungen 3

Anzahl CIP Verbindungen 10

Input Assembly Instance

103,120, 121,122,123,124,125

Output Assembly Instance

104,150, 151,152

Configuration Assembly Instance

106

EDS- und Catalog-Dateien

Die EDS- und Catalog-Dateien stehen unter www.turck.com zum kostenfreien Download zur
Verfligung.

FEN20_ETHERNETIP.zip

Device Level Ring (DLR)

Die Gerate unterstiitzen DLR. Das Device-Level-Ring (DLR)-Redundanzprotokoll wird verwendet
um die Stabilitdt von EtherNet/IP-Netzwerken zu erhéhen. DLR-fahige Gerateverfligen liber
einen integrierten Switch und kénnen so in eine Ringtopologie integriert werden. Das DLR-Pro-
tokoll wird eingesetzt, um eine Unterbrechung im Ring zu erkennen. Wenn die Datenleitung
unterbrochen ist, werden Daten Uber einen alternativen Netzwerkabschnitt gesendet, sodass
das Netzwerk schnellstmdglich wiederhergestellt wird. DLR-fahige Netzwerkknoten sind mit er-
weiterten Diagnosefunktionen ausgestattet, die eine Fehlerstelle lokalisieren und damit die
Fehlersuche und die Wartungsarbeit beschleunigen.

Diagnose Uber Prozessdaten
Die Diagnosemeldungen der IO-Link-Kandle werden direkt in die Prozessdaten gemappt

[ 113]

Dariiber hinaus zeigt das Status-Wort des Gerats die Moduldiagnosen:

Byte 1 (MSB) Byte 0 (LSB)

Bit |Bit |[Bit |Bit |Bit |Bit |Bit9 |Bit8 |Bit7 |Bit6 |Bit5 |bit4 |Bit3 |Bit2 [Bit1 |Bit0

15 14 13 12 [11 |10

- JFCE |- |- - - vt |- |- - |- |- |- |- |AR |DIAG
GEE
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8.9.5  EtherNet/IP-Standardklassen
Die Module unterstiitzen die folgenden EtherNet/IP-Standardklassen gemaR CIP-Spezifikation.

Class Code Objekt-Name

Dez. Hex.

01 0x01 Identity Object [ 59]

04 0x04 Assembly Object [ 61]

06 0x06 Connection Manager Object [ 76]

245 OxF5 TCP/IP Interface Object [ 77]

246 OxF6 Ethernet Link Object [ 80]
Identity Object (0x01)

V01.00|2019/12

Die folgende Beschreibung ist der CIP-Spezifikation, Vol1 Rev. 2.1 der ODVA & ControlNet Inter-
national Ltd. entnommen und wurde an die Turck-Produkte angepasst.

Instanz-Attribute

Attr.-Nr. Attributname Get/Set Typ Wert
Dez. Hex.
1 0x01 Vendor UINT Enthalt die Hersteller-ID.
Turck = 0x46
2 0x02 Product UINT Zeigt den allgemeinen Produkttyp
type an. Communications Adapter 12, =
0x0C
3 0x03 Product UINT Identifiziert ein bestimmtes Produkt
code eines Geratetyps.
Default: 27247, = 6A6F
4 0x04 Revision STRUCT OF:  Angabe der Revision des Gerats, dass
durch das Identity Objekt dargestellt
wird.
Major USINT 0x01
Minor USINT 0x06
5 0x05 Device WORD WORD
status
6 0x06 Serial UDINT Enthalt die Ident-No. des Produktes
number (die letzten 3 Bytes der MAC-ID).
7 0x07 Product STRUCT OF:  z.B.: TBEN-S2-4I0L
name USINT
STRING [13]
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Device Status

Bit Name Definition
0...1 reserviert Default=0
2 Configured TRUE=1:
Die Applikation im Gerat wurde konfiguriert
(Default-Einstellung).
3 reserviert Default=0
.7 Extended Device Status 0011 = keine I/O-Verbindung hergestellt
0110 = mindestens eine I/0O-Verbindung ist im
RUN-Modus
0111 = mindestens eine I/O-Verbindung her-
gestellt, alle im IDLE-Modus
Alle anderen Einstellungen = reserviert
8 Minor recoverable fault Behebbarer Fehler, z.B.:
Unterspannung
Force-Mode vom DTM aktiv
Diagnose am I/O-Kanal aktiv
9...10 reserviert
11 Diag Sammeldiagnosebit
12...15 reserviert Default=0

Allgemeine Dienste (Common Services)

Service-Code

Klasse Instanz

Service-Name

Dez. Hex.
1 0x01 Ja Ja Get_Attribute_All
liefert eine vordefinierte Liste der Objektattribute
5 0x05 Nein Ja Reset
startet den Reset-Dienst fur das Gerat
14 OxOE Ja Ja Get_Attribute_Single
liefert den Inhalt eines angegebenen Attributs zurlick
16 0x10 Nein Nein Set_Attribute_Single

verandert ein einzelnes Attribut
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Assembly Object (0x04)

Das Assembly Object verbindet Attribute mehrerer Objekte. Dadurch ist es mdglich, gezielt Da-
ten von einem Objekt zum anderen zu senden, oder gezielt zu empfangen.

V01.00|2019/12

Die folgende Beschreibung ist der CIP-Spezifikation, Vol1 Rev. 2.1 der ODVA & ControlNet Inter-
national Ltd. entnommen und wurde an die Turck-Produkte angepasst.

Klassen-Attribute

Attr.-Nr. Attributname Get/Set Typ Wert

Dez. Hex.

1 0x01 Revision G UINT 2

2 0x02 Max. objectinstance G UINT 104

Instanz-Attribute

Attr.-Nr. Attributname Get/Set Typ Wert

Dez. Hex.

3 0x03 Data S ARRAY OF identifiziert ein bestimmtes
BYTE Produkt eines Geratetyps

Default: 27247dez = 6A6F
4 0x04 Size G UINT Anzahl der Bytes in Attribut

3:
256 oder variabel

Allgemeine Dienste (Common Services)

Service-Code Klasse Instanz Service-Name
Dez. Hex.
1 0x01 Ja Ja Get_Attribute_All

liefert eine vordefinierte Liste der Objektattribute

14 0xO0E Ja Ja Get_Attribute_Single

liefert den Inhalt eines angegebenen Attributs zuriick
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Assembly-Instanzen

EtherNet/IP- Input- Output- Configuration- Connection

Connection Assembly Assembly Assembly unterstiitzt von
Instanz GroBe Instanz GroBe Instanz GroBe Rockwell Omron

[8 Bit] [8 Bit] [8 Bit]

Exclusive Owner 103 206 104 134 106 172 X -

Exclusive Owner 103 206 104 134 1 0 - X

(Omron)

IOL 4 IN/4 OUT, 120 30 150 22 106 172 X X

Diagnose

IOL 6 IN/6 OUT, 122 38 151 30 106 172 X X

Diagnose

IOL 8 IN/8 OUT, 124 46 152 38 106 172 X X

Diagnose

IOL 4 IN/4 OUT 121 20 150 22 106 172 X X

IOL 6 IN/6 OUT 123 28 151 30 106 172 X X

IOL 8 IN/8 OUTs 125 36 152 38 106 172 X X
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Configuration Assembly (Instanz 106)

Die Module unterstiitzen die Configuration Assembly.

Die Configuration Assembly umfasst:

10 Byte Gerdte-Konfigurationsdaten (EtherNet/IP-spezifisch)

+ 72 Byte (Parameterdaten, gerdteabhangig)

Die Beschreibung der Parameter finden Sie im Kapitel ,Parametrieren und Konfigurieren”.

”

Byte-Nr. Bit-Nr.
Dez.  |Hex. 7 6 |5 Ja |3 2 1 0
Gerate-Konfigurationsdaten
0...8 0x00...0x08 |- - - - - - - -
9 0x09 - - - - - Eth2 Eth1 QuickConnect
Port-Setup Port-Setup  |(nicht unterstiitzt)
DXP-Kanale
10 0x0A - - - - - - - DX0_SRO
11 0x0B - - - - - - - DX1_SRO
12 0x0C - - - - - - - DX2_SRO
13 0x0D - - - - - - - DX3_SRO
14 OxOE - - - - - - - DX0_EN DO
15 OxOF - - - - - - - DX1_EN DO
16 0x10 - - - - - - - DX2_EN DO
17 0x11 - - - - - - - DX3_EN DO
I0-Link-Port-Parameter
10-Link-Port 1
18 0x12 - - - - Betriebsart
19 0x13 - - - - - - Datenhaltungsmodus
20 0x14 Zykluszeit
21 0x15 - - - - - - - Revision
22 0x16 - - - - - - - Quick Start-Up
23 0x17 - - - - - - - GSD
24 0x18 - - - - - - - PZDE ungiiltig
25 0x19 - - - - - - - Diagnosen
deaktivieren
26 Ox1A - - - - - - Mapping PZDE
27 0x1B - - - - - - Mapping PZDA
28...29 |0x1C...0x1D |Hersteller-ID
30...33 |Ox1E...0x21 |Gerate-ID
34...49 |0x22...0x31 |lO-Link-Port 2
50...65 |0x32...0x41 |IO-Link-Port 3
66...81 |0x42...0x51 |IO-Link-Port 4
82 0x52 - - - - - - VAUX1 Pin3
83 0x53 - - - - - - VAUX1 Pin5
84 0x54 - - - - - - VAUX1 Pin7
85 0x55 - - - - - - VAUX1 Pin9
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Gerdte-Konfigurationsdaten

Parametername Wert Bedeutung
LED-Verhalten (PWR) bei 0 rot PWR-LED ist konstant rot bei einer
V2-Unterspannung Unterspannung von V2.
(LED-behavior (PWR) at 1 griin PWR-LED blinkt bei einer Unterspan-
V2 undervoltage) nung von V2 griin.
ETH x Port Setup 0 Autone- Der Port wird per Autonegotiation
gotiati- eingestellt.
on
1 100BT/ Feste Einstellung der Kommunikati-
FD onsparameter flr den Ethernet-Port

auf:
© 100BaseT
© Vollduplex
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Input-Assembly-Instanzen

EtherNet/IP- Input Assembly  Device- Basic-/0  10-Link- Diagnose Event-

Connection Status [Bytel Eingdnge [Bytel Daten
Instanz GréBe [Bytel [Byte] (Byte]

[8 Bit]

Exclusive Owner 103 208 2 4 128 10 64

Exclusive Owner 103 208 2 4 128 10 64

(Omron)

IOL4IN/4 OUT, 120 32 2 4 16 10 0

Diagnose

IOL6IN/6 OUT, 122 40 2 4 24 10 0

Diagnose

IOL8IN/8 OUT, 124 48 2 4 32 10 0

Diagnose

IOL4IN/4OUT 121 22 2 4 16

IOL6IN/6 OUT 123 30 2 4 24

IOL8IN/8 OUT 125 38 2 4 32
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In Betrieb nehmen
Gerdte mit EtherNet/IP in Betrieb nehmen

Instanz 103 - Exclusive Owner

Die Bedeutung der Eingangsdaten finden Sie in Kapitel ,Parametrieren und Konfigurie-

ren” [ 113]
Wort- |Bit-Nr.
Nr. 15 14 13 12 (1 10 |9 8 7 |6 |5 |4 |3 2 1 o
Status-Wort [ 117]
ox00 |- JFcEl |- | - R - - - | ARGEE |DIAG
Prozesseingangdaten giiltig Eingange
0x01 - - - - DVS3 |DVS2 |DVS1 |[DVSO |- - - - DI3 DI2 DIl DIO
(SI0) |(SIO) |(SIO) |(SlO)
I0-Link-Prozess-Eingangsdaten
0x02... |16 Worte pro Port
Ox11
0x12...
0x21
0x22...
0x31
0x32...
0x41
Diagnosen
DXP-Kanale
0x42 |- - - - ERR |ERR |ERR [ERR |- - - - ERR |ERR |ERR |ERR
DX3 |DX2 |DX1 |DX0 VAUX |VAUX [VAUX |VAUX
1K3 |1K2 1K1 1 KO
|O-Link-Port-Diagnosen
Port 1
0x43 GEN [OVL|V \ ULVE |LLVU |O PRM |EVT1 |EVT2 |PD |HW |[DS CFG PPR -
ERR HIGH [LOW TMP  |ERR INV |ERR |ERR ERR
Port4
0x46 GEN |OVL|V \ ULVE |LLVU |O PRM |EVT1 |EVT2 |PD |HW |DS CFG PPR -
ERR HIGH |LOW TMP |ERR INV |ERR |ERR ERR

|O-Link-Events

0x47 Port (1. Event)

Qualifier (1. Event)

0x48 |Event Code Low-Byte (1. Event)

Event Code High-Byte (1. Event)

0x65 Port (16. Event)

Qualifier (16. Event)

0x66 |Event Code Low-Byte (16. Event)

Event Code High-Byte (16. Event)

66
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Instanz 120 - 4 Byte IN/4 Byte OUT, Diagnosen

Die Bedeutung der Eingangsdaten finden Sie in Kapitel ,Parametrieren und Konfigurie-

ren” [ 113]
Wort- |Bit-Nr.
Nr. 15 14 13 12 (1 10 |9 8 7 |6 |5 |4 |3 2 1 o
Status-Wort [ 117]
ox00 |- JFcEl |- | - v - - - | ARGEE |DIAG
Prozesseingangdaten giiltig Eingange
0x01 - - - - DVS3 |DVS2 |DVS1 |[DVSO |- - - - DI3 DI2 DIl DIO
(SI0) |(SIO) |(SIO) |(SlO)
I0-Link-Prozess-Eingangsdaten
0x02... |2 Worte pro Port
0x03
0x04...
0x05
0xo0e6...
0x07
0x08...
0x09
Diagnosen
DXP-Kanale
O0x0A |- - - - ERR |ERR |ERR [ERR |- - - - ERR |ERR |ERR |ERR
DX3 |DX2 |DX1 |DX0 VAUX |VAUX [VAUX |VAUX
1K3 |1K2 1K1 1 KO
|O-Link-Port-Diagnosen
Port 1
0x0B GEN [OVL|V \ ULVE |LLVU |O PRM |EVT1 |EVT2 |PD |HW |[DS CFG PPR -
ERR HIGH [LOW TMP  |ERR INV |ERR |ERR ERR
Port4
Ox0E GEN |OVL|V \ ULVE |LLVU |O PRM |EVT1 |EVT2 |PD |HW |DS CFG PPR -
ERR HIGH |LOW TMP |ERR INV |ERR |ERR ERR
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In Betrieb nehmen
Gerdte mit EtherNet/IP in Betrieb nehmen

Instanz 121 - 4 Byte IN/4 Byte OUT

Die Bedeutung der Eingangsdaten finden Sie in Kapitel ,Parametrieren und Konfigurie-
ren” [ 113]

Wort-Nr. [Bit-Nr.

15 14 13 12 11 109 [8 |7 6 5 E 2 | 0

Status-Wort [ 117]

0x00 e: - v

- |ARGEE |DIAG

Prozesseingangdaten giiltig Eingange

0x01 - |- |- |- |bv DV |DVS1 |DVSO |- - - - DI3 DI2 |DI DIO
S3 |S2 (S10)  |(SIO) |(SIO)  |(SIO)

I0-Link-Prozess-Eingangsdaten

0x02... 2 Worte pro Port
0x03

0x04...
0x05

0x06...
0x07

0x08...
0x09
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Instanz 122 - 6 Byte IN/6 Byte OUT, Diagnosen

Die Bedeutung der Eingangsdaten finden Sie in Kapitel ,Parametrieren und Konfigurie-

ren” [ 113]
Wort- |Bit-Nr.
Nr. 15 14 13 12 (1 10 |9 8 7 |6 |5 |4 |3 2 1 o
Status-Wort [ 117]
ox00 |- JFcEl |- | - v - - - | ARGEE |DIAG
Prozesseingangdaten giiltig Eingange
0x01 - - - - DVS3 |DVS2 |DVS1 |[DVSO |- - - - DI3 DI2 DIl DIO
(SI0) |(SIO) |(SIO) |(SlO)
I0-Link-Prozess-Eingangsdaten
0x02... |3 Worte pro Port
0x04
0x05...
0x07
0x08...
Ox0A
0xO0B...
0x0D
Diagnosen
DXP-Kanale
OxO0E |- - - - ERR |ERR |ERR [ERR |- - - - ERR |ERR |ERR |ERR
DX3 |DX2 |DX1 |DX0 VAUX |VAUX [VAUX |VAUX
1K3 |1K2 1K1 1 KO
|O-Link-Port-Diagnosen
Port 1
OxO0F GEN [OVL|V \ ULVE |LLVU |O PRM |EVT1 |EVT2 |PD |HW |[DS CFG PPR -
ERR HIGH [LOW TMP  |ERR INV |ERR |ERR ERR
Port4
0x13 GEN |OVL|V \ ULVE |LLVU |O PRM |EVT1 |EVT2 |PD |HW |DS CFG PPR -
ERR HIGH |LOW TMP |ERR INV |ERR |ERR ERR
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In Betrieb nehmen
Gerdte mit EtherNet/IP in Betrieb nehmen

Instanz 123 - 6 Byte IN/6 Byte OUT

Die Bedeutung der Eingangsdaten finden Sie in Kapitel ,Parametrieren und Konfigurie-

ren” [ 113]

Wort- |Bit-Nr.

Nr. 45 14 13 12 11 o o9 [8 |7 6 |5 |a |3 2 1 o

Status-Wort [ 117]

o0 |- el [ [ | wm |- | | |- | |- | |ArcEE|piAG

Prozesseingangdaten giiltig Eingange

0x01 - - - - DVS3 |DVS2 |DVS1-|DVSO0- |- - - - DI3 DI2 DI DIO
(SIO) |(SIO) |(SIO) |((SlO)

I0-Link-Prozess-Eingangsdaten

0x02... |3 Worte pro Port
0x04

0x05...
0x07

0x08...
0x0A

0xO0B...
0x0D
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Instanz 124 - 8 Byte IN/8 Byte OUT, Diagnosen

Die Bedeutung der Eingangsdaten finden Sie in Kapitel ,Parametrieren und Konfigurie-

ren” [ 113]
Wort- |Bit-Nr.
Nr. 15 14 13 12 (1 10 |9 8 7 |6 |5 |4 |3 2 1 o
Status-Wort [ 117]
ox00 |- JFcEl |- | - v - - - | ARGEE |DIAG
Prozesseingangdaten giiltig Eingange
0x01 - - - - DVS3 |DVS2 |DVS1- |DVSO- |- - - - DI3 DI2 DIl DIO
(SI0) |(SIO) |(SIO) |(SlO)
I0-Link-Prozess-Eingangsdaten
0x02... |4 Worte pro Port
0x05
0x06...
0x09
OxO0A...
0x0D
OxOE...
0x11
Diagnosen
DXP-Kanale
0x12 |- - - - ERR |ERR |ERR [ERR |- - - - ERR |ERR |ERR |ERR
DX3 |DX2 |DX1 |DX0 VAUX |VAUX [VAUX |VAUX
1K3 |1K2 1K1 1 KO
|O-Link-Port-Diagnosen
Port 1
0x13 GEN [OVL|V \ ULVE |LLVU |O PRM |EVT1 |EVT2 |PD |HW |[DS CFG PPR -
ERR HIGH [LOW TMP  |ERR INV |ERR |ERR ERR
Port4
0x16 GEN |OVL|V \ ULVE |LLVU |O PRM |EVT1 |EVT2 |PD |HW |DS CFG PPR -
ERR HIGH |LOW TMP |ERR INV |ERR |ERR ERR
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In Betrieb nehmen
Gerdte mit EtherNet/IP in Betrieb nehmen

Instanz 125 - 8 Byte IN/8 Byte OUT

Die Bedeutung der Eingangsdaten finden Sie in Kapitel ,Parametrieren und Konfigurie-

ren” [ 113]

Wort- |Bit-Nr.

Nr. 45 14 13 12 11 o o9 [8 |7 6 |5 |a |3 2 1 o

Status-Wort [ 117]

o0 |- el [ [ | wm |- | | |- | |- | |ArcEE|piAG

Prozesseingangdaten giiltig Eingange

0x01 - - - - DVS3 |DVS2 |DVS1-|DVSO0- |- - - - DI3 DI2 DI DIO
(SIO) |(SIO) |(SIO) |((SlO)

I0-Link-Prozess-Eingangsdaten

0x02... |4 Worte pro Port
0x05

0x06...
0x09

OxO0A...
0x0D

OxOE...
0x11
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Output-Assemly-Instanzen

EtherNet/IP- Output-Assembly Control- DXP- 10-Link- VAUX [Byte]
Connection Wort [Byte] Ausgange Ausgidnge

Instanz GréBe [Byte] [Byte]

[8 Bit]

Exclusive Owner 104 134 2 2 128 2
IOL 4 IN/4 OUT 150 22 2 2 16 2
IOL 6 IN/6 OUT 151 30 2 2 24
IOL 8 IN/8 OUT 152 38 2 2 32

Instanz 104 - Exclusive Owner

Die Bedeutung der Eingangsdaten finden Sie in Kapitel ,Parametrieren und Konfigurie-

ren” [ 115]

Wort-Nr. Bit-Nr.
15 14 13 12 11 [10 ]9 8 |7 |6 |5 |a 3 2 1 o
Control-Wort
0x00 - ‘ reserviert
DXP-Ausgange
0x01 - F F FFFFFTFTF T Dx3  [px2  [px1 |pxo
10-Link-Prozess-Ausgangsdaten
0x02...0x11 |16 Worte pro Port
0x12...0x21
0x22...0x31
0x32...0x41
VAUX-Control
0x42 reserviert - - - - VAUX |VAUX |VAUX |VAUX
Pin9 Pin7 Pin5 Pin3
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In Betrieb nehmen
Gerdte mit EtherNet/IP in Betrieb nehmen

Instanz 150 - 4 Byte IN/4 Byte OUT

Die Bedeutung der Eingangsdaten finden Sie in Kapitel ,Parametrieren und Konfigurie-

ren” [ 115]

Wort-Nr. Bit-Nr.

15 14 13 12 |11 [10 ]9 8 |7 |6 |5 |a 3 2 1 o
Control-Wort
0x00 - ‘ reserviert
DXP-Ausgange
0x01 - - - - - - - - DXP |- DXP |- DXP3 |- DXP1 |-
7 5
10-Link-Prozess-Ausgangsdaten
0x02...0x03 |2 Worte pro Port
0x04...0x05
0x06...0x07
0x08...0x09
VAUX-Control
0x0A reserviert - - - - VAUX |[VAUX |VAUX |VAUX
Pin9 Pin7 Pin5 Pin3
Instanz 151 - 6 Byte IN/6 Byte OUT
Die Bedeutung der Eingangsdaten finden Sie in Kapitel ,Parametrieren und Konfigurie-
ren” [ 115]
Wort-Nr. Bit-Nr.
15 ‘14 ‘13 ‘12 ‘11 ‘10 ‘9 ‘8 ‘7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘0
Control-Wort
0x00 ‘— ‘reserviert
DXP-Ausgadnge
0x01 - - - - - - - - DXP |- DXP |- DXP3 |- DXP1 |-
7 5
10-Link-Prozess-Ausgangsdaten
0x02...0x04 |3 Worte pro Port
0x05...0x07
0x08...0x0A
0x0B...0x0D
VAUX-Control
O0xOE reserviert - - - - VAUX |VAUX |VAUX |VAUX
Pin9 Pin7 Pin5 Pin3
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Instanz 152 - 8 Byte IN/8 Byte OUT

Die Bedeutung der Eingangsdaten finden Sie in Kapitel ,Parametrieren und Konfigurie-
ren” [ 115]

Wort-Nr. Bit-Nr.

15 14 13 12 |11 [10 ]9 8 |7 |6 |5 |a 3 2 1 o
Control-Wort
0x00 - ‘ reserviert
DXP-Ausgange
0x01 T F F O Toxe Joxef- DXP3 |- DXP1 |-
7 5

10-Link-Prozess-Ausgangsdaten
0x02...0x05 |4 Worte pro Port
0x06...0x09
0xO0A...0x0D
OxOE...0x11
VAUX-Control

0x12 reserviert - - - - VAUX |VAUX |VAUX |VAUX
Pin9 Pin7 Pin5 Pin3
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In Betrieb nehmen
Gerdte mit EtherNet/IP in Betrieb nehmen

76

Connection Manager Object (0x05)

Dieses Objekt dient zum Handling verbindungsorientierter und verbindungsloser Kommunika-
tion und dartiber hinaus zum Verbindungsaufbau zwischen Subnetzen.

Die folgende Beschreibung ist der CIP-Spezifikation, Vol1 Rev. 2.1 der ODVA & ControlNet Inter-
national Ltd. entnommen und wurde an die Turck-Produkte angepasst.

Allgemeine Dienste (Common Services)

Service-Code Klasse Instanz Bedeutung
Dez. Hex.
84 0x54 Nein Ja FWD_OPEN_CMD
(Offnet eine Verbindung)
78 0x4E Nein Ja FWD_CLOSE_CMD
(Schlief3t eine Verbindung)
82 0x52 Nein Ja UNCONNECTED_SEND_CMD
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TCP/IP Interface Object (0xF5)

Die folgende Beschreibung ist der CIP-Spezifikation, Vol1 Rev. 1.1 der ODVA & ControlNet Inter-
national Ltd. entnommen und wurde an die Turck-Produkte angepasst.

Klassen-Attribute

Attr.-Nr. Bezeichnung Get/Set Typ Wert
Dez. Hex.
1 0x01 Revision G UINT 1
2 0x02 Max. object instance G UINT 1
3 0x03 Number of instances G UINT 1
6 0x06 Max. class identifier G UINT 7
7 0x07 Max. instance attribute G UINT 6
Instanz-Attribute
Attr.-Nr. Bezeichnung Get/Set Typ Wert
Dez. Hex.
1 0x01 Status G DWORD Status der Schnittstelle
2 0x02 Configuration G DWORD Interface Capability Flag
capability
3 0x03 Configuration G/S DWORD Interface Control Flag
control
4 0x04 Physical G STRUCT
link object
Path size UINT Anzahl der 16-Bit-Worter:
0x02
Path Padded 0x20, OxF6, 0x24, 0x01
EPATH
5 0x05 Interface G Structure of:  TCP/IP Network Interface
configuration Configuration
IP address G UDINT aktuelle IP-Adresse
Network mask G UDINT aktuelle Netzwerkmaske
Gateway addr. G UDINT aktuelles Default-Gateway
Name server G UDINT 0 = keine Serveradresse
konfiguriert
Name server 2 G UDINT 0 = keine Serveradresse flir
Server 2 konfiguriert
Domainname G UDINT 0 = kein Domain-Name
konfiguriert
6 0x06 Host name G STRING 0 = kein Host-Name konfi-
guriert
12 0x0C QuickConnect G/S BOOL 0 = deaktivieren

1 = aktivieren
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In Betrieb nehmen
Gerdte mit EtherNet/IP in Betrieb nehmen

Allgemeine Dienste (Common Services)

Service-Code Klasse Instanz Bedeutung

Dez. Hex.

1 0x01 Ja Ja Get_Attribute_All

2 0x02 Nein Nein Set_Attribute_All

14 OxOE Ja Ja Get_Attribute_Single
16 0x10 Nein Ja Set_Attribute_Single

Interface-Status

Dieses Status-Attribut zeigt den Status der TCP/IP-Netzwerkschnittstelle an. Naheres zu den Zu-
standen dieses Status-Attributs finden Sie im TCP/IP-Objektstatus-Diagramm.

Bit Bezeichnung Bedeutung
0...3 Interface Zeigt den Status des Interface-Configuration-Attributs:
Configuration Status 0 = Das Interface-Configuration-Attribut wurde noch
nicht konfiguriert.
1 = Das Interface-Configuration-Attribut enthalt eine
gliltige Konfiguration.
2...15 =reserviert
4...31 reserviert
Non-existent
Status = ‘ Powerup/ Reset
0x00000000
Obtaining initial
configuration BOOTP/DHCP
BOOTP/DHCP disabled and
disabled and ‘ i BOOTP OR sto_red config.
stored config. valid DHCP enabled valid
Waiting
for
configuration
Set_Attributes BOOTP/DHCP

request received

Vo

response received

Applying
configuration

 —

Status =
0x00000000

‘ Configuration applied

TCP/IP network
interface configured
Status = 0x00000001

Change interface
configuration

Abb. 41: TCP/IP Objektstatus-Diagramm (gemal3 CIP Spez., Vol.2, Rev. 1.1)

Configuration Capability

Das Configuration-Capability-Attribut gibt an, inwiefern das Gerat optionale Netzwerk-Konfigu-

rations-Mechanismen unterstutzt.

Bit Bezeichnung Bedeutung Wert
0 BOOTP Client Diese Gerat unterstitzt die Netzwerkkonfiguration Giber BOOTP. 1
1 DNS Client Dieses Gerat unterstitzt die Aufschliisselung von Host-Namen 0

mittels DNS-Server-Anfragen.

2 DHCP Client

Diese Gerét unterstiitzt die Netzwerkkonfiguration Giber DHCP. 1

78
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Configuration Control
Das Configuration-Control-Attribut wird zur Steuerung der Netzwerk-Konfiguration verwendet.

Bit Bezeichnung Bedeutung

0...3 Startup-Konfiguration Bestimmt, auf welche Art und Weise das Gerat beim An-
laufen seine Anfangskonfiguration erhalt.
0 = Das Gerat soll die zuvor gespeicherte Schnittstellen-
konfiguration nutzen (zum Beispiel aus dem nicht-fllich-
tigen Speicher, per Hardware-Schalter eingestellt, etc.).
1...3 =reserviert

4 DNS Enable immer 0
5...31 reserviert auf 0 setzen

Interface Configuration

Dieses Attribut enthalt die erforderlichen Konfigurationsparameter fiir den Betrieb eines TCP/
IP-Gerats.

Um dieses Attribut zu verdndern, wie folgt vorgehen:

»  Attribut auslesen.

»  Parameter dndern.
»  Attribut setzen.
e

Das TCP/IP-Interface-Objekt setzt die neue Konfiguration nach Beendigung des Schreib-
Vorgangs. Ist der Wert der Bits der Startup Configuration 0 (Configuration-Control-Attri-
but), wird die neue Konfiguration im nicht-fliichtigen Speicher abgelegt.

Das Gerat antwortet nicht auf das Set-Kommando, bevor die Werte sicher im nicht-fliichtigen
Speicher abgelegt sind.

Der Versuch, eine der Komponenten des Interface-Configuration-Attributs mit ungiiltigen Wer-
ten zu beschreiben, fihrt zu einem Fehler (Status-Code 0x09), der dann vom Set-Dienst zuriick-
gemeldet wird. Wird die Anfangs-Konfiguration tiber BOOTP oder DHCP vorgegeben, sind die
Komponenten des Attributs alle 0, bis eine Antwort tGiber BOOTP oder DHCP kommt. Nach der
Antwort des BOOTP- oder DHCP-Servers zeigt das Attribut die Gbermittelten Werte.

Host Name

Das Attribut enthalt den Namen des Gerate-Hosts. Es wird verwendet, wenn das Gerat die DH-
CP-DNS Update-Funktionalitat unterstiitzt und so konfiguriert wurde, dass es die Start-Konfigu-
ration vom DHCP-Server erhalt. Dieser Mechanismus erlaubt dem DHCP-Client, seinen Host-Na-
men an die DHCP-Server weiterzuleiten. Der DHCP-Server aktualisiert dann die DNS-Daten fir
den Client.
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In Betrieb nehmen
Gerdte mit EtherNet/IP in Betrieb nehmen

Ethernet Link Object (0xF6)

Die folgende Beschreibung ist der CIP-Spezifikation, Vol1 Rev. 1.1 der ODVA & ControlNet Inter-
national Ltd. entnommen und wurde an die Turck-Produkte angepasst.

Klassen-Attribute

Attr.-Nr. Bezeichnung Get/Set Typ Wert

Dez. Hex.

1 0x01 Revision G UINT 1

2 0x02 Max. object instance G UINT 1

3 0x03 Number of instances G UINT 1

6 0x06 Max. class identifier G UINT 7

7 0x07 Max. instance attribute G UINT 6

Instanz-Attribute

Attr.-Nr. Bezeichnung Get/Set Typ Wert

Dez. Hex.

1 0x01 Interface speed G UDINT Geschwindigkeit in Mega-
bit pro Sekunde (z. B. 10,
100, 1000 etc.)

0x02 Interface flags G DWORD Interface Capability Flag
3 0x03 Physical address G ARRAY OF  Enthélt die MAC-ID der
USINT Schnittstelle (Turck:
00:07:46:XX:XX:XX)

6 0x06 Interface control G 2 WORD Erlaubt Port-weise Ande-
rung der Ethernet-Einstel-
lungen

7 0x07 Interface type G

10 0x0A Interface label G

Interface Flags

Bit Bezeich- Bedeutung Default-Wert

nung

0 Link Status Zeigt an, ob die Ethernet-Kommunikationsschnittstelle abhangig von

mit einem aktiven Netzwerk verbunden ist oder nicht. der Applikation
0 = inaktiver Link
1 = aktiver Link
1 Half/Full 0 = Halbduplex abhangig von
Duplex 1 =Vollduplex der Applikation

Ist das Link-Status-Bit 0, kann das Duplex-Bit nicht er-
kannt werden.
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Bit Bezeich- Bedeutung Default-Wert
nung

2..4 Negotiation Zeigt den Status der automatischen Duplex-Erkennung abhangig von
Status (Autonegotiation) der Applikation
0 = Autonegotiation lauft
1 = Autonegotiation und Geschwindigkeitserkennung
fehlgeschlagen, Verwendung von Default-Werten fir
Geschwindigkeit und Duplex (10Mbit/s/Halbduplex).
2 = Autonegotiation fehlgeschlagen, aber Geschwin-
digkeit ermittelt (Default: Halbduplex).
3 = Ermittlung von Geschwindigkeit und Duplex-Mo-
dus erfolgreich
4 = Autonegotiation nicht gestartet. Geschwindigkeit
und Duplex-Modus werden vorgegeben.

5 Manual 0 = Schnittstelle kann Anderungen der Link-Parameter 0
Setting automatisch aktivieren (Autonegotiation, Duplex-Mo-
Requires dus, Schnittstellen-Geschwindigkeit)
Reset 1 = Reset des Identity Objekts notwendig, um die An-

derungen zu ibernehmen.

6 Local 0 = Schnittstelle erkennt keinen lokalen Hardware- 0
Hardware Fehler
Fault 1 = lokaler Hardware-Fehler erkannt

Allgemeine Dienste (Common Services)

Service-Code Klasse Instanz Bedeutung

Dez. Hex.

1 0x01 Ja Ja Get_Attribute_All

14 OxOE Ja Ja Get_Attribute_Single

76 0x4C Nein Ja Enetlink_Get_and_Clear
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8.9.6  Vendor Specific Classes (VSC)

Zuséatzlich zu den oben genannten CIP-Standardklassen unterstiitzt das Gerat die im Folgenden

beschriebenen herstellerspezifischen Klassen (VSC).

Class Code Name Beschreibung

Dez. Hex.

100 0x64 Gateway Class [ 82] Daten und Parameter fiir den

feldbusspezifischen Teil des Gerats
103 0x67 |O-Link Parameter Object [+ 83] ISDU-Objekt fiir azyklische Ubertra-
gung von Parameterdaten zwischen
[O-Link Master und 10-Link-Device

138 0x8A |O-Link Events Class [ 88] |O-Link-Events

179 0xB3 |O-Link Port Class [ 89] Parameter und Diagnosen der |O-Link-
Kanale

180 0xB4 Basic Class [ 91] Parameter und Diagnosen der digita-

len Kanale

181 0xB5 VAUX Control [ 92] Parameter und Diagnosen fiir VAUX

Gateway Class (VSC 100)

Diese Klasse enthalt alle Informationen, die das gesamte Gerat betreffen.

Object Instance 2, Gateway Instance

Attr.-Nr. Bezeichnung Get/Set Typ Bedeutung

Dez. Hex.

109 0x6D Status-Wort G STRUCT Das Status-Wort enthdlt allge-

(Status-Register 2) meine Informationen zum Mo-
dulstatus.

115 0x73 On 10 connection G/S ENUM  Reaktion bei der Uberschreitung

timeout USINT  des Zeitlimits fur eine I/0-Ver-
bindung:
0: SWITCH IO FAULTED (0): Die
Kanale werden auf den Ersatz-
wert geschaltet.
1: SWITCH IO OFF (1): Die Aus-
gange werden auf 0 gesetzt.
2: SWITCH IO HOLD (2): Keine
weiteren Anderungen an I/O-
Daten. Die Ausgange werden
gehalten.

138 0x8A GW Status-Wort G/S DWORD Aktiviert oder deaktiviert das
Einblenden des Status-Worts in
die Eingangsdaten des Geréts.

139 0x8B GW Control-Wort G/S DWORD Aktiviert oder deaktiviert das
Einblenden des Control-Worts in
die Ausgangsdaten des Gerats.
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Attr.-Nr. Bezeichnung Get/Set Typ Bedeutung
Dez. Hex.
140 0x8C Disable Protocols G/S UINT Deaktivierung des verwendeten

Ethernet-Protokolls

Bit 0: Deaktiviert EtherNet/IP
(kann Gber die EtherNet/IP-
Schnittstelle nicht deaktiviert
werden)

Bit 1: Deaktiviert Modbus TCP
Bit 2: Deaktiviert PROFINET

Bit 15: Deaktiviert den Webser-
ver

|O-Link Parameter Object (VSC 103)

V01.00|2019/12

Das IO-Link Parameter Object erméglicht die azyklische Ubertragung von Parameterdaten zwi-
schen dem I0-Link-Master und dem |O-Link-Device.

Die Instanz 1 des Objekts adressiert den I0-Link-Master.

Die Instanzattribut-Nummern adressieren den |0-Link-Port am 10-Link-Master oder die Port-0-
Funktionen des |O-Link-Masters.

1...n:10-Link-Port am 10-Link-Master, n = Anzahl der I0-Link-Ports am |O-Link-Master
128: Port-0-Funktionen des I0-Link-Masters

Instanz-Attribute

Allgemeine Dienste (Common Services)

Service-Code Klasse Instanz Service-Name
Dez. Hex.
14 OxOE ja nein Get_Attribute_Single
Liefert den Inhalt eines angegebenen Attributs zurlck.
75 0x4B nein ja Read_ISDU
Der Dienst liest Parameter vom angeschlossenen
|O-Link-Device.
76 0x4C nein ja Write_ISDU
Der Dienst schreibt Parameter in das angeschlossene
|O-Link-Device.
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Read_ISDU - Request

Daten Wert/Inhalt Beschreibung
Klasse 0x67 |O-Link-Parameter-Objekt
Instanz 0x01 Adressierung des |0-Link-Masters

Instanzattribut 0x01...n, 128

|0-Link-Port-Nummer, oder 128 fiir Port-0-Funktionen

Service-Code 0x4B

Read_ISDU

Daten Request-Parameter fiir den ISDU-Read-Dienst
Name Datentyp Beschreibung

Datenbyte 0 Index (LSB) UINT LSB vom Index des |O-Link ISDU-Objekts
gemal3 IODD

Datenbyte 1 Index (MSB) UINT MSB vom Index des IO-Link ISDU-Objekts
gemal3 IODD

Datenbyte 2 Subindex USINT Subindex des I0-Link ISDU-Objekts
gemal3 |IODD

Read_ISDU - Response

CIP Service Response, General-Status = 0 = Fehlerfreier Lesezugriff

Format der Antwort:

Name Datentyp Beschreibung

ISDU Data Array of Byte gelesene Daten, max. 232 Byte

CIP Service Response, General-Status # 0—> Fehler beim Lesezugriff

Format der Antwort:

Name Datentyp Beschreibung

IOL_Master Error UINT

|O-Link-Master-spezifisch, sie-
he 10-Link-Master-Error-Codes

IOL_Device Error UINT

|O-Link-Device-spezifisch, sie-
he 10-Link-Device-Error-Codes
und Device-Dokumentation
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Beispiel:

Lesezugriff - Name von Device an Port 4 wird ausgelesen

Daten Wert/Inhalt Beschreibung

Klasse 0x67 |O-Link-Parameter-Objekt

Instanz 0x01 Adressierung des |0-Link-Masters

Instanzattribut 0x04 |O-Link-Port-Nummer

Service-Code 0x4B Read_ISDU: Lesezugriff

Daten Request-Parameter fiir den ISDU-Read-Dienst

Name Datentyp Beschreibung

Datenbyte 0 0x12 UINT Index fir den Produktnamen im Device
(z. B. Turck I/O-Hub TBIL-M1-16DXP) ge-
maf |I0DD

Datenbyte 1 0x00 UINT -

Datenbyte 2 0x00 USINT Der Index hat keinen Subindex.

CIP Service Response:

Name Datentyp Beschreibung

ISDU Data Array of Byte Fehlerfreier Zugriff:
Inhalt der Daten:
5442 49 4C 2D 4D 31 2D 31 36 44 58 50 (TBIL-
M1-16DXP)
Fehler beim Zugriff:
Inhalt der Daten:

Error Code

Write_ISDU - Request

Daten Wert/Inhalt Beschreibung

Klasse 0x67 [O-Link-Parameter-Objekt

Instanz 0x01 Adressierung des |O-Link-Masters

Instanzattribut 0x01...n, 128 [O-Link-Port-Nummer, oder 128 fiir Port-0-Funktionen

Service-Code 0x4C Write_ISDU

Daten Request-Parameter fiir den ISDU-Write-Dienst

Name Datentyp Beschreibung

Datenbyte 0 Index (LSB) UINT LSB vom Index des I0-Link ISDU-Objekts
gemal3 I0DD

Datenbyte 1 Index (MSB) UINT MSB vom Index des IO-Link ISDU-Objekts
gemal3 I0DD

Datenbyte 2 Subindex USINT Subindex des 10-Link ISDU-Objekts ge-
man I0DD

Datenbyte 3... Daten Array of Byte Parameter-Daten (n=Lange des ISDU-

Datenbyte n Objekts + 3)
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Write_ISDU - Response

CIP Service Response, General-Status =0 - Fehlerfreier Schreibzugriff
Service-Response ohne weitere Daten

CIP Service Response, General-Status # 0—> Fehler beim Schreibzugriff
Format der Antwort:

Name
IOL_Master Error

Datentyp
UINT

Beschreibung

|O-Link-Master-spezifisch, siehe 10-Link-Master-Error-Co-

des

IOL_Device Error

UINT

|O-Link-Device-spezifisch, siehe 10-Link-Device-Error-Co-
des und Device-Dokumentation

Beispiel:

Schreibzugriff — Application Specific Tag wird in das Device an Port 4 geschrieben.

Daten Wert/Inhalt Beschreibung

Klasse 0x67 |O-Link-Parameter-Objekt

Instanz 0x01 Adressierung des 10-Link-Masters
Instanzattribut 0x04 |O-Link-Port-Nummer
Service-Code 0x4C Write_ISDU: Schreibzugriff

Daten

Request-Parameter fuir den ISDU-Write-Dienst

Name Datentyp Beschreibung

0x18 UINT Index fiir den Application Specific Tag im
Device (z. B. beim Turck 1/0-Hub TBIL-
M1-16DXP)

0x00 USINT Der Index hat keinen Subindex.

Byte 0: 0x54 Der Application Specific Tag des Gerats

Byte 1: 0x65 kann 32 Byte umfassen,

Byte 2: 0x6D Beispiel:

Byte 3: 0x70 ASCIl: Temperatur_Sensor1

Byte 4: 0x65 Hex: 54 65 6D 70 65 72 61 74 75 72 5F 53

Byte 17: 0x31
Byte 18...31:je 00

656E736F72310000...
Der nicht bendétigte Rest der 32 Byte wird
mit 00 aufgefiillt.
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|O-Link-Master-Error-Codes

Error-Code = Benennung gemaf Bedeutung
Spezifikation
0x0000 No error kein Fehler
0x7000 IOL_CALL Conflict unerwarteter Write-Request, Read-Request erwartet
0x7001 Wrong IOL_CALL Decodierungsfehler
0x7002 Port blocked Port durch eine andere Task blockiert
reserviert
0x8000 Timeout Time-out, IOL-Master- oder I0L-Device-Ports ausgelastet
0x8001 Wrong index Fehler: IOL-Index < 32767 oder > 65535 angegeben
0x8002 Wrong port address ~ Port-Adresse nicht verfligbar
0x8002 Wrong port function  Port-Funktion nicht verfligbar

reserviert

|O-Link-Device-Error-Codes

V01.00|2019/12

Error-Code Benennung gemaf Bedeutung
Spezifikation
0x1000 COM_ERR Kommunikationsfehler
Mégliche Ursache: Der angesprochene Port ist als digita-
ler Eingang (DI) parametriert und befindet sich nicht im
10-Link-Modus.
0x1100 |_SERVICE_TIMEOUT  Time-out in Kommunikation, Device antwortet ggf. nicht
schnell genug
0x5600 M_ISDU_CHECKSUM  Master meldet Prifsummenfehler, Zugriff auf Device
nicht moglich
0x5700 M_ISDU_ILLEGAL Device kann Anfrage vom Master nicht verarbeiten
0x8000 APP_DEV Applikationsfehler im Device
0x8011 IDX_NOTAVAIL Index nicht verfligbar
0x8012 SUBIDX_NOTAVAIL Subindex nicht verfligbar
0x8020 SERV_NOTAVAIL Dienst voriibergehend nicht verfugbar
0x8021 SERV_NOTAVAIL_ Dienst voriibergehend nicht verfligbar, Device ausgelas-
LOCCTRL tet (z. B. Teachen/Parametrieren vom Gerat am Gerat ak-
tiv)
0x8022 SERV_NOTAVAIL_ Dienst voriibergehend nicht verfligbar, Device ausgelas-
DEVCTRL tet (z. B. Teachen/Parametrieren vom Gerat per DTM/SPS
etc. aktiv)
0x8023 IDX_NOT_WRITEABLE Zugriff verweigert, Index nicht schreibbar
0x8030 PAR_VALOUTOFRNG Parameterwert auBBerhalb des glltigen Bereichs
0x8031 PAR_VALGTLIM Parameterwert oberhalb der Obergrenze
0x8032 PAR_VALLTLIM Parameterwert unterhalb der Untergrenze
0x8033 VAL_LENOVRRUN Lange der zu schreibenden Daten passt nicht zu der
0x8034 VAL_LENUNDRUN Lange, die flir den Parameter definiert wurde
0x8035 FUNC_NOTAVAIL Funktion im Device nicht verfiigbar
0x8036 FUNC_UNAVAILTEMP  Funktion im Device voriibergehend nicht verfiigbar
0x8040 PARA_SETINVALID Parameter ungiiltig, Parameter sind mit anderen Para-

metrierungen des Device nicht kompatibel
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Error-Code = Benennung gemaf Bedeutung

Spezifikation
0x8041 PARA_SETINCONSIST Parameter inkonsistent
0x8082 APP_DEVNOTRDY Applikation nicht bereit, Device ausgelastet
0x8100 UNSPECIFIC herstellerspezifisch gemaf3 Device-Dokumentation
0x8101... VENDOR_SPECIFIC
Ox8FF

|O-Link Events Class (VSC 138)

Attr.-Nr. Bezeichnung Get/Set Typ Bedeutung

Dez. Hex.

1 0x01 IOL-Event 1 - Port G USINT  Port-Nr. des Ports, der das 1. 10-Link

Event sendet.

16 0x10 IOL-Event 16 — G USINT  Port-Nr. des Ports, der das 16. I0-Link
Port Event sendet.

17 0x11 IOL-Event 1 - G USINT  Qualifier des 1. 10-Link Events
Qualifier

32 0x20 IOL-Event 16 - G USINT  Qualifier des 16. 10-Link Events
Qualifier

33 0x21 IOL-Event 1- G USINT  Event Code des 1.10-Link Events
Event Code

48 0x30 IOL-Event 16 — G USINT  Event Code des 16. 10-Link Events
Event Code
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|O-Link Port Class (VSC 179)

Diese Klasse hat eine Instanz pro I0-Link-Port am I0-Link-Master-Modul.

V01.00|2019/12

Attr.-Nr. Bezeichnung Get/ Typ Bedeutung
Set
Dez. Hex.
Parameter
1 0x01  Betriebsart G/S USINT  0=10-Link ohne Uberpriifung
1 =10-Link mit Familien-kompatiblem Gerat
2 =10-Link mit kompatiblem Gerat
3 =10-Link mit identischem Gerat
4 = DI (mit Parameterzugriff)
5...7 =reserviert
8=DI
9=DX
2 0x02 Datenhaltungsmo- G/S USINT 0= aktiviert
dus 1 = Uberschreiben
2 =einlesen
3 = deaktiviert, I6schen
3 0x03  Zykluszeit G/S USINT  Siehe [ 105]
4 0x04  Revision G/S USINT 0 =automatisch
1=V1.0
5 0x05  Quick Start-Up G/S USINT  0=nein
aktivieren 1=ja
6 0x06  GSD-Parametrie- G/S USINT  0=nein
rung aktivieren 1=ja
7 0x07 Prozesseingangs- G/S USINT 0= erzeugt Diagnose
daten ungiiltig 1 = erzeugt keine Diagnose
8 0x08 Diagnosen G/S USINT O=nein
deaktivieren 1 = Informationen
2 = Informationen und Warnungen
3=ja
9 0x09  Mapping der G/S USINT  0=direkt
Prozesseingangs- 1 =16 Bit drehen
daten 2 =32 Bitdrehen
3 =alle drehen
10 Ox0A Mapping der G/S USINT  0=direkt
Prozessausgangs- 1 =16 Bit drehen
daten 2 =32 Bitdrehen
3 =alledrehen
11 0xOB  Hersteller-ID G/S INT
12 0x0C Gerate-ID G/S DINT
Diagnosen
13 0xOD Falsches oder G USINT  0=inaktiv
fehlendes Gerat 1 = aktiv
14 OxOE Fehlerin G USINT  0=inaktiv
Datenhaltung 1 = aktiv
15  OxOF Prozesseingangs- G  USINT  0=inaktiv
daten ungiiltig 1 = aktiv
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Attr.-Nr. Bezeichnung Get/ Typ Bedeutung
Set
Dez. Hex.
16 0x10 Hardware- G USINT  0=inaktiv
Fehler 1 = aktiv
17 0x11  Wartungs G USINT  0=inaktiv
ereignisse 1 = aktiv
18 0x12  Grenzwert- G USINT  0=inaktiv
ereignisse 1 = aktiv
19  0x13 Parametrierungs- G  USINT 0 =inaktiv
fehler 1 = aktiv
20 0x14 Ubertemperatur G  USINT 0 =inaktiv
1 = aktiv
21 0x15 Unterer Grenzwert G~ USINT 0 =inaktiv
unterschritten 1 = aktiv
22  0x16 Oberer Grenzwert G USINT 0 =inaktiv
Uberschritten 1 = aktiv
23 0x17 Unterspannung G  USINT  0=inaktiv
1 = aktiv
24  0x18 Uberspannung G USINT  0=inaktiv
1 = aktiv
25  0x19  Uberlast G USINT  0=inaktiv
1 = aktiv
26  O0x1A  Sammelfehler G USINT  0=inaktiv
1 = aktiv
27 0x1B  Port-Parametrie- G USINT 0 =inaktiv
rungsfehler 1 = aktiv
Prozessdaten
28 0x1C Eingangsdaten- G USINT
Wort 0
G  USINT
43  0x2B Eingangsdaten- G USINT
Wort 15
44  0x2C Ausgangsdaten- G USINT
Wort 0
G  USINT
59 0x3B Ausgangsdaten- G USINT
Wort 15
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Basic Class (VSC 180)

Attr.-Nr. Bezeichnung Get/ Typ Bedeutung
Set
Dez. Hex.
1 0x01 IOL 0 - Manueller Reset des Ausgangs G/S  USINT 0 =nein
nach Uberstrom 1=ja
2 0x02 IOL 1 - Manueller Reset des Ausgangs G/S  USINT 0 =nein
nach Uberstrom 1=ja
3 0x03 IOL 2 — Manueller Reset des Ausgangs G/S  USINT 0 =nein
nach Uberstrom 1=ja
4 0x04 10L 3- Manueller Reset des Ausgangs G/S  USINT 0 =nein
nach Uberstrom 1=ja
5 0x05 Uberstrom Versorgung VAUX1 KO G/S USINT  O=nein
1=ja
6 0x06 Uberstrom Versorgung VAUX1 K1 G/S USINT  O=nein
1=ja
7 0x07 Uberstrom Versorgung VAUX1 K2 G/S  USINT 0=nein
1=ja
8 0x08 Uberstrom Versorgung VAUX1 K3 G/S  USINT 0=nein
1=ja
9 0x09 10L 0 - Uberstrom Ausgang G USINT 0 = inaktiv
1 = aktiv
10  OxOA IOL 1- Uberstrom Ausgang G USINT 0 = inaktiv
1 = aktiv
11 0x0B IOL 2 - Uberstrom Ausgang G USINT 0 = inaktiv
1 = aktiv
12 0x0C IOL 3 - Uberstrom Ausgang G USINT 0 =inaktiv
1 = aktiv
13 0xOD IOL 0 -DlI Eingang G USINT 0
1
14 OxOE IOL 1 -DIEingang G USINT 0
1
15  OxOF IOL 2 -DIEingang G USINT 0
1
16  0x10 IOL 3 -DIEingang G USINT 0
1
17  0x11 IOL O - Eingangswert gliltig G USINT 0=nein
(Data Valid Signal) 1=ja
18 0x12 IOL 2 - Eingangswert gliltig G USINT 0=nein
(Data Valid Signal) 1=ja
19  0x13 IOL 4 - Eingangswert gliltig G USINT 0=nein
(Data Valid Signal) 1=ja
20 0x14 IOL 6 - Eingangswert glltig G USINT 0=nein
(Data Valid Signal) 1=ja
21 0x15 Ausgangswert G Byte 0=I0LO
1=I0L1
2=10L2
3=10L3
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Class 181 — VAUX Control

Diese Klasse enthalt Parameter fiir die 24-VDC-Sensor-/Aktuatorversorgung.

Gilt far:

Attr.-Nr. Bezeichnung Get/Set Typ Bedeutung

Dez. Hex.

Parameter

1 0x01 VAUX1 Pin3 CO G/S USINT  0:24VDC
1: schaltbar
2:aus

2 0x02 VAUX1 Pin5 C1 G/S USINT  0:24VDC
1: schaltbar
2:aus

3 0x03 VAUX1 Pin7 C2 G/S USINT  0:24VDC
1: schaltbar
2:aus

4 0x04 VAUX1 Pin9 C3 G/S USINT  0:24VDC
1: schaltbar
2:aus

5 0x05 VAUX1 Pin3 CO G USINT  0O:ein
1:aus

6 0x06 VAUXT1 Pin5 C1 G USINT  0:ein
1:aus

7 0x07 VAUX1 Pin7 C2 G USINT  0:ein
1:aus

8 0x08 VAUX1 Pin7 C2 G USINT  0O:ein
1:aus
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8.10  Gerate an eine Rockwell-Steuerung mit EtherNet/IP anbinden

Verwendete Hardware
In diesem Beispiel werden die folgenden Hardware-Komponenten verwendet:

Rockwell-Steuerung ControlLogix 1756-L72, Logix 5572
Rockwell Scanner 1756-EN2TR
Blockmodul FEN20-410L

Verwendete Software
In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:

Rockwell RS Logix
Catalog-Datei fiir Turck-Kompaktstationen ,TURCK_BLOCK_STATIONS_Vxx.L5K" als Teil der
Datei ,FEN20_ETHERNETIP.zip" (kostenfrei als Download erhaltlich unter www.turck.com)

Catalog-Dateien

Turck bietet Catalog-Dateien ,TURCK_BLOCK_STATIONS_Vxx.L5K" flir die Verwendung in RSLo-
gix/Studio5000 von Rockwell Automation. Die Catalog-Dateien erhalten vordefinierte, applika-
tionsabhangig verwendbare Gerdtekonfigurationen mit unterschiedlichen Ein- und Ausgangs-
datenbreiten und Beschreibungen der Konfigurations-, Ein- und Ausgabe-Tag-Daten. Die vor-
definierten Geratekonfigurationen entsprechen den Input- und Output-Assembly-Instanzen,
die im Abschnitt ,Assembly Object” im Kapitel ,Gerate mit EtherNet/IP in Betrieb nehmen”
—,EtherNet/IP-Standardklassen” beschrieben sind.

HINWEIS

ﬂ Die Catalog-Datei liegt im L5K-Dateiformat vor und muss in das Dateiformat ,ACD”
umgewandelt werden, bevor sie verwendet werden kann. Dazu wird die Datei in RS-
Logix/Studio5000 geoffnet und als Projekt (*.ACD) abgespeichert.

Voraussetzungen

Eine Instanz der Programmiersoftware mit der Catalog-Datei ist gedffnet.

Ein neues Projekt ist in einer zweiten Instanz der RS Logix angelegt.

Die Steuerung und der Scanner wurden dem Projekt in der zweitenInstanz der RS Logix hin-
zugefligt.
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8.10.1

File Edit View 5Search Logic Communications Tools Window Help

Gerdt aus Katalogdateien zum neuen Projekt hinzuflgen
»  Rechtsklick auf den Geréte-Eintrag ausfiihren und iber Copy kopieren.

BEE & L BE o o

- BB G (B YR Q| sekcsisme.
;: Path: I<n0ne> - |

Offline [, ™ RUN
Mo Forces r, : EAKT
Mo Edits = W0 1 H d =

[ i

SRR O (e (B

4 . Favorites 4 Add-On A Safety A Alarms A Bt A Timer/Counter A Input’Output A Comp:

|

Trends

- User-Defined
oL@ Strings

- Add-On-Defined
-5 Predefined

£ Module-Defined

.85 /O Configuration
- 1768 Bus

- @ [2]1768-EMBT/A BLOCK IO

EE?E Ethernet

----- fl ETHERMET-MODULE FEN20_4DIP_4DXP
----- fl ETHERMET-MODULE FEN20_4DIN_4DXN
----- fl ETHERMET-MODULE FEN20_16DXP

: | ETHERMET-MODULE FEN20_410L

----- fl ETHERMET-MODULE FEN20_410L_dindout

..... fl ETHERMET-MODULE FEM20_410L_GinGout

..... fl ETHERMET-MODULE FEN20_410L 8in8out

...l ETHERMET-MODULE FEN20_4I0L_dindout_Diag
.../l ETHERNET-MODULE FEN20_4I0L _6in6out_Diag
. f] ETHERNET-MODULE FEN20_4I0L _8in8out_Diag
..... fl ETHERMET-MODULE FGEN_IM16_5001

..... fl ETHERMET-MODULE FGEN_OM16_5001

..... fl ETHERMET-MODULE FGEM_IOMBS8_5001

..... fl ETHERMET-MODULE FXEN_XSG16_0001_IP_C530007
..... fl ETHERMET-MODULE FXEN_IML6_0001_IP_CS30007
..... fl ETHERMET-MODULE FXEN_OML6_0001_IP_CS30007
----- fl ETHERMET-MODULE FXEN_IOMBS_0001_IP_C530007
----- fl ETHERMET-MODULE TBEN L4 16DIP

Ready

Abb. 42: RSLogix — Gerateeintrag aus Catalog-Datei kopieren
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»  Rechtsklick auf den EtherNet/IP-Scanner in der zweiten Instanz der RS Logix ausfiihren
und das Gerédt Uber Paste zum Projekt hinzufligen. Hier im Beispiel wird die Konfiguration
mit je 4 Byte Ein- und Ausgangsdaten plus Diagnose FEN20_4IOL_4in4out_diag verwen-

det.

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Eile Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

B & »BE © o

F 28R [ YR Q| skrsommae.

7 Energy Storage

Mo Edits =1 m /0

Redundancy 5.0

Offline . I RUN
Mo Forces b ™ ok

Pt IAB_ETHIF‘-1 4192.168.1. 10048 ackplanehd” -
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a

71 Controller FEM20_410L

=5 Tasks

558 MainTask

% MainProgram

Unscheduled Programs / Phases
(-4 Motion Groups

Ungrouped Axes

- Add-0On Instructions

215 Data Types

@, Strings
L.[0g Add-On-Defined
@, Predefined
-5 Module-Defined
e Trends
(=15 /O Configuration
-8 1756 Backplane, 1756-A10
~Fa [0]1756-172 FEN20_410L
= B [1]11756-EM2TR Scannerl
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. B ETHERMET-MODULE FEN2

Text to Filter
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Abb. 43: RSLogix - vordefinierte Konfiguration von FEN20-4I0OL im neuen Projekt
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In Betrieb nehmen
Gerate an eine Rockwell-Steuerung mit EtherNet/IP anbinden

8.10.2 Gerdt In RS Logix konfigurieren
»  Gerate-Eintrag per Doppelklick 6ffnen.

96

» Modulnamen vergeben.
»  IP-Adresse des Gerédts angeben.

7 | Module Properties Report: BLOCK_IO (ETHERMET-MODULE1.1)

General | Cannection | Module Info

Type: ETHERMET-MODULE Generic Ethernet kModule
Wendar: Allen-Bradley
Parent: BLOCEK_IO _
Memie: FENZ0_410L_ dindout_Diag Connection Parameters
Azzembly ]
Description: i Instance: Size:
Ihput: 120 15 = [16-hit)
- Output 150 1 [ebiy
C E k| Data - IMT = )
omm Lemat| L2 Configuration; 108 84 = [8-hit)
Address / Host Mame
(1 IP gddress:
@ Host Mame:  a110
Statuz: Offline Ok ] [ Cancel Apply
Abb. 44: Modulnamen und IP-Adresse einstellen
»  Optional: Verbindung einstellen.
7| Module Properties Report: Scannerl (ETHERNET-MODULE 1.1) =
Connection | Maodule [nfo
Requested Packet Interval [RPI): WA - |ms (1.0 - 3200.0 ms)
[T Irhibit b odule
[] Major Fault On Controller If Connection Fails While in Fun Mode
Ilze Unicast Connection over EtherMet/|P
Module Fault
Status: Offline Ok ] [ Cancel Apply

Abb. 45: Verbindung einstellen
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8.10.3 Gerat parametrieren

»  Controller Tags des Gerats 6ffnen.
»  Gerat Uber die Controller Tags FEN20_4I0L_4in_4out_diag:C parametrieren.

4 RSLagix 5000 - FEN20_410L in TBEN_Lx_8IOLACD [1756-L72 20.12] - [Controller Tags - FEN20_410L(controller)] [l ]
File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help - [ &
gEE & > &85 (EF vE Path: | .IP-14192.160.145.241\Backplane\0* w |[&| | Select 2 Language...

Offline 0. F RUN by

Mo Farces k. ; OK qP q 5

No Edits & = Egergy Sy

Redundancy ;I\ Favorites 4 Add-On A Safety A Alarms A Bit £ Timer/Counter A Input/Outp
= Controller Organizer - 1 X Scope:  fIFENZO_4I0L + Show Al Tags - 7 -
g 55 Controller FEN20_4I01 = MNarme ==|~ [ Force €| Ste | Data T | Description C* |48
s I FEMN20_4I0L_di ; p = =

< 3 Controller Fault Handler | _dindout_Diag:C.Datalb] Hex SINT | Resened = —SD

= Power-Up Handler + FEMN20_4I0L_4indout_Diag:C.0=talB] Hex SINT | Reserved 2
&6 Tasks + FEM20_410L_dindout_Diag:C Data[7] Hex SINT | FResered g-
=] @ MainTask + FEM20_4I0L_dindout Diag:C.0=tald] Hex SINT | Resened
‘ & ) MainProgram ~ FEMNZ20_4I10L_4indout_Diag:C.Data[d] Hex SINT | Cuick Connect, Eth Custam Setup
3 Unscheduled Programs / Phases FEN20_410L_dindout_Diag:C Data[4].0 Deci.. |BOOL | Cuick Connect O=disahle, 1=enakle
(=€ Motion Groups = FEN20_4I0L_4indout_Diag:C Data[4].1 Deci.. |BOOL |Eth1 Custorm Setup: O=Auto-negotiate, 1... |7
3 Ungrouped Axes FEMNZ0_410L_dindout_Diag:C.Datal9].2 Deci BOOL |Eth 2 Custom Setup: 0=Auto-negotiate, 1=10
3 Add-On Instructions FENZ0_410L_4indout_Diag:C.Data[d].3 Deci . |BOOL |Resered
-5 Data Types FEMZ2O_4I0L_4indout Diag:C.Data[d] 4 Deci.. |BOOL |Resered
£ User-Defined FEN20_410L_4indawt_Diag:C.Data[d].5 Deci.. |BOOL |Reserved
(&) Strings FENZ0_410L_4indout_Diag:C Data[4].6 Deci.. |BOOL |Feserved
L4 Add-On-Defined FEN20_4I0L_din4out_Diag:C Datal4].7 Deci.. |BOOL |Resened
Cy Predefined + FEN20_4I0L_4indout_Diag:C.Datall 0] Hex  |SINT |I0L0-Manual reset after overcur.
£4 Module-Defined + FEMZ0_410L_4indout_Diag:C Data[11] Hex SINT | 10L 1 -Manual reset after overcurr.
£ Trends + FEN20_4I0L_4indout_DiegC.Data[12] Hex  |SINT |I0L 2 - Manual reset after avercur.
=81 /O Configuration + FEN20_4I0L_4indout_Diag:C.Datall ] Hex  |SINT |I0L3-Manual reset after overcur.
188 1756 Backplane, 1756-A10 L + FEN20_4I0L_dindout_Diag C Data[14] Hex |SINT |10-Link Port1- Operation mode
r wm 0l B + FERSN ANl dindous Disee™ Cega[E] %) QIMT Il inl a1 - Miats starana mnda T
< »|\Monitor Tags { Edit Tags / « 11l b

Enter a tag description

Abb. 46: Gerat parametrieren
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8.104 Gerat online mit der Steuerung verbinden
» Netzwerk Gber die Who Active-Schaltfliche durchsuchen.
»  Steuerung auswahlen.
» Kommunikationspfad iber Set Project Path setzen.
=  Der Kommunikationspfad ist gesetzt.

File Edit View Search Logic C ications Tools  Wind Help
Bl & BB « o ‘@%%@WQ @ G| saectsanguage... B
Dffline f. T RuN ‘ Path: |<nune> - ‘ ‘
Mo Forces k. :DK
BAaT
i « H S G (1 (b2 4
Mo Edits a F o ==
Redundancy g < » Y Favorites

=25 Controller
.[# Contraller Tags
ontroller Fault Handler
...[17 Power-Up Handler
-4 Tasks

558 MainTask

3 MainProgram Ig Who Active
...l Unscheduled Prog / Phase{
=125 Motion Groups [V] Autobrowse Refresh

[Beq s

3 Ungrouped Axes E-g5 AB_ETHIP-1, Ethernet o I Go Online I
Add-On Instructions (- f] 1921681100, 1756-ENBT/A, 1756-ENBT/A
=15 Data Types % 192.1681.128, Unrecognized Device, BL20-E-GW-EN —
.0, User-Defined % 1921681160, Unrecognized Device, BL6T-GW-EN
[T, Strings % 192.1681.35, Unrecognized Device, BL67-GW-EN R
(}f Add-On-Defined % 192168145120, Unrecognized Device, TBEN-L5-8I0L [ Undate Fimuare...|
% Predefined % 192168145121, Unrecognized Device, TBEN-52-410L
#-C Module-Defined % 192168145181, Unrecognized Device, TBEN-S1-8DXP |
[ Trends

f] 192.168.145.241, 1756-EN2TR, 1756-EM2TR/A H

el

= & /O Configuration =3 Backplane, 1756-A7/A
-3 1756 Backplane, 1756-410 =N, Boo, , Steuerung
fo [0]1756-L62 L] 01,1756-EN2TR, 1756-EN2TR/A
- [1]1756-ENZTR ? 19216814596, Unrecognized Device, BL20-PG-EN-IP -
E|§5 Ethernet ~

B ETHERNET-MODULE | gy, AB_ETHIP-14192.168.145 241\Backplane\0 Set Project Path
8 1756-EN2TR Path in Project: <nones

Clear Project Path

i |

4 i

Ready
Abb. 47: Kommunikationspfad setzen
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»  Steuerung anwahlen.
» Go online klicken

File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

EEH & 1R o o 28 B VY QQ| s

Offline . 7 RUN

m Path: IAB_ETHIF’-‘I Y192.168.145.241MB ackplaneh - @

Rl S O (T (8

= =

3 Favorites

Mo Edits Upload...
Redundancy Download

Program Mode
=3 Contre =
Run Mode
A Co

Co Test Mode

abeq pelg

Clear Faults

EI% Ma Go To Faults

..... E3a uUn! -

- Controller Properties

=23 Motion Groups

o | Ungrouped Axes
Add-0n Instructions
-5 Data Types

[0 User-Defined

@‘, Strings

.0 Add-On-Defined
- Predefined
5.8 Module-Nefined

Abb. 48: Gerat online verbinden

» Im folgenden Fenster (Connect To Go Online) Download anklicken.
» Alle folgenden Meldungen bestatigen.
=  Das Projekt wird auf die Steuerung geladen. Die Online-Verbindung ist aufgebaut.
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In Betrieb nehmen
Gerate an eine Rockwell-Steuerung mit EtherNet/IP anbinden

8.10.5 Prozessdaten auslesen

»  Controller Tags im Projektbaum durch Doppelklick 6ffnen.

=  Der Zugriff auf Parameterdaten (FEN20_4IOL_...:C), Eingangsdaten (FEN20_4IOL_...:l)
und Ausgangsdaten (FEN20_4IOL_...:0) ist moglich.

£ RSLogix 5000 - FEN20_410L in TEEN_L 810L.ACD [1756-L72 20.11]" - [Controller Tags - FEN20_4I0L (controller)] =N HoR(=)
File Edit View Search Logic Communications Toels Window Help - || & x
B=EH & &8 - Ba G = - 2
Difline 0. F RUN E Path: |AB?ETHIP-1 4192168110048 ack planes 0 - |
Mo Forces - F EK - q}
nergy Storage
Mo Edits = = w “ 1 4
Fedundancy il
4 -\ Favorites § Add-On X Safety X Alarms X Bi X Timer/C
Controller Organizer - 1 X Scope: fOFEN20_40L  ~ Show: &l Tags v
-3 Controller FEN20_410L Mame ==|a | Value ® | Far® | Style | Data T| Description - ﬁxl
-3 Tasks — FENZO_4I0L_dindout_Diag ot 1. ABE .
E‘"_ g'ﬁ”ﬂ::‘;mgmm = FEN2D_4IDL_4in4.nul_Diag.'I Data [ooob | 1. |Deci [InTpiS] . %
3 Unscheduled Programs / Phases + FEN20_410L_4indout_Diag:l.D ata[0] a Deci.. [INT Station Status Word %
-3 Motion Groups + FEN20_410L_4indout_Diag:l.D ata[1] a Deci.. [INT Dl input, Input values valid “
B3 Ungrouped Ases + FEN20_410L_4indout_Diag:l.D ata[2] 133 Deci.. [INT 10-Link Port 1 - Input data word 0 -
.3 Add-On Instructions + FEN20_410L_4indout_Diag:l.D ata[3] a Deci.. [INT 10-Link Port 1 - Input data word 1
-5 Data Types + FEN20_410L_4indout_Diag:l.D ata[4] a Deci.. [INT 10-Link Port 2 - Input data word O
. % User-Defined + FEN20_410L_4indout_Diag:l.D ata[5] a Deci.. [INT 10-Link Port 2 - Input data word 1
[:R Strings + FEN20_410L_4indout_Diag:l.D ata[6] a Deci.. [INT 10-Link Port 3 - Input data word O
Ck_\* Add-0On-Defined + FEN20_410L_4indout_Diag:l.D ata[7] a Deci.. [INT 10-Link Port 3 - Input data word 1
CEA Predefined +/ FEM20_410L_dindout_Diag:|.Data[8] [u] Deci.. [INT 10-Link Port 4 - Input data word O
C@ Maodule-Defined +/ FEN20_410L_dindout_Diag:|.Data[d] [u] Deci.. [INT 10-Link Part 4 - Input data word 1
-[13 Trends +/ FEM20_410L_dindout_Diag:|.Data[10] [u] Deci.. [INT Overcurrent supply VAL Ch, Overcurrent supply V.. || 5
-3 /0 Configuration + FEM20_410L_4indout_Diag:l.Data[11] a Deci.. | INT Part parameterization eror, Wrong or missing device,
(-8 1756 Backplane, 1756-A10 + FEM20_410L_dindout_Diag:l.Data[12] 1] Deci | INT Fuort parameterization eror, Wrong or missing device,
- ﬁﬂ [0]1756-L72 FEN20_410L +FEN20_410L_4indout_Diam:|.D ata[13] a Deci.. | INT Part parameterization eror, Wrong or missing device,
2§ [1]1756-EN2TR Scannerl +/ FEN20_810L_4indout_Diag:| Data[14] 0 Deci. | INT Part parameterization erar, Wrong or missing device,
-3 Ethemet + FEN20_#10L_dindoul_Diag:0 b .- AB:E
- 1756-EN2TR Scanner + FENZO_HI0L_dindoul_Diag T b 1-- AB:E
-l ETHERMET-MODULE FEM20_41
] 11l 3 =
+/[»], Monitor Tags 4 Edit Tags / < [0 ’

Enter a tag description

Abb. 49: Controller Tags im Projektbaum
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9 Parametrieren und Konfigurieren

9.1 Parameter

Das Gerat hat 2 Byte Modulparameter, je 16 Byte I0-Link-Port-Parameter und 8 Byte Parameter

fiir die VAUX1-Uberwachung.

Wort-Nr. |Bit-Nr.
15 14 13 12 11 109 [8 |7 6 5 E 2 | 0
Basic
0x00 S N N R R CE B - - - - - SRO SRO |SRO SRO
K3 K2 |K1 KO
10-Link-Port 1
0x01 Zykluszeit GSD  |Quick |Datenhal- Betriebsart
Start- |tungsmodus
Up akt.
0x02 - Mapping Mapping Diagnosen  |PZDE |Rev.
PZDA PZDE deakt. ungiil-
tig
0x03... - - - - - - - - -
0x04
0x05 Hersteller-ID MSB Hersteller-ID LSB
0x06 Gerate-ID Gerate-ID LSB
0x07 Gerate-ID MSB Gerate-ID
0x08 S e e N N & - - - - - - - - -
10-Link-Port 2
0x09... Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (Word 0x02...0x09)
0x10
I0-Link-Port 3
0x11... Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (Word 0x02...0x09)
0x18
10-Link-Port 4
0x19... Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (Word 0x02...0x09)
0x20
VAUX-Uberwachung
0x21 - - - |- |- |- [|VAUX1 - - - - - - VAUX1
Pin4 K1 Pin2 KO
0x22 - - - |- |- |- [|VAUX1 - - - - - - VAUX1
Pin8 K3 Pin6 K2
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Parametrieren und Konfigurieren
Parameter

Die Default-Werte sind fett dargestellt.

Parametername Wert Bedeutung
Dez. Hex.

Manueller Reset 0 0x00 ja
des Ausgangs nach

Beschreibung

Der Ausgang schaltet sich nach Uberstrom automa-
tisch wieder ein.

Uberstrom (SROx) 4 0x01 nein

Der Ausgang schaltet sich nach Uberstrom erst nach
Zurlicknehmen und erneutem Setzen des Schaltsi-
gnals wieder ein.

Ausgang aktivieren 0 0x00 ja

Der Ausgang an Pin 2 ist deaktiviert.

Kx (DXPx_ENDO) 4 0x01 nein Der Ausgang an Pin 2 ist aktiviert.
Betriebsart 0 0x00 10O-Link ohne Pin 4 wird im IO-Link-Modus betrieben.
Uberpriifung Der Master prift nicht, ob das angeschlossene 10-
Link-Device dem konfigurierten Device entspricht.
1 0x01 10-Link mit Familienkom- Pin 4 wird im IO-Link-Modus betrieben.

patiblem Gerat

Der Master priift, ob die Vendor-ID und das MSB der
Device-ID (hierdurch wird die Produktfamilie defi-
niert) des angeschlossenen Device mit denen des
konfigurierten Uibereinstimmen. Scheitert die Pri-
fung, wird zwar eine I0-Link-Kommunikation aufge-
baut, aber es findet kein Prozessdatenaustausch statt.
Das Device bleibt im sicheren Zustand (Pre-Operate).
Parameter und Diagnosedaten kdnnen gelesen bzw.
geschrieben werden.

2 0x02 10-Link mit kompatiblem
Gerat

Pin 4 wird im 10-Link-Modus betrieben.

Der Master priift, ob die Vendor-ID und die Device-ID
des angeschlossenen Device mit den IDs des konfigu-
rierten Ubereinstimmen. Stimmt die Vendor-ID Uber-
ein, die Device-ID jedoch nicht, versucht der Master,
die Device-ID in das angeschlossene Device zu schrei-
ben. Gelingt das Schreiben der Device-ID, ist das an-
geschlossene Device kompatibel und ein Prozessda-
tenaustausch kann stattfinden. Gelingt das Schreiben
der Device-ID nicht, findet kein Prozessdatenaus-
tausch statt. Das Device bleibt im sicheren Zustand
(Pre- Operate).

Parameter und Diagnosedaten kénnen gelesen bzw.
geschrieben werden.

3 0x03 10-Link mit identischem
Gerat

Pin 4 wird im 10-Link-Modus betrieben.

Der Master priift, ob der Device-Typ (Vendor-ID und
Device-ID) und die Seriennummer des angeschlosse-
nen Device mit den Angaben des konfigurierten De-
vice Ubereinstimmen. Scheitert die Priifung, wird
zwar eine 10-Link-Kommunikation aufgebaut, aber es
findet kein Prozessdatenaustausch statt. Das Device
bleibt im sicheren Zustand (Pre-Operate).

Parameter und Diagnosedaten kénnen gelesen bzw.
geschrieben werden.

102 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Parametername Wert Bedeutung Beschreibung
Dez. Hex.
Betriebsart 4 0x04 DI (mit Parameterzugriff)  Pin 4 wird grundsatzlich als einfacher digitaler Ein-

gang betrieben.

Der azyklische Parameterzugriff von der SPS oder
vom DTM ist moglich. Der |O-Link-Master startet den
Port im 10-Link-Modus, parametriert das Device und
setzt den Port dann zurtick in den SIO-Modus (D). Der
Port bleibt so lange im SIO-Modus (Dl), bis eine er-
neute l0-Link-Anfrage von der Gibergeordneten
Steuerung erfolgt.

Datenhaltung wird nicht unterstiitzt. Angeschlossene
Devices missen den SIO-Modus (D) unterstitzen.
Bei einem Parameterzugriff wird die IO-Link-Kommu-
nikation am Port gestartet. Schaltsignale werden da-
bei unterbrochen.

8 0x08 DI Pin 4 wird als einfacher digitaler Eingang betrieben.
Datenhaltung wird nicht unterstiitzt.

9 0x09 DX Der Kanal wird als universeller digitaler DXP-Kanal be-
trieben.

Datenhaltungsmo- Synchronisation der Parameterdaten der 10-Link-Devices (Sicherung der Parameter des ange-
dus schlossenen Device im Master).
Ist die Synchronisation nicht mdglich, wird dies durch eine Diagnosemeldung angezeigt
(DS_ERR). In diesem Fall muss der Datenspeicher des Masters geloscht werden:
» Option,11 = deaktiviert, [6schen” wahlen, um den Datenspeicher des Masters zu |6-
schen.

|O-Link-Devices mit 10-Link V1.0 unterstiitzen keine Datenhaltung. Bei der Verwendung von
|O-Link-Devices mit 10-Link V1.0:

» Option,11 =deaktiviert, [6schen” wahlen, um die Datenhaltung zu deaktivieren.

0 0x00 aktiviert Synchronisation der Parameterdaten aktiviert. Als Re-
ferenz dienen immer die aktuellen Parameterdaten
(Master oder Device).

1 0x01 Uberschreiben Synchronisation der Parameterdaten aktiviert, als Re-
ferenz dienen die Daten im Master.

2 0x02 einlesen Synchronisation der Parameterdaten aktiviert, als Re-
ferenz dienen die Daten im angeschlossenen 10-Link-
Device.

3 0x03 deaktiviert, |6schen Synchronisation der Parameterdaten deaktiviert. Der

im Master abgespeicherte Datensatz wird gel6scht.

Quick Start-Up akti- Fir schnelle Anwendungen (z. B. Werkzeugwechsel) kann die Anlaufzeit fuir I0-Link-Devices
vieren verkiirzt werden. Dabei wird die per I0-Link-Spezifikation definierte Erkennungszeit (TSD = De-
vice Detection Time) reduziert.

0 0x00 nein Die Anlaufzeit liegt im definierten Bereich (0,5 s). Alle
|O-Link-Devices gemaR Spezifikation kdnnen betrie-
ben werden.

1 0x01 ja Die Anlaufzeit wird auf ca. 100 ms reduziert. Diese

wird nicht von allen 10-Link-Devices unterstiitzt. Ggf.
ist zu prifen, ob das verwendete I0-Link-Device in
diesem Modus anlauft.

Gerateparametrie- 0 0x00 inaktiv Port ist generisch oder wird gar nicht parametriert.
rung via GSD (GSD)
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Parametrieren und Konfigurieren

Parameter
Parametername Wert Bedeutung Beschreibung
Dez. Hex.
1 0x01 aktiv Der Port wird im PROFINET mit einem spezifischen
Geratetyp aus der GSDML-Datei parametriert.
Zykluszeit 0 0x00 automatisch Die kleinstmdgliche vom Device unterstutzte Zyklus-
zeit wird gewahlt.
16... 0x10 1,6...132,8 ms Einstellbar in Schritten von 0,8 bzw. 1,6 ms
191 ...
OxBF
255 OxFF automatisch, kompatibel Kompatibilitatsmodus
Der Modus behebt mogliche Kommunikationsproble-
me mit Sensoren der SGB-Familie der Firma IFM.
Revision 0 0x00 automatisch Der Master bestimmt die IO-Link-Revision automa-
tisch.
0x01 V1.0 |O-Link-Revision V 1.0 wird eingestellt.

Prozess-Eingangs- 0
daten ungiiltig (PZ-

0x00

erzeugt Diagnose

Sind die Prozessdaten ungiiltig, wird eine entspre-
chende Diagnose erzeugt.

DE ungdiltig) 1

0x01

erzeugt keine Diagnose

Ungiiltige Prozessdaten erzeugen keine Diagnose.

Diagnosen deakti-

Beeinflusst das Weiterleiten von 10-Link-Events vom Master an den Feldbus. Je nach Parame-

vieren trierung werden Events aufgrund ihrer Prioritdt vom Master an den Feldbus weitergeleitet
oder nicht.
0 0x00 nein Der Master leitet alle I0-Link-Events an den Feldbus
weiter.
1 0x01 Informationen Der Master leitet alle I0-Link-Events auf3er |O-Link-
Informationen (Notifications) an den Feldbus weiter.
2 0x02 Informationen und Der Master leitet alle 10-Link-Events auf3er |0-Link-
Warnungen Informationen und Warnungen (Notifications und
Warnings) an den Feldbus weiter.
3 0x03 ja Der Master leitet keine IO-Link-Events an den Feldbus
weiter.
Mapping der Optimierung des Prozessdaten-Mappings fiir den verwendeten Feldbus: Die IO-Link-Daten
Prozess-Eingangs- konnen in Abhangigkeit vom verwendeten Feldbus gedreht werden, um ein optimiertes Da-
daten ten-Mapping auf der Feldbusseite zu erreichen.

(Mapping PZDE)  PROFINET:
Bei PROFINET ist der Parameter fest auf 0x00 = direkt eingestellt und kann nicht verandert
werden.
0 0x00 direkt Die Prozessdaten werden nicht gedreht.
z.B.: 0x0123 4567 89AB CDEF
1 0x01 16 Bit drehen Die Bytes pro Wort werden gedreht.
z.B.: 0x2301 6745 AB89 EFCD
2 0x02 32 Bitdrehen Die Bytes pro Doppelwort werden gedreht.
z.B.: 0x6745 2301 EFCD AB89
3 0x03 alle drehen Alle Bytes werden gedreht.
z. B.: OXEFCD AB89 6745 2301
Mapping der siehe Mapping der Prozesseingangdaten
Prozess-Ausgangs-
daten

(Mapping PZDA)
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Parametername Wert Bedeutung Beschreibung
Dez. Hex.

Hersteller-ID 0...65535 Angabe der Hersteller-ID fiir die Port-Konfigurations-
0x0000... prifung
OxFFFF

Gerate-ID 0... Angabe der Gerate-ID fiir die Port-Konfigurationspri-
16777215 fung,
0... 24-Bit-Wert
OxOOFFFFFF

VAUX1 Pin x Kx

0 0x00 24 VDC

Die 24-VDC-Sensor/Aktuatorversorgung am entspre-
chenden Pin ist eingeschaltet.

1 0x01 schaltbar

Die 24-VDC-Sensor/Aktuatorversorgung am entspre-
chenden Pin ist Gber die Prozessdaten schaltbar.

2 0x02 aus

Die 24-VDC-Sensor/Aktuatorversorgung am entspre-
chenden Pin ist abgeschaltet.

Werte fUr den Parameter ,Zykluszeit” [ms]

V01.00|2019/12

Zeit Wert |Zeit Wert |Zeit Wert |Zeit Wert |Zeit Wert |Zeit Wert
auto |0x00 (16 0x58 |31,2 |Ox7E |60,8 |0x92 (91,2 |OxA5 [121,6 |0xB8
1,6 0x10 |16,8 |Ox5A (32 0x80 (62,4 |0x93 (92,8 |0xA6 [123,2 |0xB9
2,4 0x18 |176 |Ox5C |336 |0x81 |64 0x94 |94,4 |OxA7 |124,8 |0xBA
3,2 0x20 |184 |Ox5E (352 |0x82 |656 |0x95 |96 0xA8 |126,4 |OxBB
4 0x28 (19,2 |0x60 |36,8 |0x83 67,1 0x96 [97,6 |OxA9 |128 0xBC
4,8 0x30 |20 0x62 (384 |0x84 68,8 |0x97 (99,2 |OxAA |129,6 |0xBD
5,6 0x38 (20,8 |0x67 |40 0x85 [70,4 |0x98 |100,8 |0xAB |131,2 |OxBE
6,4 0x40 (21,6 |0x66 |41,6 |0x86 |72 0x99 [102,4 |OxAC |132,8 |OxBF
7,2 0x42 (224 |0x68 |43,2 |0x87 (73,6 |0x9A 104 OxAD |reserviert
8 0x44 (23,2 |Ox6A |44,8 |0x88 |75,2 |0x9B |105,6 |OxAE
8.8 0x46 (24,0 |O0x6C |46,4 |0x89 |76,8 |0x9C |107,2 |OxAF
9,6 0x48 |24,8 |Ox6E |48 Ox8A |784 |0x9D |108,8 |0xBO
104 |Ox4A |25,6 |0x70 |49,6 |0x8B |80 Ox9E [110,4 |OxB1
11,2 |0x4C (26,4 |0x72 (51,2 |0x8C [81,6 |Ox9F |112 0xB2
12,0 |Ox4E |27,2 |0x74 |52,8 |0x8D (83,2 |[0xAO |113,6 |0xB3
12,8 |0x50 (28 0x76 |54,4 |Ox8E (84,8 |0xA1 |115,2 |0OxB4
13,6 |0x52 (28,8 |0x78 |56 Ox8F (86,4 |0xA2 |116,8 |0xB5
144 |0x54 |29,6 |Ox7A |57,6 |0x90 |88 0xA3 [118,4 |0xB6
152 |1x56 (30,4 |0x7C |59,2 |0x91 (89,6 |0xA4 |120 0xB7 |auto., |OxFF
komp.
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9.1.1 Prozessdatenmapping anpassen

Das Mapping der Prozessdaten kann Uber die Parametrierung des 10-Link-Master-Moduls appli-
kationsspezifisch angepasst werden.

Je nach verwendetem Feldbus kann es notwendig sein, Prozessdaten wortweise, doppelwort-
weise oder im Ganzen zu drehen, um sie der Datenstruktur innerhalb der Steuerung anzupas-
sen. Das Mapping der Prozessdaten wird Kanal fiir Kanal Gber die Parameter Mapping Prozess-
Eingangsdaten und Mapping Prozess-Ausgangsdaten bestimmt.

Beispiel-Mapping fr Feldbusse mit Little Endian-Format

Mapping durch den 10-Link Master - Feldbus = SPS

Byte Device an Device-Prozessdaten im Parameter: Device-Prozessdaten zum Feldbus
10-Link-Port 10-Link-Master Mapping
Prozessdaten
Byte O Status Status
Byte 1 Control Control
10-Link-Port 1
Byte2 |Temperatursensor|Temperatur Low-Byte 16 Bit drehen |Temperatur High-Byte
Byte3 |1 High-Byte Low-Byte
I0-Link-Port 2
Byte4 |Linearwegsensor |Position Low-Byte 16 Bit drehen |Position High-Byte
Byte5 |Li-- High-Byte Low-Byte
I0-Link-Port 3
Byte6 |I/O-Hub TBIL-... |Digital- 0...7 direkt Digitalsignale 0...7
signale
Byte 7 Digital- 8...15 Digitalsignale 8...15
signale

I0-Link-Port 4
Byte 8 Diagnose alle drehen Zahl-/ Most

Positionswert Significant

Byte
Byte9 |DrehgeberRI... |Zahl-/ Low-Byte High-Byte
Byte 10 Positionswert High-Byte Low-Byte
Byte 11 Most Diagnose
Significant
Byte
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9.1.2 PROFINET-Parameter

Bei den Parametern muss flir PROFINET zwischen den PROFINET-Gerateparametern und den
Parametern der I/0O-Kanale Parameter unterschieden werden.

PROFINET-Gerateparameter
Default-Werte sind fett dargestellt.

Parametername Wert Bedeutung Beschreibung

Ausgangsverhalten bei 0 0 ausgeben Das Gerat schaltet die Ausgange auf

Kommunikationsfehler ,0". Es wird keine Fehlerinformation
gesendet.

1 Momentanwert halten Das Gerat behalt die aktuellen Daten

an den Ausgangen bei.

Alle Diagnosen 0 nein Diagnose- und Alarmmeldungen

deaktivieren werden erzeugt.

1 ja Diagnose- und Alarmmeldungen

werden unterdrickt.

Lastspannungs- 0 nein Die Uberwachung der Spannung V2

Diagnosen ist aktiviert.

deaktivieren 1 ja Das Unterschreiten von V2 wird nicht
angezeigt.

I/O-ASS. Force Mode 0 nein Explizites Deaktvieren der Ethernet-

deaktivieren 1 ja Protokolle bzw. des Webservers

Deaktiviere 0 nein

EtherNet/IP 1 ja

Deaktiviere 0 nein

Modbus TCP 1 ja

Deaktiviere 0 nein

WEB Server 1 ja
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9.2 |O-Link-Funktionen fur die azyklische Kommmunikation

Der azyklische Zugriff auf Daten von |0-Link-Gerdten erfolgt tiber |IO-Link CALLs. Dabei muss
zwischen Datensatzen des |O-Link-Masters (IOLM) und Datensatzen angeschlossener 10-Link-
Devices (IOLD) unterschieden werden.

Welches Gerét Uber die I0-Link-CALLs angesprochen wird, entscheidet die Adressierung des
CALLs.

Die Adressierung erfolgt Giber den Entitiy_Port:
Entity_Port 0 = |0-Link-Mastermodul (IOLM)
Entity_Port 1 = 10-Link-Device an IO-Link-Port 1
Entity_Port 4= |0-Link-Device an 10-Link-Port 4

9.2.1 Port-Funktionen fir Port 0 (I0-Link-Master)

|O-Link-Index (Port function invocation)
Der Zugriff auf die 10-Link-Master-Funktionen (Port 0) erfolgt tiber Index 65535.

Subindex 64: Master Port Validation Configuration

Das Objekt schreibt eine bestimmte Konfiguration der Devices, die am I0-Link-Port angeschlos-
sen werden sollen, in den Master. Der Master speichert die Daten flr das 10-Link-Device, das am
Port erwartet wird, und akzeptiert an dem Port danach nur ein Gerat mit exakt Gbereinstim-
menden Daten (Vendor-ID, Device-ID und Serial Number).

Die Verwendung der Master Port Validation Configuration ist nur in Verbindung mit der Wahl
einer Betriebsart mit Uberpriifung (I0-Link mit Familien-kompatiblem Gerit, I0-Link mit
kompatiblem Gerat, 10-Link mit identischem Gerat) sinnvoll.

Entity_Port 10-Link-Subindex Read/Write Lange

0 64 Write Max. 96 Byte

Struktur des Befehls IOL_Port_Config:

Inhalt Grofle Format Bemerkung

IOL1 VENDOR_ID 2 Byte Unsigned 16
DEVICE_ID 4 Byte Unsigned 32
FUNCTION_ID 2 Byte Unsigned 16 Wert: 0
SERIAL_NUMBER 16 Byte String

IOL2 VENDOR_ID 2 Byte Unsigned 16
DEVICE_ID 4 Byte Unsigned 32
FUNCTION_ID 2 Byte Unsigned 16 Wert: 0
SERIAL_NUMBER 16 Byte String

IOL3 VENDOR_ID 2 Byte Unsigned 16
DEVICE_ID 4 Byte Unsigned 32
FUNCTION_ID 2 Byte Unsigned 16 Wert: 0
SERIAL_NUMBER 16 Byte String
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Inhalt Grofle Format Bemerkung
IOL4 VENDOR_ID 2 Byte Unsigned 16

DEVICE_ID 4 Byte Unsigned 32

FUNCTION_ID 2 Byte Unsigned 16 Wert: 0

SERIAL_NUMBER 16 Byte String

Subindex 65: 10-Link Events

V01.00|2019/12

Das Objekt liest die 10-Link-Event-Diagnosen.

Entity_Port 10-Link-Subindex Read/Write Lange
0 65 Read 255 Byte

HINWEIS
Nur Appears (kommende Diagnosen) und Single Shot Events (Einzelereignisse) wer-
den so lange angezeigt, wie sie anliegen.

Struktur der auszulesenden Daten:

Byte 0 enthalt 2 Bit pro 10-Link-Port, die anzeigen, ob die Prozessdaten des angeschlossenen
Device giiltig sind.

4 Byte pro Diagnose-Event, die die Diagnose genauer zuordnen und spezifizieren. Maximal
14 Events pro IO-Link-Port werden angezeigt.

Byte-Nr. |Bit-Nr. Beschreibung
7 6 |5 |4 |3 2 1 0
0 x  |PD_Valid Input Port 1
X PD_Valid Output Port 1
X PD_Valid Input Port 2
X PD_Valid Output Port 2
X PD_Valid Input Port 3
X PD_Valid Output Port 3
X PD_Valid Input Port 4
X PD_Valid Output Port 4
reserviert
2 Qualifier Art des Events (Warning, Notification, Single

Shot Event etc.) gemafB 10-Link-Spezifikation
,1O-Link Interface and System”

3 Port |IO-Link-Port, der ein Event sendet
Event Code High-Byte High- bzw- Low-Byte des gesendeten Event
5 Event Code Low-Byte Codes
223 Qualifier siehe Byte 2...5
224 Port

225 Event Code High-Byte

226 Event Code Low-Byte
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Subindex 66: Set Default Parameterization

Das Beschreiben dieses Objekts setzt den I0-Link-Master in den Auslieferungszustand zurtick.
Jegliche Parametereinstellung und Konfiguration wird tiberschrieben. Auch der Datenhaltungs-
puffer wird gel6scht.

Entity_Port 10-Link-Subindex Read/Write Lange

0 66 Write 4 Byte

Struktur des Reset-Befehls:

Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte O
OXEF 0xBE 0xAD 0xDE

Subindex 67: Teach Mode

Der Master liest alle Daten (Device-ID, Vendor- ID, Seriennummer etc.) aus dem angeschlosse-
nen Device aus und speichert sie ab. Alle zuvor gespeicherten Device-Daten werden Uber-

schrieben.
Entity Port 10-Link-Subindex Read/Write Lange
0 67 Write 1 Byte

Struktur des Teach-Befehls:

Byte O

0x00 alle Ports teachen
0x01 Port 1 teachen
0x02 Port 2 teachen
0x03 Port 3 teachen
0x04 Port 4 teachen
0x05...0xFF reserviert
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Subindex 68: Master Port Scan Configuration

Das Objekt liest die Konfiguration der 10-Link-Devices aus, die an den 10-Link-Master ange-
schlossen sind.

Pro 10-Link-Port werden 28 Byte zuriickgeliefert.

Entity_Port 10-Link-Subindex Read/Write Lange
0 68 Read Max. 120 Byte

Struktur des Antworttelegrammes:

10-Link-port Inhalt Lange Format Beschreibung
Port 1 Vendor ID 2 Byte UINT16 Vendor-ID des angeschlossenen
Device
Device ID 4 Byte UINT32 Device-ID des angeschlossenen
Device
Function ID 2 Byte UINT16 reserviert
Serial Number 16 Byte UINTS8 Seriennummer des angeschlos-
senen Device
COM_Revision 1 Byte UINT8 10-Link Version
Proc_In_Length 1 Byte UINT8 Lange der Eingangsprozessda-
ten des angeschlossenen Device
Proc_Out_Length 1 Byte UINT8 Lange der Ausgangsprozessda-
ten des angeschlossenen Device
Cycle time 1 Byte UINT8 Zykluszeit des angeschlossenen
Device
Port 2... Struktur jeweils gemaf Port 1

Port 4

Subindex 69: Extended Port Diagnostics
Das Objekt liest die erweiterte Port-Diagnose.

Entity_Port 10-Link-Subindex Read/Write Lange
0 68 Read Max. 120 Byte

Struktur der erweiterten Port-Diagnose:

Byte-Nr. |Bit-Nr.

7 6 5 4 3 2 1 0
0 NO_SIO |TCYC - - DS_F NO_DS |- -
1 - WD MD PDI_H - - NO_PD
2 - - - - - - - -
3 Device-Status gemaf 10-Link-Spezifikation
Diagnose-Bit Bedeutung
NO_DS Der parametrierte Modus des Ports unterstiitzt keine Datenhaltung.

Abhilfe:
Parametrierung des Ports dndern
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Diagnose-Bit
DS_F

Bedeutung

Fehler in der Datenhaltung, Synchronisation nicht méglich.
Mégliche Ursachen:
angeschlossenes Device unterstiitzt keine Datenhaltung
Uberlauf des Datenhaltungsspeichers

Abhilfe:
» Device anschlieBen, das Datenhaltung unterstitzt.

» Datenhaltungsspeicher |6schen.
» Datenhaltung deaktivieren.

TCYC

Das Device unterstitzt die im Master parametrierte Zykluszeit nicht.
Abhilfe:

» Im Master eingestellte Zykluszeit erhdhen.

NO_SIO

Das Device unterstitzt den Standard DI (SI0)-Modus nicht.
Abhilfe:

» 10-Link-Modus fir diesen Port wahlen.

NO_PD

Es sind keine Prozessdaten verfligbar. Das angeschlossene Device ist nicht
betriebsbereit.
Abhilfe:

»  Konfiguration tUberprifen.

PDI_E

Das angeschlossene Device meldet ungiiltige Prozessdaten gemaf3 10-Link-
Spezifikation V1.0.

PDI_H

Das angeschlossene Device meldet ungiiltige Prozessdaten gemal3 10-Link-
Spezifikation V1.1.

MD

Fehlendes Device, kein |0-Link-Device erkannt.
Abhilfe:

|O-Link-Kabel Gberprifen

Device austauschen

WD

Falsches Device erkannt: einer oder mehrere der Parameter des angeschlos-
senen Device (Device-ID, Vendor-ID, Seriennummer) passt/passen nicht zu
denen, die im Master fiir das Device gespeichert sind.
Abhilfe:

Device austauschen

Master-Parametrierung anpassen

Device Status

Wert Bedeutung

0 Device arbeitet korrekt

1 Wartungsereignis

2 Out-of-Specification Event
3 Funktions-Check

4 Fehler

5...255 reserviert
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10  Betreiben

10.1  Prozess-Eingangsdaten auswerten

Wort- |Bit-Nr.

Nr. 15 ‘14 ‘13 ‘12 ‘11 ‘10 ‘9 ‘8 ‘7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘0

Basic

o0 |- |- | | |ovs3jpvs2|pvsijpvsol- |- |- |- [ioL3 JioL2 fioL1 |ioLo

10-Link-Prozess-Eingangsdaten

0x01  [IO-Link-Port 1,

Aufbau abhdngig von der Parametrierung des Kanals (0...32 Byte pro Kanal)

0x10

0x11  |IO-Link-Port 2,

Aufbau abhangig von der Parametrierung des Kanals (0...32 Byte pro Kanal)

0x20

0x21 |IO-Link-Port 3,

Aufbau abhangig von der Parametrierung des Kanals (0...32 Byte pro Kanal)

0x30

0x31 |IO-Link-Port 4,

Aufbau abhangig von der Parametrierung des Kanals (0...32 Byte pro Kanal)

0x40

Diagnosen
DX-Kandle/ VAUX

ox41 |- - - - ERR |ERR |ERR |ERR |- - - - ERR |ERR |ERR |ERR

DX3 |DX2 |DX1 |DXO0 VAUX [VAUX|VAUX [VAUX
1K3 |1TK2 |1K1 |1KO

[O-Link-Port 1

0x42 |GEN- |OVL |VHIG |[VLO |ULVE |[LLVU |OTM |PRME EVT1 |EVT2 |PDIN |HWE |DSER |CF- |PPE |-
ERR H W P RR \ RR |R GERR

0x43  |IO-Link-Port 2, Belegung analog zu Port 1

0x44  |IO-Link-Port 3, Belegung analog zu Port 1

0x45 |IO-Link-Port 4, Belegung analog zu Port 1

I0-Link-Events

0x46 |Port (1. Event) Qualifier (1. Event)

0x47 |Event Code Low-Byte (1. Event) Event Code High-Byte (1. Event)

0x64 |Port (16. Event) Qualifier (16. Event)

0x65 |Event Code Low-Byte (16. Event) Event Code High-Byte (16. Event)

Modul-Status (Statusword)

ox66 |- |[FcE - - | Jjeomw1 |- |- |- | | | | |- ok
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Bedeutung der Prozessdaten-Bits

Name
1/0-Daten

Wert Bedeutung

IOLx

Kanal als Digitaleingang

0 kein Eingangsignal an DI an C/Q-Kanal (SIO)
1 Eingangsignal an DI an C/Q-Kanal (SIO)
Kanal als

Digital-

ausgang

0 kein Ausgangssignal an C/Q-Kanal

1 Ausgangssignal an C/Q-Kanal

DVSx

Eingangswert giiltig (Data Valid Signal)

0 Die IO-Link-Daten sind ungdiltig.
Mégliche Ursachen:

Sensorversorgung unterhalb des zuldssigen Bereichs
|O-Link-Port als einfacher digitaler Eingang parametriert
kein Device am Master angeschlossen
keine Eingangsdaten vom angeschlossenen Device emp-
fangen (gilt nur fur Devices mit einer Eingangsdatenlange
> 0)
Das angeschlossene Device reagiert nicht auf das Senden
von Ausgangsdaten (gilt nur fiir Devices mit einer Aus-
gangsdatenldnge > 0).
Das angeschlossene Device sendet einen Fehler ,Prozess-
eingangsdaten ungultig”.

1 Die 10-Link-Daten sind glltig.

10-Link-Prozess-
Eingangsdaten

Prozess-Eingangsdaten des angeschlossenen Device
Die Reihenfolge der IO-Link-Prozess-Eingangsdaten kann durch den
Parameter ,Mapping Prozesseingangsdaten” gedndert werden.

Diagnosen

[ 116]

10-Link-Events

[ 109]

Modul-Status

[ 117]
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10.2  Prozess-Ausgangsdaten schreiben

Wort- |Bit-Nr.

Nr. 15 ‘14 ‘13 ‘12 ‘11 ‘10 ‘9 ‘8 ‘7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘0
Basic

0 |- |- | | |- | |- |- | | | |- |oxr3 |pxr2 |pxP1 |DXPO

I0-Link-Prozess-Ausgangsdaten

0x01 |IO-Link-Port 1,
Aufbau abhdngig von der Parametrierung des Kanals (0...32 Byte pro Kanal)

0x10
0x11 |lO-Link-Port 2,
Aufbau abhdngig von der Parametrierung des Kanals (0...32 Byte pro Kanal)

0x20
0x21 [IO-Link-Port 3,
Aufbau abhdngig von der Parametrierung des Kanals (0...32 Byte pro Kanal)

0x30
0x31 [IO-Link-Port 4,
Aufbau abhangig von der Parametrierung des Kanals (0...32 Byte pro Kanal)

0x40

VAUX1-Uberwachung
0x41 |reserviert Vi+ |[V1+ |V1+ [V1+

(Pin 9) |(Pin 7) [(Pin 5) |(Pin 3)

Name Wert Bedeutung

1/0-Daten

DXPx DXP-Ausgang (Ausgangs-Level an C/Q-Pins (2, 4, 6 oder 8 des 10-poligen Klem-
menanschlusses)
0 Ausgang inaktiv
1 Ausgang aktiv, max. Ausgangsstrom 2 A

V1+ (Pinx)  V1+-Ausgang (Schalten der 24 VDC-Sensor-/Aktuatorversorgung VAUX1 an den
V1+-Pins (3, 5, 7 oder 9 des 10-poligen Klemmenanschlusses)

0 Die 24 VDC-Sensor-/Aktuatorversorgung an Pin x ist ausgeschaltet.

1 Die 24 VDC-Sensor-/Aktuatorversorgung an Pin x ist eingeschaltet.
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10.3  LED-Anzeigen

Das Gerat verfligt Gber folgende LED-Anzeigen:

Sammel- und Busfehler

LED BUS Bedeutung

aus keine Spannung vorhanden

grin Verbindung zu einem Master aktiv

blinkt 3 x griinin2s  ARGEE/FLC aktiv

blinkt griin (1 Hz) Gerat betriebsbereit

rot IP-Adresskonflikt, Restore-Modus aktiv, F_Reset aktiv oder Modbus-
Verbindungstimeout

blinkt rot Wink-Kommando aktiv

rot/griin (1 Hz) Autonegotiation und/oder Warten auf IP-Adresszuweisung in DHCP-

oder BootP-Modus

LEDs ETH1 und ETH2 Bedeutung

aus keine Ethernet-Verbindung

grln Ethernet-Verbindung hergestellt, 100 Mbit/s
blinkt griin Datentransfer, 100 Mbit/s

gelb Ethernet-Verbindung hergestellt, 10 Mbit/s
blinkt gelb Datentransfer, 10 Mbit/s

104  Software-Diagnosemeldungen
Das Gerat liefert die folgenden Software-Diagnosemeldungen:

V1-Uberstromdiagnosen

Uberstromdiagnosen fiir die Sensor-/Aktuatorversorgung VAUX1

IOL-Diagnosen

Diagnosemeldungen der I0-Link Kandle, wenn sie als Digitaleingang oder Digitalausgang
parametriert sind.

|O-Link-Master-Diagnosen

Der 10-Link-Master meldet Probleme in der 10-Link-Kommunikation.
|O-Link-Device-Diagnosen

Die Device-Diagnosen bilden die von den IO-Link-Devices gesendeten 10-Link Event-Codes
(gemaB 10-Link-Spezifikation) im Diagnosetelegramm des Masters ab.

Event-Codes kdnnen unter Verwendung entsprechender Device-Tools (z. B. IODD-Interpre-
ter) aus den angeschlossenen Devices herausgelesen werden.

Nahere Informationen zu den |O-Link-Event-Codes und deren Bedeutung entnehmen Sie
bitte der 10-Link-Spezifikation oder der Dokumentation zum angeschlossenen 10-Link-
Device.
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104.1  Status- und Control-Wort

Status-Wort

EtherNet/IP/ [Modbus Bit7 |[Bit6
Modbus PROFINET

Bit5 |Bit4 |[Bit3 |Bit2 Bit 1 Bit 0

Byte 0 Byte 1 - - - - - - ARGEE |DIAG

Byte 1 Byte O - FCE - - - coOM V1 -

Bit Beschreibung

coOM interner Fehler
Die Gerate-interne Kommunikation ist gestort.

DIAG Diagnosemeldung am Gerat

FCE Der DTM-Force-Mode ist aktiviert, die Aus-
gangszustande entsprechen ggf. nicht mehr
den vom Feldbus gesendeten Vorgaben.

V1 V1 zu niedrig (< 18 V DC).

Das Status-Word wird in die Prozessdaten der Module gemappt.

In EtherNet/IP kann das Mapping Uber die Gateway Class (VSC 100) deaktiviert werden.

HINWEIS

Das Aktivieren bzw. Deaktivieren des Status- und Control-Worts verandert das Map-

ping der Prozessdaten.

Control-Wort

V01.00|2019/12

Das Control-Wort hat keine Funktion.
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104.2 Diagnosetelegramm

Kanal ByteNr. Bit7  |Bit6 |Bit5 Bita  [Bit3s  [Bit2  [Bit1  |Bito
V1 V1 - Uberstromdiagnosen
0 - - - - ERRK3 |ERRK2 |ERRK1 |ERRKO
1 - - - - - - - -
10-Link Device-Diagnosen Master-Diagnosen
[O-Link-Port 1 0 EVT1 EVT2 PD_INV HW_ERR |DS_ERR |CFG_ERR|PPE -
1 GEN_ oLv V_HIGH V_LOW |ULVE LLVU OTEMP |PRM_
ERR ERR
[O-Link-Port 2 2...3 Belegung analog zu 10-Link-Port 1
IO-Link-Port 3 4...
|O-Link-Port 4 6...7
HINWEIS
Eine Prozessdaten ungiiltig-Diagnose (PD_INV) kann sowohl vom IO-Link-Master als
auch vom |O-Link-Device gesendet werden.
Bedeutung der Diagnose-Bits
Bit Bedeutung
IOL als Digitaleingang bzw. Digitalausgang
ERRKx Fehler an Kanal
10-Link-Master-Diagnosen
CFGER Falsches oder fehlendes Device
Das angeschlossene Device passt nicht zur Kanal-Konfiguration oder es ist kein Devi-
ce am Kanal angeschlossen. Diese Diagnose ist abhdangig von der Parametrierung des
Kanals.
DSER  Fehler in Datenhaltung
Mégliche Ursachen:
Datenhaltungsabgleich fehlerhaft:
|O-Link Device gemaf I0-Link V1.0 angeschlossen.
Der Datenhaltungspuffer enthalt Daten eines anderen Device.
Uberlauf des Datenhaltungsspeichers
Parameterzugriff flr Datenhaltung nicht moglich
Das angeschlossene Device ist eventuell fiir Parameterdanderungen oder fiir die
Datenhaltung gesperrt.
PPE Port-Parametrierung
Die Port-Parameter sind inkonsistent. Die Gerateparametrierung via GSD ist aktiv,
funktioniert aber nicht.
Maogliche Ursachen:
Der I0-Link-Master hat keine GSDML-Parameter fiir ein angeschlossenes 10-Link-
Device erhalten. Das angeschlossene Device wurde nicht per GSDML-Datei durch
eine PROFINET-Steuerung parametriert.
Der Port ist im Betriebsmodus ,10-Link ohne Uberpriifung” oder ,DI”. Diese beiden
Modi erlauben keine Parametrierung tGiber die GSDML-Datei .
Der Datenhaltungsmodus ist aktiv. Der Parameter steht nicht auf ,deaktiviert, 16-
schen”. Eine Parametrierung der Devices iber GSDML-Datei ist bei aktivierter Da-
tenhaltung nicht moglich.
Die Vendor- oder Device-ID sind ,0”. Das angeschlossene Gerat kann nicht identifi-
ziert und daher nicht parametriert werden.
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Bit Bedeutung
10-Link-Master-/Device-Diagnose

PDINV  Prozess-Eingangsdaten ungliltig
Der I0-Link-Master oder das I0-Link-Device melden ungiiltige Prozess-Eingangsda-
ten. Das angeschlossene Device ist nicht im Zustand ,Operate”, d. h. ist nicht be-
triebsbereit.
Maogliche Ursache:
Das angeschlossenen Gerét entspricht nicht dem konfigurierten, zusatzliche Dia-
gnose Falsches oder fehlendes Device.
Prozess-Eingangsdaten ungiiltig-Diagnose, weil der Prozesswert nicht zu erfassen
ist (abhdangig vom 10-Link-Device).

10-Link-Device-Diagnosen

Die I0-Link-Device-Diagnosen sind abhdngig vom eingesetzten |O-Link-Device. Ge-
nauere Angaben zu den Diagnosen entnehmen Sie bitte der Dokumentation zum 10-
Link-Device.

EVT1 Wartungsereignisse
Ein Wartungsereignis gemaf3 10-Link-Spezifikation ist eingetreten, Wartung erforder-
lich.

EVT2 Grenzwertereignisse
Ein Grenzwertereignis gemal |O-Link-Spezifikation ist eingetreten.

GENERR Sammelfehler
Das Device sendet einen Fehler (Device-Status 4 gemal3 10-Link-Spezifikation), der
nicht genauer spezifiziert ist. Lesen Sie die Event-Codes des Device aus, um den Feh-
ler genauer spezifizieren zu kénnen.

HWER Hardware-Fehler
allgemeiner Hardware-Fehler oder Fehlfunktion des angeschlossenen Device

LLVU Unterer Grenzwert unterschritten
Der Prozesswert hat den parametrierten Messbereich unterschritten oder der untere
Messbereich ist zu hoch gewahlt.

oLv Uberlast
Das angeschlossene Device hat eine Uberlast erkannt.

OTMP  Ubertemperatur
Am angeschlossenen Device liegt eine Temperaturdiagnose vor.

PRMERR Parametrierungsfehler
Das angeschlossene Device meldet einen Parametrierungsfehler (Verlust der Parame-
tereinstellungen, Parameter nicht initialisiert etc.).

ULVE  Oberer Grenzwert Gberschritten
Der Prozesswert hat den parametrierten Messbereich tiberschritten, oder der obere
Messbereich ist zu niedrig gewahlt.

VLOW  Unterspannung
Eine der Spannungen am angeschlossenen Device liegt unterhalb des definierten Be-
reichs.

VHIGH Uberspannung
Eine der Spannungen am angeschlossenen Device liegt oberhalb des definierten Be-
reichs.
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Betreiben
Software-Diagnosemeldungen

104.3 PROFINET-Diagnose

Modul-Diagnose PROFINET-Diagnose
(Steckplatz 0, gemaB Konfigurationstool)

Error-Code Kanal
Unterspannung V1 0x0002 0
Unterspannung V2 0x0002 1
VAUX1/VAUX2-Diagnose PROFINET-Diagnose
(Steckplatz 1, gemaB Konfigurationstool)

Error-Code Kanal
Uberstrom VAUX1 (Pin 3) 0x0100 0
Uberstrom VAUX1 (Pin 5) 0x0101
Uberstrom VAUX1 (Pin 7) 0x0102
Uberstrom VAUX1 (Pin 9) 0x0103
10-Link-Diagnose PROFINET-Diagnose
10-Link-Port 1 Error-Code Kanal
(Steckplatz 2, gemal3 Konfigurationstool)
Unterspannung (VLOW) 0x0002 0
Uberspannung (VHIGH) 0x0003
Uberlast (OVL) 0x0004
Ubertemperatur (OTMP) 0x0005
Falsches oder fehlendes Gerat (CFGER) 0x0006
Oberer Grenzwert Gberschritten (ULVE) 0x0007
Unterer Grenzwert unterschritten (LLVU) 0x0008
Fehler in Datenhaltung (DSER) 0x0009
Prozesseingangsdaten ungdiltig (PDINV)
Wartungsereignisse (EVT1)
Grenzwertereignisse (EVT2)
Port-Parametrierungsfehler (PPE)
Parametrierungsfehler (PRMER) 0x0010
Hardware-Fehler (HWER) 0x0015
10-Link-Port 2
(Steckplatz 3, gemal3 Konfigurationstool)
analog zu Port 1 2
10-Link-Port 3
(Steckplatz 4, gemal3 Konfigurationstool)
analog zu Port 1 4
10-Link-Port 4
(Steckplatz 5, gemaf3 Konfigurationstool)
analog zu Port 1 6
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10.5 Datenhaltungsmodus nutzen

Datenhaltungsmodus

HINWEIS

Der Datenhaltungsmodus ist nur flir Gerate verfuigbar, die der |O-Link-Spezifikation
V1.1 entsprechen.

Der Datenhaltungsmodus wird im |O-Link-Master Giber den Parameter ,Datenhaltungsmodus”
gesetzt.

00 = aktiviert

01 = Uberschreiben

10 = einlesen

11 = deaktiviert, |6schen

10-Link-Master 10-Link-Device
(loLm) (IOLD)

DS_UPLOAD_FLAG

Abb. 50: Datenhaltungsmodus — generelles Prinzip, Para. IOLD = Parameter des IO-Link-Device

Eine Parameteranderung im Device wird tiber den Zustand des Bits DS_UPLOAD_FLAG ange-
zeigt:
0 = keine Anderungen am Device-Parameterdatensatz vorgenommen

1 = Anderungen am Device-Parameterdatensatz vorgenommen (z. B. iiber DTM, am Device
selbst, etc.)
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Betreiben
Datenhaltungsmodus nutzen

10.5.1 Parameter Datenhaltungsmodus = aktiviert

Die Synchronisation der Parameterdatensatze erfolgt in beide Richtungen.
Grundsatzlich ist immer der aktuelle Datensatz (im Master oder im Gerat) glltig.
Dabei gilt:

Der Datensatz im Device ist aktuell, wenn DS_UPLOAD_FLAG =1.
Der Datensatz im Master ist aktuell, wenn DS_UPLOAD_FLAG =0.

Anwendungsfall 1: Geradt z. B. iber einen DTM parametrieren

v' Das I0-Link-Device ist bereits in der Anlage verbaut und mit dem Master verbunden.
»  Gerat Gber DTM parametrieren.
> DS_UPLOAD_FLAG = 1, Anderungen am Device-Parameterdatensatz erfolgt.

= Die Paramterdaten werden vom neuen |O-Link-Device in den |O-Link-Master tibernom-
men.

Abb. 51: Datenhaltungsmodus aktiviert — Parameterdatensatz im Device verandert

Anwendungsfall 2: defektes Device durch ein Device im Auslieferungszustand ersetzen

v Das neue |O-Link-Device war vorher nicht mit dem Master verbunden.
» Die Parameter des neuen I0-Link-Device bleiben unverandert, DS_UPLOAD_FLAG = 0.

=  Die Parameterdaten des defekten Gerats werden vom IO-Link-Master in das neue |O-Link-
Device Gibernommen.

IOLM IOLD

Para. I0LD

Abb. 52: Datenhaltungsmodus aktiviert — Parameterdatensatz im Device unverandert
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Anwendungsfall 3: defektes Device durch ein Device mit unbekannten (veranderten)
Parametern ersetzen

v Das neue IO-Link-Device war vorher nicht mit dem Master verbunden.

» Die Parameter des neuen |O-Link-Device wurden in der Vergangenheit verandert,
DS_UPLOAD_FLAG=1.

=  Die Parameterdaten werden vom neuen IO-Link-Device in den IO-Link-Master (ibernom-
men.

Abb. 53: Datenhaltungsmodus aktiviert — Parameterdatensatz im Device verandert

HINWEIS

ﬂ Wenn ein Gerdteaustausch bei aktivierter Datenhaltung notwendig ist, sollte ein 10-
Link-Austauschdevice mit unbekannten Parameterdaten vor dem Anschluss an den
[O-Link-Master auf seine Werkseinstellungen zurlickgesetzt werden.
Turck-10-Link-Devices kdnnen per System-Kommando Uber ein generisches I0-Link-
DTM und die Gerate-spezifische IODD auf die Werkseinstellungen zurtickgesetzt
werden. Zum Riicksetzen von Fremdgeraten lesen Sie bitte die jeweilige Hersteller-
dokumentation.

10.5.2 Parameter Datenhaltungsmodus = einlesen
Als Referenz gilt immer der Datensatz im Device.
Die Synchronisation der Parameterdatensatze erfolgt nur in Richtung Master.
Der Zustand des DS_UPLOAD_FLAG wird ignoriert.

IOLM

Abb. 54: Datenhaltungsmodus = einlesen — Parameterdatensatz im Device verdandert

10.5.3 Parameter Datenhaltungsmodus = Uberschreiben
Als Referenz gilt immer der Datensatz im Master.
Die Synchronisation der Parameterdatensatze erfolgt nur in Richtung Device.
Der Zustand des DS_UPLOAD_FLAG wird ignoriert.

IOLM

Abb. 55: Datenhaltungsmodus = Uberschreiben - Parameterdatensatz im Master verdandert
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10.54 Parameter Datenhaltungsmodus = deaktiviert, [6schen

© Der Datensatz im Master wird geldscht.
© Die Synchronisation der Parameterdatensatze ist deaktiviert.

IOLM IOLD

.10LD
.10LD
.10LD

Abb. 56: Datenhaltungsmodus deaktiviert — keine Synchronisation
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11 Storungen beseitigen

Wenn das Gerédt nicht wie erwartet funktioniert, gehen Sie wie folgt vor:

» Umgebungsstérungen ausschlieBen.
» Anschlisse des Geréts auf Fehler untersuchen.
»  Gerat auf Parametrierfehler Gberprifen.

Wenn die Fehlfunktion weiterhin besteht, liegt eine Geratestérung vor. In diesem Fall nehmen
Sie das Gerat aul3er Betrieb und ersetzen Sie es durch ein neues Gerat des gleichen Typs.

11.1  Parametrierfehler beheben

DXP-Kanale
Fehler Méogliche Ursachen MaBnahme
Digitalusgang schaltet Der |O-Link-Port wurde nicht als DX-Kanal ~ »  Kanal Giber den Parameter Betriebs-
nicht parametriert. art auf DX setzen.
|O-Link-Kandle
Diagnose Mogliche Ursachen MaBnahme
Fehler in Datenhaltung  Ein IO-Link Device gemaf |O-Link V1.0 ist » Parameter Datenhaltungsmodus auf
angeschlossen. Gerate nach IO-Link V1.0 deaktiviert, 16schen setzen.
untersttitzen keine Datenhaltung. =  Die Datenhaltung bleibt dauerhaft
deaktiviert.
Der Datenhaltungspuffer des IO-Link-Mas- ~ »  Parameter Datenhaltungsmodus auf
ters enthalt Daten eines anderen Device. deaktiviert, 16schen setzen.

» Wenn die Datenhaltung genutzt wer-
den soll, Datenhaltung wieder akti-

vieren.
Falsches oder fehlendes  Das angeschlossene Device entspricht »  Parametrierung des I0-Link-Ports
Gerat nicht dem konfigurierten (falsche Vendor- (Vendor-ID, Device-ID, etc) am Master
ID, Device-ID, etc.). anpassen.

Die Parametrierung erfolgt entweder
manuell Gber den DTM, den Webser-
ver 0.A. oder durch das Teachen des
Masters Uber einen 10-Link-Call (Port-
Funktion 0, Subindex 67: Teach Mo-

de).
Prozess-Eingangsdaten  Bestimmte |O-Link-Devices senden eine » Senden der Diagnose fiir den 10-
ungliltig Prozess-Eingangsdaten ungiiltig-Diagno- Link-Port liber den Parameter Pro-
se, wenn der Prozesswert nicht zu erfassen zess-Eingangsdaten ungiiltig = er-
ist. zeugt keine Diagnose deaktivieren.
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12 Instand halten

Der ordnungsgemafe Zustand der Verbindungen und Kabel muss regelmaBig tberprift wer-
den.

Die Gerate sind wartungsfrei, bei Bedarf trocken reinigen.

12.1  Firmware-Update Gber FDT/DTM durchfihren

Die Firmware des Gerats lasst sich liber FDT/DTM aktualisieren. Die FDT-Rahmenapplikation
PACTware, der DTM fiir das Gerdt und die aktuelle Firmware stehen unter www.turck.com zum
kostenlosen Download zur Verfigung.

ACHTUNG
Unterbrechung der Spannungsversorgung wahrend des Firmware-Updates
Gerateschaden durch fehlerhaftes Firmware-Update

» Spannungsversorgung des Gerats wahrend des Firmware-Updates nicht unter-
brechen.

» Wahrend des Firmware-Updates keinen Spannungsreset durchfiihren.

Beispiel: Firmware mit der FDT-Rahmenapplikation PACTware aktualisieren

» PACTware starten.
» Rechtsklick auf HOST PC ausfiihren = Gerét hinzufiigen.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten E
SR T

B[w

DEHS @ |

Gerite Tag
B HosTPC

A Werbindung aufbauen
%;

Werbindung trennen

Topology-Scan

Diagnostic-Scan

'ﬂ Gerdt hinzufiigen

Abb. 57: Gerdt in PACTware hinzufligen
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http://www.turck.com

» BL Service Ethernet auswahlen und mit OK bestatigen.

7 pactware

Datei  Bearbeiten Ansicht Projekt Geritedaten Extras Fenster Hilfe

NS HS|® (B 0Re (983 E

>

] Gerat fur

Alle Gerate (2/2 DTMs)

[Bitte Suchtext hier eingeben. . -] | Frden || Leeren |

Gerét ~  Protokall Hersteller Group Ger&teversion FDT-Version ~ DTM-Version
. BL Service Ethernet  BL Servic.. Turck DTM spe.. 1.0.0/2007-.. 1.2.0.0 1.00.260...
. BL Service RS232 BL Service Turck DTM spe.. 1.0.0/2007-.. 1.2.0.0 1.00.260...

EI BL Service Ethernet Com DTM

OK

| ‘ Abbruch

<
[a %[0 <noname-

H Administrator |

Bojresiess oy

Abb. 58: Ethernet-Schnittstelle auswahlen
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»  Doppelklick auf das angeschlossene Geréat ausfiihren.
=  PACTware 0ffnet das Busadressen-Management.

| PACTware

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Gerdtedaten  Extras

NEES & [EBe ok 9 8% H,

Fenster  Hilfe

Gerate Tag
B HOST PC

BL Service Ethernet

Geratetyp
Beschreibung BL Service uber Ethernet-Kommunikations-DTM

B~ 2@

Online verfligbare Gerate | Gerate manuell hinzufiigen |

S® |Liet |80 F2E

Busadressen-Management

| Industrial Ethernet_192.168.1.130 [192.168.1.130/255.255.255.0]

Onling 1D

Geratetyp

IF Adresse

Frojektierte Gerate

Netzmaske

Gateway Etheret Adresse “erzion | Mode

Geratetyp Online 1D Busadresse

<
® |*]o]

<NOMNAME>

| Administrator

Bezeichnung ['Tag'] Geratekurzbezeichnung

bojejEyalElan &

Abb. 59: Busadressen-Management 6ffnen

128

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



» Angeschlossene Ethernet-Gerdte suchen: Suchen-lcon klicken.

»  Gewiinschtes Gerat markieren.

Gerdte Tag [I

] PaCTware — O
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  GerStedaten  Extras  Fenster  Hilfe
DEHE® [@He okRW 988 EH

E)HOST PC
P:19 = D E| Geratetyp BL Service Ethernet
Beszchreibung BL Service iiber Ethernet-Kommunikations-DTM
H~ [ P & &) W | IPL IPT | ir | | e | | & 8 4 Busadressen-Management
Orline available devices I Add devices manuallyl
| Industrial Ethernet_192.168.1.130 [192.168.1.130/255.255. 265.0) ~ |
[ |Device type [Online 1D [IP address [Metmask. [ Gateway |Ethemet address ['ersia|
TBEM-52-40L 1500023/C5F 192.168.1.100 2BA.285.256.0 0000 O7:46:00: B
0 15 15 f ] 2.1.1
1504037/C0 1921681105 256, 266.265.0 182.168.1.105
Plarned devices I
| |Device type | Online 1D | Bugzaddress | Desighation ['Tag) | Device shart name
FEMZ20-410L 15001 27/06 192.168.1.15 FEM20-410L
< >
4>«||*||0|| <NONAME> | Administrator

bor1EyEIEIED E

Abb. 60: Gerdt auswahlen
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» Firmware-Update per Klick auf Firmware Download starten.

1 PACTware - o x
Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Gerdtedaten Extras  Fenster Hilfe
DNSHS @ [Ba oW QB8 E
EJHOST PC
P:19 68 D E| Geratetyp BL Service Ethernet
Beschreibung BL Service uber Ethernet-Kommunikations-DTM
B~ ¥ & ) W | IPL 1Pt | {1 | Hy |@i k-] Busadressen-Management
Orline available devices I Add devicez manuall_l,ll
| Industrial Ethernet_192.168.1.130 [192.168.1.130/255. 265.255.0 ~ |
| |Device type | Online 1D | IP address | Metmagk | Gateway | Ethemet address |Velsi0|
TBEM-52-410L 1500029/C5F 192.168.1.100 256.255.265.0 0.0.0.0 00:07:46:00: B4 40 W3
0 15 15 p 1]
1504037/C0 192168.1.105 255, 255.255.0
Plarned devices I
| |Device type | Online 1D | Busaddress | Designation ['Tag'’) | Device shart name
FEM20-410L 15001 27/0E 192168.1.15 FEM20-410L
< I >

|'®'«||*||0|| <NONAME> | Administrator

bo|r1esEIElan) ﬂ

Abb. 61: Firmware-Update starten
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>

Ablageort der Firmware auswahlen und mit OK bestatigen.
=  PACTware zeigt den Verlauf des Firmware-Updates mit einem griinen Balken am unteren
Bildrand an.

1 PACTware

Datei  Bearbeiten  Ansicht

NDEES @ [Be oW 9 855 (H

Gerte Tag a

B HOST PC
|

<

Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

Geratetyp BL Service Ethernet
Bezchreibung BL Service idber Ethernet-Kommunikations-DTM
B~ &P & 3 | IPL 1P | 3 | s & | & 8 8 Busadressen-Management
Online available devices | Add devices manuall_l,ll
| Industrial Ethemet_192.168.1.130 [192.168.1.130/255. 255, 255.0] ~ |
| |Device type |Dnline D |IF' address |Netmask |Gateway |Ethernet address |Version |M||
:46:00:64:40 31

TBEM-52-4100L 1500023/C5F 1592168110 55, 00:07:4
0 1500127/D . 192.168.1.1 0
132.168.1.105

Planned devices |

| Device type | Online 1D | Busaddress | Diesignation ['Tag'] | Dievice shart name
FEM20-410L 15001 27/D6l 192.168.1.15 FEM20-410L

<= ||*|| || <NONAME>

| Administrator -

Po|r1EyR]IEIRD) E

Abb. 62: Laufendes Firmware-Update
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13 Reparieren

Das Gerdt ist nicht zur Reparatur durch den Benutzer vorgesehen. Sollte das Gerat defekt sein,
nehmen Sie es auBer Betrieb. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie unsere Riicknahmebe-
dingungen.

13.1  Gerate zurlicksenden
Rucksendungen an Turck kdnnen nur entgegengenommen werden, wenn dem Gerat eine De-
kontaminationserkldrung beiliegt. Die Erkldrung steht unter
http://www.turck.de/de/produkt-retoure-6079.php
zur Verfiigung und muss vollstandig ausgefiillt, wetter- und transportsicher an der AuBBenseite
der Verpackung angebracht sein.

14 Entsorgen

'@ Die Gerate missen fachgerecht entsorgt werden und gehoren nicht in den normalen
Hausmiill.
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15  Technische Daten
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Technische Daten

Versorgung

Versorgungsspannung

24 VDC, aus V1, Klasse 2 Spannungsversor-
gung erforderlich

Zulassiger Bereich 18...30VDC
[O-Link 20,4 ...28,8 VDC
Gesamtstrom max. A pro Spannungsgruppe

V1 + V2 max5,5 A bei 70 °C pro Modul

Betriebsstrom

100 mA
V2: min.10 mA, max. 115 mA

Sensor/Aktuatorversorgung

Versorgung aus Klemme V1+,...V1+,
max. 1 A pro Schraubklemme, total max. 4 A

Potenzialtrennung

500 V galvanisch Zone-Zone und Zone-Ether-
net, Spannungsfest bis 500 VDC

Anschliisse

Ethernet

Versorgung

Schraubanschluss, 3-polig

|O-Link, digitale Ein-/Ausgange

Schraubanschluss, 10-poliger Klemmenan-
schluss, Anzugsdrehmoment max. 0,5 Nm

Systemdaten

Ubertragungsrate

10 MBit/s, 100 MBit/s, Voll-/Halbduplex, Auto-
negociation, Autocrossing

Anschlusstechnik Feldbus

2 x RJ45

Protokollerkennung

automatisch

Webserver 192.168.1.254 (Default)
Serviceschnittstelle Ethernet

Field Logic Controller (FLC)

Unterstitzt ab Firmware Version 1.0.11.0

Freigegeben ab ARGEE Version 1.0.10.0

Modbus TCP

Adressierung

Static IP, DHCP

Unterstitzte Function Codes

FC1, FC2, FC3, FC4, FC5, FC6, FC15, FC16, FC23

Anzahl TCP-Verbindungen

6

Eingangsdaten

max. 1 Register

Eingangsregister, Startadresse 0 (0x0000)
Ausgangsdaten max. 1 Register
Ausgangsregister, Startadresse 2048 (0x0800)

Lokaler Port

Port 502, fest eingestellt

EtherNet/IP

Adressierung

gemal EtherNet/IP-Spezifikation

Device Level Ring (DLR) unterstitzt
Quick Connect (QQC) <0ms
Anzahl Class 1 (CIP)-Verbindungen 6
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Technische Daten

Technische Daten

Input Assembly Instances 103,120,121, 122,123,124, 125
Anzahl Eingangsbytes 8

Output Assembly Instances 104, 150,151, 152
Anzahl Ausgangsbytes 4

Configuration Assembly Instance 106

Anzahl Konfugurationsbytes 0

PROFINET

PROFINET-Spezifikation V235

Conformance Class B (RT)

Adressierung DCP

MinCycle Time 1ms

Fast Start-Up (FSU) <150 ms

Diagnose gemal PROFINET-Alarm-Handling
Topologie Erkennung unterstutzt
Automatische Adressierung unterstitzt

Media Redundancy Protocol (MRP) unterstitzt

Digitale Eingdnge

Kanalanzahl 4an C/Q

Eingangstyp PNP

Schaltschwelle EN61131-2 Typ 3, PNP
Signalspannung Low-Pegel <5V

Signalspannung High-Pegel >11V

Signalsstrom Low-Pegel <1,5mA

Signalsstrom High-Pegel >2mA
Eingangsverzégerung 2,5ms

Digitale Ausgange

Kanalanzahl 4an C/Q
Ausgangstyp PNP
Ausgangsspannung 24 VDC
Ausgangsstrom pro Kanal max. 400 mA
10-Link
Kanalanzahl 4
|O-Link-Spezifikation Version 1.1
|O-Link-Porttyp Class Aan C0...C3
Frametyp Unterstitzt alle spezifizierten Frametypen
Ubertragungsrate 4,8 kBit/s (COM 1)

38,4 kBit/s (COM 2)

230,4 kBit/s (COM 3)
Montage
Montageart Uber 2 Befestigungslocher

Norm-/Richtlinienkonformitat

Schwingungspriifung gemal EN 60068-2-6

Beschleunigung bis 20 g
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Technische Daten
Schockprifung

gemal’ EN 60068-2-27

Kippfallen und Umstiirzen

gemal IEC 60068-2-31/IEC 60068-2-32

Elektromagnetische Vertraglichkeit

gemdB EN 61131-2

Zulassungen und Zertifikate

cULus, Verschmutzungsgrad 2, Klasse 2-Span-
nungsversorgung erforderlich

Allgemeine Information

Abmessungen (B x L x H)

55%62,5%x30mm

Betriebstemperatur -40...470°C

Lagertemperatur -40...4+85 °C

Schutzart IP20

MTTF 160 Jahre nach SN 29500 (Ed. 99) 20 °C
Gehdusematerial PA6-GF30

Gehédusefarbe schwarz
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