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1 Uber diese Anleitung

Die Anleitung beschreibt den Aufbau, die Funktionen und den Einsatz des Produkts und hilft
Ihnen, das Produkt bestimmungsgeman zu betreiben. Lesen Sie die Anleitung vor dem Ge-
brauch des Produkts aufmerksam durch. So vermeiden Sie mogliche Personen-, Sach- und Ge-
rateschdaden. Bewahren Sie die Anleitung auf, solange das Produkt genutzt wird. Falls Sie das
Produkt weitergeben, geben Sie auch diese Anleitung mit.

1.1 Zielgruppen

Die vorliegende Anleitung richtet sich an fachlich geschultes Personal und muss von jeder Per-
son sorgfiltig gelesen werden, die das Gerdt montiert, in Betrieb nimmt, betreibt, instand hélt,
demontiert oder entsorgt.

1.2 Symbolerlauterung

In dieser Anleitung werden folgende Symbole verwendet:

GEFAHR

GEFAHR kennzeichnet eine geféhrliche Situation mit hohem Risiko, die zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

WARNUNG kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zum
Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.
VORSICHT

VORSICHT kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zu mit-
telschweren oder leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden
wird.

ACHTUNG

ACHTUNG kennzeichnet eine Situation, die zu Sachschaden fihren kann, wenn sie
nicht vermieden wird.

HINWEIS

Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und niitzliche Informationen zu spe-
ziellen Handlungsschritten und Sachverhalten. Die Hinweise erleichtern lhnen die
Arbeit und helfen Ihnen, Mehrarbeit zu vermeiden.

HANDLUNGSAUFFORDERUNG

Dieses Zeichen kennzeichnet Handlungsschritte, die der Anwender ausfiihren muss.
HANDLUNGSRESULTAT

Dieses Zeichen kennzeichnet relevante Handlungsresultate.

> B P

= =

U

1.3 Weitere Unterlagen

Ergdanzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende Unter-
lagen:

Datenblatt

EU-Konformitatserklarung
Inbetriebnahmehandbuch 10-Link-Devices
Zulassungen

14  Feedback zu dieser Anleitung
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Wir sind bestrebt, diese Anleitung standig so informativ und tbersichtlich wie méglich zu ge-
stalten. Haben Sie Anregungen fiir eine bessere Gestaltung oder fehlen Ihnen Angaben in der
Anleitung, schicken Sie Ihre Vorschldage an techdoc@turck.com.


mailto:techdoc@turck.com

Hinweise zum Produkt
Turck-Service

2

2.2

2.3

24

Hinweise zum Produkt

Produktidentifizierung
Diese Anleitung gilt fiir den folgenden IO-Link-Master:

TBEC-LL-8IOL (Indent-No. 100004614)

Lieferumfang
Im Lieferumfang sind enthalten:

TBEC-LL-8IOL
Verschlusskappen fiir M12-Buchsen
Beschriftungsclips

Rechtliche Anforderungen
Das Gerat fallt unter folgende EU-Richtlinien:

2014/30/EU (Elektromagnetische Vertraglichkeit)
2011/65/EU (RoHS-Richtlinie)

Turck-Service

Turck unterstiitzt Sie bei lhren Projekten von der ersten Analyse bis zur Inbetriebnahme Ihrer
Applikation. In der Turck-Produktdatenbank unter www.turck.com finden Sie Software-Tools
fir Programmierung, Konfiguration oder Inbetriebnahme, Datenblatter und CAD-Dateien in
vielen Exportformaten.

Die Kontaktdaten der Turck-Niederlassungen weltweit finden Sie auf S. [ 131].
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3 ZU lhrer Sicherheit

Das Produkt ist nach dem Stand der Technik konzipiert. Dennoch gibt es Restgefahren. Um Per-
sonen- und Sachschaden zu vermeiden, mussen Sie die Sicherheits- und Warnhinweise beach-
ten. Fir Schaden durch Nichtbeachtung von Sicherheits- und Warnhinweisen tibernimmt Turck
keine Haftung.

3.1 Bestimmungsgemalie Verwendung
Das Gerat ist ausschlieBlich zum Einsatz im industriellen Bereich bestimmt.

Das Block-I/0-Modul TBEC-LL-8IOL ist ein |O-Link-Master gemaf3 10-Link-Spezifikation V1.1 fir
EtherCAT.

Das |O-Link-Master-Modul TBEC-LL-8IOL verfiigt (iber acht 10-Link-Kanle. Uber M12-Buchsen
kdnnen bis zur acht IO-Link-Sensoren, Aktuatoren oder I/0-Hubs mit IO-Link angeschlossen
werden. Aullerdem kdnnen bis zu 12 digitale Sensoren oder Aktuatoren direkt angeschlossen
werden. Bei der Verwendung von I/0-Hubs ist der Anschluss von bis zu 128 digitalen Sensoren
oder Aktuatoren moglich.

Das Gerat darf nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere Ver-
wendung gilt als nicht bestimmungsgemaR. Fiir daraus resultierende Schaden tGibernimmt
Turck keine Haftung.

3.2 Allgemeine Sicherheitshinweise
Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben, parame-
trieren und instand halten.
Das Geréat nur in Ubereinstimmung mit den geltenden nationalen und internationalen Be-
stimmungen, Normen und Gesetzen einsetzen.
Das Gerat erfllt ausschlie3lich die EMV-Anforderungen fiir den industriellen Bereich und ist
nicht zum Einsatz in Wohngebieten geeignet.

V01.00 | 2021/05 9



Produktbeschreibung

Gerdtelbersicht

4 Produktbeschreibung

Die Gerate sind in einem vollvergossenen Kunststoffgehduse in Schutzart IP65/IP67/IP69K aus-
gefiihrt.

Zum Anschluss von |O-Link-Devices verfligt das 10-Link-Master-Modul TBEC-LL-8IOL {iber acht
|O-Link-Ports. Die I0-Link-Ports an den Steckpldtzen X0...X3 sind als Class-A-Ports ausgelegt.
Die I0-Link-Ports an den Steckplatzen X4...X7 sind Class-B-Ports. Neben den acht 10-Link-Kana-
len stehen vier universelle digitale DXP-Kanale (PNP) zur Verfligung. Die acht 10-Link-Kanéle
kdnnen unabhangig voneinander parametriert und wahlweise im 10-Link-Modus bzw. im SIO-
Modus (DI) betrieben werden.

Die vier digitalen Kanaéle sind als universelle DXP-Kandle ausgelegt und konfigurationslos als
Ein- oder Ausgang nutzbar.

Zum Anschluss der Versorgungsspannung sind 5-polige, L-codierte M12-Steckverbinder vor-
handen.

4 Gerateubersicht

i = e T e T e Y e R o B
30.2 i1.19]24 [(A) o5 l/ a ~  34.8[1.37]
1 !
2 6.4[0.25] XD1
6[0.24] ?6.3[0.25]
N
60.4 [2.38]
1
217.9[8.58]
230.4[9.07]

Abb. 1: Abmessungen TBEC-LL-8I0L

Steckverbinder LED Funktion

XD1 PWR Versorgungsspannung V1

XD2 Versorgungsspannung V2

Steckverbinder LED Kanal Funktion Hilfsspannung

X0 0 KO IO-Link-Port 1 (Class A) VAUX1
1 K1 DXP1

X1 2 K2 |0-Link-Port 2 (Class A) VAUX1
3 K3 DXP3

X2 4 K4 IO-Link-Port 3 (Class A) VAUX1
5 K5 DXP5

X3 6 K6 IO-Link-Port 4 (Class A) VAUX1
7 K7 DXP7

X4 8 K8 IO-Link-Port 5 (Class B) VAUX1
9 K9 VAUX2
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Steckverbinder LED Kanal Funktion Hilfsspannung
X5 10 K10 I0-Link-Port 6 (Class B) VAUX1
1 K11 VAUX2
X6 12 K12 I0-Link-Port 7 (Class B) VAUX1
13 K13 VAUX2
X7 14 K14 I0-Link-Port 8 (Class B) VAUX1
15 K15 VAUX2
Steckverbinder LED Funktion
XF1 L/A EtherCAT, ECIN
XF2 L/A EtherCAT, ECOUT
4.1.1  Bedienelemente
Das Gerat verfligt Uber die folgenden Bedienelemente:
Hexadezimale Drehcodierschalter zur Einstellung der Gerateadresse (Identification Value)
bei der Adressierung lber Explicit Device Identification
Reset-Taster zum Zurlicksetzen auf Werkseinstellungen
412  Anzeigeelemente
Das Gerat verfligt Gber folgende LED-Anzeigen:
Versorgungsspannung
Sammel- und Busfehler
Status
Diagnose
413  Blockschaltbild
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Abb. 2: Blockschaltbild
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Produktbeschreibung

Funktionen und Betriebsarten

4.2

4.3

44

441

12

Figenschaften und Merkmale

Glasfaserverstarktes Gehduse

Schock- und schwingungsgepriift

Vollvergossene Modulelektronik

Schutzart IP65/1P67/IP69K

UV-bestdandig gemal3 DIN EN ISO 4892-2
Metallsteckverbinder

410-Link-Class-A-Ports und 4 10-Link Class-B-Ports

4 universelle digitale DXP-Kanéle (PNP)
EtherCAT-Slave gemald Modular Device Profile
Unterstltzte EtherCAT-Protokolle: CoE, EoE, FoE, AoE

Funktionsprinzip
Das 10-Link-Master-Modul TBEC-LL-8IOL verbindet IO-Link-Sensoren und -Aktuatoren mit dem
libergeordneten Steuerungssystem. Das Gerét verfligt Gber eine EtherCAT-Schnittstelle und
feldbusunabhéangige I/0-Elektronik mit 10-Link-Master-Funktionalitdt (Class-A- und Class-B-
Ports). Uber die EtherCAT-Schnittstelle wird der I0-Link-Master an ein EtherCAT-Netzwerk als
EtherCAT-Slave angekoppelt. Im laufenden Betrieb werden die Prozessdaten zwischen Ether-
CAT und I0-Link ausgetauscht. Zusatzlich kann das Gerat Signale von Sensoren und Aktuatoren
Uber vier universelle digitale Kanale verarbeiten.

Funktionen und Betriebsarten

Modul-Objektverzeichnis

Das Objektverzeichnis des Gerats enthdlt gemal3 ETG 5001 folgende Objektbereiche:

Index Bereich im Objektverzeichnis

0x0000...0x0FFF Data Type Area, gemaf ETG.5001.1

0x1000...0x1FFF Communication Area, gemaf3 ETG.5001.1

0x5000...0x5FFF Configured Module ID (nur fiir internen Gebrauch, herstellerspezifisch)

0x6000...0x6FFF Input Area (TxPDOs der IO-Link-Devices) [ 89]

0x7000...0x7FFF Output Area (RxPDOs der IO-Link-Devices) [ 93]

0x8000...0x8FFF Configuration Area (erwartete Konfiguration der 10-Link-Devices) [ 77]

0x9000...0x9FFF Information Area (eingelesene Konfiguration angeschlossener |O-Link-
Devices) [ 110]

0xA000...0xAFFF Diagnosis Data [ 100]

0xF000...0xFFFF Device Area [/ 75]

Device Status [ 98]
Device Control [ 75]
Device Parameter [ 76]
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442  EtherCAT-Funktionen

Das Gerat unterstitzt die folgenden EtherCAT-Kommunikationsprofile:

CoE (CAN Application Protocol over EtherCAT): Uber das CoE-Interface steht das Object Dic-
tionary zur Verfliigung. Das Object Dictionary enthélt alle geratespezifischen Parameter.

EoE (Ethernet over EtherCAT): Uber das Kommunikationsprotokoll EoF wird das Standard-
Ethernet-Protokoll getunnelt. Dem Gerét kann fir EOE eine IP-Adresse zugewiesen werden,
sodass das Gerét liber den Webserver oder per DTM konfiguriert werden kann.

FoE (File Access over EtherCAT): Uber das Kommunikationsprotokoll FoE wird das Firmware-
Update durchgefihrt.

AoE (ADS over EtherCAT): Uber das Kommunikationsprotokoll AoE kénnen Geritedaten z.B.
von angeschlossenen 10-Link-Geraten azyklisch gelesen oder geschrieben werden.

443  |0-Link-Kanale
Das l0-Link-Master-Modul TBEC-LL-8IOL verfugt liber vier Class-A-10-Link-Ports (Steckplatze
X0...X3) und vier Class-B-10-Link-Ports (Steckplatze X4...X7).

Die acht I0-Link-Kanale kdnnen unabhdngig voneinander parametriert und wahlweise im 10-
Link-Modus bzw. im SIO-Modus (DI) (Standard-I/O-Modus) betrieben werden.

444  Universelle digitale Kanale — Funktionen

Das Gerat besitzt vier universelle digitale Kandle, die konfigurationslos als Eingdnge oder Aus-
gange verwendet werden kdnnen. Insgesamt lassen sich bis zu vier 3-Draht-PNP-Sensoren bzw.
vier PNP-DC-Aktuatoren anschlieBen. Der maximale Ausgangsstrom pro Kanal betragt 2 A.

V01.00 | 2021/05 13



Montieren
Gerat im Freien montieren

5 Montieren

5.1 Auf Montageplatte befestigen

ACHTUNG
Befestigung auf unebenen Flachen
Gerateschaden durch Spannungen im Gehause

» Gerat auf einer ebenen Montagefldache befestigen.
» Bei der Montage zwei M6-Schrauben verwenden.

Das Gerat kann auf eine ebene Montageplatte aufgeschraubt werden.
»  Modul mit zwei M6-Schrauben auf der Montageflache befestigen. Das maximale Anzugs-
drehmonent fiir die Befestigung der Schrauben betragt 1,5 Nm.
» Mechanische Spannungen vermeiden.
»  Optional: Gerat erden.

M6 (2x)
max. 1.5 Nm

Abb. 3: Gerat auf Montageplatte befestigen

52 Gerat im Freien montieren

Das Gerat ist UV-bestandig gemal DIN EN ISO 4892-2. Direkte Sonneneinstrahlung kann zu Ma-
terialabrieb und Farbveranderungen fiihren. Die mechanischen und elektrischen Eigenschaften
des Gerats werden nicht beeintrachtigt.

»  Um Materialabrieb und Farbveranderungen zu vermeiden: Gerét z. B. durch die Verwen-
dung von Schutzblechen vor direkter Sonneneinstrahlung schiitzen.

14 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



53 Gerat erden

53.1  Ersatzschaltbild und Schirmungskonzept

532  Schirmung der Feldbus- und I/O-Ebene

Schirmungskonzept der I/0-Module (I/O-Ebene)

V01.00 | 2021/05

NO/

XD

X0

X1

X2

X3

XF1

Abb. 4: TBEC-LL-8IOL - Ersatzschaltbild und Schirmungskonzept

o,

D2

X4

X5

X6

X7

XF2

Die Feldbus- und I/0-Modul-Ebene der Module kdnnen getrennt geerdet werden.

Abb. 5: Erdungsspange (1), Erdungsring (2) und Befestigungsschraube (3)

Der Erdungsring (2) bildet die Modulerdung. Die Schirmung der I/0-Ebene ist mit der Moduler-
dung fest verbunden. Erst durch die Montage des Moduls wird die Modulerdung mit dem Be-

zugspotenzial der Anlage verbunden.

Bei der direkten Montage auf eine Montageplatte wird die Modulerdung durch die Metall-
schraube im unteren Montageloch (3) mit dem Bezugspotenzial der Anlage verbunden. Wenn
keine Modulerdung erwiinscht ist, muss die elektrische Verbindung zum Bezugspotenzial un-

terbrochen werden, z. B. durch Verwendung einer Kunststoffschraube.

15



Montieren
Geréat erden

Schirmungskonzept der Feldbusebene

Im Auslieferungszustand befindet sich an den Steckverbindern fiir den Feldbusanschluss eine
Erdungsspange.

Bei der direkten Montage auf eine Montageplatte wird die Schirmung der Feldbusleitungen
Uber die Erdungsspange und die Metallschraube im unteren Montageloch direkt auf die Modu-
lerdung gefihrt.

Wenn keine direkte Erdung der Feldbusschirmung erwiinscht ist, muss die Erdungsspange ent-
fernt werden. In diesem Fall ist die Feldbusschirmung tber ein RC-Glied mit der Modulerdung
verbunden.

53.3  Geraterden - 1/O-Ebene und Feldbusebene

Die Erdung der Feldbusebene kann entweder direkt tiber die Erdungsspange (1) oder indirekt
Uber ein RC-Glied mit der Erdung der I/0O-Ebene verbunden und abgefiihrt werden. Wenn die
Feldbuserdung ber ein RC-Glied abgefiihrt werden soll, muss die Erdungsspange entfernt
werden.

Abb. 6: Erdungsspange (1)

Erdungsspange entfernen: Direkte Erdung der Feldbusebene aufheben

16

»  Erdungsspange mit einem flachen Schlitz-Schraubendreher nach vorn schieben und ent-
fernen.

Abb. 7: Erdungsspange entfernen

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Erdungsspange montieren: Direkte Erdung der Feldbusebene herstellen

»  Erdungsspange ggf. mit einem Schraubendreher zwischen den Feldbus-Steckverbindern
so wieder einsetzen, dass Kontakt zum Metallgehduse der Steckverbinder besteht.

»  Der Schirm der Feldbusleitungen liegt auf der Erdungsspange auf.

Abb. 8: Erdungsspange montieren

Gerdt erden — Montage auf Montageplatte

» Bei Montage auf einer Montageplatte: Das Gerat mit einer M6-Metallschraube durch das
untere Montageloch befestigen.

=  Die Schirmung der M12-Flansche fir die I/O-Ebene ist Gber die M6-Metallschraube mit
dem Bezugspotenzial der Anlage verbunden.

=  Bei montierter Erdungsspange: Die Schirmung des Feldbusses ist Gber die Modulerdung
der I/O-Ebene mit dem Bezugspotenzial der Anlage verbunden.
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Anschliel3en
Versorgungsspannung anschlieSen

6 Anschliel3en

HINWEIS
Eindringen von Flussigkeiten oder Fremdkdrpern durch undichte Anschliisse
Verlust der Schutzart IP65/IP67/IP69K, Gerateschaden moglich

» M12-Steckverbinder mit einem Anzugsdrehmoment von 0,8 Nm anziehen.
» Nur Zubehor verwenden, das die Schutzart gewahrleistet.

» Nicht verwendete Steckverbinder mit geeigneten Verschraub- oder Blindkappen
verschlieBen.

HINWEIS
Die Anschlussleitungen miissen eine Bemessungstemperatur von min. 75 °C aufwei-
sen (UL-Anforderung).

6.1 Versorgungsspannung anschlief3en

Zum Anschluss an die Versorgungsspannung verfligt das Gerat iber zwei 5-polige, L-codierte
M12-Steckverbinder. V1 und V2 sind galvanisch voneinander getrennt. Das max. Anzugsdreh-
moment betrdagt 0,8 Nm.

Abb. 9: M12-Steckverbinder zum Anschluss an die Versorgungsspannung

»  Gerat gemal unten stehender Pinbelegung an die Versorgungsspannung anschlief3en.
» Nicht genutzte Steckpladtze mit Blindstopfen verschlief3en.

- <
L w
©Or = )
14 3=GNDV1 41
5 4 =24VDCV2
FE
XD1 XD2

Abb. 10: Pinbelegung Versorgungsspannungsanschliisse

Anschluss Funktion

XD1 Einspeisen der Spannung

XD2 Weiterfiihren der Spannung zum nachsten Teilnehmer

V1 Systemspannung: Versorgungsspannung 1 (inkl. Elektronikversorgung)
V2 Lastspannung: Versorgungsspannung 2
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HINWEIS

ﬂ Die Systemspannung (V1) und die Lastspannung (V2) werden separat eingespeist
und Uberwacht. Bei einer Unterschreitung der zuldassigen Spannung werden die
Steckplatze gemaB Versorgungskonzept des Modultyps abgeschaltet. Bei einer Un-
terschreitung von V2 wechselt die LED PWR von Griin auf Griin blinkend oder Rot
(abhangig von der Konfiguration). Bei einer Unterschreitung von V1 erlischt die LED
PWR.

6.1.1  Versorgungskonzept
Das Gerat wird Uber zwei galvanisch getrennte Spannungen V1 und V2 versorgt.

V1 = Versorgung der Modulelektronik und der jeweiligen Steckplatze.
V2 =Versorgung der jeweiligen Steckplatze (separat abschaltbar).

Vi

©@ © ©@ ©

Abb. 11: Versorgung TBEC-LL-8I0L

Das Versorgungskonzept ermoglicht durch externes Abschalten der V2-Versorgung das sicher-
heitsgerichtete Abschalten von Teilen der Anlage liber Not-Aus-Kreise.

V01.00 | 2021/05 19



6.2
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Gerat an das EtherCAT-Netzwerk anschlie3en

Zum Anschluss an das Ethernet-basierte Feldbussystem EtherCAT verfligt das Gerat iber zwei
integrierte Ethernet-Anschliisse mit 4-poligen, D-codierten M12-Steckverbindern. Das max. An-
zugsdrehmoment betragt 0,6 Nm.

Abb. 12: M12-Steckverbinder

»  Gerat gemal unten stehender Pinbelegung an das EtherCAT-Netzwerk anschlief3en.
»  Nicht genutzte Steckplatze mit Blindstopfen verschlieen.

< <
2 1=TX + 2 1=RX +
TSI T
2 4 =RX - 2 4=TX -
Flansch = FE Flansch = FE
XF1 XF2
Abb. 13: Pinbelegung EtherCAT IN Abb. 14: Pinbelegung EtherCAT OUT
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6.3  |0O-Link-Devices und digitale Sensoren anschliel3en

Zum Anschluss von |O-Link-Devices und digitalen Sensoren und Aktuatoren verfligt das Gerat
Uiber acht M12-Buchsen. Das max. Anzugsdrehmoment betrdgt 0,8 Nm.

ACHTUNG
Falsche Versorgung von IO-Link-Devices
Schaden an der Device-Elektronik
» |O-Link-Devices ausschlieflich mit der Spannung versorgen, die an den M12-
Steckverbindern zur Verfligung gestellt wird.

'
'L\)i .

t

=

Abb. 15: M12-Steckverbinder, |10-Link-Master-Ports

»  Sensoren und Aktuatoren gemaf3 Pinbelegung an das Gerat anschlief3en.
» Nicht genutzte Steckplatze mit Blindstopfen verschlieBen.

_C
2 1:Vaux1 (V])
) 2=DXP (V1)
100 3 3=GND (V1)
5 4=C/Q(V1)
5=n.c
X0...X3

Abb. 16: Pinbelegung der I0-Link-Master-Ports, Class A, X0...X3

_(
2 1 =Vaux1 (V1)
o 2=Vaux2 (V2)
10593 3=GND (V1)
52 4=C/Q (V1)
5=GND (V2)
X4...X7

Abb. 17: Pinbelegung der IO-Link-Master-Ports, Class B, X4...X7

ACHTUNG
Anschluss von Class-A-Devices an Class-B-Ports
Verlust der galvanischen Trennung bei Class-A-Devices an Pin 2 und 5
» Beim Anschluss von Class-A-Devices an Class-B-Ports ausschlieB3lich Gerate mit
Schnittstellen an Pin 1, Pin 3, und Pin 4 verwenden.
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In Betrieb nehmen
Gerdt an EtherCAT adressieren
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In Betrieb nehmen

Fir die Inbetriebnahme ist der Anschluss an einen EtherCAT-Master erforderlich. Das Gerat
kann nur Gber den EtherCAT-Master konfiguriert und angesprochen werden. Die EtherCAT-spe-
zifischen Geratefunktionen, z. B. FOE oder die Kommunikation Gber EoE, miissen vom EtherCAT-
Master unterstiitzt werden.

Nach Anschluss der Leitungen und durch Aufschalten der Versorgungsspannung geht das Ge-
rat automatisch in Betrieb.

Gerat an EtherCAT adressieren

EtherCAT verwendet eine implizite Adressierung der Netzwerk-Teilnehmer. Der EtherCAT-Mas-
ter adressiert alle angeschlossenen Slaves automatisch. Eine manuelle Adressierung bzw. Iden-
tifizierung ist nur bei z. B. Werkzeugwechsel-Anwendungen (Hot Connect) erforderlich.

Das Gerat unterstitzt die folgenden EtherCAT-spezifischen Identifizierungsmaoglichkeiten fir
Hot-Connect-Anwendungen:

Explicit Device Identification (ADO 0x0134): Die Gerateadresse (Identification Value) wird
Uber die Drehcodierschalter eingestellt (0...0x0FFF).

Configured Station Alias (ADO 0x0012): Die Gerdteadresse (Identification Value) wird tber
den EtherCAT-Master in das Gerat geschrieben.

HINWEIS

Die Gerateadressierung Uber ein Datenwort wird nicht von den Gerdten unterstitzt.

Explicit Device Identification

Der Identification Value kann Gber drei hexadezimale Drehcodierschalter am Gerét eingestellt
werden. Die Schalter befinden sich gemeinsam mit dem Reset-Taster unter einer Abdeckung.
Im Auslieferungszustand stehen die Drehcodierschalter auf Schalterstellung ,000”.

»  Abdeckung lber den Schaltern 6ffnen.

» Drehcodierschalter auf die gewlinschte Position einstellen.
»  Spannungsreset durchfiihren.
>

ACHTUNG! Bei geoffneter Abdeckung lber den Drehcodierschaltern ist die Schutzart
IP67 oder IP69K nicht gewahrleistet. Gerateschaden durch eindringende Fremdkorper
oder Flissigkeiten sind moglich. Abdeckung tiber den Schaltern fest verschlieBBen.

Configured Station Alias

Der Wert fiir den Identification Value wird iber das Register 0x0012 vom EtherCAT-Master in
das Gerat geschrieben.
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7.2 ESI-Files

V01.00 | 2021/05

In Abhdngigkeit von der Steuerungsumgebung miissen verschiedene ESI-Files verwendet wer-
den

Steuerung/ ESI-File

Konfigurationssoftware

TwinCAT Turck_TBEC-LL-8IOL_R1_ESI_....xml

CODESYS Beispiel:
Turck_TBEC-LL-8IOL_R1_ESI_1.3_20210325_8110.xml

Sysmac Studio Turck_TBEC-LL-8IOL_R1_ESI_..._omron_....xml
Beispiel:

Turck_TBEC-LL-8IOL_R1_ESI_1.3_omron_20210325_8110.xml

Turck stellt die aktuellen ESI-Files unter www.turck.com kostenfrei zum Download zur Verfi-
gung.
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In Betrieb nehmen
Gerat an eine Beckhoff-Steuerung mit TwinCAT anbinden

7.3 Gerdt an eine Beckhoff-Steuerung mit TwinCAT anbinden

Verwendete Hardware
In diesem Beispiel werden die folgenden Hardware-Komponenten verwendet:

EtherCAT-Steuerung CX5120 von Beckhoff Automation
[O-Link-Master TBEC-LL-8IOL mit folgender Konfiguration:

— Port 1: Turck-Ultraschallsensor, RU130U-M18E-..., IO-Link V1.1
— Port 2: Turck-10-Link-Hub: TBIL-M1-16DXP, |O-Link V1.1

— Port 3: Kanal ist DI

- Port 4: Kanal ist DI

- Port 5: RGB-LED-Anzeigeleuchte K50L2RGBKQ

— Port 6: Kanal ist DI

- Port 7: ungenutzt

- Port 8: ungenutzt

Verwendete Software

In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:

TwinCAT Studio V3.1.0
ESI-File fur TBEC-LL-8IOL (kostenfrei als Download erhaltlich unter www.turck.com)

7.3.1 ESI-Files installieren

Das Gerat wird mit einer xml-Datei, der EtherCAT Slave Information (ESI), an eine Beckhoff-
Steuerung angebunden. Fiir die Anbindung muss diese Geratebeschreibungsdatei in TwinCAT
Studio V3 hinterlegt werden. Die ESI-Datei fiir das Gerat steht unter www.turck.com zum kos-
tenfreien Download zur Verfiigung.

» xml-Datei im Installationsverzeichnis von TwinCat ablegen: TwinCAT = 3.1 = Config
= lo > EtherCAT.

|Windn:nw5|[C:] » TwinCAT + 31 » Config » lo » EtherCAT

Fa

& Mame

| | Beckhoff FM3:occxml
| | Beckhoff [Liooo-B110.xml
v | ] Turck TBEC_LL_8IOL_R1_ESIV_sxml

Abb. 18: TwinCAT - xml-Datei im Installationsverzeichnis ablegen
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»  TwinCAT Studio starten.

v

Neues Projekt anlegen.

» Device-Katalog aktualisieren: TwWinCAT = EtherCAT Devices = Reload Device Descrip-

tions.

=  Die Geratebeschreibung ist geladen.

@3 TBEC-LL-8IOL - TcXaeShell

DATEl  BEARBEITEN  ANSICHT  PROJEKT
- ‘ 9 - R,

Build 4024.11 (Loaded)

Projektmappen-Explorer
@E-|o-a| k]
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+ @)

531 Projektmappe "TBEC-LL-810L" (Projekt 1)
4 ) TBEC-LL-8IOL
b @ SYSTEM
MOTION
sPs
SAFETY
(5 c++
& anaLvmics

> @Eon

ERSTELLEMN

DEBUGGEN | TWINCAT | TWINSAFE PLC TEAM SCOPE EXTRAS FENSTER  HILFE
- | Release Windows v F, @ s
# Konfiguration aktivieren
B3 Restart TwinCAT System
[E| Restart TwinCAT (Config Mode)
2 Reload Devices
Scannen
& Toggle Free Run State
Zeige Online Daten
" Zeige Unterelemente
& Hide Disabled ltems
& Software Protection...
Access Bus Coupler/IP Link Register...
Update Firmware/EEPROM v

Show Realtime Ethernet Compatible Devices...
File Handling
EtherCAT Devices

Update Device Descriptions (via ETG Website]...
@@ TcProjectCompare Reload Device Descriptions
Manage User Defined Whitelist...

Manage User Defined Blacklist...

Target Browser 3
BodePlot

Filter Designer

About TwinCAT

Abb. 19: TwinCAT - Device-Katalog aktualisieren
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In Betrieb nehmen
Gerat an eine Beckhoff-Steuerung mit TwinCAT anbinden

7.3.2  Gerat mit der Steuerung verbinden

» Verwendeten EtherCAT-Master als Zielsystem auswahlen.
»  Netzwerk nach EtherCAT-Teilnehmern scannen: Rechtsklick auf E/A = Gerite.
»  Scannen klicken.
L@j TBEC-LL-8IOL - TcXaeShell
DATEl  BEARBEITEM  ANSICHT  PROJEKT  ERSTELLEN  DEBUGGEMN  TWINCAT  TWIMSAFE  PLC
io-0|H-a-UuP|
i Build4024.11 (Loaded) - <% H|[B|2 X &
Projektmappen-Explorer

A&~ o-a|p=

Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+ ) P -

Release = TwinCAT RT (x&4)

" 98 | TBEC-LL-8I0L ~ N <Lokal>

fa] Projektmappe "TBEC-LL-8IOL" (Projekt 1)
4 f] TBEC-LL-8I0L
b (@l SYSTEM
MOTION

5PS

14| SAFETY

E C++

[ ANALYTICS
4 EfA

Einfg
UMSCHALT+Alt+A

ﬁ:I Zuol 3 Meues Element hinzufiagen...
%3 Vorhandenes Element hinzufiigen...

Add New Folder...

Export EAP Config File

g
£

Scannen
Einfigen

Einfigen mit Verknapfungen

Abb. 20: Nach Geraten scannen
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=  Alle EtherCAT-Teilnehmer (Master und Slaves) werden eingelesen und automatisch der
I/0-Konfiguration hinzugefiigt. Das TBEC-LL-8IOL erscheint im Projektmappen-Explorer

unterhalb des EtherCAT-Masters als Box 1 (TBEC-LL-8IOL).

Projektmappen-Explorer > o x
co@E-|o-a| k-] =
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+ ) P~

] Projektmappe "TBEC-LL-8I0L" (Projekt 1)
4 o TBEC-LL-8I0L
b @l SYSTEM

=] moTION

[ sps

@] saFeTY

- C++

& AnaLyTICS
4 Fem

4 ‘T: Gerite

4 % Gerdt 2 (EtherCAT)

+B Prozessabbild
*B Prozessabbild-Info
3 SyncUnits
Eingdnge
W Ausginge
& InfoData

W v v =

b 10-Link Device Status
4 = Module 1 {LL-Basic)
I Inputs LL-Basic
b [ Outputs LL-Basic
4 [F WeState
#1 WeState
#1 InputToggle
4 [H InfoData
#1 State
b # AdsAddr
# AoeNetld -

Plojek‘lmap;)enf Explorer

Abb. 21: EtherCAT-Device als Box 1 im Projektmappen-Explorer
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In Betrieb nehmen
Gerat an eine Beckhoff-Steuerung mit TwinCAT anbinden

Um online zu gehen, muss mindestens eine Variable verkniipft sein.

[@ TBEC-LL-8IOL - TcXaeShell ¥ & schnelistart (Strg+Q) P - B x
DATEl  BEARBEITEN  ANSICHT ~PROJEKT  ERSTELLEN ~DEBUGGEN TWINCAT ~TWINSAFE PLC TEAM
SCOPE  EXTRAS EENSTER  HILFE

fe-o @ o m| |0 -0 - Release ~ | TWinCAT RT (x64) -
& Build 402411 (Loaded) ~ - i v B[] 2« @ |[®)]7. @& | vEeCLLm0L BE o

Projektmappen-Explorer - 1 x| [
3 pA 1 PROGRAM
Gjndv‘@-g'ﬂl}.E . MATN
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg=u) P 3 bSvneVarIn AT 8T+ : BooL: | OO
3] Projektmappe "TBEC-LL-8I0L" (Projekt 1) - bSyncVardut AT 0* : BOOL:
4 ] TBEC-LL-8IOL 5| END VAR
b @l svsTEM

b =l TBEC-LL-8IOLProjekt
4 O} TBEC-LL-8I0L Instance

4 PlcTask Inputs
= MAIN.bSyncVarln
3 PlcTask Outputs

4 Gerdt2 (EtherCAT)
8 prozessabbild
® Prozessabbild-Info
2 SyncUnits

Eingange
W Ausginge
@ InfoData
| Box 1 (TBEC-LL-2I0L)
13 10-Link Device Status
4 = Module 1 (LL-Basic)

4 Inputs LL-Basic

#1 Dlinput I0L-ChD

DXP input value DXP-Ch1
Dl input 10L-Ch2
DXP input value DXP-Ch3
Dlinput I0L-Ch4
DXP input value DXP-Ch3
Dl input I0L-Ché
DXP input value DXP-Ch7
Dl input 10L-Chg
Dlinput IOL-Ch10
Dlinput IOL-Ch12

Dlinput I0L-Ch14
_Z Input values valid 10L-Ch0
mv nput values vald 100

Input values valid I0L-Ch4
Input values valid IOL-Ché
Input values valid 10L-Cha
Input values valid I0L-Ch10
Input values valid I0L-Ch12
Input values valid 10L-Ch14
b M Outputs LL-Basic

LT T T

LR

[l

LR

0 |[ER

M K3 >

Abb. 22: Beispiel fur die Verkniifung einer Variable

»  Button Konfiguration aktivieren klicken.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstells
o-o@-h-uk %
Build 4022.32 (Loaded) =~ = El n

Abb. 23: Konfiguration aktivieren

= Die Gerdtekonfiguration ist aktiviert.

»  Button Run Modus klicken.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstells
O B--U e YD
Build 4022.32 (Loaded) = ale

Abb. 24: Run Modus

= Das Gerat ist online mit dem EtherCAT-Master verbunden.
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»  Doppelklick auf Box 1 (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.

=  Der aktuelle Zustand (hier: OP) sowie die Datenpunkte und die Verkniipfung werden auf
der Registerkarte Online angezeigt

[ TBEN-LL-8IOL - TcXaeShell ¥ & schnelistart (strg=Q) P - B x
DATEl  BEARBETEN  ANSICHT PROJEKT ERSTELLEN DEBUGGEN TWINCAT TWINSAFE PLC TEAM SCOPE EXTRAS FENSTER  HILFE
= ‘ Beig-2 X | - ~ | Release ~ TwinCAT RT (x64) - P Anfigen.. ~ 5 PROGRAM - | RAEES e -
Build 402411 (Loaded) ~ - . 98 | TBEN-LL-BIOL ~| | CX-44COFC ~ =% Sync Var B |

Projekimappen-Explorer

TBEN-LL-8I0L = x gREI]

[ Bereit

o - ~
[l ‘| ©-a ‘ ’E| Allgemein | EtherCAT | Prozessdaten | Slots | Startup | CoE - Online | AoE - Online | Diag Historie | Orling
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+) P~ Status Maschine
[& Tecom Objexte - [ ] [Bootsmn
MOTION Aldueller Status: oP
M Pre-Op Safe-Op
Angeforderter Status: |OP
Sync_Var Op Fehler loschen
Sync_VarProjekt
[ Externe Datentypen DLL Status
P [=1 References Corter /00
3 DUTs Port A: mier / Open
3 GVLs Port B No Carmer / Closed
4 & Pous PortC No Carer / Closed
] MAIN (PRG)
[ VisUs Part D: Na Carer / Closed
b [ PlcTask (PlcTask)
g_: Sync_Vartme Dateizugriff uber EtherCAT
b O Sync_Var Instance Download Upload
v
Name Online  Typ GroBe  >Adre.. Ein/Aus UserID  Verknipft mit A
a
%1 DXP input value DXP-Ch7 0 BIT a1 47.7 Eingang 0
- ) ;
4 == Device 1 (EtherCAT) Dl input I0L-Chg 0 BIT o1 43.0 Eingang 0
g #1 Dl input 10L-Ch10 0 BIT 01 48.2 Eingang 0
28 prozessabbild-Info #1 Dl input I0L-Ch12 0 BIT a1 484 Eingang 0
b 2 SyncUnits #1 Dl input I0L-Ch14 0 BIT 01 426 Eingang 0
» Eingange ) Input values valid 10L-Ch0 X 1 BIT a1 49.0 Eingang 0 MAIN.bSyneVarln . PlcT...
b W Ausginge #1 Input values valid I0L-Ch2 1 BIT 01 49.2 Eingang 0
b @ InfoData # Input values valid IOL-Ch4 0 BIT a1 49.4 Eingang 0
b i Term1(EK1200) # Input values valid IOL-Ch6 0 BIT a1 49.6 Eingang 0
4 = Box4(TBEC-LL-8I0L) #1 Input values valid IOL-Chg 1 BIT 01 50.0 Eingang 0
> 10-Link Device Status %1 Input values valid I0L-Ch10 0 BIT a1 502 Eingang 0
4 = Module 1 (LL-Basic) #1 Input values valid I0L-Ch12 0 BIT 01 504 Eingang 0
4 Inputs LL-Basic #1 Input values valid [OL-Ch14 0 BIT 01 50.6 Eingang 0
> [ Outputs LL-Basic #1 Input data word 0 57104 UINT 20 510 Eingang 0
4 = Module 2 (IN 1 WORD) %1 Input data ward 0 0 UINT 20 5.0 Eingang 0
> [l Inputs IN 1 WORD %1 Input data ward 0 0 Eingang 0
4 [ Module 3 (IN 1 WORD/OUT 1 WO ;
#1 Input data word 1 0 Eingang 0
> Inputs N 1WORD/OUT Twol il _ .. N i N
b Wk Outouts [N 1WORD/OUT1W ™ -
4 » Fehlerliste
Projektmappen-Explorer RECTISEELES Gesamte Projektmay Loschen | Erstellen + IntelliSense - Fehlerliste durchsuchen

4 Zur Quellcodevenwaltung hinzufiigen ~

Abb. 25: EtherCAT-Device — Registerkarte Online: Statusanzeige (hier: Operational), Datenpunkte, Verkniipfung
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In Betrieb nehmen
Gerat an eine Beckhoff-Steuerung mit TwinCAT anbinden

Bei einem Doppelklick auf den EtherCAT-Master werden auf der Registerkarte Online die Zu-

stéande aller angeschlossenen Gerdte angezeigt.

@ TBEN-LL-8IOL - TcXaeShell

¥ &7 |Schnellstart (Strg+Q) ol _

DATEl  BEARBEITEN  ANSICHT ~ PROJEKT  ERSTELLEN DEBUGGEN TWINCAT ~TWINSAFE PLC TEAM SCOPE  EXTRAS FENSTER  HILFE
|®-1n-2 WX - | Retease ~ | TwinCAT RT (x64) - P Anfigen.. - PROGRAM N RAFREEC D,
Build 4024.11 (Loaded) + < |8 O |[m]E. & | en--soL - | ox-44c0FC -2 [sync.var B | | | | -
Pm_\ektmappen-Ehplnrer Sl Teen-LL-sioL = ¢ [T
@ o [~=] Allgemein | Adapter | EtherCAT CoE-OnIine
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+) P~
[ AnALTICS No Addr Nams State CRC
4 Bua St 1001 Temn 2 (ELEEOT) oF 0.0
4 % Gerste ®l.2 1002 Tem 3(EK1110) opP 0.0
4 == Device 1 (EtherCAT) 1003 Box 4 (TBECLLEIOL) OF [
B image
*B prozessabbild-Info
b2 SyncUnits
3 Eingange
b W Ausgange
b @ InfoData
bo[E Term 1 (EK1200)
4 [ Box4 (TBEC-LL-8IOL)
3 10-Link Device Status Akdusler Status aF . Oyl —
4 [ Module 1 (LL-Basic) ;
b Inputs LL-Basic Init Pre-Op | |Safe-Op Op Send Frames 29200 + 6586
b B Outputs LL-Basic CRC léschen Frames loschen Ez""‘;;; = 39 : ;5
4 [ Module 2 (IN 1WORD) TR e o 7o
b Inputs IN 1 WORD
4 [ Module 3 (IN 1WORD/OUT 1 WO
3 Inputs IN 1 WORD/OUT 1 WO
b T Outputs IN 1 WORD/QUT 1 W Nummer Boxbezeichnung Adresse  Typ Eing. G.. Ausg... E-Bus(m..
4 % Medule 6 (N 2 WORD/OUT 2 WO
b inputs N2 worDouT2wol fi| B : Term 1 (EK1200) EK1200
b I Outputs IN 2 WORD/OUT 2 W 2 Term 2 (EL660T) 1001 ELG601 1740
4 | Module 10 (LL-Diagnostics) L Term 3 (EK1110) 1002 EK1110 1610
b Inputs LL-Diagnostics = Box 4 (TBEC-LL-8I0L) 1003 TBEC-LL-BIOL 1080 120
4 % Module 11 (10-Link Events)
b Inputs 10-Link Events
4 [ Module 12 (LL-VAUX control 16C|
b M Outputs LL-VAUX control 16C
4 [ Module 13 (Device Status/Contro
b Inputs Device Status/Control
b [ Outputs Device Status/Contro
b [ WcState
b @ InfoData
4 &% Zuordnungen
&*) Sync_Var Instance - Device 1 (EtherCAT)
-
4 » Fehlerliste - 1
Projektmappen-Explorer [REula: g Gesamte Projektmappe =~ ||€3 0Fenler ||| 1 0 Warmungen \(_)ovonzwnttauungan | Loschen | Erstellen + IntelliSense = Fehlerliste durchsuchen P~

Abb. 26: EtherCAT-Master — Registerkarte Online: Statusanzeige aller angeschlossenen Gerédte

Die folgenden Zustande sind mdglich:

30

Init: Gerét startet, kein SDO- und kein PDO-Transfer
Pre-Operational (Pre-Op): SDO-Transfer, kein PDO-Transfer
Safe-Operational (Safe-Op): SDO- und PDO-Transfer (Eingangsdaten)

Die Eingangsdaten werden zyklisch aktualisiert, alle Ausgange des Slaves gehen in den si-

cheren Zustand.
Operational (Op): SDO- und PDO-Transfer, Ein- und Ausgangsdaten giiltig
Bootstrap: Firmware-Update kann durchgefiihrt werden
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7.3.3  Slots konfigurieren
Auf der Registerkarte Slots lassen sich den Gerate-Slots die Funktionen zuordnen.

Slot gestecktes Modul in 10-Link-Device an Port
TwinCAT
Basic LL-Basic Diese Modul ist immer gesteckt.

Parameter/Diagnosen der DXP-Kandle des Ge-
rats (DXP 1, 3, 5 und 7) und Input Valid Signal der

|O-Link-Ports

|O-Link Port 1 IN 1 WORD Turck-Temperatursensor, TS-530-LI2UPN8X-...

|O-Link Port 2 IN 1 WORD/OUT 1 WORD  Turck-l/0-Hub, TBIL-M1-16DXP

|O-Link Port 3 DI Kanal wird als DI konfiguriert

|O-Link Port 4 DI Kanal wird als DI konfiguriert

|O-Link Port 5 IN 2 WORD/OUT 2 WORD RGB-LED-Anzeigeleuchte K50L2RGBKQ

|O-Link Port 6 DI Kanal wird als DI konfiguriert

|O-Link Port 7 ungenutzt -

|O-Link Port 8 ungenutzt -

Diagnostics LL-Diagnostics Diagnosedaten werden ins Prozessabbild ge-
mappt

|O-Link Events |0-Link Events |O-Link-Events werden ins Prozessabbild ge-
mappt

VAUX control LL-VAUX control 16CH Parameter fiir die VAUX-Spannungsversorgung

Module Status Device Status/Control Status- und Control fir das Gesamtmodul
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In Betrieb nehmen
Gerat an eine Beckhoff-Steuerung mit TwinCAT anbinden

Gerat im Projektbaum auswahlen und per Doppelklick die Eigenschaften 6ffnen.
Registerkarte Slots auswahlen.

Links den einzustellenden Kanal markieren.

Rechts die gewlinschte Datenbreite bzw. den gewlinschten Inhalt auswahlen.
Hinzufligen-Button klicken.

vvvyyvwvyy

General EtherCAT Process Data Slots  Statup  CoE-Online  Diag History  Online

Slat Module Maduleldent Module Moduleldent  Description -
™ Basic LL-Basic xD0000001 < = [l 00000015 DI
= |O-Link Port 1 IN 1 WORD O DO000007 ™ Dl with parameter access (x00000016 DI with parameter access

10-Link Port 2 ¥ = IN1BYTE (00000006 IN1BYTE

10-Link Port 3 = IN1BYTE/QUT 1BYTE (<0000000E 1IN 1 BYTEAQUT 1BYTE

= |0-Link Port 4 = IN1WORD (00000007 IN1WORD

= |0-Link Port 5 (Class B) IN 2WORD/AOUT 2WORD  0x0D000012 |1 WORD/OUT 1 WORD  0xDDDDDDDF  IN 1 WORD/OUT 1 WORD

™ |0-Link Port & (Class B) ]l (xD0000015 = IN1WORD/AOUT 4 WORD (00000010  IN 1 WORD/OUT 4 WORD

= |0-Link Port 7 (Class B) = IN16BIT (00000019 IN 16 BIT

™ |0-Link Port 8 (Class B) = IN 16 BIT/OUT 16 BIT (0000001 IN 16 BIT/OUT 16 BIT

™ Diagnostics LL-Diagnostics (xD0000002 = IN16BYTE/QUT 16 BYTE ~ (x00D0001E  IN 16 BYTEAQUT 16 BYTE

= |0-Link Events 10-Link: Events (xD0000003 = IN 16 WORD (00000005 IN 16 WORD

= VALX control LL-VAUX control 16CH (xD0000004 = IN 16 WORD/OUT 16 WORD (00000014 IN 16 WORD/OUT 16 WORL

= Module status Device Status/Contral (xD0000005 = IN 16 WORD/OUT 2WORD (00000013  IN 16 WORD/OUT 2 WORD
= IN 2WORD (00000017 IN 2 WORD

= IN 2WORD/AOUT 16 WORD (00000012 IN 2 WORD/OUT 16 WORD
= IN 2WORD/AOUT 2WORD  («00000018  IN 2 WORD/OUT 2 WORD

N A2 RYTRALT 32 RYTF MONNNNIN 1N 32 RYTE/AOLIT 32 RYTE
4 4

1 4

[] Download SletCfg Co-=r) Create project specific XML File...

Abb. 27: TwinCAT - Slots konfigurieren

=  Der Gerdteeintrag im Projektbaum wird um die Prozessdaten der gesteckten Slots erwei-
tert.

3 TxPDO Mapping of Status Data
4 = Maodule 1 (LL-Basic)

b Inputs LL-Basic

> [ Outputs LL-Basic
4 =™ Module2 (IN1WORD)

-4 Inputs [N 1 WORD
4 = Module 3 (IN 1WORD/OUT 1 WORD)
3 Inputs IN 1 WORD/QUT 1 WORD

> [ Outputs IN 1 WORD/OUT 1 WORD
4 = Module & (IN 16 BIT/OUT 16 BIT)

3 Inputs IN 16 BIT/OUT 16 BIT

> [ Outputs IN 16 BIT/OUT 16 BIT
4 = Module 10 (LL-Diagnostics)

-4 Inputs LL-Diagnostics
4 = Module 11 (I0-Link Events)
3 Inputs |O-Link Events

4 = Module 12 (LL-VAUX control 16CH)
b [ Outputs LL-VAUX control 16CH
4 = Module 13 (Device Status/Control)
b Inputs Device Status/Centrol
> [ Outputs Device Status/Control
- [ WcState
I [ InfoData

Abb. 28: TwinCAT - Gerat mit gesteckten Slots im Projektbaum
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734  Startup-Parameter einstellen

Auf der Registerkarte Startup kdnnen die Parameter flr das Gerat eingestellt werden, die dau-
erhaft beim Startup geschrieben werden sollen.

HINWEIS

Die Parameter sind abhangig von der eingestellten Betriebsart.

Beispiel: Betriebsart ,|O-Link mit identischem Gerat” flr IO-Link-Port 2 einstellen
» Im Projektbaum Doppelklick auf Box 1 (TBEC-LL-8IOL) ausflihren.

Registerkarte Startup auswahlen.
Doppelklick auf CoE-Index 0x8028:01 ,Mode” ausfiihren.
Im Untermenii CANopen Startup Eintrag Bearbeiten Doppelklick Mode ausfiihren.

Im Untermenti Set Value Dialog den Wert 3 fir ,I0-Link mit identischem Gerat” (siehe
Parameter ,Mode” [ 83]) eintragen.

»  Auswahl mit OK bestatigen.

>
>
>
>

General EtherCAT Process Data  Slots  Statup  CoE - Online  Diag History  Online
Transition  Protocol Index Data Comment -
@ p CoE 18020:05 (x6E655600 (1852134512)  Vendor ID 10-Link channel
clr CoE x8020:20 000 (0) Revision 10-Link channel
el CoE 802022 00 (D) Cycle time 10-Link channel
cir CoE x8020:24 000 (0) Input data length 10-Link ...
2 p CoE x8020:25 000 (0) Output data length 10-Lin...
cir CoE x8020:28 15715 Master Control
Er CoE («8028:01 00 (0) Mode
e r CoE x8028:02 000 (0) Data storage mode
2 r CoE («8028:03 FALSE Activate Guick Start-Up 10...
cr CoE (xB8028:07 FALSE Process input data invalid |...
@ p CoE («8028:0¢ momme S R
ol CoE (x8028.0f Edit CANopen Startup Entr, X
@r CoE 0:8028:04 -
@ P CoE BS030:0f | Transition oK.
@r CoE w8030 MIsP Inde (hex]:
a CoE bEB0N . Mpss  [Osap Subindes (dech Fance
2P CoE 18030:2( ~
Os-»o Oo-s “alidate [] Complete sccess
Maove Up Move Down New... Delete.. Edit...
| Data [hesting: oo \ | HexEdt
MName Online \ -
#] Status Data of I/... Comment: |Mude \ | Edit Entry...
! Status Data of I/... \
#/ Status Data of I/... Index Mame Flags Yalue
¥/ Status Data of I/... -l 80280 Parameter [0-Link Part » B3¢
#/ Status Data of I/... 802801 Mode Fiw! 000 (0]
# Status Data of I/... 8028:02 Data storage mode R 0«00 (0]
#1 Status Data of /... 2022:02  Activate Qui Set Value Dialog .
#! Status Data of I/... ggg:g; Emce_ss bL?
. : eactivate
: g'x':f’”t '?L'Fho 802809 Inputdatar DEF EN Lok |
INpUEVEILE .. 002004 Output data)  Hew Cancel
# Dl input 10L-Ch2 02535 res.
#! DKP input value ... Flaak
#! Dl input 10L-Chd
#! DXP input value .. -
# Dlinput I0L-Ch§ Bool: 0 1 Hex Edit...
#1 DXP input value ... Binany: ‘03 |
*#l Dlinput |0L-Ch8 - == Bt Size: O1 @8 Q6 Oz O Q7 r
#! Dl input I0L-Ch10 BIT 0.1
¥ Dl input 10L-Ch12 BIT 0.1 43.4 Input 0 -

Abb. 29: TwinCAT - Startup-Parameter setzen

=  Die Betriebsart an 10-Link-Port 2 ist auf ,10-Link mit identischem Gerat” gesetzt.
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In Betrieb nehmen
Gerat an eine Beckhoff-Steuerung mit TwinCAT anbinden

7.3.5  Prozessdaten auslesen
Die Prozessdaten angeschlossener Gerdte kénnen am jeweiligen Slot in der Registerkarte
Online gelesen und geschrieben werden.

[ TBEN-LL-8IOL - TcXaeShell ¥ & | schnelistart (Strg-Q) Pl - =

DATEl  BEARBEITEM  AMSICHT  PROJEKT  ERSTELLEN  DEBUGGEM  TWIMCAT  TWINSAFE PLC TEAM  SCOPE  EXTRAS  FEMNSTER  HILFE
i - | i -2 e | [t} ‘ Release + TwinCAT RT (x64) ~ B Anfagen.. ~ a2

i Build 4024.11 (Loaded) ~ - =] \:_;é| TBEN-LL-8I0L ~ | CX-44C0FC -~ syncVar MR |

Projektmappen-Explorer AR Al TBEN-LL-8I0L += X

G B - | © - | e IEI Variable | Flags = Cnline
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+) P~
(& AnALYTICS -
4 E/A
Pl 4’% Gerite
4 == Device 1 (EtherCAT)
’3 Image
+B prozessabhild-Info
2 SyncUnits
Eingdnge
B Ausginge
[H InfoData
[ Term 1(EK1200)
= Box 4 (TBEC-LL-810L)
I 10-Link Device Status
4 = Nodule 1 (LL-Basic)
I Inputs LL-Basic
b [ Outputs LL-Basic
4 = Module 2 (IN1WORD)
a4 Inputs IN 1 WORD
#| Input data word 0
4 = Module 3 (IN1WORD/OUT 1 WO
4 Inputs IN 1 WORD/OUT 1 WOI
#| Input data werd 0
b [ OutputsIN1WORD/OUT 1W
4 = Module 6 (IN 2 WORD/OUT 2 WO
3 Inputs IN 2 WORD/OUT 2 WOI
b [ OutputsIN 2 WORD/OUT 2W
4 = Module 10 (LL-Diagnostics)
P Inputs LL-Diagnestics
4 = Module 11 {I0-Link Events)
P Inputs |0-Link Events
4 = Module 12 (LL-VAUX control 16CI
b [ Outputs LL-VAUX control 16C
4 = Module 13 (Device Status/Contro
P Inputs Device Status/Control
b [ Outputs Device Status/Centro
P [Eh WcState
P [ InfoData

4 &% Zuordnunaen
4 »

Projektrmappen-Explorer

Wert 23046

MNeuer Wert:

Schreiben

Kommentar:

23046

AT T T T W

Abb. 30: TwWinCAT - Prozessdaten auslesen
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736  EtherCAT-Device Uber das Object Dictionary parametrieren

V01.00 | 2021/05

HINWEIS

Turck empfiehlt, Anderungen nur in den Startup-Parametern durchzufiihren.

»  Im Projektbaum Doppelklick auf Box 1 (TBEC-LL-8IOL) ausflihren.

Projektmappen-Explorer * 0 x
come-|o-a|s] =4
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+a) P

fa] Projektmappe "TBEC-LL-8I0L" (Projekt 1)
4 ] TBEC-LL-8IOL
b @l SYSTEM
= maTion
[ sps
[ SAFETY
- C++
|8 AnaALYTICS
4 [FEm
4 T Gerite
4 == Gert 2 (EtherCAT)
*8 Prozessabbild
*8 Prozessabbild-Info
3 SyncUnits
Eingange
W Ausgénge
& InfoData
TBEC-LL
4 10-Link Device Status
4 - Maodule 1 (LL-Basic)
3 Inputs LL-Basic
[ Outputs LL-Basic
4 [E WcState
#1 WceState
#1 InputToggle
4 @ InfoData
¥ State
b # AdsAddr
# AoeNetld

W v v =

Abb. 31: Projektbaum

Plojek‘lmapéén-h(plmel

-
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In Betrieb nehmen
Gerat an eine Beckhoff-Steuerung mit TwinCAT anbinden

»  Registerkarte CoE - Online auswahlen.
=  Das Object Dictionary mit allen gerdtespezifischen Parametern wird angezeigt.

@ TBEN-LL-8IOL - TcXaeShell ? f" Schnellstart (Strg+Q) Al o [m] X
DATEl  BEARBEITEN  AMSICHT ~ PROJEKT ERSTELLEN DEBUGGEN TWINCAT TWINSAFE PLC TEAM SCOPE EXTRAS FENSTER  HILFE
-o|f-n@-2 e - | Release - TwinCAT RT (x64) - B Anfiigen... - -
% Build 402411 (Loaded) = | = [z \ . 9& | TBEN-LL-ziOL ~| | cx-44c0FC - 2 Sync Var -l -3 z
Projektmappen-Explorer ~ 1 x| REEETETTEEER 141N =
[A=¥ 'l ®-d ‘ ’E Aligemein | EtherCAT | Prozessdaten | Slots | Staup | CoE-Online | AgE - Online | Diag Historie | Online
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+() P~ e
ANALYTICS N pdate Liste [ Auto Update Single Update [_] Zsige Offine Daten
i EA Erwettet...
4 ¥ Gerste 7 Stortup hinafiigen Orine Data Modu OD (A0E Pory [0
4 = Device | (EtherCAT)
% Image Index Name Flags Wert Einheit ~
% Prozessabbild-Info 1000 Device Type RO 00001339 (5001)
b 2 Synclnits 1001 Emor Register RO 00 (0)
4 Eingénge 1008 Manufacturer Devics Nams RO TBEC-LL-BIOL
b Ausginge 1009 Manufacturer Hardware Version RO 1
b [ InfeData 1004 Manufacturer Scftwars Version RO V0.0.129
b [§ Term 1(EK1200) 1008 Manufacturer Bootloader Version RO V1.000
4w Boxd (TBEC-LL-2I0L) + 1018:0 Identity Object >4z
3 10-Link Device Status +- 10F3:0 Diagnosis History >23¢
4 ™ Module 1 (LL-Basic) 10F8 Timestamp Object RO (23cedce 0400
b Inputs LL-Basic - 1600.0 Mapping FPDO LL Basic 316<
b Outputs LL-Basic + 16020 Mapping RxPDO IN 1 WORD/OUT 1. s1<
4 = Module2 (N 1 WORD) + 16050 Mapping FcPDO IN 2 WORD/QUT 2. 32¢
b Inputs IN 1 WORD +- 160B:0 Mapping RxPDO LL-VAUX control 16.. >16¢
4 = Module 3 (IN 1 WORD/OUT 1 WO : liﬁ:}:g n:';‘;::z ?::gg Ei‘é':;j‘a‘“m“”’"“' ;g
¢ Inputs IN 1 WORD/OUT 1WOI + 1010 Mapping TxPDO IN 1 WORD P
P Outputs IN 1 WORD/OUT 1 W # MDD Mapping T<PDO IN 1 WORD/OLT 1. >1¢
4 [ Module 6 (IN 2 WORD/OUT 2 WO + 1AD5:0 Mapping T<PDO IN 2 WORD/OUT 2 >2¢
b Inputs IN 2 WORD/QUT 2 WOl #- 1M08:0 Mapping TxPDO LL-Diagnostics EN
b B OutputsIN 2 WORD/OUT 2W + 1ADAD Mapping TxPDO 0-Link Events >48<
4 = Module 10 (LL-Diagnostics) + 1AIC:0 Mapping TxPDO Device Status/Control >32<
b Inputs LL-Diagnostics + 1ABDD TxPDO Mapping of I0-Link Device St... >B<
4 ™ Module 11 (10-Link Events) + 10000 Sync manager Typs >4<
3 Inputs |0-Link Events +1C12:0 Sync Manager 2 PDO Assignment >58¢
4 = Module 12 (LL-VAUX control 16C] +-1C13:0 Sync Manager 3 DO Assignment >8<
b Wl Outputs LL-VAUX control 16C +-1C32:0 SM output parameter >12¢
4 [ Module 13 (Device Status/Centro + 10330 SMinput parameter >12¢
b Inputs Device Status/Control +- 40100 Vendor Specifics 10-Link Port 58<
b W Outputs Device Status/Contro + 40200 Vendor Specics 10-Link Port >8<
b WeState + 40300 Vendor Specifics 10-Link Port s8¢
b @ InfoData + - 4040:0 Vendor Specifics 10-Link Port »B< ”
4 &% Zuordnungen
@1 Sync_Var Instance - Device 1 (EtherCAT)
4 5 T | Name Online  Typ GroBe >Adre.. EinfAus UserID  Verkni *
v
P T— R - .- - R S

Projektmappen-Explorer TSR

Abb. 32: CoE-Online — Object Dictionary

Die Anzeige der Parameter ist abhdngig von der Geratekonfiguration. Mit einem Doppelklick in
die Spalte Wert konnen die Parameter geandert werden.

HINWEIS

Die Anderung der Parameter wihrend der Laufzeit kann zu einer fehlerhaften Konfi-
guration des Gerdtes fiihren.

Single Update (empfohlen): Das Verzeichnis wird einmalig aktualisiert, wenn ein Parameter
verdandert wurde.
Auto Update: Das Verzeichnis wird laufend aktualisiert.

36 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



7.3.7  Gerat per Explicit Device ID adressieren

» Im Projektbaum Doppelklick auf Box 1 (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.

» Registerkarte EtherCAT = Erweiterte Einstellungen > General = Identification >
Explicit Device Identification (ADO 0x0134) aktivieren.

» Im Feld Wert den Identification Value (hex.) eingeben, der mit den Drehcodierschaltern
am Gerat Ubereinstimmen muss (siehe [ 22]).

» Eingaben mit OK bestatigen.
»  Spannungsreset durchfiihren.

Projektmappen-Explorer ALl TwinCAT Projekt] = X

ay |t g
m =5 | ©- & ‘}'IEI Allgemein | EtherCAT | Prozessdaten | Hot Connect | Slots | Startup | CoE - Online | AoE - Cnline | Diag Historie | Online
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+a) P~

fal Projektmappe "TBEC-LL-8I0L" (Projekt 1)
d "a TwinCAT Projekt! Produkt/Revision 100004614 /1

b @l SYSTEM Auto Inc Adr 0

Typ: TBEC-LL-8I0L

EtherCAT Adr [ 1001 5 I Erweterte Enstelungen... | |
Identification Value: |4 =
Vorganger Port: Hot Connect” - any port
Erweiterte Einstellungen “
e = Allgemein Identifikation
4 = Ei.eratf-‘_ (EtherC.AT) Verhalten o
% Prozessabbild Timeout Einstellunge Identifikation ADO
*B Prozessabbild-Info | Keine
- .
i - :y"‘P"'“ -FMMU / 5hA () Configured Station Alias (ADO (x0012)
ngange -Init Kommandos =
X ® . —
b [ Ausginge Mot Connect I ® Explicit Device Identification (ADO (el134) I
b [ InfoData Mailbox ) Data Word (2 Bytes) ADO fhex) | B0134
4 7 Boxd (T_BEC'LL_'BIGL) (- Distributed Clock
10-Link Device Status - ESC Zugriff Wet: n -

Module 1 (LL-Basic)
Module 2 (IN 1 WORD/OUT 1
Module 3 (IN 16 BIT)
Module & (IN 16 WORD)
Module 7 (IN 2 WORD/OUT 2
Module 10 (LL-Diagnostics)
Module 11 {I0-Link Events)
Module 12 (LL-VAUX control 1
= Module 13 (Device Status/Con
B [ WcState
b [ InfoData
ﬁj Zuerdnungen

R

free

Abb. 33: TwinCAT - Explicit Device Identification auswahlen
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In Betrieb nehmen
Gerat an eine Beckhoff-Steuerung mit TwinCAT anbinden

738  Geréat per Configured Station Alias adressieren

» Im Projektbaum Doppelklick auf Box 1 (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.
» Registerkarte EtherCAT = Erweiterte Einstellungen > General = Identification >
Configured Station Alias (ADO 0x0012) aktivieren.

» Eingabe mit OK bestatigen.

Projektmappen-Explorer bl TwinCAT Projektl = X

Bl~ o~
m == | & ‘}‘E Algemein | EtherCAT | Prozessdaten | Hot Connect | Slots | Startup | CoE - Online | AoE - Online | Diag Historie | Online
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+a) P

. Typ: TBEC-LL-BIOL
] Projektmappe "TBEC-LL-310L" (Projekt 1)
4 Gl TwinCAT Projekt1 Produkt/Revision: | 100004614 / 1

b @l SYSTEM Auto Inc Adr: [}

T
BtherCAT Adr. [] 1001 3 | Enveitette Enstellungen... | |
Identification Value: |4 =
Vorganger Port: Hot Connect” - any port
ANALYTICS : )
. E/A Erweiterte Einstellungen “
4 "G Gerste & Allgemein Identifikation
4 = Gerdt 2 (FtherCAT) Verhalten
@ . .
’= Prnzes;ahhfld Timeout Einstellunge Identifikation ADO
7 Prozessabbild-Info \dentifikation Keine

- ;ﬂ"g‘an';: FMMU / SM Corfiaared Siaion Aas (ADOTR0UTZE |
Init Kommandos P —— _ P
b [l Ausginge Hot Connect () Explict Device |dentification (ADO (<0134}
b [ InfoData Mailbox () Data Word (2 Bytes) ADO hex): | G002
4 = Box1(TBEC-LL-8IOL) H

Distributed Clock

10-Link Device Status ESC Zugriff Wert n .
Module 1 (LL-Basic)

Module 2 (N 1 WORD/OUT 1
Madule 3 (IN 16 BIT)
Medule & (IN 16 WORD)
Module 7 (IN 2 WORD/OUT 2
Meodule 10 (LL-Diagnostics)
Module 11 (10-Link Events)
Module 12 (LL-VAUX control 1
= Module 13 (Device Status/Con
B [ WeState
B [ InfoData
ﬁj Zuordnungen

cevwvwvwvwwwww
14444444

oo

Abb. 34: TwinCAT - Configured Station Alias auswahlen
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» Registerkarte EtherCAT = Erweiterte Einstellungen = ESC-Zugriff > E2PROM —> Con-
figured Station Alias wahlen.

» Im Feld Neuer Wert den Identification Value eingeben (hier: 4).

» Schreibe in das E?PROM klicken.

= Der Master schreibt den Identification Value in das Gerat.
»  Mit OK bestatigen.

O Ol TwinCAT Projekt] = X

Projektmappen-Explorer

@E- - s
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+a)
fal Projektmappe "TBEC-LL-8I0L" (Projekt 1)

4 Gl TwinCAT Projekt1
b [l SYSTEM

Aligemein | BtherCAT | Prozessdaten | Hot Connect | Slots

Startup | CoE - Online | AoE - Cnline | Diag Historie | Online

4 =% Gert 2 (EtherCAT)
*B prozessabbild
*B prozessabbild-Info
2 SyncUnits
Eingdnge
W Ausginge
& InfoData
7 Box 1 (TBEC-LL-810L)
10-Link Device Status
Module 1 (LL-Basic)
Module 2 (IN 1 WORD/OUT 1
Module 3 (IN 16 BIT)
Module & (IN 16 WORD)
Module 7 (IN 2 WORD/OUT 2
Module 10 (LL-Diagnostics)
Module 11 (I10-Link Events)
Module 12 (LL-VAUX control 1
= Module 13 (Device Status/Con
b [ WeState
P [ InfoData
ﬁg Zuerdnungen

AV VT W

R

o~

Typ: TBEC-LL-8I0L

Produkt/Revision 100004614 /1

Auto Inc Adr: a

BtherCAT Adr [] 1001 E H Erweitette: Einstellungen | |

Identification Valus: 4 5

Vorganger Port: Hot Connect’ - any port

Erweiterte Einstellungen H

=- Allgemein Konfigurierte Station Alias

-Verhalten
-Timeout Einstellunge
-Identifikation
-FMMU / SM
-Init Kommandos
-Hot Connect
[+ Mailbox
- Distributed Clock
= ESC Zugriff
-E*PROM
- enweiterte Verbing
- Smart View
- Hex Editor
i FPGA
L. Memory

Altueller Wert (EEPROM):

Aktueller Wert (Register):
Meuer Wert

0

)

4 4 Schreibe in das EPROM

power cycle required to refresh register)

oreten

Abb. 35: TwinCAT - Configured Station Alias: Identification Value eingeben

»  Spannungsreset durchfiihren.

=  Nach dem Einschalten wird das neu eingefligte Gerat automatisch vom Master erkannt.
Der Status in der Registerkarte Online springt automatisch auf OP.
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739  Hot Connect aktivieren

Mit der Funktion Hot Connect lassen sich Gerate wahrend des laufenden Anlagenbetriebs aus-
tauschen (z. B. bei Werkzeugwechsel-Applikationen). Um die Funktion Hot Connect nutzen zu
kénnen, muss eine Hot-Connect-Gruppe eingerichtet werden.

» Rechtsklick auf Box 1 (TBEC-LL-8I0L) > HotConnect Gruppe anfiigen.

n TwinCAT Projekt1 - TcXaeShell
DATE  BEARBEITEN ANSICHT PROJEKT ERSTELLEN DEBUGGEN TWINCAT TWINSAFE Bl
ie-o|fB--2 M| %I ]9 S - Release - | TwinCAT RT (x64)

| sada tonsen -+ i 0[] R[G5 8] o -

Projektmappen-Explorer > o x
CORE-|o-a| s -
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+) P~

] Projektmappe "TBEC-LL-BIOL" (Projekt 1)
4 TwinCAT Projekt1
b @l SYSTEM
=] moTIoN

4 = Gerdt 2 (EtherCAT)
= Prozessabbild
= Prozessabbild-Info

b2 SyncUnits
3 Eingdnge
b [ Ausginge
I+ [ InfoData
4 (TBEC-LL- i —
b 10-Link Devie 9 Neues Element hinzufiigen... Einfg
b= Module 1 (LL Neues Element einfigen...
b = Module2 (IN Insert Existing ltem...
b = Module 3 (IN £ Db e -
b Module & (IN
b = Module 7 (N Sichern Box 1 (TBEC-LL-8I0L) als...
b= Module 10(L " Scannen
b= Module 11 (1 .
b - Module 12 (L MNetld dndern...
b= Module13(C [ Kopieren StrgeC
b B WeState 3 Ausschneiden Strg+ X
P B InfoData ﬁj Einfugen Strg+V

n Zuordnungen o . B
Einfugen mit Verknapfungen

A Independent Project File
& Deaktivieren
In kempatiblen Typ dndern...

I HotConnect Gruppe anfiigen I

Aus HotConnect Gruppe entfernen

Abb. 36: TwinCAT - Hot-Connect-Gruppe anfligen
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» Im Fenster Add Hot Connect Group den gewiinschten Slave auswahlen (hier: TBEC-

LL-8IOL).

» Identification Value (hex.) fiir die Hot-Connect-Gruppe festlegen (hier: 4).

»  Mit OK bestatigen.

4 E/A
P ﬂ% Gerdte

4 == Gerit 2 (EtherCAT)
*B DProzessabbild

Hot Connect Gruppe hinzufigen

'5 Prozessabbild-Info

2 SyncUnits

Select Connected Slaves

Identifik.ation Liber

W Ausginge
3 InfoData
= Box 1 (TBEC-LL-8I0L)
10-Link Device Status
Medule 1 {LL-Basic)
Module 2 (IN 1 WORD/OUT 1W|
Module 3 (IN 16 BIT)
Medule 6 (IN 16 WORD)
Module 7 (IN 2 WORD/OUT 2'W|
Module 10 (LL-Diagnostics)
Module 11 (10-Link Events)
Module 12 (LL-VAUX control 16
= Module 13 (Device Status/Cont
[ WcState

P [ InfoData
ﬁﬁ Zuordnungen

4
b
2
4
4

A

v T T T TYTY W W W W

Eingénge - Box 1 [TBEC-LL-8IOL)

|dentific:ation V alue:

EI—

0 S

Optional Group Mame

Abbruch

[T EtherCAT &ddr. of previous Slave:

Abb. 37: TwinCAT - Hot Connect Gruppe hinzufligen

=  Das Gerat wurde zu einer Hot-Connect-Gruppe hinzugefiigt, erkennbar an dem kleinen

HC-Symbol an der Box 1.

Projektmappen-Explorer > 1 x
@E-|o-a| s
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+a) P~

] Projektmappe "TBEC-LL-8I0L" (Projekt 1)
4 o] TWinCAT Projekt1
b |l SYSTEM
MOTION
[ sps
SAFETY
@ C++
ANALYTICS
=
4 4% Gerdte
4 = Gerdt 2 (EtherCAT)
*B prozessabbild
*B prozessabhild-Info
b2 SyncUnits
[ Eingdnge
b [l Ausginge
nfoData
Box 1 (TBEC-LL-8I0L)
10-Link Device Status
Module 1 (LL-Basic)
Module 2 (IN 1 WORD/OUT 1 WORD)
Module 3 (IN 16 BIT)
Module & (IN 16 WORD)
Meodule 7 (IN 2 WORD/OUT 2 WORD)
Meodule 10 {LL-Diagnostics)
Meodule 11 (IO-Link Events)
Module 12 (LL-VAUX control 16CH)
= Module 13 (Device Status/Control)
3 WcState
I [ InfoData
ﬁﬁ Zuordnungen

'EEEEEEE

Abb. 38: TwinCAT - Hot-Connect-Gruppe eingerichtet
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In Betrieb nehmen
Gerat an eine Beckhoff-Steuerung mit TwinCAT anbinden

Damit ein neues Gerat vom Master erkannt werden kann, muss die Gerateadresse (Identificati-
on Value) entweder per Explicit Device ID oder per Configured Station Alias gesetzt werden.

Geréte, die Teil einer Hot-Connect-Gruppe sind, kdnnen daraus auch wieder entfernt werden:

» Rechtsklick auf Box 1 (TBEC-LL-8I0OL) = Aus HotConnect Gruppe entfernen klicken.

Projektmappen-Explorer > 0 x
@E- o-a| p=
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+a) P~

] Projektrappe "TBEC-LL-810L" (Projekt 1)
4 o TwinCAT Projekt1
b (@ SYSTEM
MOTION

SAFETY

@ C++

ANALYTICS
4 [ Ea

4 "L Gerste

4 = Gerdt 2 (EtherCAT)

*B Prozessabbild
*B prozessabbild-Info
2 SyncUnits

Eingdnge
W Ausginge
[H InfoData
Box 1 (TBEC-LL-8I10L)
10-Link Device Status
Module 1 (LL-Basic) MNeues Element einflgen...
Module 2 {IN 1 WORD/OUT 1 WOI Insert Existing ltermn...
Module 3 (IN 16 BIT) X
Module & (IN 16 WORD)
Module 7 (IN 2 WORD/OUT 2 WOI
Medule 10 (LL-Diagnostics) "':( Scannen
Module 11 {IO-Link Events)

W = v =

%3 Neues Element hinzufagen... Einfg

Aus Projektmappe entfernen Entf
Sichern Box 1 (TBEC-LL-8I0L) als...

AN

MNetld andern...
Module 12 (LL-VAUX control 16CH
= Module 13 (Device Status/Control| [} Kopieren Strg+C
b [ WeState ¥ Ausschneiden Strg+X
b @ InfoData Einflgen Strg+V

4+ 7uord
g cuerdnungen Einflgen mit Verknipfungen

[d  Independent Project File
= Deaktivieren

In kompatiblen Typ dndern...

HotConnect Gruppe anfiigen

I Aus HotConnect Gruppe entfernen I
|

Abb. 39: Gerédt aus Hot-Connect-Gruppe entfernen
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74 Gerdt an Steuerungen mit CODESYS anbinden

Verwendete Hardware
In diesem Beispiel werden die folgenden Hardware-Komponenten verwendet:

|O-Link-Master TBEC-LL-8I0L mit folgender Konfiguration:

— Port 1: Turck-Ultraschallsensor, RU130U-M18E-..., |O-Link V1.1
— Port 2: Turck-10-Link-Hub: TBIL-M1-16DXP, IO-Link V1.1

— Port 3: Kanal ist DI

— Port 4: Kanal ist DI

- Port 5: RGB-LED-Anzeigeleuchte K50L2RGBKQ

— Port 6: Kanal ist DI

- Port 7: ungenutzt

- Port 8: ungenutzt

Verwendete Software
In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:

CODESYS 3.5 SP16 (kostenfrei als Download erhéltlich unter www.turck.com)
WinPLC als EtherCAT-Master
ESI-File fur TBEC-LL-8IOL (kostenfrei als Download erhaltlich unter www.turck.com)

74.1  ESI-Files installieren
Das Gerat wird mit einer xml-Datei, der EtherCAT Slave Information (ESI), an Steuerungen ange-
bunden. Fir die Anbindung muss die Geratebeschreibungsdatei in CODESYS hinterlegt wer-
den. Die ESI-Datei fiir das Gerat steht unter www.turck.com zum kostenfreien Download zur
Verfligung.

» CODESYS starten.
» Tools 2 Geriite-Repository klicken.

Debug | Tools | Fenster  Hilfe

Package Manager...

Bibliotheksrepository...

Gerdte-Repository...

Visualisierungselemente-Repository
Visualisierungsstil-Repository...

Lizenz-Repository...

= = HCR o

Lizenz-Manager...
Skripting »
Anpassen...

Opticonen...

Optionen importieren und exportieren...

Abb. 40: Gerdte-Repository
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»  ESI-Datei liber den Button Installieren hinterlegen.

P Gerste-Repository

it
Speicherort: |51jsla:m Repository R | | Bearbeiten...
(C:\ProgramData\CODESYS\Devices)
Installierte Gerdtebeschreibungen:
|2eid1er1folge fiir eine Volltextsuche. | Hersteller: | =Alle Hersteller = vl || Installieren... ||
Name Hersteller & Deinstallieren
i T e
1= [l Feldbusse
[+--€AN CANbus
I+ €ifl CANopen
= DeviceNet
= g EtherCat
= ot Slave

Abb. 41: Geratebeschreibungsdatei installieren

=  Das Modul wird als installierte Geratebeschreibung im Gerate-Repository angezeigt.

Speicherort | System Repository

{C:\ProgramData\CODESYS\Devices)

Installierte Gerdtebeschreibungen

|Zeichenfolge fiir eine Volltextsuche | Hersteller | <Alle Hersteller >

v]

=R g;a Slave
#- [ Antriebs- und Achsklemmen (EL7500x)
- [ Delta Electronics, Inc.
mﬁ Delta Electronics, Inc. - Serva Drives
[ Festo
- [231 Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,Ltd. - Servo Drives
r£| [ ifm electranic - ifm electronic EtherCAT Gerate
(221 KEB Automation KG - C& PROJADVANCED drive controllers
I'£| [ Panasonic Corporation, Appliances Company - ASE
Eﬁ Parker Hannifin - Parker Servo Drive 1M
%[22 Parker Hannifin - Parker Servo Drive 15
[ Schneider Electric - Drives
= [ TURCK
- =-[2 TBECFamily

Hersteller

Ll

Abb. 42: Installierte Gerdtebeschreibung
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742  Gerat mit der Steuerung verbinden

Voraussetzungen

© Der verwendete Master ist EtherCAT-fahig.
© Die Programmiersoftware ist geoffnet.
© Ein neues Projekt ist angelegt.

Beispiel: Projekt mit WinPLC anlegen
Standardprojekt x

= Sie sind gerade dabei, ein neues Standardprojekt anzulegen. Dieser Assistent wird die
@ folgenden Objekte in dieses Projekt einflgen:
- Ein programmierbares Gerdt, wie unten angegeben
- Einen Programmbaustein PLC_PRG in der unten angegebenen Programmiersprache
- Eine zyklische Task, die PLC_PRG aufruft
- Eine Referenz auf die neueste Version der Standardbibliothek

Gerdt: |mm1hdﬁ1v3($—3nat50ﬂ:uﬂesdm{hﬂﬂ

PLC_PRG in: | Strukturierter Text (ST)

Abb. 43: Beispiel: Projekt anlegen
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EtherCAT-Master hinzufligen

»  Rechtsklick auf Device = Gerit anhdngen auswihlen.
»  EtherCAT-Master im folgenden Fenster auswahlen.
»  Gerat anhdngen klicken.
» TBEC-LL-8IOL project* - CODESYS - O

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen  Online  Debug  Tools  Fenster  Hilfe i of
BEEIS |0~ &R EX[MMS|IR YRRt [ E | Appliction [Device: sPS-Logie] + G O ) w R[[=7=c= =25 [ || o

m

= (1) Device (CODESYS Control Win V3]

Name |EtherCAT_Master

=-E1) sps-Logik
=€} Application Aktion

i) Bibliotheksvernalter (@) Gerdt anhangen | Gerat einfigen () Gerat einstecken () Gerdt aktualisieren
[E] pLc_PrG (PRG)

El-iE Taskkonfiguration |2Eid'1&nfolge firr eine Volltextsuche | Hersteller |<ug|.m>
=% Mai x
- \&’ MainTask {[EC-Tasks) MName Hersteller Beschreibung

@ PLC_PRG

=1 Feidbusse

1+ €AN CANbus

= EtherCat
-k Master
! [ [ethercaT Master 35 - Smart Software Solutions GmbH EtherCAT Master. ..
EtherCAT Master SoftMotion 35 - Smart Software Solutions GmbH EtherCAT Master SoftMotion...

r£- Ethernet Adapter

- < EtherNet/IP

[#] Nach Kateaarien gruppieren [ | Alle Versionen anzeigen (nur fir Experten) [ | Veraltete Versionen anzeigen

Name: EtherCAT Master o
dler: 35 - Smart Soft lutions GmbH
I

Kategorien:

Version: 3.5.16.30 i
Bestellnummer:

Beschreibung: EtherCAT Master. .. v

des E] Gerats als letztes "Kind” von

Device

@  (Sickdnnen einen anderen Zielgerdtknotenim Navigator auswahlen, solange dieses Fenster gedffnetist)

| Geratanhangen | schlieden

8 Gerate |[7) POLS

[E Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 1 Meldung(en)

Letzter Build £3 0 & 0  Precompile o Projektbenutzer: {niemand) e D e

Abb. 44: EtherCAT-Master anhangen

=  Der EtherCAT-Master erscheint als EtherCAT_Master (EtherCAT Master) im Projektbaum.

=[] Device (CODESYS Contral Win V3)
=21 srs-Loak

=} Application

; .ﬂ Bibliotheksverwalter

[ EtherCAT_Master (EtherCAT Master)

Abb. 45: Projektbaum
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Netzwerkadapter auswadhlen

» Doppelklick auf EtherCAT_Master (EtherCAT Master) im Projektbaum ausfiihren.

» Inder Registerkarte Allgemein Uber die Schaltflaiche Durchsuchen... den Dialog Netz-
werkadapter auswahlen 6ffnen.

» Den Netzwerkadapter auswdhlen und mit OK bestatigen.
» TBEC-LL-8IOLproject* - CODESYS = B

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen  Online  Debug Tools  Fenster  Hilfe A\ d
Bl & oo RRX|HGASIA AR E (@ O]

| Application [Device: SPS-Logik] ~ @8 ©F ) m W [[= 5= 0= 0=

éﬁ Device '[f] EtherCAT_Master x| -
Allgemein Autoconfig Master/Slaves Ethermﬁ
Syn-Unit-Zuordnung EtherCAT NIC-Einstellungen
Log Zieladresse (MAC) EEFEFEFE R Broadcast [ | Redundancy
Quelladresse (MAC) 68-05-CA-37-91-FC Durchsuchen...

: EtherCAT EfA-Abbild

@ EtherCAT _Task (IEC-Tasks) Metzwerkname PNET

E‘@ Tas;k {EC-Tasks) EtherCAT IEC-Objekte (®) Netzwerk liber MAC auswahlen () Netzwerk iber Namen auswahlen

PLC_PRG
() EtherCAT Master (EtherCAT Master) Status 4 Vertsilte Uhren I opti

Beschreibung

Intel PCI Ethemet Adapter (Gigabit)

EtherCAT ~ || € OFehler |® 1W glen) | € 0 Meldung(en) || 3¢ 3
Beschreibung Projekt Objekt Position
# Dienst fir Index 16#1004, Subindex 1620 war ... TBECAL-8IOL TBEC_LL_8IOL [Devi...
< I >
Letzter Build €% 0 % 0 Precompile o q Projektbenutzer: {niemand) [o5] e &

Abb. 46: Netzwerkadapter auswahlen
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» Inder Registerkarte Allgemein den Meniipunkt Optionen ausklappen.
» Die Option Slaves automatisch neustarten aktivieren.

Allgemein
[ Autoconfig Master/Slaves Etherm—
Syn-Unit-Zuordnung EtherCAT NIC-Einstellungen

Log Zieladresse (MAC) [ Broadcast [ Redundancy
Quelladresse (MAC) 8C-DC-D4-D0-18-89 Durchsuchen...

EtherCAT E/A-Abhbild

Netzwerkname |E1hemet
EtherCAT IEC-Objekte (@) Metzwerk liber MAC auswahlen () Netzwerk iiber Namen auswihlen
EEus 4 Verteilte Uhren |I 4 Optionen |I
T T Zykluszeit 000 o [] LrW anstatt LWR/LRD verwenden
sync oOffset - EI . [ Meldungen pro Task
o I [] Slaves automatisch neustarten I
[ Sync Window Monitaring
Sync Window 1 2 ps

- -L._

Abb. 47: Slaves automatisch neustarten

»  Online = Einloggen klicken.
=  Das Projekt wird in die Steuerung geschrieben.
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EtherCAT-Slave hinzufligen

» Online - Ausloggen klicken.
=  Die Konfiguration im ausgeloggten Zustand ist moglich.

»  Rechstklick auf EtherCAT_Master (EtherCAT Master) = Gerite suchen auswihlen.

Datei

Bearbeiten  Ansicht

=5 TRECLL-gIOL
=[] Device (CODESYS Control Win V3)

= [0 sPs-ogi

=¥ application

(il Bibliatheksverwalter

PLC_PRG (PRG)

= Taskkonfiguration

]
@
%

Projekt
BEE & o> b BE XML

g8 EtherCAT_Task (IEC-Tasks)

Erstellen  Online Debug Tools  Fenste

R A7 B

[ Devie [f] EtherCAT_M

Allgemein

Syn-Unit-Zuordnung
Log
EtherCAT E/A-Abbild

EtherCAT IEC-Objekte

PR Ctatio

X dF e

UE i

Ausschneiden
Kopieren
Einfigen

Léschen

Refactoring 3

Eigenschaften...

Objekt hinzufigen
Ordner hinzufigen...
Gerdt anhdngen...

Gerdt einflgen...

Gerdte suchen... I

L

Gerdt deaktivieren,
Gerdt aktualisieren..,
Objekt bearbeiten
Objekt bearbeiten mit...

E/A-Abbild bearbeiten
EfA-Abbild ven C5V importieren...
E/A-Abbild in C5V exportieren...

Abb. 48: Gerat suchen
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»  EtherCAT-Slave (hier: TBEC-LL-8IOL) im folgenden Fenster auswdhlen und Ins Projekt ko-
pieren klicken.

Gefundene Gerate

5 Alias-Ad)

& YP
~{TBEC_LL_BIOL |TBEC-LL-8IOL 0

) i o e
Gerate suchen Ins Projekt kopieren || schlieien

Abb. 49: Gefundene Geréte ins Projekt kopieren

=  Das Modul erscheint mit den Standardeinstellungen aus dem ESI-File im Projektbaum.

Gerat online mit der Steuerung verbinden

» Online = Einloggen klicken und Programm starten
=  Das Gerat ist online mit der Steuerung verbunden.
=  Die griinen Symbole im Projektbaum zeigen die aktive Verbindung an.
» Doppelklick auf TBEC_LL_8IOL (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.
=  Auf der Registerkarte Allgemein = Diagnose zeigt der Status Operational die aktive
Verbindung an.
~[f) Device  |[f] EtherCAT Master ‘' TBEC_LL_BIOL X | -
el M
Allgemein Adresse Zusatzlich ———— —
rteneinstell
AutoIncAdresse || Bperteneinstellungen  EtharCAT. ¥
Prozessdaten
EtherCAT-Adresse 1001 = ["] optional
Startparameter
[* Verteilte Uhren
EoE-Einstellungen Diagnose
Aktueller Status: | Operational
Diagnosehistore
Lag
EtherCAT EfA-Abbild
EtherCAT IEC-Objekte
Status
L [ PR X R
ST >

Abb. 50: Status: Operational
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Slots konfigurieren

Die Slots werden tber die Funktion ,Gerat einstecken” konfiguriert.

Beispielkonfiguration

Slot Modul 10-Link-Device an Port

Basic LL-Basic Diese Modul ist immer gesteckt.
Parameter/Diagnosen der DXP-Kanale des Ge-
rats (DXP 1, 3, 5 und 7) und Input Valid Signal
der |O-Link-Ports

[O-Link Port 1 IN 1 WORD Turck-Temperatursensor, TS-530-LI2UPN8X-...

|O-Link Port 2 IN 1 WORD/OUT 1 WORD  Turck-l/O-Hub, TBIL-M1-16DXP

|O-Link Port 3 DI Kanal wird als DI konfiguriert

|O-Link Port 4 DI Kanal wird als DI konfiguriert

|O-Link Port 5 IN 2 WORD/OUT 2 WORD  RGB-LED-Anzeigeleuchte K50L2RGBKQ

|O-Link Port 6 DI Kanal wird als DI konfiguriert

|O-Link Port 7 ungenutzt -

|O-Link Port 8 ungenutzt -

Diagnostics LL-Diagnostics Diagnosedaten werden ins Prozessabbild ge-

mappt

|O-Link Events

10-Link Events

|O-Link-Events werden ins Prozessabbild ge-
mappt

VAUX control

LL-VAUX control 16CH

Parameter flr die VAUX-Spannungsversorgung

Module Status

Device Status/Control

Status- und Control fir das Gesamtmodul

» Online = Ausloggen klicken.
=  Die Konfiguration im ausgeloggten Zustand ist moglich.

V01.00 | 2021/05
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» Rechtsklick auf leeren Steckplatz im Projektbaum —> Gerit einstecken wahlen.

=[] Device (CODESYS Control Win v3)
= 210 sps-Logk
=} Application
ffi) Bibliotheksverwalter
FLC_PRG (PRG)
= Taskkonfiguration

= g% MainTask (IEC-Tasks)
@ pLc_PRG

=[] EtherCAT_Master (EtherCAT Master)

IZ- " TBEC_LL_SIOL (TBECAL-8I0L)

L, &

[ LL_Basic (LL-Basic)
10_Link_Port_1

E IU_LHC_P t_2 % Ausschneiden
ar

_Link_Port_ e .

K 10_Link_Port_3 Kopieren
: ID_LI"k_POft_q' E Einfﬂgen
~E  10_Link_Port_5_Clas ¢  Léschen

E ID_ﬁ_Port_E_ [= Eigenschaften...
I0_Link_Port_7_¢

~E  10_Link_Port_8_ 3 Objekt hinzufiigen
~E  Diagnostics D Ordner hinzufiigen...
L loldkgens [ Gemtemstecken. |
E VAUX_control Gerdt deaktivieren.

“E Module_status

Download der fehlenden Gerdtebeschreibung durchfihren
Objekt bearbeiten
Ohbjekt bearbeiten mit...

E/A-Abbild bearbeiten
E/A-Abbild von CSV importieren...
E/A-Abbild in C5V exportieren...

Abb. 51: CODESYS - Slot konfigurieren
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V01.00 | 2021/05

»  Beispiel: Datenbreite fiir IO-Link-Port 1 (hier: IN 1 WORD) auswahlen.
»  Gerat einstecken klicken.

=1L} Application
m Bibliotheksverwalter
PLC_FRG (PRG)

(®) Gerat einstecken

Gerate i Gerat einstecken
15 TEEC4L-SI0L
= [ Device (CODESYS Contral Win V3) Name [I0_Link_Port_1

=510 sps-Logik Aktion

Zeichenfolge fiir sine Volltextsuche Hersteller | calle Hersteller> v
= @ Taskkonfiguration
i ~
& EtherCAT Task (IEC-Tasks) Name Hersteller  Version  Beschreibung
= g8 MainTask ([EC-Tasks) = [ Feldbusse
& PLC_PRG =/ bk EtherCat
=[]l EtherCAT_Master (EtherCAT Master) = pett Modul
=% TBEC_LL_8IOL {TBEC-LL-8IOL) m DI TURCK 1} EtherCAT Module imported from Slave ¥ML: Turck
[ u_Basic (L Basic) [ DI with parameter access TURCK 1} EtherCAT Module imported from Slave ¥ML: Turck_
K 10 _Link Port 1 1 @ IN 1BYTE TURCK V] EtherCAT Module imported from Slave ¥ML: Turdk
E  10_Link_Port_2 (I BTEOIT 3 RYTE TURCK o EtherCAT Module imported from Slave XML: Turck_
K 10 Link_Port 3 [ [ 1 worp RCK ] EtherCAT Module imported from Slave XML: Turck_
E 10 Link Port 4 RCK. a EtherCAT Module imported from Slave XML: Turck_~
L 10 _Link Port 5 Class B_ m IN 1 WORD/OUT 4 WORD TURCK [t} EtherCAT Module imported from Slave ¥ML: Turdk ™
E 10 _Link_Port 6 _Class_B_ m IN 16 BIT TURCK 1] EtherCAT Module imported from Slave ¥ML: Turdk ™
E 10 _Link_Port 7 Class_B_ m IN 16 BIT/OUT 16 BIT TURCK 1] EtherCAT Module imported from Slave ¥ML: Turdk ™
K 10_Link_Port_8_Class_B_ m IN 16 BYTE/OUT 16 BYTE TURCK 1] EtherCAT Module imported from Slave ¥ML: Turck 7 &
K Disgnostics < >
| Nach Kategorien gruppieren Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten) Veraltete Versionen anzeigen
10_Link_Events
K vaUX_control B
MName: IN 1 WORD ~
K Module_status Hersteller: TURCK
Kategorien: Modul
Version: 0 -
Bestellnummer: IN 1 WORD -
Beschreibung: EtherCAT Module imported from Slave XML: Turck_TBEC_LL_SIOL_R1_ESI V1.3 ="
20210127 7982mod.xml Device: IN 1 WORD e
A dl Gerét in den kplatz einfi
10_Link_Port_1_1
ie kiinnen einen anderen Zielgerstknoten im Navigator auswahlen, solange dieses Fenster gedffnetis
B (Sieks d Zielgeratknotenim N t ihl I di Fenst affnetist)
Gerat einstecken Schliefen

Abb. 52: CODESYS - |O-Link-Port 1 konfiguriert

»  Alle Slots gemal3 oben stehender Beispielkonfiguration belegen.

Gerate

* o X

=5 TBECAL-8IOL
= @ Device (CODESYS Contral Win ¥3)
=B sPs-Logik
=} Application
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
8 EtherCAT _Task (IEC-Tasks)
= @ MainTask (IEC-Tasks)
] PLC_PRG
=[] EtherCAT Master (EtherCAT Master)
=™ TBEC_LL_SIOL (TBEC-L-8I0L)
[ L_Basic (LL-Basic)
10_Link_Part_1 (IN 1 WORD)
10_Link_Part_2_1 (IN 1 WORD/OUT 1 WORD)
10_Link_Part_3_1 {DI)
10_Link_Port_4_1 (DI}
10_Link_Part_5_Class_B_1 (IN 2 WORD/OUT 2 WORD)

10 _Link_Port_7_Class_B_
10_Link_Port_8_Class_B_
Diagnostics_1 {LL-Diagnostics)
10_Link_Events_1 (I0-link Events)

VAL _control_1 (LL-VALIY control 16CH)

H
H
H
H
H
H 10_link_Port_6_Class B_1(DI)
E
E
H
H
H
H

|Module_513ms_1 (Device Status/Control)

-

Abb. 53: CODESYS - Gerat mit konfigurierten Slots
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744  Startparameter einstellen
» Doppelklick auf TBEC_LL_8IOL (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.
»  Registerkarte Startparameter wahlen.

=  Alle eingestellten Parameter des Moduls werden angezeigt, kdnnen aber nicht verandert
werden. Das Setzen der Startparameter erfolgt pro Slot.

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Erstellen  Online  Debug Tools  Fenster  Hilfe
B E (S o 5 B2 R [d kSRS 0 [&[0- [§|# | Application [Device: SP5-Logikl ~ ©F O » = K |[=

3= |®W|= %

| Device EtherCAT Master " TBEC_LL 8IOL x [F IO LlmkPort 11 | -
9 mEeECLL-SI00
% Device (CODESYS Control Win V3) Allgemein e e e et el el D)
=Bl sps-Logk Zeile IndexSubindex  Name Wert Bitlinge  Abbruch bei Fehler  Spring
=13 Application Frosssadain -1 1625000: 16500 Configured Module ID 1 32 @
{ Bibliotheksverwalter Startparameter =} 1628000:16202  Manual output reset after overcurr, DXP-Ch1 | no E F
[E] pc_pro Gre) [ 16#8000:16%04  Manual output reset after overcurr. DXP-Ch3 | no 8 O
= (@ Taskkonfiguration EoE-Einstellungen - g 16#8000:16#06  Manual output reset after overcurr, DXP-Ch5 | no 8 [d]
5 EtherCAT Task (IEC Tasks) [ 1628000:16508  Manual output reset after overcurr. DXP-Ch7  no 8 O
: =B MainTask (IECTasks) Log 5 16#8000:16#12 | Activate output DXPChl no ] ]
- b7 1648000:16%14  Activate output DXPCh3 no 3 O
= q—_ﬁmﬁww— EtherCAT E/A-Abbild -8 16#8000:16%16 | Activate output DXPChS no 8 [m]
 TBEC_LL_SIOL (TBECAL-8IOL) . g 1628000:16518  Activate output DXP-ChT no 8 O
T [ Easic (L Basi) EisEirEs 10 16#5010:16200  Configured Module ID 7 32 O
M 10_Link Port_1_1 (IN 1 WORD) S L1l | 16%8010:16%04  Deviee D 0 3 ]
M 10_Link_Port_2_1 (IN 1 WORD/OUT 1 WORD) -1 1648010:16205 | Vendor ID 0 3 ]
10 Link Port 3 1(01) Iommeion 2013 | 1648010:16£20  Revision 0 s [m]
W 10_Link Port_4_1 (B1) 14 1628010:16822  Cyde time 0 8 O
10_Link_Port_5_Class_B_1 (IN 2 WORD/OUT 2/ 15 1628010:16524  Input dats length 0 8 O
M 10_Link_Port_5_Class 5_L (01) % 1628010: 16525  Outputdata length 0 3 [H]
K 10_Link Port_7_Class 8_ \ 17 16#8010:16%28 | Master Control 3 8 O
K 10_Link Port_8_Class B_ -~ 18 1628018:16501  Mode 0 5 O
M Diagnostics_1 (LL-Diagnostics) 19 16#8018:16#02  Data storage mode 0 8 O
M 10_Link Events_t (10-Link Events) 0 1628018: 16503 Activate Quick Start-Up Fale a O
B VAUX_control_ (LL-VAUX control 16CH) 21 16#8018:16207  Process input data invalid False E F
M Module_status_1 (Device Status/Control) - 22 16#8018:16%08  Deactivate diagnostics 2 8 [m]
23 | 16#8018:1603  Input data mapping 0 8 [m]
24 | 16#B8018:16¥0A  Outputdata mapping 0 8 @]
25 16#5020:16200 Configured Module ID 15 32 F
~ 26 | 16#8020:16504  DeviceID 0 3 O
27 | 16#8020:16%05  Vendor 1D 0 ] O
- 28 16#8020:16%20  Revision 0 8 [d]
29 | 16#8020:16¥22  Cyde time 0 8 @]
30 16#8020:16 %24 Input data length 0 8 F
31 Output data length 0 E F
. R - - =
< >
S Gera POUs
Letzter Buld €3 0 & 0 Precompile & Projektbenutzer: (niemand) @ Q J

Abb. 54: Startparameter des Moduls

54 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Beispiel: Betriebsart ,IO-Link mit identischem Gerat” fiir IO-Link-Port 2 einstellen

»  Im Projektbaum Doppelklick auf I0-Link-Port 2 ausfiihren.

‘@ TBEC-LL-8I0L.project” - CODESYS

Fie [Edit | View Project Buld Oniine Debug Tools Window Help

B E & o o« % BEX (MM N 9 8 [Ea- [§|# Application [Device: PLC Logic] - & €

= [ Device {CODESYS Control Win V3)
= PLC Logic
0 sapeaton
: (i Library Mansger
PLC_PRG (PRG)
=-{ Task Configuration
-5 EtherCAT Task (IEC Tasks)
=58 MainTask (IEC-Tasks)
; ) PLC_PRG
=[] EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
=% TBEC_LL_8IOL (TBEC-LL-8IOL)

LL _Basic
! T0_Link_Port_2_1 (IN 1 WORD/OUT 1 WORD)|

10_Link_Port_3_1 (D)
10_Link_Port_4_1 (D)
10_Link_Port_5_Class_B_ (IN 2 WORD/OUT 3
10_Link_Port_6_Class_B_ (DI}
10_Link_Port_7_Class B_
10_Link_Port_8_Class_B_

Diagnostics_1 (LL-Diagnostics)
10_Link_Events_1 {I0-Link Events)
WALIX_contral_1 {LL-VAUX contral 16CH)
Module_status_1 (Device Status/Control)

ERAERERNMNIERR

>
% Devices | [) FOUs

[EI Messages - Total 0 error(s), 0 warning(s), 0 mﬁsage(s)}

- O X
v
» mR[(2TE 2 0 M| w Y
® 10_Link_Port_1.1 x| o
Startup Parameters dp Add [ Edit X Delete & MoveUp & MoveDown
B . Line IndexSubindex  Name Value BitLength  Aborton Error  Jumpi
1 16#5000:16¥00  Configured Module ID 17302722 32 |
Module IEC Objects -2 1623000:16504  Device ID I0-Link channel 0 8 O
3 168000:1605  Vendor ID 10-Link channel 0 3 O
Information 4 1623000:16520  Revision 10-Link channel ] 8 O
5 16#8000:16#22  Cyde time I0-Link channel 0 3 O
\ [ 16#8000:16#24  Input data length IO-Link channe! 0 S O
7 16#8000:16#25  Output data length I0-Link channel 0 3 O
8 16#8000:16£28  Master Control 3 8 O
] 16#8008:16501  Mode 3 ] O
10 16#B008:16#02  Data storage made 0 8 O
11 16#B008:16203  Activate Quick Start-Up 10-Link channel False 3 |
12 16#8008: 16207 Process input data invalid 10-Link channel False 8 O
13 1628008:16 208 Deactivate diagnostics 10-Link channel 2 8 O
14 16#8008: 16209 Input data mapping I0-Link channel 8 O
= 15 1628008: 16204 Output data mapping IO-Link channel 8 O
<« I—
T
Lestbuild: € 0 @0 Precompie Project user: (nobody) & Q| .

Abb. 55: CODESYS - Startparameter fiir IO-Link-Port 2 6ffnen
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Registerkarte Startparameter auswahlen.
Im Untermenti Doppelklick auf Mode ausfiihren.
Unter Wert den Wert 3 fur ,10-Link mit identischem Gerat” (siehe Parameter ,Mo-

Bei Parametern, die kein volles Byte belegen (hier: Mode ist Datentyp BIT4), muss die

4
>
>
de” [ 83]) eintragen.
>
Option Byte Array aktiviert sein.
>

Auswahl mit OK bestatigen.

W 10_Link_Port_2_1 x|

Startparameter dk Hinzufiigen gnaaba'lm 3 Léschen  Machchen § Mave Down
Module EfA-Abbild Zeile Index:Subindex MName Wert Bitlinge
1 16%5000: 16700 Configured Module 1D 15 32
Module IEC-Objekte 2 16+8000: 16704 Device ID 0 ]
3 16+8000: 16705 Vendor ID ] 8
Information - 4 16#3000: 16+20 Revision a 8
1 16%8000: 16222 Cyde time o 8
\ -rs 16£8000:16%24  Input data length 0 3
7 16+8000: 16725 Qutput data length 1] 8
8 16+8000:16#28 Master Control 2 8
. = 16%8008: 16201 Mode 3 8
10 16%8008: 16702 Data storage mode 1 8
1l 16%8008: 16703 Activate Quick Start-Up False 8
- 12 16+8008: 16707 Process input data invalid False 8
13 5 De fics 3
14
15

Abbruch bei Fehler

o o o

Springe zu Zeile bei Fehler

o e o o

Indesx:Subindex

[+ 1624000: 16500
- 16%5000: 16700
- 1648000: 16400

- 16%A000: 16200

Name

Vendar Specifics T0-Link Port
Configured Module 1D
Parameter I0-link Port
Parameter I0-link Port
Mode

Data storage mode
Activate Quick Start-Up
Process input data invalid
Deactivate diagnostics
Input data mapping
Output data mapping
Diagnosis I0-Link Port

Flags

RW

RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW

Grundwert

16#00
16#00
16#00
16#02
16#00
16#00

Name

Moce

Index: 16%

|sooa

3 bitlange

SubIndex: 16% |1

| Wert

:

Nachste Zeile

o 0 00 oo o000 S o oo

Abb. 56: CODESYS - Startparameter setzen

56

Kommentar
Configured Module 1D
Device ID

Vendor ID

Revision

Cyde time

Input data length
Output data length
Master Control

Mode

Data storage mode
Activate Quick Start-Up
Process input data invalid
Deactivate diagnostics
Input data mapping
Output data mapping
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745  EtherCAT-Device Uber das Object Dictionary parametrieren

HINWEIS

Turck empfiehlt, Anderungen nur in den Startup-Parametern durchzufiihren.

»  Im Projektbaum Doppelklick auf TBEC_LL_8IOL (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.
» Inder Registerkarte Allgemein die Option Experteneinstellungen aktivieren auswahlen.

« TBEC_LL BIOL X | S

allgemein Adresse IiIEm - T
erteneinstellungen -
AutoInc Adresse Etthm
Prozessdaten Bxpertenmodus
EtherCAT-Adresse m [] optional

[* Verteilte Uhren

Prozessdaten

Startparameter [ Startup-Uberprifung ——————  |» Timeouts

EoE-Einstellungen [» DC-Zykluseinheitkontrolle: lokalem pC zuweisen

[ Watchdog
Log
Identifikation
EtherCAT Efa-Abhild (@) Deaktiviert
() Konfigurierter Station-Alias (ADO 0x0012) Wert 1001 =

EtherCAT IEC-Objekte

EEaRE () Explizite Gerateidentifikation (ADO 0x0134)
Information () Datenwort (2 Bytes) ADO (hex) 16#0 =
<l >

Abb. 57: Experteneinstellungen aktivieren
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In Betrieb nehmen
Gerat an Steuerungen mit CODESYS anbinden

» Online = Einloggen klicken.
»  Registerkarte CoE Online wdhlen.
=  Das Object Dictionary des Gerates mit allen gerédtespezifischen Parametern wird ange-

zeigt.
L3 TBEC-LL-8I0L project® - CODESYS = B
Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Erstellen  QOnline  Debug Tools Fenster Hilfe Y
EExE &S [ Y L _‘T : Application [Device: SP5-Logik] ~ &E N = % =
Gerate - 0 X [ Device [f] EthercAT Master w TBEC_LL BIOL X |E  I0_Link_Port_1_1 M IO _Link_Port_2_1 -
=5 TREC-LL-STOL A
=[] Device [Verbunden] (CODESYS Contral Win V3) e (Jonjekte lesen [[] Automatisch aktualisieren (7) Offline von ESI-Datei (@) Online vom Gerat
-~ SES{OQIK IndexSubindex Mame Flags Typ Wert
=} Application [run] :
m Bbliotheksvernalter 16#1000: 16%00 Device type RO UDINT 5001
PLC_PRG (FRG) 16=1001:1600 Error register RO USIMT a
= @ Tasonfguration 1621008:16500  Manufacturer Device Name RO STRING
£ EtherCAT_Task (IEC-Tasks) 16+1009: 16500 Manufacturer Hardware Version RO STRING S
. @ MairTask (IEC-Tasks) 16#100A: 16200 Manufacturer Software Version RO STRING 0.0.12.8'
@ PLC_PRG 16+ 1008: 16500 Manufacturer Bootloader Version RO STRING WV1.0.0.0
- m EtherCAT Master (EtherCAT Master) +- 16#1018:16%00 Identity Object RO USINT 4
= = TBEC_LL BIOL (TBECAL-810L) +- 16#10F1:16 %00 Error Settings RO USINT 2
m LL_Basic (1L Basic) +- 16#10F3:16%00 Diagnosis History RO USIMT 14
H 10_Link_Port_1_1 (1N 1WGORD) 16#10F8: 16500 Timestamp Object RO ULINT 23456 147000000
H 10 Link Port 2 1 (I 1 WORDJOUT 1 WGRD) +- 16#1600:16%00 Mapping RxPDO LL-Basic RO USINT 15
H 10_Link_Part_3_1(0D) - 16#1602: 16500 Mapping RxPDO IN 1 WORD/OUT 1 WORD RO USINT 1
H 10_Link_Part_4_1 (01 - 16#1605:16%00 Mapping RxPDO IN 2 WORD/OUT 2 WORD RO USINT 2
H 10_Link_Port_5_Class_8_1 (IN 2 WORD/OUT 2 WOl + - 16#160B: 16500 Mapping RxPDO LL-VAUX control 16CH RO USINT 16
‘ 10_Link_Port_6_Class_8_1 (01) +- 16#160C: 16200 Mapping RxPDO Device Status/Control RO USIMT 15
¢ 10_Link_Port_7_Class_B_ + 15#1A00: 16#00 Mapping TxPDO LL-Basic RO USINT 32
14 10_Link_Port_8_Class_B_ - 16¥1A01:16500 Mapping TxPDO [N 1 WORD RO USINT 1
K Diagnostics_1 (LL-Diagnostics) + - 16#1A02:16#00 Mapping TxPDO IN 1 WORD/OUT 1 WORD RO USINT 1
H 10_Link_Events_1 (0-Link Events) - 16¥1A05:16700 Mapping T«xPDO IN 2 WORD/OUT 2 WORD RO USINT 2
‘ VAU _control_t (LL-VALX control 16CH) + - 16#1A09:16#00 Mapping TxPDO LL-Diagnostics RO USIMT 160
n Madule_status._1 (Device Status/Cantrol) +- 167 1A0A: 16700 Mapping TxPDO [0-Link Events RO USINT 48
+ - 16#1A0C: 1600 Mapping TxPDO Device Status/Contral RO USIMT 32
+- 16¥1A80:16%00 TxPDO Mapping of I0-Link Device Status RO USINT 8
+- 16#1C00: 16200 Sync manager type RO USIMT 4
+- 16#1C12:16%00 Sync Manager 2 PDO Assignment RO USINT 5
B acsirim.acwnn P VI EYn ne e s
< >
Uberwachungsliste 1 * o X
Ausdruck Applikation Datentyp Wert Vorbereiteter...  Ausfohrungspunkt
< > || < >
3 Gerate D POUSs [zl Uberwachungsliste 1 M Haltepunkte
Gergtebenutzer: Anonym Letzter Buld € 0 ® 2 Precompie o/ T LAUFT Programm geladen Programm gedndert [Online-Change) Projekthenutzer: {nismand) @

Abb. 58: CODESYS - Object Dictionary

Die Anzeige der Parameter ist abhdngig von der Geratekonfiguration. Die Parameter kdnnen im
Object Dictionary gedndert werden.

HINWEIS
Die Anderung der Parameter wihrend der Laufzeit kann zu einer fehlerhaften Konfi-
guration des Gerates fiihren.
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746  Gerat per Explicit Device ID adressieren
» Im Projektbaum Doppelklick auf TBEC_LL_8IOL (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.
» Inder Registerkarte Allgemein die Checkbox Optional aktivieren.

» Aligemein — Identifikation = Explizite Geriteidentifikation (ADO 0x0134): Im Feld
Wert den Identification Value (hex.) eingeben, der mit den Drehcodierschaltern am Gerat

Ubereinstimmt.

* TBEC_LL BIOL X | -

Adresse Zusatzlich
|| Experteneinstellungen -
AutoincAdresse EtherCAT.
EtherCAT-Adresse |1001 = | I Optional I

[» Werteilte Uhren
4 Startup-Uberpriifung 4 Timeouts

Hersteller-ID priifen SDO-Zugriff |1UUU Ii” ms
Produkt-1D dberpriifen

v o ; 1->P /5000 b ms

[] Revisionsnummer priifen

P->5/5-0 |150 E” ms
W

[] Erwartete Slot-Konfiguration downloaden

[ DC-Zykluseinheitkontrolle: lokalem pC zuweisen

[ Watchdog

Identifikation

() Deaktiviert

() Konfigurierter Station-Alias (ADO 0x0012) Wert 4 EI

(@) Bxplizite Gersteidentifikation (ADO 0x0134)

() Datenwort (2 Bytes) ADO (hex) 16#12 =

< - >

Abb. 59: CODESYS -Explicit Device ID: Identification Value eingeben

» Online = Einloggen klicken.
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747

Gerdt per Configured Station Alias adressieren

» Im Projektbaum Doppelklick auf TBEC_LL_8IOL (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.
» Online = Einloggen klicken.
»  Auf der Registerkarte Allgemein unter Identifikation die Option Konfigurierter Station-
Alias (ADO 0x0012) auswahlen.
» Im Feld Wert den Identification Value eingeben.
» EEPROM schreiben klicken.
* TBEC_LL_BIOL X| -
Allgemein Adresse Zﬁ%gchrt T —
Erteneinsteliungen
AutsInc Adresse EtherCAT.™
Prozessdaten Expertenmodus
EtherCAT-Adresse 1001 = Optional
Prozessdaten
[ Werteilte Uhran
Startparameter Diagnose
Aktueller Status:
Online
CoE Online [+ Startup-Uberprifung ————  [* Timeouts
[ DC-Zykluseinheitkontrolle: lokalem pC zuweisen
EoE-Einstellungen | Watchdog
Diagnosehistore Identifik ation
() Deaktiviert
Log _
(® Konfigurierter Station-Alias (ADO 0x0012) Wert 4 Iil
EtherCAT EfA-Abbild EEPROM schreiben Tatsachliche Adresse D_
EtherCAT IEC-Objekte () Explizite Gerdteidentifikation (ADO 0x0134)
() Datenwort (2 Bytes) ADO (hex) 16%12 =
Status
Information
EoE-Einstellungen
EtherCAT E/A-4bbild
Status
e >

Abb. 60: CODESYS - Configured Station Alias: Identification Value eingeben

60

» Den folgenden Dialog mit OK bestatigen.
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V01.00 | 2021/05

Identifikation
| Deaktiviert

(#) Konfigurierter Station-Alias (ADO 0x0012) Wert |B

EEPROM schreiben Tatsdchliche Adresse ICI

| Bxplizite Gerdteidentifikation (ADO 0x0134)

1k

() Datenwort (2 Bytes) ADO (hex) |15#12 B |

CODESYS >

Mach dem Schreiben der EEprom Alias-Adresse ist ein Meustart
erfarderlich, Bitte aus- und wieder einschalten!

Abb. 61: CODESYS - Neustart erforderlich

=  Der Identification Value wird ins Gerat geschrieben.

»  Spannungsreset durchfiihren.

= Nach dem Einschalten wird das neu eingefligte Gerat automatisch vom Master erkannt.
Der Status in der Registerkarte Online springt automatisch auf OP.
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In Betrieb nehmen
IP-Adresse fUr EoE zuweisen

7.5 IP-Adresse flr EoE zuweisen

Uber das Kommunikationsprotokoll EoE wird das normale Ethernet-Protokoll getunnelt. Dem
Gerat kann fiir EoE eine IP-Adresse zugewiesen werden, sodass das Gerat Gber den Webserver
oder den DTM konfiguriert werden kann. Voraussetzung: Der eingesetzte EtherCAT-Master Uin-
terstiitzt die Funktion EoE.

EoE in TwinCAT aktivieren

HINWEIS

ﬂ Im folgenden Beispiel wird die Kommunikation zwischen EtherCAT- und Standard-
Ethernet-Netzwerk Uiber eine spezielle Ethernet-Switchport-Klemme (z. B. EL6601)
der Firma Beckhoff Automation hergestellt.

Um die Funktion EoE in Betrieb zu nehmen, sind folgende Schritte erforderlich:

EoE im EtherCAT-Master aktivieren
EoE in Ethernet-Switchport-Klemme aktivieren
EoE im EtherCAT-Slave aktivieren

EoE im EtherCAT-Master aktivieren:

»  In TwinCAT im Projektbaum Doppelklick auf Master (EtherCAT) ausfiihren.
> Registerkarte EtherCAT = Erweiterte Einstellungen klicken.

» Im Fenster Erweiterte Einstellungen links EoE Support wahlen.
4

Unter Virtueller Ethernet Switch die Option Enable aktivieren und unter Windows Netz-
werk die Option Verbinde mit TCP/IP Stack aktivieren.

=  Die Funktion EoE ist im Master aktiviert.

Allgemein Adapter EtherCAT  Online  CoE - Online

Netld: [10.17.110.140.3.1 | ] B e EarisRanr e

Export Korfigurationsdatei...

Sync Unit Zuardnung...

Topologie...
Erweiterte Einstellungen
[#- Status Maschine EoE Support
i) Zyklische Frames
Virtueller Ethemet Switch Windows Metzwerk

. Distributed Clocks

[ verbinde mit TCP/IP Stack

" Redundanz Max Ports: 3 = Windows IP Routing
- Emergency Max Frames: 140 e [11P Enable Router
- Diagnose
Max MAC Ids: 100 2 Anderungen erfordem ein Reboat!

EtherCAT Mailbox Gateway

[JEnable 0.0.0.0 00 0O 00 00 00 00

(=]
4k

Abb. 62: TwWinCAT - EoE im Master aktivieren
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EoE in Ethernet-Switchport-Klemme (EL6601) aktivieren:

Im Projektbaum Doppelklick auf die Ethernet-Switchport-Klemme (EL6601) ausfiihren.
Registerkarte EtherCAT > Erweiterte Einstellungen klicken.

Im Fenster Erweiterte Einstellungen links unter Mailbox den Punkt EoE wahlen.
IP-Adresse, Subnetzmaske und Default-Gateway eingeben.

Die Funktion EoE ist in der Ethernet-Switchport-Klemme (EL6601) aktiviert.

J vvywvyyw

Aligemein | EtherCAT |Pmmssdaa1 |Slall_p|
Typ: \EL6601 1 Port Switch (Ethemet, CoE) |
Produkt/Revision: | EL6601-0000-0021 |

Auto Inc Adr: FFFF
BtherCAT Adr [ | Erwsiterte Einstellungsn |

|dentification Yalee: |0 Z|

Vorganger Port: Master W

= Allgemein EE

- Verhalten

- Timeout Einstellunge Virtuelier Ethemet Poi

- |dentifikation Viruelle MAC 0201051003 ea

- FMMU 7 5M () Switch Port

- Init Kommandos ® IP Port
[=1- Mailbox

Cob (JDHCP

- FoE (@) IP Adresse 152168 1221

. EoE Subnet Mask: 255 .258.255. 0
[+ DIStllbl.I‘lE-d Clock Default Gateway: | 192 .168.122. 1|
- ESC Zugriff

oSS

[ Time Stamp Requested

Abb. 63: TwinCAT - EoE in Switch-Port-Klemme aktivieren
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In Betrieb nehmen
IP-Adresse fUr EoE zuweisen

64

EoE im EtherCAT-Slave aktivieren:

>
=

Im Projektbaum Doppelklick auf Box 1 (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.

Registerkarte EtherCAT = Erweiterte Einstellungen klicken.

Im Fenster Erweiterte Einstellungen links unter Mailbox den Punkt EoE wahlen.
IP-Adresse, Subnetzmaske und Default-Gateway eingeben.

Die Funktion EoE ist im EtherCAT-Slave aktiviert.

TBEC-LL-8IOL & X

Allgemein | BtherCAT | Prozessdaten | Slots | Startup | Diag Historie

Tyvp: TBEC-LL-8IOL
Produkt/Revision: [ 100004614 / 1

Auto Inc Adr: 0
EtherCAT Adr: [ ] 1001 = Erweiterte Einstellungen...
Identfication Value: |0 =
Warganager Port: Master
Erweiterte Einstellungen
[=I- Allgemein EoE
- Werhalten

- Tirmeout Einstellunge Vitusller Ethemst For

. |dentifikation Virtuelle MAC 02010510039
- FMMU / 5M () Switch Port
- Init Kemmandos
=) Mailbox
. CoE
. FoE (@) IP Adresse 192 168 .122. 4
- EoE Subnet Mask: 255255255 0
- Aok Default Gateway: | 192.168.122. 1|
[+ Distributed Clock ONS S ]
(4. ESC Zugriff EIVEL
DMNS Mame:

[] Time Stamp Requested

Abb. 64: TWinCAT - EoE im EtherCAT-Slave aktivieren

HINWEIS
DHCP wird vom TBEC-LL-8IOL nicht unterstitzt.
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EoE in CODESYS aktivieren

In CODESYS ist EoE im EtherCAT-Master per Default aktiviert.
EoE im EtherCAT-Slave aktivieren:

» Im Projektbaum Doppelklick auf TBEC_LL_8IOL (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.
»  Registerkarte EoE-Einstellungen wahlen.

» IP-Adresse, Subnetzmaske und Standard-Gateway eingeben.

=  Die Funktion EoE ist im EtherCAT-Slave aktiviert.

= TBEC_LL_SIOL X

Allgemein Einstellungen
Virtueller Ethernet-Part

ProzessdatenExpertenmadus

virtuelle MAC-ID 02-01-05-10-03€9
Prozessdat
oressaten () Switch-Port @ IP-Port
Startparameter IP-Einstellungen
IP-Adresse |1_<;~2 . 168 . 122 . 4 |
EoE-Einstellungen
Subnetzmaske |255255255 o |
Log Standard-Gateway |1_<;~2 L1868 . 122 . 1 |
DNS-5e 0 .0 .0 .0
EtherCAT E/A-Abbild Tver | |
DNS-Name |TBEE_LL_BIDL |
EtherCAT IEC-Objekte
Status
Information

S

Abb. 65: CODESYS - EoE im EtherCAT-Slave aktivieren
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Gerat konfigurieren

Nachdem EoE im EtherCAT-Master und im EtherCAT-Slave aktiviert wurde, kann das Gerat im
DTM oder im Webserver konfiguriert werden.

Gerat im Webserver konfigurieren

Voraussetzung: Das TBEC-LL-8IOL besitzt bereits eine IP-Adresse.

»  Webserver durch Eingabe der IP-Adresse im Web-Browser aufrufen.
» Im Webserver des Gerats einloggen.
»  Gerat konfigurieren und Anderungen iiber Write in das Gerét schreiben.

MAIN I0DD CONFIGURATOR DOCUMENTATION LOGOUT
TBEC-LL-8I0L
8| M
\rite | Tabview  Print
Diagnosis Device
Fieldbus configuration
Event log Deacivate WEB server [no v/
V] Ex-/Import EtherCAT configuration
@, Change Password Deactivate all diagnostics [no v/
Deactivate load voltage diagnostics [no ~|
LOCAL /O
Qutput on fieldbus error | set substitute value vl g, |
Info
Deactivate /0-ASSISTANT Force Mode [no ~|
BT LED behavior (PWR) at V2 undervaltage [green v
EIOES Special device properties
— Production data 0000 00 00 00 00 00 00 00 00 0000 00 { 2
REE)
T, Qutput Version code [ | (]
B
Serial number ] 2
Hardware version (X} ] ®
Rev. counter ] ®
For comments or questions please find your local contact on www.turck.com .

Abb. 66: Webserver — Gerét konfigurieren
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Gerat im DTM konfigurieren

Voraussetzung: Das TBEC-LL-8IOL besitzt bereits eine IP-Adresse.

»  Ethernet-Schnittstelle BL Service Ethernet zum Projekt hinzufiigen.
»  TBEC-LL-8IOL uiber die Funktion Gerat hinzufiligen zur Schnittstelle hinzufligen.

Verbindung aufbauen

Verbindung trennen

Daten aus dem Gerdt |esen

&1 &

Daten ins Gerdt schreiben

Parameter
Messwert
Simulation

Diagnose

Kanile anzeigen

Kanal 3

Topology-5can
Diagnostic-5can

Up-/Download-Manager

Drucken 3
Weitere Funktionen 3
Gerdt austauschen

! Gerdt entfernen

< _ Eigenschaften BL Service Ethernet
Al |;H6H <NONAME> [ Rdministiator |
Abb. 67: DTM - Gerét hinzufligen

» TBEC-LL-8IOL aus dem Geratekatalog auswahlen.

] Gerat fir x
| Alle Gerate (2/228 DTMs)
Gerat « | Protokol Hersteller Group Gergteversion FOT-Version  DTM-Version
TBEC-LL-4RFID-8DXP BL Service... Turck DTM spezif... 1.0.0/2018-11-05 1.2.00 1.00.2901/ ...
TBEC-LL-BI0L BL Service... Turck DTM spezif... 1.0.0/2021-01-21 1.200 1.00.2901/ ...|
EI <FixModData FWDownloadFile="" FWDownloadBinaryStart="262144" FWWaitdDWL="101" Progld="gwBIDtm.Main2" DefBaudrate="02600"
FwDwlBaudrate="9600" DWLOptions="142+" DataBase="C:\Program Files (x86)\Turck Software\DTMs\gwBIDtm\database\gwBLOTM Turck
Model.mdb" MaduleType="TBEC-LL-8I0L" WizFavarite="1130" Stati y “Modbus Ip ProfiNet' IPClass="67"/>
ok || Abbruch
Abb. 68: DTM — Gerat auswahlen
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»  IP-Adresse des TBEC-LL-8IOL eingeben.

Gerdtedaten

_|P Adiesse Bezeichnung ['Tag')

[192168.1.115 || | TRECLL-BIOL

eratekurzbezeichnung

| 0K |

Abb. 69: DTM - IP-Adresse eingeben

»  Geratim DTM konfigurieren.

-] PACTware - [192.168.1.115/TBEC-LL-8I0L Parametrierung]
'] Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster
DEHS &

fi= e C R I g ] Y

Hilfe

- Busadresse
E

= Spezielle Gerdtedaten

Es
Gerite Tag [] E‘l
B HosTRC Gerdtetyp TBEC-LL-8I0L i - L . B
E‘. TCP192.168.0.101 Beschreibung AIM. Multiprotokoll. 8 10-Link Kanale - vorldufige Version E
; 92.168.1. =R o e = - By Offline Parametrierung E
T Modulbus Name [ Tiwert [~
=% 01/EC-LL-8I0L = DTH (Offline)
= Gerdteidentifikation
- Gergtekurzbezeichnung
- Kammentar
= Einstellungen
- Force Mode-Aktivierung mit Bestatigung
= Bezeichnung
Kanalname
-] Gerat
= Feldbus-Konfiguration
- Deaktiviere WEB Server higin
=] EtherCAT-Konfiguration
- Alle Diagnosen deaktivieren nein
- Lastspannungs-Diagnozen deaktivieren nein
Ausgangswert bei Feldbusfehler 0 ausgeben v

-~ 1/0-855ISTANT Farce Mode deaktivieren 0 auzgeben
-~ LEDMerhalten [PwR] bei V2-Unterspann... Er n

|
Momentanwert halten

w

Lok

| Abbrechen | ‘Ubemehmen

< > | | Getrent

< || * H o || <NONAME> || Administrator

[ [Oosese LT[ [ |

Abb. 70: DTM - Gerat konfigurieren
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7.6.1

|O-Link-Devices in Betrieb nehmen

Webserver — |O-Link-Devices verwalten

Der Webserver des Gerats kann nur erreicht werden, wenn das Gerat Gber EoE eine IP-Adresse
erhalten hat [ 62]. Voraussetzung: Der eingesetzte EtherCAT-Master Uinterstiitzt die Funktion

EoE.

Webserver: integrierter IODD-Konfigurator

Die integrierte IODD-Konfigurator im Webserver ermdglicht das Einlesen aller am 10-Link-Mas-
ter angeschlossenen |0-Link-Devices und damit die Parameterierung und das Monitoring der
Geréte. Voraussetzung: Die Ports des Gerats sind in der EtherCAT-Konfigurations-Software als

|O-Link-Ports konfiguriert.

>
| 4
=

Abb. 71: Webserver: IODD-Konfigurator — generische I0ODD

V01.00 | 2021/05

Webserver durch Eingabe der Gerdte-IP-Adresse im Web-Browser aufrufen.
Im Webserver des |0-Link-Masters einloggen und I0DD Configurator klicken.

Der 10-Link-Master flihrt automatisch einen Topology-Scan durch. Alle angeschlossenen
|O-Link-Devices werden eingelesen. Gerate, deren IODD nicht bekannt ist, werden als ge-
nerische Gerdte angezeigt.

AN : pOCUMERTATION

INTERN LL-8IOL
A Port 1 - device connected

¢ y\ Port 3 - device connected
Ay Port4-nodevice

Port 5 - device connected
Port 6 - no device
A/ Port7-no device

#) Port8-nodevice

10DD Configurator
B i B

Read Write

® @

Load IODD  Websearch  Print

\dentification Vendor: Generic

Device: Generic device
Minimal |ODD for generic device
V01.0000 / 2020-05-28

Generic 10DD loaded

Process data

Active events  Info
Vendor Name
Event history Vendor Text
Product Name
Product ID
Product Text
Serial Number
Hardware Version
Firmware Version
Application Specific Tag
Direct parameters 1: Process Data Input Length

Direct parameters 1- Process Data Oulput
Length
Direct parameters 1: Vendor ID

Direct parameters 1. Device ID

Direct parameters 1. 10-Link Version ID

For comments or questions please find your local contact on www.turck.com

LOGOUT

TURCK

www turck.com
TBIL-M1-16DXP
6814102
10-Hub

000327933-00003D

317
1979139

17
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Fehlende IODDs kénnen lokal Giber die Funktion Load IODD oder (iber die Funktion Web-
search im Internet gesucht werden.

MAIN 10DD CONFIGURATOR DOCUMENTATION LoGouT

INTERN LL-8IOL

Port 1 - device connected

- no device

Vendor: Generic

4 - no device Device: Generic device
device connected Minimal 10DD for generic device
V01.0000 / 2020-05-28
no device Generic 10DD loaded
- no device Active events  Info

no device Vendor Name TURCK |
Eventhistory  Vendor Text wvow turck com |
Product Name TBIL-M1-16DXP |

Abb. 72: Webserver: IODD-Konfigurator — I0DD laden

Wenn die I0DD fir das Gerat geladen ist, ist der Zugriff auf alle Parameter, Diagnosen und Pro-
zessdaten des angeschlossenen |O-Link-Device moglich.

MAIN 10DD CONFIGURATOR DOCUMENTATION LoGouT

INTERN LL-810L
#) Port 1- device connected !_
» 8 B 3 B @
Port 2 - no device Read Write Export Import Unlink IODD  Print
\dentification Vendor: Turck

- Device: TBIL-M1-16DXP -
- i

no device

device connected

V01.0031/2018-12-12 © 2018, Werner Turck GmbH Co. & KG

no device
Parameter
- no device
General Settings
no device Device Access Locks: Parameter (write) .|
Access Lock
Observe Device Access Locks: Data Storage Lock .|

Device Access Locks: Local Parameterization E.
Process data Lock
Device Access Locks: Local User Interface E.
Lock
Parameter ID ]

Standard Command
Standard Command

Event history Summarized parameterization of all
connectors
Invert digital input

. T IEEEEEE

Standard Command

Pulse stretching input
Standard Command

For comments or questions please find your local contact on www.turck com

Abb. 73: Webserver: IODD-Konfigurator — Zugriff auf 10-Link-Device tGber IODD
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76.2  FDT/DTM — |O-Link-Devices verwalten

FDT/DTM ermdglicht die Parametrierung und das Monitoring der am 10-Link-Master ange-
schlossenen |0-Link Devices. Der DTM kommuniziert {iber EOE mit den angeschlossenen Devi-
ces. Fur die Inbetriebnahme ist der Anschluss des 10-Link-Masters an einen EtherCAT-Master er-
forderlich, der die Funktion EoE unterstitzt.

Angeschlossene I0-Link-Devices einlesen: Topology-Scan im DTM

Der Topology-Scan in PACTware erméglicht das Einlesen einer 10-Link-Konfiguration bis hin
zum |O-Link-Device. |0-Link-Devices, die in PACTware bekannt sind, werden erkannt und zu
den 10-Link-Ports des 10-Link-Masters hinzugefugt. Voraussetzung dafir ist, dass zuvor die ent-
sprechenden Sensor-DTMs oder die Sensor-lODDs tiber den I0DD DTM-Configurator installiert
wurden.

1 PACTware - B

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Gerdtedaten Extras  Fenster  Hilfe

H2W 8 Ry BB DSHdS &

 TCP:192.168.122.5 Busadressen-Management 4 b X
Gerste Tag Adress () |45 | Gerste Typ (DTM)
B HosTec

= TCPi102.168.1225 # A= ™ BL Service Ethern Gertetyp  BL Se Ethernet
” i Beschreibung BL Service uber Eth t-K ikations-DTH - aufige Version

- 50w | 1P} 1Pt | a | Hy ‘ a8 0 Busadressen-Management
line verfiigbare Gerdte | Gerdte manuell hinzufiigen I

ustrialet [192.168.122 5/255.265.255.0]

@ Medulbus

) 01/Ec.LL-i0L S Verbindung trennen
g Port1 Geritestatus lesen

—_—

sood Port2 [ Daten aus dem Gerdt lesen

£ Verbindung aufbauen
>

- [ Geratetun [Nnlina 1N TIP Adresse [N ) [ Ratawau [Fthemet Adesse [ Version | Made
e Port2 2 .

;— Portd Ml Daten ins Gerdt schri ] Topology-Scan -0
[ o

T"i' Port5 Parameter Scan-Pfad

F Porté Messwert \HOST PC\BL Service Ethernet\TBEC-LL-8I0L\Intem-EC-LL-8I0L

F Port7 Simulation Scan-Liste

_— .
- gl Port8 Diagnose Gerdte-Tag | |Adrsse |Ger&te—Typ (DTM) | .
Kanale nicht anzeige [ = 01/EC-LL-8I0L v 01 Intern-EC-LL-8I0L BearbeliePort 3
Kanal -B Port1 v Port 1 _
| B TBIL-M1-8DCP v TBIL-M1-8DOP
Tt_wpnlnmfsﬁn - 7‘-1-.?0 x2 v Port2 Verbindung aufbauen
Diagnostic-5can & 7‘!- Port 2 v Port3 Scan gestartet
Up-/Download-Man L. [ TBIL-M1-16DXP v TBIL-M1-16DXP
Drucken 7‘!' Port4 v Port4
Weitere Funktionen .-I
—_— * Port &
‘ﬂ Gerét hinzufigen * Port7
Gerdt austauschen x Port &

B Gerit entfernen

Eigenschaften TBEC:

o k| 0] <nowaes | Administator |

< I >
SchlieBen Einstellun...
LTINN 2

Abb. 74: PACTware - Topology-Scan
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763  10-Link-Device mit IO-Link V1.0 in Betrieb nehmen

10-Link-Devices nach |0-Link-Spezifikation V1.0 unterstiitzen keine Datenhaltung. Wenn ein |O-
Link-V1.0-Device verwendet wird, muss die Datenhaltung am |O-Link-Port deaktiviert werden.
In der Konfigurationssoftware des EtherCAT-Masters wird die Datenhaltung tiber den Parame-
ter ,Master Control”, Bit 4...15 = 0 (CoE-Index 0x80n0:28) deaktiviert.

Im Webserver wird die Datenhaltung tUiber den Parameter "Data Storage Mode” deaktiviert.

>

4
>
=

Parameter Data Storage Mode am Port auf deactivated, clear setzen.
Parametrierung liber die Schaltfliche Write in das Gerat laden.
|O-Link-V1.0-Device anschlieRen.

Die LED IOL am I0-Link-Port leuchtet griin, aktive 10-Link-Kommunikation.

MAIN 10DD CONFIGURATOR

TBEC-LL-8IOL

17 Ex-11mport

@, Change Password

14)
For comments or questions please find your local contact on wwww.turck com

DOCUMENTATION LOGOUT

8 @
Wite  Tabview Print
Port1-10-  10-Link port parameters -
Link (Channel Operation mode 10-Link without validation v [ ]
0y
Data storage mode sl
ROGIDXTS Cycle time [}
(Channel 1)
10-Link Revision )
Activate Quick Start-Up o
Diagnostic setings
Process input data invalid no diagnostic generated v [ )
Port 2 - DXP
Chemmels)  Deacateampostcs £
Data mapping
L pR— @
4y Process output data mapping swap 16 bit v [ )
Port 3 - DXP
(Channel 5)

Port4-10-
Link (Channel
6)

Port 4 - DXP
(Channel 7)

Port 5 - 10-
Link (Channel
8)

Port 6 -10-
Link (Channel
10)

Port 7-10-
Link (Channel
12)

Port 8 - 10-
Link (Channel

Abb. 75: Beispiel: Datenhaltung tiber Data Storage Mode im Webserver deaktivieren
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764  10-Link-Device mit IO-Link V1.1 in Betrieb nehmen

Wenn ein anderer Device-Typ an einen zuvor bereits genutzten 10-Link-Port angeschlossen
wird, sollte der Datenhaltungsspeicher des Masters zundchst geléscht werden.

Zum Loschen des Datenspeichers stehen zwei Moglichkeiten zur Verfligung:

[O-Link-Master auf Werkseinstellungen zuriicksetzen [ 122].

Datenhaltungsspeicher Giber den Parameter ,Master Control” [6schen bzw. Datenhaltung

deaktivieren.

Datenhaltungsspeicher Uber Parameter |6schen

Das Léschen des Datenhaltungsspeichers bzw. das Deaktivieren der Datenhaltung erfolgt in
der Konfigurationssoftware des EtherCAT-Masters iber den Parameter ,Master Control”, Bit 4...

15 = 0 (CoE-Index 0x80n0:28).

Im Webserver wird der Datenhaltungsspeicher tiber den Parameter "Data Storage Mode” ge-

|6scht.

» Parameter Data Storage Mode am Port auf deactivated, clear setzen.
»  Parametrierung Uber die Schaltflaiche Write in das Gerat laden.

=  Die LED IOL am IO-Link-Port leuchtet griin, aktive 10-Link-Kommunikation.

10DD CONFIGURATOR DOCUMENTATION

TBEC-LL-8IOL TBEC-LL-8IOL - Local I/O - Parameter

(D) o v8
4% Parameter Wit Tab view

Diagnosis £\ Port 1 - 10-

Link (Channel
0

#  Eventiog

[ Ex/import Port 1-DXP
@) Change Password (@@= D)
LOCAL IO £} Port 2 - 10-

Link (Channel
(D) Info 2)

{03 Parameter Port2 - DXP
TS A (Channel 3)
g Port 3 - 10-
3¢

25 I Link (Channel
4o, Output 4)

Port 3 - DXP
(Channel 5)

t 4 -10-
Link (Channel
6)

Port 4 - DXP

(Channel 7)

Port 5 -10-
Link (Channel
8

Port 6 - 10-
Link (Channel

Port 7 -10-
Link (Channel
12)

8 - 10-
Link (Channel

Print
10-Link port parameters
Operation mode

Data storage mode
Cycle time

10-Link Revision
Activate Quick Start-Up

Diagnostic settings
Process input data invalid

Deactivate diagnostics

Data mapping
Process input data mapping

Process output data mapping

For comments or questions please find your local contact on www.turck.com

Abb. 76: Beispiel: Datenhaltung tiber Data Storage Mode im Webserver deaktivieren

J vwvyw
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10-Link without validation

v

deactivated, clear

- ,‘I

automatic
automatic

no

no diagnostic generated

yes

swap 16 bit

swap 16 bit

v

Wenn erforderlich, Datenhaltung erneut aktivieren.

Parameteranderung Uber die Schaltflache Write in das Gerdt laden.
[O-Link-V1.1-Device anschlieBen.
Die LED IOL am I0-Link-Port leuchtet griin, aktive 10-Link-Kommunikation.

LoGOUT
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Einstellen

Modulares Geratemodell/Slot-Definition

3 Parametrieren und Konfigurieren

8.1 Modulares Geratemodell/Slot-Definition

Das TBEC-LL-8IOL erscheint in der Konfigurationssoftware als modularer EtherCAT-Slave mit 13
konfigurierbaren Slots. Die Konfiguration der Slots erfolgt durch Hinzufligen/Stecken vordefi-
nierter EtherCAT-Module.

Die folgende Tabelle zeigt die mdglichen Zurodnungen Slot/Modul.

Slot Modul
Basic LL-Basic

Beschreibung

Parameter/Diagnosen der DXP- und SIO-Kanale des Gerdts, sowie Input Valid Si-

gnal der 10-Link-Ports

|O-Link Port |O-Link Input/
[1...8] Output Module

IN1T BYTE
IN 1 WORD

IN TWORD/OUT 1 WORD

Das Stecken eines Moduls aktiviert die Funktion
,1O-Link” fir den Port, d.h. der I10-Link-Port wird im
|0-Link-Modus betrieben.

Die Lange der Prozessdaten kann Uiber das ausge-
wahlte Modul an das angeschlossene 10-Link-Devi-
ce angepasst werden.

Setzt die Bits 0...4 im Parameter ,Master Con-
trol” (0x80n0:28) auf den Wert 3. Der Modus des
|O-Link-Ports (z.B. ,10-Link ohne Uberpriifung”)
wird Uber den Parameter ,Mode” (0x80n8:01) defi-
niert. [ 81]

DI

Das Stecken des Moduls aktiviert die Funktion ,DI”
fur den Port, Pin 4 des IO-Link-Ports wird als einfa-
cher digitaler Eingang betrieben. Datenhaltung
wird nicht unterstitzt.

Setzt die Bits 0...4 im Parameter ,Master Con-
trol” (0x80n0:28) auf den Wert 1 [ 81].

DI with parameter access

Das Stecken des Moduls aktiviert die Funktion ,,DI
mit Parameterzugriff” fiir den Port, Pin 4 des 10-
Link-Ports wird als einfacher digitaler Eingang be-
trieben.

Der azyklische Parameterzugriff von der SPS oder
vom DTM ist mdglich. Der 10-Link-Master startet
den Port im I0-Link-Modus, parametriert das Devi-
ce und setzt den Port dann zurtick in den SIO-Mo-
dus (DI). Der Port bleibt so lange im SIO-Modus
(DI), bis eine erneute 10-Link-Anfrage von der
Ubergeordneten Steuerung erfolgt. Datenhaltung
wird nicht unterstitzt. Angeschlossene Devices
mussen den SIO-Modus (DI) unterstttzen. Bei ei-
nem Parameterzugriff wird die 10-Link-Kommuni-
kation am Port gestartet. Schaltsignale werden da-
bei unterbrochen.

Setzt die Bits 0...4 im Parameter ,Master Con-
trol” (0x80n0:28) auf den Wert 4 [ 81].

Diagnostics LL-Diagnostics

Diagnosedaten der DXP-Kandle, 10-Link-Kanédle und VAUX-Diagnosen [ 100]

10-Link Events  10-Link Events

Aktiviert das Mapping der I10-Link-Events in die Prozessdaten [ 89].

VAUX control  LL-VAUX
control 16CH

Aktiviert die VAUX-Spannungsversorgung [ 81]

Module Status Device Status/
Control

Status- und Control fir das Gesamtmodul

siehe ,Device Level Entries” [ 75]
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8.2 Device Area — Device Control (0xF200)

Device Control

Device Control ist Gber die Prozessdaten erreichbar, wenn das Modul ,Device Status/Control”
gesteckt wurde.

CoE- CoE- Byte- Bit

Index Subindex Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0

0xF200 |0x08...0x01 |0 - - - - - - - Wink
0x10...0x09 |1 - - - - - - - -

Bedeutung der Device-Control-Bits

CoE- CoE- Bezeich- Bedeutung

Index Subindex nung

0xF200 0x01 Wink  0:no
1: yes, aktiviert das Wink-Kommando (nur im Status ,Pre-OP”
schreibbar)

V01.00 | 2021/05 75



Einstellen
Device Area — Gerdtelibergreifende Parameter (0xF800)

83 Device Area — GerdteUbergreifende Parameter (0xF800)
CoE- Subindex [Byte-Nr. |Bit
Index 7 6 5 4 3 2 E 0
0xF800 |0x07... |0 DEV2 V2LED |- - DEWEB |FFB DDI
0x01
OxOF... |1 - DEFC - - - - - -
0x08
Bedeutung der Parameter-Bits
Die Default-Werte sind fett dargestellt.
CoE- Subin- Bezeichnung Bedeutung
Index dex
0xF800 0x01  DDI Deactivate all diagnostics (Alle Diagnosen deaktivieren)
0:no Alle Diagnosemeldungen werden gesendet.
1:yes Alle Diagnosemeldungen werden unterdruckt.
0x02  FFB Output behavior at communication loss (Ausgangsverhalten bei Kommunikationsfehler)
00: Setto 0 Beim Ausfall der EtherCAT-Kommunikation werden die
(0 ausgeben) DXP-Kanale auf 0 gesetzt.
|O-Link-Devices erhalten 0 als giltigen Wert (,output da-
ta valid”).
01: Substitute value Beim Ausfall der EtherCAT-Kommunikation werden die
(Ersatzwert ausgeben) DXP-Kandle auf 0 gesetzt.
Werte an I0-Link-Devices werden als ungiltig markiert
(,output data invalid”). Der Ersatzwert wird vom ange-
schlossenen 10-Link-Device definiert.
10: Hold current value Beim Ausfall der EtherCAT-Kommunikation halten die
(Momentanwert halten) DXP-Kanale den Momentanwert. IO-Link Devices erhalten
den momentanen Wert als glltigen Wert (,output data
valid”).
0x03 DEWEB Deactivate Webserver (Deaktiviere Webserver)
Hinweis:
Das Aktivieren bzw. Deaktivieren des Webservers erfordert einen Gerdteneustart.
0:no Der Webserver im Gerat wird aktiviert.
1:yes Der Webserver im Gerat wird deaktiviert.
0x06  V2LED LED behavior (PWR) at V2 undervoltage (LED-Verhalten (PWR) bei Unterspannung an V2)
0: red Die PWR-LED leuchtet bei einer Unterspannung an V2 rot.
1: green Die PWR-LED blinkt bei einer Unterspannung an V2 griin.
0x07 DEV2  Deactivate load voltage diagnostics (Lastspannungs- Diagnosen deaktivieren)
0:no Die Lastspannungsdiagnosen sind aktiviert.
1:yes Alle Lastspannungsdiagnosen sind deaktiviert.
OxOE DEFC Deactivate I/0O-ASSISTANT Force Mode (Deaktiviere I/O-ASSISTANT Force Mode)
0:no Der Force-Mode wird aktiviert, der DTM greift auf das Ge-
rat zu.
1:yes Der Force-Mode wird deaktiviert.
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84 I/O-Kanal-Parameter (Configuration Area, 0x8000...0x8FFF)

V01.00 | 2021/05

Die Gerate-Ubergreifenden Parameter werden liber Device Level Entries gesetzt [ 75].
Die I/0-Kanal-Parameter des TBEC-LL-8IOL belegen folgende CoE-Indizes:

Slot-Nr. CoE-Index Kanal
0 - Statuswort

Configuration Data Basic

1 0x8000 Parameter fir DXP-Kanale Ch1, Ch3, Ch5, Ch7
Configuration Data IO-Link Port
2 0x8010 Parameter fiir I0-Link-Port 1 (gemaf ETG 5001)

0x8018 Parameter fiir I0-Link-Port 1 (herstellerspezifischer Bereich)
3 0x8020 Parameter fiir I0-Link-Port 2 (gemaf ETG 5001)

0x8028 Parameter fiir I0-Link-Port 2 (herstellerspezifischer Bereich)
4 0x8030 Parameter fiir IO-Link-Port 3 (gemdR ETG 5001)

0x8038 Parameter fiir I0-Link-Port 3 (herstellerspezifischer Bereich)
5 0x8040 Parameter fiir IO-Link-Port 4 (gemaR ETG 5001)

0x8048 Parameter fir I0-Link-Port 4 (herstellerspezifischer Bereich)
6 0x8050 Parameter fiir |O-Link-Port 5 (gemaf3 ETG 5001)

0x8058 Parameter fiir IO-Link-Port 5 (herstellerspezifischer Bereich)
7 0x8060 Parameter fiir IO-Link-Port 6 (gemaB ETG 5001)

0x8068 Parameter fiir |O-Link-Port 6 (herstellerspezifischer Bereich)
8 0x8070 Parameter fiir |O-Link-Port 7 (gemaf3 ETG 5001)

0x8078 Parameter fiir |O-Link-Port 7 (herstellerspezifischer Bereich)
9 0x8080 Parameter fiir IO-Link-Port 8 (gemaB ETG 5001)

0x8088 Parameter fiir IO-Link-Port 8 (herstellerspezifischer Bereich)

Configuration Data VAUX control

12 0x80B0 Parameter fiir die zuschaltbare Spannungsversorgung VAUX
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Das Gerat hat 4 Byte Modulparameter (Configuration Data Basic), je 36 Byte I0-Link-Port-Para-
meter (Configuration Data lO-Link-Port) und 16 Byte Parameter fiir die VAUX1/VAUX2-Uberwa-
chung (Configuration Data VAUX Control).

CoE-In- |CoE- Byte-Nr. |Bit-Nr.
dex Subindex 7 6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 0
Configuration Data Basic
0x8000 |0x08...0x01 |0 SRO_ |- SRO_ |- SRO_ - SRO_ -
DXP7 DXP5 DXP3 DXP1
0x10...0x09 |1 reserviert
0x18...0x11 |2 ENDO |- ENDO |- ENDO |- ENDO -
_DXP7 _DXP5 _DXP3 _DXP1
0x20 3 reserviert
Configuration Data IO-Link-Port 1
0x8010 |0x04 0 Device ID (LSB)
3 Device ID (MSB)
0x05 4 Vendor ID (LSB)
7 Vendor ID (MSB)
0x20 8 |O-Link Revision
0x21 9 reserviert
0x22 10 Cycle time
0x23 11 reserviert
0x24 12 Process Data In Length
0x25 13 Process Data Out Length
0x26 14...15 |reserviert
0x27 16...17
0x28 18 Master Control
19
0x8018 |0x04...0x01 |0 - Activate Data storage  |Mode
Quick Start- |mode
Up
0x05 1 reserviert
0xO0A...0x06 |2 Output data Input data Deactivate dia-  |Process input |-
mapping mapping gnostics data invalid
0x0B 3 reserviert
0x35 15
Configuration Data IO-Link-Port 2
0x8020 |0x04 0 Belegung analog zu I0-Link-Port 1 (0x8000)
0x28 19
0x8028 |0x01 0 Belegung analog zu IO-Link-Port 1 (0x8018)
0x35 15
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CoE-In- |CoE- Byte-Nr. Bit-Nr.

dex Subindex 7 6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 0

Configuration Data I0-Link-Port 3

0x8030 |0x04 0 Belegung analog zu IO-Link-Port 1 (0x8000)
0x28 19

0x8038 |0x01 0 Belegung analog zu IO-Link-Port 1 (0x8018)
0x35 15

Configuration Data IO-Link-Port 4

0x8040 |0x04 0 Belegung analog zu IO-Link-Port 1 (0x8000)
0x28 19

0x8048 |0x01 0 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0x8018)
0x35 15

Configuration Data I0-Link-Port 5

0x8050 |0x04 0 Belegung analog zu IO-Link-Port 1 (0x8000)
0x28 19

0x8058 |0x01 0 Belegung analog zu IO-Link-Port 1 (0x8018)
0x35 15

Configuration Data lIO-Link-Port 6

0x8060 |0x04 0 Belegung analog zu IO-Link-Port 1 (0x8000)
0x28 19

0x8068 |0x01 0 Belegung analog zu IO-Link-Port 1 (0x8018)
0x35 15

Configuration Data IO-Link-Port 7

0x8070 |0x04 0 Belegung analog zu IO-Link-Port 1 (0x8000)
0x28 19

0x8078 |0x01 0 Belegung analog zu IO-Link-Port 1 (0x8018)
0x35 15

Configuration Data I0-Link-Port 8

0x8080 |0x04 0 Belegung analog zu IO-Link-Port 1 (0x8000)
0x28 19

0x8088 |0x01 0 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0x8018)
0x35 15
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CoE-In- |CoE- Byte-Nr. Bit-Nr.

dex Subindex 7 6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 0

Configuration Data VAUX Control

0x80B0 |0x01 0 - - - - - - VAUX1 Pin1 X0 (Ch0/1)
0x08 1 - - - - - - VAUX1 Pin1 X1 (Ch2/3)
O0xOF 2 - - - - - - VAUXT1 Pin1 X2 (Ch4/5)
0x16 3 - - - - - - VAUX1 Pin1 X3 (Ch6/7)
0x1D 4 - - - - - - VAUX1 Pin1 X4 (Ch8)
0x24 5 - - - - - - VAUX1 Pin1 X5 (Ch10)
0x2B 6 - - - - - - VAUX1 Pin1 X6 (Ch12)
0x32 7 - - - - - - VAUX1 Pin1 X7 (Ch14)
0x39 8 reserviert

9

0x54 11
0x55 12 - - - - - - VAUX2 Pin2 X4 (Ch9)
0x5C 13 - - - - - - VAUX2 Pin2 X5 (Ch11)
0x63 14 - - - - - - VAUX2 Pin2 X6 (Ch13)
Ox6A 15 - - - - - - VAUX2 Pin2 X7 (Ch15)
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Bedeutung der Parameter-Bits
Wahl des I0-Link Ports tiber n (n = 0: Port IOL1...n = 8: Port IOL8)
Die Default-Werte sind fett dargestellt.

CoE- CoE- Parameter- Wert Bedeutung Beschreibung
Index Subindex name Dez. Hex.
0x8000 SRO_DXP

Manual output reset after overcurrent DXP
(Manueller Reset des Ausgangs nach Uberstrom)

0x02 SRO_DXP1 0 0x00 nein Der Ausgang schaltet sich nach Uber-
strom automatisch wieder ein.

1 0x01 ja Der Ausgang schaltet sich nach Uber-
strom erst nach Zurticknehmen und
erneutem Setzen des Schaltsignals

wieder ein.

0x04 SRO_DXP3  gemal Subindex 0x02

0x06 SRO_DXP5

0x08 SRO_DXP7
0x8000 ENDO_DXP

Activate output DXP (Ausgang aktivieren)
0x12 ENDO_DXP1 0 0x00 nein Der Ausgang an Pin 2 ist deaktiviert.
1 0x01 ja Der Ausgang an Pin 2 ist aktiviert.

0x14 ENDO_DXP3 gemaR Subindex 0x12
0x16 ENDO_DXP5
0x18 ENDO_DXP7

0x80n0 0x04 Device ID

0...16777215 Angabe der Gerate-ID fiir die Port-Konfigurationspriifung,
0... 24-Bit-Wert
OxOOFFFFFF

0x05 Vendor ID

0...65535 Angabe der Hersteller-ID fiir die Port-Konfigurationspriifung

0x0000...
OxFFFF
0x80n0 0x20 |0-Link Revision
0 0x00 automatisch Der Master bestimmt die |O-Link-Revi-
sion automatisch.
1 0x01 V1.0 |O-Link-Revision V 1.0 wird eingestellt.
0x80n0 0x22 Cycle time (Zykluszeit)
0 0x00 automatisch Die kleinstmdgliche vom Device unter-
sttzte Zykluszeit wird gewahlt.
16... 0x10 1,6...132,8 ms Einstellbar in Schritten von 0,8 bzw.
191 1,6 ms
OxBF
255  OxFF automatisch, Kompatibilitatsmodus
kompatibel Der Modus behebt mdgliche Kommu-

nikationsprobleme mit Sensoren der
SGB-Familie der Firma IFM.
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CoE- CoE-
Index Subindex

0x80n0 0x24

Parameter- Wert Bedeutung Beschreibung
name Dez. Hex.
Process Data In Length

Die Inhalte dienen nur zur Information. Das Setzen der Bits hat keine Auswirkung. Die Prozessda-
tenlange sowie der SIO-Indicator werden (iber die Auswahl des EtherCAT-Moduls definiert [ 74].

Bit 0...4 Lange der Prozess-Eingangsdaten in Bit oder Byte
Bit 5 reserviert
Bit6 1 0x01 SIO-Indicator
Kanal ist als ,DI” oder ,DI mit Parameterzugriff” parametriert
Bit 7 0 0x00 Lange der Prozess-Eingangsdaten in Bit 0...4 wird in Bit ange-
geben
1 0x01 Lange der Prozess-Eingangsdaten in Bit 0...4 wird in Byte an-
gegeben

0x80n0 0x25

Process Data Out Length

Die Inhalte dienen nur zur Information. Das Setzen der Bits hat keine Auswirkung. Die Pro-
zessdatenldange sowie der SIO-Indicator werden liber die Auswahl des EtherCAT-Moduls de-
finiert [ 74].

Bit0...4 Lange der Prozess-Ausgangsdaten in Bit oder Byte

Bit 5 reserviert

Bit 6 SIO-Indicator:
nicht relevant, Gerat unterstitzt die Funktion DO nicht.

Bit 7 0 0x00 Ldange der Prozess-Ausgangsdaten in Bit 0...4 wird in Bit
angegeben

1 0x01 Lange der Prozess-Ausgangsdaten in Bit 0...4 wird in Byte an-

gegeben

0x80n0 0x28

Master Control

Voraussetzung:

Parameter ,Data Storage Mode” (Index 0x80n8, Subindex 0x02) muss ,0” sein, um den Para-
meter ,Master Control” setzen zu kdnnen.

Bit0...3 0 0x00 Kanal inaktiv
0x01 DI Die Funktionen des IO-Link-Ports wer-
2 0x02 DO (nicht unterstiitzt) den tber vordefinierte EtherCAT-Mo-
3 0x03  10-Link dule realisiert [ 74]
4 0x04 DI mit Paramterzugriff
Bit4...15 0 0x00 keine Datenhaltung  Synchronisation der Parameterdaten

deaktiviert. Der im Master abgespei-
cherte Datensatz wird geldscht.
Datenhaltungsmodus = deaktiviert, 16-
schen [ 122]

2 0x02 Datenhaltung aktiv Synchronisation der Parameterdaten
aktiviert. Als Referenz dienen immer
die aktuellen Parameterdaten (Master
oder Device) .

Datenhaltungsmodus = aktiviert

[ 120]
6 0x06 Datenhaltung aktiv, Synchronisation der Parameterdaten
Upload deaktiviert aktiviert, als Referenz dienen die Daten
im Master.
Datenhaltungsmodus = tGiberschrei-
ben [ 121]
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CoE-
Index

0x80n8 0x01

Wert

Dez.

CoE- Parameter-
Subindex name

Bedeutung
Hex.

Mode (Betriebsart)
Bestimmt die Funktionen des IO-Link-Ports.

Beschreibung

0 0x00 10-Link ohne Uber-
prifung

Pin 4 wird im 10-Link-Modus betrieben.
Der Master priift nicht, ob das ange-
schlossene |O-Link-Device dem konfi-
gurierten Device entspricht.

|0-Link mit familien-
kompatiblem Gerat

1 0x01

Pin 4 wird im 10-Link-Modus betrieben.
Der Master prift, ob die Vendor-ID und
das MSB der Device-ID (hierdurch wird
die Produktfamilie definiert) des ange-
schlossenen Device mit denen des
konfigurierten libereinstimmen. Schei-
tert die Priifung, wird zwar eine 10-
Link-Kommunikation aufgebaut, aber
es findet kein Prozessdatenaustausch
statt. Das Device bleibt im sicheren Zu-
stand (Pre-Operate).

Parameter und Diagnosedaten kdnnen
gelesen bzw. geschrieben werden.

2 0x02 10-Link mit kompati-

blem Gerat

Pin 4 wird im 10-Link-Modus betrieben.
Der Master priift, ob die Vendor-ID und
die Device-ID des angeschlossenen
Device mit den IDs des konfigurierten
Ubereinstimmen. Stimmt die Vendor-
ID Giberein, die Device-ID jedoch nicht,
versucht der Master, die Device-ID in
das angeschlossene Device zu schrei-
ben. Gelingt das Schreiben der Device-
ID, ist das angeschlossene Device kom-
patibel und ein Prozessdatenaustausch
kann stattfinden. Gelingt das Schrei-
ben der Device-ID nicht, findet kein
Prozessdatenaustausch statt. Das Devi-
ce bleibt im sicheren Zustand (Pre-
Operate).

Parameter und Diagnosedaten kdnnen
gelesen bzw. geschrieben werden.

10-Link mit
identischem Gerat

3 0x03

Pin 4 wird im 10-Link-Modus betrieben.
Der Master priift, ob der Device-Typ
(Vendor-ID und Device-ID) und die Se-
riennummer des angeschlossenen De-
vice mit den Angaben des konfigurier-
ten Device Gibereinstimmen. Scheitert
die Priifung, wird zwar eine 10-Link-
Kommunikation aufgebaut, aber es fin-
det kein Prozessdatenaustausch statt.
Das Device bleibt im sicheren Zustand
(Pre-Operate).

Parameter und Diagnosedaten kénnen
gelesen bzw. geschrieben werden.
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CoE- CoE- Parameter- Wert Bedeutung
Index Subindex name Dez. Hex.

0x80n8 0x02 Data Storage Mode (Datenhaltungsmodus)

Beschreibung

Erganzt die Optionen fir die Datenhaltung im Parameter ,Master Control” (0x80n0,

Subindex 0x28, Bit 4...15).

0 0x01 Master Control-
Einstellung benutzen

Datenhaltungsverhalten vom Parame-
ter ,Master Control” wird Gibernom-
men

1 0x01 einlesen

Synchronisation der Parameterdaten
aktiviert, als Referenz dienen die Daten
im angeschlossenen 10-Link-Device.
Datenhaltungsmodus = einlesen

[ 121]

Hinweis:

Durch das Setzen des Bits werden die
Bits 4...15 im Parameter ,Master Con-
trol” (Index 0x80n0, Subindex 0x28)
automatisch geforced und auf 2 =
,Datenhaltung aktiv” gesetzt.

0x80n8 0x03 Activate Quick Start-Up (Quick Start-Up aktivieren)

Fiir schnelle Anwendungen (z. B. Werkzeugwechsel) kann die Anlaufzeit fiir |O-Link-Devices
verktirzt werden. Dabei wird die per I0-Link-Spezifikation definierte Erkennungszeit (TSD =

Device Detection Time) reduziert.

0 0x00 nein

Die Anlaufzeit liegt im definierten Be-
reich (0,5 s). Alle IO-Link-Devices ge-
maf Spezifikation kdnnen betrieben
werden.

1 0x01 ja

Die Anlaufzeit wird auf ca. 100 ms
reduziert. Diese wird nicht von allen
|0-Link-Devices unterstitzt. Ggf. ist zu
priifen, ob das verwendete |0-Link-
Device in diesem Modus anlduft.

0x80n8 0x07 PD invalid

Process input data invalid (Prozesseingangsdaten ungiltig)

0 0x00 erzeugt Diagnose Sind die Prozessdaten ungliltig, wird
eine entsprechende Diagnose erzeugt.
1 0x01 erzeugt keine Ungiiltige Prozessdaten erzeugen kei-
Diagnose ne Diagnose.
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CoE- CoE- Parameter- Wert Bedeutung Beschreibung
Index Subindex name Dez. Hex.
0x80n8 0x08 Deactivate diagnostics (Diagnosen deaktiveren)

Beeinflusst das Weiterleiten von |O-Link-Events vom Master an den Feldbus. Je nach Parame-
trierung werden Events aufgrund ihrer Prioritdt vom Master an den Feldbus weitergeleitet

oder nicht.

0 0x00 nein Der Master leitet alle |O-Link-Events an
den Feldbus weiter.

1 0x01 Informationen Der Master leitet alle |O-Link-Events
auBler |O-Link-Informationen (Notifica-
tions) an den Feldbus weiter.

2 0x02 Informationen und Der Master leitet alle |O-Link-Events

Warnungen auBer |O-Link-Informationen und War-
nungen (Notifications und Warnings)
an den Feldbus weiter.

3 0x03 ja Der Master leitet keine IO-Link-Events
an den Feldbus weiter.

0x80n8 0x9 Input data mapping (Mapping der Prozess- Eingangsdaten)

Optimierung des Prozessdaten-Mappings: Die 10-Link-Daten kdnnen gedreht werden, um
ein optimiertes Daten-Mapping zu erreichen.

0 0x00 direkt Die Prozessdaten werden nicht ge-
dreht.
z.B.: 0x0123 4567 89AB CDEF

1 0x01 16 Bit drehen Die Bytes pro Wort werden gedreht.
z.B.: 0x2301 6745 AB89 EFCD

2 0x02 32 Bitdrehen Die Bytes pro Doppelwort werden ge-
dreht.
z.B.: 0x6745 2301 EFCD AB89

3 0x03 alle drehen Alle Bytes werden gedreht.
z.B.: OXEFCD AB89 6745 2301

0x0A Output data mapping (Mapping der Prozess- Ausgangsdaten)

siehe ,Input data mapping”
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CoE- CoE- Parameter- Wert Bedeutung Beschreibung
Index Subindex name Dez. Hex.
0x80B0 Configuration Data VAUX control
0x01 VAUX1Pin1 0 0x00 24VDC Die 24-VDC-Sensor/Aktuatorversor-
X0 (Ch0/1) gung an Pin 1 des jeweiligen Steck-
platzes ist eingeschaltet.

1 0x01 schaltbar Die 24-VDC-Sensor/Aktuatorversor-
gung an Pin 1 des jeweiligen Steck-
platzes ist Giber die Prozessdaten
schaltbar.

2 0x02 aus Die 24-VDC-Sensor/Aktuatorversor-
gung an Pin 1 des jeweiligen Steck-
platzes ist abgeschaltet.

0x08 VAUX1 Pin1 siehe VAUX1 Pin 1 X0 (Ch0/1)
X1 (Ch2/3)
OxOF VAUX1 Pin 1
X2 (Ch4/5)
0x16 VAUX1 Pin 1
X3 (Ch6/7)
0x1D VAUX1 Pin 1
X4 (Ch8)
0x24 VAUX1 Pin 1
X5 (Ch10)
0x2B VAUX1 Pin 1
X6 (Ch12)
0x32 VAUX1 Pin 1
X7 (Ch15)
0x55 VAUX2Pin2 0 0x00 24VDC Die Class-B-Versorgung an Pin 2 des je-
X4 (Ch9) weiligen Steckplatzes ist eingeschaltet.

1 0x01 schaltbar Die Class-B-Versorgung an Pin 2 des je-
weiligen Steckplatzes ist Gber die Pro-
zessdaten schaltbar.

2 0x02 aus Die Class-B-Versorgung an Pin 2 des je-
weiligen Steckplatzes ist abgeschaltet.

0x5C VAUX2 Pin 2 siehe VAUX2 Pin 2 X4 (Ch9)
X5 (Ch11)

0x63 VAUX2 Pin 2
X6 (Ch13)

O0x6A VAUX2 Pin 2
X7 (Ch15)
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Werte fUr den Parameter ,Zykluszeit” in ms

Zeit Wert |Zeit Wert |Zeit Wert |Zeit Wert | Zeit Wert |Zeit Wert
auto |0x00 |16 0x58 |31,2 |0x7E |60,8 |0x92 |91,2 |OxA5 |121,6 |OxB8
1,6 0x10 |16,8 |Ox5A (32 0x80 (62,4 |0x93 (92,8 |0xA6 [123,2 |0xB9
24 0x18 |17,6 |0x5C 33,6 |0x81 |64 0x94 |94,4 |OxA7 |124,8 |0xBA
32 0x20 |184 |Ox5E |352 |0x82 |656 |0x95 |96 0xA8 |126,4 |0xBB
4 0x28 19,2 |0x60 |36,8 |0x83 |67,1 |0x96 |97,6 |OxA9 |128 0xBC
4,8 0x30 |20 0x62 |384 |0x84 |688 |0x97 (99,2 |OxAA |129,6 |0xBD
5,6 0x38 |20,8 |0x67 |40 0x85 |70,4 |0x98 |100,8 |OxAB |131,2 |OxBE
6,4 0x40 21,6 |0x66 |41,6 |0x86 |72 0x99 [102,4 |OxAC |132,8 |OxBF
7,2 0x42 22,4 |0x68 43,2 0x87 73,6 |0x9A |[104 OxAD |reserviert

8 0x44 |23,2 |Ox6A |44,8 |0x88 75,2 |0x9B |105,6 |OxAE
8,8 0x46 |24,0 |0x6C |46,4 |0x89 (76,8 |0x9C |107,2 |OxAF
9,6 0x48 |24,8 |Ox6E |48 Ox8A |784 |0x9D |108,8 |0xBO
104 |Ox4A |25,6 |0x70 |496 |0x8B |80 Ox9E [110,4 |OxB1
11,2 |0x4C |26,4 |0x72 |51,2 |0x8C |81,6 |Ox9F [112 0xB2
12,0 |Ox4E |27,2 |0x74 |52,8 |0x8D 83,2 |[0xAO0 |113,6 |0xB3
12,8 |0x50 |28 0x76 |54,4 |Ox8E (84,8 |0xA1 |115,2 |0OxB4
136 |0x52 |288 |0x78 |56 Ox8F [86,4 |0xA2 |116,8 |0xB5
144 |0x54 |29,6 |0x7A |57,6 |0x90 |88 0xA3 [118,4 |0xB6

152 |1x56 (30,4 |0x7C |59,2 |0x91 (89,6 |0xA4 [120 |0xB7 |auto., |OxFF
komp.
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8.4.1 Prozessdatenmapping anpassen

Das Mapping der Prozessdaten kann Uber die Parametrierung des 10-Link-Master-Moduls appli-
kationsspezifisch angepasst werden.

Je nach verwendetem Feldbus kann es notwendig sein, Prozessdaten wortweise, doppelwort-
weise oder im Ganzen zu drehen, um sie der Datenstruktur innerhalb der Steuerung anzupas-
sen. Das Mapping der Prozessdaten wird Kanal fiir Kanal Gber die Parameter Mapping Prozess-
Eingangsdaten und Mapping Prozess-Ausgangsdaten bestimmt.

Beispiel-Mapping fr Feldbusse mit Little Endian-Format

Mapping durch den 10-Link Master - Feldbus = SPS

Byte Device an Device-Prozessdaten im Parameter: Device-Prozessdaten zum Feldbus
10-Link-Port 10-Link-Master Mapping
Prozessdaten
Byte O Status/Control Status/Control
Byte 1
10-Link-Port 1
Byte2 |Temperatursensor|Temperatur Low-Byte 16 Bit drehen |Temperatur High-Byte
Byte3 |1 High-Byte Low-Byte
I0-Link-Port 2
Byte4 |Linearwegsensor |Position Low-Byte 16 Bit drehen |Position High-Byte
Byte5 |Li-- High-Byte Low-Byte
I0-Link-Port 3
Byte6 |I/O-Hub TBIL-... |Digital- 0...7 direkt Digitalsignale 0...7
signale
Byte 7 Digital- 8...15 Digitalsignale 8...15
signale

I0-Link-Port 4
Byte 8 Diagnose alle drehen Zahl-/ Most

Positionswert Significant

Byte
Byte9 |DrehgeberRI... |Zahl-/ Low-Byte High-Byte
Byte 10 Positionswert High-Byte Low-Byte
Byte 11 Most Diagnose
Significant
Byte
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9 Betreiben

9.1 Fingangsdaten (Input Area, TxPDOs, 0x6000. ..0x6FFF)

CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit-Nr.
Index Subindex 7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘o
Inputs Basic
0x6000 |0x08... 0 DXP Ch7 |DICh6é |DXPCh5 |[DICh4 |DXPCh3|DICh2 |DXPCh1 |DIChO
0x01 (S10) (S10) (SI10) (SIO)
0x10... 1 - DICh14 |- DICh12 |- DI Ch10 |- DI Ch8
0x09 (S10) (S10) (SI10) (SIO)
0x18... 2 - DVS Ch6 |- DVS Ch4 |- DVS Ch2|- DVS ChO
0x11
0x20... 3 - DVS Ch14|- DVS - DVS - DVS Ch8
0x19 Ch12 Ch10
I0-Link-Prozess-Eingangsdaten
0x6010 |0x01... 0...31 |IO-Link-Port 1,
0x20 Aufbau abhangig von der Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)
0x6020 |0x01... 0...31 |IO-Link-Port 2,
0x20 Aufbau abhangig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)
0x6030 |0x01... 0...31 |IO-Link-Port 3,
0x20 Aufbau abhangig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)
0x6040 |0xO01... 0...31 |IO-Link-Port 4,
0x20 Aufbau abhangig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)
0x6050 |0x0T1... 0...31 |IO-Link-Port 5,
0x20 Aufbau abhangig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)
0x6060 |0x01... 0...31 |IO-Link-Port 6,
0x20 Aufbau abhadngig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)
0x6070 |0xO01... 0...31 |IO-Link-Port 7,
0x20 Aufbau abhdngig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)
0x6080 |0xO01... 0...31 |IO-Link-Port 8,
0x20 Aufbau abhdngig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)
Inputs Diagnostics - VAUX1/VAUX2
0x6090 |0x08... 0 VERRV1 |VERRV1 |VERRV1 |VERRV1 [VERRV1 |VERRV1 |VERRV1 |VERRV1
0x01 X7 (Ch14) |X6 (Ch12) |X5 (Ch10) | X4 (Ch8) |X3 X2 X1 X0
(Ch6/7) |(Ch4/5) |(Ch2/3) |(ChO/1)
0x10... 1 VERRV2 |VERRV2 |VERRV2 |VERRV2 |- - - -
0x09 X7 (Ch15) |X6 (Ch13) |X5 (Ch11) | X4 (Ch9)
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Eingangsdaten (Input Area, TxPDOs, 0x6000. . .OX6FFF)

CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit-Nr.

Index Subindex 7 6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘0

Inputs Diagnostics - DXP-Kanale

0x6090 |0x18... 2 ERRDXP |- ERRDXP |- ERR DXP |- ERR DXP |-
0x11 Ch7 Ch5 Ch3 Ch1
0x20...0x19 |3 - - - - - - - -

Inputs Diagnostics - 10-Link-Ports

0x6090 |[IO-Link-Port 1 (Ch 0)
0x28... 4 EVT2 EVT1 PDINV HWERR |DSERR |CFGERR |PPE -
0x21
0x30... 5 GENERR |OVL VHIGH |VLOW |ULVE LLVU OTMP  |PRMERR
0x29
10-Link-Port 2 (Ch 2)
0x38... 6 Belegung analog zu Port 1 (Ch 0)
0x31
0x40... 7
0x39
10-Link-Port 3 (Ch 4)
0x48... 8 Belegung analog zu Port 1 (Ch 0)
0x41
0x50... 9
0x49
10-Link-Port 4 (Ch 6)
0x58... 10 Belegung analog zu Port 1 (Ch 0)
0x51
0x60... 1
0x59
10-Link-Port 5 (Ch 8)
0x68... 12 Belegung analog zu Port 1 (Ch 0)
0x61
0x70... 13
0x69
10-Link-Port 6 (Ch 10)
0x78... 14 Belegung analog zu Port 1 (Ch 0)
0x71
0x80... 15
0x79
10-Link-Port 7 (Ch 12)
0x88... 16 Belegung analog zu Port 1 (Ch 0)
0x81
0x90... 17
0x89
10-Link-Port 8 (Ch 14)
0x98... 18 Belegung analog zu Port 1 (Ch 0)
0x91
0xAO... 19
0x99
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CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit-Nr.
Index Subindex 7 6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘o

Inputs 1O-Link Events

0x60A0 |0x01 0 Qualifier (1. Event)

0x02 1 Port (1. Event)

0x03 2 Event code LSB (1. Event)
3 Event code MSB (1. Event)

Ox2E 60 Qualifier (16. Event)

Ox2F 61 Port (16. Event)
0x30 62 Event code LSB (16. Event)
63 Event code MSB (16. Event)

Inputs Device Status/Control

0x60C0 |0x08...0x01 |0 - - - - - - ARGEE |-
0x10...0x09 |1 - FCE - - - - - -
0x18...0x11 |2 V2 - - - - - - DIAG
0x20...0x19 |3 - - - - - - V1 -

Bedeutung der Prozessdaten-Bits

CoE- CoE- Name Wert Bedeutung
Index Subindex
1/0-Daten
0x6000 DlinputIOL - DI Ch... (SIO)

0x01 DI Cho (SIO) Digitaleingang
0 Kein Signal an DI (Pin 4, SIO)
1 Signal an DI (Pin 4, SIO)
siehe DIO (SIO)

0x03 DI Ch2 (SIO
0x05 DI Ch4 (SIO
0x07 DI Ché (SIO
0x09 DI Ch8 (SIO
0x0B DI Ch10(SIO)
0x0D DI Ch12 (SIO)
OxOF DI Ch14 (SIO)
DXP input value - DXP Ch...
0x02 DXP Ch1 Universeller digitaler Kanal (DXP-Kanal)

0 Kein Eingangssignal an DXP-Kanal (Pin 2)

)
)
)
)

1 Eingangssignal an DXP-Kanal (Pin 2)
0x04 DXP Ch3 siehe DXP1
0x06 DXP Ch5
0x08 DXP Ch7

V01.00|2021/05 91



Betreiben
Eingangsdaten (Input Area, TxPDOs, 0x6000. . .OX6FFF)

CoE-  CoE- Name Wert Bedeutung
Index Subindex
Input values valid (DVS Ch...)
0x11 DVS Ch0 Eingangswert giiltig (Data Valid Signal)
0 Die I0-Link-Daten sind ungiltig.
Magliche Ursachen:
Sensorversorgung liegt unterhalb des zuldssigen Bereichs.
|O-Link-Port ist als einfacher digitaler Eingang parametriert.
Kein Device am Master angeschlossen.
Keine Eingangsdaten vom angeschlossenen Device empfangen
(gilt nur fiir Devices mit einer Eingangsdatenldange > 0).
Das angeschlossene Device reagiert nicht auf das Senden von Aus-
gangsdaten (gilt nur fir Devices mit einer Ausgangsdatenldange >
0).
Das angeschlossene Device sendet den Fehler Process input data
invalid.
1 Die 10-Link-Daten sind gltig.
0x13 DVS Ch2 siehe DVS ChO
0x15 DVS Ch4
0x17 DVS Ché
0x19 DVS Ch8
0x1B DVS Ch10
0x1D DVS Ch12
Ox1F DVS Ch14
0x6010 Inputs I0-Link Port Prozess-Eingangsdaten des angeschlossenen Device.
Die Reihenfolge der IO-Link-Prozess-Eingangsdaten kann durch den Para-
0x6080 meter Input data mapping gedandert werden.
0x6090 Inputs Diagnostics [ 100]
0x60A0 Inputs IO-Link Events
0x60CO Inputs Device Status/ [ 98]
Control
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9.2 Ausgangsdaten (Output Area, RxPDOs, 0x7000...0x7FFF)

CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit-Nr.

Index Subindex 7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘o

Outputs Basic

0x7000 |0x08... |0 DXP Ch7 |DD Ch6 |DXP Ch5 |DD Ch4 |DXP Ch3 |DD Ch2 |DXP Ch1 |DD ChoO
0x01
0x10... |1 - DD Ch14 |- DD Ch12 |- DD Ch10 |- DD Ch8
0x09

Outputs I0-Link Port

0x7010 |0x01... 10...31 10-Link-Port 1,
0x20 Aufbau abhdngig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)

0x7020 |0x01... 0...31 |O-Link-Port 2,
0x20 Aufbau abhéngig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)

0x7030 |0x01... 10...31 |0-Link-Port 3,
0x20 Aufbau abhdngig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)

0x7040 |0x01... 0...31 |O-Link-Port 4,
0x20 Aufbau abhéngig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)

0x7050 |0x01... 0...31 |O-Link-Port 5,
0x20 Aufbau abhéngig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)

0x7060 |0x01... |0...31 |O-Link-Port 6,
0x20 Aufbau abhéngig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)

0x7070 |0x01... 0...31 |0-Link-Port 7,
0x20 Aufbau abhéngig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)

0x7080 |0x01... 0...31 |0-Link-Port 8,
0x20 Aufbau abhangig von Modulauswahl bei der Konfiguration
(0...32 Byte pro Kanal)

Outputs VAUX control - VAUX1/VAUX2

0x70B0O |0x08... |0 VAUX1 |[VAUX1 |VAUX1 |VAUX1 |VAUX1 |VAUX1 |VAUX1 |VAUX1
0x01 Pin1 X7 |Pin1X6 |Pin1X5 |Pin1X4 |Pin1X3 |Pin1X2 |Pin1X1 |Pin1XO0
(Ch14) [(Ch12) |(Ch10) |(Ch8) (Ché6/7) |(Ch4/5) |(Ch2/3) |(ChoO/1)
0x10... |1 VAUX2 [VAUX2 |VAUX2 |VAUX2 |- - - -
0x09 Pin2 X7 |Pin2X6 |Pin2X5 |Pin2 X4

(Ch15) |(Ch13) |(Ch11) [(Ch9)
Outputs Device Status/Control

0x70CO |0x08... |0 - - - - - - - WINK
0x01
0x10... |1 - - - - - - - -
0x09
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Ausgangsdaten (Output Area, RxPDOs, 0x7000. ..0x7FFF)

Bedeutung der Prozessdaten-Bits

CoE-Index  CoE- Name Wert Bedeutung
Subindex
Outputs Basic
DXP Ch...
0x7000 0x01 DXP Ch1 DXP Output value
0 Ausgang inaktiv
1 Ausgang aktiv, max. Ausgangsstrom 2 A
0x03 DXP Ch3 siehe DXP1
0x05 DXP Ch5
0x07 DXP Ch7
DD Ch... Deactivate diagnostics

(Diagnosen deaktiveren)

0x02 DD Cho 0 Diagnosemeldungen werden in Abhangigkeit von der
Einstellung des Parameters ,Deactivate diagno-
stics” [ 85] gesendet.

1 Alle Diagnosemeldungen werden unterdriickt.
Méoglicher Anwendungsfall: Gezieltes Deaktivieren und
Aktivieren der Diagnosemeldungen uber die Prozess-
daten im SPS-Programm. Im Fall von Werkzeugwechsel-
Applikationen werden keine Diagnosen gesendet, die
andernfalls zu Anlagenstillstdnden fiihren wirden.

0x04 DD Ch2 siehe DD Ch0O
0x06 DD Ch4
0x08 DD Ché6
0x09 DD Ch8
0x0B DD Ch10
0x0D DD Ch12
OxOF DD Ch14
Outputs VAUX Control
VAUX1 Pin1
0x70B0 0x01 VAUX1 Pin1 X0 (Ch0/1) 0 Die 24-VDC-Sensor-/Aktuatorversorgung an Pin 1 des

Steckplatzes ist ausgeschaltet (wenn als ,schaltbar” pa-
rametriert) [ 86].

1 Die 24-VDC-Sensor-/Aktuatorversorgung an Pin 1 des
Steckplatzes ist eingeschaltet (wenn als ,schaltbar” pa-
rametriert) [ 86].

0x02 VAUX1 Pin1 X1 (Ch2/3) siehe VAUX1 Pin1 X0 (Ch0/1)
0x03 VAUX1 Pin1 X2 (Ch4/5)

0x04 VAUX1 Pin1 X3 (Ché/7)

0x05 VAUX1 Pin1 X4 (Ch8)

0x06 VAUX1 Pin1 X5 (Ch10)

0x07 VAUX1 Pin1 X6 (Ch12)

0x08 VAUX1 Pin1 X7 (Ch14)
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CoE-Index  CoE- Name Wert Bedeutung
Subindex
VAUX2 Pin2 - Class-B-Versorgung
0x70B0 0x0D VAUX2 Pin2 X4 (Ch9) 0 Die Class-B-Versorgung an Pin 2 des Steckplatzes ist
ausgeschaltet.
0xOF Die Class-B-Versorgung an Pin 2 des Steckplatzes ist
eingeschaltet.
OxOE VAUX2 Pin2 X5 (Ch11) siehe VAUX2 Pin2 X4 (Ch9)
OxOF VAUX2 Pin2 X6 (Ch13)
0x10 VAUX2 Pin2 X7 (Ch15)
Outputs Device Status/Control
0x70C0 0x01 WINK Aktiviert das Wink-Kommando
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Betreiben
LED-Anzeigen

9.3 LED-Anzeigen

Das Gerat verfligt Gber folgende LED-Anzeigen:

96

Versorgungsspannung (PWR)
Status-Meldungen (STAT), gemaf EtherCAT-Spezifikation
Geratespezifische Meldungen (INFO)

Lokalisierung (WINK)

LED PWR Bedeutung

aus keine Spannung oder Unterspannung an V1

grin Spannung an V1 und V2 ok

blinkt griin keine Spannung oder Unterspannung an V2 (abhdngig von der Konfi-

rot guration des Parameters ,LED-Verhalten (PWR) bei V2-Unterspan-
nung”)

LED STAT Bedeutung

griin aus Status Init

blinkt griin Status Pre-Operational

blinkt 1x griin

Status Safe-Operational

grin Status Operational

grin flackert Status Bootstrap

rot aus kein Fehler

blinkt 1 x rot lokaler Fehler, Synchronisierungsfehler, Gerat wechselt vom Status
Operational zum Status Pre-Operational

blinkt 2 X rot Time-out Watchdog Prozessdaten oder Time-out Watchdog EtherCAT

blinkt rot ungultige Konfiguration

LED INFO Bedeutung

aus keine Spannung vorhanden

rot Diagnose liegt vor

grln keine Diagnose

orange Firmware-Update lauft (siehe ,Instand halten”)

LED WINK Bedeutung

blinkt weil} Wink-Kommando aktiv

Die Ethernetanschliisse XF1 und XF2 verfligen jeweils (iber eine LED L/A.

LEDs L/A Bedeutung

aus keine EtherCAT-Verbindung

grin EtherCAT-Verbindung hergestellt
blinkt griin Datentransfer
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LED IOL
0,2,4,6,8,10,12,14

(10-Link-Port 1...8)
aus

Bedeutung (Kanal im 10-Link-Modus)

Port inaktiv, keine 10-Link-Kommunikation, Diagnosen deaktiviert

blinkt griin |O-Link-Kommunikation, Prozessdaten gliltig

blinkt rot [O-Link-Kommunikation und Modulfehler, Prozessdaten ungiiltig

rot IO-Link-Versorgung fehlerfrei, keine 10-Link-Kommunikation und bzw.
oder Modulfehler, Prozessdaten ungiltig

LED IOL Bedeutung (Kanal im SIO-Modus (Dl))

0,2,4,6,8,10,12,14

(10-Link-Port 1...8)
aus

kein Eingangssignal

grin

digitales Eingangssignal liegt an

LED IOL
9,11,13,15

(10-Link Class-B-Ports
5...8)

Bedeutung

aus VAUX2 an Pin 2 inaktiv

grin VAUX2 an Pin 2 aktiv

rot VAUX2 an Pin 2 aktiv, Uberlast/Kurzschluss an VAUX2

blinkt rot Uberlast Versorgung VAUX1

LEDDXP1,3,5,7 Bedeutung (Eingang) Bedeutung (Ausgang)

aus Eingangslevel unterhalb max. Ausgang nicht aktiv
Eingangslevel

grin Eingangslevel oberhalb min. Ausgang aktiv (max. 2 A)
Eingangslevel

rot - Ausgang aktiv mit

Uberlast/Kurzschluss
blinkt rot Uberlast Versorgung VAUX1
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Device Area — Device Status (0xF100, 0xF108)

94 Device Area — Device Status (OxF100, OxF108)
|O-Link Device Status (OxF100)
0xF100 wird in die Device-Prozessdaten gemappt.
CoE- CoE-Subindex |Byte- Bit
Index N 17 6 5 Ja 3 2 1 o
0xF100 |0x01 0 Fehler-Code IOL1 |O-Link-Status IOL1
0x02 1 Fehler-Code I0L2 |O-Link-Status IOL2
0x08 7 Fehler-Code IOL8 |O-Link-Status IOL8
Fehler-Codes (gemal3 ETG 5001.6220)
Fehler- Bedeutung Beschreibung
Codes
0 No Error
1 Watchdog Error  nicht unterstitzt
2 Buffer Overflow  nicht unterstltzt
3 Invalid Device ID Die Device-ID des angeschlossenen |O-Link-Device stimmt nicht
mit der vom Master erwarteten Uberein.
Die Uberpriifung erfolgt nur bei einer Betriebsart mit Uberprii-
fung [ 771.
4 Invalid Vendor ID Die Vendor-ID des angeschlossenen |0-Link-Device stimmt nicht
mit der vom Master erwarteten Uberein.
Die Uberpriifung erfolgt nur bei einer Betriebsart mit Uberprii-
fung [+ 771.
5 Invalid 1O-Link Die I0-Link-Revision des angeschlossenen Gerats stimmt nicht mit
Revision der Parametrierung des IO-Link-Ports Uberein.
6 Invalid Frame nicht unterstiitzt
Capability
7 Invalid Cycle Ungultige Zykluszeit
Time Die am Master eingestellte Zykluszeit wird vom angeschlossenen
|O-Link-Device nicht unterstiitzt bzw. ist zu hoch.
8 Invalid Length nicht unterstiitzt
process data In
9 Invalid Length nicht unterstiitzt
process data Out
10 No Device Kein 10-Link-Device angeschlossen
detected
11 Error Pre-Op nicht unterstiitzt
98 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com




|O-Link-Status-Codes (gemal ETG 5001.6220)

Status Bedeutung Beschreibung
0 Port Inactive Port ungenutzt, in der Konfigu-
rationssoftware ist kein Modul
gesteckt
1 SIO mode Digital In Port als DI konfiguriert und im
SIO-Modus
SIO mode Digital Out nicht unterstutzt
Communication OP Port als IO-Link-Port konfigu-
riert, 10-Link-Device ange-
schlossen, 10-Link-Kommuni-
kation
4 Communication STOP Port als I0-Link-Port konfigu-

riert, 10-Link-Device ange-
schlossen, aber keine 10-Link-
Kommunikation

Die Ursache wird Uber den
Fehler-Code genauer spezifi-
ziert.

Device Status (OxF108)

Device Status ist auch Uber die Prozessdaten erreichbar, wenn das Modul ,,Device Status/Con-
trol” gesteckt wurde.

CoE- CoE-Subindex|Byte- Bit

Index Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0

OxF108 |0x08...0x01 |0 - - - - - - ARGEE |-
0x10...0x09 |1 - FCE |- - - - - -

OxF110 |0x08...0x01 |0 V2 - - - - - - DIAG
0x10...0x09 |1 - - - - - - V1 -

Bedeutung der Device-Status-Bits

CoE- CoE- Bezeich- Bedeutung
Index Subindex nung
0xF108 0x02 ARGEE  ARGEE-Projekt aktiv
(derzeit nicht unterstiitzt)
0xOF FCE Force Mode aktiv
0xF110 0x01 DIAG Moduldiagnose liegt an
0x08 V2 Unterspannung an Versorgungsspannung V2 (Unter-
spannungserkennung 20,4...19,2 VDC)
O0x0A V1 Unterspannung an Versorgungsspannung V1 (Unter-

spannungserkennung 20,4...19,2 VDC), DXP-Kanale
schalten ab
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Diagnosedaten (Diagnosis Data, 0XA000. . .OxAFFF)

95 Diagnosedaten (Diagnosis Data, 0xA0QO. ..OxXAFFF)
Das Gerat liefert die folgenden Software-Diagnosemeldungen der |0-Kanale:
V1/V2-Uberstromdiagnosen
Uberstromdiagnosen fiir die Sensor-/Aktuatorversorgung VAUX1 und die Class-B-Sensorver-
sorgung VAUX2
|O-Link-Master-Diagnosen
Der |O-Link-Master meldet Probleme in der 10-Link-Kommunikation.
|O-Link-Device-Diagnosen
Die Device-Diagnosen bilden die von den |O-Link-Devices gesendeten IO-Link-Event-Codes
(gemaRB 10-Link-Spezifikation) im Diagnosetelegramm des Masters ab.
Event-Codes kdnnen mit entsprechenden Device-Tools (z. B. IODD-Interpreter) aus den an-
geschlossenen Devices herausgelesen werden.
Néahere Informationen zu den |0-Link-Event-Codes und deren Bedeutung entnehmen Sie
bitte der 10-Link-Spezifikation oder der Dokumentation zum angeschlossenen 10-Link-
Device.
9.5.1 Diagnosetelegramm
CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Index Subindex
Diagnosis Data Basic
V1/V2 - Uberstromdiagnosen
0xA000 |0x08...0x01 |0 VERRV1 |VERRV1 |VERR VERRV1 |VERRV1 |VERRV1 |VERRV1 |VERRV1
X7 X6 V1X5 X4 Ch8 |X3 Ch6/7|X2 Ch4/5 |X1 Ch2/3 |X0 Cho0/1
Ch14 Ch12 Ch10
0x10...0x09 |1 VERRV2 |VERRV2 |VERRV2 |VERRV2 |- - - -
X7 Ch15 [X6 Ch13 |X5Ch11 |X4 Ch9
DXP-Diagnosen
0x18...0x11 |2 ERRDXP |- ERR DXP |- ERRDXP |- ERRDXP |-
Ch7 Ch5 Ch3 Ch1
0x20...0x19|3 - - - - - - - -
Diagnosis Data 10-Link-Port 1
Lost Frames
0xA010 |0x01 0 reserviert
0x02 1 Lost Frames 10-Link-Port 1
10-Link-Device/Master-Diagnosen
0xA018 Device-Diagnosen Master-Diagnosen
0x08...0x01 |0 EVT2 EVT1 PD HW DSERR |CFG PPE -
INV ERR ERR
0x10...0x09 |1 GEN OVL Y \Y ULVE LLVU OTEMP |PRM
ERR HIGH LOW ERR
Diagnosis Data 10-Link-Port 2
0xA020 [0x08...0x01 |0 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA010)
0xA028 |0x10...0x09 |1 Belegung analog zu I0-Link-Port 1 (0xA018)
100
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CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Index Subindex

Diagnosis Data 10-Link-Port 3

0xA030 |0x08...0x01 |0 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA010)

0xA038 [0x10...0x09 |1 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA018)

Diagnosis Data I0-Link-Port 4

0xA040 |0x08...0x01 |0 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA010)

0xA048 [0x10...0x09 |1 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA018)

Diagnosis Data 10-Link-Port 5

0xA050 |0x08...0x01 |0 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA010)

A058 0x10...0x09 |1 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA018)

Diagnosis Data 10-Link-Port 6

0xA060 |0x08...0x01 |0 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA010)

0xA068 [0x10...0x09 |1 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA018)

Diagnosis Data I0-Link-Port 7

0xA070 |0x08...0x01 |0 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA010)

0xA078 [0x10...0x09 |1 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA018)

Diagnosis Data I0-Link-Port 8

0xA080 |0x08...0x01 |0 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA010)

0xA088 [0x10...0x09 |1 Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0xA018)
HINWEIS

Eine ,Prozessdaten ungliltig”-Diagnose (PD_INV) kann sowohl vom |O-Link-Master
als auch vom IO-Link-Device gesendet werden.
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Diagnosedaten (Diagnosis Data, 0XA000. . .OxAFFF)

Bedeutung der Diagnose-Bits

CoE-Index CoE- Bit Bedeutung
Subindex
Diagnosis Data Basic - V1/V2-Uberstromdiagnosen und DXP-Diagnosen
0xA000 0x01 VERR V1 X0 Uberstrom VAUX1 (Pin1) an Steckverbinder/Kanalgruppe
(Cho/1)
0x02 VERR V1 X1
(Ch2/3)
0x03 VERR V1 X2
(Ch4/5)
0x04 VERR V1 X3
(Ch6/7)
0x05 VERR V1 X4 Uberstrom VAUX1 (Pin 1) an Steckverbinder/Kanal
(Ch8)
0x06 VERR V1 X5
(Ch10)
0x07 VERR V1 X6
(Ch12)
0x08 VERR V1 X7
(Ch14)
0x0D VERR V2 X4 Uberstrom VAUX2 (Pin 2) an Steckverbinder/Kanal
(Ch9)
OxOE VERR V2 X5
(Ch11)
OcOF VERR V2 X6
(Ch13)
0x10 VERR V2 X7
(Ch15)
0x12 ERR_DXP  Uberstrom am Ausgang (bei Nutzung des DXP-Kanals als Ausgang)
Ch1
0x14 ERR_DXP
Ch3
0x16 ERR_DXP
Ch5
0x18 ERR_DXP
Ch7
Diagnosis Data IO-Link Port - Lost Frames
0xA010... 0x02 Lost Zahler fur verlorene oder fehlerhafte I10-Link-Telegramme
0xA080 Frames
10-Link-
Port x
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CoE-Index CoE- Bit Bedeutung
Subindex
Diagnosis Data I0-Link Port - 10-Link-Port-Diagnosen
0xA028... 0x02 PPE Port-Parametrierung
0xA088 Die Port-Parameter sind inkonsistent.

Magliche Ursachen:
Der I0-Link-Master hat keine Parameter fiir ein angeschlossenes I0-Link-
Device erhalten.
Die Vendor- oder Device-ID sind ,0". Das angeschlossene Gerat kann nicht
identifiziert und daher nicht parametriert werden.

0x03 CFGER Falsches oder fehlendes Device
Das angeschlossene Device passt nicht zur Kanal-Konfiguration oder es ist
kein Device am Kanal angeschlossen. Diese Diagnose ist abhangig von der
Parametrierung des Kanals.

0x04 DSER Fehler in Datenhaltung
Magliche Ursachen:
Datenhaltungsabgleich fehlerhaft:
|O-Link Device gemaf IO-Link V1.0 angeschlossen.
Der Datenhaltungspuffer enthalt Daten eines anderen Device.
Uberlauf des Datenhaltungsspeichers
Parameterzugriff flir Datenhaltung nicht moglich
Das angeschlossene Device ist eventuell fiir Parameterdnderungen oder
fur die Datenhaltung gesperrt.

0x05 HWER Hardware-Fehler
allgemeiner Hardware-Fehler oder Fehlfunktion des angeschlossenen Device

0x06 PDINV Prozess-Eingangsdaten ungiiltig
Der 10-Link-Master oder das |O-Link-Device melden ungiiltige Prozess-Ein-
gangsdaten. Das angeschlossene Device ist nicht im Zustand ,Operate”, d. h.
ist nicht betriebsbereit.
Magliche Ursache:
Das angeschlossenen Gerat entspricht nicht dem konfigurierten, zusatzli-
che Diagnose Falsches oder fehlendes Device.
Prozess-Eingangsdaten ungiiltig-Diagnose, weil der Prozesswert nicht zu
erfassen ist (abhangig vom 10-Link-Device).
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Diagnosedaten (Diagnosis Data, 0XA000. . .OxAFFF)

CoE-Index CoE- Bit Bedeutung
Subindex
0x07 EVT1 Wartungsereignisse Hinweis:
Ein Wartungsereignis gemaR 10-Link-Spezifi- Der I0-Link-Master liest den In-
kation ist eingetreten, Wartung erforderlich. dex 36 alle 20 s aus. Vorrausset-
Ursachen: zung: das angeschlossene Ge-
Der Master hat ein Ereignis vom Gerdt mit rat unterstiitzt Index 36.
dem Typ ,Notification” empfangen. Ein Ereignis vom Typ ,Notifica-
oder tion” (Single Shot) liegt fiir 60 s
Der Master hat den Wert 1 aus dem Gera- in den Diagnosedaten (EVT1)
testatus (Index 36) des angeschlossene-  des Masters an. Der Empfang
nen l0-Link-Device ausgelesen. der Diagnosemeldungen kann
0x08 EVT2 Grenzwertereignisse tber den Parameter ,Diagnose
Ein Grenzwertereignis gemaR 10-Link-Spezi- deaktivieren” gefiltert werden.
fikation ist eingetreten. Der Slot ,|0-Link-Events” in den
Ursachen: Prozessdaten (CoE-Index
Der Master hat ein Ereignis vom Gerat mit OX60A0 [ 89]) zeigt den
dem Typ ,Warning” empfangen. Event-Code. Die Bedeutung
oder des Codes ist abhdngig vom
Der Master hat den Wert 2 aus dem Gera- O-Link-Device.
testatus (Index 36) des angeschlossene-
nen |O-Link-Device ausgelesen.
0x09 PRMERR  Parametrierungsfehler
Das angeschlossene Device meldet einen Parametrierungsfehler (Verlust der
Parametereinstellungen, Parameter nicht initialisiert etc.).
Ox0A OTMP Ubertemperatur
Am angeschlossenen Device liegt eine Temperaturdiagnose vor.
0x0B LLVU Unterer Grenzwert unterschritten
Der Prozesswert hat den parametrierten Messbereich unterschritten oder der
untere Messbereich ist zu hoch gewahlt.
0x0C ULVE Oberer Grenzwert iberschritten
Der Prozesswert hat den parametrierten Messbereich tberschritten, oder der
obere Messbereich ist zu niedrig gewahilt.
0x0D VLOW Unterspannung
Eine der Spannungen am angeschlossenen Device liegt unterhalb des defi-
nierten Bereichs.
OxOE VHIGH Uberspannung
Eine der Spannungen am angeschlossenen Device liegt oberhalb des defi-
nierten Bereichs.
O0xOF OvL Uberlast
Das angeschlossene Device hat eine Uberlast erkannt.
0x10 GENERR  Sammelfehler

Das Device sendet einen Fehler (Device-Status 4 gemal |O-Link-Spezifikati-
on), der nicht genauer spezifiziert ist. Lesen Sie die Event-Codes des Device
aus, um den Fehler genauer spezifizieren zu kénnen.
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9.6 Diag History Object (0x10F3)

Das Diag History Object (0x10F3) ist gemal3 ETG.1020 implementiert. Die maximale Anzahl von
Diagnosemeldungen ist 50.

Die Default-Werte werden fett dargestellt.

Sub- Name Datentyp Zugriff PDO-

index Mapping

0x01 Maximum UNSIGNED8 R no
messages

Beschreibung

Read: Anzahl der Diagnosemeldungen, die in der
Diagnosehistorie gespeichert werden kdnnen (siehe ab
Subindex 6)

0x02 Newest messa- UNSIGNED8 RO no Subindex der neuesten Diagnosemeldung (6...255),
ge Standardwert=0
0x03 Newestack- UNSIGNED8 RW no Overwrite-Modus (Subindex 5, Bit 4 = 0)
nowledged Read = 0:
message Der Slave setzt Subindex 3 auf 0, wenn Nachrichten in

der Message-Queue Uberschrieben werden.

Writing = 0:

(support optional) Slave 16scht alle Nachrichten I6schen,
d. h. setzt Subindex 2, 3, 4 und Bit 5 in Subindex 5 zu-
rick.

Writing = 1...5: Der Slave gibt einen SDO-Abort mit den
Codes 0x06090030 (Wertebereich des Parameters Gber-
schritten) oder 0x06090032 (Wert des geschriebenen Pa-
rameters zu niedrig) zurtck.

Writing =6...55]

Subindex 3 = geschriebener Wert ohne Priifung

Writing > 55...255: SDO-Abort mit Codes 0x06090030
oder 0x06090031 (Wert des geschriebenen Parameters
zu hoch)

Acknowledge-Modus (Subindex 5, Bit 4 =1)
Read = 0:
Bisher keine Meldungen quittiert
Read <> 0:
Sublindex der letzten quittierten Diagnosemeldung (6...
255)

Writing = 0:

(support optional) Alle quittierten Nachrichten werden
geldscht

Writing=1...5:

Slave liefert einen SDO-Abort mit den Codes
0x06090030 (Wertebereich des Parameters tUberschrit-
ten) oder 0x06090032 (Wert des geschriebenen Parame-
ters zu niedrig) zurtick

Writing =6...55:

Meldungen werden quittiert

Writing > 55...255:

SDO-Abort mit Codes 0x06090030 oder
0x06090031(Wert des geschriebenen Parameters zu
hoch)
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Diag History Object (Ox10F3)

Sub- Name Datentyp Zugriff PDO- Beschreibung

index Mapping

0x04 New BOOLEAN RO TxPDO  Overwrite-Modus
messages 0: neueste Nachricht wurde gelesen
available 1: neueste Nachricht wurde nicht gelesen

Acknowledge-Modus
0: keine unquittierte Meldung
1: Diagnosemeldungen sind vorhanden, die quittiert
werden kénnen

0x05 Flags UNSI- RW no Flag zur Steuerung von Sende- und Speichervorgang von
GNED16 Diagnosemeldungen.

Bit 0: Senden von Emergencies freigeben, siehe ,Emer-
gencies senden”

- 0:deaktiviert
- 1:Neue Diagnosemeldungen werden als Emergen-
cies gesendet

Bit 1: Info-Meldungen deaktivieren

- 0:Info-Meldungen werden im Diagnose-Puffer ge-
speichert.

- 1:Info-Meldungen werden nicht im Diagnose-Puf-
fer gespeichert.

Bit 2: Warnmeldungen deaktivieren

- 0: Warneldungen werden im Diagnose-Puffer ge-
speichert.

- 1:Warneldungen werden nicht im Diagnose-Puffer
gespeichert.

Bit 3: Fehlermeldungen deaktivieren

- 0:Fehlermeldungen werden im Diagnose-Puffer
gespeichert (Voreinstellung)

- 1:Fehlermeldungen werden nicht im Diagnose-
Puffer gespeichert.

Bit 4: Modus fiir die Handhabung der Diagnosehistorie

- 0: Overwrite-Modus: alte Nachrichten werden
durch neue tberschrieben, wenn der Puffer voll ist

- 1: Acknowledge-Modus: neue Meldungen uber-
schreiben nur Meldungen, die zuvor quittiert wur-
den.

Bit 5: Uberschreiben/Verwerfen von Informationen

- 1:im Overwrite-Modus: unquittierte Nachrichten
wurden Uberschrieben (=Puffertiberlauf) (Subin-
dex 3 wird ebenfalls auf 0 gesetzt)

- 1:im Acknowledge-Modus: Nachrichtenpuffer voll
mit unbestatigten Nachrichten, eine neue Nach-
richt wird verworfen
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Sub- Name Datentyp Zugriff PDO- Beschreibung
index Mapping
0x06 Diagnosis OCTET RO no Puffer fiir Diagnosemeldungen
message STRING Abhangig von Subindex 1 kann der EtherCAT-Slave bis zu

50 Diagnosemeldungen speichern; die erste Meldung wird
in Subindex 6 gespeichert, die zweite in Subindex 7 usw.
Wenn der Puffer voll ist, Giberschreibt der EtherCAT-Slave
die Subindizes, angefangen bei Subindex 6. Damit werden
immer die neuesten maximalen Nachrichten (in Subindex
1) fir den EtherCAT-Master zuganglich gemacht.

Diagnosemeldung (ab Subindex 6)

Parameter Datentyp Beschreibung
Diag UNSIGNED32 Diagnoses-Code zur Identifizierung der Diagnosemeldung
Code Bit0...15 0x0000... reserviert
OxDFFF
0xE000... Bit 16...31:
OXE7FF kann herstellerspezifisch verwendet werden
0xE800 Bit 16...31:
Emergency Error Code as defined in DS301 or DS4xxx
OxE801... reserviert
OxEDFF
OxEEQO... Bit 16...31:
OXEFFF profilspezifisch
0xF000... reserviert
OxFFFF
Flags UNSIGNED16 Bit0...3 Diagnosetyp:

00 = Info-Meldung
01 = Warnmeldung
10 = Fehlermeldung

Text ID UNSIGNED16  Text-ID, Referenz zu Diagnosetext gemaf3 ESI-Datei

0 keine Text-ID

1...65535 Text-ID, herstellerspezifische Text-IDs, siehe: [ 108]
Time UNSIGNED64 Zeitstempel in ns
Stamp 0 kein Zeitstempel

=0 Zeitstempel
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Text-I1Ds

Text-ID
0x10...0x21

Bedeutung
State change request from x toy

0x11

Sync Manager x invalid address (y)

0x12

Sync Manager x invalid size (y)

0x13

Sync Manager x invalid settings (y)

OxOF

Calculate bus cycle time failed (Local timer too slow)

0x20

DC activation register is invalid

0x21

Configured SyncType (0x1C32.1 or 0x1C33.1) not supported. Check DC regis-
ters and supported SyncTypes (0x1C32.4 and 0x1C33.4)

Herstellerspezifische Text-IDs

Bedeutung der Text-IDs, siehe Diagnosedaten (Diagnosis Data, 0xA000...0xAFFF) [ 100]
Bit 15 = 0: ankommende Meldung (Appear), Bsp: 0x0101

Bit 15 = 8: gehende Meldung (Disppear), Bsp: 0x8101

0x...101

Overcurrent output Chx

0x...102

Undervoltage

0x...103

Overvoltage

0x...104

Overload

0x...105

Overtemperature Chx

0x...106

Wrong or missing device Chx

0x...107

Upper limit value exceeded Chx

0x...108

Lower limit value underrun Chx

0x...109

Common error Chx

0x...110

Parameterization error Chx

0x...115

Hardware error Chx

0x...2D0

Overcurrent VAUX1 Pin1 X0 (Ch0/1

0x...2D1

Overcurrent VAUX1 Pin1 X1 (Ch2/3

0x...2D2

Overcurrent VAUX1 Pin1 X2 (Ch4/5

0x...2D3

)
)
)
Overcurrent VAUX1 Pin1 X3 (Ch6/7)

0x...2E8

Overcurrent VAUX1 Pin1 X4 (Ch8)

0x...2EA

Overcurrent VAUX1 Pin1 X5 (Ch10)

0x...2EC

0x...2EE

Overcurrent VAUX1 Pin1 X7 (Ch14)

0x...2F9

Overcurrent VAUX2 Pin2 X4 (Ch9)

0x...2FB

Overcurrent VAUX2 Pin2 X5 (Ch11)

0x...2FD

Overcurrent VAUX2 Pin2 X6 (Ch13)

0x...2FF

(
(
(
(
(
(
Overcurrent VAUX1 Pin1 X6 (Ch12)
(
(
(
(
(

Overcurrent VAUX2 Pin2 X7 (Ch15)

0x...760

Port parameterization error

0x...761

Data storage error

0x...762

Process input data invalid

0x...763

Maintenance events

0x...764

Out of spec. error
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9.7 CANopen-Emergencies

CAN Hea- Byte O Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
der

0x080+ |Error Code Error Herstellerspezifische Daten

Node ID Register |kanalnummer Text-ID, siehe [ 108]

Error Code Error Register

0x3100 0x04 V1 undervoltage

(Mains voltage) (voltage)

0x3300 V2 undervoltage

(Output voltage)

OxFFO0O0 0x81 Force Mode aktiv

(Vendor specific)  (generisch, herstellerspezifisch)  poduldiagnose liegt an

ARGEE-Projekt aktiv (derzeit nicht un-
terstutzt)

I/O-Diagnose liegt an
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|O-Link-Port-Information (Information Area, 0x9000. ..0x9FF)

9.8 |O-Link-Port-Information (Information Area, 0x9000...0x9FF)

Der Objektbereich enthélt alle Daten der angeschlossenen 10-Link-Devices. Die Inhalte der Sub-
indizes entsprechen denen der Parameter-Objekte der IO-Link-Kandle (0x8010...0x8090), siehe
Parameter [ 77]

CoE- CoE- Byte-Nr. Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Index Subindex
Information Data IO-Link-Port - Port 1
0x9010 0x04 4 0 Device ID LSB
7 3 Device ID MSB
0x05 8 4 Vendor ID LSB
11 7 Vendor ID MSB
0x20 12 8 |O-Link Revision
0x21 13 9 reserviert
0x22 14 10 Cycle time
0x23 15 11 reserviert
0x24 16 12 Process Data In Length
0x25 17 13 Process Data Out Length
0x28...0x27 |18...23 14...19 |reserviert

Information Data IO-Link-Port — Port 2

0x9020  |0x04...0x28 |40...58  |0...19 |Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0x9010)
Information Data |O-Link-Port - Port 3
0x9030  [0x04...0x28 |75...93  [0...19 |Belegung analog zu I0-Link-Port 1 (0x9010)
Information Data |O-Link-Port - Port 4
0x9040  [0x04...0x28 |110...128 [0...19 |Belegung analog zu I0-Link-Port 1 (0x9010)
Information Data |O-Link-Port - Port 5
0x9050  |0x04...0x28 |145...163 |0...19 |Belegung analog zu 10-Link-Port 1 (0x9010)
Information Data |O-Link-Port - Port 6
0x9060  |0x04...0x28 |180...198 |0...19  |Belegung analog zu I0-Link-Port 1 (0x9010)
Information Data |O-Link-Port - Port 7
0x9070  |0x04...0x28 |215...233 |0...19 |Belegung analog zu I0-Link-Port 1 (0x9010)
Information Data |O-Link-Port - Port 8
0x9090  |0x04...0x28 [250...268 [0...19 |Belegung analog zu I0-Link-Port 1 (0x9010)
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99  Azyklischer Zugriff auf angeschlossene 10-Link-Devices Uber CoE

Der Zugriff Giber CoE wird mit Objektverzeichnis-Indizes im herstellerspezifischen Bereich
(0x40n0) realisiert. Ein Komplettzugriff auf Index 0x40n0 ermoglicht einen 10-Link-CALL Gber
einen einzigen SDO-Transfer.

Der Index enthilt die folgenden Elemente:

Index Name Datentyp Zugriff  Ali- Comment
gnment
(Byte-
Offset)
0x40n0: Number of  USINT8 RO 0 flr Vollzugriff auf den gesamten
00 Entries Index
0x40n0: Control USINT RW 2 Leitet den IOL-Call-Aufruf ein, nach-
01 dem das Element geschrieben wur-
de.

2: Schreibvorgang
3: Lesevorgang

0x40n0: Status USINT RW 3 Zeigt den Status des [O-Link-Calls:
02 0: OK/Vorgang abgeschlossen

1: Busy

2: Fehler beim Aufruf
0x40n0: Index UINT RW 4 Index des Gerateeintrags vom lO-
03 Link-Device am 10-Link-Port
0x40Nn0: Subindex USINT RW 6 Subindex des Gerateeintrags vom 10-
04 Link-Device am 10-Link-Port
0x40n0: Datalength  USINT RW 7 Zu lesende/schreibende Datenldange
05 in Bytes

Lesevorgang:

Zurlickgegeben wird immer die tat-
sachliche Lange der Daten gemal3 IS-
DU-Index des angeschlossenen 10-
Link-Device. Die exakte Lange der
Daten kann der Geratedokumentati-
on entnommen werden.

0x40n0: Data ARRAY RW 8 Datenpuffer fiir gelesene oder zu
06 [0.231] schreibende Daten

OF BYTE
0x40n0: Error Code  UDINT RW 240 Error-Code gemaf3 10-Link-Spezifika-
07 tion, siehe ,IOL_Status” [ 114]
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Beispielzugriff Lesen — Produktnamen auslesen (IO-Link-Device an I0-Link-Port 2)

Der Produktname (Product name, Index 0x12) des I0-Link-Device an 10-Link-Port 2 wird ausge-

lesen.

Index Name Wert Bedeutung

0x4020:01 Control 0x03 Lesevorgang

0x4020:03 Index 0x12 Index fir Produktnamen gemaR Geratedokumenta-
tion des angeschlossenen I0-Link-Device.

0x4020:05 Datalength  0x0D Datenlange der zu lesenden Daten
Hier:
13 Byte (Lange des ISDU-Index "Produktname" des
angeschlossenen TBIL-M1-16DXP.

» Index fiir Produktnamen (0x4020:2 = 0x12) und Lange der zu lesenden Daten (0x4020:3

>

= 0x0D) eingeben.
Lesevorgang mit 0x4020:1 = 0x03 starten.

4020:0
4020:1
4020:02
4020:03
4020:04
4020:05
4020:06
4020:07
4020:08

Vendor Specifics 10-Link Port

Control
Status
Index
Subindesx
Datalength
Data

Emor Code
res.

Abb. 77: TwinCAT - Produktnamen auslesen

=  CoE-Index 0x4020:06 enthalt den Produktnamen des Gerats an I0-Link-Port 2:

SM output parameter

SM input parameter

Wendor Specifics 10-Link Port
Wendor Specifics 10-Link Port
Control

Status

Indesx

Subindex

Datalength

Data

Eror Code

res

Wendor Specifics 10-Link Port
Wendor Specifics |0-Link Port
Wendor Specifics 10-Link Port
Wendor Specifics 10-Link Port
Configured Module ID
Corfigured Module 1D
Corfigured Module 1D
Corfigured Module ID
Corfigured Module 1D
Corfigured Module 1D
Configured Module ID
Corfigured Module 1D
Corfigured Module 1D
Corfigured Module ID
Corfigured Module 1D

Inputs Basic

Inputs 10-Link Port

Inputs 10-Link Port

Inputs 10-Link Port

Inputs Diagnostics

Inputs 10-Link Events

Inputs Device Status/Control
Cutputs Basic

Outputs 10-Link Port

RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW

8«

03 (3)
=00 {0}
0012 (13)
=00 {0)
=00 (13)
00 00 00 00 0000 00 00 00 0000 00 00 00
00000000 (0)
=00 (0)

5442 49 4c 2d 4d 31 2d 31 36 44 58 50 = TBIL-M1-16DXP

MRW
M RW
MRW

MRW
MRW
MRW
M RW

MRW
MRW

>12¢
=12<

>B¢

Set Value Dialog

s8« Dez: oK

003 (3) Hex Abbruch

000 (0

©A012 (1) IRl

D00 (0}

0D (13) _wm/'

[E222492C20 a0 3120 313644 e 50praon  Beok 0 1 | Hex Edi... I

zﬂﬂ o o Hex Editor / ﬂ
buunlsq 42 43 4C 2D 4D 31 2D 31 36 44 58 50 00 00 00 IBIL-M1-16DKE... |
0010 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 o0 og
0020 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 Abbruch
0030 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00

00000001 (1) 0040 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00

(x0O0DDODF {15) 0050 00 00 00 00 00 00 00 00 04 OO0 00 00 00 00 00

De0000000F (15) 0060 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00

00000000 {0} 0070 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 0O 00 00

000000000 (D) 0080 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00

OO0 T 00BO 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00

(00000002 {2) 00CO 00 00 0O 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00

00000003 (3) 00D0 00 00 00 00 00 00 00 00 04 OO0 00 00 00 00 00

00000004 (4) 00EQ 00 00 00 00 00 00 00 00

0000005 (5)

»32<

1<

1<

> 160 <

>48<

>32¢

>16< < >

1<

Abb. 78: TwinCAT - Produktname in Index 0x12
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Beispielzugriff Schreiben — Application Specific Tag schreiben (IO-Link-Device an 10-Link-

Port 1)

Der Application Specific Tag (Index 0x18) des I0-Link-Device an IO-Link-Port 1 wird geschrie-

ben.
Index Name Wert Bedeutung
0x4050:01 Control 2 Schreibvorgang
0x4050:03 Index 18 Index fiir Application
Specific Tag gemal
Gerdtedokumentation
des angeschlossenen
|O-Link-Device.
0x4050:05 Datalength USINT 0x10
0x4050:06 Data Status 1 =5374 6174 Application Specific
75732031 Tag
» Index fiir Application Specific Tag (0x4050:03 = 0x18), Datenlange (0x4050:05 = 0x10)
und zu schreibende Daten (0x4050:06 = 53 74 61 74 75 73 20 31) eingeben.
»  Schreibvorgang mit 0x4020:1 = 0x02 starten.

= 4010:0

4010:1
4010:02
4010:03
4010:04
4010:05
4010:06
4010:07

and4n nn

Wendor Specffics 10-Link Port

Control
Status
Index
Subindex
Datalength
Data

Emor Code

RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW

muar

=8«
02 (2)
DO ()
D018 (24)
00 (0)
O1E {30)

537461747573 20 31 00 00 00 00 00 DO 00 00 00 00 ...

00000000 (0)

n_nn

Abb. 79: TwinCAT - Application Specific Tag schreiben

>

Mapping T«xPDO LL-Diagnostics
Mapping TxPDO I0-Link Events

Mapping TxPDO Device Status/Control
TxPDQ Mapping of 10-Link Device St...

Sync manager Type

Sync Manager 2 PDO Assignment
Sync Manager 3 PDO Assignment
SM output parameter

SM input parameter

Wendor Specifics 10-Link Port
Control

Status

Index

Subindex

Datalength

Data

Emor Code

res.

Vendor Specifics 10-Link Port
Wendor Specifics 10-Link Port
Wendor Specifics 10-Link Port
Wendor Specifics 10-Link Port
Wendor Specifics 10-Link Port
Configured Module 1D
Configured Module 1D
Configured Module 1D
Configured Module 1D
Configured Module 1D

Der geschriebene Wert kann anschieBend zur Kontrolle aus Register 0x18 zuriickgelesen

Hex Editor

74
00
Lili]
oo
00
00
oo
Lili]
00
00
00
oo
Lili]
00
00

61
0o
oo
0o
ala]
00
oo
oo
ala]
ala]
00
oo
oo
ala]
ala]

74
00
0o
0o
00
00
[al4]
0o
00
00
00
[al4]
0o
00
00

75
a0
00
0o
00
00
0o
00
00
00
00
0o
00
00
00

73
oo
0o
0o
0o
0o
0o
0o
0o
0o
0o
0o
0o
0o
0o

20
oo
0o
0o
0o
i[u)
0o
0o
0o
0o
i[u)
0o
0o
0o
0o

31
oo
il1]
oo
oo
oo
oo
il1]
oo
oo
oo
oo
il1]
oo
oo

oo
ili]
0o
oo
oo
i)
oo
0o
oo
oo
i)
oo
0o
oo

00
00
ili}
oo
[l
00
oo
ili}
[l
[l
00
oo
ili}
[l

00
00
Lili]
oo
00
00
oo
Lili]
00
00
00
oo
Lili]
00

00
00
0o
0o
0o
00
ao
0o
0o
0o
00
ao
0o
0o

00 00 00
00 00 00
00 00 00
00 00 00
00 00 00
00 00 00
00 00 00
00 00 00
00 00 00
00 00 00
00 00 00
00 00 00
00 00 00
00 00 00

Abbruch

werden:

3160 <

>4B<

332«

»8¢

x4<

>5¢

x7<

312«

12«

8¢
RW
RW <00 (0)
RW D018 (24)
RW D0 (0)
RW (08 (8
RW 00000000 (0)
RW 00 (0)

8¢
MRW (00000001 (1)
MRW DOD000OF (15)
MRW 0000000 (15)
MRW 00000000 (0)
MRW 00000000 (0)

Abb. 80: TwinCAT - geschriebenen Application Specific Tag zuriicklesen
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IOL_CALL - IOL_STATUS

Der IOL_STATUS besteht aus 2 Byte Error-Code (IOL_M Error_Codes, gemaR ,I0-Link Integration
Part 1- Technical Specification for PROFIBUS and PROFINET”) und 2 Byte Error-Type (gemaf ,10-
Link Interface and System”).

Byte 3

Byte 2

Byte 1 Byte O

IOL_M-Error-Code

IOL-Error-Type

IOL_M-Error- Benennung gemaf Bedeutung

Code Spez.

0x0000 No error Kein Fehler

0x7000 IOL_CALL Conflict Unerwarteter Write-Request, Read-Request erwartet

0x7001 Wrong IOL_CALL Decodierungsfehler

0x7002 Port blocked Port durch eine andere Task blockiert

. reserviert

0x8000 Timeout Time-out, IOL-Master- oder IOL-Device-Ports ausgelas-
tet

0x8001 Wrong index Fehler: IOL-Index < 32767 oder > 65535 angegeben

0x8002 Wrong port address  Port-Adresse nicht verfligbar

0x8003 Wrong port function  Port-Funktion nicht verflgbar

reserviert

IOL-Error-Type

Benennung gemaf
Spez.

Bedeutung

0x1000 COM_ERR Kommunikationsfehler
Maogliche Ursache: Der angesprochene Port ist als digi-
taler Eingang (DI) parametriert und befindet sich nicht
im [0-Link-Modus.

0x1100 I_SERVICE_TIMEOUT  Time-out in Kommunikation, Device antwortet ggf.
nicht schnell genug

0x5600 M_ISDU_CHECKSUM  Master meldet Priifsummenfehler, Zugriff auf Device
nicht moglich

0x5700 M_ISDU_ILLEGAL Device kann Anfrage vom Master nicht verarbeiten

0x8000 APP_DEV Applikationsfehler im Device

0x8011 IDX_NOTAVAIL Index nicht verfligbar

0x8012 SUBIDX_NOTAVAIL Subindex nicht verfligbar

0x8020 SERV_NOTAVAIL Dienst vorlibergehend nicht verfiigbar

0x8021 SERV_NOTAVAIL_ Dienst vorlibergehend nicht verfligbar, Device ausge-

LOCCTRL lastet (z. B. Teachen/Parametrieren des Device durch

den Master aktiv)

0x8022 SERV_NOTAVAIL_ Dienst vorlibergehend nicht verfligbar, Device ausge-

DEVCTRL lastet (z. B. Teachen/Parametrieren des Device per

DTM/SPS etc. aktiv)

0x8023 IDX_NOT_WRITEABLE Zugriff verweigert, Index nicht schreibbar

0x8030 PAR_VALOUTOFRNG Parameterwert auf3erhalb des gultigen Bereichs

0x8031 PAR_VALGTLIM Parameterwert oberhalb der Obergrenze

0x8032 PAR_VALLTLIM Parameterwert unterhalb der Untergrenze
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IOL-Error-Type Benennung gemaf Bedeutung
Spez.

0x8033 VAL_LENOVRRUN Lange der zu schreibenden Daten passt nicht zu der

0x8034 VAL LENUNDRUN Lange, die flir den Parameter definiert wurde

0x8035 FUNC_NOTAVAIL Funktion im Device nicht verfligbar

0x8036 FUNC_UNAVAILTEMP  Funktion im Device voriibergehend nicht verfiigbar

0x8040 PARA_SETINVALID Parameter ungiiltig, Parameter sind mit anderen Para-
metrierungen des Device nicht kompatibel

0x8041 PARA_SETINCONSIST Parameter inkonsistent

0x8082 APP_DEVNOTRDY Applikation nicht bereit, Device ausgelastet

0x8100 UNSPECIFIC Herstellerspezifisch gemaR Device-Dokumentation

0x8101... VENDOR_SPECIFIC

Ox8FFF
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9.10  Azyklischer Zugriff Gber Aok
Das Gerat unterstitzt ADS lber EtherCAT (AoE) gemaR ETG.5001.6220.

In TwinCAT werden die Funktionsbausteine ADSREAD und ADSWRITE von Beckhoff Automati-
on unterstuitzt.

b8 Bibliotheksverwalter

PROGRAM MATN ~

[ U

BeadData : ADSRERD;

[}

]

ayhrrayFead : ARRAY [0..31] OF BYTE;
pBuifRead : pvoid := ADE(ayhrravRead) ;

-1

WriteData: RDSWRITE;

(=TT ]

avArrayWrite : ARRAY [0..1] OF BYTE;
pBuffWrite : pvoid := ADR{avArrayWrite)

F
T

Cutput AT %Q* :BOOL;
END VAR

[
[}

-
&

nn (SR v

/¢ Read

BeadData (NETID:= '5.48.192.25%2.2.537,
PORT:= 1641001

IDEGRE:= 1
ILEOFFS
LEN:= 1 f

DESTADDR := pbuffRead);

[ U

i

-1

(=T ]

IF ReadData.BUSY = TRUE THEN
11 ReadData.RERD := FLLSE;
12 END IF

'/ Write

(=T v R |

SRCRDDR := pbufiWrite);

IF WriteData.BUSY = TRUE THEN
WriteData.Write := FRL3E;
END_IF

I
REORDORDORD RD B

A N

oo |[ER

Abb. 81: Beispielaufruf — Funktionsbausteine ADSREAD und ADSWRITE
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9.10.1  Funktionsbaustein ADSREAD
Ie——— ]

#5 Add library 3¢ Delete library | 73 Details | 5] Placeholders mBthiotheksrepository

MName MNamensraum  Effektive Version

Tc2_Standard = Tc2_Standard, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_Standard 3.3.3.0

= Tc2_System = Tc2_System, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_System 3.4.24.0
Tc2_Standard = Tc2_Standard, * (Beckhoff Automation GmbH]) Te2_Standard 3.3.3.0

= Tc3_Module = Tc3_Module, * (Beckhoff Automation GmbH) Te3_Module 3.3.210
Tc2_Standard = Tc2_Standard, * (Beckhoff Automation GmbH) Te2_Standard 3.3.3.0

+ Tc2_System = Tc2_System, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_System 3.4.24.0

+ Tc3_Module = Te3_Module, * (Beckhoff Automation GmbH) Te3_Module 3.3.210

=5 Tc2 System, 3.4.24.0 (Beckhoff Autom ¥ | » | | Eingénge/Ausgénge | Graphisch | Dokumentation
+ |2 Data types

+-2) Global Variables - ADSREAD oLy
7 pous FORT ERR|—
=+ ADS IDHGRP ERRID p—

IDROFFS
LEM
DESTADDR
READ
TMOUT

+-IJ) CONTROL + STATUS

+-|2) INDICATION + RESPONSE

+-I2) MESSAGE

=-{2) SEND +RECEIVE
ADSRDWRT
ADSRDWRTEX
ADSREAD
ADSREADEX
ADSWRITE

Abb. 82: TwinCAT - ADSREAD

Bausteinvariablen — Eingange

Variable Bedeutung
NETID Netzwerkkennung des Gerats, automatisch vergeben.
Die Netzwerkkennung kann in TwinCAT am Gerat z.B. in der Registerkarte Ether-
CAT unter Erweiterte Einstellungen = Mailbox = AoE ausgelesen werden.
PORT Portnummer des IO-Link-Ports, an dem das I0-Link-Device angeschlossen ist:
IO-Link-Port 1 =16#1001
|O-Link-Port 2 = 16#1002

IDXGRP Fester Wert: OxF302

IDXOFFS  32-Bit-Wert, Struktur gemaf ETG.5001.6220: 16-Bit fiir den Index, 8 Bit = reserviert,
8 Bit fuir den Subindex:
Bsp: Index 18 ,Produktname”, Subindex 0 = 16#0012 0000

LEN Anzahl der zu lesenden Daten in Bytes
DESTADDR Adresse des Puffers, der die gelesenen Daten enthalten soll.

READ Eine steigende Flanke |6st den Lesebefehl aus.
TMOUT Zeit bis zum Abbruch der Funktion

Bausteinvariablen — Ausgange

Variable Bedeutung
BUSY  Solange auf TRUE, bis der Lesevorgang abgeschlossen ist.

ERR TRUE, wenn bei der Ausflihrung des Befehls ein Fehler aufgetreten ist.

ERRID  Fehlercode, Struktur gemaf ETG.5001.6220:
Low-Word: ADS-Fehlercode (0x0700)
High-Word: enthdlt den IOL_STATUS des IO-Link-Calls gemaf 10-Link-Spezifikati-
on [ 114]

V01.00 | 2021/05 117



Betreiben
Azyklischer Zugriff Gber AoE

9.10.2 Funktionsbaustein ADSWRITE

Bbtotevenater =+ < I

EAdd library < Delete library | 3 Details 5] Placeholders mBihliotheksrepository

MName

Mamensraum  Effektive Version

Tc2_Standard = Tc2_Standard, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_Standard 3.3.3.0

= Tc2_System = Tc2_System, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_System 3.4.24.0
Tc2_Standard = Tc2_Standard, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_Standard 3.3.3.0

= Tc3_Module = Tc3_Module, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc3_Module 3.3.21.0
Tc2_Standard = Tc2_Standard, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_Standard 3.3.3.0

+ Tc2_System = Tc2_System, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc2_System 3.4.24.0

+ Tc3_Module = Tc3_Module, * (Beckhoff Automation GmbH) Tc3_Module 3.3.21.0

=12 PoUs

= Te2 System, 3.4.24.0 (Beckhoff Autom| ™ | »
+-I2) Data types
+-12) Global Variables

=12 ADS
+-IJ) CONTROL + STATUS
+-J) INDICATION + RESPONSE
+-I2) MESSAGE
=-{J) SEND + RECEIVE

Eing&nge/Ausgange | Graphisch | Dokumentation

ADSWRITE
METID
PORT
IDHGRP
IDROFFS
LER
SRCADDR
WRITE
THMOUT

BUSY
ERR.
ERRID

ADSRDWRT
ADSRDWRTEX
ADSREAD
ADSREADEX
ADSWRITE

Abb. 83: TwinCAT - ADSWRITE

Bausteinvariablen — Eingange

Variable
NETID

Bedeutung

Netzwerkkennung des Gerdts, automatisch vergeben.
Die Netzwerkkennung kann in TwinCAT am Gerat z.B. in der Registerkarte

EtherCAT unter Erweiterte Einstellungen = Mailbox = AoE ausgelesen werden.

PORT

Portnummer des I0-Link-Ports, an dem das 10-Link-Device angeschlossen ist:
|IO-Link-Port 1 = 16#1001
|O-Link-Port 2 = 16#1002

IDXGRP

Fester Wert: OxF302

IDXOFFS

32-Bit-Wert, Struktur gemal ETG.5001.6220:
16-Bit fir den Index, 8 Bit = reserviert, 8 Bit fur den Subindex:
Bsp: Index 24 ,Application Specific Tag”, Subindex 0 = 16#0018 0000

LEN

Anzahl der zu schreibenden Daten in Bytes

SRCADDR

Adresse des Puffers, der die zu schreibenden Daten enthalt.

WRITE

Eine steigende Flanke 16st den Schreibbefehl aus.

TMOUT

Zeit bis zum Abbruch der Funktion

Bausteinvariablen —

Ausgange

Variable Bedeutung

BUSY

Solange auf TRUE, bis der Schreibvorgang abgeschlossen ist.

ERR

TRUE, wenn bei der Ausfiihrung des Befehls ein Fehler aufgetreten ist.

ERRID

Fehlercode, Struktur gema ETG.5001.6220:

Low-Word: ADS-Fehlercode (0x0700)
High-Word: enthélt den IOL_STATUS des IO-Link-Calls gemaf3 10-Link-Spezifikati-
on [ 114]
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9.11  10-Link — Datenhaltungsmodus nutzen

Datenhaltungsmodus

HINWEIS

Der Datenhaltungsmodus ist nur flir Gerate verfuigbar, die der |O-Link-Spezifikation
V1.1 entsprechen.

Der Datenhaltungsmodus wird im 10-Link-Master tGber die Parameter ,Master Control” und ,Da-
tenhaltungsmodus” gesetzt und konfiguriert [ 77].

Master Control: Objekt 0x80n0 (n = 1...8 =10L1...I0L8), Subindex 0x28
Voraussetzung: Data Storage Mode (DSM) =0

Bit 4...15 = 0 = deaktiviert, [6schen (keine Datenhaltung)
Bit 4...15 = 2 = aktiviert (Datenhaltung aktiv)
Bit 4...15 = 6 = Uberschreiben (Datenhaltung aktiv, Upload deaktiviert)

Data Storage Mode (DSM): Objekt 0x80n8 (n = 1...8 =10L1...I10L8), Subindex 0x02
0 = Master Control-Einstellung benutzen (s. 0.)

1 = einlesen

10-Link-Master 10-Link-Device
(loLm) (lIoLD)

DS_UPLOAD_FLAG

Para. IOLD

Abb. 84: Datenhaltungsmodus — generelles Prinzip, Para. IOLD = Parameter des 10-Link-Device

Eine Parameteranderung im Device wird tber den Zustand des Bits DS_UPLOAD_FLAG ange-
zeigt:
0 = keine Anderungen am Device-Parameterdatensatz vorgenommen
1 = Anderungen am Device-Parameterdatensatz vorgenommen (z. B. iiber DTM, am Device
selbst, etc.)
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9.11.1  Parameter Datenhaltungsmodus = aktiviert

Die Synchronisation der Parameterdatensatze erfolgt in beide Richtungen.
Grundsatzlich ist immer der aktuelle Datensatz (im Master oder im Gerat) glltig.
Dabei gilt:

Der Datensatz im Device ist aktuell, wenn DS_UPLOAD_FLAG =1.
Der Datensatz im Master ist aktuell, wenn DS_UPLOAD_FLAG =0.

Anwendungsfall 1: Geradt z. B. iber einen DTM parametrieren

v' Das I0-Link-Device ist bereits in der Anlage verbaut und mit dem Master verbunden.
»  Gerat Gber DTM parametrieren.
> DS_UPLOAD_FLAG = 1, Anderungen am Device-Parameterdatensatz erfolgt.

= Die Paramterdaten werden vom neuen |O-Link-Device in den |O-Link-Master tibernom-
men.

IOLM IOLD

Para. |OLD Para. I0LD

Abb. 85: Datenhaltungsmodus aktiviert — Parameterdatensatz im Device verandert

Anwendungsfall 2: defektes Device durch ein Device im Auslieferungszustand ersetzen

v" Das neue |O-Link-Device war vorher nicht mit dem Master verbunden.
» Die Parameter des neuen I0-Link-Device bleiben unverandert, DS_UPLOAD_FLAG = 0.

=  Die Parameterdaten des defekten Gerats werden vom IO-Link-Master in das neue |O-Link-
Device Gibernommen.

IoLM loLD
0

Abb. 86: Datenhaltungsmodus aktiviert — Parameterdatensatz im Device unverandert
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Anwendungsfall 3: defektes Device durch ein Device mit unbekannten (veranderten)
Parametern ersetzen

v Das neue IO-Link-Device war vorher nicht mit dem Master verbunden.

» Die Parameter des neuen |O-Link-Device wurden in der Vergangenheit verandert,
DS_UPLOAD_FLAG=1.

=  Die Parameterdaten werden vom neuen IO-Link-Device in den IO-Link-Master (ibernom-
men.

Abb. 87: Datenhaltungsmodus aktiviert — Parameterdatensatz im Device verandert

HINWEIS

ﬂ Wenn ein Gerdteaustausch bei aktivierter Datenhaltung notwendig ist, sollte ein 10-
Link-Austausch-Device mit unbekannten Parameterdaten vor dem Anschluss an den
[O-Link-Master auf seine Werkseinstellungen zurlickgesetzt werden.
Turck-10-Link-Devices kdnnen per System-Kommando Uber ein generisches I0-Link-
DTM und die Gerate-spezifische IODD auf die Werkseinstellungen zurtickgesetzt
werden. Zum Riicksetzen von Fremdgeraten lesen Sie bitte die jeweilige Hersteller-
dokumentation.

9.11.2 Parameter Datenhaltungsmodus = einlesen
Als Referenz gilt immer der Datensatz im Device.
Die Synchronisation der Parameterdatensatze erfolgt nur in Richtung Master.
Der Zustand des DS_UPLOAD_FLAG wird ignoriert.

IOLM

Abb. 88: Datenhaltungsmodus = einlesen — Parameterdatensatz im Device verdandert

9.11.3 Parameter Datenhaltungsmodus = Uberschreiben
Als Referenz gilt immer der Datensatz im Master.
Die Synchronisation der Parameterdatensatze erfolgt nur in Richtung Device.
Der Zustand des DS_UPLOAD_FLAG wird ignoriert.

IOLM

Abb. 89: Datenhaltungsmodus = Uberschreiben - Parameterdatensatz im Master verdandert
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9.114 Parameter Datenhaltungsmodus = deaktiviert, [6schen

Der Datensatz im Master wird gel6scht.
Die Synchronisation der Parameterdatensatze ist deaktiviert.

IOLM IOLD

E X o

Abb. 90: Datenhaltungsmodus deaktiviert — keine Synchronisation

9.12  Gerat zurlcksetzen (Reset)

Das Gerat kann Uiber die folgenden Méglichkeiten auf Werkseinstellungen zuriickgesetzt wer-
den:

Reset-Taster

Uber das Turck Service Tool, wenn die Funktion EoE aktiviert ist
Uber FDT/DTM
Uber den CoE-Index 0xFBFO ,Device Reset Command”

9.12.1 Gerat Uber das Turck Service Tool zurlicksetzen

Voraussetzung: Die Funktion EoE muss aktiviert sein, damit das Gerat im Turck Service Tool ge-
funden wird.

HINWEIS
Die Geratesuche basiert auf Multicasts bzw. Broadcasts. Router im Netzwerk muissen
so konfiguriert sein, dass Multicasts bzw. Broadcasts durchgeleitet werden.

»  Suchen klicken und Netzwerk nach Geraten durchsuchen
» Das Gerat markieren, das zurlick gesetzt werden soll.
»  Factory-Reset liber Aktionen (F4) = Werkseinstellungen ausfiihren.

Your Global Automation Partner 'I'l'llel(

Suchen... (F3) | Andern (FZ) Wink (F3) | Aktionen (F4) Zwischenablage  Sprache Expertenmaodus AUS | Schliefen
Nr. MAC-Adresse Name | MNeustart Gerat... Version Adapter Protakall
SER TSI [#]  Metzwerk Reset 1410  [17228769
= 2 544A16:ADFOF9 M Werkseinstellungen |lP BL20.. 1418 172.28.7.69 Turck
= 3 00:07461FCOAB @ Setze Uhr P TBE.. 14147 172.28.7.65 Turck
=4 00074604 EB:2B  turck-. F BL20. 33180 152.168.144.244  DCP, Tunck
5 ACCCEAITES26 dthia.. ) [ setzt die Gerdteparameter und Netzwerkkonfiguration auf die werksseitigen Standard-Werte zuriick. iP
6 20:87:56:24.CEBA scala.. 182168144162 2552RRJR.. 15216814 SCA... 182.168.144 244 DCP

Gefunden 6 Gerdte.

Abb. 91: Turck Service Tool - Gerat auf Werkseinstellungen zurlicksetzen

=  Das Gerat wird auf Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

122 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



9.12.2 Gerat Uber FDT/DTM zurlicksetzen

Voraussetzung: Die Funktion EoE muss aktiviert sein, damit das Gerdt mit dem DTM bedient
werden kann.

»  EC-LL-8IOL im DTM-Projekt auswéhlen und Gerit unter Global = Werkseinstellungen
zurlicksetzen.

PACTware - O “

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

CeR 9By B [@Be Dsdld @

Projekt 7 % || = 01/EC-LL-8IOL Online Parametrierung 4 b x
Gerdte Tag
HOST PC Your Global Automation Partner TWUIRCEK
I__?J = TCP:192.168.122.5 Gerétet_l,.l_p Intem-EE-LL-BIDI__ ) o )
E| T 192.168.122.4/TBEC-LL-8IOL Bezchreibung Internes Elektronikmodul 8 10-Link Ports. - vorlaufige Yersion
B % Modulbus B~ @ ae @ = - Online Parametrierung
EI = 01/EC-LL-8I0L Global hame Wert
-El'§ Port1 Fort 1 - D<P [Kanal 1) = Global
Fort 2 - <P [Kanal 3) = Allgemein
. _ _
— TEIL-M1-8DOP Port 3 - D=F [Kanal &) werk zeinstellungen Auzwahl.. W
- 4 Port2 Part 4 - DXP [Kanal 7)
-E & Port3 WAL Contral
‘o | TBIL-M1-16DXP
- g Portd
- @ Port5
- @ Porth
g Port7
- @ Port8
0K Abbrechen (bernehmen
< > | K= Getrennt i Gerat
Ts || <MNONAME=> Administrator

Abb. 92: FDT/DTM - Geréat auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

9.12.3 Gerat Uber das Object Dictionary zurticksetzen

Das Gerat wird tiber den CoE-Index OxFBFO ,Device Reset Command”, Subindex 0x01 ,,Com-
mand” zurilickgesetzt.

» Reset-Kommando 74 65 73 65 72 66 als Hexadezimalwert in CoE-Index 0xFBF0:01 schrei-

ben.
=l FBFO:0 Device Reset Command »3
FEFD:01 Command R [74 6573657266
FEFD:DZ Status RO Ooc0 (0
FEFD:03 Response RO 00 00

Abb. 93: TwinCAT (Beispiel) — Geréat iber CoE-Index auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

=  Das Gerdt wird auf Werkseinstellungen zurtickgesetzt.
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Stérungen beseitigen
Parametrierfehler beheben

10.1

Storungen beseitigen

Wenn das Gerédt nicht wie erwartet funktioniert, gehen Sie wie folgt vor:

» Umgebungsstérungen ausschlieBen.

»  Anschlusse des Gerats auf Fehler untersuchen.

»  Gerat auf Parametrierfehler Gberprifen.

Wenn die Fehlfunktion weiterhin besteht, liegt eine Geratestérung vor. In diesem Fall nehmen
Sie das Gerat aul3er Betrieb und ersetzen Sie es durch ein neues Gerat des gleichen Typs.

DXP-Kanéle

Fehler

DXP-Ausgang
schaltet nicht

Mogliche Ursachen

Der Ausgang ist in der Default-Einstellung des

Gerats deaktiviert.

Parametrierfehler beheben

MaBnahme

»  Ausgang Uber den Parameter

Ausgang aktivieren einschalten
(DXP_EN_DO =1).

|O-Link-Kanale
LED- Diagnose Mogliche Ursachen MaBnahme
Verhalten
LED INFO kon-  Fehler in Ein IO-Link Device gemaf3 10-Link »  Parameter Datenhaltungsmodus auf
stantrot, LED  Datenhaltung V1.0 ist angeschlossen. Gerdte deaktiviert, I6schen setzen.
IOL blinkt rot nach 10-Link V1.0 unterstiitzen =  Die Datenhaltung bleibt dauerhaft
keine Datenhaltung. deaktiviert.
Der Datenhaltungspuffer des I0- »  Parameter Datenhaltungsmodus auf
Link-Masters enthalt Daten eines deaktiviert, l6schen setzen.
anderen Device. »  Wenn die Datenhaltung genutzt wer-
den soll, Datenhaltung wieder akti-
vieren.
Falsches oder Das angeschlossene Device ent- »  Parametrierung des IO-Link-Ports
fehlendes Gerat spricht nicht dem konfigurierten (Vendor-ID, Device-ID, etc) am Master
(falsche Vendor-ID, Device-ID, anpassen.
etc.). Die Parametrierung erfolgt entweder
manuell Gber den DTM, den Webser-
ver 0.A. oder durch das Teachen des
Masters lber einen |0-Link-Call
(Port-Funktion 0, Subindex 67: Teach
Mode).
Prozess-Eingangs- Bestimmte |O-Link-Devices » Senden der Diagnose fiir den 10-
daten ungliltig senden eine Prozess-Eingangs- Link-Port Giber den Parameter
daten ungiiltig-Diagnose, wenn Prozess-Eingangsdaten ungiiltig >
der Prozesswert nicht zu erfassen erzeugt keine Diagnose deaktivie-
ist. ren.
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11 Instand halten

Das Firmware-Update erfolgt gemal ETG-Spezifikation ETG.5003.0002. Fiir das Firmware-Upda-
te des Gerats wird das Protokoll FoE (File access over EtherCAT) verwendet. Das Gerat muss sich
fiir den Update-Prozess im Status ,Bootstrap” befinden.

Die aktuelle Firmware-Version des Gerats kann aus CoE-Index 0x100A ,Manufacturer Software
Version”, die aktuelle Hardware-Version aus CoE-Index 0x1009 ,Manufacturer Hardware Versi-
on” ausgelesen werden.

ACHTUNG
@ Unterbrechung von Datenverbindung und Spannungsversorgung wahrend des
Firmware-Updates
Gerateschaden durch fehlerhaftes Firmware-Update
» Datenverbindung und Spannungsversorgung des Gerdts wahrend des
Firmware-Updates nicht unterbrechen.

11.1  Firmware-Update Gber TwinCAT durchfthren

Firmware-File downloaden

Das Firmware-File fir das Gerat steht unter www.turck.com zum kostenfreien Download zur
Verfliigung.

»  Im Projektbaum Doppelklick auf Box 1 (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.
>  Registerkarte Online = Status Maschine = Bootstrap klicken.
»  File Access over EtherCAT - Download... klicken.

Allgemein EtherCAT  Prozessdaten Plc Slots  Startup CoE-Online Diag History Online

Status Maschine

Imit Bootstrap

Aktueller Status: BOOT

Pre-Op Safe-Op
Angeforderter Status: |BOOT
Op Fehler loschen
DLL Status
Port A |Cam‘er / Open |
Port B: |N|:| Canmier / Closed |

Ma Camier / Closed

Ma Camier / Closed

File Access over EtherCAT
Download. .. Upload...

Abb. 94: Firmware-Update starten

Im neuen Fenster das Firmware-File auswahlen.

Mit OK bestatigen.

Das Firmware-File wird in den Flash-Speicher des Gerates geladen.
Die LED STAT flackert griin.

TwinCAT zeigt den Download des Firmware-Files am unteren Bildschirmrand mit einem
Fortschrittsbalken an.

33 3 vy
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Instand halten
Firmware-Update Gber CODESYS durchfihren

Update durchfuhren

>

=  Das Update wird durchgefiihrt.
=  Die LED INFO leuchtet wahrenddessen orange.
=  Wenn das Update abgeschlossen ist, wechselt das Gerat in den normalen Betriebsmodus.
11.2  Firmware-Update Gber CODESYS durchfiihren
Voraussetzu ngen
Das Gerat ist online eingeloggt.
Die Experteneinstellungen auf der Registerkarte Allgemein sind aktiviert.
Die Option Slaves automatisch neustarten auf der Registerkarte Allgemein ist deaktiviert.
Firmware-File downloaden
Das Firmware-File fiir das Gerat steht unter www.turck.com zum kostenfreien Download zur
Verfligung.
» Im Projektbaum Doppelklick auf TBEC_LL_8IOL (TBEC-LL-8IOL) ausfiihren.
»  Registerkarte Online = State Machine = Bootstrap klicken.
» File access over EtherCAT = Download... klicken.
» Im neuen Fenster das Firmware-File auswahlen = Offnen klicken.
=  Das Firmware-File wird in den Flash-Speicher des Gerates geladen.
=  Die LED STAT flackert griin.
=  CODESYS zeigt den Download des Firmware-Files mit einem griinen Fortschrittsbalken
an.
= TBEC_LL_SBIOL Xx
Allgemein State Machine
ProzessdatenExpertenmodus Altueller Status
Prozessdaten Prz:p e Angeforderter Status:
SN File access over EtherCAT
Online Download... Upload...
CoFE Online E2PROM access
Write E2PROM... Read E2PROM... Write EBPROM XML
EoE-Einstellungen
Disgnosshistore |
Log
EtherCAT Ef&-Abbild
Abb. 95: Download des Firmware-Files
Update durchfuhren
»  Registerkarte Online = State Machine = Init klicken.
=  Das Update wird durchgefiihrt.
=  Die LED INFO leuchtet wahrenddessen orange.
=  Wenn das Update abgeschlossen ist, wechselt das Gerat in den normalen Betriebsmodus.
» Die Option Slaves automatisch neu starten auf der Registerkarte Allgemein aktivieren.
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12 Entsorgen

'g Die Gerate missen fachgerecht entsorgt werden und gehoren nicht in den normalen
Hausmdll.
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13 Technische Daten

Technische Daten

Versorgung
Versorgungsspannung 24 VDC
Zulassiger Bereich 18...30VDC

Gesamtstrom

max. 9 A pro Spannungsgruppe
V1+V2:max. 11 A

Leistungsaufnahme

Betriebsstrom
(bei 24 VDC Nennspannung)

< 120 mA (Ausgdnge inaktiv)

Betriebsstrom (bei 28,8...18,0 VDQC)

V1:120...180 mA
V2:90...40 mA

Betriebsbedingungen:
Alle Ausgange aktiv ohne Last
Ethernet-Verbindung aktiv

Sensor/Aktuatorversorgung V,y;

Versorgung aus V1 kurzschlussfest
max. 4 A pro Steckplatz X0 und X4
(auf dem Gerdt mit ,+" gekennzeichnet)
max. 2 A pro Steckplatz X1...X3, X5...X7

Sensor/Aktuatorversorgung V,y,

Class-B-Versorgung aus V2 kurzschlussfest
max. 4 A pro Steckplatz X4...X5 (auf dem Gerat mit ,+"
gekennzeichnet)
max. 2 A pro Steckplatz X6...X7

Potenzialtrennung

galvanische Trennung von V1- und V2-Spannungsgruppe,
spannungsfest bis 500 VDC

Anschliisse
Spannungsversorgung 2 x M12, L-codiert
EtherCAT 2 x M12, 4-polig, D-codiert
|O-Link-Ports M12, 5-polig, A-codiert
Zuldssige Anzugsdrehmomente
Ethernet 0,6 Nm
I/0-Kandle/Versorgung 0,8 Nm
Montage (M6-Schrauben) 1,5Nm
Trennspannungen
V1zuV2 > 500V AC
V1/V2 zum Feldbus >500V AC
Systemdaten
Ubertragungsrate 10 MBit/s/100 MBit/s
Webserver integriert, Uber EoE
Serviceschnittstelle EoE

EtherCAT

CAN over EtherCAT

gemaB Modular Device Profile (ETG.5001.1)

UnterstUtzte Protokolle

CoE, EoE, FoE, AoE

Diagnose

CoE Emergencies, Diag History Object

Adressierung

automatisch, Explicit Device Identification,
Configured Station Alias
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Technische Daten

Kommunikationszyklus min. 125 us

Digitale Eingdnge

Kanalanzahl 4 DXP und 8 SIO

Max. Eingangsstrom 7 mAan Pin 2
12mAanPin4

Eingangstyp PNP

Art der Eingangsdiagnose

Kanaldiagnose

Schaltschwelle

EN61131-2 Typ 3, PNP

Signalspannung Low-Pegel <5V
Signalspannung High-Pegel >11V
Signalsstrom Low-Pegel <15mA
Signalsstrom High-Pegel >2mA
Eingangsverzégerung 0,05 ms

Potenzialtrennung

galvanische Trennung zu XF1/XF2,
spannungsfest bis 500 V AC

Digitale Ausgange

Kanalanzahl

4 DXP

Ausgangstyp

PNP

Art der Ausgangsdiagnose

Kanaldiagnose

Ausgangsspannung

24 VDC aus Potenzialgruppe

Ausgangsstrom pro Kanal

2 A, kurzschlussfest

Leckstrom (OFF)

<2,5pA

Restspannung (ON)

<08V

Potenzialtrennung

galvanische Trennung zu XF1/XF2,
spannungsfest bis 500 V AC

10-Link

Kanalanzahl 8

|O-Link Pin 4 im 10-Link-Modus
|O-Link-Spezifikation Version 1.1

|O-Link-Porttyp

Class A an X0...X3
Class Ban X4...X7

Frametyp

unterstitzt alle spezifizierten Frametypen

Unterstutzte Devices

maximal 32 Byte Input/32 Byte Output

Inputdaten pro Kanal maximal 32 Byte
Outputdaten pro Kanal maximal 32 Byte
Ubertragungsrate 4,8 kBit/s (COM 1), 38,4 kBit/s (COM 2), 230,4 kBit/s (COM

3)

Verbindungsleitung

Lange: maximal 20 m Standardleitungen,
3- oder 4-Leiter (je nach Anwendung), ungeschirmt

V01.00 | 2021/05
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Technische Daten
Montage

Montageart

Uber 2 Befestigungslocher, @ 6,3 mm

Montageabstand (Gerat zu Gerat)

>50 mm

Gultig bei Betrieb in u.g. Umgebungstemperaturen bei
ausreichender Beliiftung, sowie Maximalbelastung (waa-
gerechte Nennlage).

Bei Umgebungstemperaturen von < 30 °C kdnnen die Ge-
rate auch direkt nebeneinander montiert werden.

Norm-/Richtlinienkonformitat

Schwingungsprifung

gemal EN 60068-2-6

Beschleunigung

bis 20 g

Schockprifung

gemal EN 60068-2-27

Kippfallen und Umstiirzen

gemal IEC 60068-2-31/IEC 60068-2-32

Elektromagnetische Vertraglichkeit

gemaB EN61131-2

Zulassungen und Zertifikate

CE
UV-bestandig nach DIN EN ISO 4892-2A (2013)

UL Kond. cULus LISTED 21 W2, Encl.Type 1 IND.CONT.EQ.
Allgemeine Information

Abmessungen (B x L x H) 60,4 X 230,4 X 39 mm
Betriebstemperatur -40...+70°C

Lagertemperatur -40...485°C

Einsatzhohe max. 5000 m

Schutzart IP65/1P67/IP69K

MTTF 146 Jahre nach SN 29500 (Ed. 99) 20 °C
Gehdusematerial PA6-GF30

Gehéausefarbe schwarz

Material Fenster Lexan

Material Label

Polycarbonat

Halogenfrei

ja

Hinweis zu FCC

HINWEIS

Dieses Gerdt entspricht den Grenzwerten fiir ein digitales Gerat der Klasse A gemal

Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb dieses Gerats in einem Wohngebiet
kann zu schadlichen Stérungen fiihren. In diesem Fall muss der Benutzer die Storun-
gen auf eigene Kosten beheben.
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14 Turck-Niederlassungen — Kontaktdaten

Deutschland Hans Turck GmbH & Co. KG
WitzlebenstralRe 7, 45472 Milheim an der Ruhr
www.turck.de

Australien Turck Australia Pty Ltd
Building 4, 19-25 Duerdin Street, Notting Hill, 3168 Victoria
www.turck.com.au

Belgien TURCK MULTIPROX
Lion d'Orweg 12, B-9300 Aalst
www.multiprox.be

Brasilien Turck do Brasil Automacao Ltda.
Rua Anjo Custddio Nr. 42, Jardim Analia Franco, CEP 03358-040 Sao Paulo
www.turck.com.br

China Turck (Tianjin) Sensor Co. Ltd.
18,4th Xinghuazhi Road, Xiging Economic Development Area, 300381
Tianjin
www.turck.com.cn

Frankreich TURCK BANNER S.AS.
11 rue de Courtalin Bat C, Magny Le Hongre, F-77703 MARNE LA VALLEE
Cedex 4
www.turckbanner.fr

GroBbritannien TURCK BANNER LIMITED
Blenheim House, Hurricane Way, GB-SS11 8YT Wickford, Essex
www.turckbanner.co.uk

Indien TURCK India Automation Pvt. Ltd.
401-403 Aurum Avenue, Survey. No 109 /4, Near Cummins Complex,
Baner-Balewadi Link Rd., 411045 Pune - Maharashtra
www.turck.co.in

Italien TURCK BANNER S.R.L.
Via San Domenico 5, IT-20008 Bareggio (Ml)
www.turckbanner.it

Japan TURCK Japan Corporation
Syuuhou Bldg. 6F, 2-13-12, Kanda-Sudacho, Chiyoda-ku, 101-0041 Tokyo
www.turck.jp

Kanada Turck Canada Inc.
140 Duffield Drive, CDN-Markham, Ontario L6G 1B5
www.turck.ca

Korea Turck Korea Co, Ltd.
B-509 Gwangmyeong Technopark, 60 Haan-ro, Gwangmyeong-si,
14322 Gyeonggi-Do
www.turck.kr

Malaysia Turck Banner Malaysia Sdn Bhd
Unit A-23A-08, Tower A, Pinnacle Petaling Jaya, Jalan Utara C,
46200 Petaling Jaya Selangor
www.turckbanner.my
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Turck-Niederlassungen — Kontaktdaten

Mexiko

Niederlande

Osterreich

Polen

Rumanien

Russland

Schweden

Singapur

Sudafrika

Tschechien

Tiirkei

Ungarn

USA

Turck Comercial, S. de RL de CV

Blvd. Campestre No. 100, Parque Industrial SERVER, C.P. 25350 Arteaga,
Coahuila

www.turck.com.mx

Turck B. V.
Postbus 297, NL-8000 AG Zwolle
www.turck.nl

Turck GmbH
Graumanngasse 7/A5-1, A-1150 Wien
www.turck.at

TURCK sp.z.0.0.
Wroclawska 115, PL-45-836 Opole
www.turck.pl

Turck Automation Romania SRL
Str. Siriului nr. 6-8, Sector 1, RO-014354 Bucuresti
www.turck.ro

TURCK RUS OO0
2-nd Pryadilnaya Street, 1, 105037 Moscow
www.turck.ru

Turck Sweden Office
Fabriksstraket 9, 433 76 Jonsered
www.turck.se

TURCK BANNER Singapore Pte. Ltd.

25 International Business Park, #04-75/77 (West Wing) German Centre,
609916 Singapore

www.turckbanner.sg

Turck Banner (Pty) Ltd
Boeing Road East, Bedfordview, ZA-2007 Johannesburg
www.turckbanner.co.za

TURCK s.r.0.
Na Brne 2065, CZ-500 06 Hradec Kralové
www.turck.cz

Turck Otomasyon Ticaret Limited Sirketi

Indnli mah. Kayisdagi c., Yesil Konak Evleri No: 178, A Blok D:4,
34755 Kadikoy/ Istanbul

www.turck.com.tr

TURCK Hungary kft.
Arpad fejedelem utja 26-28., Obuda Gate, 2. em., H-1023 Budapest
www.turck.hu

Turck Inc.
3000 Campus Drive, USA-MN 55441 Minneapolis
www.turck.us
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