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Namenskonvention Your Global Automation Partner

1 Uber diese Anleitung

Die Anleitung beschreibt den Aufbau, die Funktionen und den Einsatz des Produkts und hilft
Ihnen, das Produkt bestimmungsgeman zu betreiben. Lesen Sie die Anleitung vor dem
Gebrauch des Produkts aufmerksam durch. So vermeiden Sie mdgliche Personen-, Sach- und
Gerateschaden. Bewahren Sie die Anleitung auf, solange das Produkt genutzt wird. Falls Sie das
Produkt weitergeben, geben Sie auch diese Anleitung mit.

1.1 Zielgruppen

Die vorliegende Anleitung richtet sich an fachlich geschultes Personal und muss von jeder
Person sorgfiltig gelesen werden, die das Gerdt montiert, in Betrieb nimmt, betreibt, instand
halt, demontiert oder entsorgt.

Bei Einsatz des Gerates im Ex-Bereich muss der Anwender zusatzlich Gber Kenntnisse im
Explosionsschutz (IEC/EN 60079-14 etc.) verfligen.

1.2 Symbolerlauterung
In dieser Anleitung werden folgende Symbole verwendet:

GEFAHR
GEFAHR kennzeichnet eine geféhrliche Situation mit hohem Risiko, die zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG
WARNUNG kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zum
Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT

VORSICHT kennzeichnet eine gefdhrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zu
mittelschweren oder leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden
wird.

ACHTUNG

ACHTUNG kennzeichnet eine Situation, die zu Sachschaden fihren kann, wenn sie
nicht vermieden wird.

HINWEIS

Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und nitzliche Informationen zu

speziellen Handlungsschritten und Sachverhalten. Die Hinweise erleichtern lhnen
die Arbeit und helfen Ihnen, Mehrarbeit zu vermeiden.

> B P

= =

> HANDLUNGSAUFFORDERUNG
Dieses Zeichen kennzeichnet Handlungsschritte, die der Anwender ausfiihren muss.
= HANDLUNGSRESULTAT

Dieses Zeichen kennzeichnet relevante Handlungsresultate.

1.3 Weitere Unterlagen
Erganzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende Unter-
lagen:

Datenblatt
Konformitatserklarungen (aktuelle Version)
Zulassungen

14 Namenskonvention

Schreib-Lese-Gerate werden im HF-Bereich als ,Schreib-Lese-Képfe” und im UHF-Bereich als
,Reader” bezeichnet. Geldufige Synonyme fiir ,Datentrdger” sind ,Tag”, ,Transponder” und
~mobiler Datenspeicher”.
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1.5  Feedback zu dieser Anleitung

Wir sind bestrebt, diese Anleitung stdndig so informativ und Gbersichtlich wie moglich zu ge-
stalten. Haben Sie Anregungen fiir eine bessere Gestaltung oder fehlen Ihnen Angaben in der
Anleitung, schicken Sie Ihre Vorschldge an techdoc@turck.com.
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Turck-Service Your Global Automation Partner

2 Hinweise zum Produkt

2.1 Produktidentifizierung
Diese Anleitung gilt fuir die folgenden kompakten RFID-Interfaces:

TBEC-S2-4RFID

2.2 Lieferumfang

Im Lieferumfang sind enthalten:

Kompaktes RFID-Interface
Verschlusskappen fiir M12-Buchsen
Kurzbetriebsanleitung

2.3 Turck-Service

Turck unterstiitzt Sie bei lhren Projekten von der ersten Analyse bis zur Inbetriebnahme Ihrer
Applikation. In der Turck-Produktdatenbank unter www.turck.com finden Sie Software-Tools
fir Programmierung, Konfiguration oder Inbetriebnahme, Datenblatter und CAD-Dateien in
vielen Exportformaten.

Die Kontaktdaten der Turck-Niederlassungen weltweit finden Sie auf S. [ 234].
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Auflagen durch die Ex-Zulassung bei Ex-Einsatz Your Global Automation Partner

3 ZU lhrer Sicherheit

Das Produkt ist nach dem Stand der Technik konzipiert. Dennoch gibt es Restgefahren. Um Per-
sonen- und Sachschaden zu vermeiden, mussen Sie die Sicherheits- und Warnhinweise beach-
ten. Fir Schaden durch Nichtbeachtung von Sicherheits- und Warnhinweisen tibernimmt Turck
keine Haftung.

3.1 Bestimmungsgemalie Verwendung

Das Blockmodul TBEC-S2-4RFID ist ein RFID-Interface zum Einsatz im Turck RFID-System. Das
Gerat wird zwischen Steuerung und Schreib-Lese-Gerdt angeschlossen und tbertragt Befehle
von der Steuerung an die Schreib-Lese-Gerdte. Gelesene Daten werden liber das Gerédt an die
Steuerung weitergegeben.

Das Gerat unterstiitzt HF-Schreib-Lese-Kopfe ab Firmware-Stand Vx.90 und UHF-Reader ab
Firmware-Stand FW 1.45.

An das Gerdt konnen im Normalbetrieb bis zu vier Turck-Schreib-Lese-Geradte angeschlossen
werden. Im Busmodus ist der Anschluss von bis zu 32 busfahigen HF-Schreib-Lese-Kopfen pro
Kanal moglich. Die Gerdte kdnnen an das Ethernet-basierte Feldbussystem EtherCAT ange-
schlossen werden.

Das Gerat darf nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere Ver-
wendung gilt als nicht bestimmungsgemaR. Fiir daraus resultierende Schaden tGibernimmt
Turck keine Haftung.

3.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben, parame-
trieren und instand halten.

Das Geréat nur in Ubereinstimmung mit den geltenden nationalen und internationalen Be-
stimmungen, Normen und Gesetzen einsetzen.

Das Gerat erfiillt die EMV-Anforderungen fiir den industriellen Bereich. Bei Einsatz in Wohn-
bereichen MaBnhahmen treffen, um Funkstérungen zu vermeiden.

Default-Passwort des integrierten Webservers nach dem ersten Login andern. Turck emp-
fiehlt, ein sicheres Passwort zu verwenden.

33 Hinweise zum Ex-Schutz

Bei Einsatz des Gerates im Ex-Bereich muss der Anwender Giber Kenntnisse im Explosions-
schutz (IEC/EN 60079-14 etc.) verfligen.

Nationale und internationale Vorschriften fiir den Explosionsschutz beachten.

Das Gerat nur innerhalb der zuldssigen Betriebs- und Umgebungsbedingungen (siehe
Zulassungsdaten und Auflagen durch die Ex-Zulassungen) einsetzen.

34  Auflagen durch die Ex-Zulassung bei Ex-Einsatz

Stromkreise nur trennen und verbinden, wenn keine explosionsfahige Atmosphare vorliegt,
oder im spannungslosen Zustand.

Metallische Schutzabdeckung an Potenzialausgleich im Ex-Bereich anschlieen (Leiterquer-
schnitt: 4 mm?).

Schlagfestigkeit nach EN IEC 60079-0 gewahrleisten — alternative MaBnahmen:
- Gerat in Schutzgehduse TB-SG-S montieren (ID 100014866).

Gerat nicht in Bereichen mit kritischem Einfluss von UV-Licht installieren.

Gefahren durch elektrostatische Aufladung vermeiden.

Nicht verwendete Steckverbinder mit geeigneten Verschraub- oder Blindkappen verschlie-
Ben, um die Schutzart IP65, IP67 bzw. IP69K zu gewdhrleisten. Das Anzugsdrehmoment fiir
die Verschraubkappen betragt 0,5 Nm.
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Produktbeschreibung
Eigenschaften und Merkmale

4 Produktbeschreibung

Your Global Automation Partner

Das Gerat ist in einem vollvergossenen Kunststoffgehduse in Schutzart IP65/IP67/IP69K ausge-
fihrt. Zum Anschluss von Schreib-Lese-Geraten stehen vier RFID-Kandle zur Verfiigung. Die
Anschlisse sind als M12-Buchsen ausgefiihrt. Zum Anschluss an das Ethernet-basierte Feldbus-

system EtherCAT steht eine M8-Buchse zur Verfligung.

Zum Anschluss der Versorgungsspannung sind 5-polige, L-codierte M12-Steckverbinder vor-

handen.

4 Geratelbersicht

28[:10] Yi/:' e B e W e W e I N
’ 32[1.26]
4‘ 24[(:.95] H’H HH |
XF1 X3 X2 X1 X0 XDI
2026 1 lol@] . @10 | 24018l
*17.9‘[0.71] 0l Omﬂ?ﬂmo@h~
f XF2 XD2
132[5.20]
144.3 [5.68]

mm [Inch]

Abb. 1: Abmessungen

411  Anzeigeelemente
Das Gerat verfligt Gber folgende LED-Anzeigen:

Versorgungsspannung
Sammel- und Busfehler
Status

Diagnose

42  Eigenschaften und Merkmale

EtherCAT-Slave geméaR Modular Device Profile (ETG.5001.1)
Glasfaserverstarktes Gehause

Schock- und schwingungsgepriift

Vollvergossene Modulelektronik

Schutzart IP65/1P67/IP69K

Integration an SPS-Systeme ohne speziellen Funktionsbaustein

Bis zu 128 Byte Nutzdaten pro Schreib-/Lesezyklus je Kanal sowie Nutzung von Fragmenten

mit jeweils 16 kB FIFO-Speicher

Daten-Interface zur komfortablen Nutzung der RFID-Funktionalitat

Continuous HF-Busmodus mit bis zu 32 HF-Schreib-Lese-Képfen pro Kanal

4 Kanale mit M12-Anschluss fir RFID

Mischbetrieb von HF-Schreib-Lese-Képfen und UHF-Readern
Integrierter Webserver

LED-Anzeigen und Diagnosen
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Funktionen und Betriebsarten Your Global Automation Partner

4.3 Funktionsprinzip

Die Interfaces sind mit einer Feldbusschnittstelle fiir EtherCAT ausgestattet. Uber die Feldbus-
schnittstelle wird das Interface an ein (vorhandenes) Feldbussystem als EtherCAT-Device ange-
koppelt. Die Interfaces verfligen Uber eine Feldbusschnittstelle und feldbusunabhangige I/0-
Elektronik mit RFID-Schnittstelle. Im laufenden Betrieb werden die Prozessdaten zwischen Feld-
bus- und RFID-System ausgetauscht. Uber die RFID-Schnittstellen werden die Schreib-Lese-
Gerate an die Interfaces angeschlossen. Zusatzlich kdnnen die Interfaces Signale von Signal-
leuchten, Sensoren und Aktuatoren liber acht universelle digitale Kanale verarbeiten.

4.4 Funktionen und Betriebsarten

Die kompakten RFID-Interfaces libertragen Daten zwischen der RFID-Ebene (Schreib-Lese-Gerat
und Datentrager) und der Steuerungsebene. An die RFID-Kanale konnen HF-Schreib-Lese-
Kopfe und UHF-Reader angeschlossen werden. Auch der parallele Betrieb von HF-Schreib-Lese-
Kopfen und UHF-Readern an einem Gerat ist moglich.

Mit dem Gerat kdnnen verschiedene Befehle wie Inventory (Singletag- und Multitag-Anwen-
dungen), Lesen, Schreiben und Passwortschutz ausgefiihrt werden. Fiir die Optimierung der
Geschwindigkeit, zum Selbsttriggern des Systems sowie fiir Backup und Wiederherstellung
stehen zusétzliche Funktionen zur Verfligung. Pro Schreib- oder Lesezyklus konnen je Kanal
128 Bytes an die Steuerung iibertragen werden. Zur Ubertragung von mehr als 128 Bytes
missen die Daten fragmentiert werden.

441  Modul-Objektverzeichnis
Das Objektverzeichnis des Gerdts enthdlt gemal3 ETG 5001 folgende Objektbereiche:

Index Bereich im Objektverzeichnis

0x1000...0x1FFF Communication Area, gemaf3 ETG.5001.1

0x5000...0x5FFF Configured Module ID (nur fiir internen Gebrauch, herstellerspezifisch)
0x6000...0x6FFF Input Area (Prozess-Eingangsdaten)

0x7000...0x7FFF Output Area (Prozess-Ausgangsdaten)

0x8000...0x8FFF Configuration Area (Parameterdaten)

0xA000...0xAFFF Diagnosis Data (Diagnosedaten, Diagnosedaten)

0xF000...0xFFFF Device Area (Device Area)

Device Status ([ 72])
Device Control ([ 72])
Device Parameter (Device Parameter (0xF800))

442  EtherCAT-Funktionen
Das Gerat unterstitzt die folgenden EtherCAT-Kommunikationsprofile:

CoE (CAN Application Protocol over EtherCAT): Uber das CoE-Interface steht das Object
Dictionary zur Verfligung. Das Object Dictionary enthalt alle gerdtespezifischen Parameter.
EoE (Ethernet over EtherCAT): Uber das Kommunikationsprotokoll EoF wird das Standard-
Ethernet-Protokoll getunnelt. Dem Gerat kann fiir EOE eine IP-Adresse zugewiesen werden,
sodass das Gerat Uber den Webserver oder per DTM konfiguriert werden kann.

FoE (File Access over EtherCAT): Uber das Kommunikationsprotokoll FoE wird das Firmware-
Update durchgefiihrt.
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Funktionen und Betriebsarten Your Global Automation Partner

443  Datenlbertragung an die SPS
Pro Schreib- oder Lesezyklus kénnen je Kanal 128 Bytes (ibertragen werden. Zur Ubertragung
von mehr als 128 Bytes miissen die Daten fragmentiert werden. Die Menge der pro Zyklus
Uibertragenen Schreib- oder Lesedaten ist fir EtherCAT wie folgt einstellbar:

8 Bytes

16 Bytes (Default-Einstellung)
32 Bytes

64 Bytes

128 Bytes

444  RFID-Kandle — Betriebsarten
Fur die RFID-Kanale sind verschiedene Daten-Interfaces auswahlbar:

HF Kompakt
HF Erweitert
HF-Busmodus
UHF Kompakt
UHF Erweitert

Je nach ausgewdhltem Daten-Interface stehen dem Anwender unterschiedliche Funktionen zur
Verfligung.

Betriebsart HF Kompakt

Die Betriebsart HF Kompakt eignet sich fiir die Ubertragung kleinerer Datenmengen bis zu
128 Byte (z. B. UID) in Singletag-Anwendungen.

Betriebsart HF Erweitert

In der Betriebsart HF Erweitert sind alle Funktionen der Betriebsart HF Kompakt enthalten. Zu-
satzlich kdnnen durch Fragmentierung Datenmengen von mehr als der pro Schreib- oder Lese-
zyklus eingestellen Datengrof3e (Beispiel: 128 Byte) Ubertragen werden. Die Betriebsart ist flr
Singletag-Anwendungen und Multitag-Anwendungen geeignet.

HINWEIS

Im Multitag-Modus werden nicht alle Befehle unterstitzt.

Der Anwender kann Uber einen Befehls-Time-out festlegen, fiir welchen Zeitraum ein Befehl
ausgefihrt wird.

In der Betriebsart HF Erweitert lasst sich der Continuous Mode zum wiederholten Ausfiihren
eines Inventory-, Datentrager-Info-, Lese- oder Schreibbefehls nutzen. Im Continuous Mode
flhrt der Schreib-Lese-Kopf die Befehle selbststandig aus. Dabei werden verschiedene Daten
im internen Speicher des Gerats hinterlegt. Der Speicher fungiert als FIFO-Speicher.

Betriebsart HF-Busmodus

Im HF-Busmodus kdnnen bis zu 32 busfdhige Schreib-Lese-K&pfe pro RFID-Kanal an das RFID-
Modul angeschlossen werden. Je nach Anzahl und Stromverbrauch der angeschlossenen
Schreib-Lese-Kopfe ist eine zusatzliche Spannungsversorgung erforderlich. Um den Bedarf
einer zusatzlichen Spannungsversorgung zu ermitteln, muss eine Leistungsberechnung der an-
geschlossenen Schreib-Lese-Kopfe durchgefiihrt werden. Fir die Leistungsberechnung der
Schreib-Lese-Kopfe steht unter www.turck.com/hf-busmodus ein Hilfstool zur Verfiigung.
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Jeder angeschlossene Schreib-Lese-Kopf liefert im HF-Busmodus ein Tag Present. Der HF-Bus-
modus ist fiir statische Applikationen und langsame dynamische Applikationen geeignet, weil
ein Befehl standardmaBig nur durch jeweils einen Schreib-Lese-Kopf bearbeitet werden kann.

Im HF-Continuous-Busmodus wird ein Befehl an allen Schreib-Lese-Képfen in einer Bus-Topolo-
gie gleichzeitig ausgefiihrt. Die erfassten Daten werden im Ringspeicher des Moduls abgelegt.

RFID-Verbindungsleitung
(z.B. RK4.5T-0.3-RS4.5T/S2503)

VT2-FKM5-FKM5-FSM5

L] ° °
bis zu 32 pro Port

TN-CK40-H1147/C53

Abb. 2: Aufbau HF-Busmodus

Die folgenden Schreib-Lese-Kopfe sind fiir den HF-Busmodus geeignet:

TN-M12-H1147/C53
TB-M12-H1147/C53
TN-M18-H1147/C53
TB-M18-H1147/C53
TN-M30-H1147/C53
TB-M30-H1147/C53
TN-CK40-H1147/C53
TB-Q08-0.15-RS4.47T/C53
TN-Q14-0.15-RS4.47T/C53
TN-Q80-H1147/C53
TN-R42TC-EX/C53
TN-R42TC-EX/C65
TNLR-Q80-H1147/C53
TNSLR-Q42TWD-H1147/C53
TNSLR-Q80WD-H1147/C53

Der HF-Busmodus unterstitzt HF-Schreib-Lese-Kopfe ab Firmware-Stand Vx.90.

Im Continuous Bus Mode werden HF-Schreib-Lese-Kopfe ab Firmware-Stand Vx.93 unterstitzt.

Betriebsart UHF Kompakt

In der Betriebsart UHF Kompakt lassen sich bis zu 128 Byte Daten in Singletag-Anwendungen
Uibertragen (z. B. EPC).
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Betriebsart UHF Erweitert

In der Betriebsart UHF Erweitert sind alle Funktionen der Betriebsart UHF Kompakt enthalten.
Zusatzlich lassen sich Datenmengen von mehr als 128 Bytes lbertragen. Die Betriebsart ist fur
Singletag-Anwendungen und Multitag-Anwendungen geeignet. Der Anwender kann Uber
einen Befehls-Time-out festlegen, fiir welchen Zeitraum ein Befehl ausgefiihrt wird.

In der Betriebsart UHF Erweitert lasst sich der Presence Sensing Mode zum wiederholten Aus-
fihren eines Inventory-, Lese- oder Schreibbefehls nutzen. Im Presence Sensing Mode werden
die UHF-Reader automatisch ein- oder ausgeschaltet und fiihren die Befehle selbststandig aus.
Dabei werden die gelesenen Daten im internen Speicher des Interface hinterlegt. Der Speicher
fungiert dabei als FIFO-Speicher.

445 RFID-Befehle

Mit dem Gerat lassen sich die folgenden Befehle und Funktionen ausfiihren. Eine vollstandige
Beschreibung der Befehle finden Sie im Abschnitt ,Einstellen”.

Leerlauf

Inventory

Lesen

Schreiben

EPC-Lange andern und neuen EPC schreiben (UHF)
Schreiben mit Validierung

Continuous Mode

Puffer auslesen (Cont. Mode)

Continuous (Presence Sensing) Mode beenden
UHF Continuous Presence Sensing Mode
HF-Schreib-Lese-Kopf ausschalten
Schreib-Lese-Kopf-Identifikation

Fehler/Status UHF-Schreib-Lese-Kopf lesen
Datentrager-Info

Direkter Schreib-Lese-Kopf-Befehl
HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse abfragen
HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse setzen
HF-Schreib-Lese-Kopf-Tuning
Schreib-Lese-Kopf-Passwort setzen
Schreib-Lese-Kopf-Passwort zurlicksetzen
Datentrager-Passwort setzen
Datentrager-Schutz setzen

Schutzstatus HF-Datentrager abfragen
Permanente Sperre setzen (Lock)

Datentrager unwiderruflich deaktivieren (Kill)
Einstellungen UHF-Schreib-Lese-Kopf wiederherstellen
Backup der Einstellung des UHF-Schreib-Lese-Kopfs
Reset

AFl von HF-Datentrager lesen

DSFID von HF-Datentrager lesen

AFI auf HF-Datentrager schreiben

DSFID auf HF-Datentrager schreiben

AFl in HF-Datentrager sperren

DSFID in HF-Datentrager sperren

Puffer |I6schen (Cont. Mode)
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446  Schleifenzahler-Funktion

Zur schnellen Befehlsverarbeitung steht die Schleifenzédhler-Funktion zur Verfligung. Mit der
Schleifenzadhler-Funktion sind nur zwei SPS-Zyklen erforderlich, um einen Befehl wiederholt
auszufiihren (Ablaufdiagramm siehe [ 227]). Dabei wird der Schleifenzédhler erhéht, um einen
Befehl wiederholt auszufiihren. Bei der herkdmmlichen Befehlsbearbeitung werden mindes-
tens vier SPS-Zyklen benétigt. Um einen Befehl wiederholt auszufiihren, muss bei der her-
kdmmlichen Befehlsbearbeitung ein Befehl zurlickgesetzt und anschlieBend neu gesetzt
werden. Fir die Schleifenzadhler-Funktion stehen spezielle Befehle zur Verfligung. Wurde der
Befehl erfolgreich ausgefiihrt, wird in den Response-Daten der Befehlscode ausgegeben.

45 Technisches Zubehor

Optional erhéltliches Zubehor fiir Montage, Anschluss und Parametrierung finden Sie in der

Turck-Produktdatenbank unter www.turck.com. Das Zubehdr ist nicht im Lieferumfang enthal-
ten.
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5 Montieren

Das Gerat kann auf einer Hutschiene gemaf EN 60715 (TS35) montiert oder auf eine Montage-
platte aufgeschraubt werden. Sowohl Verbundmontage als auch Einzelmontage sind méglich.

5.1 Geratin Zone 2 und Zone 22 montieren

In Zone 2 und Zone 22 kdnnen die Gerate in Verbindung mit dem Schutzgehduse-Set TB-SG-S
(ID 100014866) eingesetzt werden. Eine Verbundmontage ist in Zone 2 und Zone 22 nicht mog-
lich.

GEFAHR
Explosionsfahige Atmosphare

Explosion durch ziindfahige Funken
Bei Einsatz in Zone 2 und Zone 22:

» Gerat nur montieren, wenn keine explosionsfahige Atmosphare vorliegt.
» Auflagen durch die Ex-Zulassung beachten.

»  Gehéause aufschrauben. Torx-T8-Schraubendreher verwenden.

»  Gerat auf die Grundplatte des Schutzgehduses setzen und beides zusammen auf der
Montageplatte befestigen, s. [ 18].

»  Gerat anschlieBBen,s. [ 21].

» Gehausedeckel gemal3 der folgenden Abbildung montieren und verschrauben. Das
Anzugsdrehmoment fiir die Torx-T8-Schraube betragt 0,5 Nm.

Abb. 3: Gerat in Schlagschutzgehause TB-SG-S montieren
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5.2 Gerate im Verbund montieren

Mit den Verbindern TBNN-SO... kénnen Modulgruppen zur Verbundmontage der Gerate gebil-
det werden.

Abb. 4: Modulgruppen fiir die Montage auf Abb. 5: Modulgruppen fiir die Montage auf
Montageplatte bilden Hutschiene (TS35) bilden

»  Verschlussklappe mit einem flachen Werkzeug (z. B. Schraubendreher) entriegeln (1).
»  Verschlussklappe vollstandig 6ffnen (2).

»  Modul und Verbinder so verbinden, dass die Feder des Verbinders in die Nut des Moduls
greift (3).

»  Verschlussklappe herunterklappen und schlie3en, bis die Verschlussklappe horbar ein-
rastet (4).

»  Schritte 1 bis 4 wiederholen, bis die Modulgruppe vollstandig ist.
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53  Auf Montageplatte befestigen

Die Gerate lassen sich Giber zwei M4-Schrauben auf einer vorgebohrten Montageplatte befesti-
gen. Das maximale Anzugsdrehmoment fiir die M4-Schrauben betragt 1,0 Nm.

»  Modul oder Modulverbund gemaf3 folgender Abbildung befestigen.

Abb. 6: Gerat auf Montageplatte befestigen

54 Auf Hutschiene (TS35) montieren

Mit den Verbindern TBNN-S0-DRS kdnnen die Gerate einzeln oder im Verbund auf eine Hut-
schiene (TS35) montiert werden.

ACHTUNG
Fehlerhafte Montage
Fehlfunktion durch fehlende Erdung

» Verbinder so ausrichten, dass der Pfeil auf der Verschlussklappe in Richtung der
M8-Ethernet-Buchsen zeigt.

» Erdungskontakt des Verbinders mit dem Erdungskontakt des Moduls verbinden.

»  Verbinder rechts und links des Moduls montieren.

»  Modul oder Modulverbund so auf der Hutschiene platzieren, dass die Aussparungen des
Verbinders die Hutschiene umschlieBen (1).

» Drehbolzen des Verbinders mit einem Schraubendreher schlieBen (2).
»  Optional: Gerat erden.

Abb. 7: Modulverbund auf Hutschiene montieren

HINWEIS
Um die Stabilitat auf der Hutschiene zu erhéhen, konnen rechts und links des
Moduls oder des Modulverbunds Endwinkel montiert werden.
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55  Gerdtim Freien montieren
Das Gerat ist UV-bestandig gemal DIN EN ISO 4892-2. Direkte Sonneneinstrahlung kann zu
Materialabrieb und Farbveranderungen fiihren. Die mechanischen und elektrischen Eigen-
schaften des Gerats werden nicht beeintrachtigt.

» Um Materialabrieb und Farbveranderungen zu vermeiden: Gerat z. B. durch die Verwen-
dung von Schutzblechen vor direkter Sonneneinstrahlung schiitzen.

56 Gerat erden

56.1  Erdungs- und Schirmungskonzept
Feldbus- und I/0-Teil der Module kénnen getrennt geerdet werden.

Abb. 9: Erdungsspange (1), Abb. 10: Erdungskontakt Abb. 11: Erdung der Verbinder
Erdungsring (2) und Metall- TBNN-SO-DRS
schraube (3)

Die Erdungsspange (1) an den M8-Steckverbindern fiir den Feldbusanschluss (P1, P2) verbindet
den Schirm der Feldbusleitungen.

Der Erdungsring (2) fuhrt die Schirmung am Flansch der M8-Steckverbinder fiir den Feldbus-
anschluss tber ein RC-Glied aus.

Bei der Montage auf eine Montageplatte mit den Verbindern TBNN-SO-STD wird das Modul
durch eine Metallschraube (3) im unteren Montageloch automatisch mit dem Bezugspotenzial
der Anlage verbunden. Die Verbinder des Typs TBNN-S0-DRS zur Montage der Module auf einer
Hutschiene (TS 35) verbinden den Erdungskontakt (4) der Module mit Hutschiene und damit
mit FE.
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56.2  Geraterden (FE)

Erdungsspange und Erdungsring sind miteinander verbunden.
»  Wenn ein gemeinsames Bezugspotenzial von I/O-Ebene und Feldbusebene nicht er-
wiinscht ist: Erdungsspange zur Entkopplung des Feldbusschirms entfernen.
Gerat erden — Montage auf Hutschiene

» Bei Montage auf einer Hutschiene mit den Verbindern TBNN-S0-DRS die beigelegte
Metallschraube am unteren Montageloch des Moduls befestigen.

=  Die Schirmung des Feldbusanschlusses und der M8-Flansch der I/O-Ebene sind Uber die
Hutschiene mit dem Bezugspotenzial der Anlage verbunden.

Gerdt erden — Montage auf Montageplatte

» Bei Montage auf einer Montageplatte das Gerdt mit einer M4-Metallschraube befestigen.

=  Die Schirmung des Feldbusanschlusses und der M8-Flansch der I/0O-Ebene sind tber die
M4-Metallschraube mit dem Bezugspotenzial der Anlage verbunden.

Erdungsspange entfernen

»  Erdungsspange mit einem flachen Schlitz-Schraubendreher nach vorne schieben und
entfernen.

Abb. 12: Erdungsspange entfernen

Erdungsspange montieren

»  Erdungsspange ggf. mithilfe eines Schraubendrehers zwischen den Feldbus-Steck-

verbindern so wieder einsetzen, dass Kontakt zum Metallgehduse der Steckverbinder be-
steht.

=  Der Schirm der Feldbusleitungen liegt auf der Erdungsspange auf.

Abb. 13: Erdungsspange montieren
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6 Anschliel3en

ACHTUNG
Eindringen von Flussigkeiten oder Fremdkdrpern durch undichte Anschliisse
Verlust der Schutzart IP65/IP67/IP69K, Gerateschaden moglich

» M8-Steckverbinder mit einem Anzugsdrehmoment von 0,4 Nm anziehen.
» M12-Steckverbinder mit einem Anzugsdrehmoment von 0,6 Nm anziehen.
» Nur Zubehor verwenden, das die Schutzart gewahrleistet.

» Nicht verwendete Steckverbinder mit geeigneten Verschraub- oder Blindkappen
verschlieBen. Das Anzugsdrehmoment fiir die Verschraubkappen betragt
0,5 Nm.

6.1 Geratin Zone 2 und Zone 22 anschlielSen

GEFAHR
Explosionsfahige Atmosphére

Explosion durch ziindfahige Funken
Bei Einsatz in Zone 2 und Zone 22:
» Stromkreise nur trennen und verbinden, wenn keine explosionsfahige Atmo-
sphare vorliegt, oder im spannungslosen Zustand.

» Nur Anschlussleitungen verwenden, die fiir den Einsatz im explosions-
gefahrdeten Bereich geeignet sind.

» Alle Steckverbinder verwenden oder mit geeigneten Verschraub- oder Blind-
kappen verschlieBen. Das Anzugsdrehmoment fiir die Verschraubkappen be-
tragt 0,5 Nm.

» Auflagen durch die Ex-Zulassung beachten.
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6.2 Gerat an das EtherCAT-Netzwerk anschliel3en

Zum Anschluss an das Ethernet-basierte Feldbussystem EtherCAT verfligt das Gerat tiber zwei
integrierte Ethernet-Anschliisse mit 4-poligen, A-codierten M8-Steckverbindern.

TTT‘
M T TP

Abb. 14: Anschliisse EtherCAT

(o

ACHTUNG

Eindringen von Flussigkeiten oder Fremdkdrpern durch undichte Anschliisse
Verlust der Schutzart IP65/IP67/IP69K, Gerdateschaden méglich
» M8-Steckverbinder mit einem Anzugsdrehmoment von 0,4 Nm anziehen.

»  Gerat gemal unten stehender Pinbelegung an das EtherCAT-Netzwerk anschlie3en.

» Nicht verwendete Steckverbinder mit geeigneten Verschraub- oder Blindkappen ver-
schlieBen. Das Anzugsdrehmoment fir die Verschraubkappen betragt 0,5 Nm.

< 2
1=TX+ 1=RX+
4/00\2 2=RX+ 4/00\2 2=TX+
3\0 9/1 3 =RX- 3\0 9/1 3=TX-
4=TX- 4 =RX-

XF1 XF2

Abb. 15: Pinbelegung EtherCAT
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6.3 Versorgungsspannung anschlielSen

Zum Anschluss an die Versorgungsspannung verfligt das Gerat Gber zwei 4-polige, M8-Steck-
verbinder. V1 und V2 sind galvanisch voneinander getrennt. Das max. Anzugsdrehmoment be-
tragt 0,4 Nm.

Abb. 16: Anschluss Versorgungsspannung

Gerat gemal3 unten stehender Pinbelegung an die Versorgungsspannung anschlie3en.
Nicht verwendete Steckverbinder mit geeigneten Verschraub- oder Blindkappen ver-
schlieBen. Das Anzugsdrehmoment fiir die Verschraubkappen betrdagt 0,5 Nm.

Nicht verwendete Steckverbinder mit geeigneten Verschraub- oder Blindkappen ver-
schlieBen. Das Anzugsdrehmoment fiir die Verschraubkappen betragt 0,5 Nm.

<
1=V1(+)

2 4 2=V2(+) 42
1 3 3=GNDV1 3\ 9/1

XD1

4=GNDV2
XD2

Abb. 17: Pinbelegung Versorgungsspannungsanschliisse

Anschluss Funktion

XD1

Einspeisen der Spannung

XD2 Weiterfiihren der Spannung zum nachsten Teilnehmer

Spannung Funktion

V1 Systemspannung: Versorgungsspannung 1 (inkl. Elektronikversorgung)
V2 Lastspannung: Versorgungsspannung 2, durchgeleitet, im Gerat nicht ver-

wendet

HINWEIS
Die Systemspannung (V1) und die Lastspannung (V2) werden separat eingespeist

und Uberwacht. Bei einer Unterschreitung der zuldssigen Spannung werden die
Steckplatze gemaR Versorgungskonzept des Modultyps abgeschaltet. Bei einer
Unterschreitung von V2 wechselt die LED PWR von Griin auf Griin blinkend oder Rot
(abhangig von der Konfiguration). Bei einer Unterschreitung von V1 erlischt die LED
PWR.
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6.4 RFID-Schreib-Lese-Gerate anschliel3en

Zum Anschluss von RFID-Schreib-Lese-Geraten verfligt das Gerat Gber vier 5-polige M12-Steck-
verbinder. Das max. Anzugsdrehmoment betragt 0,6 Nm.

»  Schreib-Lese-Gerdte gemal3 unten stehender Pinbelegung an das Gerat anschliel3en.

» Nicht verwendete Steckverbinder mit geeigneten Verschraub- oder Blindkappen ver-
schlieBen. Das Anzugsdrehmoment fiir die Verschraubkappen betrégt 0,5 Nm.

<
2 1=Vaud
o) 2=DataB
1(000)3 3=GNDV1
o 4=DataA
5 4 5=FE/Shield

Abb. 18: RS485 - Pinbelegung Anschlisse fiir Schreib-Lese-Gerat

<
5 1=BN (4)
= 2 =BK (Data)
13 3=BU (GND)
3 4 = WH (Data)
5 = shiel

Abb. 19: Verbindungsleitungen .../S2500 - Pinbelegung Anschliisse fiir Schreib-Lese-Gerat

<
5 1=BN (+)
= 2 = WH (Data)
13 3=BU (GND)
e 4=BK (Data)
5 = shield

Abb. 20: Verbindungsleitungen .../S2501 - Pinbelegung Anschlisse fiir Schreib-Lese-Gerat

<

2 1=RD (4)

) 2=BU (Data)
1 3 3=BK (GND)

o 4=WH (Data)
5 4 5 = shield

Abb. 21: Verbindungsleitungen .../S2503 - Pinbelegung Anschlisse fiir Schreib-Lese-Gerat
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6.4.1  Schreib-Lese-Kdpfe fir den HF-Busmodus anschlielsen
Im HF-Busmodus kdnnen bis zu 32 busfahige Schreib-Lese-Kopfe pro RFID-Kanal an das Gerat
angeschlossen werden. Ob fiir die angeschlossenen Schreib-Lese-Képfe eine zusatzliche
Spannungsversorgung erforderlich ist, muss der Anwender im Rahmen einer Leistungsbetrach-
tung kldren (siehe Angaben im Datenblatt oder Hilfstool unter www.turck.com/hf-busmodus).

Die maximale Gesamtlange des Busses betragt 50 m.

Schreib-Lese-Kopfe fir den HF-Busmodus im Nicht-Ex-Bereich anschlie3en
Fiir den Busmodus im Nicht-Ex-Bereich sind die folgenden Gerate erforderlich:

Verteilerbaustein VT2-FKM5-FKM5-FSMS5 (ID 6930573) zum Anschluss mehrerer Schreib-
Lese-Kopfe an einen RFID-Kanal

Abschlusswiderstand RSE57-TR2/RFID (ID 6934908)

Optional: Verteilerbaustein VB2-FKM5-FSM5.205-FSM5.305/52550 (ID 6936821) zum Ein-
speisen einer zusatzlichen Versorgungsspannung

RFID-Verbindungsleitungen (z. B. RK4.5T-0.3-RS4.5T/52503)

»  Schreib-Lese-Kopfe gemal unten stehender Abbildung anschlieen. Die max. Lange der
Stichleitung betragt 2 m.

» Leistung der Spannungsversorgung insbesondere im Einschaltmoment (siehe Daten-
blatt) sowie die maximale Strombelastbarkeit der Leitungen (4 A) berlicksichtigen.

»  Spannungsabfall auf der Leitung beriicksichtigen. Gegebenenfalls zusatzliche
Versorgungsspannung zwischen den Schreib-Lese-Kopfen Uiber Verteilerbaustein VB2-
FKMS5-FSM5.205-FSM5.305/52550 einspeisen.

»  Nach dem letzten Schreib-Lese-Kopf einen Abschlusswiderstand anschlief3en (z. B. RSE57-
TR2/RFID).

RFID-Verbindungsleitung
(z.B. RK4.5T-0.3-RS4.5T/S2503)

‘ bis zu 32 pro Port

TN-CK40-H1147/C53

Abb. 22: Aufbau HF-Busmodus
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Schreib-Lese-Kopfe fir den HF-Busmodus im Ex-Bereich anschliel3en

HINWEIS
Informationen zu den maximalen Leitungslangen im Ex-Bereich entnehmen Sie den
Datenblattern der angeschlossenen Schreib-Lese-Kopfe.

Fir den Busmodus im Ex-Bereich sind die folgenden Gerate erforderlich:

Schreib-Lese-Kopf TN-R42TC-EX/C53 (ID 100020167)
Schreib-Lese-Kopf TN-R42TC-EX/C65 (ID 100028462) mit integriertem Abschlusswiderstand
RFID-Verbindungsleitungen .../S2500

Bei Einsatz in Zone 2/22:
- Verteilerbaustein VT2-FKM5-FKM5-FSM5 (ID 6930573) zum Anschluss mehrerer

Schreib-Lese-Kopfe an einen RFID-Port
- Sicherheitsclip SC-M12/3GD (ID 6900390)
- Optional: Verteilerbaustein VB2-FKM5-FSM5.205-FSM5.305/52550 (ID 6936821) zum

Einspeisen einer zusatzlichen Versorgungsspannung
Bei Einsatz in Zone 1/21:

- Ex-e-Klemmenkasten

GEFAHR
Explosionsfahige Atmosphare

Explosion durch ziindfahige Funken
Bei Einsatz in Zone 2/22:

» Schreib-Lese-Kopfe nur anschlieBen, wenn keine explosionsfahige Atmosphare
vorliegt oder wenn das Gerat im spannungslosen Zustand ist.

» M12-Steckverbinder mit Sicherheitsclip SC-M12/3GD gegen unbeabsichtigtes
Entfernen wahrend des Betriebs schiitzen.

» M12-Steckverbinder gegen mechanische Beschadigung schiitzen.

GEFAHR
Explosionsfahige Atmosphére

Explosion durch ziindfdahige Funken

» Bei Einsatz in Zone 1/21 Betriebsanleitung der angeschlossenen Gerate beach-
ten.

» BeiEinsatzin Zone 2/22: Schreib-Lese-Kdpfe uber Verteilerbausteine VT2-FKM5-FKM5-
FSM5 gemal3 unten stehender Abbildung anschlieBen (max. Anzugsdrehmoment siehe
Datenblatt der verwendeten Leitung). Die max. Lange der Stichleitung betrdagt 2 m.

»  BeiEinsatzin Zone 1/21: Schreib-Lese-Képfe iber Klemmenkasten gemaR unten stehen-
der Abbildung anschlief3en. Die max. Ldnge der Stichleitung betragt 2 m.

» Leistung der Spannungsversorgung insbesondere im Einschaltmoment (siehe Daten-
blatt) sowie die maximale Strombelastbarkeit der Leitungen (4 A) berlicksichtigen.

» Spannungsabfall auf der Leitung beriicksichtigen. Bei Einsatz in Zone 2/22 gegebenen-
falls zusatzliche Versorgungsspannung zwischen den Schreib-Lese-Kopfen Uber Verteiler-
baustein VB2-FKM5-FSM5.205-FSM5.305/52550 einspeisen. Ohne zusatzliche
Versorgungsspannung lassen sich max. 20 Schreib-Lese-Kopfe anschliel3en.

»  Schreib-Lese-Kopf TN-R42TC-EX/C65 mit integriertem Abschlusswiderstand als letztes
Gerat verwenden. Keinen separaten Abschlusswiderstand anschliel3en.
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Zone 2/22

Abb. 23: Systemaufbau
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7 In Betrieb nehmen

Fir die Inbetriebnahme ist der Anschluss an einen EtherCAT-Master erforderlich. Das Gerat
kann nur Gber den EtherCAT-Master konfiguriert und angesprochen werden. Die EtherCAT-
spezifischen Geratefunktionen, z. B. FOE oder die Kommunikation tiber EOE, miissen vom
EtherCAT-Master unterstiitzt werden.

Nach Anschluss der Leitungen und durch Aufschalten der Versorgungsspannung geht das
Gerdt automatisch in Betrieb.

Angeschlossene HF-Schreib-Lese-Kopfe sind automatisch eingeschaltet. Angeschlossene UHF-
Reader sind automatisch ausgeschaltet und aktivieren sich automatisch bei der Ausfiihrung
eines Befehls (auBBer Leerlauf).

In der Default-Konfiguration ist der Leerlauf-Befehl (0x0000) aktiv. Wenn ein HF-Schreib-Lese-
Kopf angeschlossen ist und sich ein Datentrdger im Erfassungsbereich befindet, wird das Bit
Datentrager vorhanden gesetzt und der UID in den Eingangsdaten ausgegeben.

» Um weitere Befehle ausfiihren zu kdnnen, Kommunikation mit dem EtherCAT-Master
herstellen.

Wenn ein UHF-Reader angeschlossen ist, muss das Gerat eingestellt werden:

»  Kommunikation mit dem EtherCAT-Master aufbauen.
»  EoE aktivieren (siehe IP-Adresse fur EoE zuweisen).
»  Reader konfigurieren tber TAS (Turck Automation Suite), Gerate-Webserver oder DTM.

7. Gerat an EtherCAT adressieren

EtherCAT verwendet eine implizite Adressierung der Netzwerk-Teilnehmer. Der EtherCAT-
Master adressiert alle angeschlossenen Gerate automatisch. Eine manuelle Adressierung bzw.
Identifizierung ist nur bei z. B. Werkzeugwechsel-Anwendungen (HotConnect) erforderlich.

Das Gerat unterstitzt Configured Station Alias (ADO 0x0012) als EtherCAT-spezifische Identifi-
zierungsmoglichkeit fiir Hot-Connect-Anwendungen. Der Wert fiir den Identification Value
wird Giber das Register 0x0012 vom EtherCAT-Master in das Gerat geschrieben.

HINWEIS
Die Gerdteadressierung tber ein Datenwort wird nicht von den Geraten unterstiitzt.
7.2 ESI-Files
In Abhangigkeit von der Steuerungsumgebung miissen verschiedene ESI-Files verwendet
werden

Steuerung/Konfigurations- ESI-File

software

TwinCAT Turck_TBEC-S2-4RFID_R1_ESI_....xml

CODESYS Beispiel:
Turck_TBEC-S2-4RFID_R1_ESI_1-3_20230915_9071.xml

Sysmac Studio Turck_TBEC-S2-4RFID_R1_ESI_..._omron_....xml
Beispiel:

Turck_TBEC-S2-4RFID_R1_ESI_1-3_omron_20230915_9071.xml

Turck stellt die aktuellen ESI-Files unter www.turck.com kostenfrei zum Download zur
Verfliigung.
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73 Gerat an einen EtherCAT-Master anbinden mit TwinCAT

Namenskonvention

Die folgende Beschreibung verwendet die Begriffe ,EtherCAT-Master” und ,EtherCAT-Slave”
lediglich aufgrund der Namensgebung in TwinCAT.

Verwendete Hardware
In diesem Beispiel werden die folgenden Hardware-Komponenten verwendet:

Beispielgerat "EtherCAT Device"

Verwendete Software
In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:

TwinCAT Studio V3.1.0
Microsoft Visual Studio 2013 oder hoher
ESI-File fur EtherCAT Device (kostenfrei als Download erhaltlich unter www.turck.com)

7.3.1 ESI-Dateien installieren

Das Gerat wird mit einer xml-Datei, der EtherCAT Slave Information (ESI), an eine Beckhoff-
Steuerung angebunden. Fiir die Anbindung muss diese Geratebeschreibungsdatei in TwinCAT
Studio V3 hinterlegt werden. Die ESI-Datei fiir das Gerat steht unter www.turck.com zum
kostenfreien Download zur Verfiigung.

»  xml-Datei im Installationsverzeichnis von TwinCat ablegen: TwinCAT - 3.1 - Config >
lo > EtherCAT.

»  TwinCAT Studio starten.

» Neues Projekt anlegen.

» Device-Katalog aktualisieren: TwinCAT - EtherCAT Devices - Reload Device
Descriptions.

=  Die Geratebeschreibung ist geladen.
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DATEl  BEARBEITEN  ANSICHT PROJEKT ERSTELLEM  DEBUGGEN | TWINCAT | TWINSAFE PLC  SCOPE  EXTRAS

io-o|B-m-2
Projektmappen-Explorer
@ o-a|s =
Projektrappen-Explorer (Strg+i) durchsuchen P~
&7 Projektmappe "EtherCAT Device” (1 Projekt)

| | - - | P Anfi Windows

B B2 6w s

;. Konfiguration aktivieren
Restart TwinCAT System
Restart TwinCAT (Config Mode)

Reload Devices

oY

Scannen

iy ni EtherCAT Device (& Toggle Free Run State
(3 ﬁ SYSTEM ] Zeige Online Daten
MOTION . Zeige Unterelemente
%  Hide Disabled ltems
# Software Protection...
Access Bus Coupler/IP Link Register...

Update Firmware/EEPROM

Show Realtime Ethernet Compatible Devices...
File Handling
Element auswihlen

EtherCAT Devices

TeProjectCompare

B B

Multiuser Explorer
Target Browser
AutomationML
Bode Plot

Filter Designer

About TwinCAT

Your Global Automation Partner

HILFE

v|| - |pmf\|e -H k

Abb. 24: Device-Katalog aktualisieren in TwinCAT
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7.3.2  Gerat mit der Steuerung verbinden

» Verwendeten EtherCAT-Master als Zielsystem auswahlen.
»  Netzwerk nach EtherCAT-Teilnehmern scannen: rechtsklicken auf E/A - Gerate.

» Scannen klicken.

Projektmappen-Explorer
@S|l o-a| =

4 ol EtherCAT Device
b @l SYSTEM
MOTION
SPS
[ sarFeTY
m C++

& anaLymcs

ﬁ:l Zuordnungen

oo

Projektmappen-Explorer (Strg+) durchsuchen

fal Projektmappe "EtherCAT Device" (1 Projekt)

Meues Elerent hinzufigen...

Vorhandenes Element hinzufdgen...

Umbenennen

Add Mew Folder...
Export EAP Config File
Scannen

Einfgen

Einfligen mit Verkndpfungen

Abb. 25: Nach Geraten scannen in TwinCAT
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Einfg
Umschalt+Alt+A

Strg+V
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= Alle EtherCAT-Teilnehmer (Master und Devices) werden eingelesen und automatisch der
I/0-Konfiguration hinzugefligt. Das EtherCAT Device erscheint im Projektmappen-Explo-
rer unterhalb des EtherCAT-Masters als EtherCAT Device.

Projektmappen-Explorer * @ X
@ o-a s =
! Projektmappen-Explorer (Strg+d) durchsuchen ol

fa] Projektmappe "EtherCAT Device" (1 Projekt)
4 ol EtherCAT Device
b @ SYSTEM
MOTION
b SPS
[ saFeTY
Q C++
ANALYTICS
4 EfA
4 L Gerite

4 == Device 4 (EtherCAT)
"E Image
"E Prozessabbild-Info

b2 SyncUnits

= Eingdnge

[l Ausginge

[+ [ InfoData

4 = FtherCAT Device
[ = Modulel
= Module 2
[ = Module3
= Moduled
[ = Module
O WeState
[ [ InfoData

ﬁz Zuordnungen

Abb. 26: EtherCAT-Device im Projektmappen-Explorer
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»  Mindestens eine Variable verkniipfen, um mit dem Gerét online gehen zu kénnen.

Projektmappen-Explorer
D o-5a|F =
Projektmappen-Explorer durchsuchen (Strg+a) P~

m Projektmappe "Test_Bilder_TBEC_LL" (Projekt 1) e
4 [ Test_Bilder_TBEC_LL
b @ SYSTEM
MOTION

4 [ sps

4 [ Test Bilder TBEC_LL
I [ Externe Datentypen
I+ 5] References
3 DUTs
4 [ GVls
Gl 10s
b [ POUs
[Cd VIsUs
I EJ PlcTask (PlcTask)
3 Test_Bilder TBEC_LL.tme
4 O} Test Bilder TBEC_LL Instance
4 PlcTask Inputs

43 10sxRFID_CHO_TP

(10 SAFETY
E Ce+
4 E/A
4 '“‘f'g Gerdte
4 == Master (EtherCAT)
+B prozessabhbild
*B prozessabhild-Info
2 Synclnits
Eingédnge
W Ausginge
& InfoData
= Box 1 (TBEC-LL-4RFID-8DXP)
4 = Module 1 (HF compact)
P Inputs HF compact
#| Response code RFID Module
#! Loop counter RFID Module
Tag present at r/w head
| HF rfw head switched on
Continuous mode active
Length RFID Module
Error code RFID Medule
#1 Tag counter RFID Module
b [ Outputs HF compact
I = Module 2 (016 Byte read)
B = Module 3 (016 Byte write)
P = Moduled (HF compact]

| AR

Ll

Abb. 27: Beispiel fiir die Verkniifung einer Variable

» Button Konfiguration aktivieren klicken.

DATEl  BEARBEITEM  AMSICHT  PROJEKT
O |B-u-D M| Y@

© |Build 402444 (Loaded) ~| = B |

3

L)

o

VAR _GLOBAL
xRFID CHO_ TP AT$I* : BOOL;

END VAR

Abb. 28: Konfiguration aktivieren

= Die Geratekonfiguration ist aktiviert.
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»  Button Run Modus klicken.
DATEl BEARBEITEM  AMSICHT  PROJEKT
e

| & &
=) e

-0 |8 - W

© | Build 4024.44 (Loaded) ~| =

o

Abb. 29: Run Modus aktivieren

Your Global Automation Partner

=  Das Gerat ist online mit dem EtherCAT-Master verbunden.
» Im Projektbaum Doppelklick auf EtherCAT Device ausfiihren.
=  Der aktuelle Zustand (hier: OP) sowie die Datenpunkte und die Verkniipfung werden auf

der Registerkarte Online angezeigt

Projektmappen-Explorer EtherCAT Device + X
@D o-a &=

Projektmappen-Explorer (Strg+d) durchsuchen

Allgemein  EtherCAT  Prozessdaten SPS Slots

Status Maschine

fa] Projektmappe "EtherCAT Device" (1 Projekt) IE' Bootst
4 ) EtherCAT Device — — |mueuer3tams: P
:- re-0p e-Op
3 Iﬂ SYSTEM = Angeforderter Status: [OP
Z Op Fehler ldschen
4
DLL Status

ANALYTICS

Statup  CoE-Online  AcE - Online  Diag Historie  Orline

Abb. 30: Status EtherCAT-Device in TwinCAT

4 E/A Port B: Mo Canier / Closed
4 G Gerate Part C Mo Carier / Closed
4 == Device 4 (EtherCAT)
*B |mage art O Mo Camier / Closed
@+
’3 Prozessabbild-Info
b 2 SyncUnits Dateizugriff dber EtherCAT
[ Eingdnge Download Upload
b [ Ausginge
I [E InfoData
4[] EtherCAT Device
P = Modulel
P = Module2
P § Modules | Name Online T GroBe  »Adre.. EinfA.. UserlD Verknipft mit
I Module 4 i E
= Module
p BB Module5 | #.Resp 0000000000000... Resp BBSA.. 200 39.0 Einga.. 0
b WecState | = Response code 0 UINT 20 390 Einga.. 0
b [ InfoData #! Loop counter 0 USINT 1.0 4.0 Einga.. 0
e Zuordnungen #I Tag present a... 0 BIT 0.1 43.0 Einga.. 0
. [ S, n o n FERS s

Bei einem Doppelklick auf den EtherCAT-Master werden auf der Registerkarte Online die Zu-

stéande aller angeschlossenen Gerdte angezeigt.

Projektmappen-Explorer
@ o-a| &=

Projektmappen-Explorer (Strg+ ) durchsuchen

Algemein  Adapter EtherCAT ©Online  CoE - Online

eterca Device = > |

State
oP

Addr
1001

Name
EtherCAT_Device

Na

=1

fa] Projektrnappe "EtherCAT Device" (1 Projekt)
4 o EtherCAT Device

bl SYSTEM

MOTION

b SPS
[&] saFeTY
E C++
ANALYTICS
E/A
4 ﬂ% Gerite

4 —= Deviced (EtherCAT)
Abb. 31: Status EtherCAT-Master in TwinCAT

P

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

CRC

V01.00 | 2024/08 | 34



In Betrieb nehmen T"URNRC K

Gerdt an einen EtherCAT-Master anbinden mit TwinCAT Your Global Automation Partner

Die folgenden Zustande sind mdglich:

Init: Gerat startet, kein SDO- und kein PDO-Transfer

Pre-Operational (Pre-Op): SDO-Transfer, kein PDO-Transfer

Safe-Operational (Safe-Op): SDO- und PDO-Transfer (Eingangsdaten)

Die Eingangsdaten werden zyklisch aktualisiert, alle Ausgange des Devices gehen in den
sicheren Zustand.

Operational (Op): SDO- und PDO-Transfer, Ein- und Ausgangsdaten gliltig

Bootstrap: Firmware-Update kann durchgefiihrt werden

7.3.3  Slots konfigurieren

Auf der Registerkarte Slots lassen sich den Gerate-Slots die Funktionen zuordnen und Daten-
groBen einstellen.

Beispiel: Betriebsart HF-Busmodus fir Kanal 3 einstellen

»  Im Projektbaum Doppelklick auf EtherCAT Device ausfiihren.

» Registerkarte Slots auswahlen.

»  Links den einzustellenden Kanal markieren (hier: RFID control/status ch3).
»  Rechts die gewlinschte Betriebsart auswéhlen (hier: HF bus mode)

» Hinzufligen-Button [<] klicken.

Aligemein  BtherCAT  Prozessdaten Flc Slots Statup CoE -Online  Diag History  Online

Slot Module Moduleldent - Module Moduleldent  Description
= RFID contral/status chl HF compact 00284453 ™ HF compact (00284453 HF compact
™ RFID read data ch 016 Byte read 0x00300080 ™ HF extended  (x0038E433  HF extended
™ RFID write data chl 016 Byte write (< 0000C080 ¥ 001410453 HF bus mode
= RFID control/status ch HF extended (0038E453 UHF compact (x0128A453 UHF compact
™ RFID read data chl 064 Byte read 0x00640080 ™ UHF extended (x0138E453 UHF extended
™ RFID write data ch1 064 Byte write 000013080
™ RFID cortrol/status ch2 UHF extended («0138E493
= RFID read data ch2 128 byte read (00240080
™ RFID write data ch2 128 byte write 0x00021080

]
™ RFID read data ch3
™ RFID write data ch3

Abb. 32: HF-Busmodus fiir Kanal 3 auswéhlen
=  Der HF-Busmodus fiir Kanal 3 ist eingestellt.

734  Startup-Parameter einstellen
Auf der Registerkarte Startup kdnnen die Parameter fiir das Gerat eingestellt werden, die
dauerhaft beim Startup geschrieben werden sollen. Die Parameter sind abhdngig von der ein-
gestellten Betriebsart.

HINWEIS
Die Parameter Configured Module ID und Reserved Elements (Res.) werden vom
System vorgegeben und diirfen nicht geandert werden.
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Beispiel: HF-Datentragertyp auswahlen

vvyywyy

v

Allgemein  BtherCAT  Prozessdaten SPS5  Slots

Im Projektbaum Doppelklick auf EtherCAT Device ausfiihren.
Registerkarte Startup auswahlen.
Doppelklick auf HF: Select Tag type RFID Module ausfiihren.

Im Untermenii CANopen Startup Eintrag Bearbeiten Doppelklick auf HF: Select Tag
type RFID Module ausfiihren.

Im Untermeni Set Value Dialog im Drop-down-Meni Enum den Datentrager auswahlen
(hier: Fujitsu MB89R112).

»  Auswahl mit OK bestatigen.

Stanup  CoE -Online  AoE -Online  Diag Historie  Online

Your Global Automation Partner

Transition  Protocol Index Data Comment
A <P, PS> AcE 143 0A 11 6E 26 05 02 AoE Init Cmd {download Metld)
P CoE (xF800:01 no (0) Deactivate all diagnostics
Egr CoE OxF800:03 no (0} Deactivate Webserver
P CoE (xF300:0E no (0} Deactivate 1/0-ASSISTANT Force Mode
B P CoE 0x5000-00 (00050085 (327813) Configured Module |D
Epr CoE (x3000:02 automatic tag detection H...  HF: Select Tag type
B P CoE (x3000:03 200 HF: Bypass time (*1ms)
&P CoE (x3000:0B no (0) HF: Autotuning read/write head
Transition ok,
| P Index fhex]: Ei
Abbruch
Or»s [OssP Subdndex [dez)
0s-0 a5 W alidieren [1 Kamplett Zugriff
Daten [hesbink |00 Hes: Edit..
K.ommentar: |HF: Select Tag type Set Value Dialog x
Dez o | [Tok ]
Index Mame Flags W
=l B000:0 Configuration Data HF compact b alciE |DHDD | Gl
------ 8000:02  HF: Select Tag type R ad  Enum: sutomatic: tag detection HF
8000:03  HF: Bypass time [*1ms] R/ 20 automnatic tag detection HE
8000:08  HF: Autotuning readwrite head R i I NX_F' lcode SLI=
2000:.0C  Deactivate HF detuned diagnoshc R nd  Bool % %".'FS: TBH%SIH;ILS Edit
800013  Deactivate diagnostics R o 4 Infinegn SRFSSYOZP |
B000:14  HF: Idle mode R/ | Bnar 5 MXP lcode SLIXS
8000:10  Command reties at failune Riaf 0 Bitgrobe E: Fuiitsu MBE3RTTS
S00AD RO Fa 7. Tl Tag-t HF-
- res. 2. Infineon SAFSSY10P
11: M3<P |code SLIx-L
12 Fuijitzu MBEIR112
13 EM42335LIC
14: MNP 5LIX2
15: Tl Tag-it HFI Pro

Abb. 33: HF-Datentragertyp auswahlen

=  Der Datentragertyp ist eingestellt.
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7.3.5  EtherCAT-Device Uber das Object Dictionary parametrieren

HINWEIS

Turck empfiehlt, Anderungen nur in den Startup-Parametern durchzufiihren.

» Im Projektbaum Doppelklick auf EtherCAT Device ausfiihren.
» Registerkarte CoE — Online auswahlen.
=  Das Object Dictionary mit allen geratespezifischen Parametern wird angezeigt.

ML cihercar oevice = > [

Projektmappen-Explorer

@ | o - at | o - Algemein  EtherCAT Prozessdaten SP5  Slots  Statup CoE-Online  AoE -Online  Diag Historie  Online
Projektmappen-Explorer (Strg+d) durchsuchen P~
. : ) [ Auto Update Single Update [ ] Zeige Offiine Daten
] Projektmappe "EtherCAT_Device" (1 Projekt)
4 ) EtherCAT Device Erwettert... | |
b (@l SYSTEM Zu Startup hinzufigen... Modul OD (AcEPorty: [0 |
k= MOomON j
4 SPS Index Name Fags Wert Eint
[ SAFETY 1000 Device Type RO (<00001389 (5001)
Bl C++ 1001 Eror Register RO 000 (0)
ANALYTICS 1008 Manufacturer Device Name RO EtherCAT Device
a E/A 1009 Manufacturer Hardware Version RO 1
4 #f'g Gerdte 1004 Manufacturer Software Wersion RO v1.039
4 = Deviced (EtherCAT) 100B Manufacturer Bootloader Version RO NAA
+® image +1018:0 Idertity Object sd<
*B prozessabbild-Info +- 10F3:0 Diagnosis Histary >h¢
p 2 SyncUnits 10F3 Timestamp Object RO (=530efeabecc (313238670000...
[ Eingange +1- 1600:0 Mapping RxPDO UHF extended >49 ¢
b M Ausginge +1-1620:0 Mapping RxPDO 016 Byte write >16<
b [ InfoData +- 1640:0 Mapping RxPDO Device Status./Control >16<
R e +1- 1AD0:0 Mapping TxPDO UHF extended >G4 ¢
b Modu_le 1 +-1A10:0 Mapping TxPDC 016 Byte read >16<
b B Module 2 +1- 1A30:0 Mapping TxPDO RFID diagnostics >16<
+1- 1A40:0 Mapping TxPDO Device Status/Control >32<
b = Module 3 +1- 1C00:0 Sync manager Type »de
b B Module 4 +#1C120  Sync Manager 2 PDO Assignment >3¢
b= Module 5 +-1C13:0 Syne Manager 3 PDO Assignment sde
b [ WeState +-1C32:0 SM output parameter >32<
b [ InfoData +-1C33:0 SMinput parameter »32¢
&' Zuordnungen 5000 Corfigured Module 1D M RW 000060020 (393248)

Abb. 34: Object Dictionary

Die Anzeige der Parameter ist abhdngig von der Geratekonfiguration. Mit einem Doppelklick in
die Spalte Wert kdnnen die Parameter gedndert werden.

HINWEIS
Die Anderung der Parameter wihrend der Laufzeit kann zu einer fehlerhaften Konfi-
guration des Gerates fiihren.

Single Update (empfohlen): Das Verzeichnis wird einmalig aktualisiert, wenn ein Parameter
verdandert wurde.
Auto Update: Das Verzeichnis wird laufend aktualisiert.
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736  Gerat per Explicit Device ID adressieren

» Im Projektbaum Doppelklick auf EtherCAT Device ausfiihren.

» Registerkarte EtherCAT - Erweiterte Einstellungen - Allgemein - Identifikation >
Explicit Device Identification (ADO 0x0134) aktivieren.

» Im Feld Wert den Identification Value (hex.) eingeben, der mit den Drehcodierschaltern
am Gerat Ubereinstimmen muss (siehe [ 28]).

» Eingaben mit OK bestatigen.
»  Spannungsreset durchfiihren.

) | B A - Algemein  EtherCAT  Prozessdaten SPS  Slots  Statup CoE-Online  AoE-Online  Diag Histore Online
Projektmappen-Explorer (Strg+i) durchsuchen P -
Typ: [EtherCAT Device |
R Projektmappe "EtherCAT_Device" (1 Projekt)
4l EtherCAT Device Produkt/Revision: 100018054 /1 |
b |l SYSTEM Auto Inc Adr 0
=
1 ELCSmON EtherCAT Adr: [ [1001 3 Il Erweiterte Einstellungen. . ||
[ saFETY Identifilationswert: |0 a
@ Crs organger Port: Master
& anALYTICS
d E/A Erweiterte Einstellungen X
Pl *é Gerate T EEE———
4 B Device 4 (EtherCAT) (- Allgemein Identifikation
+@ | ... Verhalten
H¥ 'Mage ldentifikation ADO

Timeout Einstellunger
O Hehne

FMMU /7 5M (O Corfigured Station Alias (ADO (x0012)
----- nit Kommandos

’E Prozessabbild-Info

2 SyncUnits
Eingdnge

B Ausginge | (@) Explicit Device Identification (300 (x0134)

- Mailbox
InfoData :
. - Distributed Clock (O Data Word (2 Bytes) ADO hex): 00134

= EtherCAT Device f 2
- ESC Zugriff

L Zuordnungen
o |Werl: 4 = |

= v v v v

Apbrechen

Abb. 35: Explicit Device Identification in TwinCAT
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7.3.7  Geréat per Configured Station Alias adressieren

» Im Projektbaum Doppelklick auf EtherCAT Device ausfiihren.

» Registerkarte EtherCAT - Erweiterte Einstellungen - Allgemein - Identifikation >
Configured Station Alias (ADO 0x0012) aktivieren.

» Eingabe mit OK bestatigen.
| ehercar veviee - > [

| Projektmappen-Explorer

@ o-a| &=

B Prozessabbild-Info

Timeout Einstellunge
Identifikation

Algemesin  BtherCAT  Prozessdaten SPS  Slots  Statup CoE-Online  A0E -Online  Diag Historie  Online
Projektmappen-Explorer (Strg+i) durchsuchen R~
Typ: |EtherCAT_Dewce |
fa] Projektmappe "EtherCAT_Device" (1 Projekt) B
4 ] EtherCAT Device Produkt/Revision:  [100018054 / 1 |
b @ svSTEM Auto Inc Adr P ]
MOTION
— EtherCAT Adr: 1001 = Erweiterte Binstellungen...
. Ofoor ( g |
[ saFeTY Identifikationswert: |0 S
@ Ces Vorganger Port: Master
ANALYTICS
4 E/A Erweiterte Einstellungen s
4 L Gerite -
4 = Device 4 (FtherCAT) - Allgemein Identifikation
+ B i i Verhalten
2% Image Identifikation ADO

() Keine

b 2 SyncUnits
3 Einginge & FMMU /7 SM | ® Canfigured Station Alias (ADO (:0012) |
& L it K d
I+ [l Ausginge 'IZI ki (O Explicit Device Identification (ADO (0134)
b [H InfoData afiDon
P EtherCAT Device istributed Clock (O) Data Word (2 Bytes) ADO hex): | 0x0012

& Zuordnungen (- ESC Zugriff

Wert:

CO—

Abbrechen

Abb. 36: Configured Station Alias in TwinCAT auswahlen
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> Registerkarte EtherCAT - Erweiterte Einstellungen - ESC-Zugriff > E’PROM -> Konfi-
gurierte Station Alias wahlen.

» Im Feld Neuer Wert den Identification Value eingeben (hier: 4).
» Schreibe in das E?PROM klicken.

= Der Master schreibt den Identification Value in das Gerat.
»  Mit OK bestatigen.

-
fa | o-a| &= Algemein  BtherCAT  Prozessdaten SPS  Slots  Statup  CoE-Online  AcE-Online  Diag Historie  Online
Projektmappen-Explorer (Strg+0) durchsuchen P-
Ty [EtherCAT Device |
& Projektmappe "EtherCAT Device" (1 Projekt)
4 5 EtherCAT Device Produkt/Revision: 100018054 /1 |
P gl SYSTEM Auto Inc Adr: 0
ke = EtherCAT Adr: [] [1001 3 || Erweiterte Einstellungen ||
ldentifikationswer: |0 <
@ Ces Vorganger Port: Master
ANALYTICS
i E/A Erweiterte Einstellungen x
4 "L Gerite —_—
4 == Device 4 (EtherCAT) - Allgemein Konfigurierte Station Alias
+m Verhalten
% Image

Timeout Einstellunger  Aktueller Wert {EFPROM): l:l

’E Prozessabbild-Info

entdikation Aktueller Wert (Register): l:l

2 SyncUnits

b
I Eingidnge FMMUXSM N W =
b [ Ausgdnge nit Kommandos et (E - | Schreibe in das EPROM
P [ InfoData ' Mailbox (power cycle required to refresh register)
b = EtherCAT Device (- Distributed Clock
- = ESC Zugriff

& Zuordnungen DR

Konfigurierte Stati

erweiterte Verbinc

Smart View
Hex Editor
FPGA
Memaory

Apbrechen

Abb. 37: Identification Value unter Configured Station Alias in TwinCAT eingeben

»  Spannungsreset durchfiihren.

=  Nach dem Einschalten wird das neu eingefligte Gerat automatisch vom Master erkannt.
Der Status in der Registerkarte Online springt automatisch auf OP.
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Mit der Funktion Hot Connect lassen sich Gerate wahrend des laufenden Anlagenbetriebs aus-
tauschen (z. B. bei Werkzeugwechsel-Applikationen). Um die Funktion Hot Connect nutzen zu
kdnnen, muss eine Hot-Connect-Gruppe eingerichtet werden.

»  Rechtsklick auf EtherCAT Device > HotConnect Gruppe anfiigen.

Projektmappen-Explorer
@ o-a & =
Projektrnappen-Explorer (Strg+a) durchsuchen

fa] Projektrnappe "EtherCAT Device" (1 Projekt)
4 ol EtherCAT Device
b @l SYSTEM
MOTION
b SPS
€] SAFETY
E C++
ANALYTICS
4 E/a
P ﬂ% Gerdte
4 == Device 4 (EtherCAT)
": Image
_*5 Prozessabbild-Info
b2 SyncUnits
P Eingdnge
> [ Ausginge
I InfoData

Einflgen

Independent Project File

s Deaktivieren

rl'll.}(

ﬁ:l Zuordnungen | 'O Meues Element hinzufigen... Einfg
Meues Element einfigen...
Insert Existing Item...
X Entfernen Entf
I Umbenennen
EtherCAT Device speichern unter...
Metld dndern...
H Kopieren Strg+C
H  Ausschneiden Strg+X

Einfigen mit Verknipfungen

In kompatiblen Typ dndern..
HotConnect Gruppe anflgen

Aus HotConnect Gruppe entfernen

Strg+V

Abb. 38: HotConnect Gruppe anfligen
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» Im Fenster Hot Connect Gruppe hinzufiigen das gewlinschte Device auswahlen (hier:
EtherCAT Device).

» Identification Value (hex.) fiir die Hot-Connect-Gruppe festlegen (hier: 4).

»  Mit OK bestatigen.

Heot Connect Gruppe hinzufigen X
Yerbundene Slaves auzwahlen |dentifik atian Liber
""" = EtherCAT_Device | dentifik.ationzswert

R
[ ] EtherCAT Addr. of previous Slave:
0 =

Optionaler Gruppenames

Atbnch

Abb. 39: Identification Value der HotConnect Gruppe festlegen

=  Das Gerdt wurde zu einer Hot-Connect-Gruppe hinzugefiigt, erkennbar an dem kleinen
HC-Symbol im Projektbaum.

HINWEIS

ﬂ Damit ein neues Gerat vom Master erkannt werden kann, muss die Gerateadresse
(Identification Value) entweder per Explicit Device ID oder per Configured Station
Alias gesetzt werden.

Gerate, die Teil einer Hot-Connect-Gruppe sind, konnen daraus auch wieder entfernt werden:

»  Rechtsklick auf EtherCAT Device - Aus HotConnect Gruppe entfernen.

739  Prozessdaten-Gruppen mit Variablen verlinken
Um eine Gruppe von Prozessdaten mit Variablen zu verkniipfen, muss mit Prafixstrukturen ge-
arbeitet werden (siehe Mappingtabellen). Das Vorgehen zur Variablenverkniipfung ist im Kapi-
tel ,Funktionsbaustein in TwinCAT einbinden” ([ 184]) beschrieben. Bei der Verlinkung muss
auf die Strukturen aus der TwinCAT-Library zugegriffen werden. Die Library steht unter
www.turck.com zum kostenfreien Download zur Verfligung.
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Gerat an einen EtherCAT-Master anbinden mit CODESYS

Namenskonvention

Die folgende Beschreibung verwendet die Begriffe ,EtherCAT-Master” und ,EtherCAT-Slave”
lediglich aufgrund der Namensgebung in CODESYS.

Verwendete Hardware
In diesem Beispiel werden die folgenden Hardware-Komponenten verwendet:

Blockmodul TBEC-S2-4RFID
WinPLC als EtherCAT-Master

Verwendete Software
In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:

CODESYS 3.5 SP14 (kostenfrei als Download erhéltlich unter www.turck.com)
ESI-File fir TBEC-S2-4RFID (kostenfrei als Download erhaltlich unter www.turck.com)

ESI-Dateien installieren
Das Gerdt wird mit einer xml-Datei, der EtherCAT Slave Information (ESI), an Steuerungen ange-
bunden. Fiir die Anbindung muss die Gerdtebeschreibungsdatei in CODESYS hinterlegt
werden. Die ESI-Datei fiir das Gerdt steht unter www.turck.com zum kostenfreien Download
zur Verfiigung.

»  CODESYS starten.
» Tools - Gerdte-Repository klicken.

Debug Fenster  Hilfe
“ | @ Package Manager...

I|}ﬁ|
e

Bibliotheksrepository...
Gerdte-Repository...

Visualisierungselernente-Repositony

Visualisierungsstil-Repositony..

Lizenz-Repository...

Lizenz-Manager...

Skripting

Anpassen...
Optionen...

Optionen importieren und exportieren...

Abb. 40: Gerdte-Repository
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>

ESI-Datei Gber den Button Installieren hinterlegen.

P Gerste-Repository

X
Speicherort: |5ngpn§1;nc v| | Bearbeiten
{C:\ProgramData\CODESYS\Devices)
Installierte Gerdtebeschreibungen:
|Zeicher1folge fiir eine Volltextsuche. | Hersteller: |<ﬂle|-lustelu'>- Vl || Installieren... ||
Narme Hersteller 2 Deinstallieren
* @ vt m
1= [l Feldbusse
[+--€AN CANbus
I+ €ifl CANopen
= DeviceNet
= pedt EtherCat
Elﬁ Slave

Abb. 41: Geratebeschreibungsdatei installieren

=  Das Modul wird als installierte Geratebeschreibung im Gerate-Repository angezeigt.
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742  Gerat mit der Steuerung verbinden

Voraussetzungen

Der verwendete Master ist EtherCAT-fahig.
Die Programmiersoftware ist geoffnet.
Ein neues Projekt ist angelegt.

Beispiel: Projekt mit WinPLC anlegen
Standardprojekt *

& Siesind gerade dabei, ein neves Standardprojekt anzulegen. Dieser Assistent wird die
@ folgenden Objekte in dieses Projekt einfilgen:
- Ein programmierbares Gerdt, wie unten angegeben
- Einen Programmbaustein PLC_PRG in der unten angegebenen Programmiersprache
- Eine zyklische Task, die PLC_PRG aufruft
- BEine Referenz auf die neueste Version der Standardbibliothek

Gerdt: |cmE5v5{vamv3{3s-&nat5mmmmuﬂ

PLC_PRG in: |Strukturierter Text (ST)

Abb. 42: Beispiel: Projekt anlegen

EtherCAT-Master hinzufligen

»  Rechtsklick auf Device - Gerat anhangen auswahlen.

»  EtherCAT-Master im folgenden Fenster auswahlen.

»  Gerat anhdngen klicken.

=  Der EtherCAT-Master erscheint als EtherCAT_Master (EtherCAT Master) im Projektbaum.
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Netzwerkadapter auswahlen

» Doppelklick auf EtherCAT_Master (EtherCAT Master) im Projektbaum ausfiihren.

» Inder Registerkarte Allgemein Uber die Schaltfliche Durchsuchen... den Dialog Netz-
werkadapter auswahlen 6ffnen.

» Den Netzwerkadapter auswahlen und mit OK bestatigen.
» Inder Registerkarte Allgemein den Menipunkt Optionen ausklappen.
» Die Option Automatischer Neustart Slaves aktivieren.

[] EtherCAT_Master x

Allgemein Autoconfig Master/Slaves EtherCA#
St EtherCAT-NIC-Einstellungen
EtherCAT E/A-Abbild Zieladresse (MAC) FEFF-FFFFAFFE Broadcast [ | Redundancy aktivieren
Quelladresse {(MAC) E4-5F-13-F3-CC-80 Durchsuchen...
EtherCAT IEC-Objekte
Netzwerkname |USB D-Link
Status () Netzwerk durch MAC auswahlen (@) Netzwerk durch Namen auswahlen

L Verteilte Uhren

[] LRw anstatt LWR/LRD verwenden

Zykluszeit 4000 = ps
Sync Offset 0 i [] mMeldungen pro Task aktivieren
- a
Automatischer Neustart Slaves
[ sync Window Monitoring |
Sync Window 1 Z ps

Abb. 43: Automatischer Neustart Slaves

»  Online - Einloggen klicken.
=  Das Projekt wird in die Steuerung geschrieben.

EtherCAT-Slave hinzufligen
» Online - Ausloggen klicken.

=  Die Konfiguration im ausgeloggten Zustand ist moglich.

»  Rechstklick auf EtherCAT_Master (EtherCAT Master) > Gerate suchen auswahlen.

»  EtherCAT-Slave (hier: TBEC-S2-4RFID) im folgenden Fenster auswahlen und Ins Projekt
kopieren klicken.

=  Das Modul erscheint mit den Standardeinstellungen aus dem ESI-File (HF compact) im

Projektbaum.

Gerat online mit der Steuerung verbinden

»  Online - Einloggen klicken.
Das Gerat ist online mit der Steuerung verbunden.
Die griinen Symbole im Projektbaum zeigen die aktive Verbindung an.

Doppelklick auf TBEC_S2_4RFID (TBEC-S2-4RFID) ausfiihren.

Auf der Registerkarte Allgemein - Diagnose zeigt der Status Operational die aktive Ver-
bindung an.

v 338
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74.3  Slots konfigurieren
Die Slots werden Uber die Funktion ,Gerét einstecken” konfiguriert.

» Online > Ausloggen klicken.
=  Die Konfiguration im ausgeloggten Zustand ist moglich.

Beispiel: Betriebsart HF-Busmodus fur Kanal 3 einstellen

»  Rechtsklick auf leeren Steckplatz im Projektbaum - Gerat einstecken wahlen.
»  Betriebsart auswahlen.
»  Gerat einstecken klicken.

=5 TRECLL~4REID-SDXP_WnPLC !

=} Device (CODESYS Control Win V3)
= B sps-ogk

| ® O ;m"wdw Gerat einstecken X
r“ PLC_PRC (PRE) Name: [HF_bus_mode
= 38 Taskkonfiguration
& EtherCAT Task (IEC-Tasks) Altion:
=58 MainTask (IEC-Tasks) () Gerat anhangen () Gerat einfugen (@ Gerat einstecken () Gerat aktualisieren
: L@ pLc_PRG
=] EtherCAT Master (EtherCAT Master) Zeichenfolge fiir eine Volltextsuche. Hersteller: | <Alle Hersteller > ~
= (i} TBEC_LL_4RFID_8DXP (TBEC-LL-<RFID-8DXP) Name Hersteller  Version  Beschreibung
~H  HF_compact (HF compact) = Feidousse
B _016_Byte_read (015 Byte read) 2 o Ethercat
B _016_Byte_write (016 Byte writs) 55 Modul
M _extended (HF extended) Inn-mt TRK 0 EtherCAT Module mported from Slave XML ESI_TBEC_LL_4RFID_SDKP_7754.xmi Device: HF bus mode.
H 054 Byt= read (064Byte read) [ AF compact TURCK 0 EtherCAT Module imparted from Slave XML: ESI_TBEC_LL_4RFID_8DXP_7794,kml Device: HF compact
H 054 Byte_write (064 Byte write) HF extended TURCK. 0 EtherCAT Module imported from Slave XML: ESI_TBEC_LL_4RFID_BDXP_7794.xml Device: HF extended
- UHF_extended (UHF extended) [ uHFcompact TURCK 0 EtherCAT Module imported from Slave XML: ESI_TBEC_LL_4RFID_SDXP_7794,xmi Device: UHF compact
‘B 128 byte read (128 byte read) [ UHF extended  TURCK 0 EtherCAT Moduile imported from Slave XML: ESI_TBEC_LL_4RFID_SDXP_7794.xmi Device: UHF extended
M _128 byte_write (128 byte writs)
<leer>
K <leers
: :t:; ] Nach Kategorien gruppieren [ ] Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten) [ ] Veraltete Versionen anzeigen
K cleeri> ‘Mame: HF bus mode P
K <leert> Hersteller: TURCK
K <leert> m“ata.g"' ';'“M I
K <leert= Bestellnummer: HF bus mods %
£ deerts Beschreibung: EtherCAT Moduie mported from Slave XML ESI_TBEC_LL_4RFID_8DXP_7794.xmi Device: HF bus mode v
K <leerls
E  <leeri> il Gerit in den einfiigen
K cleerl> e
K deerls B (Sicksnnen sinen and . Navigator auswahlen, solange dieses Fenster gesffnetist)
K <leerls
¢ séiem
K cleerts

Abb. 44: HF-Busmodus auswahlen
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=  Der HF-Busmodus fiir Kanal 3 ist eingestellt.

Gergte * 0 X
=gl TRECHLL-4RFID-S0XP_WinFLe ~
= ﬂj Device (CODESYS Control Win V3)
=18 sPsLogik

=1L} Application
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
2 EtherCAT_Task (IEC-Tasks)
= @ MainTask (IEC-Tasks)
& PLC_PRG
=[] EtherCAT_Master (EtherCAT Master)
=[] TBEC_LL_4RFID_8DXP (TBEC-L-4RFID-8DXF)
HF _compact (HF compact)
_016_Byte_read (016 Byte read)
_016_Byte_write (016 Byte write)
HF _extended (HF extended)
_064 _Byte_read (064 Byte read)
_0584_Byte_write (064 Byte write)
UHF _extended (UHF extended)
_128_byte_read (128 byte read)
_128_byte_write (123 byte write)
HF_bus_mode (HF bus mode) |
<lLeer>
Abb. 45: HF-Busmodus fiir Kanal 3 ist eingestellt

RS IS I LI
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744  Startparameter einstellen

HINWEIS
Die Parameter Configured Module ID und Reserved Elements (Res.) werden vom
System vorgegeben und diirfen nicht gedandert werden.

»  Doppelklick auf TBEC_S2_4RFID (TBEC-S2-4RFID) ausfiihren.
»  Registerkarte Startparameter wahlen.

=  Alle eingestellten Parameter des Moduls werden angezeigt, kdnnen aber nicht verandert
werden. Das Setzen der Startparameter erfolgt pro Slot.

Gerate > 3 X () TBEC_LL_4RFID_8DXP X
=[] TRECL-RFID-SDNP_WinPLC - e .
2 [ bevee (Cotsts Conpalvin 3 e o Hinaufiigen [ Bearbeiten 3 Léschen & Nachoben & Move Down
= &l sPs-Logk erosessdaten Zeile  In bindex  Name Bitlange  Abbruch bei Fehler  Springe zu Zeile bei Fehler
=} Application 1 Configured Module D 32
) sblotheksverwalter m B s  tag detection HF B
PLC_PRG (PRG) 3 HF: B
= (E8 Tasdonfiguration EoE-Einstellungen 4 3 ing read/write head RFID Module 8
& EtherCAT Task (IEC-Tasks) 5 e HF detuned diagnostic REID Module 8
= & MairTask (EC-Tasks) EtherCAT EC-Objekte 6 actvate diagnostics RFID Module 8
PLC_PRG 7 HF: Ide mode RFID Module um 8
= (i) EtherCaT Master (EtherCAT Master) iZis 8 Command retries at failure RFID Module 2 8
= m TBEC_LL_4RFID_S8DXP (TBEC-L-4RFID-8DXP) 9 Configured Module ID 3 32
H HF_compact (HF compact) Informatien 10 Configured Module ID 32
H 016 Byte read (016 Byte read) 1 4 Module IO 2
H 016 Byte_write (016 Byte write) 12 ype RFID Module 8
H  HF_extended (HF extended) 13 ime (*1ms) RFID Module 8
B _064 Byte_read (064 Byte read) 14 HF: Multitag RFID Module Bl
W 059 Byte_write (064 Byte write) 15 Heart beat readarits head RFID Madule 8
M UHF_extended (UHF extended) 15 HF: Autotuning read write head RFID Module 8
M _128 byte_read (128 byte read) 17 De: e HF detuned disgnostic RFID Moduie 8
B _128 byte_write (128 byt write) 18 Deactivate disgnostics REID Module 8
B+ _bus_mode (HF bus mode) 19 HF: Idke mode RFID Module um 8
K ceers ) Command retries at failure RFID Module 2 8
K deers 21 HF: Command in confinuous made RFID Modue | Inventory 8
L <leert> 2 HF: Length in continuous mode RFID Module 8 8
L <leerl> 23 HF: Address in continuous mode RFID Module 0 8
K cleerl> 24 Configured Module I 32
E <Leerl> 25 Configured Module D 32

Abb. 46: Startparameter des Moduls

Beispiel: Datentragertyp fir Kanal O einstellen

»  Doppelklick auf Kanal 0 (HF_compact) ausfiihren.
» Registerkarte Startparameter wahlen.

» Inder Zeile 2 HF: Select Tag type RFID Module im Drop-down-Mendi als Wert den ge-
wiinschten Datentrager auswahlen (hier: NXP Icode SLIX).

=  Der Datentragertyp fir Kanal 0 ist eingestellt.

Gerate > 3 X H HF_compact X
=4 TBECL-4RFID-8DXP_WnFLC - - -
= {7 Device (CODESYS Control Win v3) Startparameter ok Hinzufiigen [# Bearbeiten Léschen # Nach oben Move Down
= {210 sPs-Logic Zeile  IndexSubindex  Name Wert Bitlinge

. Module EfA-Abbild
=i} Application SUrEE '

16#5000: 16200 Configured Module ID 2663571 32
m Bibliotheksverwalter

1
Information 2 15#8000:16#02  HF: Select Tag type RFID Module 8
PLC_PRG (PRG) 3 16%8000:16#03  HF: Bypass time (*1ms) RFID Module 8
= (& Tasdonfiguration 4 16£8000:16#08  HF: Autotuning readfwrite head RFID Module i ‘ = ~ 5
% EtherCAT Task ([EC-Tasks) 5 16£8000:1620C  Deactivate HF detuned diagnostic RFID Module  |3: T1 Tag-t HF-1 Plus 8
= § MainTask (IEC-Tasks) 6 16#8000: Deactivate diagnostics RFID Module 4: Infineon SRFS5V02P 8
@ BLC PRG 5: NXP Icode SLIX-5
F 7 1648000 HF: Idle mode RFID Module 5: Fujitsu MBE9R 119 8
= () EtherCAT_Master (EtherCAT Master) 8  15#3000:16#1D  Command retries at failure RFID Module 7: TL Tag-it HF- 8

B - . &: Infineon SRF55V 10P
TBEC_LL_4RFID_GDXP (TBEC-LL-4RFID-8DXF
i ) 11: NXP Icode SLIHA
B HF_compact (HF compact) 12: Fujitsu MBESR 112
i _016_Byte_read (016 Byte read) 13: EM42335L1C

14: M¥P SLIXZ

B _016_Byte_write (016 Byte write) 15: TI Tag-t HFI Pro
B HF_extsnded (HF extended) 16: Turck Sensor Tag
17: Infineon SRF55V025
B _064 Byte_read (054 Byt= read) 18: Infineon SRF55V10S
B _064_Byte_write (064 Byte write) 13: EM4233
20: EM4237
H UHF_extended (UHF extended) 21: EM4237 5LIC
B _128_byte_read (128 byt= read) 22: EM4237 SLIX
23: EM4033
B _125_byte_write (128 byte write) 24: reserved
B HF_bus_mode (HF bus mode) 25: reserved
26: reserved
L aeer> 37: reserved
L <leers 23: reserved
P

Abb. 47: Startparameter einstellen - Beispiel: Datentragertyp fiir Kanal 0 einstellen
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745  EtherCAT-Device Uber das Object Dictionary parametrieren

HINWEIS

Turck empfiehlt, Anderungen nur in den Startparametern durchzufiihren.

»  Im Projektbaum Doppelklick auf TBEC_S2_4RFID (TBEC-S2-4RFID) ausfihren.
» Inder Registerkarte Allgemein die Option Experteneinstellungen aktivieren auswahlen.

] TBEC_LL_ARFID_SDXP X

Allgemein Adresse Zusatzlich
Experteneinstellungan -
AutoInc Adresse 0 = ] aktivieren | EtherCAT.
Prozessdaten
EtherCAT-Adresse 1001 = Optional
Startparameter

Verteilte Uhren
EoE-Einstellungen Diagnose

Aktueller Status:  Operational
Diagnosehistore
EtherCAT IEC-Objekte
Status

Information

Abb. 48: Experteneinstellungen aktivieren
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»  Online - Einloggen klicken.
»  Registerkarte CoE Online wdhlen.
=  Das Object Dictionary des Gerates mit allen gerédtespezifischen Parametern wird ange-

zeigt.
Gerate -~ o X m TBEC_LL_4RFID_BDXP X
= TRECHL-4RFID-B0XP_WinPLC 2
=[] Device [Verbunden] (CODESYS Contral Win V3) Allgemein M {J0bjekte lesen Automatisch aktualisieren () Offline von ESI-Datei Online vom Gerat
= SPS-Logik
o . < = Prozessdaten Expertenmodus IndexSubindex MName Flags Typ Wert
=4 B — 16#1000:16=00 D ik RO UDINT 5001
. #1000:16% evice Type
(D sbiotetcveratir Prozessdaten 16£1001:16%00  Error Register RO USINT 0
PLC_PREG (PRG) FIOLI g
- @ - 16#1008: 16 %00 Manufacturer Device Name RO STRING(15) ‘TBEC-L-4RFID-8DXP'
Taskhonfiguraten Startparameter 16#1009: 16500 Manufacturer Hardware Version RO STRING(4) 1
8 EtherCAT Task (IEC-Tasks) :
. 16#100A:16#00 Manufacturer Software Version RO STRING(12) W1.0.4.00
= MainTask (IEC-Tasks) Online
@ PLC PRG 16#100B: 16£00 Manufacturer Bootloader Version RO STRING(1Z) W10, 1.0
=3 (] EtherCAT Master (StherCAT Master) CoE Online + 16£1018:16%00  Identity Object
¥ 16£10F3: 165 i Hi
=43 [f] TBEC_LL_4RFID_SDXP (TBEC-LL-4RFID-SDXP) 16#10F%:16500  Diagnosis History
B 1 compact (HF compact) EoE-Einstellungen 16#10F8:16500  Timestamp Object RO ULINT 3263110000000
n 01_6 Byte_read (016 Byte read) + 16#1600:16%00 Mapping RxPDC HF compact
H _U 16_Byte_write (016 Byte nrite) Diagnosehistorie + - 16#1602: 16500 Mapping RxPDO 016 Byte write -
T + - 16#1603:16%00 Mapping RxPDO HF extended
M HF_extended (HF extended) EtherCAT IEC-Objekte ©- 1621605 165 i i
‘ 064 Byte read (064 Byte read) 16%1605:16%00 Mapping RxPDO 064 Byte write
T + - 1621606: 16500 Mapping RxPDO UHF extended
H 064 Byte_write (054 Byte write) tatus S " -
. UHF_extended {UHF extendsd) +- 16#1608:16 %00 Mapping RxPDO 128 byte write -
i B 16 #1609 16 5 i
H _198_byte_read (128 byte read) P 16#1609:16 %00 Mapping RxPDC HF bus mode
‘ 128_byte_write (126 byte write) +- 16£1A00:16£00 Mapping TxPDO HF compact
- T + - 16#1A01:16#00 Mapping TxPDO 016 Byte read —
H  HF_bus_mode (HF bus mode)
e <LEE[; - + - 16#1A03:1600 Mapping TxPDO HF extended
: eers + - 16#1A04:16#00 Mapping TxPDO 064 Byte read -
K <leeri» +. 16£1AD6:16#00  Mapping TxPDO UHF extended
+ . 16#1A0T7:16200 Mapping TxPDO 128 byte read —
K <lesri>
£ cleeri> *- 16#1A09:16#00  Mapping TxPDO HF bus mode
£ cleeris *- 16#1C00:16#00  Sync manager Type
£ <cleeri> ®- 16#1C12:16#00  Sync Manager 2PDO Assignment
L <leeri> - 16#£1C13:16#00  SyncManager 3PDO Assignment
+- 16#1C32:16#00 SM output parameter
K <leeri>
c eeris + - 16#1C33:16#00 SM input parameter
‘ eeris 16#5000:16%00 Configured Module ID RW UDINT 2663571
K <leeris 16#5010: 16 %00 Configured Module ID RW UDINT 3145356
K <leeris 16#5020:16%00 Configured Module ID RW UDINT 49280
E  <leeri> 16#5030:16 %00 Configured Module ID RW UDINT 3728531
E  <leeri> 16#5040:16 %00 Configured Module ID RW UDINT 6553728
16#5050:16%00 Configured Module ID RW UDINT 102528
16#5060: 16200 Configured Module ID RW UDINT 20505747
16#5070:16%00 Configured Module ID RW UDINT 8650880
16#5080:16%00 Configured Module ID RW UDINT 135296

Abb. 49: Object Dictionary

Die Anzeige der Parameter ist abhangig von der Geratekonfiguration. Die Parameter konnen im
Object Dictionary geandert werden.

HINWEIS
Die Anderung der Parameter wihrend der Laufzeit kann zu einer fehlerhaften
Konfiguration des Gerats fihren.
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746  Gerat per Configured Station Alias adressieren

» Im Projektbaum Doppelklick auf TBEC_S2_4RFID (TBEC-S2-4RFID) ausfiihren.
» Online - Einloggen klicken.
»  Auf der Registerkarte Allgemein unter Identifikation die Option Konfigurierter Station-
Alias (ADO 0x0012) auswahlen.
» Im Feld Wert den Identification Value eingeben.
» EEPROM schreiben klicken.
» Den folgenden Dialog mit OK bestatigen.
Identifikation
Deaktiviert
Konfigurierter Station-Alias (ADO 0x0012) Wert 3 =

Datenwaort (2 Bytes) ADD (hex) 16#12

EEPROM schreiben Tatsdchliche Adresse [

Explizite Gerdteidentifikation (ADO 0x0134)

4k

CODESYS et

Mach dem Schreiben der EEprom Alias-Adresse ist ein Meustart
erfarderlich, Bitte aus- und wieder einschalten!

Abb. 50: CODESYS: Neustart erforderlich

Der Identification Value wird ins Gerat geschrieben.

Spannungsreset durchfiihren.

Nach dem Einschalten wird das neu eingefiigte Gerat automatisch vom Master erkannt.
Der Status in der Registerkarte Online springt automatisch auf OP.

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V01.00 | 2024/08 | 52



In Betrieb nehmen T"URNRC K

Gerat an einen EtherCAT-Master anbinden mit Sysmac Studio Your Global Automation Partner

7.5  Gerdt an einen EtherCAT-Master anbinden mit Sysmac Studio

Namenskonvention

Die folgende Beschreibung verwendet die Begriffe ,EtherCAT-Master” und ,EtherCAT-Slave”
lediglich aufgrund der Namensgebung in Sysmac Studio.

Verwendete Hardware
In diesem Beispiel werden die folgenden Hardware-Komponenten verwendet:

Blockmodul TBEC-S2-4RFID
Omron NX1P2-9024DTT1, Version 1.41 (Mindestanforderung: Version > 1.40)

Verwendete Software
In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:

Omron Sysmac Studio Version 1.45 (Mindestanforderung: Version > 1.41)
ESI-File fiir TBEC-S2-4RFID und Omron-Steuerungen

Voraussetzu ngen

Ein neues Projekt in Sysmac Studio ist angelegt.
Die Steuerung ist in das Projekt integriert.
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7.5.1  ESI-Files installieren
Das Gerat wird mit einer xml-Datei, der EtherCAT Slave Information (ESI), an Steuerungen ange-
bunden. Fiir die Anbindung muss die Gerdtebeschreibungsdatei in Sysmac Studio hinterlegt
werden. Die ESI-Datei fiir das Gerédt steht unter www.turck.com zum kostenfreien Download
zur Verfliigung.

Um die ESI-Datei installieren zu kdnnen, muss sich die Steuerung im Offline-Modus befinden.

» Im Bereich Netzwerkkonfiguration Rechtsklick auf die Steuerung (Master) ausfiihren.
» ESI-Bibliothek anzeigen klicken.

"7 EtherCAT X
Knotenadresse [Netzwe nfiguration

Alle red
Ubertragungsverzégerungszeit des Masters berechnen
Slave-Einstellungen importiersn und neuen Slave einfligen

rwerkkonfiguration zusammn

Paketiibe LInG
ESl-Bibliothek anzeigen

Konhigurationsinformationen exportieren
Ausgabe in ENS-Dater
E/A-Zuordnungen aller Koppler exportieren

Antriebe Achsen zuweisen
Batch-Einstellung sicherheitsbezogener PDOs

Abb. 51: ESI-Bibliothek anzeigen
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»  ESI-Datei fiir TBEC-S2-4RFID und Omron-Steuerungen auswahlen.
» Installieren (Datei) klicken, um die ESI-Datei hinzuzufiigen.

[ £sl-Bibliothe - O >
Omron RBED-15NO8H-ECT
Omron RBED-15N08H-ECT-02
Omron RBED-15N08H-ECT-03
Omron RBED-15N10F-ECT
Omron RBED-15N10H-ECT
Omron RBED-15N150F-ECT
Omron RBED-15N150H-ECT
Omron RBED-15N15F-ECT
Omron RBED-15N15F-ECT-02
Omron RBED-15N15H-ECT
Omron RBED-15N20F-ECT
Omron RBED-15N20F-ECT-02
Omron RBED-15N20H-ECT
Omron RBED-15N30F-ECT
Omron RBED-15N30H-ECT
Omron RBED-15M55F-ECT
Omron RBED-15N55H-ECT
Omron RBED-15NT5F-ECT
Omron RBED-15NT5H-ECT
Omron REED-KMNxoo-ECT
Omron REED-KMNoo-ECT-L
Omron RESE-AECT

Omron ZW-7

Omron ZW-CE1x
Omron_Robotics_cobra_rl.4
Omron_Robotics_idH_r1.4
Omron_Robotics_ix3 _rl4d
Omron_Robotics_ixd r1.4
Omron_Robotics viper_rl.d
TURCK BRI 20-F-GW-FC. R?
Turck_TBEC s R1_ESI V1-3_Omron_20210930 8303

IUFLR_ | DO L0 M I_C3_ LT DI _EVs 1U3E D ol 1Y

(5]
]

H +]

Installieren (Datei) Installieren (Ordner)

Abb. 52: ESI-Datei installieren
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7.52  Gerat mit der Steuerung verbinden

Voraussetzu ngen

Die Programmiersoftware ist gedffnet.
Ein neues Projekt ist angelegt.
Der EtherCat-Master wurde dem Projekt hinzugefiigt.

Gerat als EtherCAT-Device hinzuflgen

Das Gerat kann im Offline-Modus per Drag-and-drop oder im Online-Modus an den Master an-
gebunden werden.

»  Offline-Modus: TBEC-S2-4RFID per Drag-and-drop auf den Master ziehen.

Toolbox -
TORCK v
T
viE > R

1 : TBEC NI (E00 1)
\gs-Baugruppentrager

[T L= Wl Schiisselwort eingeben

Backup-Parametereinstellungen B Alle Versionen anzeigen

Modulkonfiguration ] 8205 vt Revoooo0002

Mokanfiguration bearberten

=] TBEC-L-5I0L Rev0300000001

E TBEC- " Rev:0x00000001
TBEC-LLRFD-ED1

Abb. 53: Gerat per Drag-and-drop hinzufligen
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Zum Hinzufligen des Gerats im Online-Modus wie folgt vorgehen:

»  Online-Modus des Masters aktivieren.

»  Rechtsklick auf den Master ausfiihren > Vergleichen und mit tatsachlicher Netzwerk-
konfiguration zusammenfiihren klicken.

=  Das angeschlossene Gerdt wird automatisch erkannt.

rrr EtherCAT X
Knotenadresse|Netzwerkkonfiguration

T Master

Ubertragungsverzégerungszeit des Masters berec

Clnea_Knntanadrarca crhraibhaon

Vergleichen und mit tatsachlicher Netzwerkkonfig

SEFENNUMMEM der dlaves abruten

Diagnose-/Statishikinformationen anzeigen

Produktionsinformationen anzeigen

ESl-Bibliothek anzeigen

Abb. 54: Vergleichen und mit tatsachlicher Netzwerkkonfiguration zusammenfiihren
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» Tatsachliche Netzwerkkonfiguration iibernehmen klicken.

KnotenadresselNetzwerkkonfiguration in Sysmac Studio KnotenadresselTatsachliche Netzwerkkonfiguration etzw Verglef nis

Master Master Ubereinstimmend

- l TBEC Rev:0x00000001 Hinzugefiigt

o Tatsichliche Netzwerkkonfiguration Gbernehmen
Einige Slaves, wie . B. Spannungsversorgungs-Baugruppen, sind in der tatsichlichen Netzwerkkonfiguration nicht enthalten.

SchlieBen

Abb. 55: Netzwerkkonfiguration Gibernehmen

» Alle folgenden Meldungen bestatigen.
=  Die Netzwerkkonfiguration wird ibernommen.
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753  Steckpladtze konfigurieren
Die Steckpldtze konnen im Offline-Modus konfiguriert werden.

»  Doppelklick auf das Gerat im Projektbaum ausfiihren.

Datei  Bearbeiten Ansicht Einfigen Projekt Controller Simulation Toels Fenster Hilfe

Multiview-Explorer

Test PLCIH »

A

Konfiguration und Einrichtung

L FtherCAT = - | TBEC- Rev:0x00000..

Knoten 2:TBEC:  (E0O1)

| ECR WYY CrWEITErungs- Gaugruppentrager

Abb. 56: Gerat im Projektbaum

»  Gewiinschte Konfiguration per Drag-and-drop hinzufiigen. Die Kanalbelegungen kénnen
nur auf die daflir vorgesehenen Slots gezogen werden.

=  Die ausgewdhlten Kanalbelegungen werden in der Knotenansicht in der Tabellenspalte
Modul sowie im Projektbaum angezeigt.

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen Projekt Controller Simulation Tools Fenster Hilfe

s Gaorcal|gkumn

|
Ll

Multiview-Explorer i ~ Toolbax

it| Steckplatz Grupp

Knoten 2 mEc—LL—.mnD—ngxP (E007) IE m =
RFID control/status ch0 [ Bementname _  Wei | SO
RFID read data ch0 ;
RFID write data ch0 016 Byte write (M2) Modell Device Status/Control
RFID control/status ch1 korduktbezeichnung Device Status/Control
RFID read data ch Anschlus-position 24
RFID write data ch1
RFID control/status ch2
RFID read data ch2
RFID wiite data d
RFID control/stats
RFID read data ch3
RFID write data ch3 Einstellparameter

RFID diagnostics ESIRFID diagnostics (M4} Backup-Parametereinstellungen e
DxP
Ext. Func. Digital 8
Ext. Func. Digital = R
Ext Func. Digital 10

HF bus mod
Ext Func. Digital 11 i e
Ext. Func. Digital 12

UHF compact
Ext. Func. Digital 13 =
Ext. Func. Digital 14 U e—
Ext Func. Digital 15 =

VAUX control g 1o vene
Device Status/Control

» T g o e e

= 032 Byte vaite
= 016 Byle vaite

C..o
PDO-Zuordnungseinstellungen D 11 Inputs Device Status/C

Abb. 57: Kandle belegen

Konfiguration an den Master Ubertragen

»  Online-Modus starten.
»  Synchronisieren-Icon klicken.

Hilfe

Abb. 58: Synchronisieren-lcon
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» Im Fenster Synchronisierung auf An Controller Gibertragen klicken.

Computer: Aktualisieru... |Controller: Aktualisieru...

Knoten 2 : TBECH
¥ CPU-/Erweiterungs-Baugruppentrég 0

C ugruppentrager
er-Konfiguration

Betriebs lungen 03.

Einstellungen fiir integrierte Ether 08.12

Einstellungen fidr integrierte E,
onssteckkarten-Einstellunge | O

Speichereinstellungen 0

=g Pa
[ )

Po o fo Po Po
oL

tn

tn

Achseinstellungen
Achsengruppen-Einstellungen
\M-Daten-Einstellungen

=R
=

ja|
=
o
|
||
I
I
I
I
I
I
I
I
= |
I
I
=

riragung an C

12.2021 10:
12.2021 10:25:
12.2021 C
12.20211
12.20211
12.20211
12,2021 10:25:(
12.20211

ntroller).

Controller: Datenname

¥ CPU-/Erweiterungs-Baugruppentrig
CPU-Baugruppentrager
ller-Konfiguration
etriebseinstellungen
Einstellungen fir integrierte Ether
Einstellungen far integrierte
Optionssteckkarten-Einstellunge
Speichereinstellungen

Achseinstellungen
Achsengruppen-Einstellungen
1-Daten-Einstellungen

yertragung an Controller). Alle Daten werden erneut dbertragen, v

(Alle Elemente werden nicht
ntréger und Ether(

An Controller Gbertragen Vom Controller Gbertragen

Abb. 59: Konfiguration an Controller tibertragen

» Alle folgenden Meldungen bestatigen.

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

rtragen.)

up-Parameter

ittstelle und Baugruppe).

Vergleichen

V01.00 | 2024/08 | 60



In Betrieb nehmen T"URNRC K

Gerat an einen EtherCAT-Master anbinden mit Sysmac Studio Your Global Automation Partner

Die folgende Abbildung zeigt ein Beispiel fiir einen erfolgreichen Datentransfer.

mputer: Datenname Con 1 A isieru... |C oller: A isieru... |C Vergleichen
X1p2 .20 - .12.2021
12,2021 10:25:(
.12.2021
.12.2021

rweiterungs-Baugruppentrég 08.12.20 8 .12.2021 ¥ CPU-/Erweiterungs-Baugruppentrig
CPU-Baugruppentrager 08.12 5:08 12,2021 10: PU-Baugruppentrager
troller figuration 08.12.2021 09:10:00 12,2021 ( 0 olle figuration
Betrieb llungen 12.20 5:08 .12.2021 ellungen
Einstellungen fir integrierte Ether 08.12 :25:08 .12.2021 10:25:08 Einstellungen fir integrierte Ether
Einstellungen fir integrierte .12.2021 Einstellungen fir integrierte
Optionssteckkarten-Einstellunge | 0 12,2021 10:25:( Optionssteckkarten-Einstellunge
Speichereinstellungen 0 .12.2021 Speichereinstellungen
nfiguration 0 .12.2021 ¥Mc nt onfiguration
Achseinstellungen 0 12,2021 10: 3 Achseinstellungen
Achsengruppen-Einstellungen | 0 Achsengruppen-Einstellungen
CAM-Daten-Einstellungen 0 12,2021 245 \M-Daten-Einstellungen

tn

P R )
LR h LhoLn

[T
]

o]
=
o]
|
||
o
I
o
I
o
I
o
o
= |
I
o
o

=
]

Jaugruppenanwendun s C g up-Parameter
i Ei lu

Ubertrage: t i/l N y ( i e und Baugn

D

Abb. 60: Erfolgreicher Datentransfer

In der Netzwerkkonfiguration wird die erfolgreiche EtherCAT-Kommunikation tber ein Play-
Icon angezeigt.

TBEC- Rev:0x00000...

Abb. 61: Play-Icon
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754  Prozessdaten auslesen
Im Online-Modus lasst sich das I/0-Abbild des Slaves beobachten.

»  Online-Modus starten.
» Im Projektbaum das I/O-Abbild des Slaves 6ffnen.

=  Die Prozessdaten konenn ausgelesen werden (Beispiel: HF-Schreib-Lese-Kopf an Kanal 0
angeschlossen, Datentrdager vorhanden).

Position | Anschluss Beschreibung | /S | Datentyp |Wert| Vanable
v _F_EtherCAT- Netzwerkkonfiguration
" Knoten 2 ¥ " TBEC s 4.
I Steckplatz ¥ ' HF compact

Outputs HF compact Command co

Outputs HF compact_Loop counter

Outputs HF compact Start address.

Outputs HF compact_Length_7000_

Outputs HF compact_Length of UIC

Inputs HF compact_Response code,

Inputs HF compact_Loop counter €

Inputs HF compact_Tag present at 1 BOOL
Inputs HF compact_Antenna detum BOOL
Inputs HF compact_Parameter not BOOL
Inputs HF compact_Error reported | BOOL
Inputs HF compact_Not connected BOOL
Inputs HF compact_HF rfw head sw BOOL
Inputs HF compact_Continucus ma BOOL
Inputs HF compact_Length_6000_1 UINT
Inputs HF compact_Error code_6000 UINT

Inputs HF compact_Tag counter_60 UINT

Inputs 016 Byte read Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT
Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT

| Inputs 016 Byte read_Read data byl USINT

Steckplatz 016 Byte write
I Steckplatz RFID diagnostics
T Steckplatz Device Status/Control

Abb. 62:1/0-Abbild der Prozessdaten im Online-Modus

P
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In Betrieb nehmen T"URNRC K

Gerat an einen EtherCAT-Master anbinden mit Sysmac Studio Your Global Automation Partner

755 Parameter setzen
Die Parameter kdnnen nur gesetzt werden, wenn sich der Master im Offline-Modus befindet.

»  Modul Giber den Projektbaum 6ffnen.
» Einstellparameter bearbeiten klicken.

|Pos Steckplatz
Knoten 2 : TREC NI (E001)
RFID control/status ch0 | iHF compact (M) | Elementname Wert
RFID read data ch0 2016 Byte read (M3) Gerdtename
RFID write data ch0 2016 Byte write (M2) Modell HF compact
RFID control/status chl :;‘“:Fbﬂe'?“"““g :F ECact

schlussposition
zi:g "::i‘?;;‘(ﬂ ke 0x7000:01 Outputs HE compact/C
RFID control/status ch2 : U::;:E T ;3:1:‘:;”,;
RFID read data ch2 x Outputs HF compact/L..
RFID write data ch? ¥ D Outputs HF compac
RFID control/status ch3 ZULI] ::g:'; i zgxﬂzg
— b

_ . x nputs HF compact/An

RFID diagnostics ESRFID diagnostics (4] PDO-Zuordnungseinstellungen Inputs HF compact/Pai
DXP Inputs HF compact/E
DXP diagnostics
Ext. Func. Digital 8
Ext. Func. Digital 9 Inputs HF campact/Len.
Ext. Func. Digital 10 I Inputs HF compact/Err...
Ext. Func. Digital 11 2 D Inputs HF compact/Tag.
Ext. Func. Digital 12 uordnungseinstellungen be
Ext. Func. Digital 13
Ext. Func. Digital 14
Ext. Func. Digital 15 Backup-Parametereinstellungen
VAUX control
Device Status/Centrol EDevice Status/Control {(M5)

LENO Ve WN = O

Elementname

0 automatic tag detection HF

B Configuration Data HF compact/| utotuning read/write head
0x8000:0C Configuration Data HF compact/Deactivate HF detuned diagnostic
0x8000:13 Configuration Data HF compact/Deactivate diagnostics
0xB000:14 Configuration Data HF compact/HF: ldle mode
0xB000:1D Configuration Data HF compact/Command retries at failure

Nachunten | Hinzuftigen Entfernen
cksetzen auf Standard
~Hilfe
Datentyp
Ay | Kommentar :

Diese Einstellungsparameter werdel cf ppe als Teil der EtherCAT-E
Wshlen Sie zur Obertragung die Funktion "Synchronisieren® auf der Symbolleiste.

Abbrechen

Abb. 63: Einstellparameter bearbeiten
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In Betrieb nehmen
IP-Adresse fiir EOE zuweisen

Your Global Automation Partner

/.6
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IP-Adresse flr EoE zuweisen

Uber das Kommunikationsprotokoll EoE wird das normale Ethernet-Protokoll getunnelt. Dem
Gerat kann fiir EoE eine IP-Adresse zugewiesen werden, sodass das Gerat Gber den Webserver,
TAS oder den DTM konfiguriert werden kann. Voraussetzung: Der eingesetzte EtherCAT-Master
unterstitzt die Funktion EoE.

EoE in TwinCAT aktivieren
Um die Funktion EoE in Betrieb zu nehmen, sind folgende Schritte erforderlich:
EoE im EtherCAT-Master aktivieren:

»  In TwinCAT im Projektbaum Doppelklick auf Master (EtherCAT) ausfiihren.
»  Registerkarte EtherCAT - Erweiterte Einstellungen klicken.

» Im Fenster Erweiterte Einstellungen links EOE Support wahlen.
>

Unter Virtueller Ethernet Switch die Option Enable aktivieren und unter Windows Netz-
werk die Option Verbinde mit TCP/IP Stack aktivieren.

=  Die Funktion EoE ist im Master aktiviert.

Blgemein  Adapter EtherCAT  Online  CoE - Online

Netld: [10.17.110.140.8.1 | e Exiaarall

Export Konfigurationsdatei ...

Sync Unit Zuordnung...

Topologie...
Erweiterte Einstellungen
[#- Status Maschine EoE Support
i) Zyklische Frames
Distributed Clocks Virtueller Ethemet Switch Windows Netzwerk
Enable | Verbinde mit TCP/IP Stack
" Redundanz Max Ports: 3 = Windows IP Routing
" Emergency Max Frames: 140 = 1P Enable Router
[+ Diagnose
Max MAC Ids: 100 = Andenungen erfordem ein Reboot!

EtherCAT Mailbox Gateway
[ Enable 0.0 . 0.0

NN N0 R0 0O A0 0o
U DU UL U DU

Abb. 64: TwinCAT - EoE im Master aktivieren
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In Betrieb nehmen

IP-Adresse fiir EOE zuweisen

EoE im EtherCAT-Slave aktivieren:

J vwvyw

»  Im Projektbaum Doppelklick auf Box 1 (TBEC-S2-4RFID) ausfiihren.

Registerkarte EtherCAT - Erweiterte Einstellungen klicken.

IP-Adresse, Subnetzmaske und Default-Gateway eingeben.
Die Funktion EoE ist im EtherCAT-Slave aktiviert.

Algemein  BtherCAT  Prozessdaten  Ple Slots  Startup CoE - Online

Your Global Automation Partner

Im Fenster Erweiterte Einstellungen links unter Mailbox den Punkt EoE wahlen.

Diag History  Online

Typ: | TBEC-LL-4RFID-3DXP

Product/Revision: 100002925 / 1

N

Erweiterte Einstellungen...

EtherCAT Adr: [] [1001 = |
ldentification Value: |0 =

Yorganger Port: Master

Erweiterte Einstellungen

- Allgemein EoE
iﬂear:lilrz;c [«] Virtual Ethemet Port
L. CoE Virtual MAC 1d: 0201057003 e9
- Fa () Switch Port
-iDEE @ IP Port
B striEuted Clock O DHCP
- ESC Zugriff (®) IP Adresse 192.168. 1 .150 |
- ESC Access Subnet Magk: | 255,255 .255. 0 |
Default Gateway: | 192.168. 1 . 99
DMS Server: .
DMS Name: | |

[ ] Time Stamp Requested

Abb. 65: TWinCAT - EoE im EtherCAT-Slave aktivieren

HINWEIS
DHCP wird vom TBEC-52-4RFID nicht unterstiitzt.
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In Betrieb nehmen
IP-Adresse fiir EOE zuweisen

EoE in CODESYS aktivieren

Your Global Automation Partner

In CODESYS ist EoE im EtherCAT-Master per Default aktiviert.

EoE im EtherCAT-Slave aktivieren:

» Im Projektbaum Doppelklick auf TBEC_S2_4RFID (TBEC-S2-4RFID) ausfihren.

Registerkarte EoE-Einstellungen wahlen.

4
»  IP-Adresse, Subnetzmaske und Standard-Gateway eingeben.
=  Die Funktion EoE ist im EtherCAT-Slave aktiviert.

allgemein Einstellungen
Virtueller Ethernet-Port

ProzessdatenExpertenmaodus ]
Virtuelle MAC-ID:

P dat
rossssaEE () Switch-Port
Startparameter IP-Einstellungen
IP-fdresse
EoE-Einstellungen
Subnetzmaske
EtherCAT IEC-Objekte Standard-Gateway
Status DNS-Server:
DNS-Mame:

Informatiaon

Abb. 66: CODESYS - EoE im EtherCAT-Slave aktivieren
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|nz431435-1|:|433£9

(@) IP-Port

192 . 188 . 1 . 150

235 . 255 . 255 . 0

192 . 188 . 1 . 99

o .0 .0 .0

TBEC_LL_4RFID_SDXP
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Gerat konfigurieren

Nachdem EoE im EtherCAT-Master und im EtherCAT-Slave aktiviert wurde, kann das Gerat im
DTM, Uber TAS oder im Webserver konfiguriert werden.

Gerat im DTM konfigurieren
Voraussetzung: Das TBEC-S2-4RFID besitzt bereits eine IP-Adresse.

»  Ethernet-Schnittstelle BL Service Ethernet zum Projekt hinzufiigen.
»  TBEC-S2-4RFID liber die Funktion Gerat hinzufiigen zur Schnittstelle hinzufligen.

Verbindung aufbauen

Verbindung trennen

Daten aus dem Gerdt lesen

U A A

Daten ins Gerdt schreiben

Parameter
Messwert
Simulation

Diagnose

Kanile anzeigen

Kanal 3

Tepology-5can
Diagnostic-5can

Up-/Download-Manager

Drucken 3
Weitere Funktionen 3
Gerdt austauschen

j Gerdt entfernen

< _ Eigenschaften BL Service Ethernet
< %[0 <nonames T Administrater

Abb. 67: DTM - Gerat hinzufligen
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»  TBEC-S2-4RFID aus dem Geratekatalog auswahlen.
»  IP-Adresse des TBEC-S2-4RFID eingeben.

»  Gerdtim DTM konfigurieren.

1 PACTware - [192.168.1.115/TBEC-LL-BIOL Parametrierung]

_] Datei  Bearbeiten Fenster  Hilfe

DS Ed @
= R

Ansicht

Projekt

Gerdtedaten  Extras

Geréte Tag
B HosTRC
Bl TCP:162.168.0.101

Gerdtetyp

=Ry

TBEC-LL-810L
Beschreibung AlM, Multiprotokoll, 8 10-Link Kanale

G = -5

- vorldufige Version

BojeesEeien o

Offline Parametrierung

Mame

[ Twert IS

“.EI§ Modulbus
LB 01/EC-LL-BI0L

= DTH [Offline)
-~ Gerateidentifikation
Gerdtekurzbezeichnung
- Kommentar
~= Einstellungen
Farce Mode-aktivierung
~E Bezeichnung
- Kanalname
= Gerdt
£ Feldbus-Konfiguration
- Deakliviere WEE Server
= EtherCAT-Konfiguration
Alle Diagnosen deaktivieren
- Lastspannungs-Diagnosen deakbivieren
~ Ausgangswert bei Feldbusfehler

o LEDVerhalten [PwR) bei W2-Unterspann
~E= Spezielle Geratedaten

I/0-A55ISTANT Fores Mode deaktivieren

mit Bestitigung

nein

higin
nEn
0 ausgeben
0 auzgeben

tdomentarwert halten

Adrninistrator

<NONAME> ||

<+ x| o]

- Busadresse
Ei A R
‘ 0K ‘ | Abbrechen | ‘ Ubernehmen
< I > | K= Getrennt [ [0 Datensate 1T I

Abb. 68: DTM - Gerat konfigurieren
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Einstellen TURCEK

Your Global Automation Partner

8 Einstellen

Das Gerat kann Uiber Parameterdaten, Prozess-Eingangsdaten, Prozess-Ausgangsdaten und
Diagnosedaten gesteuert, ausgelesen und eingestellt werden. Das Datenmapping entnehmen
Sie folgender Tabelle:

Slot Kanal |Parameterdaten Prozess-Eingangsdaten |Prozess-Ausgangsdaten |Diagnosedaten
Bytes Bedeutung |Bytes Bedeutung |Bytes Bedeutung |Bytes Bedeutung
1 0 0...31 Parameter |0...23 Eingangs- |0...23 Ausgangs- |0...35 Diagnose
RFID daten RFID daten RFID RFID
2 32...33 |Lange Lese- |24...151 |Lesedaten
daten
3 34...35 |Lange 24...151 |Schreib-
Schreib- daten
daten
4 1 36...67 |Parameter |152...175|Eingangs- |152...175|Ausgangs- [36...71 |Diagnose
RFID daten RFID daten RFID RFID
5 68...69 |Lange Lese- |176...303 |Lesedaten
daten
6 70...71 |Ldnge 176...303 |Schreib-
Schreib- daten
daten
7 2 72...103 |Parameter |304...327 |Eingangs- |304...327 |Ausgangs- |72...107 |Diagnose
RFID daten RFID daten RFID RFID
8 104...105 |Ldnge Lese- |328...455 |Lesedaten
daten
9 106...107 |Lange 328...455 |Schreib-
Schreib- daten
daten
10 3 108...139 |Parameter |456...479 |[Eingangs-  |456...479 |[Ausgangs- [108...143 |Diagnose
RFID daten RFID daten RFID RFID
11 140...141 |Lange Lese- |480...607 |Lesedaten
daten
12 142...143 |Lange 480...607 |Schreib-
Schreib- daten
daten
13 0 608...637 |Diagnose
RFID-Kanal 0
1 638...667 |Diagnose
RFID-Kanal 1
2 668...697 |Diagnose
RFID-Kanal 2
3 698...727 |Diagnose
RFID-Kanal 3
14 144...151 |Einstellun- 608...609 |Ausgangs-
gen VAUX daten VAUX
(VAUX (VAUX
Control) Control)
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Slot Kanal |Parameterdaten Prozess-Eingangsdaten |Prozess-Ausgangsdaten |Diagnosedaten
Bytes Bedeutung |Bytes Bedeutung |Bytes Bedeutung |Bytes Bedeutung
15 728...731 |Device 610...611 |Device
Status Control
(Device (Device
Status/ Status/
Control) Control)
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Einstellen TURCEK

Modulares Geratemodell/Slot-Definition Your Global Automation Partner

8.1 Modulares Geratemodell/Slot-Definition

Das TBEC-S2-4RFID erscheint in der Konfigurationssoftware als modularer EtherCAT-Slave mit
25 konfigurierbaren Slots. Die Konfiguration der Slots erfolgt durch Hinzufiigen oder Stecken
vordefinierter EtherCAT-Module.

Die folgende Tabelle zeigt die méglichen Zuordnungen von Slot und Modul.

Slot Modul Beschreibung
RFID control/status ch0O  HF compact Aktiviert die Betriebsart HF Kompakt an RFID-Kanal 0...3
| " HF extended Aktiviert die Betriebsart HF Erweitert an RFID-Kanal 0...3
RFID control/status ch3 HF bus mode Aktiviert den HF-Busmodus an RFID-Kanal 0...3
UHF compact Aktiviert die Betriebsart UHF Kompakt an RFID-Kanal 0...3
UHF extended Aktiviert die Betriebsart UHF Erweitert an RFID-Kanal 0...3
RFID read data chO 008 Byte read Lesedatenmodul mit 8 Bytes Kommunikationsbreite an
RFID-Kanal 0...3
RFID read data ch3 016 Byte read Lesedatenmodul mit 16 Bytes Kommunikationsbreite an
RFID-Kanal 0...3
032 Byte read Lesedatenmodul mit 32 Bytes Kommunikationsbreite an
RFID-Kanal 0...3
064 Byte read Lesedatenmodul mit 64 Bytes Kommunikationsbreite an
RFID-Kanal 0...3
128 Byte read Lesedatenmodul mit 128 Bytes Kommunikationsbreite an
RFID-Kanal 0...3
RFID write data ch0 008 Byte write Schreibdatenmodul mit 8 Bytes Kommunikationsbreite an
RFID-Kanal 0...3
RFID write data ch3 016 Byte write Schreibdatenmodul mit 16 Bytes Kommunikationsbreite an
RFID-Kanal 0...3
032 Byte write Schreibdatenmodul mit 32 Bytes Kommunikationsbreite an
RFID-Kanal 0...3
064 Byte write Schreibdatenmodul mit 64 Bytes Kommunikationsbreite an
RFID-Kanal 0...3
128 Byte write Schreibdatenmodul mit 128 Bytes Kommunikationsbreite an
RFID-Kanal 0...3
RFID diagnostics RFID diagnostics Diagnosedaten der RFID-Kandle [ 195]
VAUX control VAUX control Aktiviert die VAUX-Spannungsversorgung Zuschaltbare

Spannungsversorgung VAUX - Parameterdaten

Device Status/Control Device Status/Control Status und Control fiir das Gesamtmodul
siehe Device Area [ 72]
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Einstellen

Your Global Automation Partner

Wenn das Modul ,Device Status/Control” gesteckt wurde, sind Device Status und Device
Control tUber die Prozessdaten erreichbar.

Device Area
8.2 Device Area
8.2.1

Device Status (OxF100, OxF110)

Device Status kann in die Prozess-Eingangsdaten gemappt werden, wenn das Modul ,Device
Status/Control” gesteckt ist.

CoE- CoE- Byte- Bit

Index Sub- Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
index

OxF100 |0x08... |0 res. res. res. res. res. res. ARGEE res.
0x01
0x10... |1 res. FCE res. res. res. res. res. res.
0x09

OxF110 |0x08... |0 V2 res. res. res. res. res. res. DIAG
0x01
0x10... |1 res. res. res. res. res. res. V1 res.
0x09

Bedeutung der Device-Status-Bits

Bezeichnung

Bedeutung

ARGEE ARGEE program active

ARGEE-Programm aktiv

(ARGEE wird von der Firmware-Version 1.0.4.0 noch nicht unterstitzt.)
FCE I/O-ASSISTANT Force Mode active

I/O-Assistant-Force Mode aktiv
DIAG Module diagnostics avaliable

Moduldiagnose liegt an
V2 Undervoltage V2

Unterspannung an Versorgungsspannungsanschluss V2
V1 Undervoltage V1

Unterspannung an Versorgungsspannungsanschluss V1
8.2.2  Device Control (0xF200)

Device Control kann in die Prozess-Ausgangsdaten gemappt werden, wenn das Modul ,Device
Status/Control” gesteckt ist.

CoE- CoE- Byte- Bit

Index Sub- Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
index

0xF200 |0x08... |0 res. res. res. res. res. res. res. Wink
0x01
0x10... |1 res. res. res. res. res. res. res. res.
0x09
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Einstellen
Device Area

Bedeutung der Device-Control-Bits

Bezeichnung Bedeutung
Wink 0:no

1:yes, aktiviert das Wink-Kommando

Your Global Automation Partner

823 Device Parameter (0xF800)

CoE- CoE-Sub- Byte-Nr. |Bit
Index index 7 6 5 4 3 2 1 0
0xF800 |0x07... |0 DEV2 V2LED |- - DEWEB |FFB DDI
0x01
OxOF... |1 - DEFC - - - - - -
0x08
Bedeutung der Device-Parameter-Bits
Die Default-Werte sind fett dargestellt.
Bezeichnung Bedeutung
DDI 0:no
Deativate all diagnostics Alle Diagnosemeldungen werden gesendet.
(alle Diagnosen deaktivieren) 1:yes
Alle Diagnosemeldungen werden unterdriickt.
DEWEB (Der Webserver wird von der Firmware-Version 1.0.4.0 noch nicht unterstiitzt.)
Deactivate web server Hinweis: Das Aktivieren bzw. Deaktivieren des Webservers erfordert einen
(Deaktiviere Webserver) Gerateneustart.
0:no
Der Webserver im Gerat wird aktiviert.
1:yes
Der Webserver im Gerat wird deaktiviert.
V2LED 0: red
LED behavior (PWR) at V2 under- Die PWR-LED leuchtet bei einer Unterspannung an V2 rot.
voltage 1:green
(LED-Verhalten (PWR) bei Die PWR-LED blinkt bei einer Unterspannung an V2 griin.
V2-Unterspannung)
DEV2 0: no
Deactivate load voltage diagno- Die Lastspannungsdiagnosen sind aktiviert.
stics 1:yes
(Lastspannungs-Diagnosen Die Lastspannungsdiagnosen sind deaktiviert.

deaktivieren)

DEFC 0:no

Deactivate I/O-ASSISTANT Force Der Force-Mode wird aktiviert, der DTM greift auf das Gerat zu.

Mode 1:yes

(I/0-ASSISTANT Force Mode Der Force-Mode wird deaktiviert.

deaktivieren)
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RFID-Kanéle — Parameterdaten Your Global Automation Partner

8.3 RFID-Kanale — Parameterdaten

CoE- CoE- Byte-Nr. |(Bit
Index Subindex 7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘0
Kanal 0
0x8000 |0x01 0 Betriebsart (OMRFID)
0x02 1 Auswahl Datentragertyp (TAGTYPE)
0x03 2 Uberbriickungszeit (BYPASS)
3
0x0B... |4 AT TERM HB ANTI
0x04
0x13... |5 DDI DXD
0x0C
0x14 6 HFIDLEMODE
ox1C... |7 reserviert
0x15
0x1D 8 Befehlswiederholungen (CRET)
Ox1E 9 HF: Befehl im Continuous Mode (CCM)
Ox1F 10 HF: Lange im Continuous Mode (LCM)
11
0x20 12 HF: Adresse im Continuous Mode (ACM)
13
14
15
0x28... |16 reserviert
0x21
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
0x80... |27 reserviert
0x79
0x88... |28 XCVR8 |XCVR7 |XCVR6 |XCVR5 [XCVR4 |XCVR3 |XCVR2 [XCVRI1
0x81
0x90... |29 XCVR16 |XCVR15 |XCVR14 |XCVR13 |XCVR12 |XCVR11 |XCVR10 |XCVR9
0x89
0x98... |30 XCVR24 |XCVR23 |XCVR22 |XCVR21 |[XCVR20 |XCVR19 |XCVR18 |[XCVR17
0x91
0xAO0... |31 XCVR32 |XCVR31 |XCVR30 |XCVR29 |[XCVR28 |XCVR27 |XCVR26 |XCVR25
0x99
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RFID-Kandle — Parameterdaten Your Global Automation Partner
CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit
Index Subindex 7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘0
0x8010 |0xO01 0 Lange Lesedaten (RDS)
1
0x8020 |0xO01 0 Lange Schreibdaten (WDS)
1
Kanal 1
0x8030 |0x01... 0...31 Belegung analog zu Kanal 0 (0x8000)
0xAO0
0x8040 |0x01 0 Belegung analog zu Kanal 0 (0x8010)
1
0x8050 |0x01 0 Belegung analog zu Kanal 0 (0x8020)
1
Kanal 2
0x8060 |0x01... |0...31 Belegung analog zu Kanal 0 (0x8000)
0xA0
0x8070 |0x01 0 Belegung analog zu Kanal 0 (0x8010)
1
0x8080 |0x01 0 Belegung analog zu Kanal 0 (0x8020)
1
Kanal 3
0x8090 |0x01... 0...31 Belegung analog zu Kanal 0 (0x8000)
0xAO0
0x80A0 |0x01 0 Belegung analog zu Kanal 0 (0x8010)
1
0x80B0 |0x01 0 Belegung analog zu Kanal 0 (0x8020)
1
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8.3.1

Your Global Automation Partner

Bedeutung der Parameter-Bits

Die Default-Werte sind fett dargestellt.

Bezeichnung

OMRFID
Operation Mode
(Betriebsart)

Bedeutung

0: deactivated (deaktiviert)

1: HF compact (HF Kompakt)

: HF extended (HF Erweitert)

: HF bus mode (HF-Busmodus)

: UHF compact (UHF Kompakt)

: UHF extended (UHF Erweitert)

TAGTYPE

Tag type
(Datentrager-Typ)

: automatic tag detection HF (automatische Datentrager-Erkennung HF)
: NXP Icode SLIX

: Fujitsu MB89R118

: TI Tag-it HF-I Plus

: Infineon SRF55V02P
: NXP Icode SLIX-S

: Fujitsu MB89R119

: Tl Tag-it HF-I

: Infineon SRF55V10P
9: reserviert

10: reserviert

11: NXP Icode SLIX-L
12: Fujitsu MB89R112
13: EM4233SLIC
Schreib-Lese-Képfe mit Firmware ab Vx.91 unterstitzen zusatzlich:
14: NXP SLIX2

15: Tl Tag-it HFI Pro
16:Turck Sensor Tag

17: Infineon SRF55V02S
18: Infineon SRF55V10S
19: EM4233

20: EM4237

21: EM4237 SLIC

22: EM4237 SLIX

23: EM4033

oNOoOuUDdWN=OULLDWN

BYPASS
Bypass time
(Uberbriickungszeit)

Uberbriickungszeit in ms, einstellbar von 4...1020 ms,
Default-Einstellung: 200 ms

ANTI
HF: Multitag

0: no (Multitag-Modus aus)
1: yes (Multitag-Modus ein)

HB

HF: Heartbeat read/write head
(HF: Heartbeat Schreib-Lese-
Kopf)

Das Gerdt bestatigt seine Betriebsbereitschaft Gber ein Signal, das in regel-
maBigen Abstanden an die Steuerung gesendet wird.

HINWEIS: Ein Heartbeat verlangsamt das System, da ein Heartbeat und ein
anderer Befehl nicht gleichzeitig ausgefiihrt werden kénnen.

0: no (Heartbeat Schreib-Lese-Kopf aus)

1: yes (Heartbeat Schreib-Lese-Kopf ein)

TERM
Termination active
(Leitungsabschluss aktiv)

0: yes (Leitungsabschluss aktiviert)
1: no (Leitungsabschluss deaktiviert)
Im HF-Busmodus ist der Leitungsabschluss standardmaflig aktiviert.

AT

HF: Autotuning read/write head
(HF: Automatisches Tuning
Schreib-Lese-Kopf)

0: no (automatisches Tuning aus)
1: yes (automatisches Tuning ein)
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Bezeichnung Bedeutung
DXD 0: no (Diagnosemeldungen des Schreib-Lese-Kopfs ein)

Deactivate HF read/write head  1:yes (Diagnosemeldungen des Schreib-Lese-Kopfs aus)
detuned diagnostic

(Diagnose HF-Schreib-Lese-Kopf-

Tuning deaktivieren)

DDI 0: no (alle Diagnosemeldungen ein)

Deactivate Diagnostics 1:yes (Diagnosemeldungen aus)

(Diagnosen deaktivieren)

HFIDLEMODE definiert, welche Daten im Leerlauf angezeigt werden
HF: Idle mode 0:UID

(HF: Idle-Modus) 1: 8 bytes user memory (8 Bytes User-Speicher)

2: UID + 8 bytes user memory (UID und 8 Bytes User-Speicher)
3: UID + 64 bytes user memory (UID und 64 Bytes User-Speicher)
4: deactivated (deaktiviert)

CRET Anzahl der Wiederholungen eines Befehls nach einer Fehlermeldung,
Command retries at failure Default-Einstellung: 2

(Befehlswiederholungen im

Fehlerfall)

Ccc™m 0x01: Inventory

HF: Command in continuous 0x02: Read (Lesen)

mode 0x03: Tag info (Datentrager-Info)

(HF: Befehl im Continuous Mode) 0x04: Write (Schreiben)

LCM Anzahl der Bytes, die im Continuous Mode gelesen oder geschrieben werden

HF: Length in continuous mode  sollen, Default-Einstellung: 8
(HF: Lange im Continuous Mode)

ACM Startadresse der UID oder des USER-Speicherbereichs auf dem Datentrager, der
HF: Address in continuous mode gelesen oder beschrieben werden soll, Default-Einstellung: 0
(HF: Adresse im Continuous

Mode)

XCVRO...XCVR31 0: no (Schreib-Lese-Kopf ... deaktivieren)

HF bus mode: Activate read/wri- 1:yes (Schreib-Lese-Kopf ... aktivieren)

te head address ... Im HF-Busmodus sind standardma@ig alle angeschlossenen und adressierten
(HF-Busmodus: Schreib-Lese- Schreib-Lese-Kopfe deaktiviert und miissen in den Parametern aktiviert werden.
Kopf ... aktivieren)

RDS GroBe der Lesedaten, Default-Einstellung ist abhdngig von ausgewdhltem
Length of read data Interface und Feldbus

(L&nge Lesedaten)

WDS GroBe der Schreibdaten, Default-Einstellung ist abhdangig von ausgewahltem
Length of write data Interface und Feldbus

(Lédnge Schreibdaten)
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832  HF-Anwendungen — Datentrager-Typ auswahlen

»  In Multitag-Anwendungen fir die Ausfiihrung der Befehle Lesen und Schreiben einen
Datentrager-Typ auswahlen. Die automatische Datentragererkennung wird fiir die
Befehle Lesen und Schreiben im Multitag-Betrieb nicht unterstitzt.

Welche Datentrager-Typen ausgewdhlt werden kdnnen, ist abhdngig von der Firmware des
angeschlossenen Schreib-Lese-Kopfs. Der Firmware-Stand des Schreib-Lese-Kopfs lasst sich
Uber den Befehl Schreib-Lese-Kopf-ldentifikation auslesen.

Wenn ein ausgewahlter Datentrdager nicht von der Firmware des angeschlossenen Schreib-
Lese-Kopfs unterstiitzt wird, meldet das RFID-Interface den Fehler Length out of Tag
Specification bzw. Lange au3erhalb der Datentrager-Spezifikation.

In Singletag-Anwendungen sowie fiir die Ausfihrung von Inventory-Befehlen in Multitag-An-
wendungen ist keine Auswahl des Datentrager-Typs erforderlich, wenn der Schreib-Lese-Kopf
die Datentrager automatisch erkennt.

Datentrager Firmware-Stand Auswédhlbar Automatische Einstellbar im DTM und iiber die Konfi-
Schreib-Lese-Kopf Erkennung gurationsdatei (ESI-Datei bzw. xml-
moglich Geratebeschreibung)
1: NXP Icode SLIX >V1.91 X X X
<V1.90 X X X
2: Fujitsu MB89R118 >V1.91 X X X
<V1.90 X X X
3: Tl Tag-it HF-I Plus >V1.91 X X X
<V1.90 X X X
4:Infineon SRF55V02P  >V1.91 X X X
<V1.90 X X X
5:NXP Icode SLIX-S >V1.91 X X X
<V1.90 X - X
6: Fujitsu MB89R119 >V1.91 X X X
<V1.90 X - X
7: Tl Tag-it HF-I >V1.91 X X X
<V1.90 X - X
8: Infineon SRF55V10P  >V1.91 X X X
<V1.90 X - X
11: NXP Icode SLIX-L >V1.91 X X X
<V1.90 X - X
12: Fujitsu MB89R112 >V1.91 X X X
<V1.90 X - X
13: EM4233SLIC >V1.91 X X X
<V1.90 X - X
14: NXP SLIX2 >V1.91 X X X
<V1.90 - - -
15: Tl Tag-it HFI Pro >V1.91 - X X
<V1.90 - - -
16: Turck Sensor Tag >V1.91 X X X
<V1.90 - - -
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Datentrdger Firmware-Stand Auswdhlbar Automatische Einstellbar im DTM und iiber die Konfi-
Schreib-Lese-Kopf Erkennung gurationsdatei (ESI-Datei bzw. xml-
moglich Geratebeschreibung)
17: Infineon SRF55V02S  >V1.91 X X X
<V1.90 - - -
18: Infineon SRF55V10S > V1.91 X X X
<V1.90 - - -
19: EM4233 >V1.91 X X X
<V1.90 - - -
20: EM4237 >V1.91 X X X
<V1.90 - - -
21: EM4237 SLIC >V1.91 X X X
<V1.90 - - -
22: EM4237 SLIX >V1.91 X X X
<V1.90 - - -
23: EM4033 >V1.91 X X X
<V1.90 - - -
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833  HF-Anwendungen - Uberbriickungszeit (Bypass-Zeit) einstellen
Bedingt durch die Ausdehnung der HF-Ubertragungszone ist es mdglich, dass der Datentriger
wihrend eines Schreib- oder Lesevorgangs kurzzeitig aus der Ubertragungszone austritt und
spiter wieder eintritt. Die Strecke zwischen Austritt und Wiedereintritt in die Ubertragungs-
zone muss Uberbriickt werden, damit der Schreib- oder Lesevorgang abgeschlossen werden
kann und der Datentréger nicht mehrfach erfasst wird. Die Uberbriickungszeit ist die Zeit
zwischen Austritt und Wiedereintritt in den Erfassungsbereich. Der Parameter Uberbriickungs-
zeit belegt ein Wort im Parameter-Datenabbild und wird in ms angegeben.

Die Uberbriickungszeit ist im Bereich von 4...1020 ms einstellbar. Die Uberbriickungszeit ergibt
sich aus den eingesetzten Komponenten, den Schreib-Lese-Abstanden, der Geschwindigkeit
des Datentragers zum Schreib-Lese-Kopf und weiteren duf3eren Einfllissen.

Die folgende Abbildung zeigt den typischen Verlauf des Erfassungsbereichs und die Weg-
strecke, die der Schreib-Lese-Kopf zurlicklegt. A zeigt den Streckenabschnitt an, der tGberbriickt
werden muss:

N

b T

Abb. 69: Erfassungsbereich eines Schreib-Lese-Kopfs

Default-Einstellung beibehalten

Die Default-Einstellung fiir die Uberbriickungszeit betragt 200 ms. Im HF-Busmodus betragt der
Default-Wert 48 ms.

HINWEIS
Die Default-Einstellung fiir die Uberbriickungszeit betrigt 200 ms.

» Default-Einstellung beibehalten: Ist die Inbetriebnahme erfolgreich, muss der Parameter
nicht an die Applikation angepasst werden. Ist die Inbetriebnahme nicht erfolgreich,
erscheint eine Fehlermeldung.

»  BeiErscheinen einer Fehlermeldung Uberbriickungszeit anpassen. Ist eine Anpassung
der Uberbriickungszeit nicht méglich, Geschwindigkeit oder Datenmenge reduzieren.

Die Angaben ,empfohlener Abstand” und ,maximaler Abstand” finden Sie im produkt-
spezifischen Datenblatt.

Uberbrickungszeit an die Applikation anpassen

»  Erforderliche Uberbriickungszeit vor Ort messen. Die LEDs des Schreib-Lese-Kopfs und
das Statusbit , TP” zeigen an, ob sich der Schreib-Lese-Kopf im Erfassungsbereich
befindet oder nicht.

» Erforderliche Uberbriickungszeit angeben.
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834  HF-Anwendungen — HF-Busmodus einstellen

ﬂ HINWEIS
Im HF-Busmodus gilt ein Befehl immer nur fiir einen Schreib-Lese-Kopf. Wahrend
der Befehlsausfiihrung findet keine Datenkommunikation mit weiteren Schreib-
Lese-Kopfen statt.
Wenn der HF-Continuous-Busmodus genutzt wird, gelten der Befehl und die einge-
stellten Parameter fir alle aktivierten Schreib-Lese-Kopfe.

Der HF-Busmodus unterstiitzt HF-Schreib-Lese-Kopfe ab Firmware-Stand Vx.90. Im HF-
Continuous-Busmodus werden HF-Schreib-Lese-Kdpfe ab Firmware-Stand Vx.93 unterstiitzt.
Die Schreib-Lese-Kopfe kdnnen wie folgt adressiert werden:

Automatische Adressierung
Manuelle Adressierung liber den Befehl HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse setzen
Manuelle Adressierung Uber das Turck Service Tool

Die Adressen missen pro Kanal zwischen 1 und 32 vergeben werden.

Schreib-Lese-K&pfe automatisch adressieren

HINWEIS

ﬂ Turck empfiehlt, die Busadresse des Schreib-Lese-Kopfs sichtbar auf dem Gerat zu
vermerken. Fiir die Beschriftung der Adresse am Schreib-Lese-Kopf kann der Schild-
trager am Kabel genutzt werden. Die passenden Schilder konnen unter der ID
6936206 bestellt werden.

Schreib-Lese-Kopfe mit der Default-Busadresse 68 lassen sich automatisch adressieren. Dazu
muss das entsprechende XCVR-Bit in den Parameterdaten gesetzt werden.

»  RFID-Interface mit Spannung versorgen.

»  Gewiinschte Schreib-Lese-Kopfe in den Parameterdaten Gber das jeweilige XCVR-Bit akti-
vieren.

»  Schreib-Lese-Kopfe nacheinander in einer Linie an das Interface anschlieBen.

=  Die Schreib-Lese-Kdpfe erhalten ihre Adresse automatisch aufsteigend in der Reihen-
folge des Anschlusses. Die niedrigste Adresse wird automatisch an den nachsten ange-
schlossenen Schreib-Lese-Kopf mit der Default-Adresse 68 vergeben.

=  Wenn die LED des Schreib-Lese-Kopfs dauerhaft leuchtet, ist die Adressierung erfolg-
reich.
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Schreib-Lese-Kopfe manuell adressieren — Befehl HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse setzen

HINWEIS

ﬂ Turck empfiehlt, die Busadresse des Schreib-Lese-Kopfs sichtbar auf dem Gerat zu
vermerken. Fiir die Beschriftung der Adresse am Schreib-Lese-Kopf kann der Schild-
trager am Kabel genutzt werden. Die passenden Schilder kdnnen unter der ID

6936206 bestellt werden.

Informationen zum Adressieren der Schreib-Lese-Kopfe liber das RFID-Interface mit dem Befehl
HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse setzen entnehmen Sie S. [ 134]. Bei der manuellen Adressie-
rung Uber den Befehl HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse setzen diirfen die Schreib-Lese-Kdpfe

erst aktiviert werden, wenn die Adressierung abgeschlossen ist.

HINWEIS

Beim manuellen Adressieren darf jeweils nur ein Schreib-Lese-Kopf pro RFID-Kanal
angeschlossen sein.

»  Gewiinschte Schreib-Lese-Kopfe in den Parameterdaten liber das jeweilige XCVR-Bit akti-

vieren.
HF-Schreib-Lese-Kopf RFID-Interface PC/ Notebook
z.B.TN-CK40-H1147/C53 TB...-S2-... mit Ethernet-Schnittstelle

RFID-Verbindungsleitung Ethernet-Leitung,
z.B. RK4.5T-...-RS4.5T/S2500  z.B. RSSD-RJ45...

Abb. 70: Schreib-Lese-Kopf liber das RFID-Interface mit einem PC verbinden
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835  UHF-Anwendungen — Continuous Presence Sensing Mode einstellen

»  Anpassungen des Presence-Sensing-Verhaltens im DTM einstellen.

»  Optional: Gruppierung der EPCs iber den Parameter Startadresse einstellen:
0: Gruppierung inaktiv
1: Gruppierung aktiv (gleicher EPC wird nicht erneut erfasst, nur Zéhler im Header hoch-
gezahlt)

» Befehl Continuous Presence Sensing Mode ausfiihren.

=  Der UHF-Reader wird in den Presence Sensing Mode versetzt und sendet alle empfange-
nen Daten an das Interface, sobald sich mindestens ein Datentrager im Erfassungs-

bereich befindet.
=  Die vom UHF-Reader empfangenen Daten werden im FIFO-Speicher des Interface abge-
legt.
» Befehl Leerlauf (0x0000) senden, um Daten aus dem Puffer des Interface auslesen zu
konnen.
HINWEIS

Der Befehl Continuous Presence Sensing Mode bleibt auch nach dem Senden des
Leerlauf-Befehls aktiv.

» Um Daten aus dem FIFO-Speicher des Interface an die Steuerung weiterzugeben, Befehl
Puffer auslesen (Cont. Mode) (0x0011) ausfiihren. Die Ldnge der Daten muss dabei klei-
ner oder gleich dem Wert der verfligbaren Datenbytes (BYFI) sein. Abhdngig von der Lan-
ge der Daten werden die Daten nicht mehr zur Gruppierung herangezogen.

HINWEIS

ﬂ Bei aktivierter Gruppierung: Daten erst aus dem Puffer auslesen, wenn die Anzahl
der verfligbaren Bytes stabil ist. Wenn stabile Daten abgeholt wurden, kann der
Befehl per Reset beendet werden, da die Gruppierung nicht mehr auf den abgehol-
ten Daten basiert und daher alte EPCs erneut erkannt werden.

»  Reset erst durchfiihren, wenn die Daten erfolgreich aus dem Puffer ausgelesen wurden.

» Um den Continuous Presence Sensing Mode zu beenden und den FIFO-Speicher des
Interface zu 16schen, Befehl Reset (0x0800) senden.

83.6  UHF-Anwendungen - Reader-Einstellungen Ubertragen
Die Backup-Funktion erméglicht das Ubertragen von Einstellungen eines UHF-Readers, z. B. im
Fall eines Gerdteaustausches.
» Befehl Backup der Einstellungen des UHF-Schreib-Lese-Kopfs ausfiihren.
Die Einstellungen des UHF-Readers werden im Interface gespeichert.

UHF-Reader austauschen.
Befehl UHF-Schreib-Lese-Kopf-Einstellungen wiederherstellen ausfiihren.

vv §

Die im Interface gespeicherten Daten werden an den UHF-Reader Ubertragen.
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84  RFID-Kandle — Prozess-Eingangsdaten

Prozess-Eingangsdaten — Modul HF Kompakt und UHF Kompakt

HINWEIS
Das Préfix fiir die Variablenverlinkung ist nicht im Object Dictionary enthalten.

Préfix fur |CoE- CoE- Byte-Nr. Bit
Variablen- |Index Subindex 7 6 5 4 3 2 1 0
verlinkung
Kanal 0
Resp 0x6000 0x01 0 Antwortcode (RESC)
1
0x02 2 Schleifenzahler fiir schnelle Verarbeitung (RCNT)
O0xO0A... 3 reserviert
0x03
0x12... 4 TNC1 |TRE1 |PNS1 |XD1 TP
0x0B
Ox1A... 5 CMON [TON
0x13
0x1B 6 Lange (LEN)
7
0x1C 8 Fehlercode (ERRC)
9
0x1D 10 Datentrager-Zahler (TCNT)
11
RD 0x6010 0x01 0 Lesedaten Byte 0
0x02 1 Lesedaten Byte 1
0x03 2 Lesedaten Byte 2
0x04 3 Lesedaten Byte 3
0x05 4 Lesedaten Byte 4
0x06 5 Lesedaten Byte 5
0x07 6 Lesedaten Byte 6
0x08 7 Lesedaten Byte 7
0x80 127 Lesedaten Byte 127
Kanal 1
Resp 0x6030 0x01... 0...11 Belegung analog zu Kanal 0 (0x6000...0x6010)
0x1D
RD 0x6040 0x01... 0...127
0x80
Kanal 2
Resp 0x6060 0x01... 0...11 Belegung analog zu Kanal 0 (0x6000...0x6010)
0x1D
RD 0x6070 0x01... 0...127
0x80
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Variablen- |Index Subindex 7 6 5 4 3 2 1 0
verlinkung

Kanal 3

Resp 0x6090 0x01 0 Belegung analog zu Kanal 0 (0x6000...0x6010)

RD 0x60A0 0x01 0
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Prozess-Eingangsdaten — Modul HF Erweitert und UHF Erweitert

ﬂ HINWEIS
Das Préfix fiir die Variablenverlinkung ist nicht im Object Dictionary enthalten.
Préfix fur |CoE- CoE- Byte-Nr. Bit
Variablen- |Index Subindex 7 6 5 4 3 2 1 0
verlinkung
Kanal 0
Resp 0x6000 0x01 0 Antwortcode (RESC)
1
0x02 2 Schleifenzahler fiir schnelle Verarbeitung (RCNT)
OxO0A... 3 reserviert
0x03
0x12... 4 TNC1 |TRE1 |PNS1 |XD1 TP
0x0B
Ox1A... 5 CMON |TON
0x13
0x1B 6 Lange (LEN)
7
0x1C 8 Fehlercode (ERRQ)
9
0x1D 10 Datentrager-Zahler (TCNT)
11
Ox1E 12 Daten (Bytes) verfligbar (BYFI)
13
Ox1F 14 Lese-Fragment-Nummer (RFN)
0x20 15 Schreib-Fragment-Nummer (WFN)
0x28... 16 reserviert
0x21
0x30... 17 reserviert
0x29
0x38... 18 reserviert
0x31
0x40... 19 reserviert
0x39
RD 0x6010 0x01 0 Lesedaten Byte 0
0x02 1 Lesedaten Byte 1
0x03 2 Lesedaten Byte 2
0x04 3 Lesedaten Byte 3
0x05 4 Lesedaten Byte 4
0x06 5 Lesedaten Byte 5
0x07 6 Lesedaten Byte 6
0x08 7 Lesedaten Byte 7
0x80 127 Lesedaten Byte 127
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Préfix fiir |CoE- CoE- Byte-Nr. Bit
Variablen- |Index Subindex 7 6 5 4 3 2 1 0
verlinkung
Kanal 1
Resp 0x6030 0x01... 0...19 Belegung analog zu Kanal 0 (0x6000...0x6010)
0x40
RD 0x6040 0x01... 0...127
0x80
Kanal 2
Resp 0x6060 0x01... 0...19 Belegung analog zu Kanal 0 (0x6000...0x6010)
0x40
RD 0x6070 0x01... 0...127
0x80
Kanal 3
Resp 0x6090 0x01... 0...19 Belegung analog zu Kanal 0 (0x6000...0x6010)
0x40
RD 0x60A0 0x01... 0...127
0x80
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Prozess-Eingangsdaten — Modul HF-Busmodus

HINWEIS
Das Préfix fiir die Variablenverlinkung ist nicht im Object Dictionary enthalten.
Préfix fur |CoE- CoE- Byte-Nr. Bit
Variablen- |Index Subindex 7 6 5 4 3 2 1 0
verlinkung
Kanal 0
Resp 0x6000 0x01 0 Antwortcode (RESC)
1
0x02 2 Schleifenzahler fiir schnelle Verarbeitung (RCNT)
O0xO0A... 3 reserviert
0x03
0x12... 4 TNC1 |TRE1 PNS1 |XD1 TP
0x0B
Ox1A... 5 CMON |TON
0x13
0x1B 6 Lange (LEN)
7
0x1C 8 Fehlercode (ERRQ)
9
0x1D 10 Datentrager-Zahler (TCNT)
11
Ox1E 12 Daten (Bytes) verfligbar (BYFI)
13
Ox1F 14 Lese-Fragment-Nummer (RFN)
0x20 15 Schreib-Fragment-Nummer (WFN)
0x28... 16 reserviert
0x21
0x30... 17 reserviert
0x29
0x38... 18 reserviert
0x31
0x40... 19 reserviert
0x39
0x48... 20 TP8 TP7 TP6 TP5 TP4 TP3 TP2 TP1
0x41
0x50... 21 TP16 |TP15 [TP14 |TP13 |TP12 [TP11 |TP10 |TP9
0x49
0x58... 22 TP24 |TP23 TP22 [TP21 TP20 [TP19 |TP18 |TP17
0x51
0x60... 23 TP32 |TP31 |TP30 |TP29 |TP28 |TP27 |TP26 |TP25
0x59
RD 0x6010 0x01 0 Lesedaten Byte 0
0x02 1 Lesedaten Byte 1
0x03 2 Lesedaten Byte 2
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Préfix fiir |CoE- CoE- Byte-Nr. Bit
Variablen- |Index Subindex 7 6 5 4 3 2 1 0
verlinkung
0x04 3 Lesedaten Byte 3
0x05 4 Lesedaten Byte 4
0x06 5 Lesedaten Byte 5
0x07 6 Lesedaten Byte 6
0x08 7 Lesedaten Byte 7
0x80 127 Lesedaten Byte 127
Kanal 1
Resp 0x6030 0x01... 0...23 Belegung analog zu Kanal 0 (0x6000...0x6010)
0x60
RD 0x6040 0x01... 0...127
0x80
Kanal 2
Resp 0x6060 0x01... 0...23 Belegung analog zu Kanal 0 (0x6000...0x6010)
0x60
RD 0x6070 0x01... 0...127
0x80
Kanal 3
Resp 0x6090 0x01... 0...23 Belegung analog zu Kanal 0 (0x6000...0x6010)
0x60
RD 0x60A0  |0xO01... 0...127
0x80
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Prozess-Eingangsdaten — Modul Diagnose

HINWEIS
Das Préfix fiir die Variablenverlinkung ist nicht im Object Dictionary enthalten.
Préfix fur |CoE- CoE- Byte-Nr. Bit
Variablen- |Index Subindex 7 6 5 4 3 2 1 0
verlinkung
Diagnose RFID-Kanal 0
DgCo 0x60C0 0x08... 0 VAUX |PRMER |DTM |FIFO
0x01
0x10... 1 reserviert
0x09
0x18... 2 reserviert
0x11
0x20... 3 reserviert
0x19
Dg1Co 0x60C1 0x08... 0 TNC1 |TRE1T |PNS1 |XD1
0x01
Dg2Co 0x10... 1 TNC2 |TRE2 |PNS2 [XD2
0x09
Dg3Co 0x18... 2 TNC3 |TRE3 |PNS3 [XD3
0x11
Dg16C0 0x80... 15 TNC16 |TRE16 |PNS16 (XD16
0x79
Dg17C0  |0x60C2 0x08... 0 TNC17 |TRE17 |PNS17 |XD17
0x01
Dg32C0 0x80... 15 TNC32 |TRE32 |PNS32 |XD32
0x79
Diagnose RFID-Kanal 1
DgC1 0x60C3 0x20... 0...3 Belegung analog zu Diagnose RFID-Kanal 0 (0x60CO0...0x60C2)
0x01
Dg1C1... |0x60C4 0x80... 0...15
Dg16C1 0x01
Dg32C1  |0x60C5 0x80... 0...15
0x01
Diagnose RFID-Kanal 2
DgC2 0x60C6 0x20... 0...3 Belegung analog zu Diagnose RFID-Kanal 0 (0x60CO0...0x60C2)
0x01
Dg1C2... |0x60C7 0x80... 0...15
Dg16C2 0x01
Dg32C2  |0x60C8 0x80... 0...15
0x01
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Préfix fiir |CoE- CoE- Byte-Nr. Bit

Variablen- |Index Subindex 7 6 5 4 3 2 1 0

verlinkung

Diagnose RFID-Kanal 3

DgC3 0x60C9 0x20... ...3 Belegung analog zu Diagnose RFID-Kanal 0 (0x60C0...0x60C2)
0x01

Dg1C3... |0x60CA  |0x80... ...15

Dg16C3 0x01

Dg32C3  |0x60CB 0x80... ...15
0x01

84.1  Bedeutung der Status-Bits

Bezeichnung

Bedeutung

RESC Anzeige des letzten ausgeflihrten Befehls

Response Code

(Antwortcode)

RCNT Ausgabe des vom Schleifenzahler angefragten Befehlscodes

Loop counter for fast pr

(Schleifenzahler fiir schnelle Verarbei-

tung)

ocessing

TP

Tag present at read/write head

(Datentrager im Erfassungsbereich am

Schreib-Lese-Kopf)

0: no (kein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs)

1: yes (Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs) (HF-Bus-
modus: Datentrager im Erfassungsbereich von mindestens einem Schreib-
Lese-Kopf)

XD1

0: no (kein Fehler)

Antenna detuned at HF read/write head 1: yes (Schreib-Lese-Kopf verstimmt) (HF-Busmodus: mindestens einer der

(HF-Schreib-Lese-Kopf verstimmt)

Schreib-Lese-Kopfe verstimmt)

PNS1

Parameter not supported by read/write

head

(Parameter vom Schreib-Lese-Kopf

nicht unterstitzt)

0: no (kein Fehler)

1:yes (Parameter wird vom Schreib-Lese-Kopf nicht unterstitzt) (HF-Bus-
modus: Parameter von mindestens einem Schreib-Lese-Kopf nicht unter-
stlitzt)

TRE1

Error reported by read/write head
(Schreib-Lese-Kopf meldet Fehler)

0: no (kein Fehler)
1:yes (Fehlermeldung des Schreib-Lese-Kopfs) (HF-Busmodus: Fehler-
meldung von mindestens einem Schreib-Lese-Kopf)

TNC1

Not connected to read/write head

0: no (vom System erwarteter Schreib-Lese-Kopf verbunden)
1:yes (vom System erwarteter Schreib-Lese-Kopf nicht verbunden)

(Erwarteter Schreib-Lese-Kopf nicht ver- (HF-Busmodus: mindestens ein vom System erwarteter Schreib-Lese-Kopf

bunden)

nicht verbunden)

TON1

HF read/write head switched on

(HF-Schreib-Lese-Kopf eingeschaltet)

0: no (HF-Schreib-Lese-Kopf ausgeschaltet)
1: yes (HF-Schreib-Lese-Kopf eingeschaltet) (HF-Busmodus: mindestens
ein Schreib-Lese-Kopf eingeschaltet)

CMON

Continuous (Presence Sensing) Mode

active

(Continuous (Presence Sensing Mode)

aktiv)

0: no (Continuous Mode nicht aktiv)
1:yes (Continuous Mode aktiv)

LEN
Length
(Lange)

Anzeige der Lange der gelesenen Daten
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Bedeutung

ERRC Anzeige des spezifischen Fehlercodes, wenn das Fehler-Bit (ERROR) ge-
Error code (Fehlercode) setzt ist
TCNT Anzeige der erkannten Datentrager. Bei HF-Multitag-Anwendungen und

Tag counter
(Datentrager-Zahler)

bei UHF werden die steigenden Flanken der Datentrager gezahlt, die bei
einem
Inventory-Befehl gelesen werden. In HF-Singletag-Anwendungen werden
alle Datentrager gezahlt, die vom Schreib-Lese-Kopf erkannt werden. Ein
Datentrager, der sich am Schreib-Lese-Kopf entlang bewegt, wird nicht er-
neut gezahlt, wenn er nur kurzzeitig (innerhalb der eingestellten Bypass-
Zeit) den Erfassungsbereich verlasst und wieder eintritt. Bleibt ein Daten-
trager stabil im Erfassungsbereich, wird er auch nur einmal gezahlt. Aus-
nahmen: Der Continuous Mode im Bus-Modus ist aktiv oder der
Continuous Mode mit Startadresse = 3 ist aktiv.
Der Datentrager-Zahler wird durch die folgenden Befehle zuriickgesetzt:

Inventory (Ausnahme: HF-Singletag-Anwendungen)

Continuous Mode

Continuous Presence Sensing Mode

Reset

BYFI
Data (Bytes) available
(Daten (Bytes) verfuigbar)

Anzahl der Bytes im FIFO-Speicher des Interface (nur bei HF Erweitert und
UHF Erweitert verfligbar)

Ansteigend: neue Daten von einem Datentrdger gelesen oder vom Gerdt
empfangen

Absteigend: Befehlsausfiihrung abgeschlossen

Fehlermeldung OxFFFF: Speicher Gberfillt, Datenverlust neuer Daten
droht

RFN
Read fragment No.
(Lese-Fragment-Nr.)

Im Leerlauf wird die GroBRe der Fragmente angegeben. Bei einem Lese-
befehl wird die Anzahl der Fragmente angegeben, die Daten enthalten.
(nur bei HF

Erweitert und UHF Erweitert verfligbar)

0: keine Fragmentierung

Wenn die zu lesenden Daten die Groe des Lesedatenspeichers liber-
schreiten, werden die Daten in max. 256 Fragmente aufgeteilt. Die Frag-
mente werden von 1...255 laufend durchnummeriert. Ab Fragment-
Nummer 256 beginnt die Nummerierung erneut bei 1. Das Senden eines
Fragments wird vom Gerét bestatigt, wenn die Lese-Fragment-Nr. in den
Prozess-Eingangsdaten erscheint. Nach der Bestatigung wird das nachste
Fragment gelesen.

WFN
Write fragment No.
(Schreib-Fragment-Nr.)

Im Leerlauf wird die Gro3e der Fragmente angegeben. Bei einem Schreib-
befehl wird die Anzahl der Fragmente angegeben, die Daten enthalten.
0: keine Fragmentierung

Wenn die zu schreibenden Daten die Grof3e des Schreibdatenspeichers
Uberschreiten, werden die Daten in max. 256 Fragmente aufgeteilt. Die
Fragmente werden von 1...255 laufend durchnummeriert. Ab Fragment-
Nummer 256 beginnt die Nummerierung erneut bei 1.

Das Senden eines Fragments wird vom Gerat bestatigt, wenn die Schreib-
Fragment-Nr. in den Prozess-Eingangsdaten erscheint. Nach der Bestati-
gung wird das nachste Fragment geschrieben.

TP1...TP32
Tag present at read/write head ...

(Datentrager im Erfassungsbereich am

Schreib-Lese-Kopf ...)

Datentrager im Erfassungsbereich des angeschlossenen Schreib-Lese-
Kopfs (nur im HF-Busmodus verfiigbar)

Read data (Lesedaten) Byte 0...127

Lesedaten
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84.2  Datentrdager im Erfassungsbereich (TP) — Bit nutzen oder Befehl vorspannen

Das Bit Datentrager im Erfassungsbereich wird automatisch gesetzt, wenn ein Schreib-Lese-
Gerat einen Datentrager erkennt.

In HF-Anwendungen wird das Bit standardmaBig in allen Betriebsarten und im Leerlauf gesetzt
aulBer bei einigen Varianten des Continuous Modus.

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V01.00 | 2024/08 | 93



Einstellen TURCEK

RFID-Kanéle — Prozess-Ausgangsdaten Your Global Automation Partner

85  RFID-Kandle — Prozess-Ausgangsdaten

Prozess-Ausgangsdaten — Modul HF Kompakt und UHF Kompakt

HINWEIS
Das Préfix fiir die Variablenverlinkung ist nicht im Object Dictionary enthalten.

Préfix fur |CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit
Variablen- |Index Subindex
verlinkung HF  |UHF 7 6 E 4 3 2 k o
Kanal 0
Cmd 0x7000 |0x01 0x01 0 Befehlscode (CMDC)
1
0x02 0x02 2 Schleifenzahler flr schnelle Verarbeitung (LCNT)
0x03 |3 Speicherbereich (DOM) - nur bei UHF-Anwendungen verfligbar
0x0B 0x04 4 Startadresse (ADDR)
5
6
7
0x0C |0x05 |8 Lange (LEN)
9
0x0D |0x06 |10 Lange UID/EPC (SOUID)
11 reserviert
WD 0x7020 |0x01 0x01 0 Schreibdaten Byte 0
0x02 |0x02 |1 Schreibdaten Byte 1
0x03 |0x03 |2 Schreibdaten Byte 2
0x04 |0x04 |3 Schreibdaten Byte 3
0x05 |0x05 |4 Schreibdaten Byte 4
0x06 |0x06 |5 Schreibdaten Byte 5
0x07 |0x07 |6 Schreibdaten Byte 6
0x08 |0x08 |7 Schreibdaten Byte 7
0x80 |0x80 |127 Schreibdaten Byte 127
Kanal 1
Cmd 0x7030 [0x01... |0x01... |0...11 Belegung analog zu Kanal 0 (0x7000 und 0x7020)
0x0D  |0x06
WD 0x7050 |0x01... |0x01... |0...127
0x80  |0x80
Kanal 2
Cmd 0x7060 [0x01... |0x01... |0...11 Belegung analog zu Kanal 0 (0x7000 und 0x7020)
0x0D  |0x06
WD 0x7080 |0x01... |0x01... |0...127
0x80  |0x80
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Préfix fur |CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit
Variablen- |Index Subindex
verlinkung HF  |UHF 7 6 s a3 2 1 o
Kanal 3
Cmd 0x7090 [0x01... |0x01... |0...11 Belegung analog zu Kanal 0 (0x7000 und 0x7020)
0x0D  |0x06
WD 0x70BO |0x01... |0x01... |0...127
0x80  |0x80
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Prozess-Ausgangsdaten schreiben — Modul HF Erweitert und UHF Erweitert

ﬂ HINWEIS
Das Préfix fiir die Variablenverlinkung ist nicht im Object Dictionary enthalten.
Préfix fur |CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit
Variablen- |Index Subindex
verlinkung HF  |UHF 7 6 E 4 3 2 k o
Kanal 0
Cmd 0x7000 |0x01 0x01 0 Befehlscode (CMDC)
1
0x02 0x02 2 Schleifenzahler flr schnelle Verarbeitung (LCNT)
0x03 |3 Speicherbereich (DOM) - nur bei UHF-Anwendungen verfugbar
0x0B |[0x04 |4 Startadresse (ADDR)
5
6
7
0x0C |0x05 |8 Lange (LEN)
9
0x0D |0x06 |10 Lange UID/EPC (SOUID)
11 reserviert
0x16 OxOF 12 Time-out (TOUT)
13
0x17 0x10 14 Lese-Fragment-Nummer (RFN)
0x18 0x11 15 Schreib-Fragment-Nummer (WFN)
16 reserviert
17 reserviert
18 reserviert
19 reserviert
WD 0x7020 |0x01 0x01 0 Schreibdaten Byte 0
0x02  |0x02 Schreibdaten Byte 1
0x03 |0x03 |2 Schreibdaten Byte 2
0x04 |0x04 |3 Schreibdaten Byte 3
0x05 |0x05 |4 Schreibdaten Byte 4
0x06 |0x06 |5 Schreibdaten Byte 5
0x07 |0x07 |6 Schreibdaten Byte 6
0x08 |0x08 |7 Schreibdaten Byte 7
0x80 |0x80 |127 Schreibdaten Byte 127
Kanal 1
Cmd 0x7030 [0x01... |0x01... |0...19  |Belegung analog zu Kanal 0 (0x7000 und 0x7020)
0x18 0x11
WD 0x7050 |0x01... [0x01... |0...127
0x80 0x80
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Préfix fiir |CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit

Variablen- |Index Subindex

verlinkung HF UHF 7 6 5 4 3 2 1 0
Kanal 2

Cmd 0x7060 |0x01 0x01 Belegung analog zu Kanal 0 (0x7000 und 0x7020)

WD 0x7080 |0x01 0x01

Kanal 3

Cmd 0x7090 |0x01 0x01 0 Belegung analog zu Kanal 0 (0x7000 und 0x7020)

WD 0x70B0 |0x01 0x01 0
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Prozess-Ausgangsdaten schreiben — Modul HF-Busmodus

ﬂ HINWEIS
Das Préfix fiir die Variablenverlinkung ist nicht im Object Dictionary enthalten.
Préfix fur |CoE- CoE- Byte-Nr. Bit
Variablen- |Index Subindex 7 6 5 4 3 2 1 0
verlinkung
Kanal 0
Cmd 0x7000 0x01 0 Befehlscode (CMDC)
1
0x02 2 Schleifenzéhler fiir schnelle Verarbeitung (LCNT)
3 Speicherbereich (DOM) - nur bei UHF-Anwendungen verfugbar
0x0B 4 Startadresse (ADDR)
5
6
7
0x0C 8 Léange (LEN)
9
0x0D 10 Lange UID/EPC (SOUID)
11 reserviert
0x16 12 Time-out (TOUT)
13
0x17 14 Lese-Fragment-Nummer (RFN)
0x18 15 Schreib-Fragment-Nummer (WFN)
16 reserviert
17 reserviert
18 reserviert
19 reserviert
0x39 20 Schreib-Lese-Kopf-Adresse (ANTN) — nur bei HF-Anwendungen
verfligbar
21 reserviert
22 reserviert
23 reserviert
WD 0x7020 0x01 0 Schreibdaten Byte 0
0x02 1 Schreibdaten Byte 1
0x03 2 Schreibdaten Byte 2
0x04 3 Schreibdaten Byte 3
0x05 4 Schreibdaten Byte 4
0x06 5 Schreibdaten Byte 5
0x07 6 Schreibdaten Byte 6
0x08 7 Schreibdaten Byte 7
0x80 127 Schreibdaten Byte 127

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

V01.00 | 2024/08 | 98



Einstellen "TUIRCK

RFID-Kanéle — Prozess-Ausgangsdaten Your Global Automation Partner
Préfix fiir |CoE- CoE- Byte-Nr. Bit
Variablen- |Index Subindex 7 6 5 4 3 2 1 0
verlinkung
Kanal 1
Cmd 0x7030 0x01... 0...23 Belegung analog zu Kanal 0 (0x7000 und 0x7020)
0x39
WD 0x7050 0x01... 0...127
0x80
Kanal 2
Cmd 0x7060 0x01... 0...23 Belegung analog zu Kanal 0 (0x7000 und 0x7020)
0x39
WD 0x7080 0x01... 0...127
0x80
Kanal 3
Cmd 0x7090 0x01... 0...23 Belegung analog zu Kanal 0 (0x7000 und 0x7020)
0x39
WD 0x70B0 0x01... 0...127
0x80
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8.5.1  Bedeutung der Befehls-Bits

Beschreibung Bedeutung

CMDC Angabe des Befehlscodes

Command code

(Befehlscode)

LCNT Schleifenzahler zur wiederholten Bearbeitung eines Befehls

Loop counter for fast processing 0: Schleifenzahler aus
(Schleifenzahler fiir schnelle Ver-

arbeitung)
DOM 0: Kill password
UHF memory area 1: EPC

(UHF-Speicherbereich) - nur fir  2: TID
UHF-Anwendungen nutzbar (bei 3: USER memory
HF-Anwendungen hat die Ein-  4: Access password
stellung keine Auswirkungen) 5: PC (EPC length)

ADDR Angabe der Adresse in Bytes, an die ein Befehl gesendet werden soll (z. B.

Start address Speicherbereich eines Datentragers)

(Startadresse)

LEN Angabe der Lange der zu lesenden oder zu schreibenden Daten in Bytes
Length

(Lange)

SOUID Inventory-Befehl:

Length of UID/EPC 0: Die tatsachliche Lange (Bytes) des Uibertragenen UID oder EPC wird bei einem
(Lange UID/EPC) in Bytes Inventory Ubertragen.

> 0 in HF-Anwendungen:
8: Riickmeldung 8 Bytes UID
1...7: Rickmeldung eines verkiirzten UID
> 8: Fehlermeldung

> 0 in UHF-Anwendungen: EPC wird vollstandig ausgegeben.

-1: NEXT-Modus (nur in HF-Singletag-Anwendungen verfiigbar): Ein HF-Daten-
trager wird immer nur dann gelesen, beschrieben oder geschiitzt, wenn sich der
UID vom UID des zuletzt gelesenen oder beschriebenen Datentragers unter-
scheidet.

Andere Befehle:

Angabe der UID- oder EPC-Grof3e in Bytes, wenn ein bestimmter Datentrager ge-
lesen, beschrieben oder geschiitzt werden soll. Der UID oder EPC muss in den
Schreibdaten definiert werden (Startbyte: 0). Die Funktion der Lange des UID
oder EPC ist abhdngig vom verwendeten Befehl.

0: Keine Angabe eines UID/EPC zur Ausfiihrung des Befehls. Dabei darf sich nur
ein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Gerats befinden.

> 0: EPC-Lange des Datentragers, der gelesen, beschrieben oder geschiitzt
werden soll, wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist.

-1: NEXT-Modus (nur in HF-Singletag-Anwendungen verfiigbar): Ein Datentrdager
wird immer nur dann gelesen, beschrieben oder geschiitzt, wenn sich der UID/
EPC vom UID/EPC des zuletzt gelesenen oder beschriebenen Datentragers unter-
scheidet.
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Beschreibung Bedeutung

TOUT Zeit in ms, in der ein Befehl ausgefiihrt werden soll. Wird ein Befehl nicht inner-
Command timeout halb der angegebenen Zeit ausgefiihrt, gibt das Gerat eine Fehlermeldung aus.

(Timeout) 0 (HF-Anwendungen): kein Time-out, Befehl bleibt aktiv, bis er ausgefiihrt wird

0 (UHF-Anwendungen): kein Time-out, Befehl bleibt aktiv, bis der erste Daten-
trager gelesen wurde

1: Befehl wird einmal ausgefiihrt (wenn sich bereits ein Datentrager im
Erfassungsbereich befindet)

>1...65535: Zeitin ms

HF Inventory: Befehl wird in der angegebenen Zeit einmalig ausgefiihrt (Aus-
nahme: Continuous Mode)

UHF Inventory: Befehl bleibt fiir die gesamte angegebene Zeit aktiv

RFN Wenn die zu lesenden Daten die GréBe des Lesedatenspeichers liberschreiten,
Read fragment No. werden die Daten in max. 256 Fragmente aufgeteilt. Die Fragmente werden von
(Lese-Fragment-Nr.) 1...255 laufend durchnummeriert. Ab Fragment-Nummer 256 beginnt die Num-

merierung erneut bei 1. Das Senden eines Fragments wird vom Gerat bestatigt,
wenn die Lese-Fragment-Nr. in den Prozess-Eingangsdaten erscheint. Nach der
Bestatigung wird das nachste Fragment gelesen.

0: keine Fragmentierung

Im Leerlauf wird die Grof3e der Fragmente angegeben. Bei einem Lesebefehl
wird die Anzahl der Fragmente angegeben, die Daten enthalten.

WEN Wenn die zu schreibenden Daten die Grof3e des Schreibdatenspeichers tiber-
Write fragment No. schreiten, werden die Daten in max. 256 Fragmente aufgeteilt. Die Fragmente
(Schreib-Fragment-Nr.) werden von 1...255 laufend durchnummeriert. Ab Fragment-Nummer 256 be-

ginnt die Nummerierung erneut bei 1.

Das Senden eines Fragments wird vom Gerat bestatigt, wenn die Schreib-Frag-
ment-Nr. in den Prozess-Eingangsdaten erscheint. Nach der Bestatigung wird das
nachste Fragment geschrieben.

0: keine Fragmentierung

Im Leerlauf wird die GroBRe der Fragmente angegeben. Bei einem Schreibbefehl
wird die Anzahl der Fragmente angegeben, die Daten enthalten.

ANTN HF-Busmodus: Adresse des Schreib-Lese-Kopfs, wenn mehrere busfahige
Read/write head address Schreib-Lese-Koépfe angeschlossen sind

(Schreib-Lese-Kopf-Adresse) UHF: Werte werden ignoriert bzw. automatisch gesetzt.

Write data (Schreibdaten) Byte  benutzerdefinierte Schreibdaten oder Angabe eines UID oder EPC, um einen be-
0...127 stimmten Datentrdger firr die Befehlsausfiihrung auszuwdhlen (wenn der

Befehlsparameter Lange UID/EPC (SOUID) groBer 0 ist)

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com \V01.00 | 2024/08 | 101



Einstellen
RFID-Kanéale — Ubersicht der Befehle

86  RFID-Kanale — Ubersicht der Befehle

RFID-Befehle werden tiber den Befehlscode in den Prozess-Ausgangsdaten eines RFID-Kanals
angestof3en. Die Befehle lassen sich mit oder ohne Schleifenzéhler-Funktion ausfiihren. Der
Schleifenzdhler muss fiir jeden neuen Befehl einzeln gesetzt werden.

Your Global Automation Partner

HINWEIS
Nach dem Ausfiihren von Befehlen ohne Schleifenzahler-Funktion muss das Gerat in
den Leerlauf-Zustand zurlickgesetzt werden, bevor ein neuer Befehl gesendet wird.

» Nach ausgefiihrtem Befehl einen Leerlauf-Befehl an das Gerdt senden.

Befehl Befehlscode moglich fir

hex. dez.  HF HF HF- UHF UHF

Kompakt Erweitert Busmodus Kompakt Erweitert

Leerlauf 0x0000 0 X X X X X
Inventory 0x0001 1 X X X X X
Inventory mit Schleifenzahler 0x2001 8193  x X X X X
Lesen 0x0002 2 X X X X X
Lesen mit Schleifenzadhler 0x2002 8194 «x X X X X
Schreiben 0x0004 4 X X X X X
Schreiben mit Schleifenzéhler 0x2004 8196  x X X X X
EPC-Lange @ndern und neuen EPC  0x0007 7 - - - X X
schreiben (UHF)
Schreiben mit Validierung 0x0008 8 X X X X X
Continuous Mode 0x0010 16 - x* XFH* - X
Puffer auslesen (Cont. Mode) 0x0011 17 - X XFxH* - X
Puffer auslesen (Cont. Mode) mit 0x2011 8209 - X XF¥H* - X
Schleifenzéhler
Continuous (Presence 0x0012 18 - x* X*** - X
Sensing) Mode beenden
Puffer 16schen (Cont. Mode) 0x0013 19 - X X - X
UHF Continuous Presence Sensing ~ 0x0020 32 - - - - X
Mode
HF-Schreib-Lese-Kopf ausschalten ~ 0x0040 64 X X X - -
Schreib-Lese-Kopf-Identifikation 0x0041 65 X X X X X
Fehler/Status UHF-Schreib-Lese-Kopf 0x0042 66 - - - X X
lesen
Fehler/Status UHF-Schreib-Lese-Kopf 0x2042 8258 - - - X X
lesen mit Schleifenzahler
Datentrager-Info 0x0050 80 X X X X X
Datentrager-Info mit Schleifenzdhler 0x2050 8272  x X X X X
Direkter Schreib-Lese-Kopf-Befehl 0x0060 96 X X X X X
Direkter Schreib-Lese-Kopf-Befehl 0x2060 8288  x X X X X
mit Schleifenzéhler
HF-Schreib-Lese-Kopf- 0x0070 112 - - X - -
Adresse abfragen
HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse setzen 0x0071 113 - - X - -
HF-Schreib-Lese-Kopf-Tuning 0x0080 128 X X X - -
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Befehl Befehlscode maoglich fiir

hex. dez. HF HF HF- UHF UHF

Kompakt Erweitert Busmodus Kompakt Erweitert

AFl von HF-Datentrager lesen 0x0090 144 X X X - -
AFl auf HF-Datentrdger schreiben 0x0091 145 X X X - -
AFl in HF-Datentrager sperren 0x0092 146 X X X - -
DSFID von HF-Datentrager lesen 0x0094 148 X X X - -
DSFID auf HF-Datentrager schreiben 0x0095 149 X X X - -
DSFID in HF-Datentrager sperren 0x0096 150 X X X - -
Schreib-Lese-Kopf-Passwort setzen  0x0100 256 X*¥ X** X*¥ X X
Schreib-Lese-Kopf-Passwort zurlick- 0x0101 257 X*¥ X*¥ X** X X
setzen
Datentrager-Passwort setzen 0x0102 258 x*¥* x*¥* x*¥ X X
Datentrager-Passwort setzen mit 0x2102 8450  x** x** x** X X
Schleifenzdhler
Datentrager-Schutz setzen 0x0103 259 x** x** X** X X
Datentrager-Schutz setzen mit 0x2103 8451 x*¥* x*¥* x*¥ X X
Schleifenzéhler
Schutzstatus HF-Datentrager abfra-  0x0104 260 X*¥ X** x** X X
gen
Permanente Sperre setzen (Lock) 0x0105 261 X X X X X
Permanente Sperre setzen (Lock) mit 0x2105 8453  x X X X X
Schleifenzahler
UHF-Datentrager unwiderruflich 0x0200 512 - - - X X
deaktivieren (Kill)
UHF-Datentrdager deaktivieren (Kill)  0x2200 8704 - - - X X
mit Schleifenzahler
Einstellungen UHF-Schreib-Lese-Kopf 0x1000 4096 - - - X X
wiederherstellen
Backup der Einstellungen des UHF-  0x1001 4097 - - - X X
Schreib-Lese-Kopfs
Reset 0x8000 32768 x X X X X

* Bei automatischer Erkennung des Datentrager-Typs unterstiitzt der Continuous Mode nur
den Inventory-Befehl.

** Der Befehl wird nur von den Chiptypen EM42... und NXP SLIX2 unterstiitzt.

*** Der Befehl wird im HF-Continuous-Busmodus unterstutzt.
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Die Beschreibung der Ausgangsdaten finden Sie auf S. [ 100].

Request
Schleifenzahler

nicht erforderlich

Befehlscode

0x0000 (hex.), 0 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

nicht erforderlich

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

nicht erforderlich

Schreib-Fragment-Nr.

nicht erforderlich

Lese-Fragment-Nr.

nicht erforderlich

Schreibdaten

nicht erforderlich

Ubersicht Eingangsdaten
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Die Beschreibung der Eingangsdaten finden Sie auf S. [ 91].

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0000 (hex.), 0 (dez.)
Lange Lange des UID/EPC des Datentragers im Erfassungsbereich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

GroBe der Fragmente

Lese-Fragment-Nr.

GroBe der Fragmente

Lesedaten, Byte 0...n

UID/EPC des Datentragers im Erfassungsbereich
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86.2  Befehl: Inventory
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Uber den Befehl Inventory sucht das Schreib-Lese-Gerit nach Datentrégern im Erfassungs-
bereich und liest den UID, EPC oder - sofern im UHF-Reader aktiviert — den RSSI der Daten-
trager aus. Der Inventory-Befehl kann im Singletag-Modus und im Multitag-Modus ausgefiihrt
werden. Der NEXT-Modus ist nur im Singletag-Modus mdglich.

HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2001

(hex.) bzw. 8193 (dez.).

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0001 (hex.), 1 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse 1: Gruppierung der EPCs aktiv (nur UHF)
0: Gruppierung der EPCs inaktiv (nur UHF)
Lange 0: Die tatsachliche Léange (Bytes) des tibertragenen UID oder

EPC wird bei einem Inventory Uibertragen.

> 0 in HF-Anwendungen:
8: Riickmeldung 8 Bytes UID
1...7: Rickmeldung eines verkirzten UID
> 8: Fehlermeldung

-1: NEXT-Modus (nur in HF-Singletag-Anwendungen verfiig-
bar): Ein HF-Datentrdger wird immer nur dann gelesen, be-
schrieben oder geschiitzt, wenn sich der UID vom UID des
zuletzt gelesenen oder beschriebenen Datentrdgers unter-
scheidet.

> 0 in UHF-Anwendungen: EPC wird vollstdndig aus-
gegeben.

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response (HF)
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0001 (hex.), 1 (dez.)
Lange Lange der gelesenen Daten in Bytes
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler ansteigend

Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lesedaten, Byte 0...n uiD
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Response (UHF)

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Antwortcode 0x0001 (hex.), 1 (dez.)

Lange Lange der gelesenen Daten
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager-Zahler ansteigend

Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lesedaten, Byte 0...n siehe Beispiel: UHF-Lesedaten

Datenformat in UHF-Anwendungen

Die UHF-Lesedaten sind durch einen Header formatiert. Der Header ist wie folgt aufgebaut:

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grole Datengrofle
uint8_t Blocktyp 1: UID/EPC/RSSI etc.

2: Lesedaten
andere Werte: reserviert

uint8_t Daten [GroRBe] EPC/RSSI etc. oder Lesedaten

Die Grof3e von EPC/RSSI etc. ist abhdngig von den Reader-Einstellungen.

RSSI-Wert auslesen

Der RSSI-Wert wird bindr codiert in 2 Bytes ausgegeben und entspricht dem Zweierkomple-
ment des ausgegebenen Bindrcodes. Auf ein Signed Integer gemappt ergeben die ausgegebe-
nen 2 Bytes das Zehnfache des aktuellen RSSI-Werts. Ein Beispiel zum Auslesen des RSSI-Werts
entnehmen Sie folgender Tabelle:

MSB...LSB MSB...LSB Zweierkomplement RSSI (dBm)
(dezimal) (binar)
252 253 11111100 11111101 -771 -77.1

Beispiel: UHF-Lesedaten (Header und EPC, Gruppierung deaktiviert)

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grofle 12

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [14] uint8_t EPC [12]
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Beispiel: UHF-Lesedaten (Header und EPC, Gruppierung aktiviert)

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grole 14

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [14] uint8_t EPC [12]

uint16_t Anzahl der Lesevorgange (LSB >
MSB) [2]

Beispiel: UHF-Lesedaten (Header und EPC, Gruppierung mit RSSI aktiviert)

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grole 16
uint8_t Blocktyp 1
uint8_t Daten [18] uint8_t EPC [12]
uint16_t RSSI [2]
uint16_t Anzahl der Lesevorgange (LSB >
MSB) [2]
Byte Inhalt Bedeutung
0 Datengrof3e (EPC + Anzahl Lesevorgdnge) 2 Byte Header
1 UHF-Speicherbereich
3...13 EPC 12 Byte EPC
14 LSB 2 Byte RSSI
15 MSB
16 LSB 2 Byte Anzahl Lesevorgange
17 MSB

Beispiel: UHF-Lesedaten (Header, EPC, Gruppierung mit RSSI, Slot, Zeit, Phase aktiviert)

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grole 24

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [24] uint8_t EPC [12]

uint16_t RSSI (LSB - MSB)

uint16_t Slot (LSB - MSB)

uint32_t Zeit (LSB > MSB)

uint16_t Phase (LSB - MSB)

uint16_t Anzahl der Lesevorgange (LSB >
MSB)
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8.6.3  Befehl: Lesen

Uber den Befehl Lesen liest das Schreib-Lese-Gerit Daten von Datentrigern im Erfassungs-
bereich. Standardmafig werden bei einem Lesevorgang 128 Bytes libertragen. Grof3ere Daten-
mengen kdnnen in Fragmenten libertragen werden. Wird ein bestimmter UID bzw. EPC ange-
geben, liest das Schreib-Lese-Gerat ausschliellich die entsprechenden Datentrager. Alle
anderen Datentrdager im Erfassungsbereich werden in diesem Fall ignoriert.

HINWEIS
Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2002
(hex.) bzw. 8194 (dez.).

Request

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode 0x0002 (hex.), 2 (dez.)

Speicherbereich siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC Angabe der UID- oder EPC-Gré3e in Bytes, wenn ein be-
stimmter Datentrager gelesen werden soll. Der UID oder EPC
muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte: 0).
Die Funktion der Ldnge des UID/EPC ist abhdngig vom ver-
wendeten Befehl.
0: Keine Angabe eines UID/EPC zur Ausfiihrung des Befehls.
Dabei darf sich nur ein Datentrdger im Erfassungsbereich
des Schreib-Lese-Geréts befinden.
> 0: EPC-Lange des Datentragers, der gelesen werden soll,
wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist
-1: NEXT-Modus: Ein Datentrager wird immer nur dann gele-
sen, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt gelese-
nen oder beschriebenen Datentrdgers unterscheidet.

Startadresse Startadresse des Speicherbereichs auf dem Datentrager, der
gelesen werden soll (Angabe in Bytes)

Lange Lange der zu lesenden Daten in Bytes

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten, UID oder EPC des Datentragers, der gelesen werden soll

Byte 0...(Grof3e des UID/EPC - 1)

Schreibdaten, nicht erforderlich

Byte (GroBe des EPC)...127
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Response
Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Antwortcode 0x0002 (hex.), 2 (dez.)
Lange Lange der gelesenen Daten
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Erfassungsbereich
Daten (Bytes) verfligbar steigt wahrend der Befehlsausfiihrung an
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lesedaten, Byte 0...n gelesene Daten
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8.6.4  Befehl: Schreiben

Uber den Befehl Schreiben schreibt das Schreib-Lese-Gerit Daten auf Datentrager im
Erfassungsbereich. StandardmaBig werden bei einem Schreibvorgang 128 Bytes tibertragen.
GroBere Datenmengen kdnnen in Fragmenten tbertragen werden. Wird ein bestimmter UID
bzw. EPC angegeben, schreibt das Schreib-Lese-Gerat ausschlie3lich die entsprechenden
Datentrager. Alle anderen Datentrdger im Erfassungsbereich werden in diesem Fall ignoriert.

HINWEIS

» Bei Multitag-Anwendungen UID oder EPC des zu beschreibenden Datentragers
angeben.

HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzéhler ist 0x2004
(hex.) bzw. 8196 (dez.).

Request

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode 0x0004 (hex.), 4 (dez.)

Speicherbereich siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC Angabe der UID- oder EPC-Grof3e in Bytes, wenn ein be-

stimmter Datentrager beschrieben werden soll. Der UID
oder EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Start-
byte: 0). Die Funktion der Lange des UID/EPC ist abhangig
vom verwendeten Befehl.

0: Keine Angabe eines UID/EPC zur Ausfiihrung des Befehls.
Dabei darf sich nur ein Datentrdger im Erfassungsbereich
des Schreib-Lese-Gerdts befinden.

> 0: EPC-Ldnge des Datentrdgers, der beschrieben werden
soll, wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrdager wird immer nur dann be-
schrieben, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt
gelesenen oder beschriebenen Datentrdgers unterscheidet.

Startadresse Startadresse des Speicherbereichs auf dem Datentrager, der
beschrieben werden soll (Angabe in Bytes)

Lange Lange der zu schreibenden Daten in Bytes
Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 1: Fragmentierung nutzen
0: Fragmentierung nicht nutzen
Lese-Fragment-Nr. 0
Schreibdaten, UID oder EPC des Datentragers, der beschrieben werden soll
Byte 0...(Grof3e des UID/EPC -1)
Schreibdaten, Schreibdaten

Byte (GroBe des EPC)...127
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Response
Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Antwortcode 0x0004 (hex.), 4 (dez.)
Lange Lange der gelesenen Daten
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Erfassungsbereich
Daten (Bytes) verfligbar steigt wahrend der Befehlsausfiihrung an
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lese-Fragment-Nr. 0
Lesedaten, Byte 0...127 nicht erforderlich
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86.5  Befehl: EPC-Lange andern und neuen EPC schreiben (UHF)

HINWEIS
Die maximale EPC-Lange eines Datentragers hangt vom Chiptyp ab. Die Lange kann
dem entsprechenden Datenblatt entnommen werden.

Uber den Befehl EPC-Linge dndern und neuen EPC schreiben (UHF) wird vom RFID-Modul
automatisch die im Datentriger eingestellte Linge fiir die EPC-Antwort angepasst (Anderung
des PCs im Datentrager) und der EPC mit dieser Lange auf den Datentrager geschrieben. Wird
ein bestimmter EPC angegeben, schreibt der UHF-Reader ausschlie3lich die entsprechenden
Datentrager. Alle anderen Datentrdger im Erfassungsbereich werden in diesem Fall ignoriert.

Request

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode 0x0007 (hex.), 7 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC reservierte Bytes in den Schreibdaten fiir den EPC
0: Datentrager nicht adressieren, beliebigen Datentrager in
der Luftschnittstelle lesen

Startadresse nicht erforderlich

Lange Lénge der zu schreibenden Daten in Bytes; muss gerade und
<62 sein

Befehls-Time-out nicht erforderlich

Schreib-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lese-Fragment-Nr. 0

Schreibdaten, Byte 0...(Lange EPC des Datentragers, der beschrieben werden soll

UID/EPC- 1)

Schreibdaten, Byte (Ldnge UID/  neuer EPC mit neuer Lange

EPQ)...127

Response

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0007 (hex.), 7 (dez.)

Lange 0

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten, Byte 0...127 nicht erforderlich
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86.6  Befehl: Schreiben mit Validierung

Uber den Befehl Schreiben mit Validierung wird eine vom Anwender definierte Anzahl Bytes
geschrieben. Die geschriebenen Daten werden zusatzlich zurilick an das Interface geschickt und
validiert. Beim Schreiben werden standardmafig bis zu 128 Bytes libertragen. GréRere Daten-
mengen kdnnen in Fragmenten libertragen werden. Die geschriebenen Daten werden aus-
schlieBlich im Interface validiert und nicht an die Steuerung zurtickgeschickt. Schlagt die Vali-
dierung fehl, wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Wird der Befehl ohne Fehlermeldung ab-
gearbeitet, wurden die Daten erfolgreich validiert.

HINWEIS

» Bei Multitag-Anwendungen UID oder EPC des zu beschreibenden Datentragers
angeben.

HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzéhler ist 0x2008
(hex.) bzw. 8200 (dez.).

Request

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode 0x0008 (hex.), 8 (dez.)

Speicherbereich siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC Angabe der UID- oder EPC-Grof3e in Bytes, wenn ein be-

stimmter Datentrager beschrieben werden soll. Der UID
oder EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Start-
byte: 0). Die Funktion der Lange des UID/EPC ist abhangig
vom verwendeten Befehl.

0: Keine Angabe eines UID/EPC zur Ausfiihrung des Befehls.
Dabei darf sich nur ein Datentrdger im Erfassungsbereich
des Schreib-Lese-Gerdts befinden.

> 0: EPC-Ldnge des Datentrdgers, der beschrieben werden
soll, wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrdager wird immer nur dann be-
schrieben, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt
gelesenen oder beschriebenen Datentrdgers unterscheidet.

Startadresse Startadresse des Speicherbereichs auf dem Datentrager, der
beschrieben werden soll (Angabe in Bytes)

Lénge Lange der zu schreibenden Daten in Bytes
Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 1: Fragmentierung nutzen

0: Fragmentierung nicht nutzen
Lese-Fragment-Nr. 0
Schreibdaten, optional: UID oder EPC des Datentragers, der beschrieben
Byte 0...(Gro3e des UID/EPC - 1) werden soll
Schreibdaten, Schreibdaten

Byte (GroBe des EPC)...127
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Response
Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Antwortcode 0x0008 (hex.), 8 (dez.)
Lange Lange der gelesenen Daten
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Erfassungsbereich
Daten (Bytes) verfligbar steigt wahrend der Befehlsausfiihrung an
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lese-Fragment-Nr. 0
Lesedaten, nicht erforderlich
Byte 0...MIN (127, eingestellte
Lange-1)
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8.6.7  Befehl: Continuous Mode

HINWEIS

ﬂ Der Continuous Mode ist in HF-Anwendungen ausschlief3lich fur Singletag-Appli-
kationen verfligbar. Die automatische Datentragererkennung ist im Continuous
Mode nicht nutzbar. In den Parametern muss ein spezifischer Datentrager-Typ aus-
gewahlt werden.

Im Continuous Mode wird ein benutzerdefinierter Befehl an das Schreib-Lese-Gerdt gesendet
und im Schreib-Lese-Gerat gespeichert. Der Befehl wird kontinuierlich ausgefiihrt, wenn ein
Datentrager in das Erfassungsfeld des Schreib-Lese-Gerates kommt (selbstgetriggert). Im HF-
Busmodus fiihren alle aktivierten busfdahigen Schreib-Lese-Kopfe parallel den Befehl kontinuier-
lich aus. Bei HF sind folgende Befehle in den Parametern einstellbar: Schreiben, Lesen,
Inventory, Datentrager-Info. Bei UHF sind die Befehle Schreiben, Lesen und Inventory im
Continuous Mode ausfiihrbar. Bei UHF-Anwendungen mussen die Parameter fiir den
Continuous Mode (iber den DTM direkt im UHF-Reader eingestellt werden.

Der Befehl wird so lange kontinuierlich ausgefihrt, bis der Anwender den Continuous Mode
beendet. Der Continuous Mode lasst sich durch das Ausflihren eines Reset-Befehls beenden.

HINWEIS
Der Reset-Befehl setzt alle gelesenen Daten zuriick. Nach einem Neustart des Conti-
uous Mode werden alle Daten des bereits laufenden Continuous Mode gel&scht.

Schreib-Lese-Gerate im Continuous Mode senden alle befehlsspezifischen Daten an das Inter-
face. Die Daten werden im FIFO-Speicher des Interface hinterlegt und kdnnen tiber den Befehl
Puffer auslesen (Cont. Mode) durch die Steuerung abgefragt werden.

Befehle im Continuous Mode werden ausgeldst, wenn das Schreib-Lese-Geréat einen Daten-
trager erkennt. Wenn sich beim Starten des Continuous Mode ein Datentrdager im Erfassungs-
bereich des Schreib-Lese-Gerats befindet, wird der im Continuous Mode gesendete Befehl erst
fur den nachsten Datentrager ausgefiihrt.

Im Continuous Mode wird das Signal Datentrager im Erfassungsbereich in folgenden Féllen
aktualisiert:

Im Continuous Mode (HF), wenn als Startadresse 3 eingestellt ist
Im HF-Continuous-Busmodus, wenn als Startadresse 0 oder 1 eingestellt ist

Im Continuous Mode fiir UHF-Reader wird das Signal Datentrager im Erfassungsbereich nicht
aktualisiert.

HINWEIS

ﬂ Die Parameter HF: Adresse im Continuous Mode (ACM) und HF: Ladnge im
Continuous Mode (LCM) kénnen wahrend der Ausfiihrung des Continuous Mode
nicht gedndert werden.
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Request
Schleifenzahler

Your Global Automation Partner

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0010 (hex.), 16 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

UHF Inventory

0: Gruppierung der EPCs inaktiv, kontinuierliche Erfassung
1: Gruppierung der EPCs aktiv, kontinuierliche Erfassung
>1: nicht definiert

HF Inventory

0: Gruppierung der UIDs oder USER-Daten inaktiv,
flankengesteuerte Erfassung

1: Gruppierung der UIDs oder USER-Daten aktiv,
flankengesteuerte Erfassung

2: nicht definiert

3: Gruppierung der UIDs oder USER-Daten aktiv, kontinuierli-
che Erfassung (zeitgesteuert durch Bypass-Zeit), Datentrager
im Erfassungsbereich wird unterstiitzt

> 3: nicht definiert

HF-Busmodus

0: Gruppierung der UIDs oder USER-Daten inaktiv, kontinu-
ierliche Erfassung (zeitgesteuert durch Bypass-Zeit), Daten-
trager im Erfassungsbereich wird unterstitzt

1: Gruppierung der UIDs oder USER-Daten aktiv, kontinuierli-
che Erfassung (zeitgesteuert durch Bypass-Zeit), Datentrager
im Erfassungsbereich wird unterstitzt
>2: nicht definiert

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

nicht erforderlich

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0010 (hex.), 16 (dez.)
Lange 0
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

steigt wahrend der Befehlsausfiihrung an

Datentrager-Zahler

steigt mit jedem gelesenen oder geschriebenen UID/EPC

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

siehe Beschreibung der Eingangsdaten
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8.6.8  Befehl: Puffer auslesen (Cont. Mode)

HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2011
(hex.) bzw. 8209 (dez.).

Uber den Befehl Puffer auslesen (Cont. Mode) kénnen im Interface gespeicherte Daten an die
Steuerung weitergegeben werden. Pro Kanal lassen sich bis zu 16 KB Daten in einem Ring-
speicher speichern. Abgeholte Daten werden aus dem Ringspeicher geldscht. Der Befehl ist er-
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forderlich, um im Continuous Mode oder im Continuous Presence Sensing Mode gelesene
Daten an die Steuerung zu lbertragen. Die Daten werden in Fragmenten von bis zu 128 Bytes
an die Steuerung Ubertragen. Die Gr6R3e der Fragmente ldsst sich vom Anwender einstellen. Ein
UID oder EPC wird nicht durch Fragmentgrenzen geteilt. Passt ein UID oder EPC nicht voll-
stéandig in ein Fragment, wird er automatisch in das nachste Fragment geschoben.

HINWEIS

Der Befehl Puffer auslesen (Cont. Mode) beendet nicht den Continuous Mode.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0011 (hex.), 17 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

max. Lange der Daten, die vom Gerat gelesen werden sollen
(< GroBe der Daten, die das Gerat tatsachlich gespeichert
hat), Angabe in Bytes

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0011 (hex.), 17 (dez.)

Lange Lange der gelesenen Daten. Die Daten werden in voll-
standigen Blocken angegeben.

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

wird nach der Befehlsausfiihrung automatisch verringert

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

Lesedaten
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Datenformat in UHF-Anwendungen

Die UHF-Lesedaten sind durch einen Header formatiert. Der Header ist wie folgt aufgebaut:

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grole Datengrofie
uint8_t Blocktyp 1: UID/EPC/RSSI etc.

2: Lesedaten
andere Werte: reserviert

uint8_t Daten [GroRe] EPC/RSSI etc. oder Lesedaten

Die Grof3e von EPC/RSSI etc. ist abhdngig von den Reader-Einstellungen.

Beispiel: UHF-Lesedaten (Header und EPC, Gruppierung deaktiviert)

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grofle 12

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [14] uint8_t EPC [12]

Beispiel: UHF-Lesedaten (Header und EPC, Gruppierung aktiviert)

Typ Name Bedeutung

uint8_t Grofle 14

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [14] uint8_t EPC [12]
uint16_t Anzahl der Lesevorgange (LSB >
MSB) [2]

Beispiel: UHF-Lesedaten (Header, EPC, Gruppierung mit RSSI, Slot, Zeit, Phase aktiviert)

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grolle 24

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [24] uint8_t EPC [12]

uint16_t RSSI (LSB > MSB)

uint16_t Slot (LSB - MSB)

uint32_t Zeit (LSB - MSB)

uint16_t Phase (LSB - MSB)

uint16_t Anzahl der Lesevorgdnge (LSB -
MSB)
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Datenformat in HF-Anwendungen

In HF-Anwendungen sind die Daten nicht durch einen Header formatiert. Im Folgenden sind ei-
nige Beispiele flir HF-Daten aufgefiihrt.

Beispiel: UID, Gruppierung deaktiviert

Typ
uint8_t

Name
Daten [8]

Bedeutung
uint8_t UID [8]

Beispiel: UID, Gruppierung aktiviert

Typ
uint8_t

Name
Daten [10]

Bedeutung

uint8_t UID [8]
uint16_t Anzahl der Lesevorgénge

Beispiel: Erfolgreicher Lesebefehl (64 Bytes)

Typ
uint8_t

Name
Daten [64]

Bedeutung
uint8_t Lesedaten [64]

Beispiel: Erfolgreicher Schreibbefehl

Typ
uint8_t

Name
Daten [2]

Bedeutung
uint16_t Fehlercode 0x0000

Beispiel: Fehler beim Schreiben von Daten

Typ
uint8_t

Name
Daten [2]

Bedeutung
uint16_t Fehlercode 0x0201

Beispiel: UID, Gruppierung deaktiviert, HF-Busmodus

Typ Name Bedeutung

uint8_t Daten [8] uint16_t UID [8]

uint8_t reserviert reserviert

uint8_t Adresse Adresse des Schreib-Lese-Kopfs

Beispiel: UID, Gruppierung deaktiviert, HF-Busmodus

Typ Name Bedeutung

uint8_t Daten [64] uint16_t UID [64]

uint8_t reserviert reserviert

uint8_t Adresse Adresse des Schreib-Lese-Kopfs
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86.9  Befehl: Continuous (Presence Sensing) Mode beenden

Uber den Befehl Continuous (Presence Sensing) Mode beenden kénnen Continuous Mode
und Presence Sensing Mode gestoppt werden. Die Daten im Puffer des Interface werden nach
der Befehlsausfiihrung nicht geldscht und konnen tiber den Befehl Puffer auslesen (Cont.
Mode) weiterhin abgerufen werden.
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Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Your Global Automation Partner

Befehlscode

0x0012 (hex.), 18 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

nicht erforderlich

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response
Schleifenzéhler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0012 (hex.), 18 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.6.10 Befehl: Puffer 16schen (Cont. Mode)
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Your Global Automation Partner

Uber den Befehl Puffer I6schen (Cont. Mode) kdnnen alle im Interface gespeicherten Daten ge-

|6scht werden.

HINWEIS

Der Befehl Puffer Idschen (Cont. Mode) beendet nicht den Continuous Mode.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0013 (hex.), 19 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0013 (hex.), 19 (dez.)
Lénge nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.6.11 Befehl: UHF Continuous Presence Sensing Mode

Im Continuous Presence Sensing Mode wird ein benutzerdefinierter Befehl (Schreiben, Lesen,
Inventory) an den UHF-Reader gesendet und im Reader gespeichert. Die Reader werden im
Continuous Presence Sensing Mode automatisch eingeschaltet, sobald sich ein Datentrager im
Erfassungsbereich befindet. Die Dauer des Abfrageintervalls und die Einschaltdauer kdnnen in
den Einstellungen des UHF-Readers angepasst werden. Der Befehl wird so lange kontinuierlich
ausgefihrt, bis der Anwender den Continuous Presence Sensing Mode durch das Ausfiihren
eines Reset-Befehls beendet.
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HINWEIS

Der Reset-Befehl setzt alle gelesenen Daten zurtick.

Reader im Continuous Presence Sensing Mode senden alle befehlsspezifischen Daten an das
Interface. Die Daten werden im Puffer des Interface hinterlegt und kdnnen (iber den Befehl
Puffer auslesen (Cont. Mode) durch die Steuerung abgefragt werden. Im Continuous Presence
Sensing Mode wird das Signal Datentrager im Erfassungsbereich nicht dauerhaft aktualisiert.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0020 (hex.), 32 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse 0: Gruppierung inaktiv
1: Gruppierung aktiv
>1: nicht definiert

Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out

nicht erforderlich

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0020 (hex.), 32 (dez.)
Lénge nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

steigt wahrend der Befehlsausfiihrung an

Datentrager-Zahler

steigt mit jedem gelesenen oder geschriebenen UID/EPC

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

siehe Beschreibung der Eingangsdaten
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8.6.12 Befehl: HF-Schreib-Lese-Kopf ausschalten
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Uber den Befehl HF-Schreib-Lese-Kopf ausschalten kénnen HF-Schreib-Lese-Képfe ausge-
schaltet werden, bis ein Schreib- oder Lesebefehl ansteht. Das Ein- und Ausschalten der
Schreib-Lese-Kopfe kann erforderlich sein, um Energie zu sparen oder wenn die Gerdte sehr
dicht zueinander montiert sind und sich die Erfassungsbereiche tiberschneiden. Bei der Aus-
fihrung eines Befehls werden die Schreib-Lese-Kopfe automatisch wieder aktiviert. Nach der

Befehlsausflihrung muss der Schreib-Lese-Kopf erneut ausgeschaltet werden.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0040 (hex.), 64 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response
Schleifenzéhler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0040 (hex.), 64 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.6.13  Befehl: Schreib-Lese-Kopf-ldentifikation

Der Befehl Schreib-Lese-Kopf-ldentifikation fragt die folgenden Parameter des angeschlosse-
nen Schreib-Lese-Kopfs ab:
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ID

Seriennummer
Hardware-Version
Firmware-Stand

Die Parameter sind im Schreib-Lese-Kopf im Identification Record zusammengefasst.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0041 (hex.), 65 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

Startadresse im Identification Record, Angabe in Bytes

Lange

Ldnge der abzufragenden Daten
0: vollstandigen Parametersatz lesen

Befehls-Time-out

nicht erforderlich

Schreib-Fragment-Nr.

nicht erforderlich

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0041 (hex.), 65 (dez.)
Lange siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

steigt mit jedem gelesenen oder geschriebenen UID/EPC

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten, Byte 0...19

ID: ARRAY [0...19] of BYTE

Lesedaten, Byte 20...35

Seriennummer: ARRAY [0...15] of BYTE

Lesedaten, Byte 36...37

Hardware-Version: INT16 (Little Endian)

Lesedaten, Byte 38...41

Firmware-Stand: ARRAY [0...] of BYTE: V (0x56), X, y, z (Vx.y.z)

Lesedaten, Byte 42...119

nicht erforderlich
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8.6.14 Befehl: Fehler/Status UHF-Schreib-Lese-Kopf lesen

HINWEIS

Der Befehl ist ausschlief3lich fir UHF-Anwendungen verfuigbar.

Uber den Befehl Fehler/Status UHF-Schreib-Lese-Kopf lesen kénnen Fehler- und Status-
meldungen eines angeschlossenen UHF-Readers ausgelesen werden.

HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2042
(hex.) bzw. 8258 (dez.).

Request
Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Befehlscode 0x0042 (hex.), 66 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse nicht erforderlich
Lange UID/EPC nicht erforderlich
Startadresse Adresse im Get-Status-response-Record
Lénge Lange der Daten, die aus dem Get-Status-response-Record
ausgelesen werden sollen
0: gesamten Get-Status-response-Record lesen
Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreibdaten nicht erforderlich
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Response
Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Antwortcode 0x042 (hex.), 66 (dez.)
Lange siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Erfassungsbereich
Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lesedaten, Byte 0...(Lange - 1) Status allgemein: 1 Byte allgemeiner Status

RF-Status: 1 Byte Status des RF-Moduls

Geratestatus: 1 Byte gerdtespezifischer Status-Infor-
mationen

RF-Modus: 1 Byte, definiert den Grund fiir den Start eines
Lesevorgangs

Trigger-Status: 1 Byte, Trigger-Nummer des RF-Moduls
I/O-Status: 1 Byte, Status der Ein- und Ausgange (0 = low,
1 = high)

Umgebungstemperatur: 1 Byte, Umgebungstemperatur
in °C (Datenformat: 8 bit, Zweierkomplement)
PA-Temperatur: 1 Byte, PA-Temperatur in °C (Daten-
format: 8 bit, Zweierkomplement)
RF-Antennenemperatur: 1 Byte, Antennentemperatur in
°C (Datenformat: 8 bit, Zweierkomplement)

Transmit Power: 2 Bytes, Ausgangsleistung des Readers in
1/10-dBm-Schritten, LSB...MSB (Datenformat: 16 bit,
Zweierkomplement)

Reverse Power: 2 Byte zurlickgestrahlte Leistung in 1/10-
dBm-Schritten, LSB...MSB (Datenformat: 16 bit, Zweier-
komplement)

Antenna DC Resistance: 4 Bytes Widerstand am
Antennenport in ), LSB...MSB

Jammer Power: 2 Bytes, Eingangsleistung am RX-Port in
1/10-dBm-Schritten, LSB...MSB (Datenformat: 16 bit,
Zweierkomplement)

Kanal: Nummer des aktuell genutzten Kanals (Offset zum
nachsten verfligbaren Kanal)

Lesedaten, Byte (Lange)...127 nicht erforderlich

Lesedaten auswerten — Allgemeiner Status

Bit Bedeutung

7 Schreib-Lese-Kopf wurde zuriickgesetzt (nach Reset).

6 Schreib-Lese-Kopf-Konfiguration beschadigt, Default-Einstellungen werden
genutzt.

5 Testmodus aktiv

1 Datentrager vorhanden
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Lesedaten auswerten — RF-Status

Bit Bedeutung

4 Grenzwert flir abgestrahlte Leistung Uiberschritten
3 kein freier Kanal vorhanden

2 Antennenwiderstand zu hoch oder zu niedrig

1 Rickleistung zu hoch

0 PLL nicht gesperrt

Lesedaten auswerten — Gergtestatus

Bit Bedeutung

4 Fehler bei der Nachrichtengenerierung (im Polling-Modus auf3erhalb des
Speicherbereichs)

3 Temperaturwarnung

2 Temperatur zu hoch

1 Kommunikationsfehler

0 Konfiguration ungiiltig. Ausfiihrung des Kommandos nicht mdglich.

Lesedaten auswerten — RF-Modus

Wert Bedeutung

0x00 keine (Trager aus)

0x01 Modus 1: Trigger ist digitales Signal (Flanke), Time-out
0x02 Modus 2: Trigger ist digitales Signal (Flanke), Time-out
0x03 Modus 3: Trigger ist digitales Signal (Level), kein Time-out
0x04 Trigger ist ein Kommando

0x08 reserviert

0x10 DCU-gesteuerter Lesevorgang

0x20 Continuous Mode

0x80 automatischer Trigger (Presence Sensing Mode)

Lesedaten auswerten — I/O-Status

Wert Bedeutung
Ausgang 4

Ausgang 3

Ausgang 2

Ausgang 1
Eingang 4

Eingang 3

Eingang 2

O|= NW|h~ U1 IO |

Eingang 1
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8.6.15 Befehl: Datentrager-Info
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HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2050

(hex.) bzw. 8272 (dez.).

Uber den Befehl Datentrager-Info kénnen die Chip-Informationen eines HF-Datentréigers ab-
gefragt werden. Fir HF-Anwendungen ist der Befehl nur bei automatischer Erkennung verfiig-
bar. In UHF-Anwendungen werden Allocation Class Identifier, Tag Mask Designer Identifier und
Tag Model Number abgefragt. Die Daten werden aus dem GSI-Record des Datentrdgers abge-

fragt.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0050 (hex.), 80 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

Startadresse im GSI-Record

Lange

Lange der Systemdaten, die gelesen werden (Byte)
0: Alle Systemdaten werden gelesen.

Befehls-Time-out

nicht erforderlich

Schreib-Fragment-Nr.

nicht erforderlich

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response (HF)
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0050 (hex.), 80 (dez.)
Lange siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten, Byte 0...7

UID, MSB (immer 0xEOQ)

Lesedaten, Byte 8

DSFID (Data Storage Format Identifier)

Lesedaten, Byte 9

AFI (Application Identifier)

Lesedaten, Byte 10

Speichergrof3e: Blocknummer (0x00...0xFF)

Lesedaten, Byte 11

Speichergrof3e: Byte/Block (0x00...0x1F)

Lesedaten, Byte 12

IC-Referenz
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Response (UHF)

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Your Global Automation Partner

Antwortcode

0x0050 (hex.), 80 (dez.)

Lange

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Fehlercode

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im Erfassungs-
bereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten, Byte 0...3

erste 32 Bytes der TID (Datentrager-Klasse, Hersteller und

Chip-Typ)

Lesedaten, Byte 4...n

EPC (Lénge variabel)

Chip-Informationen zu den UHF-Datentragern

Name TID-Speicher GroBe (Bits)

Allocation  Tag Mask Tag Model EPC TID USER

Class Designer Number

Identifier
Alien Higgs-3 OxE2 0x003 0x412 96...480 96 512
Alien Higgs-4 O0xE2 0x003 0x414 16...128 96 128
NXP U-Code G2XM OxE2 0x006 0x003 240 64 512
NXP U-Code G2XL OxE2 0x006 0x004 240 64 -
NXP U-Code G2iM OxE2 0x006 0x80A 256 96 512
NXP U-Code G2iM+ OxE2 0x006 0x80B 128...448 96 640...320
NXP U-Code G2iL OxE2 0x006 0x806, 0x906, 0xBO6 128 64 -
NXP U-Code G2iL+ OxE2 0x006 0x807, 0x907, 0xBO7 128 64 -
NXP U-Code 7 OxE2 0x806 0x890 128 96 -
NXP U-Code 7xm (2k) OxE2 0x806 OxF12 448 96 2048
Impinj Monza 4E OxE2 0x001 0x10C 496 96 128
Impinj Monza 4D OxE2 0x001 0x100 128 96 32
Impinj Monza 4QT OxE2 0x001 0x105 128 96 512
Impinj Monza 5 OxE2 0x001 0x130 128 96 -
Impinj Monza R6 OxE2 0x001 0x160 96 96 -
Impinj Monza R6-P OxE2 0x001 0x170 128 96 64
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8.6.16  Direkter Schreib-Lese-Kopf-Befehl
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HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2060

(hex.) bzw. 8288 (dez.).

Uber einen direkten Befehl kénnen Kommandos aus dem Schreib-Lese-Kopf-Protokoll direkt an
das Schreib-Lese-Gerdt gesendet werden. Die Kommandos werden tiber Angaben in den
Schreib- und Lesedaten definiert und interpretiert.

HINWEIS

ﬂ Das Schreib-Lese-Kopf-Protokoll ist nicht Bestandteil dieser Dokumentation und
muss bei Turck angefragt und speziell freigegeben werden. Bei Fragen zum Schreib-
Lese-Kopf-Protokoll wenden Sie sich an Turck.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0060 (hex.), 96 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

0

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

Lange der Beschreibung des direkten Befehls in den Schreib-
daten, Angabe in Bytes

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

Beschreibung des direkten Befehls

Response
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0060 (hex.), 96 (dez.)

Lange Lange der Beschreibung des direkten Befehls in den Schreib-
daten

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

Antwort auf den direkten Befehl
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Beispiel: Direkter Befehl in HF-Anwendungen (Schreib-Lese-Kopf-Version abfragen)

Request

Schleifenzahler 0
Befehlscode 0x0060
Schreib-Lese-Kopf-Adresse 0
Lange UID/EPC 0
Startadresse 0
Lange 2
Befehls-Time-out 200
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. 0
Schreibdaten 0xEO (CC), 0x00 (Cl) — siehe BL ident-Protokoll
Response

Schleifenzahler 0
Antwortcode 0x0060
Lange 6
Fehlercode 0
Datentrager im 0
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar 0
Datentrager-Zahler 0
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. 0
Lesedaten OxEO (CC), 0x00 (Cl), 0x04, 0x06, 0xA1, 0x77

Uber das BL ident-Protokoll kénnen mit den beschriebenen Bytes folgende Informationen ab-
gefragt werden:

Byte 5 — Schreib-Lese-Kopf-ID: 4

Byte 6 — Hardware-Version: 6

Byte 7 — Software-Version: x.y, x (A1)

Byte 8 — Software-Version x.y, y (0x77)

Die gesamte Software-Version setzt sich aus Byte 7 und Byte 8 zusammen (A1v77).
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Beispiel: Direkter Befehl in UHF-Anwendungen (Schreib-Lese-Kopf-Version abfragen)

Request
Schleifenzahler 0
Befehlscode 0x0060
Schreib-Lese-Kopf-Adresse 0
Lange UID/EPC 0
Startadresse 0
Lange 2
Befehls-Time-out 200
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. 0
Schreibdaten 0x02 (CMD), 0x00 (application) — siehe debus-Protokoll
Response
Schleifenzahler 0
Antwortcode 0x0060
Lange 12
Fehlercode 0
Datentrager im 0
Erfassungsbereich
Daten (Bytes) verfligbar 0
Datentrager-Zahler 0
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. 0
Lesedaten 0x02, 0x00, 0x01, 0x02, 0x03, 0x04, 0x8B, 0x20, 0x00, 0x01,
0x00, 0x01

Uber das debus-Protokoll kénnen die Lesedaten wie folgt interpretiert werden:

MSG ERR SNRO SNR1 SNR2 SNR3 GTYP VERS HW

0x02 0x00 0x01 0x02 0x03 0x04 0x8B 0x00 0x00
0x20 0x01 0x01

Seriennummer: 0x01020304
Geratetyp: 0x208B
Software-Version: v1.00
Hardware-Version: v1.00

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V01.00 | 2024/08 | 132



Einstellen TURCEK

RFID-Kanéale — Ubersicht der Befehle Your Global Automation Partner

8.6.17 Befehl: HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse abfragen

HINWEIS

Der Befehl ist ausschlief3lich im HF-Busmodus verfiigbar.

Uber den Befehl HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse abfragen ruft das Interface die Adressen aller
angeschlossenen HF-Schreib-Lese-Kopfe ab. Wenn ein nicht busfahiger Schreib-Lese-Kopf an-
geschlossen wird, gibt das Gerét eine Fehlermeldung aus.

Request

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Befehlscode 0x0070 (hex.), 112 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse nicht erforderlich

Lange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse nicht erforderlich

Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreibdaten nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Antwortcode 0x0070 (hex.), 112 (dez.)

Lénge nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lesedaten, Adressen der angeschlossenen Schreib-Lese-Képfe (uint8_t)

Byte 0...[Anzahl der angeschlos-
senen Schreib-Lese-Kopfe]

Lesedaten, nicht erforderlich
Byte [Anzahl der angeschlosse-
nen Schreib-Lese-Kopfe]...127
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HINWEIS

Der Befehl ist ausschlie3lich im HF-Busmodus verfligbar.

Wahrend der Befehlsausfiihrung darf nur ein einzelner busfahiger Schreib-Lese-Kopf

angeschlossen sein.

Schreib-Lese-Kopfe vor der manuellen Adressierung Uber die Parameterdaten
deaktivieren, damit die automatische Adressierung nicht ausgefiihrt wird.

Uber den Befehl HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse setzen lasst sich die Adresse busfahiger HF-

Schreib-Lese-Kopfe einstellen. Die Befehlsausfiihrung ist unabhangig von der Aktivierung oder
einer bereits eingestellten Adresse eines Schreib-Lese-Kopfs. Eine bereits vorhandene Schreib-
Lese-Kopf-Adresse wird tiberschrieben.

Zulassige Werte sind 1, 2...32, 68.

HINWEIS

68 ist die Standardadresse des Schreib-/Lesekopfes.
Ein busfahiger Schreib-/Lesekopf mit dieser Adresse kann nicht aktiviert werden.

Wenn ein nicht busfahiger Schreib-Lese-Kopf angeschlossen wird, gibt das Gerét eine Fehler-

meldung aus.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0071 (hex.), 113 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

nicht erforderlich

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten, Byte 0

neue Schreib-Lese-Kopf-Adresse (uint8_t), zuldssige Werte:

0,1...32,68

Schreibdaten, Byte 1...127

nicht erforderlich

Response
Schleifenzéhler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0071 (hex.), 113 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.6.19 Befehl: HF-Schreib-Lese-Kopf-Tuning
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HINWEIS

Der Befehl ist ausschlief3lich fiir die HF-Schreib-Lese-Kopfe TNLR-... und TNSLR-...

verfligbar.

Uber den Befehl Schreib-Lese-Kopf-Tuning kénnen HF-Schreib-Lese-Képfe automatisch auf
ihre Umgebungsbedingungen abgestimmt werden. Die Abstimmungswerte werden bis zum
nachsten Spannungsreset im Schreib-Lese-Kopf gespeichert.

In der Default-Einstellung wird das HF-Schreib-Lese-Kopf-Tuning nach jedem Spannungsreset

automatisch durchgefiihrt.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0080 (hex.), 128 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response
Schleifenzéhler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0080 (hex.), 128 (dez.)
Lange 2
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten, Byte 0

Abstimmungswert:
TNLR-...: 0x00...0x0F
TNSLR-...: 0x00...0x1F

Lesedaten, Byte 1

empfangener Spannungswert (0x00...0xFF)
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8.6.20 Befehl: AFI von HF-Datentrager lesen

Uber den Befehl AFl von HF-Datentriger lesen kann das AFI-Byte (Application Family
Identifier) eines HF-Datentragers ausgelesen werden.
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HINWEIS

Der Befehl wird unterstltzt von HF-Schreib-Lese-Kopfen der Revision xV99 oder

hoher.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0090 (hex.), 144 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response
Schleifenzéhler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0090 (hex.), 144 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten, Byte 0

AFI

Lesedaten, Byte 1...(Ldnge - 1)

nicht erforderlich
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8.6.21
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Befehl: AFI auf HF-Datentrdger schreiben
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Der Befehl AFIl auf HF-Datentrager schreiben schreibt ein AFI-Byte (Application Family
Identifier) auf einen HF-Datentrager.

HINWEIS
Der Befehl wird unterstltzt von HF-Schreib-Lese-Kopfen der Revision xV99 oder

hoher.

HINWEIS

ﬂ Das Beschreiben eines gesperrten AFI-Bytes ist nicht moglich.
Die Fehlermeldung 0xF102 wird ausgegeben
(Luftschnittstellenfehler: Time-out).

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0091 (hex.), 145 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten, Byte 0

AFI

Schreibdaten,
Byte 1...(Lange-1)

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0091 (hex.), 145 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.6.22 Befehl: AFlin HF-Datentrdger sperren
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Der Befehl AFl in HF-Datentrager sperren sperrt das AFI-Byte (Application Family Identifier) auf

einem HF-Datentrager.

HINWEIS
Der Befehl wird unterstltzt von HF-Schreib-Lese-Kopfen der Revision xV99 oder

hoher.

HINWEIS
Das Sperren eines bereits gesperrten AFI-Bytes ist nicht moglich.

Die Fehlermeldung 0xF102 wird ausgegeben
(Luftschnittstellenfehler: Time-out).

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0092 (hex.), 146 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0092 (hex.), 146 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.6.23 Befehl: DSFID von HF-Datentrager lesen

Uber den Befehl DSFID von HF-Datentriger lesen kann das DSFID-Byte (Data Storage Format
Identifier) eines HF-Datentragers ausgelesen werden.
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HINWEIS

Der Befehl wird unterstltzt von HF-Schreib-Lese-Kopfen der Revision xV99 oder

hoher.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0094 (hex.), 148 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response
Schleifenzéhler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0094 (hex.), 148 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten, Byte 0

DSFID

Lesedaten, Byte 1...(Ldnge - 1)

nicht erforderlich
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8.6.24 Befehl: DSFID auf HF-Datentrager schreiben

Der Befehl DSFID auf HF-Datentréager schreiben schreibt ein DSFID-Byte (Data Storage Format
Identifier) auf einen HF-Datentrager.
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HINWEIS
Der Befehl wird unterstltzt von HF-Schreib-Lese-Kopfen der Revision xV99 oder

hoher.

HINWEIS
Das Beschreiben eines gesperrten DSFID-Bytes ist nicht moglich.

Die Fehlermeldung 0xF102 wird ausgegeben
(Luftschnittstellenfehler: Time-out).

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0095 (hex.), 149 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten, Byte 0

DSFID

Schreibdaten,
Byte 1...(Lange-1)

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0095 (hex.), 149 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.6.25 Befehl: DSFID in HF-Datentréger sperren

Der Befehl DSFID in HF-Datentréager sperren sperrt das DSFID-Byte (Data Storage Format
Identifier) auf einem HF-Datentréger.
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HINWEIS
Der Befehl wird unterstltzt von HF-Schreib-Lese-Kopfen der Revision xV99 oder

hoher.

HINWEIS
Das Sperren eines bereits gesperrten DSFID-Bytes ist nicht moglich.

Die Fehlermeldung 0xF102 wird ausgegeben
(Luftschnittstellenfehler: Time-out).

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0096 (hex.), 150 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0096 (hex.), 150 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich

V01.00 | 2024/08 | 141



Einstellen TURCEK

RFID-Kanéale — Ubersicht der Befehle Your Global Automation Partner

8.6.26 Befehl: Schreib-Lese-Kopf-Passwort setzen

HINWEIS

ﬂ Der Befehl ist ausschlief3lich fir Applikationen mit UHF-Datentragern und den HF-
Datentréagern mit den Chiptypen EM42... und NXP SLIX2 verflgbar.
Er wird fiir den Chiptyp NXP SLIX2 von HF-Schreib-Lese-Képfen ab Firmware Vx.98
unterstitzt.

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir Applikationen mit den HF-Datentrdgern mit den
Chiptypen EM42... und NXP SLIX2 verfligbar.

Uber den Befehl Schreib-Lese-Kopf-Passwort setzen wird mit einem direkten Befehl ein Pass-
wort flir einen Schreibzugriff, einen Lesezugriff oder einen Kill-Befehl gesetzt. Das Passwort
wird fllichtig im Speicher des Schreib-Lese-Geréts hinterlegt. Nach einem Spannungsreset des
Schreib-Lese-Gerdts muss das Passwort erneut im Schreib-Lese-Gerat gesetzt werden. Bei UHF-
Anwendungen wird das Passwort im Speicher des Interface gespeichert. Das im Schreib-Lese-
Gerat hinterlegte Passwort wird bei einem Schreibbefehl, einem Lesebefehl oder einem Kill-
Befehl automatisch mitgesendet, damit der Befehl auf einem geschiitzten Datentrager ausge-
fuhrt werden kann.

Die Passwort-Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfligbar. Bei Multi-
tag-Anwendungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter
HF: Multitag auf 0: Multitag-Modus aus einstellen. Um die Passwort-Funktion in HF-Anwen-
dungen nutzen zu kdnnen, muss das Passwort in Datentrager und Schreib-Lese-Kopf tiberein-
stimmen. Das Default-Passwort ist 0000 und muss zuerst im Schreib-Lese-Kopf gesetzt werden,
bevor ein neues Passwort vergeben werden kann ([ 145]).

Request

Schleifenzdhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Befehlscode 0x0100 (hex.), 256 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Lange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse nicht erforderlich

Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreibdaten, Byte 0...3 Passwort: ARRAY [0...3] OF BYTE
Schreibdaten, Byte 4...127 nicht erforderlich
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Response
Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Antwortcode 0x0100 (hex.), 256 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager im Erfassungsbereich siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lesedaten nicht erforderlich
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8.6.27 Befehl: Schreib-Lese-Kopf-Passwort zurlicksetzen
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HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir Applikationen mit UHF-Datentragern und den HF-

Datentréagern mit den Chiptypen EM42... und NXP SLIX2 verflgbar.

Er wird fiir den Chiptyp NXP SLIX2 von HF-Schreib-Lese-Képfen ab Firmware Vx.98

unterstutzt.

Uber den Befehl Schreib-Lese-Kopf-Passwort zuriicksetzen wird mit einem direkten Befehl das
Passwort flir einen Schreibzugriff, einen Lesezugriff oder einen Kill-Befehl im Schreib-Lese-
Gerat zuriickgesetzt. Die Passwort-Funktion wird ausgeschaltet, zwischen Schreib-Lese-Gerat
und Passwort findet kein Passwort-Austausch mehr statt.

Die Passwort-Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfuigbar. Bei Multi-
tag-Anwendungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter
HF: Multitag auf 0: Multitag-Modus aus einstellen.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0101 (hex.), 257 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response
Schleifenzéhler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0101 (hex.), 257 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.6.28 Befehl: Datentrager-Passwort setzen

HINWEIS

ﬂ Der Befehl ist ausschlief3lich fir Applikationen mit UHF-Datentragern und den HF-
Datentréagern mit den Chiptypen EM42... und NXP SLIX2 verflgbar.
Er wird fiir den Chiptyp NXP SLIX2 von HF-Schreib-Lese-Képfen ab Firmware Vx.98
unterstitzt.

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir Applikationen mit den HF-Datentrdgern mit den
Chiptypen EM42... und NXP SLIX2 verfligbar.

HINWEIS
Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2102
(hex.) bzw. 8450 (dez.).

Uber den Befehl Datentrager-Passwort setzen wird ein Passwort in den Datentriger gesetzt.
Der Datentrager-Schutz wird erst aktiv, wenn der Befehl Datentrager-Schutz setzen zusatzlich
ausgefiihrt wurde. Beim Senden des Befehls darf sich nur ein Datentrager im Erfassungsbereich
des Schreib-Lese-Gerdts befinden. Nach dem Senden des Passworts kdnnen weitere Befehle

(z. B. Datentréger-Schutz setzen) an den Datentriger gesendet werden. Uber den Befehl
Datentrager-Passwort setzen kann kein Kill-Passwort in den Datentrager gesetzt werden.

Die Passwort-Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfiigbar. Bei Multi-
tag-Anwendungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter
HF: Multitag auf 0: Multitag-Modus aus einstellen. Um die Passwort-Funktion in HF-Anwen-
dungen nutzen zu kdnnen, muss das Passwort in Datentrager und Schreib-Lese-Kopf tiberein-
stimmen. Das Default-Passwort ist 0000 und muss zuerst im Schreib-Lese-Kopf gesetzt werden,
bevor ein neues Passwort vergeben werden kann ([ 142]).
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Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0102 (hex.), 258 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

Angabe der UID- oder EPC-Grof3e in Bytes, wenn ein be-
stimmter Datentrager geschitzt werden soll. Der UID oder
EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte:
0). Die Funktion der Ldnge des UID/EPC ist abhdngig vom
verwendeten Befehl.

0: Keine Angabe eines UID/EPC zur Ausfiihrung des Befehls.
Dabei darf sich nur ein Datentrdger im Erfassungsbereich
des Schreib-Lese-Kopfs befinden.

> 0: EPC-Lange des Datentragers, der geschiitzt werden soll,
wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrdager wird immer nur dann ge-
schitzt, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt ge-
lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten, Byte 0...3

Passwort: ARRAY [0...3] OF BYTE

Schreibdaten, Byte 4...127

nicht erforderlich

Response
Schleifenzéhler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x0102 (hex.), 258 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

V01.00 | 2024/08 | 146



Einstellen TURCEK

RFID-Kanéale — Ubersicht der Befehle Your Global Automation Partner

8.6.29 Befehl: Datentrager-Schutz setzen

HINWEIS

ﬂ Der Befehl ist ausschlief3lich fir Applikationen mit UHF-Datentragern und den HF-
Datentréagern mit den Chiptypen EM42... und NXP SLIX2 verflgbar.
Er wird fiir den Chiptyp NXP SLIX2 von HF-Schreib-Lese-Képfen ab Firmware Vx.98
unterstitzt.

HINWEIS
Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2103
(hex.) bzw. 8451 (dez.).

Uber den Befehl Datentréger-Schutz setzen wird mit einem direkten Befehl der Passwort-
Schutz fiir den Datentrédger definiert. Dazu muss festgelegt werden, ob ein Schreibschutz und/
oder ein Leseschutz gesetzt werden soll und fiir welchen Bereich des Datentragers das Pass-
wort gilt. Der Schutz fiir alle Bereiche wird mit einem Befehl definiert. Beim Senden des Befehls
darf sich nur ein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Gerats befinden.

Die Passwort-Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfligbar. Bei Multi-
tag-Anwendungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter
HF: Multitag auf 0: Multitag-Modus aus einstellen.

In einem Leseschutz ist immer auch ein Schreibschutz enthalten.
Flr NXP-SLIX2-Datentrager gelten folgende Einschrankungen:

Die Bits fur den Lese- und den Schreibschutz miissen entweder fiir die jeweilige Page gleich
sein oder alle Leseschutzbits sind null oder alle Schreibschutzbits sind null.

Die Bits miissen liickenlos von einem beliebigen Bit bzw. einer beliebigen Page bis zum
letzten Bit bzw. bis zur letzten Page (Page 19) gesetzt werden.

Beispiel: Bit 4 im ersten Byte bis Bit 3 im dritten Byte sind gesetzt, d. h., Page 4...19 (Block
16...79) sind geschiitzt, Page 0...3 (Block 0...15) sind ungeschiitzt.

Beispiele: FF FF OF 00 FF FF OF 00: alles geschiitzt, FE FF OF 00 FE FF OF 00: alles auBer Page 0
geschuitzt, 00 00 08 00 00 00 08 00: nur letzte Page geschiitzt
Pagegrofe: 1 Page =4 Blocke = 128 Bits, Ausnahme: Page 19 hat nur 3 Blocke = 96 Bits
(Block 79 ist vom Schutz ausgenommen).

Wenn die Einschrankungen nicht beachtet werden, wird der Fehlercode 0x2502 gesendet.

HINWEIS

Ein Schreibschutz fiir UHF-Datentrager kann nicht riickgangig gemacht werden.
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Request
Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Befehlscode 0x0103 (hex.), 259 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Lange UID/EPC Angabe der UID- oder EPC-Gré3e in Bytes, wenn ein be-

stimmter Datentrager geschitzt werden soll. Der UID oder
EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte:
0). Die Funktion der Ldnge des UID/EPC ist abhdngig vom
verwendeten Befehl.

0: Der Befehl wird fiir den Datentrager ausgefiihrt, der sich
im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Gerats befindet.

> 0: EPC-Lange des Datentragers, der geschiitzt werden soll,
wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrdager wird immer nur dann ge-
schitzt, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt ge-
lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

Startadresse nicht erforderlich

Speicherbereich mogliche Werte:
HF: USER memory (Speicherbereiche 1 und 3)
UHF: PC und EPC (Speicherbereich 1), USER memory
(Speicherbereich 3)

UHF: Der gesamte ausgewahlte Speicherbereich wird mit
einem Passwort schreibgeschiitzt.

HF: Angabe des Speicherbereichs nicht erforderlich. Die
Pages des Speicherbereichs werden tber Byte 0...7 der
Schreibdaten ausgewahlt. Eine Page besteht aus 4 Blocken

(16 Byte).
Lange UHF: 0 Byte

HF: 8 Byte
Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreibdaten, Byte 0 HF:

EM4233 SLIC/NXP SLIX2:

Bit 0: Schreibschutz, Page 0
Bit 1: Schreibschutz, Page 1
Bit 2: Schreibschutz, Page 2
Bit 3: Schreibschutz, Page 3
Bit 4: Schreibschutz, Page 4
Bit 5: Schreibschutz, Page 5
Bit 6: Schreibschutz, Page 6
Bit 7: Schreibschutz, Page 7

UHF: nicht erforderlich
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Request

Schreibdaten, Byte 1 HF:

EM4233 SLIC: 0

NXP SLIX2:
Bit 0: Schreibschutz, Page 8
Bit 1: Schreibschutz, Page 9
Bit 2: Schreibschutz, Page 10
Bit 3: Schreibschutz, Page 11
Bit 4: Schreibschutz, Page 12
Bit 5: Schreibschutz, Page 13
Bit 6: Schreibschutz, Page 14
Bit 7: Schreibschutz, Page 15

UHF: nicht erforderlich

Your Global Automation Partner

Schreibdaten, Byte 2 HF:

EM4233 SLIC: 0

NXP SLIX2:
Bit 0: Schreibschutz, Page 16
Bit 1: Schreibschutz, Page 17
Bit 2: Schreibschutz, Page 18
Bit 3: Schreibschutz, Page 19
Bit 4: reserviert
Bit 5: reserviert
Bit 6: reserviert
Bit 7: reserviert

UHF: nicht erforderlich

Schreibdaten, Byte 3 0

Schreibdaten, Byte 4 HF:
EM4233 SLIC/NXP SLIX2:
Bit 0: Leseschutz, Page 0
Bit 1: Leseschutz, Page 1
Bit 2: Leseschutz, Page 2
Bit 3: Leseschutz, Page 3
Bit 4: Leseschutz, Page 4
Bit 5: Leseschutz, Page 5
Bit 6: Leseschutz, Page 6
Bit 7: Leseschutz, Page 7

UHF: nicht erforderlich

Schreibdaten, Byte 5 HF:

EM4233 SLIC: 0

NXP SLIX2:
Bit 0: Leseschutz, Page 8
Bit 1: Leseschutz, Page 9
Bit 2: Leseschutz, Page 10
Bit 3: Leseschutz, Page 11
Bit 4: Leseschutz, Page 12
Bit 5: Leseschutz, Page 13
Bit 6: Leseschutz, Page 14
Bit 7: Leseschutz, Page 15

UHF: nicht erforderlich
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Request
Schreibdaten, Byte 6 HF:
EM4233 SLIC: 0
NXP SLIX2:

Bit 0: Leseschutz, Page 16
Bit 1: Leseschutz, Page 17
Bit 2: Leseschutz, Page 18
Bit 3: Leseschutz, Page 19
Bit 4: reserviert
Bit 5: reserviert
Bit 6: reserviert
Bit 7: reserviert

UHF: nicht erforderlich

Schreibdaten, Byte 7 0

Schreibdaten, Byte 8...127 nicht erforderlich

Response

Schleifenzdhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Antwortcode 0x0103 (hex.), 259 (dez.)

Lange nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lesedaten nicht erforderlich

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com \V01.00 | 2024/08 | 150



Einstellen TURCEK

RFID-Kanéale — Ubersicht der Befehle Your Global Automation Partner

8.6.30 Befehl: Schutzstatus HF-Datentrager abfragen

HINWEIS

Der Befehl ist ausschlie3lich fir Applikationen mit den HF-Datentragern mit den
Chiptypen EM42... und NXP SLIX2 verfugbar.

Uber den Befehl Schutzstatus HF-Datentriéger abfragen wird mit einem direkten Befehl abge-
fragt, ob ein bestimmter Bereich des Datentrdgers passwortgeschiitzt ist. Beim Senden des
Befehls darf sich nur ein Datentrdager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befinden.

Die Passwort-Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfuigbar. Bei Multi-
tag-Anwendungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter
HF: Multitag auf 0: Multitag-Modus aus einstellen.

Request

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode 0x0104 (hex.), 260 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC Angabe der UID- oder EPC-Gré3e in Bytes, wenn ein be-
stimmter Datentrager geschiitzt werden soll. Der UID oder
EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte:
0). Die Funktion der Lange des UID oder EPC ist abhdngig
vom verwendeten Befehl.
0: Der Befehl wird fiir den Datentrager ausgefiihrt, der sich
im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befindet.
> 0: EPC-Lange des Datentragers, der geschiitzt werden soll,
wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist
-1: NEXT-Modus: Ein Datentrdger wird immer nur dann ge-
schitzt, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt ge-
lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

Startadresse nicht erforderlich

Lange 8 Byte

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten nicht erforderlich
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Response
Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Antwortcode 0x0104 (hex.), 260 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Erfassungsbereich
Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lesedaten, Byte 0 HF:

EM4233 SLIC/NXP SLIX2:

Bit 0: Schreibschutz, Page 0
Bit 1: Schreibschutz, Page 1
Bit 2: Schreibschutz, Page 2
Bit 3: Schreibschutz, Page 3
Bit 4: Schreibschutz, Page 4
Bit 5: Schreibschutz, Page 5
Bit 6: Schreibschutz, Page 6
Bit 7: Schreibschutz, Page 7

UHF: nicht erforderlich

Lesedaten, Byte 1 HF:

EM4233 SLIC: 0

NXP SLIX2:
Bit 0: Schreibschutz, Page 8
Bit 1: Schreibschutz, Page 9
Bit 2: Schreibschutz, Page 10
Bit 3: Schreibschutz, Page 11
Bit 4: Schreibschutz, Page 12
Bit 5: Schreibschutz, Page 13
Bit 6: Schreibschutz, Page 14
Bit 7: Schreibschutz, Page 15

UHF: nicht erforderlich

Lesedaten, Byte 2 HF:

EM4233 SLIC: 0

NXP SLIX2:
Bit 0: Schreibschutz, Page 16
Bit 1: Schreibschutz, Page 17
Bit 2: Schreibschutz, Page 18
Bit 3: Schreibschutz, Page 19
Bit 4: reserviert
Bit 5: reserviert
Bit 6: reserviert
Bit 7: reserviert

UHF: nicht erforderlich
Lesedaten, Byte 3 0
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Response
Lesedaten, Byte 4

HF:
EM4233 SLIC/NXP SLIX2:

Bit 0: Leseschutz, Page 0
Bit 1: Leseschutz, Page 1
Bit 2: Leseschutz, Page 2
Bit 3: Leseschutz, Page 3
Bit 4: Leseschutz, Page 4
Bit 5: Leseschutz, Page 5
Bit 6: Leseschutz, Page 6
Bit 7: Leseschutz, Page 7

UHF: nicht erforderlich

Your Global Automation Partner

Lesedaten, Byte 5

HF:
EM4233 SLIC: 0
NXP SLIX2:

Bit 0: Leseschutz, Page 8

Bit 1: Leseschutz, Page 9

Bit 2: Leseschutz, Page 10
Bit 3: Leseschutz, Page 11
Bit 4: Leseschutz, Page 12
Bit 5: Leseschutz, Page 13
Bit 6: Leseschutz, Page 14
Bit 7: Leseschutz, Page 15

UHF: nicht erforderlich

Lesedaten, Byte 6

HF:
EM4233 SLIC: 0
NXP SLIX2:

Bit 0: Leseschutz, Page 16
Bit 1: Leseschutz, Page 17
Bit 2: Leseschutz, Page 18
Bit 3: Leseschutz, Page 19
Bit 4: reserviert
Bit 5: reserviert
Bit 6: reserviert

Bit 7: reserviert

UHF: nicht erforderlich

Lesedaten, Byte 7

0
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8.6.31 Befehl: Permanente Sperre setzen (Lock)

HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2105
(hex.) bzw. 8453 (dez.).

Uber den Befehl Permanente Sperre setzen (Lock) wird mit einem direkten Befehl ein voll-
standiger Speicherblock des Datentrdgers dauerhaft und unwiderruflich gesperrt. Beim Senden
des Befehls darf sich nur ein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Geréts
befinden.

Die Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfligbar. Bei Multitag-Anwen-
dungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter HF: Multi-
tag auf 0: Multitag-Modus aus einstellen.

Request

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode 0x0105 (hex.), 261 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC 0: Der Befehl wird fiir den Datentrdger ausgefiihrt, der sich

im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Gerats befindet.

> 0: EPC- oder UID-Lange des Datentragers, der gesperrt
werden soll, wenn in den Schreibdaten ein EPC oder UID
vorhanden ist

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrdger wird immer nur dann ge-
schitzt, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt ge-
lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

Startadresse UHF: nicht erforderlich
HF: Adresse des ersten Bits im Block, der gesperrt werden
soll (EEPROM-Datentrédger: 0, 4, 8, ..., FRAM-Datentrager: 0,
8,16, ...)
Speicherbereich mogliche Werte:
HF: USER memory (Speicherbereiche 1...4)
UHF: Kill-Passwort (Speicherbereich 1), PC und EPC
(Speicherbereich 1), USER memory (Speicherbereich 3),
Access-Passwort (Speicherbereich 4)

UHF: Der gesamte ausgewahlte Speicherbereich wird un-
widerruflich gegen Schreibzugriff gesperrt. Kill-Passwort
und Access-Passwort sind zusatzlich unwiderruflich gegen
Lesezugriff gesperrt.

HF: Angabe des Speicherbereichs nicht erforderlich

Lange HF: Lange des zu sperrenden Speicherbereichs in Bytes. Nur
Vielfache der BlockgréBe kénnen angegeben werden.
0: 1 Block sperren
UHF: nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten
Schreibdaten nicht erforderlich
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Response
Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Antwortcode 0x0105 (hex.), 261 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Erfassungsbereich
Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lesedaten nicht erforderlich
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8.6.32 Befehl: Datentrager unwiderruflich deaktivieren (Kill)
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HINWEIS

Der Befehl ist ausschlief3lich fir UHF-Anwendungen verfuigbar.

ﬂ HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2200

(hex.) bzw. 8704 (dez.).

Uber den Befehl Datentrager unwiderruflich deaktivieren (Kill) wird der Datentrager-Speicher
unbenutzbar gemacht. Nach einem Kill-Befehl kann der Datentrdager weder gelesen noch be-
schrieben werden. Ein Kill-Befehl kann nicht riickgdngig gemacht werden. Um einen Kill-Befehl
ausfiihren zu kdnnen, muss zuvor ein Kill-Passwort gesetzt werden (s. [ 172]).

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x0200 (hex.), 512 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

Angabe der UID- oder EPC-Gréf3e in Bytes, wenn ein be-
stimmter Datentrager geldscht werden soll. Der UID oder
EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte:
0). Die Funktion der Lange des UID/EPC ist abhdngig vom
verwendeten Befehl.

0: Keine Angabe eines UID/EPC zur Ausfiihrung des Befehls.
Dabei darf sich nur ein Datentrdger im Erfassungsbereich
des Schreib-Lese-Geréts befinden.

> 0: EPC-Lange des Datentragers, der geléscht werden soll,
wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrdger wird immer nur dann ge-
[6scht, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt ge-
lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten, Byte 0...3

Passwort: ARRAY [0...3] OF BYTE

Schreibdaten, Byte 4...127

nicht erforderlich
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Response
Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Antwortcode 0x0200 (hex.), 512 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Erfassungsbereich
Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten
Lesedaten nicht erforderlich
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8.6.33 Befehl: Einstellungen UHF-Schreib-Lese-Kopf wiederherstellen
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HINWEIS

Der Befehl ist ausschlief3lich fir UHF-Anwendungen verfuigbar.

Uber den Befehl Einstellungen UHF-Schreib-Lese-Kopf wiederherstellen werden die Para-
meter eines angeschlossenen UHF-Readers aus einem Backup wiederhergestellt (z. B. nach
einem Gerateaustausch). Typ und Firmware-Stand missen bei beiden Readern identisch sein.
Um den Befehl ausfiihren zu kdnnen, muss zuvor Giber den Befehl Backup der Einstellungen
des UHF-Schreib-Lese-Kopfs ein Backup erstellt werden.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x1000 (hex.), 4096 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x1000 (hex.), 4096 (dez.)
Lénge nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.6.34 Befehl: Backup der Einstellungen des UHF-Schreib-Lese-Kopfs
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HINWEIS

Der Befehl ist ausschlief3lich fir UHF-Anwendungen verfuigbar.

Der Befehl Backup der Einstellungen des UHF-Schreib-Lese-Kopfs speichert die aktuellen Ein-
stellungen des angeschlossenen Readers im Speicher des Interface. Das Backup bleibt auch
nach einem Spannungsreset des Interface erhalten. Im Fall eines Gerateaustauschs kénnen die
Backup-Daten tiber den Befehl UHF-Schreib-Lese-Kopf-Einstellungen wiederherstellen wie-
derhergestellt werden. Typ und Firmware-Stand missen bei beiden Readern identisch sein.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x1001 (hex.), 4097 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode 0x1001 (hex.), 4097 (dez.)
Lénge nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.6.35 Befehl: Reset
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Uber den Befehl Reset werden Schreib-Lese-Gerit und Interface zuriickgesetzt. Die Eingangs-
daten, die Ausgangsdaten und der Puffer werden geldscht.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Befehlscode

0x8000 (hex.), 32768 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

0: Software-Reset
1: Spannungsreset

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response
Schleifenzéhler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Antwortcode

0x8000 (hex.), 32768 (dez.)

Lange

nicht erforderlich

Fehlercode

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten

Lesedaten

nicht erforderlich
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9 Betreiben

HINWEIS
Nach einem Spannungsreset werden die im Gerdt gespeicherten Lese- und Schreib-
daten zurlickgesetzt.

9.1 Befehl ausfuhren und Daten abrufen

» Parameter fur den Befehl einstellen.
» Befehlscode einstellen.

=  Der Befehl wurde erfolgreich ausgefiihrt, wenn der Antwortcode gleich dem Befehlscode
ist und keine Fehlermeldung vorliegt.

HINWEIS

Ein Befehl ist erfolgreich, wenn der Antwortcode gleich dem Befehlscode ist.

9.1.1  Typische Zeiten fur die Befehlsverarbeitung durch eine Steuerung

Bei den in den folgenden Tabellen angegebenen Werten handelt es sich um Naherungswerte.
Die typischen Zeiten zur Befehlsausfiihrung sind u. a. von den folgenden Faktoren abhangig:

Hardware-Konfiguration
Software-Konfiguration
Anzahl der Busteilnehmer
Buszykluszeiten

HF-Anwendungen

Befehl System-Zykluszeit Erforderliche Zeit Abhéngigkeit von Faktoren
wie Protokoll, System etc.
8 Byte lesen 4ms 10 ms <20%
8 Byte schreiben 4 ms 10 ms <20%
128 Byte lesen 4 ms 40 ms <20%
128 Byte schreiben 4 ms 50 ms <20%
1 kByte lesen 4 ms 700 ms <20%
1 kByte schreiben 4ms 800 ms <20%
Inventory (4 Datentrager) 4 ms 300 ms <10%
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HF-Busmodus

Die zur zyklischen Bearbeitung eines Befehls erforderliche Zeit ist abhdngig von der Zeit, in der
sich der Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befindet (Bypass-Zeit).
StandardmaBig sind als Bypass-Zeit 48 ms eingestellt. Die Bypass-Zeit kann durch den Anwen-
der eingestellt werden. Wenn die Bypass-Zeit anders eingestellt ist, muss die Differenz zur Zeit
flir die Befehlsverarbeitung hinzugerechnet oder davon abgezogen werden.

Die Zeit, in der alle Schreib-Lese-Kdpfe einmal vom Interface angesprochen werden kénnen, er-
rechnet sich wie folgt:

Anzahl Schreib-Lese-Kopfe x Bypass-Zeit

Diese Zeit entspricht der Aktualisierungsrate fiir das Bit Datentrager im Erfassungsbereich und

muss bei der Berechnung der Gesamtzeit fiir die Befehlsverarbeitung ebenfalls berlicksichtigt

werden.

Der Inventory-Befehl muss fir alle Schreib-Lese-Kopfe separat ausgefuihrt werden.

Befehl System-Zykluszeit

UID an einem Schreib-Lese- 4 ms
Kopf bei steigender Flanke an

TP lesen, Datentrager im
Erfassungsbereich

Erforderliche Zeit

24 ms

Abhéngigkeit von Faktoren
wie Protokoll, System etc.

Abhangig von der System-

Zykluszeit muss die Bypass-
Zeit hinzugerechnet werden.

112 Byte von unterschied- 4ms
lichen Schreib-Lese-Kopfen
nacheinander lesen, Default-
Bypass-Zeit (48 ms)

180 ms pro Schreib-Lese-
Kopf

Die Dauer der Zugriffe auf die
einzelnen Schreib-Lese-Kopfe
variiert.

UHF-Anwendungen

Befehl System-Zykluszeit Erforderliche Zeit Abhéngigkeit von Faktoren
wie Protokoll, System etc.

12 Byte EPC lesen 4 ms 120...220 ms nicht erkennbar

12 Byte EPC schreiben 4 ms 260...400 ms nicht erkennbar

1 kByte lesen 4 ms 2500 ms <20 %

1 kByte schreiben 4 ms 7300 ms <20 %

Inventory (100 Datentrager, 4 ms 5500 ms <20%

Schreib-Lese-Kopf im Re-
port Mode, dynamische
Applikation)
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9.2 Fragmentierung nutzen
Werden mehr Daten gelesen als die eingestellte Gro3e des Daten-Interface, erhoht sich auto-
matisch der Fragmentzahler in den Eingangsdaten.
» Um weitere Daten auszulesen, Fragment-Zahler in den Ausgangsdaten erhohen.
» Vorgang wiederholen, bis die Lese- oder Schreib-Fragment-Nr. in den Eingangsdaten
gleich O iist.

Werden weniger Daten gelesen als die eingestellte Gro3e des Daten-Interface, bleibt der Frag-
ment-Zahler auf 0.

9.3 Befehle mit Schleifenzahler-Funktion nutzen

HINWEIS

Der Schleifenzéhler wird nur fur die Befehle mit schneller Ausfiihrung untersttitzt.

» Befehl setzen: Befehlscode angeben.
»  Schleifenzéhler auf 1 setzen.

=  Wenn in den Prozess-Eingangsdaten derselbe Befehlscode wie in den Prozess-Ausgangs-
daten erscheint, wurde der Befehl erfolgreich ausgefiihrt. Die RFID-Daten werden im
Puffer des Interface gespeichert.

» Befehl wiederholen: Schleifenzéhler in den Ausgangsdaten um 1 erhéhen.

=  Wenn in den Prozess-Eingangsdaten derselbe Schleifenzéhler-Wert wie in den Prozess-
Ausgangsdaten erscheint, wurde der Befehl erfolgreich ausgefiihrt. Die RFID-Daten
werden im Puffer des Interface gespeichert.

» Neuen Befehl setzen: Neuen Befehlscode angeben und Schleifenzahler auf 0 setzen.
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94  HF-Anwendungen — Continuous Mode nutzen

Im Continuous Mode (HF) kann der Schreib-Lese-Kopf max. 64 Byte lesen oder schreiben (siehe
Tabelle Nutzdatenbereiche der HF-Datentrager).

Im Continuous Mode miissen die folgenden Parameter eingestellt werden:

Datentrager-Typ

Befehl im Continuous Mode

Lange im Continuous Mode

Startadresse

Optional: Startadresse in den Prozess-Ausgangsdaten zum Aktivieren der Gruppierung

»  Beilese- oder Schreibbefehl: Datentrager-Typ angeben. Automatische Erkennung ist
nicht moglich.

» Befehlim Continuous Mode (CCM) auswahlen: Mdglich sind Inventory, Lesen, Daten-
trager-Info und Schreiben).

» Lange im Continuous Mode (LCM) eintragen: Lange der zu lesenden Daten in Bytes an-
geben. Die Lange muss ein Vielfaches der BlockgréBe des verwendeten Datentrdgers
sein. Die Adressierung eines ungeraden Bytes ist nicht moglich.

»  Startadresse flir den Befehl im Continuous Mode (ACM) angeben. Die Startadresse muss
ein Vielfaches der BlockgréBe des verwendeten Datentragers sein. Die Adressierung
eines ungeraden Bytes ist nicht moglich.

»  Beieinem Schreibbefehl die zu schreibenden Daten in den Schreibdatenbereich ein-
tragen.

» Befehl Continuous Mode ausfiihren.

=  Der eingestellte Befehl wird bei allen aktiven Schreib-Lese-Képfen vorgespannt und aus-
gefiihrt, sobald ein Datentrdger im Feld ist.

» Die vom Schreib-Lese-Kopf empfangenen Daten werden zyklisch abgefragt und im FIFO-
Speicher des Interfaces abgelegt.

» Befehl Leerlauf (0x0000) ausfihren.

» Um Daten aus dem FIFO-Speicher des Interfaces an die Steuerung weiterzugeben, Befehl
Puffer auslesen (Cont. Mode) (0x0011) ausfiihren. Die Ldnge der Daten muss dabei
gleich dem Wert der verfiigbaren Datenbytes (BYFI) sein.

» Um den Continuous Mode zu beenden, Befehl Continuous Mode beenden (0x0012) aus-
flhren.

oder

» Um den Continuous Mode zu beenden und den FIFO-Speicher des Interface zu 16schen,
Befehl Reset (0x0800) senden.
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95  HF-Anwendungen — HF-Continuous-Busmodus nutzen

Im HF-Continuous-Busmodus kann der Schreib-Lese-Kopf max. 64 Byte lesen oder schreiben
(siehe Tabelle Nutzdatenbereiche der HF-Datentrager).

Im Continuous Mode miissen die folgenden Parameter eingestellt werden:

Datentrager-Typ

Befehl im Continuous Mode

Lange im Continuous Mode

Startadresse fiir den Befehl im Continuous Mode

Optional: Startadresse in den Prozess-Ausgangsdaten zum Aktivieren der Gruppierung

»  Beilese- oder Schreibbefehl: Datentrager-Typ angeben. Automatische Erkennung ist
nicht moglich.

» Befehlim Continuous Mode (CCM) auswahlen: Mdglich sind Inventory, Lesen, Daten-
trager-Info und Schreiben.

» Lange im Continuous Mode (LCM) eintragen: Lange der zu lesenden Daten in Bytes an-
geben. Die Lange muss ein Vielfaches der BlockgréBe des verwendeten Datentrdgers
sein. Ungerade Bytes konnen nicht adressiert werden.

»  Startadresse flir den Befehl im Continuous Mode (ACM) angeben. Die Startadresse muss
ein Vielfaches der BlockgréRe des verwendeten Datentragers sein. Die Blockgrof3e der
Datentrager entnehmen Sie der untenstehenden Tabelle. Ungerade Bytes kdnnen nicht
adressiert werden.

»  Optional die Gruppierung liber den Parameter Startadresse in den Prozess-Ausgangs-
daten einstellen: Wert fiir den Parameter Startadresse auf 1 setzen. Wenn die Gruppie-
rung aktiviert ist und noch ein UID oder User-Daten im FIFO-Speicher des Moduls abge-
legt sind, werden ein UID oder dieselben User-Daten nach dem ersten Lesen nicht mehr
als neuer Lesevorgang gespeichert. Bei nachfolgenden Lesevorgangen werden nur die
Adresse des Schreib-Lese-Kopfs, der den Datentrager zuletzt gelesen hat, und die Anzahl
der Lesevorgange aktualisiert.

»  Beieinem Schreibbefehl die zu schreibenden Daten in den Schreibdatenbereich ein-
tragen.

» Befehl Continuous Mode ausfiihren.

=  Der eingestellte Befehl wird bei allen aktiven Schreib-Lese-Képfen vorgespannt und aus-
gefiihrt, sobald ein Datentrdager im Feld ist.

» Beim Befehl Lesen und bei der Abfrage von UIDs werden die vom Schreib-Lese-Kopf
empfangenen Daten zyklisch abgefragt und wie folgt im FIFO-Speicher des Interface ab-

gelegt:
Typ Name Bedeutung
uint8_t data[8] uint8_t UID [8]
uint8_t reserviert
uint8_t Adresse Schreib-Lese-Kopf-Adresse
uint16_t Anzahl Lesevorgange (nur bei aktivierter Gruppierung)

»  Befehl Leerlauf (0x0000) ausfiihren. Der Befehl Leerlauf beendet nicht den Continuous
Mode.

» Um Daten aus dem FIFO-Speicher des Interface an die Steuerung weiterzugeben, Befehl
Puffer auslesen (Cont. Mode) (0x0011) ausfiihren. Neben den Lesedaten wird auch die
Adresse des verwendeten Schreib-Lese-Kopfs libertragen. Die Lange der verfligbaren
Daten im FIFO-Speicher wird in den Eingangsdaten unter Daten (Bytes) verfiigbar (BYFI)
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angezeigt. Die Lange der Daten muss dabei konsistent sein. Beispiel: Wenn pro Daten-
trager UID, reserviertes Byte und Schreib-Lese-Kopf-Adresse in den FIFO-Speicher ge-
schrieben werden, miissen mindestens 10 Byte Daten aus dem Puffer gelesen werden.

HINWEIS
Daten im FIFO-Speicher werden nicht tiberschrieben, bis sie an die Steuerung tiber-
tragen wurden. Neue Lesungen werden im FIFO-Speicher angefiigt.

»  Um den Continuous Mode zu beenden, Befehl Continuous Mode beenden (0x0012) aus-
flhren.

oder

» Um den Continuous Mode zu beenden und den FIFO-Speicher des Interface zu I6schen,
Befehl Reset (0x0800) senden.

ﬂ HINWEIS
Die Daten mussen regelmafig vom Gerat an die Gbergeordnete Ebene weitergege-
ben werden. Wenn der 16-KByte-Ringspeicher voll ist, kdnnen keine weiteren Daten
gespeichert werden. Das Gerat gibt eine Fehlermeldung aus.

Nutzdatenbereiche der HF-Datentrager

Die jeweiligen Chip-Typen sind in den Datenblattern der Datentrdger zu finden.

Chip-Typ Nutzdatenbereich Zugriff Byte pro Block

Erster Block Letzter Block Gesamtspeicher

in Byte

NXP SLIX2 0x00 0x4E 316 lesen/schreiben 4
NXP Icode SLIX 0x00 0x1B 112 lesen/schreiben 4
NXP Icode SLIX-S 0x00 0x27 160 lesen/schreiben 4
NXP Icode SLIX-L 0x00 0x07 32 lesen/schreiben 4
Fujitsu MB89R118 0x00 0xF9 2000 lesen/schreiben 8
Fujitsu MB89R118B
Fujitsu MB89R112 0x00 OxFF 8192 lesen/schreiben 32
Tl Tag-it HF-I Plus 0x00 0x3F 256 lesen/schreiben 4
Tl Tag-it HF-I 0x00 0x07 32 lesen/schreiben 4
Infineon SRF55V02P  0x00 0x37 224 lesen/schreiben 4
Infineon SRF55V10P  0x00 OxF7 992 lesen/schreiben 4
EM4233 0x00 0x33 208 lesen/schreiben 4
EM4233 SLIC 0x00 Ox1F 128 lesen/schreiben 4
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9.6 HF-Busmodus nutzen

9.6.1 Befehle im HF-Busmodus ausfUhren
Parameterdaten einstellen:

»  Betriebsart HF Bus Mode auswahlen.
» Angeschlossene Schreib-Lese-Kopfe aktivieren.

Ausgangsdaten einstellen:

» Startadresse flr den Befehl einstellen.

»  Gewlinschte Schreib-Lese-Kopf-Adresse einstellen.
» Befehlscode angeben.

» Befehl an den Schreib-Lese-Kopf senden.

96.2  Busfdahige Schreib-Lese-K&pfe austauschen

» Defekten Schreib-Lese-Kopf entfernen.

»  Neuen Schreib-Lese-Kopf mit der Default-Adresse 68 bzw. 0 (Auslieferungszustand
.../C53) anbinden.

»  Wenn mehrere Schreib-Lese-Kdpfe ausgetauscht werden: Schreib-Lese-Kopfe in der
Reihenfolge des Anschlusses austauschen, d. h. den Schreib-Lese-Kopf mit der niedristen
Adresse zuerst anschlie3en.

=  Die Schreib-Lese-Kopfe erhalten ihre Adresse automatisch aufsteigend in der Reihen-
folge des Anschlusses. Die niedrigste Adresse wird automatisch an den nachsten ange-
schlossenen Schreib-Lese-Kopf mit der Default-Adresse 68 vergeben.

=  Wenn die LED des Schreib-Lese-Kopfs dauerhaft leuchtet, ist die Adressierung erfolgreich
abgeschlossen.

96.3  HF-Continuous-Busmodus — Datenabfrage und Geschwindigkeit
Innerhalb einer Zeitspanne von Bypass-Zeit + Wartezeit werden alle aktivierten Schreib-Lese-
Kopfe getriggert. Der Befehl wird dabei einmalig in den aktivierten Schreib-Lese-Képfen fest
hinterlegt. Innerhalb der genannten Zeitspanne wird der eingestellte Befehl (z. B. Inventory,
Lesen, Schreiben) im Continuous Mode verarbeitet. Wahrend der Befehlsausfiihrung aller akti-
vierten Schreib-Lese-Kopfe sendet immer nur ein Schreib-Lese-Kopf Daten an das RFID-Inter-
face. Die weiteren Schreib-Lese-Kopfe speichern die gelesenen Daten fiir eine spétere Abfrage
innerhalb des Bus-Zyklus des Continuous Modes. Bei der Erfassung eines neuen Datentragers
durch denselben Schreib-Lese-Kopf werden die Daten im Puffer des Schreib-Lese-Kopfs tber-
schrieben, wenn die Daten noch nicht an das RFID-Interface ibertragen wurden. Daher muss
die Zeit eingehalten werden, bis die Daten von allen Schreib-Lese-Kopfen abgeholt wurden.
Die maximal bendétigte Zeit flir diesen Vorgang berechnet sich nach der Formel (Bypass-Zeit +
Wartezeit) x Anzahl aktivierter Schreib-Lese-Kopfe.

Méglichkeiten zur Optimierung der Geschwindigkeit des HF-Continuous-Busmodus:

Reduzierung der Bypass-Zeit passend zur Applikation
Aufteilung der Schreib-Lese-Kopfe auf vier Kandle oder auf mehrere Module
Reduzierung der Daten auf den relevanten Teil

HINWEIS

ﬂ Das wiederholte Lesen des gleichen Datentrdgers erfolgt zeitgesteuert. Um das
mehrfache Speichern der gleichen UID oder User-Daten zu verhindern, kann die
Gruppierung in den Prozess-Ausgangsdaten aktiviert werden.
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Zwischen zwei Abfragen und beim Senden von Daten an das RFID-Interface erkennen die
Schreib-Lese-Kdpfe keine Datentrdger. Die folgende Tabelle beschreibt die erforderlichen

Wartezeiten:

Befehl Wartezeit
Inventory 15 ms
Lesen 25ms
Schreiben 35ms

Die Bypass-Zeit im HF-Continuous-Busmodus betragt standardmagig 48 ms.

Die folgende Tabelle zeigt, wann Befehle ausgefiihrt (CMD) und Daten ausgetauscht (DATA)

werden.

CMD: Befehl wird ausgefiihrt.
DATA: Datenaustausch
DATA oder CMD: Wenn Daten auf dem Schreib-Lese-Kopf gespeichert sind, werden die

Daten an das RFID-Modul geschickt. Wenn keine Daten auf dem Schreib-Lese-Kopf gespei-

chert sind, wird der Befehl ausgefiihrt.

Schreib- Durchlauf 1 Durchlauf 2 Durchlauf 3 Durchlauf n
Lese-Kopf
Adresse 1 DATA keine CMD keine CMD keine CMD keine
oder CMD  Aktion Aktion Aktion Aktion
Adresse2 CMD keine DATA keine CMD keine CMD keine
Aktion oder CMD  Aktion Aktion Aktion
Adresse3 CMD keine CMD keine DATA keine CMD keine
Aktion Aktion oder CMD  Aktion Aktion
Adressen CMD keine CMD keine CMD keine DATA keine
Aktion Aktion Aktion oder CMD  Aktion
Zeit Bypass-Zeit Wartezeit Bypass-Zeit Wartezeit Bypass-Zeit Wartezeit Bypass-Zeit Wartezeit
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Inventory und/
oder Lesen
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Maoglichkeiten zur Befehlsausfihrung im HF-Busmodus

Um Befehle im HF-Busmodus abzufragen, bestehen drei Moglichkeiten.

HF-Busmodus im Leerlauf nutzen

HF-Busmodus mit beliebigem Befehl nutzen

HF-Continuous-Busmodus mit Inventory, Lesen oder Schreiben nutzen

Die folgenden Tabellen beschreiben Vorteile der jeweiligen Anwendungen.

Funktionen

Kein Befehl durch die Steuerung erforder-
lich

UID und/oder Daten werden mit der
Schreib-Lese-Kopf-Adresse automatisch in
den Eingangsdaten angezeigt.

Hinweise

Wenn die Zykluszeit der Steuerung langer
ist als die Zeit, bis ein neuer Datentrdger im
Erfassungsbereich eines Schreib-Lese-Kopfs
ist: Datenverlust moglich.

Gruppierung von UIDs oder User-Daten nur
Uber die Steuerung moglich
Schreib-Lese-Kopfe sind nacheinander aktiv

HF-Busmodus mit
beliebigem Befehl
nutzen

Befehle miissen einzeln an einen Schreib-
Lese-Kopf geschickt werden.

UID oder Daten werden in den Eingangs-
daten angezeigt.

Nur flr statische Applikationen nutzbar,
weil nur ein Schreib-Lese-Kopf einen Befehl
ausfuhren kann.

Gruppierung von UIDs oder User-Daten nur
Uber die Steuerung maoglich

Kein Uberschreiben von Daten: Nur ein
Schreib-Lese-Kopf fiihrt den jeweiligen
Befehl aus.

Fragmentierung der Daten moglich (max.
128 Byte pro Fragment)

HF-Continuous-
Busmodus mit
Inventory, Lesen
oder Schreiben
nutzen

Der Befehl muss einmalig durch die
Steuerung aktiviert werden. Die Schreib-
Lese-Kopfe flihren den Befehl anschlieBend
gleichzeitig und kontinuierlich aus.

Die gelesenen Daten werden mit der
Schreib-Lese-Kopf-Adresse im 16-kB-Ring-
speicher des RFID-Moduls hinterlegt

Der Befehl Puffer auslesen (Cont. Mode)
Ubertragt die Daten an die Steuerung.

Die Buszykluszeit im Continuous Mode
muss kirzer sein als die Zeit, bis ein neuer
Datentrager im Erfassungsbereich des sel-
ben Schreib-Lese-Kopfs ist. Wenn ein Daten-
trager in den Erfassungsbereich eines
anderen Schreib-Lese-Kopfs eintritt, hat dies
keine Auswirkungen.

Gruppierung im RFID-Interface moglich, so-
lange die Daten noch nicht an die
Steuerung gesendet wurden

Alle Schreib-Lese-Kopfe werden aktiviert
und speichern Daten (max. 64 Byte pro
Schreib-Lese-Kopf.
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98  NEXT-Modus nutzen
Der NEXT-Modus ist nur in HF-Singletag-Anwendungen verfiigbar. Ein HF-Datentrager wird im-
mer nur dann gelesen, beschrieben oder geschiitzt, wenn sich der UID vom UID des zuletzt ge-
lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

9.8.1  Beispiel: NEXT-Modus fUr einen Lesebefehl nutzen

v Voraussetzung: Datentrager A und Datentrager B haben einen unterschiedlichen UID.

» Lesebefehlin den Prozess-Ausgangsdaten setzen.

» NEXT-Modus setzen: In den Prozessausgangsdaten unter Lange UID/EPC den Wert -1 an-
geben.

Datentrager A befindet sich im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs. Die Steuerung sen-
det einen Lesebefehl im NEXT-Modus an das RFID-Interface.

Der Lesebefehl wird vom Interface an den Schreib-Lese-Kopf tibertragen. Der Schreib-Lese-
Kopf liest einmalig Daten von Datentrdger A.

Die Steuerung sendet einen zweiten Lesebefehl im NEXT-Modus an das RFID-Interface. Der
Lesebefehl wird vom Interface nicht an den Schreib-Lese-Kopf Gibertragen, solange sich Daten-
trager A im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befindet.

Der Lesebefehl wird vom Interface an den Schreib-Lese-Kopf tibertragen, wenn sich Daten-
trdger B im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befindet. Der Schreib-Lese-Kopf liest
Daten von Datentrager B.

PLC Interface RW-head Tags
‘o ° |o -
S Read (next tag) :-
o |
[E— 5
= Tag A
— o 5
— </ (@
— | I
—] EU Data -
— [T
— m g
® o]
o] [o] e
3 Read (next tag)
o
Tag A
— 7
— ©
—
@
o] [o] e
o
o
o
Tag B
—
—
—
— Data
—
—

Abb. 71: NEXT-Modus (Schema)

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com \V01.00 | 2024/08 | 170



Betreiben T"URNRC K

UHF-Passwortfunktion nutzen Your Global Automation Partner

9.9 UHF-Passwortfunktion nutzen

Mit einem Access-Passwort kann ein Schreibschutz fiir EPC oder USER-Speicherbereich gesetzt
werden. Wenn ein Kill-Passwort gesetzt wird, kann der UHF-Datentrdger mit einem Kill-Befehl
mechanisch zerstort werden. Das Access-Passwort und das Kill-Passwort kdnnen zusétzlich
gegen Lese- oder Schreibzugriffe geschitzt werden.

9.9.1 Access-Passwort setzen

Mit einem Access-Passwort kann ein temporarer oder ein permanenter Schreibschutz fiir EPC
oder USER-Speicherbereich gesetzt werden.

Temporaren Schreibschutz fur EPC und USER-Speicherbereich setzen

»  Access-Passwort mit folgenden Parametern auf den Datentrdger schreiben:

- Befehlscode 0x0102 (Datentrager-Passwort setzen)
- Passwort: 4 Byte in den Ausgangsdaten

»  Access-Passwort mit den folgenden Parametern in den UHF-Reader setzen:

- Befehlscode 0x0100 (Schreib-Lese-Kopf-Passwort setzen)
- Passwort: 4 Byte in den Ausgangsdaten

»  Einzelne Speicherbereiche mit folgenden Parametern schiitzen:

- Befehlscode 0x0103 (Datentrager-Schutz setzen)
- Speicherbereich: EPC oder USER

»  Access-Passwort vor Lesezugriff schiitzen:

- Befehlscode 0x0105 (Permanente Sperre setzen (Lock))
— Speicherbereich: Access

HINWEIS

ﬂ Wenn bei Schreibversuchen ein falsches Access-Passwort genutzt wird, kann der
entsprechende Bereich nicht beschrieben werden, da der Datentrager nicht auf den
Schreibbefehl reagiert. Das Gerét gibt keine Fehlermeldung aus.

Permanenten Schreibschutz fir EPC und USER-Speicherbereich setzen

»  Access-Passwort mit folgenden Parametern auf den Datentrager schreiben:

- Befehlscode 0x0102 (Datentrager-Passwort setzen)
- Passwort: 4 Byte in den Ausgangsdaten

»  Access-Passwort mit den folgenden Parametern in den UHF-Reader setzen:

- Befehlscode 0x0100 (Schreib-Lese-Kopf-Passwort setzen)
- Passwort: 4 Byte in den Ausgangsdaten

»  EPC oder USER-Speicher mit folgenden Parametern permanent schiitzen:

HINWEIS
Nach dem Setzen des Befehls Permanente Sperre setzen (Lock) (0x0105) auf den
EPC oder USER-Speicherbereich kdnnen die Daten nicht mehr verandert werden.

- Befehlscode 0x0105 (Permanente Sperre setzen (Lock))
- Speicherbereich: EPC oder USER

»  Access-Passwort vor Lesezugriff schiitzen:

- Befehlscode 0x0105 (Permanente Sperre setzen (Lock))
- Speicherbereich: Access
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99.2  Kill-Passwort setzen

Uber den Befehl Datentrager unwiderruflich deaktivieren (Kill) wird der Datentrager un-
benutzbar gemacht. Nach einem Kill-Befehl kann der Datentrdager weder gelesen noch be-
schrieben werden. Ein Kill-Befehl kann nicht riickgdngig gemacht werden. Um einen Kill-Befehl
ausfiihren zu kénnen, muss zuvor ein Kill-Passwort gesetzt werden.

»  Kill-Passwort in den entsprechenden Speicherbereich des Datentragers tbertragen:

— Passwort: Schreibdaten (0...3) mit 4 Byte
- Befehlscode 0x0004 (Schreiben)
- Speicherbereich: Kill-Passwort

» Datentrager unwiderruflich zerstoren:

- Befehlscode 0x0200 (Datentrager unwiderruflich deaktivieren (Kill))

HINWEIS

ﬂ Der Datentrdger kann mit einem Access-Passwort zusétzlich geschiitzt werden
[ 171], sodass ein Kill-Befehl nur mit gliltigem Access-Passwort in Datentrager und
Reader ausgefiihrt werden kann.

9.10  Funktionsbausteine in CODESYS oder TwinCAT nutzen

Zur vereinfachten Integration in (bestehende) CODESYS- oder TwinCAT-Programme stehen
drei Funktionsbausteine zur Verfligung:

FB_Compact
FB_Extended
FB_BusMode
Funktionsbaustein Betriebsart
FB_Compact HF Kompakt
UHF Kompakt
FB_Extended HF Erweitert
UHF Erweitert
FB_BusMode HF-Busmodus
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Die CODESYS- und die TwinCAT-Library enthalten die folgenden Bestandteile:

Dokumentation
Funktionsbausteine
Enums

Types/DUTs

ffii Library Manager x i POU

|E3 Add Library 3 Delete Library =% Properties 75 Details =

Mame

#-|28 CAA Device Diagnosis = CAA Device Diagnosis, 3.5.15.0 (CAA
#- |8 I0ODrvEtherCAT = IODrvEtherCAT, 3.5.16.0 (35 - Smart Softw
&8 IoStandard = IoStandard, 3.5.16.0 (System)

| |RFID FB U =RFID universal data interface (TURCK) |

| Standard = Standard, 3.5.15.0 (System)

+

=[5 RFID universal data interface (Turdk) -
* B Documentation
== | Library Information
=-I2 RFD
= E:] Enums
¢ COMMAND

¢ ERROR

“¢ FB_STATE
% RESC
¢ UHF_MEMORY _AREA
=-I2) Function Blocks
+ FEB_BusMode
* FB_Compact
+-|Z] FB_Extended
=22 Functions
Decode_Fifo_Data
= &J Types
al: BusModeDiagnostics_t
al; BusModeInput_t
QI; BusModeQutput_t
al; CompactInput_t
&I; CompactOutput_t
al; ExtendedInput_t
“1# ExtendedOutput_t
% FifoDataStructure_t
¢ Status_t

Abb. 72: CODESYS-Library
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Library Manager & = > |

%5 Add library 3 Delete library 73 Details 5] Placeholders | [fiff Li

Marme

+ RFID FE U = RFID universal data interface TwinCAT, 1.0.0.0 (Turds)
Tc2_Standard = Tc2_Standard, * (Beckhoff Automation GmbH)

+ Tc2_System = Tc2_System, * (Beckhoff Automation GmbH)

+ Tc3_Module = Tc3_Madule, * (Beckhoff Automation GrmbH)

=i RFID universal data inferface TwinCAT, 1.0.0.0 (Tura ™
=-I2) Documentation
j Description2.rst
=2 DUTs
Og BusModeInput_t
QI; BusModeQutput_t
@# BusModeRWHead_t
al; ChannelDiag_t
QI; CompactInput_t
al; CompactOutput_t
OI; DoGeneral_t
OI; ExtendedInput_t
@¢ ExtendedOutput_t
@ RuHeadstatus_t
%¢ Status_t
=2 Enums
@ COMMAND

@# ERROR
%# RESC

@ UHF_MEMORY_AREA
=) Function Blocks

FB_BusMode

FB_Compact

FB_Extended

Abb. 73: TwinCAT-Library
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FB_Compact
BOOL — xExecute xDone — BOOL
BOOL — xAbort xBusy — BOOL
UDINT — udiTimeOut xError — BOOL
COMMAND — eCommand xAborted — BOOL
REFERENCE TO Compact input_t — rStatusMapping eError — ERROR
REFERENCE TO Compact output_t — rContrIMapping XTP — BOOL
UDINT — udiStartAddress XxRWHeadNotConnected — BOOL
UINT — uiDatalLength uiDataRxLength — UINT
POINTERTO BYTE — pReadDataMapping
POINTERTO BYTE — pWriteDataMapping
POINTERTO BYTE — pDataTx
POINTERTO BYTE — pDataRx
Abb. 74: Funktionsbaustein FB_Compact
FB_Extended
BOOL — xExecute xDone — BOOL
BOOL — xAbort xBusy — BOOL
UDINT — udiTimeOut xError — BOOL
COMMAND — eCommand xAborted — BOOL
REFERENCE TO Extended input_t — rStatusMapping eError — ERROR
REFERENCE TO Extended output_t — rContrlMapping XTP — BOOL
UDINT — udiStartAddress xRWHeadNotConnected — BOOL
USINT — usiUHFMemoryArea uiTagCounter — UINT
UINT — uiDataLength uiDataRxLength — UINT
SINT — siLengthOfUidEpc
POINTER TO BYTE — pReadDataMapping
POINTERTO BYTE — pWriteDataMapping
POINTERTO BYTE — pDataTx
POINTER TO BYTE — pDataRx
Abb. 75: Funktionsbaustein FB_Extended
FB_BusMode
BOOL — xExecute xDone — BOOL
BOOL —| xAbort xBusy — BOOL
UDINT — udiTimeOut xError — BOOL
COMMAND — eCommand xAborted — BOOL
REFERENCE TO BusModelnput_t — rStatusMapping eError — ERROR
REFERENCE TO BusModeOQutput_t — rContrIMapping stTP — BusModeTP_t

UDINT —|

UINT —

USINT —

REFERENCE TO ChannelDiag_t —
POINTERTO BYTE —|
POINTERTO BYTE —
POINTERTO BYTE —
POINTERTO BYTE —

udiStartAddress
uiDataLength
usiRWHeadAddress
rDiagMapping
pReadDataMapping
pWriteDataMapping
pDataTx

pDataRx

stRWHeadNotConnected
uiDataRxLength

— BusModeRWHead_t
— UINT

Abb. 76: Funktionsbaustein FB_BusMode
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Funktionsbausteine — Eingangsvariablen

Benennung Datentyp Bedeutung

xExecute BOOL 0 > 1 - 0: Befehl ausfiihren
1= 0 > 1: Ausgange zuriicksetzen
Die Ausgange lassen sich nur zurlicksetzen,
wenn zuvor eine Aktion beendet oder vom An-
wender abgebrochen wurde oder wenn ein
Fehler aufgetreten ist.

xAbort BOOL 0 - 1 - 0: Befehlsausfiihrung abbrechen. Alle
Ausgange werden auf den Initialwert zurtick-
gesetzt.
udiTimeOut UDINT Zeit in uS, nach der der Funktionsbaustein die
Befehlsausflihrung automatisch beendet
eCommand COMMAND Befehlscode im Format hexadezimal, [ 102]
rStatusMapping REFERENCE TO Startadresse der Prozesseingangsdaten
Compact Input_t
oder
Extended Input_t
oder
BusMode Input_t
rContrIMapping REFERENCE TO Startadresse der Prozessausgangsdaten
Compact Out-
put_t oder
Extended Out-
put_t oder
BusMode Out-
put_t
udiStartAddress UDINT Startadresse fiir den ausgewdhlten Befehl, z. B.
Startadresse im Speicher des Datentragers
usiUHFMemoryArea USINT HF-Anwendungen:
Domain 0...5: User-Bereich des Daten-
tragers

andere: reserviert

UHF-Anwendungen:
Domain 0: Kill-Passwort
Domain 1: EPC
Domain 2: TID
Domain 3: User-Memory
Domain 4: Access-Passwort
Domain 5: PC (GroBe des EPC)
andere: reserviert

uiDatalLength UINT Lange flir den ausgewahlten Befehl, z. B. Lange
der Daten, die gelesen oder geschrieben
werden sollen

usiRWHeadAdress USINT Adresse des Schreib-Lese-Kopfs, der den
Befehl ausfiihrt
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Benennung Datentyp Bedeutung
siLengthOfUidEpc SINT Angabe der EPC- oder UID-Lange zur Adressie-

rung eines bestimmten Datentrdgers, der gele-
sen oder beschrieben werden soll. Der UID
oder EPC muss in den Schreibdaten definiert
werden.

0: Grof3e des EPC oder UID wird nicht Giberpriift
-1: NEXT-Modus: Ein Datentrager wird immer
nur dann gelesen, wenn sich der UID oder EPC
vom UID oder EPC des zuletzt gelesenen oder
beschriebenen Datentragers unterscheidet.

In HF-Anwendungen sind nur die Werte 0, -1

und 8 moglich.

rDiagMapping REFERENCE TO RFID-Diagnosedaten

ChannelDiag_t

pReadDataMapping POINTER TO BYTE Startadresse in den Eingangsdaten (ARRAY]...]
OF BYTE)

pWriteDataMapping POINTER TO BYTE Startadresse in den Ausgangsdaten
(ARRAYI...] OF BYTE)

pDataTx POINTER TO BYTE Schreibdaten (ARRAYI...] OF BYTE)

pDataRx POINTER TO BYTE Lesedaten (ARRAY [...] OF BYTE)
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Funktionsbausteine — Ausgangsvariablen

Benennung Datentyp Bedeutung

xDone BOOL 1: Befehl erfolgreich ausgefiihrt
0: Befehl nicht ausgefiihrt

xBusy BOOL 1: Befehl aktiv, aber noch nicht abgeschlossen;
System wartet auf Ausfiihrung, z. B. auf Daten-
trager im Erfassungsbereich
0: kein Befehl aktiv

xError BOOL 1: Fehler erkannt, Befehlsausflihrung abgebro-
chen
0: kein Fehler erkannt
xAborted BOOL 1: Befehlsausfiihrung durch Anwender abge-
brochen
0: Befehlsausfiihrung nicht abgebrochen
eError ERROR Fehlercode, [ 206]
XTP BOOL 1: Datentrager im Erfassungsbereich

0: kein Datentrager im Erfassungsbereich

StTP BusModeTP_t 1: Datentrager im Erfassungsbereich
0: kein Datentrager im Erfassungsbereich
Jedes Bit entspricht einem Datentrager an
einem einzelnen Schreib-Lese-Kopf (max. 32
Datentrager gleichzeitig).

xRWHeadNotConnected BOOL 1: kein Schreib-Lese-Kopf angeschlossen
0: Schreib-Lese-Kopf angeschlossen

stRWHeadNotConnected  BusMode 1: kein Schreib-Lese-Kopf angeschlossen
RWHead_t 0: Schreib-Lese-Kopf angeschlossen
Jedes Bit entspricht einem Schreib-Lese-Kopf
(max. 32 Schreib-Lese-Kdpfe gleichzeitig).

uiTagCounter UINT Zeigt die Anzahl der erkannten Datentrager

an. In HF-Multitag-Anwendungen und in UHF-
Anwendungen werden Datentrdger nur bei
einem Inventory-Befehl gezahlt. In HF-Single-
tag-Anwendungen werden alle vom Schreib-
Lese-Kopf erkannten Datentrager gezahlt. Der
Datentrager-Zahler wird nach folgenden
Befehlen zurlickgesetzt:

Inventory (Ausnahme: Singletag-Anwen-

dungen)

Continuous Mode

Continuous Presence Sensing Mode

Reset

uiDataRxLength UINT Lange flr den ausgewahlten Befehl, z. B. Ldnge
der Daten, die gelesen oder geschrieben
wurden
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Benennung Datentyp Bedeutung
siLengthOfUidEpc SINT Angabe der EPC- oder UID-Lange zur Adressie-

rung eines bestimmten Datentrdgers, der gele-
sen oder beschrieben werden soll. Der UID
oder EPC muss in den Schreibdaten definiert
werden.

0: Grof3e des EPC oder UID wird nicht Giberpriift
-1: NEXT-Modus: Ein Datentrager wird immer
nur dann gelesen, wenn sich der UID oder EPC
vom UID oder EPC des zuletzt gelesenen oder
beschriebenen Datentragers unterscheidet.

In HF-Anwendungen sind nur die Werte 0, -1

und 8 moglich.

pReadDataMapping POINTER TO BYTE Startadresse in den Eingangsdaten (ARRAY]...]
OF BYTE)

pWriteDataMapping POINTER TO BYTE Startadresse in den Ausgangsdaten
(ARRAYTI...] OF BYTE)

pDataTx POINTER TO BYTE Schreibdaten (ARRAYI...] OF BYTE)

pDataRx POINTER TO BYTE Lesedaten (ARRAY [...] OF BYTE)
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9.10.1  Funktionsbaustein in CODESYS einbinden

Beispiel: Funktionsbaustein einbinden

Um den Funktionsbaustein ausfiihren zu konnen, muss die Package-Datei flr RFID-Interfaces
installiert werden.

» Package-Manager in CODESYS aufrufen: Tools - Package Manager klicken.

e  Debug|| Tools | Window Help
| i ||9 Package Manager... W[ g e B o

Library Repository...

Device Repository. ..

Yisual Element Repository

Visualization Styles Repository...

==0EaR

License Repository...

License Manager... p Late
Seripting Pl

Customize... Bt .,

Options... ect from PLC...

T
Abb. 77: Package-Manager 6ffnen

» Package-Datei fiir RFID-Interfaces auswahlen und installieren.

& Package Manager has
Bereits installierte Packages:
Sortieren nach: |Name v | I Installieren... I |
MName Version Installationsdatum Update-Info Lizenzinfaol st NerET e
9 CODESYS Security Agent 1100 01.11.201% Freie Version 1.2.0.0 verfugbar! Keine Lizen| il
W CODESYS SoftMation 4.8.0.0 11.08.2020 Keine Lizenz|
W Device Reader 1.0.0.5 01.11.201% Keine Lizen|
Lindatae
X

Il _
ot @ Offnen
= Iq
0 < v » DieserPC » Daten (D:) » Produkte » TBEC » TBEC-LL-4RFID-8DXP » Funktionsbausteine v O "Funktionsbausteine” durchs.. @
- 10
= 1d Organisieren = Meuer Ordner f== » [TH o
@ v ~ Name Anderungsdayum Typ GraBe
# o s Schnellzugriff
w o {3 RFID universal data interface_V1 0.4.0.package 11.07.2017 06:57 CODESYS Package 561 KB
- TH @ OneDrive
- TN
* T I Dieser PC

~J 3D-Objekte

&= Bilder

[ Desktop

W

Dateiname: | RFID universal data interface_V1.0.4.0.package

€

[] Versionen anzeigen Im Hintergrund nach Updates suchen Schliefien _

Abb. 78: Package-Datei installieren
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Nach erfolgreicher Installation wird die Package-Datei wie folgt im Package-Manager ange-

zeigt:

| RFID universal data interface | 1.0.4.0

19.11.2020

Keine Lizenz erforderlich

Abb. 79: Anzeige der Package-Datei im Package-Manager

» CODESYS-Bibliothek hinzufiigen: Bibliothek hinzufligen > Turck - Application > RFID
—> RFID universal data interface auswdhlen.

»  OKklicken, um die Bibliothek dem Projekt hinzuzufligen.

m Library Manager X

&5 Add Iibraryl,\_ Delete library | 7' Properties 52 Details | 5] Placeholders m Library repository

Enter a string for a fulltext search in all libraries...

Name Mamespace Effective version
£ 35License N\3SLicense, 3.5.8.0 (35 - Smart Software Solutions GmbH) _35_LICENSE 3.5.8.0
£ BreakpointLogging = Breakpoint Logging Functions, 3.5.5.0 (35 - Smart Software Solutions GmbH) BFLog 3.5.5.0
+ IoDrvTBEN, 1.0.M0 (Turdk) IoDrvTBEN 1.0.0.0
£ IoStandard = [oStaNdard, 3.5.8.0 (System) IoStandard 3.5.8.0
+ RFID FB U = RFID univkrsal data interface, 1.0.4.0 (Turck) RFID_FB_LJ 1.0.4.0

Standard = Standard, 3.N7.0 (System) Standard 3.5.7.0

) B
Add Library

Company
g__ Application
- &= e
|R.FID universal data interface Turck

Abb. 80: CODESYS-Bibliothek installieren
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1

Abb. 81
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»  Programm erstellen, in dem der Funktionsbaustein aufgerufen werden kann.

» Box aus der CODESYS-ToolBox zum Projekt hinzufiigen.

»  Funktionsbaustein FB_BusMode, FB_Compact oder FB_Extended hinzufligen.

PROGRAM EOU
VAR
END VAR

5] pou x

Input Assistant

Text Search Categories

Variables
Module Calls
Instance Calls

Function Blocks

Keywords
Conversion Operators

& DMame

+-{} DED

=-{} rRFID_FB_U
=) RFID
=2 Function Blods
+ FB_BusMode
+ FB_Compad:
+ FB_Extended

+-{} Standard

: CODESYS-Funktionsbaustein aufrufen

Beispiel: Funktionsbaustein FB_Extended beschalten (ChO, 128 Byte lesen oder schreiben)

»  Erforderliche Instanzen fiir den Funktionsbaustein erstellen: Ein- und Ausgange direkt auf

die Adressen der entsprechenden Modulregister mappen.

»  Funktionsbaustein beschalten.

In diesem Beispiel konnen von ChO tber den Funktionsbaustein 128 Byte gelesen oder ge-
schrieben werden. Die Ein- und Ausgangsdaten und die Schreib- bzw. Lesedaten sind im Bei-
spiel wie folgt belegt:

Byte
IBO

Bedeutung

Startadresse der Prozesseingangsdaten

QBO

Startadresse der Prozessausgangsdaten

IB20

Adresse der Lesedaten als Array

QB20

Adresse der Schreibdaten als Array
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PROGRAM FRG RFID CHO
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ponding channel

ExtendedInput_t:
Extendedfutput_t:

.127] OF BYTE;
.127] OF BITE;

= 2 VAR
2 / initislise object of function block
M ‘b Cho_RFID U FB_Extended;
5 fb Ch0_RFID Error fbRfidErrCodeMessage;
e

ffcreate arrays for read/v¥rite data

8 abyCh0_ReadData : ARRAY([0..127] OF BYTE;
) abyChl_WriteData : ARRAY([0..127] OF BYTE;
11 AAoreate mapping to the I/0 data of the corresponda
12 3tCh0_ExtendedInputMapping AT TIBO
13 3tChi_ExtendedfutputMapping AT 2RO :
14 abyCh0_BxDataMapping AT 2IB20 : ARBAY[C
15 abyCh0_TxDataMapping AT 3JB20 1+ ABBAY[O.
1la
17 END VAR
17 -

Abb. 82: Funktionsbaustein FB_Extended beschalten (Beispiel: Ch0, 128 Byte lesen oder schreiben)

fb Chd RFID_U ‘=
FE_Extended —
—pExecute xDone—
—poAbort xBusy—
—fudiTime0ut xErmor—
—Command wAborted—
stChl ExtendedinputhMapping I— rStatusMapping eErmar—
stChl ExtendedDutputMaipping rControiMapping xTF—
—udiStartAddress *FWHeadMotConnecisd—
—usiUHFMemaonyArss wi T 3gC ounter—
—uiDztzLength wiDataRxLength—
—iLengthOfLlidEpc
abyChl RxDataMapping pReadDataMapping
abyChd TxDatzMappi p\WriteDataMapping
abyChl WriteData pDataTx
abyChl ResdDatz pDat=Rx

Abb. 83: Funktionsbaustein FB_Extended - Ubersicht der Ein-und Ausgénge

HINWEIS

Bei der Verwendung von Funktionsbausteinen wird der UID im Leerlauf nicht auto-

matisch angezeigt. Zwischen zwei gleichen Befehlen ist ein Zurlicksetzen des Gera-

tes in den Leerlauf-Modus nicht erforderlich.

Die Funktionsbausteine FB_BusMode und FB_Compact miissen in dhnlicher Weise beschaltet
werden wie der Funktionsbaustein FB_Extended. Weitere Informationen sind in der Dokumen-

tation im CODESYS-Package zu finden.
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9.10.2 Funktionsbaustein in TwinCAT einbinden

Um den Funktionsbaustein ausfiihren zu kdnnen, muss die Library in TwinCAT hinzugefiigt
werden.

» Library Repository in TwinCAT aufrufen: PLC - Library Repository klicken.

TwinSAFE | PLC | Teamn  Scope  Tools Test  Analyze
Relea Windows ¥ ftach..

w0 @ | Core Dump -

Visualization Style Repository...
Library Repository...

Download

Online Change
_ Lagin

Start

Stop

Logout

Reset cold

Reset origin

Single Cycle

Toggle Flow Control mode

Force values

Unforce values

Write values
Project Localization ]
Display Mode ]

Abb. 84: Library Repository 6ffnen
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» Library-Datei fiir RFID-Interfaces auswahlen und installieren.

i) Library Repository *

Location: | System ~| | EditLocations...
(C:TwinCATY3. 1'Components'Plc\Managed Libraries)

S T

Company: |(Alcmpa'i$] V|
& gg? Application ~
#- 5= BuildingAutomation
L@
E = « A4 | » DieserPC » Daten (D:) » Predukte » TBEC > TEEC-LL-4RFID-BDXP » Funktionsbausteine ~ O “Funktionsbausteine” durchs.., 0O
+
| Organisieren = Meuer Ordrer = ™M @
[+
|'£| A Mame - Anderungsdatum Typ GroBe
o Schnellzugriff
r£| D TwincatRfidUInterfacePlcProject.compiled-library 25.10.2021 13:58 COMPILED-LIBRARY-Da... 122 KB
| & [ Dieser PC
| 2 30-Objekte
le=| Bilder
I Desktop
LiH % Dokumente E
Dateiname: | TwincatRfidUinterfacePleProject.compiled-library Formate () v

Abb. 85: Library-Datei installieren
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»  TwinCAT-Library dem Projekt hinzufligen: Rechtsklick auf References - Add Library >
RFID universal data interface TwinCAT auswahlen.

»  OKklicken, um die Bibliothek dem Projekt hinzuzufligen.
A E' Test_PM Project
[ External Types

-3 Te2 Standard [ Addiibrary.. ]
+3 Te2_System Placehol§ers...
+ Te3_Module Libeary refository-..
3 DU
I GVLls Add Library »;
b [ POUs

String for a fulltext search...

Abb. 86: TwinCAT-Library zum Projekt hinzufligen
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»  Programm erstellen, in dem der Funktionsbaustein aufgerufen werden kann.
»  Funktionsbausteine FB_BusMode, FB_Compact oder FB_Extended hinzufiigen.

... |
1 PROGRAM MAIN
2 VAR
3 END VAR

1 Input Assistant *

Textsearch Categories

Variables a  MName Type Origin
Module Calls —--{} RFID FB U brary

Instance Calls =2 F;nd;on Blods

Function Blocks FB_BusMode

Keywords FB_Compad [ "

Conversion Operators ’#‘ FLINCTION BLOCK

+-1F Tc2_Standard
+- 4} Tc2_system
+-{} Tc3_Module

Structured view

Insert with arguments [ insert with namespace prefix
Cance

Abb. 87: TwinCAT-Funktionsbaustein aufrufen
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Beispiel: Funktionsbaustein FB_Extended beschalten (ChO, 128 Byte lesen oder schreiben)

»  Erforderliche Instanzen fur den Funktionsbaustein erstellen.

MAIN + X

Abb. 88: Instanzen fur Funktionsbaustein FB_Extended erstellen

»  Programm kompilieren.

1 PROGRAM MLIN
- 2 VAR
3 / ipnitialise object of function block
4 ‘b Ch0_RFID U: FB Extended;
£ '/ create arrays for read/write data
7 aby"‘hD_Rea:Data : ARRAY[0..127] OF BYTE;
g abyCh0_WriteData » ARRAY[0..127] OF BYTE;
10 ! create mapping to the I/0 data of the corresponding channel
11 st"'hD _ExtendedInputMapping AT £IX RFID FB U.ExtendedInput_t;
12 3tCh0_ExtendedfutputMapping AT %0% RFID FB U.ExtendedCutput_t;
13 abyCh0_RxDataMapping AT %I* ARRAY [0..127] OF BYTE;
14 abyCh0_TxDataMapping AT %0% MARRAY [0..127] OF BYTE;
16 END VAR
- -

=  Die Instanzen werden im Projektbaum erstellt.

4 O} Test PM Instance
4 PlcTask Inputs

B # MAIN.stChD_ExtendedInputhMapping

b # MAIN.abyCh0_RxDataMapping

4 [y PlcTask Outputs

B MR MAIN.stChD ExtendedQutputMapping

b e MAIN.abyChl_EDataMapping

Abb. 89: Instanzen im Projektbaum
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» Instanzen mit Modulregister mappen: Rechtsklick auf Instanz (hier: stCh0_ExtendedIn-
putMapping) > Change Link.

» Im Fenster Attach Variable das zu verkniipfende Modul auswéhlen (hier: Modul 1). Die

vollstdndige Moduladresse wird bei einem Mouse-over sichtbar.

»  Mit OK bestatigen.

273 Test_PM.tmc

4 O} Test PM Instance

4

b 73 MAIN.stCh0_ExtendedinputMapping

B # MAIN.abyCh0_RxDataMapping

4

PlcTask Inputs

A

W PlcTask Qutputs

b M MAIN.stCh0_ExtendedOutputMappinc

b M MAIN.abyCh0_TxDataMapping

SAFETY

EC++
4« Fvo

4 4}% Devices
4 == PC (EtherCAT)

AT T T T

j,, Image
*® image-Info
2 SyncUnits

Inputs
B Outputs
& InfoData
= Box 1(TBEC-LL-4RFID-8DXP)
4 ™ Module 1 (HF extended)

4 Inputs HF extended

b # Resp

b [ Outputs HF extended
= Module 2 (128 Byte read)
Module 3 (128 Byte write)
Module 4 (HF extended)
Meodule 5 (128 Byte read)
Module 6 (128 Byte write)
Medule 7 (UHF compact)
Meodule 8 (128 Byte read)
Module 9 (128 Byte write)
Module 10 (UHF extended)
Meodule 11 (128 Byte read)
= Module 12 (128 Byte write)
3 WeState

vV VY VY YV VYV Vv Vv vV
EEEEEEEE

-

™ Change Link...

Clear Link(s)
Go To Link Variable
Go To Definition

B Attach Variable MAIN.stCh0_ExtendedInputMapping (Input)

Search:

| | Show Varables

Only Unused

£1-#4 PC (EtherCAT)

E|“8*'" Box 1 [TBEC-LL-4RFID-S0F)

| # Resp > IB33.0. Resp E1E38335 [20.0]

#1 Resp > IB137.0, Resp E1E38336 [20.0]

[ Exclude disabled
Exclude other Devices
Exclude same Image
[m] Show Tooltips

[ Sort by Address

2N F] Resp . Inputs HF extended . Module 1 (HF extended) . Box 1 (TBEC-LL-4RFID-8DXP) . PC (EtherCAT) . Devices p*

Show Yariable Types
[ Matching Type
Matching Size
[ 40 Types

Array Mode

Offsets

[ Continuous
lgnore Gaps

[ Show Dialag

“Wariable Name / Comment
/| |Hand over
/|| Take over

Cancel

Abb. 90: Beispiel: Instanz mit Modulregister verknipfen
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Die erfolgreiche Verkniipfung der Instanz mit dem Modul ist erkennbar an einem kleinen wei-
Ben Pfeil.

P PlcTask Inputs
b | % |MAIN.stChO_ExtendedinputMapping
¢ @ MAIN.abyChl_RxDataMapping

4 [ PlcTask Cutputs
o MEr MAINstCh_Extended Outputhapping
P e MAIN.abyCh0_TxDataMapping

SAFETY
E C++
4 /0

4 "L Devices
4 =% PC (EtherCAT)
jg Image

jg Image-Info
2 SyncUnits
Inputs
B Outputs
& InfoData
= Box 1 (TBEC-LL-4RFID-2DXP)
4 ™ Module 1 (HF extended)
Inputs HF extended

h VOV OV OV

Cutputs HF extended
P MEr Crnd
4 = Module 2 (128 Byte read)
4 Inputs 128 Byte read
b # RD
4 = Module 3 (128 Byte write)
4 [ Outputs 128 Byte write
P WD

Abb. 91: Beispiel: erfolgreiche Verkniipfung zwischen stChO_ExtendedinputMapping und Re-
sp
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fb_Ch0_RFID_U

FB Extended
—xExecute B xDone —
—xAbort XBusy —
—udiTimeOut XxError —
—eCommand HAhorted —
3tCh0_ExtendedInputMapping —|rStatusMapping eErrorID—
5tChl_ExtendedOutputMapping —jrControlMapping XTP —
—udiStartaddress xBWHeadNotConnected —
—usiUHFMemoryArea uiTagCounter —
—uiDatalLength uiDataRxLength —
—3iLengthCfUidEpc
abyCh0 BxDetaMapping —pReadDataMapping
abyCh0_TxDataMapping —pWriteDataMapping
abyCh(® WriteData —|pDatalx
abyCh0_ReadData —|pDataBRx

Abb. 92: Funktionsbaustein FB_Extended beschalten — Ubersicht der Ein- und Ausgédnge

HINWEIS

ﬂ Bei der Verwendung von Funktionsbausteinen wird der UID im Leerlauf nicht auto-
matisch angezeigt. Zwischen zwei gleichen Befehlen ist ein Zurticksetzen des Gera-
tes in den Leerlauf-Modus nicht erforderlich.

Die Funktionsbausteine FB_BusMode und FB_Compact missen in dhnlicher Weise beschaltet
werden wie der Funktionsbaustein FB_Extended. Weitere Informationen sind in der Dokumen-
tation in der TwinCAT-Library zu finden.
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9.11  Inventory-Befehl und Continuous (Presence Sensing) Mode nutzen

Inventory-Befehl und der Continuous (Presence Sensing) Mode unterscheiden sich hinsichtlich
der Datenlibertragung an die SPS. Der Continuous Mode ist fiir schnelle Applikationen
geeignet, in denen ein Befehl (z. B. Lesen oder Schreiben) wiederholt ausgefiihrt werden soll.
Eine wiederholte Ausfilhrung desselben Befehls durch die Steuerung ist nicht erforderlich.

Im Folgenden sind die wichtigsten Unterschiede zwischen einem Inventory-Befehl und dem

Continuous Mode aufgelistet:

Inventory

getriggertes Lesen von UIDs
oder EPCs

Continuous Mode

wiederholtes Lesen von
UIDs oder EPCs
automatische Wiederho-
lung desselben Befehls (z. B.
Inventory, Lesen, Schreiben)

Continuous Presence Sensing
Mode

UHF-Reader schaltet sich
ein, sobald ein Datentrager
erkannt wird

wiederholtes Lesen von
UIDs oder EPCs
automatische Wiederho-
lung desselben Befehls (z. B.
Inventory, Lesen, Schreiben)

Daten werden nach Beenden
des Befehls in den Lesedaten
angezeigt.

Daten miissen Uiber separaten
Befehl aus dem Speicher des
Interface ausgelesen werden.

Daten missen (iber separaten
Befehl aus dem Speicher des
Interface ausgelesen werden.

Gruppierung von EPCs
moglich

Gruppierung von EPCs
moglich

Gruppierung von EPCs
maoglich

keine Pufferung am Schreib-
Lese-Gerat

keine Pufferung am Schreib-
Lese-Gerat

keine Pufferung am Schreib-
Lese-Gerat

Befehl beenden:

1. Time-out

2. automatisch nach Befehls- 2.

ausfiihrung

Befehl beenden:
1. Time-out

Befehl Continuous
(Presence Sensing) Mode
beenden oder Reset

Befehl beenden:
1. Time-out

2. Befehl Continuous
(Presence Sensing) Mode
beenden oder Reset
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9.12 LED-Anzeigen

Das Gerat verfligt Gber folgende LED-Anzeigen:

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

Your Global Automation Partner

Versorgungsspannung
Sammel- und Busfehler
Status
Diagnose
LED PWR Bedeutung
aus keine Spannung oder Unterspannung an V1
grin Spannung an V1 und V2 ok
blinkt griin keine Spannung oder Unterspannung an V2 (abhdngig von der Konfi-
rot guration des Parameters LED-Verhalten (PWR) bei V2-Unter-
spannung)
LED STAT Bedeutung
grin aus Status Init
blinkt griin Status Pre-Operational

blinkt 1x griin

Status Safe-Operational

grin Status Operational

grin flackert Status Bootstrap

rot aus kein Fehler

blinkt 1 x rot lokaler Fehler, Synchronisierungsfehler, Gerdt wechselt vom Status
Operational zum Status Pre-Operational

blinkt 2 X rot Time-out Watchdog Prozessdaten oder Time-out Watchdog EtherCAT

blinkt rot ungliltige Konfiguration

LED INFO Bedeutung

aus keine Spannung vorhanden

rot Diagnose liegt vor

grin keine Diagnose

orange Firmware-Update lauft (siehe ,Instand halten”)

LED WINK Bedeutung

blinkt weil} Wink-Kommando aktiv

Die Ethernet-Anschliisse XF1 und XF2 verfiigen jeweils Giber eine LED L/A.

LEDs L/A Bedeutung

aus keine EtherCAT-Verbindung

grin EtherCAT-Verbindung hergestellt
blinkt griin Datentransfer
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Bedeutung

aus kein Datentrager im Erfassungsbereich
grin Datentrager im Erfassungsbereich
blinkt griin Datentrager im Erfassungsbereich, Befehl wird bearbeitet

blinkt (1 Hz) rot/griin

Verbindung mit DTM. Keine Verbindung zur Steuerung aktiv.

rot

Diagnose liegt vor

LEDs CMDO...CMD3 Bedeutung

aus Schreib-Lese-Kopf aus
grln Schreib-Lese-Kopf ein
blinkt griin BUSY (Befehl aktiv)
blinkt rot Interface-Speicher voll
rot Fehler im Dateninterface

RFID-Kanal-LEDs

Bedeutung

TP... und CMD... Uberlast der Hilfsspannung
blinken gleichzeitig
TP... und CMD... Parameter-Fehler

blinken abwechselnd
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9.13 Diagnosedaten

9.13.1 Diagnosedaten — RFID-Kanale
Wenn das Diagnosemodul RFID diagnostics in der Konfigurationssoftware gesteckt ist (siehe
Diagnosedaten in die Prozesseingangsdaten mappen), werden die Diagnosedaten der RFID-
Kanale auch in die Prozesseingangsdaten gemappt (CoE-Index 0x60CO0...0x60CB, siehe [ 84]).

CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit

Index Subindex 7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘0

Kanal 0

0xA000 |0x08... |0 VAUX PRMER |DTM FIFO
0x01
0x10... |1 reserviert
0x09
0x18... |2 reserviert
0x11
0x20... |3 reserviert
0x19

0xA001 |0x08... |0 TNC1 TRE1 PNS1 XD1
0x01
0x10... |1 TNC2 TRE2 PNS2 XD2
0x09
0x18... |2 TNC3 TRE3 PNS3 XD3
0x11
0x80... |15 TNC16 |TRE16 |PNS16 |XD16
0x79

0xA002 |0x08... |0 TNC17 [TRE17  |PNS17  |XD17
0x01
0x80... |15 TNC32 |TRE32 PNS32 XD32
0x79

Kanal 1

0xA030 |0x20... 10...3 Belegung analog zu Kanal 0 (0xA000...0xA002)
0x01

0xA031 |0x80... 10...15
0x01

0xA032 |0x80... 10...15
0x01

Kanal 2

0xA060 |0x20... 10...3 Belegung analog zu Kanal 0 (0xA000...0xA002)
0x01

0xA061 |0x80... 10...15
0x01

0xA062 |0x80... 10...15
0x01
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CoE- CoE- Byte-Nr. |Bit
Index Subindex 7 ‘6 ‘5 ‘4 ‘3 ‘2 ‘1 ‘o
Kanal 3
0xA090 |0x20... 10...3 Belegung analog zu Kanal 0 (0xA000...0xA002)
0x01
0xA091 |0x80... 0...15
0x01
0xA092 |0x80... [0...15
0x01

Bedeutung der Diagnose-Bits

Bezeichnung Bedeutung
FIFO Buffer full
Puffer voll
DTM Configuration via DTM active
Konfiguration tber den DTM aktiv
PRMER Parameterization error
Parametrierfehler
VAUX Overcurrent supply VAUX
Uberstrom Versorgung VAUX
TNC1...16 Not connected to read/write
TNC17...32 Erwarteter Schreib-Lese-Kopf nicht verbunden
(funktioniert nur im Busmodus oder bei aktiviertem Parameter HF: Heartbeat
Schreib-Lese-Kopf
TRE1...16 Error reported by read/write head ...
TRE17...32 Schreib-Lese-Kopf ... meldet Fehler
PNS1...16 Parameter not supported by read/write head ...
PNS17...32 Parameter wird vom Schreib-Lese-Kopf ... nicht unterstitzt
XD1...16 Antenna detuned at HF read/write head ...
XD17...32 HF-Schreib-Lese-Kopf ... verstimmt
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9.13.2 Diagnosedaten — Device Status

HINWEIS
Das Préfix fiir die Variablenverlinkung ist nicht im Object Dictionary enthalten.
Préfix fur |CoE- CoE- Byte- Bit
Variablen- |Index Subindex |[Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
verlinkung
DvStat 0x6180 0x08... 0 res. res. res. res. res. res. res. ARGEE
0x01
0x10... 1 res. FCE res. res. res. res. res. res.
0x09
0x18... 2 V2 res. res. res. res. res. res. DIAG
Ox11
0x20... 3 res. res. res. res. res. res. V1 res.
0x19

Bedeutung der Diagnose-Bits

Bezeichnung Bedeutung
ARGEE ARGEE program active
ARGEE-Programm aktiv
(ARGEE wird von der Firmware-Version 1.0.4.0 noch nicht unterstiitzt.)

FCE I/O-ASSISTANT Force Mode active
I/O-ASSISTANT-Force Mode aktiv
DIAG Module diagnostics avaliable
Moduldiagnose liegt an
V2 Undervoltage V2
Unterspannung an Versorgungsspannungsanschluss V2
V1 Undervoltage V1

Unterspannung an Versorgungsspannungsanschluss V1
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9.14 Diagnosedaten in die Prozesseingangsdaten mappen

Diagnosedatenmapping in TwinCAT aktivieren

» Im Projektmappen-Explorer Doppelklick auf Box 1 (TBEC-S2-4RFID) ausfiihren.

»  Auf der Registerkarte Slots den Slot fiir die RFID-Diagnosen (RFID diagnostics) aus-
wahlen.

» Imrechten Fenster RFID diagnostics auswahlen und den Hinzufligen-Button klicken.

»  Auf der Registerkarte Slots den Slot fiir den Geratestatus (Device Status/Control) aus-
wahlen.

» Imrechten Fenster Device Status/Control auswahlen und den Hinzufligen-Button
klicken.

=  Die gemappten Diagnosen werden auf der Registerkarte Slots angezeigt.
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Diagnosedatenmapping in CODESYS aktivieren

>

>
>

=5 TBEC-LL-4RFID-80XP_WinPLC !

=[] Device (CODESYS Contral Win v3)

Abb. 93: CODESYS - Steckplatz 13 fiir RFID-Diagnosen auswahlen

Das Gerét in ein bestehendes Projekt einfligen und mit der Steuerung verbinden (hier:

CODESYS Control Win V3).

Rechtsklick auf Steckplatz 13 fiir die RFID-Diagnosen ausfiihren.

Gerat einstecken anklicken.

=21 srsogik
EIO Application
>.ﬂ Bibliotheksverwalter

@ EtherCAT Task (IEC-Tasks)

E% MairTask (IEC-Tasks)
PLC_FRG

=[] EtherCAT_Master (EtherCAT Master)

=[] TBEC_LL_4RFID_SDXP (TBEC-LL-4RFID-BDXF)
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-H HF _compact (HF compact)

~M 016 Byte_read (016 Byte read)

~H  _016_Byte_write (016 Byte write)

-~k <leer=

K <leers

-k <leer>

K <leers

-k <leer>

K <leers

-k <leer>

K <leers

K <leers

| K <leeris

£ <leeris #  Ausschneiden

-~ <leerls Kopieren

K <leerts 2 Einfiigen

B dleert> . Laschen

K ddeert>

B <leeris Eigenschaften...

E <leerl> h Objekt hinzufigen

<leerl:

K Leerl I Ordner hinzufiigen...

<leerls

K et

K zleeris Gerdt deaktivieren.
[]° Objekt bearbeiten

<leerl> Download der fehlenden Gerdtebeschreibung durchfihren
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» RFID-Diagnosen anklicken.

= 5 TEEC-L-RFID-BOXE_WinPLC
1=({J Device (CODESYS Contrl Win v3)
= E1 spsLogik
=} Application

i) Bibliotheksverwalter

] rLc_rrG fRE)

= Taskkonfiguration
& EtherCAT Task (IEC-Tasks)
1= MainTask (IEC Tasks)

PLC_PRG E
i=-({J EtherCAT Master (EtherCAT Master) (Gerat einstecken *
= [ TeEC L _RFID 0P (BECULRFIDSDF) | \ore: [aPID_siagnostics
H  HF_compact (HF compact)
W _016_Byte_read (016 Byte read) Akdion:
B _016_Byte_write (016 Byte write) (O Gerat anhangen () Gerat einfigen (@) Gerat einstecken () Gerat aktualisieren
] : i:z Zeichenfolge fir eine Valtextsuche. Hersteller: | <alle Hersteller> -
K <teer> Name Hersteller  Version  Beschreibung
£ eers = (1 Peldbusss
K cleers 2/ gt EtherCat
K <leers = o Modd
: <leer> rﬂ RFID diagnostics ~ TURCK. 0 EtherCAT Module imported from Slave XML: ESI_TBEC_LL_RFID_8DXP_7794.xm Device: RFID diagnostics |
. <leerx
L clesr>
£ <leert»
K dleert
L aleeri»
K <leerl> [#] Nach Kategarien aruppieren [_] Alle Versionen anzeigen (nur fir Experten) [ ] Veraltete Versionen anzeigen
L <leert»
“K <leerts m”‘ﬂ @msm ~
L aleeri> Kategorien: Modul
K <leerls EEiacis ) I i
Bestellnummer: RFID diagnostics
K dleert> Beschreibung: EtherCAT Module mported from Slave XML: ESI_TBEC_LL_4RFID_SDXP_7724.xml Device: RFID diagnostcs v
K <leerl>
K <leerl> Geratinden i
K <leerl> <leerl>
L deers> @ (Sekonnen d 3 Navigator ahl dieses Fenster geaffnetist)
s
Abb. 94: CODESYS - RFID-Diagnosen auswahlen
» Das Fenster nicht schlieBen.
» Den letzten Steckplatz flr Device Status/Control auswahlen.
» Device Status/Control auswahlen und mit Gerat einstecken bestatigen.
Gerit einstecken X

Name: |Dev1'cE_Siams_Conhol

Aktion:

| Geratanhangen || Gerdt einfioen (@) Gerdt einstecken (C) Gerat aktualisieren

|Zeid'15nfnlge fiir eine Voltextsuche. | Hersteller: | <Alle Hersteller=

Mame Hersteller  Version Beschreibung
=i Feldbusse
= ot EtherCat

Device StatusfControl ~ TURCK 0 EtherCAT Module imported from Slave XML: ESI_TBEC_LL_4RFID_SDXP_7794.xml Device: Device Status/Control

[] Mach Kategorien gruppieren [ Alle Versionen anzeigen {nur fiir Experten) [ ] Veraltete Versionen anzeigen

MName: Device Status/Control
Hersteller: TURCK
Kategorien: Modul
Version: 0
Bestellnummer: Device Status/Control
Beschreibung: EtherCAT Module imported from Slave XML: ESI_TBEC_LL_4RFID_8DXP_7794.xml Device: Device Status/Control

. X

Ausgewahltes Gerat in den Steckplatz einfiigen
Device_Status_Control

&  (Sickdnnen einenanderen Zielgerdtknoten im Navigator auswihlen, solange dieses Fenster gediffnetist)

Abb. 95: CODESYS - Device Status/Control auswahlen
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=  Die gemappten Diagnosen werden im Projektbaum angezeigt und kdnnen tber das
Steuerungsprogramm ausgelesen werden.

Gerate

=i TEECLL-9RFID-80XP_WinPLC
= m Device (CODESYS Control Win V3)
=-Ell sPs-Lagik
=-{C} Application
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
¥ EtherCAT_Task (IEC-Tasks)
= @ MainTask (IEC-Tasks)
H] PLC_PRG
=[] EtherCAT_Master (EtherCAT Master)

=[] TBEC_LL_4RFID_SDXP (TBEC-LL-4RFID-BDXF)
HF_compact (HF compact)
_016_Byte_read (016 Byte read)
_016_Byte_write (016 Byte write)
<leer=
<leer =
<leer =
<leer=
<leer >
<leer >
<leer=
<leer=
<leer =
RFID_diagnostics (RFID diagnu:usﬁu:s]ll
“<leerlz
<leerlx
<leerl>
“<leerlz

AAAAARARAARAARARAR[EARARARARRARARR R EE R

“<leerlz
<leerlx
<leerl=
“<leerlz
<leerlx
<leerl>
<Leerl>
|“ Device_Status_Control (Device Status/Control) |

Abb. 96: CODESYS - gemappte Diagnosen
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Beispiel: Device Status/Control auslesen
Im Projektbaum Doppelklick auf Device_status_control (Device Staus/Control) aus-

fuhren.
Registerkarte Module E/A-Abbild wahlen.

>

>

W Device Status Control X |

Abb. 97: Beispiel: Device Status/Control auslesen
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Startparameter Suchen Filter Alle anzeigen = o FB fir E/A-Kanal hinzu‘hi&
[l Module E/A-Abbild | Variable  Mapping Kanal Adresse Typ Einheit Beschreibung
Wink SeQX28.0 BIT Wink
Information ARGEE program active BelX28.0 EIT ARGEE program active
1/0-ASSISTAMT Force Mode active BelX29.6 EIT 1/O-ASSISTAMT Force Mode active
Module diagnostics available BRIN30.0 BIT Module diagnostics available
Undervoltage V2 %[N30.7 BIT Undervoltage V2
Undervoltage V1 SolX31.1 BIT Undervoltage V1
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9.15 Diag History Object (0x10F3)

Das Diag History Object (0x10F3) ist gemal3 ETG.1020 aufgebaut. Die maximale Anzahl von
Diagnosemeldungen ist 50.

Die Default-Werte (wenn vorhanden) werden fett dargestellt.

Subindex Name Datentyp Zugriff PDO- Beschreibung
Mapping
0x01 Maximum  UNSIGNED8 R no Read: maximale Anzahl der Diagnosemeldungen (hier:
messages 50 Nachrichten) , die in der Diagnosehistorie gespeichert
werden konnen (siehe ab Subindex 6).
0x02 Newest mes- UNSIGNED8 RO no Subindex der neuesten Diagnosemeldung (6...255),
sage Startwert =0
0x03 Newest ack- UNSIGNED8 RW no Overwrite-Modus (Subindex 5, Bit 4 = 0)
nowledged Read =0:
message Der Slave setzt Subindex 3 auf 0, wenn Nachrichten in
der Message-Queue Uiberschrieben werden.
Writing = 0:

(support optional) Slave [6scht alle Nachrichten
I6schen, d. h. setzt Subindex 2, 3, 4 und Bit 5 in
Subindex 5 zurick.

Writing=1...5:

Der Slave gibt einen SDO-Abort mit den Codes
0x06090030 (Wertebereich des Parameters
Uberschritten) oder 0x06090032 (Wert des
geschriebenen Parameters zu niedrig) zurtick.
Writing =6...55

Subindex 3 = geschriebener Wert ohne Priifung
Writing > 55...255: SDO-Abort mit Codes 0x06090030
oder 0x06090031 (Wert des geschriebenen
Parameters zu hoch)

Acknowledge-Modus (Subindex 5, Bit 4 =1)
Read =0:
Bisher keine Meldungen quittiert
Read <> 0:
Sublindex der letzten quittierten Diagnosemeldung
(6...255)
Writing =0:
(support optional) Alle quittierten Nachrichten
werden gel6scht
Writing=1...5:
Slave liefert einen SDO-Abort mit den Codes
0x06090030 (Wertebereich des Parameters
Uberschritten) oder 0x06090032 (Wert des
geschriebenen Parameters zu niedrig) zuriick
Writing =6...55:
Meldungen werden quittiert
Writing > 55...255:
SDO-Abort mit Codes 0x06090030 oder
0x06090031(Wert des geschriebenen Parameters zu
hoch)
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Subindex Name Datentyp Zugriff PDO- Beschreibung
Mapping
0x04 New BOOLEAN RO TxPDO  Overwrite-Modus
messages 0: neueste Nachricht wurde gelesen
available 1: neueste Nachricht wurde nicht gelesen

Acknowledge-Modus
0: keine unquittierte Meldung
1: Diagnosemeldungen sind vorhanden, die quittiert
werden kdnnen

0x05 Flags UN- RW no Flag zur Steuerung von Sende- und Speichervorgang
SIGNED16 von Diagnosemeldungen.

Bit 0: Senden von Emergencies freigeben, siehe
+Emergencies senden”

— 0: deaktiviert (Default, wenn das Gerat
Emergencies nicht unterstiitzt)

- 1:Neue Diagnosemeldungen werden als
Emergencies gesendet

Bit 1: Info-Meldungen deaktivieren

- 0:Info-Meldungen werden im Diagnose-Puffer
gespeichert.

— 1:Info-Meldungen werden nicht im Diagnose-
Puffer gespeichert.

Bit 2: Warnmeldungen deaktivieren

- 0:Warneldungen werden im Diagnose-Puffer
gespeichert.

- T1:Warneldungen werden nicht im Diagnose-
Puffer gespeichert.

Bit 3: Fehlermeldungen deaktivieren

- 0: Fehlermeldungen werden im Diagnose-
Puffer gespeichert

- 1:Fehlermeldungen werden nicht im Diagnose-
Puffer gespeichert.

Bit 4: Modus fiir die Handhabung der Diagnosehistorie

— 0: Overwrite-Modus: alte Nachrichten werden
durch neue liberschrieben, wenn der Puffer
voll ist

- 1: Acknowledge-Modus: neue Meldungen tber-
schreiben nur Meldungen, die zuvor quittiert
wurden.

Bit 5: Uberschreiben/Verwerfen von Informationen

- 1:im Overwrite-Modus: unquittierte Nachrichten
wurden Uberschrieben (=Puffertiberlauf)
(Subindex 3 wird ebenfalls auf 0 gesetzt)

— 1:im Acknowledge-Modus: Nachrichtenpuffer
voll mit unbestatigten Nachrichten, eine neue
Nachricht wird verworfen
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Subindex Name Datentyp Zugriff PDO- Beschreibung
Mapping
0x06 Diagnosis ~ OCTET- RO no Puffer fiir Diagnosemeldungen
message STRING Abhéangig von Subindex 1 kann der EtherCAT-Slave bis

zu 50 Diagnosemeldungen speichern; die erste Meldung
wird in Subindex 6 gespeichert, die zweite in Subindex 7
usw.

Wenn der Puffer voll ist, Giberschreibt der EtherCAT-Slave
die Subindizes, angefangen bei Subindex 6. Damit
werden immer die neuesten Nachrichten (max. 50 Nach-
richten, siehe Subindex 1) fur den EtherCAT-Master
zuganglich gemacht.

Diagnosemeldung (ab Subindex 6)

Parameter Datentyp Beschreibung
Diag Code UN- Diagnoses-Code zur Identifizierung der Diagnosemeldung
SIGNED32  itp...15 0x0000...0xDFFF  reserviert
0xE000...0xE7FF  Bit 16...31: kann herstellerspezifisch
verwendet werden
0xE800 Bit 16...31: Emergency Error Code as defined
in DS301 or DS4xxx
O0xE801...0xEDFF  reserviert
OXEEOQO0...0XxEFFF  Bit 16...31: profilspezifisch
0xF000...0xFFFF  reserviert
Flags UN- Bit0...3 Diagnosetyp:
SIGNED16 00 = Info-Meldung
01 = Warnmeldung
10 = Fehlermeldung
Text ID UN- Text-ID, Referenz zu Diagnosetext gemal ESI-Datei
SIGNED16 ¢ keine Text-ID
1...65535 Text-ID, herstellerspezifische Text-IDs, siehe:
[+ 205]
Time Stamp UN- Zeitstempel in ns
SIGNED64 ¢ kein Zeitstempel
=0 Zeitstempel
Text-IDs
Text-ID Bedeutung
0x10...0x21 State change request fromx toy
0x11 Sync Manager x invalid address (y)
0x12 Sync Manager x invalid size (y)
0x13 Sync Manager x invalid settings (y)
OxOF Calculate bus cycle time failed (Local timer too slow)
0x20 DC activation register is invalid
0x21 Configured SyncType (0x1C32.1 or 0x1C33.1) not supported. Check DC

registers and supported SyncTypes (0x1C32.4 and 0x1C33.4)
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9.16  CANopen-Emergencies

9.17 Fehlercodes auslesen

Fehlercode (hex.)
0x8000

Text-ID

Your Global Automation Partner

Bedeutung

Herstellerspezifische Text-IDs

Bedeutung der Text-IDs, siehe Diagnosedaten (Diagnosis Data, 0xA000...0xAFFF)
Bit 15 = 0: ankommende Meldung (Appear), Bsp: 0x0101

Bit 15 = 1: gehende Meldung (Disppear), Bsp: 0x8101

CAN Hea- Byte O
der

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

0x080+ |Error Code Error Re- |Herstellerspezifische Daten
Node ID gister Kanalnummer Text-ID, siehe [ 205]
Error Code Error Register

0x3100
(Mains voltage)

0x04 V1 undervoltage
(voltage)

0x3300
(Output voltage)

V2 undervoltage

OxFFO0
(Vendor specific)

0x81 Force Mode aktiv
(generisch, herstellerspezi- Moduldiagnose liegt an
fisch)

ARGEE-Projekt aktiv (derzeit
nicht unterstitzt)

I/O-Diagnose liegt an

Die Fehlercodes sind Bestandteil der Prozess-Eingangsdaten.

Fehlercode (dez.)
32768

Bedeutung
Kanal nicht aktiv

0x8001 32769 Schreib-Lese-Kopf nicht verbunden

0x8002 32770 Speicher voll

0x8003 32771 BlockgrofB3e des Datentragers nicht unterstiitzt

0x8004 32772 Lange Uberschreitet Grof3e des Lesefragments

0x8005 32773 Lange Uberschreitet Grof3e des Schreibfragments

0x8006 37774 Schreib-Lese-Kopf unterstiitzt HF-Busmodus nicht

0x8007 32775 Bei Adressvergabe darf nur ein Schreib-Lese-Kopf angeschlossen sein.

0x8008 32776 Fragmentierung muss mit Schreib-Fragment-Nr. 1 beginnen

0x8009 32777 Fragmentierung unvollstandig. Schreib-Fragment-Nr. > 0 erwartet

0x8100 33024 Parameter undefiniert

0x8101 33025 Parameter Betriebsart auf3erhalb des erlaubten Bereichs

0x8102 33026 Parameter Datentrager-Typ auflerhalb des erlaubten Bereichs

0x8103 33027 Parameter Betriebsart im Continuous Mode auBerhalb des erlaubten
Bereichs

0x8104 33028 Parameter Lange im Continuous Mode auf3erhalb des erlaubten Bereichs

0x8105 33029 GroBe des Schreibfragments auBBerhalb des erlaubten Bereichs

0x8106 33030 GroBe des Lesefragments auBBerhalb des erlaubten Bereichs
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Fehlercode (hex.)  Fehlercode (dez.) Bedeutung

0x8107 33031 Parameter Uberbriickungszeit auBerhalb des erlaubten Bereichs

0x8108 33032 Parameter Adresse im Continuous Mode auBerhalb des erlaubten
Bereichs

0x8200 33280 Befehlscode unbekannt

0x8201 33281 Befehl nicht unterstitzt

0x8202 33282 Befehl in HF-Anwendungen nicht unterstiitzt

0x8203 33283 Befehl in UHF-Anwendungen nicht unterstiitzt

0x8204 33284 Befehl fiir Multitag-Anwendung mit automatischer Datentrager-Erken-
nung nicht unterstiitzt

0x8205 33285 Befehl fiir Anwendungen mit automatischer Datentrager-Erkennung nicht
unterstitzt

0x8206 33286 Befehl nur fiir Anwendungen mit automatischer Datentrdger-Erkennung
unterstitzt

0x8207 33287 Befehl fiir Multitag-Anwendung nicht unterstiitzt

0x8208 33288 Befehl im HF-Busmodus nicht unterstiitzt

0x8209 33289 Lange auBerhalb des erlaubten Bereichs

0x820A 33290 Adresse auBBerhalb des erlaubten Bereichs

0x820B 33291 Lange und Adresse auBerhalb des erlaubten Bereichs

0x820C 33292 kein Datentrdger gefunden

0x820D 33293 Time-out

0x820E 33294 Next-Kommando im Multitag-Modus nicht unterstiitzt

0x820F 33295 Lange des UID auf3erhalb des erlaubten Bereichs

0x8210 33296 Lange auBerhalb der Datentrager-Spezifikation

0x8211 33297 Adresse auBBerhalb der Datentrager-Spezifikation

0x8212 33298 Lange und Adresse aul3erhalb der Datentrager-Spezifikation

0x8213 33299 Speicherbereich des Datentragers aul3erhalb des erlaubten Bereichs

0x8214 33300 Schreib-Lese-Kopf-Adresse aullerhalb des erlaubten Bereichs

0x8215 33301 Wert fiir Time-out auBBerhalb des erlaubten Bereichs

0x8216 33302 Befehl nur im HF-Busmodus mdglich

0x8217 33303 HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse ungliltig

0x8300 33536 Befehl Continuous Mode nicht aktiviert

0x8301 33537 Gruppierung in HF-Anwendungen nicht unterstiitzt

0x8302 33538 Gruppierung bei Lesebefehlen nicht unterstiitzt

0x8304 33540 Gruppierung bei Schreibbefehlen nicht unterstitzt

0x8305 33541 HF: Ldnge im Continuous Mode verletzt die Blockgrenzen

0x8306 33542 HF: Adresse im Continuous Mode verletzt die Blockgrenzen

0x8307 33543 HF: Lange im Continuous Mode auB3erhalb des erlaubten Bereichs

0x0801 2049 Schreib- oder Lesefehler

0x2000 8192 Kill-Befehl nicht erfolgreich

0x2200 8704 automatisches Tuning aktiv
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Fehlercode (hex.)  Fehlercode (dez.) Bedeutung

0x2201 8705 automatisches Tuning fehlgeschlagen

0x2202 8706 Schreib-Lese-Kopf verstimmt

0x2500 9472 Passwort-Funktion vom Datentrager nicht unterstiitzt

0x2501 9473 Passwort-Funktion vom Schreib-Lese-Kopf nicht unterstiitzt

0x2502 9474 Bitmuster fiir Datentrager-Schutz nicht unterstiitzt

0x2900 10496 Adresse auBBerhalb der Blockgrenzen

0x2901 10497 Lange auBerhalb der Blockgrenzen

0xC000 49152 interner Fehler (Antwort des Schreib-Lese-Kopfs zu kurz)

0xC001 49153 Befehl nicht von Schreib-Lese-Kopf-Version unterstiitzt

0xBO... 45... HF-Schreib-Lese-Kopf meldet Fehler

0xB048 45128 Fehler beim Einschalten des HF-Schreib-Lese-Kopfs

0xB049 45129 Fehler beim Ausschalten des HF-Schreib-Lese-Kopfs

0xB060 45152 Fehler bei der erweiterten Parametrierung des HF-Schreib-Lese-Kopfs

0xB061 45153 Fehler bei der Parametrierung des HF-Schreib-Lese-Kopfs

0xB062 45154 Schreib-Lese-Kopf-Fehler bei der Ausfiihrung eines Inventory-Befehls

0xB067 45159 Schreib-Lese-Kopf-Fehler bei der Ausfiihrung eines Lock-Block-Befehls

0xB068 45160 Schreib-Lese-Kopf-Fehler bei der Ausfiihrung eines Read-Multiple-Blocks-
Befehls

0xB069 45161 Schreib-Lese-Kopf-Fehler bei der Ausfiihrung eines Write-Multiple-Blocks-
Befehls

0xBO6A 45162 Fehler beim Auslesen der Systeminformationen

0xB06B 45163 Fehler beim Auslesen des Schutzstatus der Datentrager

0xBOAD 45229 Fehler beim Setzen der Schreib-Lese-Kopf-Adresse

0xBOBD 45245 Fehler beim Setzen der Ubertragungsrate

0xBODA 45274 Fehler bei der Funktion ,Datentrager im Erfassungsbereich”

OxBOEO 45280 Fehler beim Auslesen der Schreib-Lese-Kopf-Version

OxBOE1 45281 Fehler beim Auslesen der erweiterten Schreib-Lese-Kopf-Version

OxBOF1 45297 Fehler beim automatischen Schreib-Lese-Kopf-Tuning

OxBOF8 45304 Fehler beim Zurlicksetzen eines Kommandos im Continuous Mode

O0xBOFA 45306 Fehler bei der Ausgabe des Response-Codes

OxBOFF 45311 Fehler beim Zuriicksetzen des Schreib-Lese-Kopfs

0xBOB3 45235 Fehler beim Setzen des Datentrager-Passworts

0xB0B6 45238 Fehler beim Setzen des Schreib- oder Leseschutzes

0xBOB8 45240 Fehler beim Auslesen des Schutzstatus eines Speicherbereichs auf dem
Datentrager

0xB0OC3 45251 Fehler beim Setzen des Passworts in den Schreib-Lese-Kopf

0xDO... 53... UHF-Schreib-Lese-Kopf meldet Fehler

0xDO001 53249 Fehler beim Zuriicksetzen des UHF-Schreib-Lese-Kopfs

0xD002 53250 Fehler beim Auslesen der Schreib-Lese-Kopf-Version
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Fehlercode (hex.)  Fehlercode (dez.) Bedeutung

0xD003 53251 Fehler beim Auslesen der Schreib-Lese-Kopf-Version, wenn sich ein Daten-
trager im Erfassungsbereich befindet

0xD004 53252 Fehler beim Setzen der Schreib-Lese-Kopf-Adresse

0xD009 53257 Fehler bei der Parametrierung des UHF-Schreib-Lese-Kopfs

0xDO0A 53258 Fehler bei der Einstellung von Ubertragungsgeschwindigkeit und
Betriebsart des UHF-Schreib-Lese-Kopfs

0xD00B 53259 Fehler beim Polling

0xDO00D 53261 Fehler beim Auslesen des Gerédtestatus

0xDOOE 53262 Fehler beim Zurlicksetzen der internen Status-Bits

0xDOOF 53263 Fehler beim Setzen der Schreib-Lese-Kopf-Ausgange und/oder LEDs

0xDO011 53265 Fehler beim Auslesen der internen Stérungen

0xD014 53268 Diagnose-Fehler

0xD016 53270 Fehler bei Heartbeat-Nachricht

0xD017 53271 Fehler bei der Ausgabe der Benutzer-Einstellungen

0xD01B 53275 Fehler beim Leeren des Nachrichtenspeichers im Polling-Modus

0xD081 53377 Fehler beim Ein- oder Ausschalten des UHF-Datentragers

0xD083 53379 Fehler beim Lesen von einem Datentrager

0xD084 53380 Fehler beim Schreiben auf einen Datentrager

0xD085 53381 Fehler Software-Trigger

0xD088 53384 Fehler bei der Ausgabe eines Befehls nach EPC Class1 Gen2

0xD100 53504 Fehler bei der Backup-Funktion

0xD101 53505 Fehler bei der Backup-Funktion (erforderlicher Speicher nicht vorhanden)

0xD102 53506 Fehler beim Wiederherstellen eines Backups

0xD103 53507 Fehler beim Wiederherstellen eines Backups (kein Backup vorhanden)

0xD104 53508 Fehler beim Wiederherstellen eines Backups (Backup-Daten beschadigt)

0xD105 53509 Fehler beim Wiederherstellen der Default-Einstellungen

0xD106 53510 Fehler bei der Datentrager-Funktion

OxFO... 61... ISO-15693-Fehler

0xF001 61441 ISO-15693-Fehler: Befehl nicht unterstiitzt

0xF002 61442 ISO-15693-Fehler: Befehl nicht erkannt, z. B. falsches Eingabeformat

0xF003 61443 ISO-15693-Fehler: Befehlsoption nicht unterstiitzt

OxFOOF 61455 ISO-15693-Fehler: undefinierter Fehler

0xF010 61456 ISO-15693-Fehler: angesprochener Speicherbereich nicht verfiigbar

0xFO11 61457 ISO-15693-Fehler: angesprochener Speicherbereich gesperrt

0xF012 61458 ISO-15693-Fehler: angesprochener Speicherbereich gesperrt und nicht
beschreibbar

0xF013 61459 ISO-15693-Fehler: Schreibvorgang nicht erfolgreich

0xF014 61460 ISO-15693-Fehler: angesprochener Speicherbereich konnte nicht gesperrt
werden

O0xFOAO...OxFODF  61600...61663 Luftschnittstellen-Fehler

0xF101 61697 Luftschnittstellen-Fehler: CRC-Fehler
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Fehlercode (hex.)  Fehlercode (dez.) Bedeutung

0xF102 61698 Luftschnittstellen-Fehler: Time-out

0xF104 61699 Luftschnittstellen-Fehler: HF-Datentrdager-Fehler

0xF108 61704 Luftschnittstellen-Fehler: HF-Datentrager au3erhalb des Erfassungs-
bereichs, bevor alle Befehle ausgefiihrt werden konnten

0xF110 61712 Luftschnittstellen-Fehler: Datentrdager hat nicht den erwarteten UID.

0xF201 61953 HF-Schreib-Lese-Kopf defekt

0xF202 61954 HF-Schreib-Lese-Kopf: Fehler bei der Befehlsausfiihrung

0xF204 61956 HF-Schreib-Lese-Kopf: Ubertragungsfehler, Syntax {iberpriifen

0xF208 61960 Versorgungsspannung des HF-Schreib-Lese-Kopfs zu niedrig

O0xF20A 61962 HF-Schreib-Lese-Kopf: Befehlscode unbekannt

OxF8... 63... UHF-Schreib-Lese-Kopf-Fehler

0xF820 63520 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Befehl nicht unterstiitzt

0xF821 63521 UHF-Schreib-Lese-Kopf: unspezifizierter Fehler

0xF822 63522 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Ein glltiges Passwort wird erwartet, bevor der
Befehl akzeptiert wird.

0xF824 63524 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Lesevorgang nicht méglich (z. B. ungdiltiger
Datentrager)

0xF825 63525 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Schreibvorgang nicht moglich (z. B. Datentrager
ausschlieBlich lesbar)

0xF826 63526 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Schreib- oder Lesefehler

0xF827 63527 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Zugriff auf unbekannte Adresse (z. B. Speicher-
bereich au3erhalb des Bereichs)

0xF828 63528 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Die zu sendenden Daten sind nicht gltig.

OxF82A 63530 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Der Befehl braucht eine lange Zeit zum Ausfih-
ren.

0xF82C 63532 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Das angeforderte Objekt befindet sich nichtim
persistenten Speicher.

0xF82D 63533 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Das angeforderte Objekt befindet sich nichtim
flichtigen Speicher.

OxF835 63541 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Der Befehl ist voriibergehend nicht erlaubt.

0xF836 63542 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Der Opcode ist fur diese Art von Konfigurations-
speicher nicht gltig.

0xF880 63616 UHF-Schreib-Lese-Kopf: kein Datentrager im Feld

0xF881 63617 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Der EPC des Befehls passt nicht zum EPCim
Erfassungsbereich.

0xF882 63618 UHF-Schreib-Lese-Kopf: falscher Datentragertyp im Befehl angegeben

0xF883 63619 Schreiben auf einen Block fehlgeschlagen

OxFFFE 65534 Time-out auf der RS485-Schnittstelle

OXFFFF 65535 Befehl wurde abgebrochen
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9.18  Erweiterte Diagnosen nutzen — Zeitmessung fur die Inbetriebnahme einer
Applikation

Bei der Zeitmessung wird die Zeit der Ubertragung vom Datentréiger bis zum Interface gemes-
sen. Die Ubertragung der Daten an eine Steuerung wird nicht beriicksichtigt.

Wenn im Parameter HF: Auswahl Datentréager-Typ ein bestimmter Datentrager ausgewahlt ist,
wird die Zeitmessung fiir den Schreibefehl bereits mit dessen Aktivierung gestartet. Die Zeit-
messung ist unabhéngig davon, ob sich ein Datentrager im Erfassungsbereich befindet. Die
Zeitmessung ist fiir Schreib-Lese-Kdpfe ab Firmware-Version Vx.91 verfligbar.

Zur erweiterten Diagnose und fiir Systemtests kdnnen die folgenden Werte angezeigt werden.
Verflgbar sind aktuelle sowie minimale und maximale Werte.

Zeit, in der das Bit Datentrager vorhanden gesetzt ist
Dauer eines Inventory-Befehls

Dauer eines Lesebefehls

Dauer eines Schreibbefehls

Beispiel: Erweiterte Diagnosen mit der FDT/DTM-Rahmenapplikation PACTware 6ffnen

» Diagnosen in PACTware 6ffnen.
RFID-Kanal auswahlen (hier: Kanal 0).
Der Button Expertenmodus ein-/ausschalten wird in der Mendileiste angezeigt.

Expertenmodus einschalten.
Die Zeitmessung wird eingeblendet.

vv v

Beispiel: Erweiterte Diagnosen im Webserver 6ffnen

»  Webserver 6ffnen.

»  Auf dem Gerat einloggen.

» LOCALI/O - Diagnosis > RFID-Kanal auswahlen (hier: RFID channel 0).
=  Die Zeitmessung wird eingeblendet.
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9.19 HF-Anwendungen - Firmware-Update angeschlossener HF-Schreib-Lese-Kopfe
Uber TwinCAT

Die Firmware-Datei ist kostenlos auf turck.com erhaltlich.

HINWEIS

ﬂ Die Firmware-Update-Datei muss die Datei-Endung ,.efw” besitzen (z. B.
+HF_RFID_....efw"). Andere Firmware-Update-Dateiformate werden fiir das Firm-
ware-Update der Schreib-Lese-Kdpfe in TwinCAT nicht unterstltzt.

» Registerkarte Online 6ffnen.
»  Status auf Pre-Op einstellen.
»  Firmware-Datei iber Download... 6ffnen.

Aligemein EtherCAT Prozessdaten SPS  Slots Startup CoE-Online AoE-Online Diag Historie Online

Status Maschine

|Init | Bootstrap

Aktueller Status: |PREOP |
Pre-Op Safe-Op
Angeforderter Status: |F’REOP |
Op Fehlerloschen
DLL Status
Port A: |Carrier,‘ Open |
Port B: |No Carrier / Closed |

No Carrier / Closed

No Carrier / Closed

Dateizugriff uber EtherCAT

Download... Upload...

Abb. 98: TwinCAT Status einstellen und Datei auswahlen

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V01.00 | 2024/08 | 212


http://turck.com

Betreiben "TWUIRC KK

HF-Anwendungen - Firmware-Update angeschlossener HF-Schreib-Lese-Kopfe tiber TwinCAT Your Global Automation Partner

» Dateipfad der Firmware-Datei 6ffnen.
» Datei mit einem Klick auf Offnen in TwinCAT laden.

@ Offnen X
4 > Dieser PC > Dokumente > Firmware > RW_Kopf > HF > FoE Test ~ O FoE Test durchsuchen r
Organisieren ~ Neuer Ordner =~ M o
~
~ Name Anderungsdatum Typ GroBe
\j HF_RFID_xv99_b42.efw 07.08.2024 15:45 EFW-Date 105 KB
= Dieser PC
~# 3D-Objekte
== Bilder
[ Desktop
E] Dokumente v
Dateiname: ‘ V‘ EtherCAT Firmware Files (*.efw)

Abb. 99: TwinCAT Firmware-Datei 6ffnen

» Im folgenden Fenster OK klicken.

FoE Mame Bearbeiten s
String: |HF_RFID_xw33_h4? | [ o]
Hex: |48 45 5F 52 45 43 44 5F 78 76 30 396F 623432 | Abbruch

Lange: B

Passwort (hex): aooooono

Abb. 100: TwinCAT FoE Name bearbeiten
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» Registerkarte Diag Historie 6ffnen.

Your Global Automation Partner

= Im Fenster wird der Status des Firmware-Update an den verschiedenen Kandlen ange-

zeigt.

=  Der Abschluss des Firmware-Update wird mit der Nachricht Firmware update: Process
finished. bestatigt.

Update Historie

Ack. Messages Export Diag Historie

Allgemein EtherCAT Prozessdaten SPS  Slots  Starup CoE-Online AoE—OnIineOn\ine

[~ Auto Update
Only new Messages

Erweitert

Type

i Info
i info
i info
i info
i Info
i info
i info

E

Z2ZZZ2Z Z Z

a..

Timestamp

01.01.2000 03:315...
01.01.2000 03:315..

01.01.2000 03:31:5.
01.01.2000 03:315.

01.01.2000 03:315..
01.01.200003:31:2.

01.01.200003:311

Message
0x00F7) RFID Firmware update: Process finished

0x00F2) RFID Firmware update: No reader found on channel 3.

(
(
(0x00F2) RFID Firmware update: No reader found on channel 2.
(0x00F2) RFID Firmware update: No reader found on channel 1
(0x00F0) RFID Firmware update: Successful on channel 0.

(0x00F5) RFID Firmware update: Started on channel 0.
(0x00F6) RFID Firmware update: Process started

Abb. 101: TwinCAT Firmware-Update Status
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Gezielt Schreib-Lese-Kopfe fir ein Firmware-Update auswahlen

Nach Auswahl der Firmware-Datei kénnen Uber das Textfeld Passwort (hex) gezielt am TBEC-...
angeschlossene Schreib-Lese-Kopfe ausgewahlt werden, an denen das Firmware-Update
durchgefiihrt werden soll.

Die Hexadezimalzahl wird zu einem einem Binar-Code umgewandelt der der Kanalauswahl am
TBEC-...-Modul entspricht.

Beispiel:
FoE Name Bearbeiten X
String: |HF_RFID_x.33_h4? [k ]
e |48 45 5F 52 45 43 44 5F 78 76 30 396F 623432 | Abbruch

Lange:

Passwort (hex): aooooane

Abb. 102: TwinCAT gezielt Schreib-Lese-Kopfe auswahlen

Die Hexadezimalzahl 0000000e entspricht dem Binar-Code 1110.

Die Zuordnung des Binar-Codes entspricht den Kandlen am TBEC-...-Modul wie folgt:

Binar-Code: 1 1 1 0
Kanal am Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
TBEC-...-Modul

1 bedeutet, dass das Firmware-Update am Kanal durchgefiihrt werden soll.
0 bedeutet, dass kein Firmware-Update am Kanal durchgefiihrt werden soll.

In diesem Beispiel wiirde demnach der angeschlossene Schreib-Lese-Kopf an Kanal 1 kein
Firmware-Update erhalten.

Die angeschlossenen Schreib-Lese-Kdpfe an Kanal 2, Kanal 3 und Kanal 4 wiirden ein Firmware-
Update erhalten.
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9.20 Gerat zurlcksetzen (Reset)
Das Gerat kann iber die folgenden Mdglichkeiten auf Werkseinstellungen zuriickgesetzt

werden:

Reset-Taster

Gber FDT/DTM
Uber den CoE-Index 0xFBFO ,Device Reset Command”

9.20.1  Gerat Uber das Object Dictionary zurtcksetzen
Das Gerat wird iber den CoE-Index 0xFBFO ,Device Reset Command”, Subindex 0x01 ,Com-

mand” zurlickgesetzt.
Reset-Kommando 74 65 73 65 72 66 als Hexadezimalwert in CoE-Index OxFBF0:01 schrei-

| 2
ben.
=l FBFD:0 Device Reset Command =3«
FBFO:01 Command RW [74 6573 657266]|
FBFO:02 Status RO CocDO (D)
FEF(D:03 Response RO 00 00

Abb. 103: TwinCAT (Beispiel) - Gerét liber CoE-Index auf Werkseinstellungen zurlicksetzen

=  Das Gerat wird auf Werkseinstellungen zurilickgesetzt.
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10 Stoérungen beseitigen

Wenn das Gerdt nicht wie erwartet funktioniert, gehen Sie wie folgt vor:

» Umgebungsstérungen ausschlieBen.
» Anschlisse des Geréts auf Fehler untersuchen.
»  Gerat auf Parametrierfehler Gberprifen.

Wenn die Fehlfunktion weiterhin besteht, liegt eine Geratestdrung vor. In diesem Fall nehmen
Sie das Gerat aul3er Betrieb und ersetzen Sie es durch ein neues Gerat des gleichen Typs.
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11 Instand halten

Das Firmware-Update erfolgt gemal ETG-Spezifikation ETG.5003.0002. Fiir das Firmware-
Update des Gerats wird das Protokoll FoE (File access over EtherCAT) verwendet. Das Gerat
muss sich fiir den Update-Prozess im Status ,Bootstrap” befinden. Die Firmware kann Gber
TwinCAT oder CODESYS aktualisiert werden. Ein Update (iber eine Omron-Steuerung ist nicht
moglich.

Die aktuelle Firmware-Version des Gerats kann aus CoE-Index 0x100A ,Manufacturer Software
Version”, die aktuelle Hardware-Version aus CoE-Index 0x1009 ,Manufacturer Hardware
Version” ausgelesen werden.

ACHTUNG

@ Unterbrechung von Datenverbindung und Spannungsversorgung wahrend des
Firmware-Updates
Gerateschaden durch fehlerhaftes Firmware-Update

» Datenverbindung und Spannungsversorgung des Gerats wahrend des Firm-
ware-Updates nicht unterbrechen.
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1.1 Firmware-Update Gber TwinCAT durchflhren

Firmware-File downloaden

Das Firmware-File fir das Gerat steht unter www.turck.com zum kostenfreien Download zur
Verfligung.

»  Im Projektbaum Doppelklick auf Box 1 (TBEC-S2-4RFID) ausfiihren.
»  Registerkarte Online - Status Maschine - Bootstrap klicken.
»  File Access over EtherCAT - Download... klicken.

Allgemein EtherCAT Prozessdaten FPlc Slotz  Statup CoE-Online  Diag History  Cnline

Status Maschine

it Bootstrap

Altueller Status: |BO':'T |
Pre-Cp Safe-Op
Angeforderter Status: |EODT |
Op Fehler loschen
DLL Status
Paort A: |Can'ier J Open |
Fort B: |N|:| Camier / Cloged |

Mo Camier # Closed

Mo Camier # Closed

File Access over BtherCAT
Download. .. Upload...

Abb. 104: Firmware-Update starten

Im neuen Fenster das Firmware-File auswahlen.
Mit OK bestatigen.
Das Firmware-File wird in den Flash-Speicher des Geréates geladen.

TwinCAT zeigt den Download des Firmware-Files am unteren Bildschirmrand mit einem
Fortschrittsbalken an.

3 vy

Update durchfuhren

»  Registerkarte Online - Status Maschine - Init klicken.
=  Das Update wird durchgefiihrt.
=  Wenn das Update abgeschlossen ist, wechselt das Gerdt in den normalen Betriebsmodus.
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11.2  Firmware-Update Gber CODESYS durchfiihren

Voraussetzu ngen

Der verwendete EtherCAT-Master unterstitzt die Firmware-Update-Funktion.

Das Gerat ist online eingeloggt.

Die Experteneinstellungen auf der Registerkarte Allgemein sind aktiviert.

Die Option Slaves automatisch neu starten auf der Registerkarte Allgemein ist deaktiviert.

Firmware-File downloaden

Das Firmware-File fiir das Gerat steht unter www.turck.com zum kostenfreien Download zur
Verfligung.

» Im Projektbaum Doppelklick auf TBEC_S2_4RFID (TBEC-S2-4RFID) ausflihren.

»  Registerkarte Online - State Machine - Bootstrap klicken.

»  File access over EtherCAT - Download... klicken.

» Im neuen Fenster das Firmware-File auswahlen > Offnen klicken.

=  Das Firmware-File wird in den Flash-Speicher des Gerates geladen.
e

CODESYS zeigt den Download des Firmware-Files mit einem griinen Fortschrittsbalken
an.

Update durchfuhren

» Registerkarte Online - State Machine - Init klicken.
Das Update wird durchgefihrt.
Wenn das Update abgeschlossen ist, wechselt das Gerat in den normalen Betriebsmodus.

v 4 0

Die Option Slaves automatisch neu starten auf der Registerkarte Allgemein aktivieren.
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12 Reparieren

Das Gerdt ist nicht zur Reparatur durch den Benutzer vorgesehen. Sollte das Gerat defekt sein,
nehmen Sie es auBer Betrieb. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie unsere Riicknahme-
bedingungen.

12.1  Gerate zurlcksenden
Rucksendungen an Turck kdnnen nur entgegengenommen werden, wenn dem Gerét eine
Dekontaminationserklarung beiliegt. Die Erklarung steht unter
http://www.turck.de/de/produkt-retoure-6079.php
zur Verfligung und muss vollstandig ausgefillt, wetter- und transportsicher an der Auf3enseite
der Verpackung angebracht sein.
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13 Entsorgen

Die Gerate missen fachgerecht entsorgt werden und gehoren nicht in den normalen
— Hausmdll.
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14 Technische Daten

Technische Daten

Typenbezeichnung (ID)

TBEC-52-4RFID (100047139)

Versorgung

Versorgungsspannung 24 VDC
Zulassiger Bereich 18...30VDC
Gesamtstrom V1 max.4 A,

V2 max. 4 A, durchgeleitet, im Gerat nicht ver-
wendet
bei 70 °C pro Modul

Anschlusstechnik Spannungsversorgung

2x M8, 4-polig, A-codiert

Betriebsstrom

V1:max. 120 mA

RFID-Versorgung Vy;

Steckplatze X0...X3 aus V1
kurzschlussfest, 2 A pro Kanal bei 70 °C, Ge-
samtstrom RFID-Versorgung max. 3,8 A

Potenzialtrennung

galvanische Trennung von V1- und V2-
Spannungsgruppe
spannungsfest bis 500 VDC

Verlustleistung, typisch

<5W

Systemdaten

Anschlusstechnik Feldbus

2 X M8, 4-polig, A-codiert

Service-Schnittstelle

EoE via XF1 oder XF2

EtherCAT
CAN over EtherCAT gemal} Modular Device Profile (ETG.5001.1)
Diagnose CoE Emergencies, DiagnosisHistory

Adressierung

automatisch / Configured Station Alias

RFID
Kanalanzahl 4
Anschlusstechnik M12

Versorgung

2 A pro Kanal bei 70 °C, kurzschlussfest, Ge-
samtstrom RFID-Versorgung max. 3,8 A

Betrieb pro Kanal

1 X HF-Schreib-Lese-Kopf oder UHF-Reader, bis
zu 32 busfahige HF-Schreib-Lese-Kopfe mit
Endung /C53 (ggf. zusatzliche Spannungsein-
speisung erforderlich)

RFID-Daten-Interface

HF und UHF

Leitungslange

max. 50 m

Norm-/Richtlinienkonformitat

Schwingungspriifung gemal EN 60068-2-6
Beschleunigung bis 20 g
Schockpriifung gemal EN 60068-2-27

Kippfallen und Umstiirzen

gemal IEC 60068-2-31/IEC 60068-2-32

Elektromagnetische Vertraglichkeit

gemdB EN 61131-2

Zulassungen und Zertifikate

CE
FCC
UV-bestandig nach DIN EN ISO 4892-2A (2013)
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cULus LISTED 21 W2, Encl.Type 1 IND.CONT.EQ.

UL-Kond.

Lastart

ohmsche Last, DC Pilot Duty (24 VDC, 2 A) an-
schlieBbar

Relative Luftfeuchtigkeit

100 % gem. IEC61131-2

Verschmutzungsgrad

4

Allgemeine Information

Abmessungen (B x L x H)

32X 144 X 32 mm

Betriebstemperatur -40...+70°C
Lagertemperatur -40...4+85 °C
Einsatzhohe max. 5000 m

Schutzart

IP65/IP67/IP69K

MTTF

234 Jahre nach SN 29500 (Ed. 99) 20 °C

Gehausematerial

PA6-GF30

Gehdusefarbe

schwarz

Material Steckverbinder

Messing vernickelt

Material Label

Polycarbonat

Halogenfrei

ja

Montage

2 Befestigungslocher @ 4,6 mm

Hinweis zu FCC

HINWEIS

ﬂ Dieses Gerat entspricht den Grenzwerten fiir ein digitales Gerat der Klasse A gemaf
Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb dieses Gerats in einem Wohngebiet
kann zu schadlichen Stérungen fiihren. In diesem Fall muss der Benutzer die Storun-

gen auf eigene Kosten beheben.
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15 Anhang: Ablaufdiagramme zur Funktionsweise des Gerats

Die Ablaufdiagramme erldutern die Funktionsweise des Gerdts sowie die Befehlsverarbeitung.

15.1  Ablaufdiagramm: Befehlsverarbeitung

Y

idle:
out.commandCode :=0
out.loopCount :=0

I
Y

< in.responseCode <> 0 >

Y

initiate command:
out.commandCode :=
0x0002 READ

|

in.responseCode <0 -

| busy

!

yes in.responseCode < 0x4000 no
done done
in.errorCode = 0x0000 in.errorCode = [0x0001...0xffff]

A

new command desired?

Abb. 105: Ablaufdiagramm zur Befehlsverarbeitung
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Handling der Befehlsausfihrung mit Busy und Error - Beispielcode in CODESYS

Im Folgenden finden Sie einen Beispielcode fiir die Auswertung im SPS-Programm.

commandCode : INT;
responseCode : INT;
responseCodePrevious : INT;

commandCode:= 0x0002; (* READ *)
(* .. PLC cycle .. *)

IF (responseCode <> responseCodePrevious) THEN
IF (responseCode < 0) THEN

(* BUSY *)

ELSE

IF (responseCode == commandCode) THEN

(* success *)

ELSIF (0x8000 == commandCode) AND (0x0000 == responseCode) THEN
(* reset success *)

ELSE

(* error *)

END IF;

END IF;

responseCodePrevious:= responseCode;

END IF;
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152 Ablaufdiagramm: Schnelle Befehlsverarbeitung mit Schleifenzahler

idle:
out.commandCode :=0
out.loopCount :=0

|
inloopCout <> 0
or
in.responseCode <> 0
L«
]
select command:

out.commandCode :=
0x2002 LOOP_READ

;

initiate command:
out.loopCount :=
out.loopCount+1

:

< (in.loopCount <> out.loopCount)

or
in.responseCode < 0

| busy

!

yes in.responseCode < 0x4000 no

done done
in.errorCode = 0x0000 in.errorCode = [0x0001...0xffff]

A

new command desired?

Abb. 106: Ablaufdiagramm zur schnellen Befehlsverarbeitung mit Schleifenzahler
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153

Abb. 107: Ablaufdiagramm zur Befehlsverarbeitung mit Fragmentierung
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Ablaufdiagramm: Befehlsverarbeitung mit Fragmentierung

idle:

out.loopCount := 0
out.commandCode := 0
out.writeFragmentNo := 0
out.readFragmentNo := 0

inloopCount <> 0
or
in.responseCode <> 0
initiate command and send 1st fragment:
out.loopCount = out.loopCount+1
out.commandCode := [0x0001...0x3FFF]
out.length = length of writedata

out.writeFragmentNo := 1
out.writeData := part 1

in.write FragmentNo <> out.writeFragmentNo :|

more than one fragment left

yes

send next fragment:
out.writeFragmentNo := out.writeFragmentNo+1
out.writeData := part 2...(n-1)

in.writeFragmentNo <> out.writeFragmentNo :|

send last fragment:
out.writeFragmentNo := 0
out.readFragmentNo := 0
out.writeData := part n

in.responseCode < 0

yes in.responseCode < 0x4000 no

in.errorCode = 0x0000 error
in.lengst = length of read data in.errorCode = [0x0001...0xffff]
in.readData = part 1

|

acknowledge 1st fragment
out.readFragmentNo := in.readFragmentNo

in.readFragmentNo <> 0 Y+—————

out.readFragmentNo == in.readFragmentNo

in.readData = part 2...(n)

acknowledge next fragment
out.readFragmentNo := in.readFragmentNo

Your Global Automation Partner
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154  Ablaufdiagramm: Continuous Mode mit Unterbrechung vor dem Auslesen von

Idle:
Command Code =0
Response Code =0

lYes

Daten

Set output parameter:
-,Start address” =1
(Grouping EPCs for UHF)
- e.g. timeout

!

Set command:
Command Code = 0x0010

ERROR=TRUE
<Response Code = Command Code » Error Code

:

Manual stop OR Automatic stop
after timeout

Set command: Conti Ao aEihe = R
CarmEe o= G2 ,Continous mode active” = False

Set parameter:
,Length” := data (bytes) available

Set command:
Command Code := 0x0011

y Read-Fragment +1
No A

<Data bytes available =0

l Yes

Done

Abb. 108: Ablaufdiagramm zum Continuous Mode mit Unterbrechung vor dem Auslesen von Daten
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15,5  Ablaufdiagramm: Continuous Mode ohne Unterbrechung vor dem Auslesen

von Daten

Idle:
Command Code =0
Response Code =0

lYes

Set output parameter:
-,Start address” := 1
(Grouping EPCs for UHF)

!

Set command:
Command Code :=0x0010

!

ERROR=TRUE
<Response Code = Command Code

Set parameter:
LLength” : define value

» Error Code

Set command:
Command Code := 0x0011

- *)

y Read-Fragment +1
<Data bytes available =0 No L

Yes

\

Set command:
Command Code := 0x0010

:

Set command:
Command Code := 0x0012

*) After increasing the Read Fragment No., the new data will be shown in the read data input.

Abb. 109: Ablaufdiagramm zum Continuous Mode ohne Unterbrechung vor dem Auslesen von Daten
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15.6  Ablaufdiagramm: Datentrager mit Passwort programmieren

Start
Passwort definieren

Datentrager mit
gewilinschtem
Datensatz

beschreiben

Befehl:
Set_read/write_head_password
(mit Default-Passwort des
Datentrdgers = 0000)

Befehl:
Set_tag_password
(mit neuem Passwort)

:

< ERROR =TRUE

Response Code = Command Code » Fehlercode

Befehl:
Set_read/write_head_password
(mit neuem Passwort)

Befehl:
Set_tag_protection
(Passwortschutz definieren)

|

Response Code = Command Code

:

Ende

ERROR =TRUE
» Fehlercode

Abb. 110: Datentrager mit Passwort programmieren
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16 Anhang: EU-Konformitatserklarung

EU-Konformitatserklarung Nr.: 5035-4M =
EU Declaration of Conformity No.: g une.(

Wi/ we: HANS TURCK GMBH & CO KG
WITZLEBENSTR. 7, 45472 MULHEIM A.D. RUHR

erklaren in alleiniger Verantwortung, dass die Produkte
declare under our sole responsibility that the products

Kompakte /O Module in IP20/IP67:  FDN20-*, FNDL-*, FDNP-*FDP20-* FGDP,
Compact /0 modules in FGEN-*, FLDP-*, FLIB-*, FXEN-*, TBDP-*,
IP20/1P67: TBEN-*, TBIL-*, TBEC-*, FEN20-*

auf die sich die Erklarung bezieht, den Anforderungen der folgenden EU-Richtlinien durch Einhaltung der

folgenden Normen geniigen:
to which this declaration relates are in conformity with the requirements of the following EU-directives by compliance with the following
standards:

EMV - Richtlinie /EMC Directive 2014/30/EU 26.02.2014
EN 61131-2:2007 (Abschnitte / section 8, 9, 10)

ROHS — Richtlinie /RoHS Directive 2011/65/EU 08.06.2011
EN IEC 63000:2018

Weitere Normen, Bemerkungen:
additional standards, remarks:

Zusatzliche Informationen:
Supplementary infomation:

i.V. Dr. M. Linde, Leiter Zulassungen /Manager Approvals

Ort und Datum der Ausstellung / Name, Funktion und Unterschrift des Befugten /
Place and date of issue Name, function and signature of authorized person

Milheim a. d. Ruhr, den 29.09.2020
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EU-Konformitatserklarung Nr.: E5000M 'une.(

EU Declaration of Conformity No.:

Wir/ we: HANS TURCK GMBH & CO KG
WITZLEBENSTR. 7, 45472 MULHEIM A.D. RUHR

erklaren in alleiniger Verantwortung, dass die Produkte
declare under our sole responsibility that the products

Block 1/0 Module: TBH*-LH(M1, S*)-*rrss_(whens)(wrier)
Block I/0 Modules:

auf die sich die Erklarung bezieht, den Anforderungen der folgenden EU-Richtlinien durch Einhaltung der
folgenden Normen genligen:

to which this declaration relates are in conformity with the requirements of the following EU-directives by compliance with the following
standards:

ATEX - Richtlinie /Directive ATEX 2014 /34 /EU 26.02.2014
EN IEC 60079-0:2018 EN 60079-7:2015 EN 60079-31:2014

Weitere Normen, Bemerkungen:

additional standards, remarks:

Die EU-Konformitatserklarung E5000M erganzt die EU-Konformitatserklarungen 5035-4M; 5126-2; 5238M;
5353M; 5354M.

The EU declaration of conformity E5001M complements the EU declarations of conformity 5035-4M; 5126-2; 5238M; 5353M; 5354M.

Zusétzliche Informationen:
Supplementary infomation:

Angewandtes ATEX-Konformitatsbewertungsverfahren: Modul A /module A
ATEX - conformity assessment procedure applied:

Baumusterprifbescheinigung: TUV 20 ATEX 264795 X
examination certificate:

ausgestellt: TUV NORD CERT GmbH,
issued by: Langemarckstraie 20, 45141 Essen

Kenn-Nr. /number: 0044

b &

i.V. Dr. M. Linde, Bereichsleiter Zulassungen /Head of Approvals
Ort und Datum der Ausstellung / Name, Funktion und Unterschrift des Befugten /
Place and date of issue Name, function and signature of authorized person

Milheim a. d. Ruhr, den 01.03.2020
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17 Turck-Niederlassungen — Kontaktdaten

Deutschland

Australien

Belgien

Brasilien

China

Frankreich

Grof3britannien

Indien

Italien

Japan

Kanada

Korea

Malaysia
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Hans Turck GmbH & Co. KG
WitzlebenstralRe 7, 45472 Milheim an der Ruhr
www.turck.de

Turck Australia Pty Ltd
Building 4, 19-25 Duerdin Street, Notting Hill, 3168 Victoria
www.turck.com.au

TURCK MULTIPROX
Lion d'Orweg 12, B-9300 Aalst
www.multiprox.be

Turck do Brasil Automacao Ltda.
Rua Anjo Custddio Nr. 42, Jardim Analia Franco, CEP 03358-040 Sao Paulo
www.turck.com.br

Turck (Tianjin) Sensor Co. Ltd.

18,4th Xinghuazhi Road, Xiging Economic Development Area, 300381
Tianjin

www.turck.com.cn

TURCK BANNER S.AS.

11 rue de Courtalin Bat C, Magny Le Hongre, F-77703 MARNE LA VALLEE

Cedex 4
www.turckbanner.fr

TURCK BANNER LIMITED
Blenheim House, Hurricane Way, GB-SS11 8YT Wickford, Essex
www.turckbanner.co.uk

TURCK India Automation Pvt. Ltd.

401-403 Aurum Avenue, Survey. No 109 /4, Near Cummins Complex,
Baner-Balewadi Link Rd., 411045 Pune - Maharashtra
www.turck.co.in

TURCK BANNER S.R.L.
Via San Domenico 5, IT-20008 Bareggio (Ml)
www.turckbanner.it

TURCK Japan Corporation
ISM Akihabara 1F, 1-24-2, Taito, Taito-ku, 110-0016 Tokyo
www.turck.jp

Turck Canada Inc.
140 Duffield Drive, CDN-Markham, Ontario L6G 1B5
www.turck.ca
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