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1 Uber diese Anleitung

Die Anleitung beschreibt den Aufbau, die Funktionen und den Einsatz des Produkts und hilft [hnen,
das Produkt bestimmungsgeman zu betreiben. Lesen Sie die Anleitung vor dem Gebrauch des Pro-
dukts aufmerksam durch. So vermeiden Sie mégliche Personen-, Sach- und Gerateschaden. Bewah-
ren Sie die Anleitung auf, solange das Produkt genutzt wird. Falls Sie das Produkt weitergeben,
geben Sie auch diese Anleitung mit.

Allgemeine Informationen zu den 10-Systemen BL20 und BL67 entnehmen Sie bitte den Handb-
chern zu den Produktfamilien (siehe ).

1.1 Zielgruppen

Die vorliegende Anleitung richtet sich an fachlich geschultes Personal und muss von jeder Person
sorgfaltig gelesen werden, die das Gerat montiert, in Betrieb nimmt, betreibt, instand halt, demon-
tiert oder entsorgt.

1.2 Symbolerlauterung

In dieser Anleitung werden folgende Symbole verwendet:

/A\ GEFAHR!

GEFAHR kennzeichnet eine unmittelbar gefahrliche Situation mit hohem Risiko, die zu
Tod oder schwerer Verletzung fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG!

WARNUNG kennzeichnet eine mdglicherweise gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko,
die zu Tod oder schwerer Verletzung fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

B>

ACHTUNG!

ACHTUNG kennzeichnet eine Situation, die moglicherweise zu Sachschaden fiihrt, wenn
sie nicht vermieden wird.

HINWEIS

Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und wichtige Informationen. Die Hinweise
erleichtern die Arbeit, enthalten Infos zu speziellen Handlungsschritten und helfen, Mehr-
arbeit durch falsches Vorgehen zu vermeiden.

= =

» HANDLUNGSAUFFORDERUNG
Dieses Symbol kennzeichnet einzelne Handlungsschritte, die der Anwender durchzufiihren hat.
= HANDLUNGSRESULTAT

Dieses Symbol kennzeichnet relevante Ergebnisse der Handlungsschritte
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Uber diese Anleitung

1.3 Weitere Unterlagen

Ergénzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter folgende Unterla-
gen:

Datenblatt

Handbiicher zu BL20- und BL67-1/0-Modulen

Handbuicher zu BL20- und BL67-Gateways

Zulassungen

CAD-Daten

14 Feedback zu dieser Anleitung
Wir sind bestrebt, diese Anleitung stdndig so informativ und tibersichtlich wie méglich zu gestalten.

Haben Sie Anregungen fiir eine bessere Gestaltung oder fehlen Ihnen Angaben in der Anleitung,
schicken Sie lhre Vorschldage an
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2 Hinweise zum Produkt

2. Produktidentifizierung

Diese Anleitung gilt fiir die IO-Link-Module der modularen 10-Systeme BL20 und BL67:
BL20-E-410L
BL20-E-4I0L-10
BL67-410L

2.1.1 Rechtliche Anforderungen
Das Gerat fallt unter folgende EU-Richtlinien:
2014/30/EU (Elektromagnetische Vertraglichkeit)
2011/65/EU (RoHS II-Richtlinie)

212 Hersteller und Service
Hans Turck GmbH & Co. KG
Witzlebenstrale 7
45472 Milheim an der Ruhr
Germany

Turck unterstiitzt Sie bei Ihren Projekten von der ersten Analyse bis zur Inbetriebnahme Ihrer Appli-
kation. In der Turck-Produktdatenbank finden Sie Software-Tools fiir Programmierung, Konfigura-

tion oder Inbetriebnahme, Datenblitter und CAD-Dateien in vielen Exportformaten. Uber folgende
Adresse gelangen Sie direkt in die Produktdatenbank:

Flr weitere Fragen ist das Sales-und-Service-Team in Deutschland telefonisch unter folgenden
Nummern zu erreichen:

Vertrieb: +49 208 4952-380
Technik: +49 208 4952-390

Internet:

AuBerhalb Deutschlands wenden Sie sich bitte an lhre Turck-Landesvertretung.

2018/10 7
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3 Zu lhrer Sicherheit

Das Produkt ist nach dem Stand der Technik konzipiert. Dennoch gibt es Restgefahren. Um Perso-
nen- und Sachschdaden zu vermeiden, mussen Sie die Sicherheits- und Warnhinweise beachten. Fur
Schaden durch Nichtbeachtung von Sicherheits- und Warnhinweisen tGibernimmt Turck keine Haf-
tung.

3. Bestimmungsgemale Verwendung

Die Gerate sind ausschlie3lich zum Einsatz im industriellen Bereich bestimmt.

Bei den Turck IO-Link-Master-Modulen BL20-E-4I0L(-10) bzw. BL67-4I0L handelt es sich um Tech-
nologiemodule der modularen I/O-Systeme BL20 und BL67, die mithilfe der Gateways an diversen
Feldbussystemen und Ethernet-Protokollen betrieben werden kdnnen. Sie leiten Signale ange-
schlossener [O-Link-Devices weiter an das Gateway, das je nach Typ Giber unterschiedliche Feldbus-
oder Ethernet-Protokolle mit den Gibergeordneten Steuerungen kommuniziert.

3.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben und instand
halten.

Das Gerét nur in Ubereinstimmung mit den geltenden nationalen und internationalen Bestim-
mungen, Normen und Gesetzen einsetzen.

Das Gerat erflllt ausschlie3lich die EMV-Anforderungen fiir den industriellen Bereich und ist
nicht zum Einsatz in Wohngebieten geeignet.

2018/10 9
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4 Produktbeschreibung

Bei den Turck I0-Link-Master-Modulen BL20-E-4I0L bzw. BL67-4I0L handelt es sich um Technolo-
giemodule der modularen I/O-Systeme BL20 und BL67, die mithilfe der Gateways an diversen Feld-
bussystemen und Ethernet-Protokollen betrieben werden kénnen.

Das 10-Link-Modul verfiigt tber 4 10-Link-Master-Kanale und 4 universelle digitale Kanale (PNP).

Die 4 10-Link-Kanale kdnnen unabhangig voneinander parametriert und wahlweise im I0-Link
Modus (IOL) bzw. im Standard 1/0-Modus (DI-Modus) betrieben werden.

Die 4 universellen digitalen Kanéle sind als XSG-Kanale ausgelegt und daher frei als Ein- oder Aus-
gang zu nutzen.

4.1 GerateUbersicht

“,u”

Abb. 1: BL67-4I0L Abb. 2: BL20-E-4I0L/BL20-E-4I0OL-10

4.2 Figenschaften und Merkmale

4-kanaliger |O-Link Master nach Spezifikation V1.1

4 universelle digitale Kanale, PNP, Kanaldiagnose, 0.5 A

4.3 Kompatible Gateways

431 Kompatible BL20-Gateways

BL20-E-4I10L
Feldbus Gateway Ident-Nr. unterstiitzt ab Gateway
Firmware-Version
PROFIBUS-DP BL20-GW-DPV1 6827234 >V1.27
BL20-E-GW-DP 6827250 >V1.27
CANopen BL20-E-GW-CO 6827252 >V5.02
BL20-GWBR-CANOPEN 6827167 >V5.02
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Produktbeschreibung

Feldbus Gateway Ident-Nr. unterstutzt ab Gateway
Firmware-Version
DeviceNet BL20-E-GW-DN 6827301 >V2.16
BL20-GWBR-DNET 6827168 >V7.18
Multiprotokoll BL20-E-GW-EN 6827239 >V3.2.9.0
BL20-E-GW-EN/ET 6827338 >V3.29.0
B20-E-4I0L-10
Feldbus Gateway Ident-Nr. unterstutzt ab Gateway
Firmware-Version
PROFIBUS-DP BL20-GW-DPV1 6827234 >V1.30
BL20-E-GW-DP 6827250 >V1.29
CANopen BL20-E-GW-CO 6827252 -

BL20-GWBR-CANOPEN 6827167 -

DeviceNet BL20-E-GW-DN 6827301 -
BL20-GWBR-DNET 6827168 -

Multiprotokoll BL20-E-GW-EN 6827239 >V3.3.8.0
BL20-E-GW-EN/ET 6827338 >V3.3.8.0

432 Kompatible BL20-Gateways, CODESYS programmierbar

BL20-E-4I10L
Feldbus Produkt Ident-Nr. Firmware-Version CODESYS-Package
Multiprotokoll BL20-PG-EN-V3 6827393 >1.0.7.0 >1.0.5.0

BL20-E-410L-10
derzeit nicht unterstiitzt

433  Kompatible BL67-Gateways

BL67-410L
Feldbus Gateway Ident-Nr. unterstitzt ab Gateway
Firmware-Version
PROFIBUS-DP BL67-GW-DPV1 6827232 >V1.27
CANopen BL67-GW-CO 6827200 >V5.02
DeviceNet BL67-GW-DN 6827183 >V7.18
Multiprotokoll BL67-GW-EN 6827214 >V3.1.0.0
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Kompatible BL67-Gateways, CODESYS programmierbar

BL67-410L
Feldbus Produkt Ident-Nr.
Multiprotokoll BL67-PG-EN-V3 6827394

Firmware- CODESYS-
Version Package
>V1.1.5.0 >V1.1.5.0

Technische Daten

ﬂ HINWEIS
Alle Produktreihen-spezifischen technischen Daten entnehmen Sie bitte den I/0-Hand-

blichern der jeweiligen Produktfamilie (BL20: und BL67: ).
BL20-E-4I0L/ BL67-410L
BL20-E-4I0L-10
Versorgungsspannung
Modulbusstrom Iy, max. < 40 mA max. <40 mA
Nennstrom aus Feldversorgung <50 mA <50mA
Verpolschutz ja ja
Verlustleistung <26 W <26W
Galvanische Trennung
U,,/U, /FE 500 VDC 500 VDC
Uberbriickung Spannungsausfall
Zeit 10 ms 10 ms
Wiederholrate 1/s 1/s
Versorgung des Sensors aus U;: aus V¢

24VDC (20,4...30 VDC)

24VDC (20,4...30 VDC)

Kurzschlussschutz

ja, 4 A Uber das Gateway

Ausgangsstrom |,

05A

IAMAX

0,6 A,gemaBIEC6 11 31-2

Betriebstemperatur

0...+55°C

-40...470°C
Einschrankung:
|O-Link-Ports als DI:

-40...+55°C
Anschlusstechnik Push-in Federzugklemmen M12
Eingdnge
Anzahl der Eingdnge 4 4

Eingangstyp

digitale pnp Eingdnge,
Typ 1 gemaB EN 61 131-2:2007

digitale pnp Eingdnge,
Typ 1 gemaB EN 61 131-2:2007

Signalspannung Low Pegel

<5V

<5V

Signalspannung High-Pegel

>11V

>11V

Signalstrom Low-Pegel

< 1,5 mA XSG/
< 5 mA (IO-Link-Port als DI)

< 1,5 mA XSG/
< 5mA (I0-Link-Port als DI)

Signalstrom High-Pegel

2,1...3,7 mA XSG/
6...12 mA (I0-Link-Port als DI)

2,1...3,7 mA XSG/
6...12 mA (I0-Link-Port als DI)

Potenzialtrennung

Elektronik zur Feldebene

Elektronik zur Feldebene

13
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BL20-E-4I0L/ BL67-410L
BL20-E-410L-10
Ausgange
Anzahl der Ausgange 4 4
Ausgangstyp pnp pnp
Ausgangsstrom pro Kanal 05A 05A
Ausgangsverzdgerung 1ms 1ms
Lastart ohmsch, induktiv, Lampenlast ohmsch, induktiv, Lampenlast

Lastwiderstand ohmsch

>48Q

>48Q

Lastwiderstand induktiv <1,2H <1,2H
Lampenlast <3W <3W
Schaltfrequenz ohmsch <200 Hz <200 Hz
Schaltfrequenz induktiv <2Hz <2Hz
Schaltfrequenz Lampenlast <20Hz <20 Hz

Potenzialtrennung
10-Link
Anzahl der Ports

Elektronik zur Feldebene

4

Elektronik zur Feldebene

4

|O-Link Spezifikation

V1.0, V1.1 nach IEC61 131-9

V1.0, V1.1 nach IEC61 131-9

|O-Link Porttyp

Class A

Class A

Frametyp

unterstltzt alle spezifizierten

unterstltzt alle spezifizierten

Frametypen Frametypen
Unterstltzte Devices BL20-E-4I0L: maximal 14 Byte Input/
maximal 14 Byte Input/ 14 Byte Output
14 Byte Output

BL20-E-4I0L-10:
maximal 30 Byte Input/

30 Byte Output
Ubertragungsrate 4,8 kBit/s (COM 1) 4,8 kBit/s (COM 1)
38,4 kBit/s (COM 2) 38,4 kBit/s (COM 2)
230,4 kBit/s (COM 3) 230,4 kBit/s (COM 3)

Verbindungsleitung

Lange: maximal 20 m
Standardleitungen,

3- oder 4-Leiter (je nach Anwen-
dung), ungeschirmt

Lange: maximal 20 m
Standardleitungen,

3- oder 4-Leiter (je nach Anwen-
dung), ungeschirmt

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



45 Anschliel3en

@ ACHTUNG!
Falsche Versorgung der |O-Link-Devices

Schédden an der Elektronik

» Versorgen Sie die |0-Link-Devices ausschlieflich mit der an den Anschlusspunkten
bereitgestellten Spannung
BL67: V., (Pin 1 und 3)
BL20: U (Klemme 9 und 10)

451 BL67-Anschlussbild

Basismodul Anschlussbild
BL67-B-4M12
.c
2 1 =VsENs
S 2=X5G
1 3 3=GND
o 4=C/Q (I0-Link)
5 4 5=FE

» Maximal 4 10-Link-Devices tber PIN 4 der vier M12-Steckverbinder anschlieBen. Der universelle
XSG-Kanal (Ein- oder Ausgang) steht an PIN 2 der Buchsen zur Verfligung.

452 BL20-Anschlussbild

Anschlussbild

1 @[ ca
2@
3@ ca
+@—|
5 @] xsG
6 @—| xsG
7 @—| xsG
8 @] | XSG (Kanal 8
o @—| onoDL

10 @] +uL

Kanal 1)
Kanal 2)
Kanal 3)
Kanal 4)

» Maximal 4 10-Link-Devices an den Klemmen 1...4 anschlieBen.
Der universelle XSG-Kanal (Ein- oder Ausgang) steht an Klemme 5...8 zur Verfligung

2018/10 15
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Besondere Hinweise zur Versorgung der I0-Link-Devices bei BL20

BL20-Gateway E-410L

ULIN : :
(max. 10 A) é ., _QG_NQL o E 2oL O
' E—‘OUSYS E 3o O I0-Link Device
E——OGNDSYS , : —— 1 24VDC
: intern : SXSGO 2
| E "-E"G'ND'LO 0 2 GND
. [ H
optional { .__.QEO — 4 C/Q(I0-Link)

______________________

@ ACHTUNG!
Unzureichende Absicherung von U,

Schaden an der Elektronik
» U, extern mit max. 8 A/10 A (abhdngig vom Gateway-Typ) absichern.
Nahere Informationen dazu finden Sie in den jeweiligen Gateway-Handbiichern.

@ ACHTUNG!
Falsches Bezugspotential

Schédden an der Elektronik
» |0-Link Devices mit dem selben Potenzial wie U, des Gateways bzw. des BR/PF- Moduls
(falls verwendet) versorgen.

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



5 Funktionsbeschreibung

5. Prozessabbild

Die 4l0L-Module liefern fiir alle 4 Kandle zusammen maximal 16 bzw. 32 Byte Prozesseingangsda-
ten (inkl. 2 Byte Statusinformationen) und maximal 16 bzw. 32 Byte Prozessausgangsdaten (inkl. 2
Byte Contol-Daten).

Das Prozessabbild kann Giber die Parametrierung des Moduls applikationsspezifisch angepasst wer-
den, siehe hierzu

Gerat Prozesseingangsdaten Prozessausgangsdaten
BL20-E-4I0L 16 Byte 16 Byte
BL67-4I10L 16 Byte 16 Byte
BL20-E-4I0L-10 32 Byte 32 Byte

511 Prozesseingangsdaten

Byte Bit 7 Bit6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Status 0 XSG8 XSG7 XSG6 XSG5 Dl4 DI3 DI2 DI1
1 o]@:] oc7 0Cé6 (o]e) DVS4 DVsS3 DVS2 DVs1
Prozessein- 2... .
gangsdaten 15/31 Gemappte Prozesseingangsdaten
Name Wert Bedeutung
DIx Digitaler Eingang
0 kein Signal an DI
1 Eingangssignal an DI

XSGx XSG-Eingang

0 kein Eingangssignal an XSG

1 Eingangssignal an XSG

DVSx Eingangswert gliltig (Data Valid Signal)

0 10-Link-Daten ungiiltig
Maogliche Ursachen:
Sensorversorgung unterhalb des zuldssigen Bereichs
IO-Link-Port ist als einfacher digitaler Eingang parametriert
kein Device am Master angeschlossen
keine Eingangsdaten vom angeschlossenen Device empfangen (gilt nur fir
Devices mit einer Eingangsdatenldnge > 0)
angeschlossenes Device reagiert nicht auf das Senden von Ausgangsdaten (gilt nur
fiir Devices mit einer Ausgangsdatenldnge > 0).
angeschlossenes Device sendet einen Fehler ,Prozesseingangsdaten ungltig”.

1 10-Link-Daten gliltig

2018/10 17



Funktionsbeschreibung

Name Wert Bedeutung
0OCx Uberstrom XSG-Kanal
0 kein Uberstrom
1 Uberstrom am Ausgang (bei Nutzung des XSG-Kanals als Ausgang)

Gemappte Prozesseingangsdaten

Prozesseingangsdaten des angeschlossenen Device.
Welche Daten hier in welcher Reihenfolge angezeigt werden, ist abhdngig von der Parametrierung des Kanals
(siehe Parameter ,Ldnge der Prozesseingangsdaten” und ,Mapping der Prozesseingangsdaten”).

512 Prozessausgangsdaten

Byte Bit 7 Bit6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Control 0 XSG8 XSG7 XSG6 XSG5 DD4 DD3 DD2 DD1
1 reserviert
Prozessaus- 2...
gangsdaten 15/31 Gemappte Prozessausgangsdaten
Name Wert Bedeutung
DDx Diagnosen deaktivieren
0 nein Diagnosemeldungen werden in Abhédngigkeit von der Einstellung des
Parameters "Diagnosen deaktivieren" gesendet.
1 ja Alle Diagnosemeldungen werden unterdriickt.

18

Maoglicher Anwendungsfall:

Gezieltes Deaktivieren und Aktivieren der Diagnosemeldungen mittels
Programm Uiber die Prozessdaten. Im Fall von Werkzeugwechsel-
Applikationen werden keine Diagnosen gesendet, die andernfalls zu
Anlagenstillstdanden fiihren wiirden.

XSGx XSG-Ausgang

0 aus Ausgang inaktiv
1 ein Ausgang aktiv, max. Ausgangsstrom 0,6 A
Prozessausgangsdaten

Gemappte Prozessausgangsdaten des angeschlossenen Device.
Welche Daten hier in welcher Reihenfolge angezeigt werden, ist abhangig von der Parametrierung des Kanals
(siehe Parameter ,Lange der Prozessausgangsdaten” und ,Mapping der Prozessausgangsdaten”).

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com
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Prozessdaten-Mapping

Das Mapping der Prozessdaten kann Uiber die Parametrierung des Masters applikationsspezifisch
angepasst werden.

Je nach Feldbus miissen die Prozessdaten wortweise, doppelwortweise oder komplett gedreht

werden, um sie der Datenstruktur innerhalb der Steuerung anzupassen.

Das Mapping der Prozessdaten wird Kanal fiir Kanal Giber die Parameter ,Mapping Prozesseingangs-
daten”, ,Mapping Prozessausgangsdaten”, ,Ladnge der Prozesseingangsdaten” und ,Ldnge der Pro-

zessausgangsdaten” bestimmt (siehe

Beispiel: Mapping fiir Feldbusse mit Little Endian-Format:

).

Mapping durch den Mapping Devices an Kanal Kanal-
Master 10-Link-Device 1..4 Parametrierung
— Feldbus — SPS (s. )
Byte A Byte A
Byte 0 Status
Byte 1 Control
Byte 2 Abstand Low-Byte | Abstand High-Byte 2 Byte Prozessda-
- n
Byte 3 High-Byte Low-Byte 2;36 Bit drehen)
Byte 4 Digitalsignale 1..8 Digitalsignale 1..8 2 Byte Prozessda-
Byte 5 Digitalsignale 9..15 Digitalsignale 9..15 ten (direkt)
Byte 6 Winkel x-Achse Low-Byte | Winkel x-Achse High-Byte " _\s\ 4 Byte Prozessda-
Byte 7 High-Byte Low-Byte . ten .
(16 Bit drehen)
Byte 8 Winkel y-Achse Low-Byte | Winkel y-Achse High-Byte a
Byte 9 High-Byte Low-Byte
Byte 10 | Diagnose Zahl-/ MSByte — 4 Byte Prozessda-
Byte 11 | Zahl/ Low-Byte | Positionswert High-Byte ~>\:/’17 ten
Byte 12 Positionswert High-Byte Low-Byte (alle drehen)
Byte 13 MSByte Diagnose
Byte 14 | reserviert
Byte 15 reserviert

A LB:Low-Byte, niederwertiges Byte
HB: High-Byte, h6herwertiges Byte
MSByte: Most Significant Byte, hbchstwertigstes Byte
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52 Parameter

521 Parameter fir BL20-E-4I0L und BL67-4I0L
Das Modul hat 16 Byte Parameterdaten, 4 Byte pro Port:

Kanal Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit3  |Bit2  [Bit1 Bit 0
Kanal 1 0 Ausgang Quick .
aktivieren | Start-Up Datenhaltungsmodus Betriebsart
1 Zykluszeit
2 . . . Prozessein-
Mapping Mfa\pplng Dlagpc.)sen gangsdaten | Revision
Prozessausgangsdaten | Prozesseingangsdaten deaktivieren giiltig
3 Lange Prozessausgangsdaten Lange Prozesseingangsdaten
Kanal 2 4-7 Belegung analog zu Port 1
Kanal 3 8-11 Belegung analog zu Port 1
Kanal 4 12-15 Belegung analog zu Port 1
Default-Werte sind fett dargestellt.
Name Bedeutung
Wert
Betriebsart
0000 10-Link ohne Pin 4 (BL67) des jeweiligen Steckverbinders bzw. die jeweilige
Uberpriifung Klemme 1/2/3 oder 4 (BL20) wird im 10-Link-Modus betrieben.

Der Master priift nicht, ob das angeschlossene Device dem konfi-
gurierten Device entspricht.

0010 10-Link mit Pin 4 (BL67) des jeweiligen Steckverbinders bzw. die jeweilige
kompatiblem Gerat Klemme 1/2/3 oder 4 (BL20) wird im 10-Link-Modus betrieben.

Der Master priift, ob der Device-Typ (Hersteller-ID und Geréate-ID)
des angeschlossenen Device mit dem des konfigurierten tGiberein-
stimmt. Schldgt die Priifung fehl, wird zwar eine I0-Link-Kommuni-
kation aufgebaut, aber es findet kein Prozessdatenaustausch statt.
Das Device bleibt im sicheren Zustand (Pre-Operate). Parameter
und Diagnosedaten kénnen gelesen bzw. geschrieben werden.

0011 10-Link mit Pin 4 (BL67) des jeweiligen Steckverbinders bzw. die jeweilige
identischem Gerat Klemme 1/2/3 oder 4 (BL20) wird im 10-Link-Modus betrieben.

Der Master priift, ob der Device-Typ (Hersteller-ID und Geréte-ID)
und die Seriennummer des angeschlossenen Device mit den
Angaben des konfigurierten Device libereinstimmen. Schlagt die
Prifung fehl, wird zwar eine |0-Link-Kommunikation aufgebaut,
aber es findet kein Prozessdatenaustausch statt. Das Device bleibt
im sicheren Zustand (Pre-Operate). Parameter und Diagnosedaten
kdnnen gelesen bzw. geschrieben werden.
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Name Bedeutung
Wert

0100 DI (mit Parameter- Pin 4 (BL67) des jeweiligen Steckverbinders bzw. die jeweilige
zugriff) Klemme 1/2/3 oder 4 (BL20) wird grundsatzlich als einfacher digi-

taler Eingang betrieben.
Der azyklische Parameterzugriff von der SPS oder vom DTM ist
jedoch mdglich.
Der|O-Link-Master startet den Portim |O-Link-Modus, parametriert
das Device und setzt den Port dann zuriick in den DI-Modus. Der
Port bleibt so lange im DI-Modus, bis eine erneute IO-Link-Anfrage
von der ibergeordneten Steuerung erfolgt.
Datenhaltung wird nicht unterstiitzt!
Angeschlossene Devices mussen den SIO-Mode (DI-Modus) unter-
stutzen.

1000 DI Pin 4 (BL67) des jeweiligen Steckverbinders bzw. die jeweilige
Klemme 1/2/3 oder 4 (BL20) wird als einfacher digitaler Eingang
betrieben.

Datenhaltung wird nicht unterstitzt!

ﬂ HINWEIS
Parameter ,Betriebsart”, ,DI (mit Parameterzugriff)”:

Im Falle eines Parameterzugriffs wird die IO-Link-Kommunikation am Port gestartet.
Schaltsignale werden dabei unterbrochen!

Datenhaltungsmodus

Synchronisation der Parameterdaten der I0-Link-Devices (Sicherung der Parameter des angeschlossenen
Device im Master).
Ist die Synchronisation nicht mdglich, wird dies durch eine Diagnosemeldung angezeigt (DSggg, siehe

). In diesem Fall ist die Option ,11 = deaktiviert, |I6schen” zu wahlen, um den Daten-
speicher des Masters zu |6schen.

00 aktiviert Synchronisation der Parameterdaten aktiviert. Als Referenz dienen
immer die aktuellsten Parameterdaten (Master oder Device).

01 Uiberschreiben Synchronisation der Parameterdaten aktiviert, als Referenz dienen
die Daten im Master.

10 einlesen Synchronisation der Parameterdaten aktiviert, als Referenz dienen
die Daten im angeschlossenen I0-Link-Device.

1 deaktiviert, |6schen Synchronisation der Parameterdaten deaktiviert. Der im Master
abgespeicherte Datensatz wird geldscht.

ﬂ HINWEIS
|O-Link-Devices mit IO-Link V1.0 unterstiitzen keine Datenhaltung. In diesem Fall ist die
Datenhaltung zu deaktivieren (Datenhaltungsmodus: 11 = deaktiviert, I6schen).
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Name

Wert

Bedeutung

Quick Start-Up

Fir schnelle Anwendungen (z. B. Werkzeugwechsel) kann die Anlaufzeit fiir 10-Link-Devices verkirzt wer-
den. Dabei wird die per |O-Link Spezifikation definierte Erkennungszeit (TSD = Device Detection Time) redu-

ziert.

00 nein Die Anlaufzeit liegt im definierten Bereich (0,5 s). Alle 10-Link-
Devices gemaB Spezifikation kénnen betrieben werden.

01 ja Die Anlaufzeit wird auf ca. 100 ms reduziert. Diese wird nicht von

Ausgang aktivieren

allen 10-Link-Devices unterstitzt.
Gdf. ist zu priifen, ob das verwendete 10-Link-Device in diesem
Modus anlauft.

00 nein BL67:
Der Ausgang an Pin 2 des jeweiligen Steckverbinders/Ports ist
deaktiviert.
BL20:
Der Ausgang an der jeweiligen Klemme (5...8) ist deaktiviert.

01 ja BL67:
Der Ausgang an Pin 2 des jeweiligen Steckverbinders/Ports wird
aktiviert.
BL20:
Der Ausgang an der jeweiligen Klemme (5...8) wird aktiviert.

Zykluszeit

00 automatisch Der Master liest die minimale Zykluszeit aus dem angeschlossenen
Device.

00000001- 0,8...132,8 ms Einstellbar in Schritten von 0,8 bzw. 1,6 ms

11001111 (siehe Werte fiir den Parameter ,Zykluszeit” [ms]: )

(0x01 -

0xBF)

Revision

00 automatisch Der Master bestimmt die I0-Link-Revision automatisch.

01 V1.0 10-Link-Revision V 1.0 wird eingestellt.

Prozesseingangsdaten ungiiltig

00

erzeugt
Diagnose

Sind die Prozessdaten ungiiltig, wird eine entsprechende Diag-
nose erzeugt.

01

erzeugt keine
Diagnose

Ungiiltige Prozessdaten erzeugen keine Diagnose.
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Name Bedeutung
Wert
Diagnosen deaktivieren

Beeinflusst das Weiterleiten von 10-Link-Events vom Master an den Feldbus. Je nach Parametrierung, wer-
den Events aufgrund lhrer Prioritdt vom Master an den Feldbus weitergeleitet oder nicht.

00 nein Der Master leitet alle I0-Link-Events an den Feldbus weiter.

01 Informationen Der Master leitet alle 10-Link-Events auf3er I0-Link-Informationen
(,Notifikation”) an den Feldbus weiter.

10 Informationen und Der Master leitet alle |O-Link-Events auBer 10-Link-Informationen
Warnungen und Warnungen (,Notifications” und ,Warnings”) an den Feldbus
weiter.
1 ja Der Master leitet keine 10-Link-Events an den Feldbus weiter.

Mapping Prozesseingangsdaten

Optimierung des Prozessdatenmappings fiir den verwendeten Feldbus:
Die I/O-Link-Daten kdnnen in Abhdngigkeit vom verwendeten Feldbus gedreht werden, um ein optimiertes
Datenmapping auf der Feldbusseite zu erreichen.

00 direkt Die Prozessdaten werden nicht gedreht.

01 16 Bit drehen Die Prozessdaten werden wortweise gedreht.

10 32 Bit drehen Die Prozessdaten werden doppelwortweise gedreht.
1 alle drehen Alle Bytes werden gedreht.

Mapping Prozessausgangsdaten

siehe oben ,Mapping Prozesseingangsdaten”

Lange Prozesseingangsdaten

Definiert die Lange der Prozesseingangsdaten, die fiir diesen Port auf dem Feldbus abgebildet werden.

0000 0Byte
0001 1Byte
0010 2 Byte
0011 4 Byte
0100 6 Byte
0101 8 Byte
0110 10 Byte
0111 12 Byte
1000 - reserviert
1110

1111 14 Byte
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Name Bedeutung
Wert
Lange Prozessausgangsdaten

Definiert die Lange der Prozessausgangsdaten, die fiir diesen Port auf dem Feldbus abgebildet werden.

0000 0 Byte
0001 1 Byte
0010 2 Byte
0011 4 Byte
0100 6 Byte
0101 8 Byte
0110 10 Byte
0111 12 Byte
1000 - reserviert
1110

1111 14 Byte

522 Parameter flr BL20-E-4I0L-10
Das Modul hat 32 Byte Parameterdaten, 8 Byte pro Port:

Kanal Byte Bit7 ‘ Bit6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Kanal 1 0 XSG10 Datenhaltungs- Quick Betriebsart
modus Start-
Up
1 Zykluszeit
2 Mapping Mapping Diagnosen Prozessein- Revi-
Prozessausgangs- Prozesseingangs- deaktivieren gangsdaten sion
daten daten glltig
3 Lénge Prozessausgangsdaten Lange Prozesseingangsdaten
4 Gerate-ID LSB
5 Gerate-ID
6 Gerate-ID
7 Gerate-ID MSB
Kanal 2 8...15 Belegung analog zu Port 1
Kanal 3 16...23 Belegung analog zu Port 1
Kanal 4 24...31 Belegung analog zu Port 1
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Default-Werte sind fett dargestellt.

Name Bedeutung
Wert
Betriebsart

000 10-Link ohne Die jeweilige Klemme 1/2/3 oder 4 wird im 10-Link-Modus betrie-
Uberpriifung ben.
Der Master priift nicht, ob das angeschlossene Device dem konfi-
gurierten Device entspricht.

010 10-Link mit Die jeweilige Klemme 1/2/3 oder 4 wird im 10-Link-Modus betrie-
kompatiblem Gerat ben.

Der Master priift, ob der Device-Typ (Hersteller-ID und Geréate-ID)
des angeschlossenen Device mit dem des konfigurierten Giberein-
stimmt. Schldgt die Priifung fehl, wird zwar eine I10-Link-Kommuni-
kation aufgebaut, aber es findet kein Prozessdatenaustausch statt.
Das Device bleibt im sicheren Zustand (Pre-Operate). Parameter
und Diagnosedaten kdnnen gelesen bzw. geschrieben werden.

011 10-Link mit Die jeweilige Klemme 1/2/3 oder 4 wird im 10-Link-Modus betrie-
identischem Gerat ben.

Der Master priift, ob der Device-Typ (Hersteller-ID und Geréate-ID)
und die Seriennummer des angeschlossenen Device mit den
Angaben des konfigurierten Device (ibereinstimmen. Schlagt die
Prifung fehl, wird zwar eine I0-Link-Kommunikation aufgebaut,
aber es findet kein Prozessdatenaustausch statt. Das Device bleibt
im sicheren Zustand (Pre-Operate). Parameter und Diagnosedaten
kdnnen gelesen bzw. geschrieben werden.

100 DI (mit Parameter- Die jeweilige Klemme 1/2/3 oder 4 wird grundsatzlich als einfacher
zugriff) digitaler Eingang betrieben.

Der azyklische Parameterzugriff von der SPS oder vom DTM ist
jedoch maglich.
DerlO-Link-Master startet den Portim |O-Link-Modus, parametriert
das Device und setzt den Port dann zurlck in den DI-Modus. Der
Port bleibt solange im DI-Modus, bis eine erneute I0-Link-Anfrage
von der ibergeordneten Steuerung erfolgt.
Datenhaltung wird nicht unterstitzt!
Angeschlossene Devices missen den SIO-Mode (DI-Modus) unter-
stitzen.

101 DI Die jeweilige Klemme 1/2/3 oder 4 wird als einfacher digitaler Ein-
gang betrieben.
Datenhaltung wird nicht unterstiitzt!

ﬂ HINWEIS
Parameter ,Betriebsart”, ,DI (mit Parameterzugriff)”:

Im Falle eines Parameterzugriffs wird die I0-Link-Kommunikation am Port gestartet.
Schaltsignale werden dabei unterbrochen!
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Name Bedeutung
Wert
Datenhaltungsmodus

Synchronisation der Parameterdaten der 10-Link-Devices (Sicherung der Parameter des angeschlossenen
Device im Master).
Ist die Synchronisation nicht mdglich, wird dies durch eine Diagnosemeldung angezeigt (DSggg, sieche

). In diesem Fall ist die Option ,11 = deaktiviert, |I6schen” zu wahlen, um den Daten-
speicher des Masters zu |6schen.

00 aktiviert Synchronisation der Parameterdaten aktiviert. Als Referenz dienen
immer die aktuellsten Parameterdaten (Master oder Device).

01 Uiberschreiben Synchronisation der Parameterdaten aktiviert, als Referenz dienen
die Daten im Master.

10 einlesen Synchronisation der Parameterdaten aktiviert, als Referenz dienen
die Daten im angeschlossenen I0-Link-Device.

1 deaktiviert, 16schen Synchronisation der Parameterdaten deaktiviert. Der im Master
abgespeicherte Datensatz wird geldscht.

ﬂ HINWEIS
|O-Link-Devices mit IO-Link V1.0 unterstiitzen keine Datenhaltung. In diesem Fall ist die
Datenhaltung zu deaktivieren (Datenhaltungsmodus: 11 = deaktiviert, I6schen).

Quick Start-Up

Fur schnelle Anwendungen (z. B. Werkzeugwechsel) kann die Anlaufzeit fiir 10-Link-Devices verkirzt wer-
den. Dabei wird die per 10-Link Spezifikation definierte Erkennungszeit (TSD = Device Detection Time) redu-
ziert.

00 nein Die Anlaufzeit liegt im definierten Bereich (0,5 s). Alle 10-Link-
Devices gemaB Spezifikation kdnnen betrieben werden.

01 ja Die Anlaufzeit wird auf ca. 100 ms reduziert. Diese wird nicht von
allen IO-Link-Devices unterstiitzt.
Gdf. ist zu priifen, ob das verwendete 10-Link-Device in diesem
Modus anlauft.

XSG-Ausgang

00 aus Der Ausgang ist deaktiviert.

01 reserviert

10 schaltbar Der Ausgang ist Uber die Prozessdaten schaltbar.

11 24VDC Der Ausgang wird auf 24 VDC geschaltet und stell die Sensorver-
sorgung flr einen 10-Link-Port zur Verfligung.

Zykluszeit

00 automatisch Der Master liest die minimale Zykluszeit aus dem angeschlossenen
Device.

00000001- 0,8...132,8 ms Einstellbar in Schritten von 0,8 bzw. 1,6 ms

11001111 (siehe Werte fiir den Parameter , Zykluszeit” [ms]: )

(0x01 -

0xBF)
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Name Bedeutung

Wert

Revision

00 automatisch Der Master bestimmt die I0-Link-Revision automatisch.
01 V1.0 10-Link-Revision V 1.0 wird eingestellt.

Prozesseingangsdaten ungiiltig

00 erzeugt Sind die Prozessdaten ungiiltig, wird eine entsprechende Diag-
Diagnose nose erzeugt.

01 erzeugt keine Ungliltige Prozessdaten erzeugen keine Diagnose.
Diagnose

Diagnosen deaktivieren

Beeinflusst das Weiterleiten von 10-Link-Events vom Master an den Feldbus. Je nach Parametrierung, wer-
den Events aufgrund lhrer Prioritat vom Master an den Feldbus weitergeleitet oder nicht.

00 nein Der Master leitet alle I0-Link-Events an den Feldbus weiter.

01 Informationen Der Master leitet alle I0-Link-Events auf3er IO-Link-Informationen
(,Notifikation”) an den Feldbus weiter.

10 Informationen und Der Master leitet alle |O-Link-Events auBer I0-Link-Informationen
Warnungen und Warnungen (,Notifications” und ,Warnings”) an den Feldbus
weiter.
1 ja Der Master leitet keine 10-Link-Events an den Feldbus weiter.

Mapping Prozesseingangsdaten

Optimierung des Prozessdatenmappings fiir den verwendeten Feldbus:
Die I/O-Link-Daten kdnnen in Abhangigkeit vom verwendeten Feldbus gedreht werden, um ein optimiertes
Datenmapping auf der Feldbusseite zu erreichen.

00 direkt Die Prozessdaten werden nicht gedreht.

01 16 Bit drehen Die Prozessdaten werden wortweise gedreht.

10 32 Bit drehen Die Prozessdaten werden doppelwortweise gedreht.
1 alle drehen Alle Bytes werden gedreht.

Mapping Prozessausgangsdaten

siehe oben ,Mapping Prozesseingangsdaten”

Léange Prozesseingangsdaten

Definiert die Lange der Prozesseingangsdaten, die fiir diesen Port auf dem Feldbus abgebildet werden.

0000 0 Byte
0001 1 Byte
0010 2 Byte
0011 4 Byte
0100 6 Byte
0101 8 Byte
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Name Bedeutung

Wert

0110 10 Byte
0111 12 Byte
1000 14 Byte
1001 16 Byte
1010 18 Byte
1011 20 Byte
1100 22 Byte
1101 24 Byte
1110 28 Byte
1111 30 Byte

Lange Prozessausgangsdaten

Definiert die Ldnge der Prozessausgangsdaten, die fiir diesen Port auf dem Feldbus abgebildet werden.

0000 0 Byte
0001 1Byte

0010 2 Byte

0011 4 Byte

0100 6 Byte

0101 8 Byte

0110 10 Byte

0111 12 Byte

1000 14 Byte

1001 16 Byte

1010 18 Byte

1011 20 Byte

1100 22 Byte

1101 24 Byte

1110 28 Byte

111 30 Byte
Gerate-ID

4 Byte Gerate-ID des angeschlossenen 10-Link-Device fir die Port-Konfi-

gurationspriifung
Wertebereich:

0...FFFFFF (24 Bit, LittleEndian-Format)
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Werte fiir den Parameter ,Zykluszeit” [ms]:

Zeit Wert Zeit Wert Zeit Wert Zeit Wert Zeit Wert Zeit Wert
0,0 auto 15,2 | 0x56 304 | ox7C 59,2 | 0x91 89,6 0xA4 120 0xB7
0,8 0x08 16 0x58 31,2 | OX7E 60,8 | 0x92 91,2 0xA5 121,6 0xB8
1,6 0x10 16,8 | Ox5A 32 0x80 62,4 | 0x93 92,8 0xA6 132,2 0xB9
24 0x18 17,6 | 0x5C 33,6 | 0x81 64 0x94 94,4 0xA7 124,8 0xBA
32 0x20 18,4 | OX5E 352 | 0x82 65,6 | 0x95 926 0xA8 126,4 0xBB
4 0x28 19,2 | 0x60 36,8 | 0x83 67,2 | 0x96 97,6 0xA9 128 0xBC
4,8 0x30 20 0x62 384 | 0x84 68,8 | 0x97 99,2 0xAA 129,6 0xBD
56 0x38 20,8 | Ox64 40 0x85 704 | 0x98 100,8 0xAB 131,2 O0xBE
6,4 0x40 21,6 | 0x66 41,6 | 0x86 72 0x99 102,4 0xAC 132,8 0xBF
72 0x42 22,4 | 0x68 43,2 | 0x87 73,6 | 0x9A 104 OXAD | - -

8 0x44 23,2 | Ox6A 448 | 0x88 75,2 | 0x9B 105,6 O0xAE - -
8,8 0x46 24,0 | 0x6C 46,4 | 0x89 76,8 | 0x9C 107,2 O0xAF - -
9,6 0x48 24,8 | Ox6E 48 0x8A 784 | 0x9D 108,8 0xBO - -
104 | Ox4A 25,6 | 0x70 49,6 | 0x8B 80 0x9E 1104 0xB1 - -
11,2 | 0x4C 26,4 | 0x72 51,2 | 0x8C 81,6 | Ox9F 112 0xB2 - -
12,0 | Ox4E 27,2 | Ox74 52,8 | 0x8D 83,2 | 0xAO 113,6 0xB3 - -
12,8 | 0x50 28 0x76 54,4 | Ox8E 84,8 | OxAT 115,2 0xB4 - -
13,6 | 0x52 28,8 | 0x78 56 0x8F 86,4 | OxA2 116,8 0xB5 - -
14,4 | 0x54 29,6 | OX7A 57,6 | 0x90 88 0xA3 1184 0xB6 - -

automatisch: Die kleinstmdgliche, vom Device unterstlitzte, Zykluszeit aus der Tabelle wird gewdihlt.

2018/10 29



Funktionsbeschreibung

523

30

Spezielle DTM-Funktionen

Die Turck DTMs bieten, neben den liblichen Parametern der I0-Link-Master-Module, spezielle Funk-
tionen zur Konfiguration des Master-Moduls.

test. US4 PAWS - PACTware =n| Wl <
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe
&
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.168.1. =
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Abb. 3: Spezielle DTM-Funktionen

Automatische IO-Link-Erkennung

Die Daten des angeschlossenen Gerates/ der angeschlossenen Gerdte werden vom Master
eingelesen.

Werkseinstellungen

Der Master wird auf seine Werkseinstellungen zuriickgesetzt.
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53 Diagnose- und Statusmeldungen

531 LED-Anzeigen
Das Modul verfiigt liber folgende LEDs zur Statusanzeige:
DIA: Uberwacht den Modulstatus
Kanal LEDs

BL67:
0 - 3: Statusanzeige fiir die I0-Link- bzw. DI-Kandle an PIN 4 der M12-Buchsen
4 - 7: Statusanzeige fiir die XSG-Kanale an PIN 2 der M12-Buchsen

BL20:
1 -4: Statusanzeige fiir die I0-Link- bzw. DI-Kanale an Anschlussklemme 1 - 4
5 - 8: Statusanzeige fiir die XSG-Kanale an Anschlussklemme 5 - 8

LED Farbe Status Bedeutung Abhilfe

D/DIA Rot an Modulbuskommunikation gestort Priifen Sie, ob mehr als zwei
oder/und keine Feldversorgung benachbarte Elektronikmodule
angeschlossen. gezogen wurden. Relevant sind

Module, die sich zwischen Gate-
way und diesem Modul befinden.
Prifen Sie die Feldversorgung

blin- Anstehende Moduldiagnose siehe
kend,
0,5Hz
0-3 Kanal im 10-Link-Modus
(BL67)
bzw. Griln aus Keine 10-Link-Kommunikation, Dia- — Schlie3en Sie ein IO-Link-Device
1-4 gnosen deaktiviert an
(BL20) Parametrieren Sie den Kanal ggf.
als DI

blinkend 10-Link-Kommunikation aktiv, gil- -
tige Prozessdaten

Rot an Keine 10-Link-Kommunikation und/ Md&gliche Ursachen:
oder Modulfehler, Sensorversorgung unterhalb des
ungultige Prozessdaten zulassigen Bereichs

|O-Link-Port st als einfacher digita-
ler Eingang parametriert

kein Device am Master ange-
schlossen
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LED Farbe Status Bedeutung Abhilfe

0-3 Rot blinkend 10-Link-Kommunikation aktiv und keine Eingangsdaten vom ange-

(BL67) Modulfehler, schlossenen Device empfangen

bzw. unglltige Prozessdaten (gilt nur fiir Devices mit einer Ein-

1-4 gangsdatenldange > 0)

(BL20) angeschlossenes Device reagiert
nicht auf das Senden von Aus-
gangsdaten (gilt nur fur Devices
mit einer Ausgangsdatenlange >
0).
angeschlossenes Device sendet
den Fehler: ,Prozessdaten ungiil-
tig".

Siehe auch:
Kanal im DI-Modus
Griin aus Status des Kanals x = ,0” (AUS)
Grin an Status des Kanals x = ,1“ (EIN)

4-7 Grin aus Status des Kanals x =,0” (AUS)

(BL67)

bzw. Griin an Status des Kanals x =, 1" (EIN)

(SB-LEZSO) Rot blin- Kurzschluss am Ausgang des Kanals

kend, 0,5
Hz
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532 Diagnosedaten
Bei den Diagnosemeldungen wird generell zwischen Master-und Device-Diagnosen unterschieden.
Die ,PD;,,.iq"-Diagnose (Prozessdaten ungiiltig) kann von beiden Geraten, IO-Link-Master und 10-
Link-Device, gesendet werden.
Master-Diagnosen
Der Master meldet Probleme in der 10-Link-Kommunikation.
Device-Diagnosen
Die Device-Diagnosen bilden die von den 10-Link-Devices gesendeten |O-Link Event-Codes (gemal
I0-Link Spezifikation) im Diagnosetelegramm des Masters ab.
Event Codes konnen unter Verwendung entsprechender Device-Tools (z. B. IODD-Interpreter) aus
den angeschlossenen Devices herausgelesen werden.
Nahere Informationen zu den 10-Link-Event-Codes und deren Bedeutung entnehmen Sie bitte der
10-Link Spezifikation oder der Dokumentation zum angeschlossenen 10-Link-Device.
Diagnosetelegramm
Kanal Byte Bit 7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Device-Diagnosen Master-Diagnosen
Kanal 1 0 EVT,, EVT,, PD,aia | HWeg DSern CFGepg Res. ocC
1 Gengpg OLD oV uv OFLW UFLW OTemp Paramggg
Kanal 2 2+3 Belegung analog zu Port 1
Kanal 3 445 Belegung analog zu Port 1
Kanal 4 6+7 Belegung analog zu Port 1
Bit Bedeutung Abhilfe
Master-Diagnosen
ocC Uberstrom
Uberstrom am XSG-Kanal, wenn dieser als Ausgang parametriert wurde.
CFGggp Falsches oder fehlendes Device
Das angeschlossene Device passt nicht zur ~ Korrigieren Sie die Parametrierung des 10-Link-
Kanal-Konfiguration oder es ist kein Device  Ports am Master.
am Kanal angeschlossen. Passen Sie Hersteller-ID, Gerédte-ID, etc. an.
Diese Diagnose ist abhangig von der Para-  Die Parametrierung erfolgt entweder durch das
metrierung des Kanals (siehe Teachen des Masters via IOL_CALL mittels Port-
). Funktion
oder durch die manuelle Parametrierung des
Ports.
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Bit Bedeutung Abhilfe

DSegr Fehler in Datenhaltung

Maogliche Ursachen

Datenhaltungsabgleich fehlerhaft IO-Link Device gemaR 10-Link V1.0 angeschlos-
sen.
Deaktiveren Sie die Datenhaltung.
Setzen Sie dazu den Parameter
" “ auf ,deak-
tiviert, 16schen”

Der Datenhaltungspuffer enthdlt Daten eines
anderen Device.
Loschen Sie den Datenhaltungspuffer des Mas-
ters.
Setzen Sie dazu den Parameter ,,

“ auf ,deaktiviert,
I6schen” und aktivieren Sie die Datenhaltung
im Anschluss daran ggf. wieder.

Uberlauf des Datenhaltungsspeichers Loschen Sie den Datenhaltungspuffer des Mas-
ters.
Setzen Sie dazu den Parameter ,
“auf ,deaktiviert,
I6schen”, und aktivieren Sie die Datenhaltung
im Anschluss daran ggf. wieder.

Parameterzugriff fir Datenhaltung nicht ~ Das angeschlossene Device ist eventuell fiir
moglich Parameteranderungen oder fiir die Datenhal-
tung gesperrt.
Uberpriifen Sie den Status des 10-Link-Index
+Device Access Locks” (Index 0xC) des ange-
schlossenen Device und heben Sie die Sperre

auf.
Master-/Device-Diagnose
PD;vaiid Prozesseingangsdaten ungiiltig
Der 10-Link-Master oder -Device melden Dasangeschlossene Deviceist nichtim Zustand
ungultige Prozesseingangsdaten. ,Operate”, d.h. ist nicht betriebsbereit.

Méogliche Ursache:
Das angeschlossenen Gerat entspricht nicht
dem konfigurierten, zusatzliche Diagnose

Bestimmte 10-Link-Gerate senden eine ,Pro-
zesseingangsdaten ungiiltig“-Diagnose, wenn
der Prozesswert nicht zu erfassen ist.
Deaktivieren Sie fiir den betreffenden Port das
Senden der ,Prozesseingangsdaten ungiiltig”-
Diagnose. Andern Sie dazu den Parameter

"
"

auf ,erzeugt keine Diagnose”.

Device-Diagnosen

Zur exakten Spezifizierung der Device-Diagnosen lesen Sie bitte die Device-Dokumentation des Device-Her-
stellers.
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Bit Bedeutung Abhilfe

HW Error Hardware-Fehler

Allgemeiner Hardware-Fehler oder Fehlfunktion des angeschlossenen Device.

EVTD2 Grenzwertereignisse

Ein Grenzwertereignis gemaB |0-Link-Spezifikation ist eingetreten.

EVTD1 Wartungsereignisse

Ein Wartungsereignis gemaB 10-Link-Spezifikation ist eingetreten, Wartung erforderlich.

Paramggg Parametrierungsfehler

Das angeschlossene Device meldet einen Parametrierungsfehler (Verlust der Parameterein-
stellungen, Parameter nicht initialisiert, etc.).

OTemp Ubertemperatur

Es liegt eine Temperaturdiagnose am angeschlossenen Device vor.

UFLW Unterer Grenzwert unterschritten

Der Prozesswert hat den parametrierten Messbereich unterschritten, oder der untere Messbe-
reich ist zu hoch gewahilt.

OFLW Oberer Grenzwert liberschritten

Der Prozesswert hat den parametrierten Messbereich tGiberschritten, oder der obere Messbe-
reich ist zu niedrig gewahlt.

uv Unterspannung

Eine der Spannungen am angeschlossenen Device ist unterhalb des definierten Bereichs.

oV Uberspannung

Eine der Spannungen am angeschlossenen Device ist oberhalb des definierten Bereichs.

OoLD Uberlast

Das angeschlossene Device hat eine Uberlast erkannt.

GenERR Sammelfehler

Das Device sendet einen Fehler (Device-Status 4 gemaR |O-Link Spezifikation), der nicht
genauer spezifiziert ist.
Lesen Sie die Eventcodes des Device aus, um den Fehler genauer spezifizieren zu kénnen.
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Prinzip der Datenhaltung

Allgemeines

Datenhaltung ermdglicht es einem Anwender, ein |O-Link-Device im Servicefall ohne jegliche Kon-
figuration oder Parametrierung auszutauschen.

Sowohl der IO-Link-Master als auch das I0-Link-Device speichern die Device-Parameter. Bei der
Datenhaltung erfolgt eine Synchronisation dieser unterschiedlichen Parameterdaten-Speicher.

Im Falle eines Device-Austauschs schreibt der Master die gespeicherten Device-Parameter in das
neue Device. Die Applikation kann ohne einen weiteren Eingriff tiber ein Konfigurationstool oder
Ahnliches wieder gestartet werden.

Der Datenhaltungsmodus kann in den BL20/BL67-10-Link-Mastern liber den Parameter
+Datenhaltungsmodus” gesetzt werden (siehe ):

Datenhaltungsmodus
00 = aktiviert (s. )

01 = tberschreiben (s. )

10 = einlesen (s. )

11 = deaktiviert, |6schen (s. )
10-Link-Master 10-Link-Device
(I0LM) (I0LD)

DS_UPLOAD_FLAG

Para. IOLD = Parameterdaten des I0-Link-Device
Abb. 4: Generelles Prinzip der Datenhaltung

Eine Parameteranderung im Device wird (iber den Zustand des Bits DS_UPLOAD_FLAG angezeigt:
DS_UPLOAD_FLAG:
0 = keine Anderungen am Device-Parameterdatensatz vorgenommen

1 = Anderungen am Device-Parameterdatensatz vorgenommen (z. B. iiber DTM, am Device selbst,
etc.)
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542 Parameter: Datenhaltungsmodus = aktiviert
Die Synchronisation der Parameterdatensatze erfolgt in beide Richtungen.

Immer der aktuellste Datensatz (im Master oder im Gerat) ist guiltig:
Dabei gilt:

aktuell ist der Datensatz im Device, wenn DS_UPLOAD_FLAG =1
aktuell ist der Datensatz im Master, wenn DS_UPLOAD_FLAG =0

Parametrierung von Device in der Anlage:
Ein Device, das bereits in der Anlage verbaut ist, wird z. B. Giber ein DTM parametriert.

DS_UPLOAD_FLAG =1
— Anderungen am Device-Parameterdatensatz

10-Link-Master 10-Link-Device . o o
Das I0-Link-Device ist bereits mit dem
n Master verbunden.

Para. |OLD

P
< [Pz, 00

(Para. IOLD)

Para. IOLD = Parameterdaten des I0-Link-Device

Ersatzteilfall - Austausch-Device im Auslieferungszustand:
Ein defektes Device wird durch ein Device im Auslieferungszustand ausgetauscht.

DS_UPLOAD_FLAG=0
— keine Anderungen am Device-Parameterdatensatz

10-Link-Master 10-Link-Device

Das 10-Link-Device war vorher nicht mit
dem Master verbunden.

Para. IOLD = Parameterdaten des I0-Link-Device
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Ersatzteilfall - Austausch-Device mit evtl. verandertem Parametersatz:
Ein defektes Device wird durch ein Device ausgetauscht, dessen Parametersatz bereits verandert wurde (z. B.
per DTM).

DS_UPLOAD_FLAG =1
— Anderungen am Device-Parameterdatensatz

10-Link-Master 10-Link-Device

n Das |0-Link-Device war vorher nicht mit
= dem
Para. IOLD Master verbunden.

< |, 0D

Para. |0LD)

Para. IOLD = Parameterdaten des I0-Link-Device

HINWEIS
Ist bei aktivierter Datenhaltung ein Gerateaustausch notwendig, ist Folgendes zu

beachten:

Ein IO-Link-Austauschdevice mit unbekannten Parameterdaten sollte vor dem Anschluss an
den l0-Link-Master auf seine Werkseinstellungen zurlickgesetzt werden.

Damit wird verhindert, dass unbekannt Parametereinstellungen des Gerates automatisch
beim Verbindungsaufbau in den Master Gilbbernommen werden.

Turck-10-Link-Devices kdnnen per System-Kommando (iber ein generisches 10-Link-DTM
und die Gerate-spezifische IODD auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt werden.

Zum Riicksetzen von Fremdgeraten lesen Sie bitte die jeweilige Herstellerdokumentation.

Parameter: Datenhaltungsmodus = einlesen

Als Referenz gilt immer der Datensatz im Device.
Die Synchronisation der Parameterdatensatze erfolgt nur in Richtung Master.
Der Zustand des DS_UPLOAD_FLAG wird ignoriert.

10-Link-Master 10-Link-Device

Para. IOLD = Parameterdaten des I0-Link-Device

Abb. 5: ,Datenhaltungsmodus” = einlesen
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544  Parameter: Datenhaltungsmodus = Uberschreiben
Als Referenz gilt immer der Datensatz im Master.
Die Synchronisation der Parameterdatensatze erfolgt nur in Richtung Device.

Der Zustand des DS_UPLOAD_FLAG wird ignoriert.

10-Link-Master 10-Link-Device

Para. |OLD

s>  (Par, 10LD

Para. |0LD)

Para. IOLD = Parameterdaten des I0-Link-Device

Abb. 6: ,Datenhaltungsmodus” = liberschreiben

545 Parameter: Datenhaltungsmodus = deaktiviert, [6schen
Der Datensatz im Master wird geldscht.

Die Synchronisation der Parameterdatensatze ist deaktiviert.

10-Link-Master 10-Link-Device

Abb. 7: ,Datenhaltungsmodus” = deaktiviert, |6schen

546  Datenhaltung in Werkzeugwechselapplikationen

HINWEIS
ﬂ Datenhaltung fiihrt dazu, dass der Application Specific Tag im IO-Link-Device tberschrie-
ben wird. Daher ist es erforderlich, bei Werkzeugwechselapplikationen den Datenhal-

tungsmodus zu deaktivieren.
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Funktionen fUr die azyklische Koonmunikation via I0-Link CALL

Der azyklische Zugriff auf Daten von 10-Link-Gerdten erfolgt tGber |O-Link CALLs.

Dabei ist es wichtig, ob es sich um Datensatze des 10-Link-Masters (IOLM) oder eines der ange-
schlossenen IO-Link-Devices (IOLD) handelt.

Welches Gerat Giber die IO-Link-CALLs angesprochen wird, entscheidet die Adressierung des CALLs,
welche (iber den sogenannten Entitiy_Port erfolgt:

Entity_Port 0 = 10-Link-Mastermodul (IOLM - BL20/BL67-410L)
Entity_Port 1 = 10-Link-Device am 1. Kanal
Entity_Port 2 = 10-Link-Device am 2. Kanal
Entity_Port 3 = 10-Link-Device am 3. Kanal
Entity_Port 4 = 10-Link-Device am 4. Kanal

Port-Funktionen fur Port O (IO-Link-Master)
|O-Link-Index (Port function invocation)

Der Zugriff auf die 10-Link-Master-Funktionen (Port 0) erfolgt tiber Index:
65535

Subindex 64: Master Port Validation Configuration

Dieses Objekt dient zum Schreiben einer bestimmten Konfiguration der am 10-Link-Port anzuschlie-
Benden Devices in den Master. Der Master speichert die Daten fiir das am Port zu erwartende 10-
Link-Device und akzeptiert an dem entsprechenden Port nur ein Gerat mit exakt libereinstimmen-
den Daten (Hersteller-ID, Gerate-ID und Seriennummer).

Die Verwendung der Master Port Validation Configuration ist nur in Verbindung mit der Einstellung
einer mit Uberpriifung (,I0-Link mit Familien-kompatiblem Gerat*, ,10-Link
mit kompatiblem Gerat”, ,|0-Link mit identischem Gerat”) sinnvoll.

Entity_ 10-Link- Read/ Lange
Port Subindex Write
0 64 w max. 96 Byte

Struktur des Befehls IOL_Port_Config:

Inhalt Grof3e Format Bemerkung
I0L1 VENDOR_ID 2 Bytes Unsigned 16
DEVICE_ID 4 Bytes Unsigned 32
FUNCTION_ID 2 Bytes Unsigned 16 Wert: 0
SERIAL_NUMBER 16 Bytes String
I0L2 VENDOR_ID 2 Bytes Unsigned 16
DEVICE_ID 4 Bytes Unsigned 32
FUNCTION_ID 2 Bytes Unsigned 16 Wert: 0
SERIAL_NUMBER 16 Bytes String
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Inhalt Grof3e Format Bemerkung
I0L3 VENDOR_ID 2 Bytes Unsigned 16
DEVICE_ID 4 Bytes Unsigned 32
FUNCTION_ID 2 Bytes Unsigned 16 Wert: 0
SERIAL_NUMBER 16 Bytes String
I0L3 VENDOR_ID 2 Bytes Unsigned 16
DEVICE_ID 4 Bytes Unsigned 32
FUNCTION_ID 2 Bytes Unsigned 16 Wert: 0
SERIAL_NUMBER 16 Bytes String

Subindex 65: 10-Link Events

Entity_  10-Link- Read/ Lange Beschreibung
Port Subindex Write
0 65 r 255 Byte Dieses Objekt dient zum Lesen der 10-Link

Event-Diagnosen.

ﬂ HINWEIS
Nur ,Appears” (kommende Diagnosen) und ,Single Shot Events” (Einzelereignisse) wer-
den angezeigt, so lange sie anliegen.
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Struktur der auszulesenden Daten:

Byte 0 enthalt 2 Bit pro I0-Link-Port, die anzeigen, ob die Prozessdaten des angeschlossenen
Device gliltig sind, oder nicht.

Danach folgen pro Diagnose-Event 4 Byte, die die Diagnose genauer zuordnen und spezifizieren.
Maximal 14 Events pro 10-Link-Port werden angezeigt.

Byte Bit
7 6 5 4 3 2 1 0
0 X PD_Valid Input Port 1
X PD_Valid Output Port 1
X PD_Valid Input Port 2
X PD_Valid Output Port 2
X PD_Valid Input Port 3
X PD_Valid Output Port 3
X PD_Valid Input Port 4
X PD_Valid Output Port 4
1 Qualifier Definiert die Art des Events (War-
ning, Notification, Single Shot
Event, etc.) gemaB |O-Link-Spezi-
fikation ,10-Link Interface and
System®.
2 Port Angabe des I0-Link Ports, der ein
Event sendet.
Event Code High-Byte High- bzw- Low-Byte des gesen-
4 Event Code Low-Byte deten Event Codes.
222 Qualifier sieche Byte 1-4
223 Port
224 Event Code High-Byte
225 Event Code Low-Byte
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Subindex 66: Set Default Parameterization

Entity_  10-Link- Read/ Lange
Port Subindex Write
0 66 w 4 Byte

Beschreibung

Das Beschreiben dieses Objekts setzt den
I0-Link-Master in den Auslieferungszu-
stand zurtick. Jegliche Parametereinstel-
lung und Konfiguration wird tberschrie-
ben. Auch der Datenhaltungspuffer wird
geldscht.

Struktur des Reset-Befehls:

Byte 3 Byte 2

Byte 1

Byte 0

OxEF 0xBE

0xAD

0xDE

Subindex 67: Teach Mode

Entity_  10-Link- Read/ Lénge
Port Subindex Write
0 67 w 1 Byte

Beschreibung

Der Master liest alle Daten (Gerate-ID, Her-
steller-ID, Seriennummer etc.) aus dem
angeschlossenen Device aus und speichert
sie ab. Alle zuvor gespeicherten Device-
Daten werden Uberschrieben.

Struktur des Teach-Befehls:

Byte 0

0x00 Teachen aller 4 Ports.
0x01 Teachen von Port 1
0x02 Teachen von Port 2
0x03 Teachen von Port 3
0x04 Teachen von Port 4
0x05 - OxFF reserviert
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Subindex 68: Master Port Scan Configuration

Entity_  10-Link- Read/ Lange Beschreibung
Port Subindex Write
0 68 r max. 120 Byte Dieses Objekt dient zum Auslesen der

Konfiguration der I0-Link-Devices, die an
den 10-Link-Master angeschlossenen sind.

Pro 10-Link-Port werden 28 Byte an Daten zurlickgeliefert.

10-Link- Inhalt Lange Format Beschreibung
Port
Port 1 Vendor_ID 2 Byte UINT16 Hersteller-ID des angeschlossenen
Device
Device_ID 4 Byte UINT32 Gerate-ID des angeschlossenen
Device
Function_ID 2 Byte UINT16 reserviert
Serial_Number 16 Byte String Seriennummer des angeschlosse-
nen Device
COM_Revision 1 Byte UINT8 |O-Link Version
Proc_In_Length 1 Byte UINT8 Lénge der Eingangsprozessdaten
des angeschlossenen Device
Proc_Out_Length 1 Byte UINT8 Lange der Ausgangsprozessdaten
des angeschlossenen Device
Cycle time UINT8 Zykluszeit des angeschlossenen
Device
Port 2 Struktur jeweils gemaB Port 1
Port 3
Port 4
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Subindex 69: Extended Port Diagnostics

Entity_  10-Link- Read/ Lange Beschreibung
Port Subindex Write
0 69 r max. 8 Byte Dieses Objekt dient zum Auslesen der

Erweiterten Port-Diagnose.

Struktur der Erweiterten Port-Diagnose:

Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte O NO_SIO | TCYC - - DS_F NO_DS | - -

Byte 1 - WD MD PDI_H - PDI_E NO_PD | -
Byte 3
Byte 4 Device-Status gemaB |O-Link Spezifikation (siehe )

Diagnosebit Bedeutung

NO_DS Der parametrierte Modus des Ports (siehe ) unterstitzt keine
Datenhaltung.
Abhilfe:
Parametrierung des Ports dandern

DS_F Fehler in der Datenhaltung, Synchronisation nicht moglich

Maogliche Ursachen:
angeschlossenes Device unterstiitzt keine Datenhaltung
Uberlauf des Datenhaltungsspeichers

Abhilfe:
Device anschlieBen, das Datenhaltung unterstiitzt
Datenhaltungsspeicher 16schen
Datenhaltung deaktivieren

TCYC Das Device untersttitzt die im Master parametrierte Zykluszeit nicht.
Abhilfe:
Im Master eingestellte Zykluszeit erhdhen

NO_SIO Das Device unterstiitzt den Standard DI-Modus (siehe Parameter
) nicht.
Abhilfe:
|0-Link-Modus fir diesen Port wahlen

NO_PD Es sind keine Prozessdaten verfligbar. Das angeschlossene Device ist nicht betriebsbe-
reit.
Abhilfe:
Konfiguration Gberpriifen

PDI_E Das angeschlossene Device meldet ungiiltige Prozessdaten gemaf3 10-Link Spezifika-
tion V1.0.

PDI_H Das angeschlossene Device meldet ungiiltige Prozessdaten gemaf3 10-Link Spezifika-
tion V1.1.

MD Fehlendes Device: Es wurde kein 10-Link-Device erkannt.
Abhilfe:
10-Link-Kabel tiberpriifen
Device austauschen
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Diagnosebit

WD

Bedeutung

Falsches Device erkannt: einer oder mehrere der Parameter des angeschlossenen
Device (Gerédte-ID, Hersteller-ID, Seriennummer) passt/passen nicht zu denen, die im
Master fiir das Device gespeichert sind.
Abhilfe:
— Device austauschen
— Master-Parametrierung anpassen (siehe Parameter Betriebsart (Seite 20))

Device Status

Wert Bedeutung
0 Device arbeitet korrekt
1 Wartungsereignis
2 Out-of-Specification Event
3 Funktionscheck
4 Fehler
5-255 reserviert
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6  Der |O-Link-Funktionsbaustein:IOL_CALL

6.1 Allgemeines

Der |O-Link Funktionsbaustein IOL_CALL ist in der |O-Link Spezifikation ,10-Link Integration Part 1-
Technical Specification for PROFIBUS and PROFINET" spezifiziert.

ﬂ HINWEIS
DielO-Link CALL-Funktionsbausteine konnen, je nach Steuerungshersteller, durchaus von
der Spezifikation abweichen (z. B. in der Darstellung oder im Gebrauch der Variablen).

6.2 IOL_CALL gemaB IO-Link Spezifikation

Die folgende Abbildung zeigt den Funktionsbaustein, wie er in der Spezifikation definiert ist:

IOL_CALL
BOOL ——{REQ DONE_VALID —— BOOL
BUSY —— BOOL
DWORD —{ID
INT ——]INDEX_CAP
BoOL —[RD WR ERROR | BOOL
INT ——]{ENTITY_PORT STATUS f—— DWORD
INT ——FI_INDEX I0L_STATUS |—— BOOL
INT ——10L_INDEX
INT—I0L_SUBINDEX
LEN f—— DWORD
INT ——]{LEN
ANY ——RECORD_|OL_DATA

Abb. 8: IOL_CALL gemaB IO-Link Spezifikation
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Der |O-Link-Funktionsbaustein: IOL_CALL

6.3 Turck 10-Link-Bausteine

Turck bietet fiir die eigenen Systeme folgende IO-Link-Bausteine an:

Turck-10-Link CALL Kompatible programmierbare Gerate ab Version
|O-Link CALL Local IO BL20-PG-EN-V3 >1.0.5.0
BL67-PG-EN-V3 >1.0.5.0
I0-Link CALL PROFINET TBEN-L...-PLC-... >1.03.0
TX500 >1.04.0

|0-Link-Call-Funktionsbaustein fiir PROFINET gemafll PNO- bzw. der PI-
Spezifikation.

Der Funktionsbaustein wird von allen Turck IO-Link-Mastern mit Multipro-
tokoll-Funktionalitdt unterstitzt.

Die Verwendung des Funktionsbausteins fiir |O-Link-Master von Fremd-
herstellern ist ebenfalls moglich, sofern die Gerate der PNO- bzw. der PI-
Spezifikation entsprechen.

I0-Link CALL Ethernet IP TBEN-L...-PLC-... >1.0.3.0

TX500 >1.04.0

Proprietarer 10-Link-Call-Funktionsbaustein flr EtherNet/IP von Turck.
Der Funktionsbaustein wird von allen Turck IO-Link-Mastern mit Multipro-
tokoll-Funktionalitdt unterstitzt.

|O-Link CALL Modbus TCP BL20-PG-EN-V3 >1.0.5.0
BL67-PG-EN-V3 >1.0.5.0
TBEN-L...-PLC-... >1.0.3.0
TX500 >1.04.0

Proprietdrer 10-Link-Call-Funktionsbaustein fir Modbus TCP von Turck.
Der Funktionsbaustein wird von allen Turck 10-Link-Mastern unterstitzt
mit Multiprotokoll-Funktionalitat.

Ubersicht der Turck Multiprotokoll Ethernet 10-Link Master:
BL20-E-GW-EN (mit 4IOL Master Modul)
BL67-GW-EN (mit 4IOL Master Modul)
TBEN-S2-410L
TBEN-Lx-8I0L
BLCEN-xxxx-4l0L
FEN20-410L
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6.3.] |O-Link CALL (Turck)
Eingangsvariablen

Variable Datentyp Bedeutung

xREQ BOOL Eine steigende Flanke 16st den Sendebefehl aus.

Adressierung des |O- Die Adressierung des I0-Link-Master-Moduls ist abhdngig vom verwendeten Feld-
Link-Master-Moduls bus/Ethernet-Protokoll und variiert je nach verwendetem Baustein, siehe Adres-

sierung des 10-Link-Master-Moduls

ilndexCap INT Funktionsbaustein-Instanz: 251...254

xRD_WR BOOL 0 = Lesezugriff
1 = Schreibzugriff

usiEntityPort USINT Adresse des |O-Link Ports, auf den zugegriffen werden soll.
|O-Link-Master = EntityPort0
|O-Link-Port 1...4 = EntityPort 0...4

uilOL_Index UINT Fester Wert (65098): definiert den Zugriff als 10-Link-CALL
usilOL_Subndex USINT Nummer des I0-Link Index, der ausgelesen bzw. beschrieben
werden soll.

pbyRecord_IOL_Data Pointer to Byte  Angabe eines eventuellen Subindex

iLen INT Lange der zu lesenden oder zu schreibenden Daten. Beim
Schreibzugriff muss die exakte Lange der zu schreibenden
Daten angegeben werden.

Adressierung des 10-Link-Master-Moduls

10-Link CALL  Variable Datentyp Definition

Local 10 ittModule Instanz des |O-Link-Masters, z.B. BL67-4I10L

PROFINET ID DWORD  ID des PROFINET-Slaves. Die ID kann mit Hilfe der Methode
"GetID" ausgelesen werden.
Beispiel:
PROFINET-Slave: BL67-Gateway mit 10-Link-Master-Modul an
Steckplatz 2.
Instanz des BL...-Gateways: BL67_GW_EN
APl immer "0"
Slot: 2
Subslot: immer "1"
— dwld:= BL67_GW_EN.GetID(API:= 0, SLOT:= 2, SUBSLOT:=1)

EtherNet/IP  EtherNetIP STRING Instanz des EtherNet/IP-Slaves, z.B.: "Ethernet_IP_Slave"

Device

Slot USINT Steckplatznummer des 10-Link-Moduls in der BLxx-Station
Modbus TCP  Slot USINT Steckplatznummer des IO-Link-Moduls in der BLxx-Statiton

Slave STRING Instanz des Modbus TCP-Slaves, z.B.: "Modbus_TCP_Slave"
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Der |O-Link-Funktionsbaustein: IOL_CALL

Ausgangsvariablen

Variable Datentyp Bedeutung

xDone_Valid BOOL Der Lese- oder Schreibzugriff wurde ausgefiihrt.

xBusy BOOL Der Lese- oder Schreibzugriff wird gerade ausgefiihrt.

xError BOOL Beim Lese- oder Schreibzugriff ist ein Fehler aufgetreten.

dwStatus DWORD Kommunikationsfehlerstatus
Status der azyklischen Kommunikation
— siehe

dwlOL_Stauts DWORD  |0-Link-Fehlermeldungen (lt. ,IO-Link Integration Part 1- Technical

Specification for PROFIBUS and PROFINET” und ,10-Link Interface and
System”), die die Kommunikation zwischen I0-Link Master und ange-
schlossenen Devices betreffen

— siehe

iLEN INT Lange der gelesenen Daten
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6.3.2
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STATUS - Kommunikationsfehlerstatus

Der Status der azyklischen Kommunikation setzt sich aus 4 Byte wie folgt zusammen:

Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
- 0x80 o
Herstellerspezifische - Herstellerspezifische
L Definiert den Fehler als o
Kennung (nicht immer . Fehlercode Kennung (nicht immer
Fehler der azyklischen
anwendbar) M anwendbar)
Kommunikation
Status Code Name Bedeutung
0xFF000000 TIMEOUT Interner Fehler in der Kommunikation mit dem Modul
0X00FFFF0O INVALID_HANDLE
0x00FFFEOO HANDLE_OUT_OF_BUFFERS
0x00FFFDOO HANDLE_DESTINATION_UNA-
VAILABLE
0x00FFFC00 HANDLE_UNKNOWN
0xO00FFFBOO HANDLE_METHOD_INVALID
0xxx80A0Xx MASTER_READ_ERROR Fehler beim Lesen
0xxx80A1xx MASTER_WRITE_ERROR Fehler beim Schreiben
0xxx80A2xx MASTER_MODULE_ Ausfall des BL20/BL67-Gateways, ggf. Busstérung
FAILURE
0xxx80A6XX MASTER_NO_DATA Keine Daten empfangen.
0xxx80A7xx MASTER_BUSY BL20/BL67-Gateway ausgelastet.
0xxx80A9xx MASTER_FEATURE_NOT_ Funktion vom BL20/BL67-Gateway nicht unterstitzt.
SUPPORTED
0xxx80AAXX MASTER_RESOURCE_ BL20/BL67-Gateway nicht verfiigbar.
UNAVAILABLE
0xxx80B0Oxx ACCESS_INVALID_INDEX Index ungiiltig, falscher INDEX_CAP-genutzt.
0xxx80B1xx ACCESS_WRITE_ Lange der zu schreibenden Daten kann vom Modul
LENGTH_ERROR nicht verarbeitet werden, ggf. falsches Modul ange-
sprochen.
0xxx80B2xx ACCESS_INVALID_ Falscher Slot angesprochen.
DESTINATION
0xxx80B03xx ACCESS_TYPE_CONFLICT IOL_CALL ungdiltig.
0xxx80B5xx ACCESS_STATE_CONFLICT Fehler in IOL_CALL-Sequenz
0xxx80B6xx ACCESS_DENIED IOL-Link-Master-Modul verweigert den Zugriff.
0xxx80C2xx RESOURCE_BUSY IOL-Link-Master-Modul ausgelastet bzw. wartet auf
eine Antwort vom angeschlossenen 10-Link-Device.
0Oxxx80C3xx RESOURCE_
UNAVAILABLE
0xxx8901xx INPUT_LEN_TOO_SHORT Der zu lesende Index enthalt mehr Daten, als in der Ein-

gangsvariablen ,LEN“ zum Auslesen angegeben
wurde.
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Der |O-Link-Funktionsbaustein: IOL_CALL

6.3.3 IOL_STATUS

DerIOL_STATUS besteht aus 2 Byte Error Code (IOL_M Error_Codes, gemal3 ,I0-Link Integration Part
1- Technical Specification for PROFIBUS and PROFINET”) und 2 Byte Error Type (gemaf3 ,10-Link
Interface and System®).

Byte 3 Byte 2 Byte 1 Byte 0
IOL_M Error_Codes Error Types

_)
gemal ,l0-Link Integration Part 1- Technical Spe-
cification for PROFIBUS and PROFINET”

%
gemal ,l0-Link Interface and System”

IOL-M Error Codes

Error Code Benennung Bedeutung
gemaf Spec.
0x0000 No error Kein Fehler
0x7000 IOL_CALL Konflikt Unerwarteter Write-Request, Read-Request erwartet.
0x7001 Wrong IOL_CALL Dekodierungsfehler
0x7002 Port blocked Port durch eine andere Task blockiert.
reserviert -
0x8000 Timeout Timeout, IOL-Master- oder IOL-Device-Ports ausgelas-
tet.
0x8001 Wrong index Fehler: I0L-Index < 32767 oder > 65535 angegeben.
0x8002 Wrong port address  Port-Adresse nicht verfligbar.
0x8003 Wrong port Port-Funktion nicht verfiigbar.
function
reserviert -
IOL Error Types
Error Code Benennung Bedeutung
gemaf Spec.
0x1000 COM_ERR Kommunikationsfehler

Mégliche Ursache:
Der angesprochene Port ist als DI parametriert und
befindet sich nicht im 10-Link-Modus.

0x1100 I_SERVICE_TIMEOUT Timeout in Kommunikation, Device antwortet ggf.
nicht schnell genug.

0x5600 M_ISDU_CHECKSUM Master meldet Prifsummenfehler, Zugriff auf Device
nicht moglich.

0x5700 M_ISDU_ILLEGAL Device kann Anfrage vom Master nicht verarbeiten.

0x8000 APP_DEV Applikationsfehler im Device

0x8011 IDX_NOTAVAIL Index nicht verfiigbar

0x8012 SUBIDX_NOTAVAIL Subindex nicht verfligbar
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Error Code Benennung Bedeutung
gemaf Spec.

0x8020 SERV_NOTAVAIL Dienst voriibergehend nicht verfiigbar

0x8021 SERV_NOTAVAIL_LOCCTRL Dienst voriibergehend nicht verfiigbar, Device ausge-
lastet (z. B. Teachen/Parametrieren vom Gerdt am Gerat
aktiv).

0x8022 SERV_NOTAVAIL_DEVCTRL Dienst vortibergehend nicht verfligbar, Device ausge-
lastet (z. B. Teachen/Parametrieren vom Gerat per
DTM/SPS etc. aktiv).

0x8023 IDX_NOT_WRITEABLE Zugriff verweigert, Index nicht schreibbar

0x8030 PAR_VALOUTOFRNG Parameterwert auf3erhalb des gliltigen Bereichs

0x8031 PAR_VALGTLIM Parameterwert oberhalb der Obergrenze

0x8032 PAR_VALLTLIM Parameterwert unterhalb der Untergrenze

0x8033 VAL_LENOVRRUN Lange der zu schreibenden Daten passt nicht zu der fiir
den Parameter definierten Lange.

0x8034 VAL_LENUNDRUN

0x8035 FUNC_NOTAVAIL Funktion im Device nicht verfiigbar

0x8036 FUNC_UNAVAILTEMP Funktion im Device vorlibergehend nicht verfligbar

0x8040 PARA_SETNVALID Parameter ungiltig: Parameter passen evtl. nicht zu
anderen Parametrierungen des Device.

0x8041 PARA_SETINCONSIST Parameter inkonsistent

0x8082 APP_DEVNOTRDY Applikation nicht bereit, Device ausgelastet

0x8100 UNSPECIFIC Herstellerspezifisch gemaf Device-Dokumentation

0x8101... VENDOR_SPECIFIC

0x80FF
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7 Step 7 (PROFIBUS-DP/PROFINET): IOL_CALL (FB102)
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7.1.2

2018/10

Beispielprojekt

Verwendete Hardware
Siemens S7, CPU 315-2 PN/DP, 6ES7-2EH13-0AB0 mit PROFINET
Turck Multiprotokoll Gateway BL20-E-GW-EN (VN03-00)

10-Link Master BL20-E-4I0L mit

I0-Link Port 1: Turck-Temperatursensor, TS-500-LUUPN8X-H1141
IO-Link Port 2: nicht genutzt

IO-Link Port 3: nicht genutzt

I0-Link Port 4: Turck I/O-Hub, TBIL-M1-16DIP

Verwendete Software
SIMATIC Manager, Step 7, Version 5.5, SP2
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Step 7 (PROFIBUS-DP/PROFINET): IOL_CALL (FB102)

7.2 Konfiguration in HW-Config

7.2 Konfiguration des IO-Link-Masters

¥ HW Konfig - [SIMATIC 300(L) (Kenfiguration) -- BLoc-410L] =n| Wl <
E“] Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe 3
= ] s alln || 23| B8 | w2
a Bix|
Suchen: it i
Prafil: Standard -
S0 Ethemet(1): PROFINET-0-System (100} E-gg PROFIBUS-DR
1 ~ 2 PROFIBUS-PA
2 CPU 3152 PN/DP _
Xt MPLDP 3
X PN-I0 SIMATIC 400
X2 P1 Port 1 + SIMATIC PC Based Control 30
3 - SIMATIC PC Station
2 -
(1) bl20eq
] 1 ¢
| 1) be0eguen
Steckplatz Baugruppe ... | Bestellhum... | E-Adresse A-bdresse Diagnoseadresze Komrﬂ
& E Seawen FRITEAE SLF -
v F I SRR L
XIFE I AR 3
N e | AR
1 [ BLZ0-E-#HOL
2 ] 1 ¢
3
1 FROFIBUS-DP-Slaves der £,
SIMATIC 57, M7 und C7 -
] [dezentraler Aufbau)
e -
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. And

Abb. 9: Konfiguration des 10-Link-Masters
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7.2.2 Konfiguration der IO-Link-Ports

Die 4 Ports des 10-Link Masters kdnnen sowohl im I0-Link Modus mit unterschiedlicher Konfigura-

tion als auch im DI-Modus betrieben werden (siehe hierzu auch Parameter ).
@ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- BLioe-410L] [ @] =]
E“] Station Bearbeiten Einfigen Zielsystemn Ansicht Extras  Fenster Hilfe
g Y
&5 (S i E =R
n o=l
p |=.| L Suchen: I - it i
Eigenschaften - BL20-E-4IOL - (R-/51) ==
ard -
=0 UR Allgemein ] Adressen  Parameter USDP
1 e LIS-Pa
el -
ETIO
f,?, [£] Betriebsart K3 D1 C 300
[£] Datenhaltungsmodus K3 aktiviert 3
Xz - C 400
i ] Zykluszeit K3 08ms C PC Bazed Control 30
3 [Z] Revision K3 automatisch C PC Station
1 (Z] Quick Start-Up aktivieren K3 nein
[£] Prozesseing.daten ungueltig K3 erzeugt Diagnose
[£] Diagnosen deaktivieren K3 Informaticnen und Warnungen
[£] Eingangsdaten-Mapping K3 direkt
[£] Eingangsdaten-Laenge K3 2 Byte
(] [F— (£] Ausgangsdaten-Mapping K3 direkt
= [£] Ausgangsdaten-Laenge K3 2 Byte
(Z] Betriebsart K4 10-Link mit identischem Gerast j
:I:I (1) bi20-e [£] Datenhaltungsmodus K4 10-Link chre Ueberpruefung
[Z] Zykluszeit kK4 10-Link. mit kompatiblem Geraet
Steckplatz | [ [Z] Revision K4 : _
E: (Z] Quick Start-Up aktivieren K4 B: [t Parammeterzugrif]
b [£] Prozesseing.daten ungueltig K4 EMZENYT UTAgNOsE S
£ [£] Diagnosen deaktivieren K4 Informaticnen und Warnungen
~ [£] Eingangsdaten-Mapping K4 direkt
[£] Eingangsdaten-Laenge K4 2 Byte
2 (£] Ausgangsdaten-Mapping K4 direkt
3 [£] Ausgangsdaten-Laenge K4 2 Byte .
4 [£] Ausgang aktivieren K5 nein
5 [£] Ausaana aktivieren K& nein S
5
7
5 oK | Apbrechen | Hife |
9
10 |1 4 m b
11
12 FROFIBUS-DP-Slaves der £,
13 SIMATIC 57, M7 und C7 -
[dezentraler Aufbau)
14 T
Steckplatz belegt, Baugruppe zu breit, oder Funktionalitdt der gesteckten Baugruppe nicht auf neue Bau

Abb. 10: Konfiguration der I10-Link-Ports

Port im I0-Link-Modus (mit identischem Gerat, mit kompatiblem Gerit, etc.)

Geben Sie unter ,Eingangsdaten Lange” bzw.- ,Ausgangsdaten Léange” die Lange der Prozessda-
ten des angeschlossenen I0-Link-Device ein, die fiir diesen Port auf dem Feldbus abgebildet wer-
den sollen, siehe auch ,S.

Port im DI-Modus (DI mit Parameterzugriff, DI)

Sinnvoll ist es, die Prozessdatenbreite in ,Eingangsdaten Lange” bzw.- ,Ausgangsdaten Lange”
auf 0 zu setzen, damit bei der Abbildung der Prozessdaten auf den Feldbus keine Bytes unnétig
durch digitale Daten blockiert werden.
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Port-Konfiguration im Beispielprojekt

Port 1:

10-Link mit identischem Gerat — Im Falle eines Device-Austauschs wird nur eine identisches
Austauschgerat akzeptiert (Priifung von Hersteller-ID, Geréte-ID, etc., siehe auch

Gerat:

Turck Temperatursensor,
TS-500-LUUPN8X-H1141,

2 Byte Prozessdaten
Port 2 und Port 3:

konfiguriert als DI
Port 4:

I0-Link ohne Uberpriifung — Im Falle eines Device-Austauschs wird jedes beliebige 10-Link
Device als Austauschgerét akzeptiert, siehe auch

Gerat:

Turck 1/0-Hub,
TBIL-M1-16DIP,

2 Byte Prozessdaten

Eigenschaften - BL20-E-4ICL - (R-/51)

==

Aligemein I Adressen  Parameter

-3 Parameter
=143 10-Link Port-Parameter

[E] Modul-Parametrierung
[Z] Betriebsart K1
[#] Datenhaltungsmodus K1
[E] Zykluszeit K1
[Z] Revision K1
[E] Quick Start-Up aktivieren K1
[£] Prozesseing.daten ungueltig K1
(2] Diagnosen deaktivieren K1
[E] Eingangsdaten-Mapping KL
(2] Eingangsdaten-Laenge K1
[E] Ausgangsdaten-Mapping K1
[£] Ausgangsdaten-Laenge K1
[£] Betriebsart K2
[Z] Datenhaltungsmodus K2
(2] Zykluszeit K2
[E] Revision K2
[Z] Quick Start-Up aktivieren K2
[£] Prozesseing.daten ungueltig K2
[Z] Diagnosen deaktivieren K2
(2] Eingangsdaten-Mapping K2
[Z] Eingangsdaten-Laenge K2
[£1 Ausaanasdaten-Maooina K2

et

aktivieren

deaktiviert, loeschen

automatisch

Eigenschaften - BL20-E-4IOL - (R-/51)

automatisch

nein

Algemein | Adressen  Parameter }

erzeugt Diagnose

Informationen und Warnui|

direkt

[£] Revision I3

2 Byte

[£] Quick Start-Up aktivieren K3

direkt

[&] Prozesseing.daten ungueltig I3

2Byte

[£] Diagnosen deaktivieren K3

DI

[£] Eingangsdaten-Mapping K3

aktiviert

[2] Eingangsdaten-Laenge I3

automatisch

[£] Ausgangsdaten-Mapping K3

automatisch

[2] Ausgangsdaten-Laenge K3

nein

[£] Betriebsart K4

erzeugt Diagnose

[£] Datenhaltungsmodus K4

Informationen und Warnuy|

[E] Zykluszeit K4

direkt

[Z] Revision Ké

2 Byte

[2] Quick Start-Up aktivieren K4

direkt

[£] Prozesseing.daten ungueltig K¢
[£] Diagnosen deaktivieren K4

[£] Eingangsdaten-Mapping K4
[£] Eingangsdaten-Laenge K4

[2] Ausgangsdaten-Mapping K4
[£] Ausgangsdaten-Laenge K4
[£] Ausgang aktivieren K5

[E] Ausgang aktivieren K&

[£] Ausgang aktivieren K7

[2] Ausgang aktivieren KB

Wert

automatisch

nein

erzeugt Diagnose

Informationen und Warnungen

direkt

2 Byte

direkt

aktiviert

automatisch

automatisch

nein

erzeugt Diagnose

Informationen und Warnungen

direkt

2 Byte

direkt

m

2 Byte

nein

nein

nein

ja

OK

Abbrechen Hiffe

b

Abb. 11: Konfiguration der 10-Link-Ports (Beispielprojekt)
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7.3
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Verwendung des Funktionsbausteins in Step 7

Eine allgemeine Beschreibung des Funktionsbausteins und seiner Ein- und Ausgangsvariablen fin-
den Sie in Kapitel 6: Der 10-Link-Funktionsbaustein: IOL_CALL.

{3 Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Test Ansicht Extras  Fenster Hilfe

[ ][=]x]

DEs:E(S| % 2@d|o |t | <> OB {4 0L 2 =K

| %]

P Neues Netzwerk
g8 FB Bausteine
[ FC Bausteine
@3 SFE Bausteine
g0 SFC Bausteine
il Multiinstanzen
- Bibliotheken

Inhalt von: 'Umgebung)\Schnittstelle’ |
ﬁ Schnittstelle Hame
@ TEME H@ [T=uD
1=l
OBl - "Main Program Sweep (Cycle)™

CALL F3 10z , DBSO
REQ :="State sensor 1".REQ DE243.
D :="State sensor 1".ID DE243.
INDEX_CAP :="State sensor 1".CAP DE243.
RD_WR :=TRUE
ENTITY_BORT :="State sensor 1"_PORT DB243.
FI_INDEX S=WE16$FEAR
IOL_INDEX "State sensor 1".IOL_INDEX DB243.

:="State sensor 1" TOL_SUBINDEK | DE2435.
=0

:="State sensor 1" LIN DB243.
:="A1" Container 21 P$DB1.
:="State sensor 1"_DONE_VALID DB243.
:="State sensor 1".BUSY DB243.
:="State sensor 1".ERROR DB243.
:="State sensor 1".STATUS DB243.
:="State sensor 1*.IOL_STATUS || DBz
:="State sensor 1".RD _LEN DB243.

[ Frogrmmeloments [B= Aufnstracur |

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

™|

DEXE. 2
DEDE
DEW1Z

DBA14

DBH16
DBW18

DBWZ0
DBX0.0
DBX6.3
DBX6.4
DBX6.5
DBDZZ
DBDZ6
DBW3Z

2 offline

[Abs <52 [Nwl Zel6

Einfg And

Abb. 12: Beispielaufruf Siemens FB |O-Link-CALL (FB102) in OB1
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7.3.1
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Beispielzugriffe mit IOL_CALL

Zur Visualisierung der Ablaufe beim Lese - bzw. Schreibzugriff via IOL_CALL dient in diesem Beispiel
die Variablentabelle ,HMI”. Die Prozessdaten der Gerdte werden in den Variablentabellen ,Sensor1*
bzw. ,Sensor2” dargestellt.

Die Belegung der SPDU-Indizes der I0-Link-Gerdte entnehmen Sie bitte der jeweiligen Device-
Dokumentation.

Lesezugriff

Auslesen des Produktnamens (Product name, Index 0x12) vom Turck IO-Link I/O-Hub TBIL-M1-
16DIP an 10-Link Port 4.

» Eingangsvariablen des Bausteins tiber ,Variable steuern” wie folgt (Beschreibung s.o.) beschrei-
ben:

Variable Wert Bedeutung
RD_WR 0 Lesezugriff
ID 30 Anfangsadresse der Eingangsdaten des Moduls
gemal Konfiguration in HW-Konfig
CAP (INDEX_CAP) 251 Funktionsbaustein-Instanz
PORT (ENTITY_PORT) 4 Das |O-Link-Device befindet sich an Port 4.
IOL_INDEX 0x12 Index flir Produktnamen
€0 Var- HMI = le ==
Tabelle Bearbeiten Einflgen Zielsystemn Variable Ansicht Extras Fenster Hilfe
| D}e(E| & &[Be[e[o]~] X[ 2| W o i s e
¥4 HMI -- @BLio-4I0L\SIMATIC 300(L)ACPU 315-2 PN/DPAST-Programm(3) ONLINE = ==
;; Operand | Symbol | Anzeigefurmal Statuswert | Steuerwert -
1 Il sensor 1:
2 ED 30 HEX DVW#16#30010F14 Il process data raw
3 AB 30 HEX B#16#FF
4 DB249.0BX 6.1 ;| "State sensor 1".RD_WR BOOL Il O=read. 1=write parameter L
5 DB249.DBX 6.2 | "State sensor 1".REQ BOOL I 0-=1 start call 1
[ DB249.DBX 6.3 | "State sensor 1".DONE_VALID BOOL
7 DE249.DBX 6.4 | "State sensor 1" BUSY BOOL
8 DB249.0BX 6.5 | "State sensor 1".ERROR BOOL
9 MN0OL Call paramerter for sensor 1:
10 DB245.DBD & "State sensor 171D DEZ L#30 L#30
11| | DB249.0BW 12 | “State sensor 1" CAP DEZ 251 51
12| DB249.DBW 14 : "State sensor 1".PORT DEZ 4 4
13 DB249.0DBW 16 : "State sensor 1™I0L_INDEX HEX mm&'ﬁmz WHE1B#0012
14| DB249.DBW 18 : "State sensor 17.I0L_SUBINDEX DEZ o
15| | DB249.DBW 20 | "State sensor 1" LEN DEZ 0 0
16 DB249.0BW 30 : "State sensor 1".LEN_READ_MAX DEZ o o
17| DB249.DBD 22 : "State sensor 1".STATUS HEX DVV#16#00000000
18| | DB249.0BD 28 | "State sensor 1"I0L_STATUS HEX DW#16£00000000
19| DB249.0BW 32 | "State sensor 1".RD_LEN DEZ o
BLyoc-410L\SIMATIC 300(L)\...\S7-Programm(3) <> RUN Abs < 5.2

Abb. 13: Eingangsvariablen fiir Lesezugriff

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



» Lesezugriff Gber eine steigende Flanke an ,REQ" aktivieren:

Ea Var- HMI [F=% (o =5
Tabelle Bearbeiten Einfligen Zielsystemn Variable Ansicht Extras Fenster Hilfe
#| D||d| &| 3|m(e[o]~| X| 22| M o2 el s g
ﬂﬂ HMI -- @B Loe-4I0L\SIMATIC 300(1)8CPU 315-2 PN/DPAST-Programm(3) OMNLINE
,r; Operand | Symbol | Anzeigefnrma| Statuswert | Steuerwert -
1 N sensor 1:
2 ED 30 HEX DWW#16#30010F14 Il process data raw
3 AB 30 HEX B#16#FF B#16#FF
4 DB245.DBX 6.1 | "State senzor 1".RD_WR BOOL falze Il O=read. 1=write parameter L
5 DB245.0BX 6.2 | "State sensor 1".REQ BOOL ‘ true 1 0-=1 start call i
[ DB245.0BX 6.3 ;| "State sensor 1".DONE_VALID BOOL true
T DB245.DBX 6.4 : "State sensor 1".BUSY BOOL false k
8 DB245.0BX 6.5 "State sensor 1".ERROR BOOL false \
9 MN0OL Call paramerter for sensor 1: \
10 DB245.0DBD 3 "State sensor 171D DEZ L#30 L#30
11 DB245.0DBW 12 : "State sensor 1".CAP DEZ 251 251
12| DB245.0BW 14 | "State sensor 1".PORT DEZ 4 4
13] DB245.DBW 16 : "State sensor 1"I10L_INDEX HEX VWHEHISH0012 VWHEISH0012
14] DB245.DBW 18 | "State sensor 1"I10L_SUBINDEX DEZ o
15] DB245.DBW 20 : "State sensor 1".LEN DEZ o 0
18] DB245.DBW 30 : "State sensor 1".LEN_READ_MAX DEZ o 0
17] DB245.0BD 22 | "State sensor 1".STATUS HEX DW#16#00000000
18] DB245.0BD 26 | "State sensor 1"I0L_STATUS HEX DW#16#00000000
19) DB245.DBW 32 : "State sensor 1".RD_LEN DEZ o il
BLioc-4I0L\SIMATIC 300(1)\..\S7-Programm(3) <& RUNSN Abs < 5.2

Abb. 14: Aktivieren des Lesezugriffs

= Das Ergebnis der Abfrage ist in diesem Beispiel in der Prozessdatentabelle VAT ,Sensor 1” zu

sehen:
&ﬁ Mar - Sensorl EI-@
Tabelle Bearbeiten Einfligen Zielsystemn Variable Ansicht Extras Fenster Hilfe
4| D@ & #m@|e|o|~] x| 8| M| Sfar | 64|47 o
K3 Sensorl -- @BLo-AI0L\SIMATIC 300(1)\CPU 315-2 PM/DP\ST-Programm(3) OMNLINE
,r; Operand Symbol Anzeigeformat | Statuswert | Steuerwert
1 DB1.0BB 0 :"A1".Container_A1[1] ZEICHEN
2 DB1.0BB 1 :"A1".Container_A1[2] ZEICHEN
3 DB1.0BB 2 :"A1".Container_A1[3] ZEICHEN
4 DB1.0BB 3 :"A1".Container_A1[4] ZEICHEN
5 DB1.0BB 4 :"A1".Container_A1[3] ZEICHEN
[ DB1.0BB 5 :"A1".Container_A1[8] ZEICHEN
T DB1.0BB & : "A1".Container_A1[7] ZEICHEN
8 DB1.0BB 7 :"A1".Container_A1[8] ZEICHEN
9 DB1.0BB & :"A1".Container_A1[9] ZEICHEN
10 DB1.0BB § :"A1".Container_A1[10] ZEICHEN
11 DB1.0BB 10 : "A1".Container_A1[11] ZEICHEN
12| DB1.0BB 11 : "A1".Container_A1[12] ZEICHEN
13] DB1.0BB 12 : "A1".Container_A1[13] ZEICHEN
14] DB1.0BB 13 : "A1".Container_A1[14] ZEICHEN B#16#00
15] DB1.0BB 14 : "A1".Container_A1[15] ZEICHEN B#16#00
18] DB1.0BB 15 : "A1".Container_A1[186] ZEICHEN B#16#00
17] DB1.0BB 16 : "A1".Container_A1[17] ZEICHEN B#16#00
18] DB1.0BB 17 : "A1".Container_A1[18] ZEICHEN B#16#00
19) DB1.0BB 18 : "A1".Container_A1[19] ZEICHEN B#16#00
BLioc-4I0L\SIMATIC 300(1)\..\S7-Programm(3) G RUR (Abs<5.2

Abb. 15: Prozessdaten des Sensors
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Step 7 (PROFIBUS-DP/PROFINET): IOL_CALL (FB102)

Schreibzugriff

Andern des Parameters ,Messwertaktualisierungszeit/Drehen/Deaktivieren des Displays” (Index 55)
auf Wert 0x05 (600 ms Messwert-Aktualisierungszeit, Anzeige um 180° gedreht) vom Turck Tempe-
ratursensor, TS-500-LUUPN8X-H1141 an |O-Link Port 1.

Temperatursensoren Serie TS SRR
I0-Link-Parameter —
Automation
Spezifische Service PDU - Parameterwerte
Index 0x54: Anzeigeeinheit des Displays
Wert (hexadezimal) Meniipunkt Funktion
0x00 € °C
0x01 °F °F
0x02 k k
0x03 Ohm Ohm
Index 0x55:|Messwert-Aktualisierungszeit/Drehen/Deaktivieren des Displays
Wert (hexadezimal) Meniipunkt Funktion
0x00 50 50 ms Messwert-Aktualisierungszeit
0x01 200 200 ms Messwert-Aktualisierungszeit
0x02 600 600 ms Messwert-Aktualisierungszeit
0x03 r50 50 ms Messwert-Aktualisierungszeit,

Anzeige um 180° gedreht

0x04 r200 200 ms Messwert-Aktualisierungszeit,
Anzeige um 180° gedreht

0x05 ré00 600 ms Messwert-Aktualisierungszeit,
Anzeige um 180° gedreht

0x06 OFF Display ausgeschaltet

Abb. 16: Ausschnitt aus der Dokumentation zu den Turck Temperatursensoren

» Eingangsvariablen des Bausteins liber ,Variable steuern” wie folgt beschreiben (Beschreibung

s.0.):
Variable Wert Bedeutung
RD_WR 1 Schreibzugriff
ID 30 Anfangsadresse der Ausgangsdaten des Moduls
gemal’ Konfiguration in HW-Konfig.
CAP (INDEX_CAP) 251 Funktionsbaustein-Instanz
PORT (ENTITY_PORT) 1 Das I0-Link-Device befindet sich an Port 1.
IOL_INDEX 0x55 Index fiir ,Messwert-Aktualisierungszeit/Drehen/
Deaktivieren des Displays”, siehe oben.
LEN_READ 1 1 Byte wird geschrieben.
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¥3 Var- HMI
Tabelle Bearbeiten Einfligen Zielsystemn Variable Ansicht Extras Fenster Hilfe
4| D@ & #E@|e|o|~] x| 8| M| Sfar | 64|47 o
3 HMI -- @BLoc-410L\SIMATIC 300(1)\CPU 315-2 PM/DP\ST-Programm(3) OMNLINE
,r; Operand | Symbol | Anzeigefnrma| Statuswert | Steuerwert -
1 N sensor 1:
2 ED 30 HEX DWW#16#30010F18 Il process data raw
3 AB 30 HEX B#16#FF B#16#FF
4 DB245.DBX 6.1 | "State senzor 1".RD_WR BOOL Il O=read. 1=write parameter L
5 DB245.DBX 6.2 ; "State sensor 1".REQ BOOL 11 0-=1 start call i
[ DB245.0BX 6.3 ;| "State sensor 1".DONE_VALID BOOL
T DB245.DBX 6.4 : "State sensor 1".BUSY BOOL
8 DB245.0BX 6.5 "State sensor 1".ERROR BOOL
9 MN0OL Call paramerter for sensor 1:
10 DB245.0DBD 3 "State sensor 171D DEZ L#30 L#30
11 DB245.0DBW 12 : "State sensor 1".CAP DEZ 251 251
12| DB245.0BW 14 | "State sensor 1".PORT DEZ 1 1
13] DB245.DBW 16 : "State sensor 1"I10L_INDEX HEX VWH16#0055 VWH1B#0055
14] DB245.DBW 18 | "State sensor 1"I10L_SUBINDEX DEZ o
15 DB245.DBW 20 : "State sensor 1".LEN DEZ 1 1
18] DB245.DBW 30 : "State sensor 1".LEN_READ_MAX DEZ o 0
17] DB245.0BD 22 | "State sensor 1".STATUS HEX DW#16#00000000
18] DB245.0BD 26 | "State sensor 1"I0L_STATUS HEX DW#16#00000000
19) DB245.DBW 32 : "State sensor 1".RD_LEN DEZ o il
BLioc-4I0L\SIMATIC 300(1)\..\S7-Programm(3) <& RUNY Abs < 5.2

Abb. 17: Eingangsvariablen fiir Schreibzugriff

» Den zu schreibenden Wert (0x05) in der Variablentabelle unter ,Steuerwert” angeben und
schreiben.

84 Sensor1 -- BLo-4I0L\SIMATIC 300(1)\CPU 315-2 PN/DP\ST-Programm(3) ONLINE [ ==
,r; Operand Symbol Anzeigeformat | Statuswert | Steuerwert -

1 DB1.0BB 0 :"A1".Container_A1[1] HEX B#16%#05 B#16#05 N

2 DB1.0BB 1 :"A1".Container_A1[2] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

3 DB1.0BB 2 :"A1".Container_A1[3] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

4 DB1.0BB 3 :"A1".Container_A1[4] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

5 DB1.0BB 4 :"A1".Container_A1[3] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

[ DB1.0BB 5 :"A1".Container_A1[8] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

T DB1.0BB & : "A1".Container_A1[7] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

8 DB1.0BB 7 :"A1".Container_A1[8] ZEICHEN B#16#00 B#16#00 2

9 DB1.0BB & :"A1".Container_A1[9] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

10 DB1.0BB § :"A1".Container_A1[10] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

11 DB1.0BB 10 : "A1".Container_A1[11] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

12| DB1.0BB 11 : "A1".Container_A1[12] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

13] DB1.0BB 12 : "A1".Container_A1[13] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

14] DB1.0BB 13 : "A1".Container_A1[14] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

15] DB1.0BB 14 : "A1".Container_A1[15] ZEICHEN B#16#00 B#16#00 b

18] DB1.0BB 15 : "A1".Container_A1[186] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

17] DB1.0BB 16 : "A1".Container_A1[17] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

18] DB1.0BB 17 : "A1".Container_A1[18] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

19) DB1.0BB 18 : "A1".Container_A1[19] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

20 DB1.0BB 19 : "A1".Container_A1[20] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

21 DB1.0BB 20 : "A1".Container_A1[21] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

22| DB1.0BB 21 : "A1".Container_A1[22] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

BLioc-4I0L\SIMATIC 300(1)\..\S7-Programm(3) G [RUR (abs < 5.2

Abb. 18: Steuerwert fir Index 0x55
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» Schreibzugriff Giber eine steigende Flanke an ,REQ” aktivieren:

ETabeﬂe Bearbeiten Einfligen Zielsystem Variable Ansicht Extras Fenster Hilfe

ﬂIQIzIEI_Iilalﬁlﬁlzl_ll__l_l\

\wﬂml'm

N sensor 1:

ED 30

Il process data raw

AB 30

B#16#FF

DB245.DBX 6.1 : "State sensor 1".RD_WR

Il O=read. 1=write parameter

DB245.DBX 6.2 : "State sensor 1".REQ

1 0-=1 start call

DB245.DBX 6.3 : "State sensor 1" DONE_VALID

DB245.DBX 6.4 : "State sensor 1".BUSY

DB245.DBX 6.5 : "State sensor 1" ERROR

MN0OL Call paramerter for sensor 1:

DB245.DBD & : "State sensor 171D

DB245.DBW 12 : "State sensor 1".CAP

DB245.DBW 14 : "State sensor 1".PORT

DB245.DBW 16 : "State sensor 1"I0L_INDEX

DB245.DBW 18 : "State sensor 1".10L_SUBINDEX

DB245.DBW 20 : "State sensor 1".LEN

DB245.DBW 30 : "State sensor 1".LEN_READ_MAX

DB245.DBD 22 : "State sensor 1".STATUS

DB245.DBD 26 : "State sensor 1"I0L_STATUS

DB245.DBW 32 : "State sensor 1".RD_LEN

N sensor Z:

ED 30

BLice-410L\SIMATIC 300(1}\ AS7-Programm(3)

Abb. 19: Aktivieren des Schreibzugriffs

© DW#16#80010F10 1 process data raw
< RUNIIEN  [Abs<52 4

-

= Das Display des Sensors ist nun um 180° gedreht, die Aktualisierungszeit ist auf 600 ms einge-
stellt.
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8 TIA-Portal: IOL_DEVICE

8.1 Beispielprojekt

8.1.1 Verwendete Hardware
Siemens S7, CPU 1511-1 PN

BL67-GW-EN mit 10-Link-Master-Modul BL67-4I0L an Steckplatz 1 der BL67-Station
|O-Link-Device am BL67-4I0L:

Port 1 Turck Temperatursensor, TS-530-LI2UPN8X-..., |O-Link V1.0
Port 2 DI

Port 3 DI

Port 4 Turck I/0-Hub: TBIL-M1-16DXP, 10-Link V1.1

8.1.2 Verwendete Software

Totally Integrated Automation Portal, V15
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TIA-Portal: IOL_DEVICE

8.2 Konfiguration der Hardware

8.2.1 Konfiguration des I0-Link-Masters

» GSDML-Datei des BL67-Gateways installieren und dem ,PROFINET-IO-System (100)" hinzuf(-

gen.

> BL67-Gateway BL67-GW-EN zum Projekt hinzufligen und das 10-Link-Master-Modul BL67-410L
an Steckplatz 1 der BL67-Station einfligen.

Uft Siemens - CiUsersischeuechiDocumentsiAutomatisierungiBLoc410LBLc410L

Projekr  Bearbeiten  Ansicht  Einfiigen  Online  Extras  Wierkzeuge  Fenster b Totally Integrated Automation
Cf (3 I Projelespeicnen & X 22 = X 2 (*: G [0 G 2 B online verbinden PORTAL
BLx<-410L » Micht gruppierte Gerite » turck-blb? [BL67-GW-EN]
“:,5’ Topologiesicht ||5§h Netzsicht ‘m‘f Gerdtesicht | Optionen [2l2)
I =
Geréteiibersicht e
F
£
2. [Modul Baugr.. Steck. E-Adres. AAdres.. Typ Artikel-. ~ Katalog 2
~ twrck-bls7 ] ] BLB7-GW-EN 8827214 [~ | [suchers | [t [ i
~ PO 0 0x1 turek-bls7 E 2
- Fiker ) |2
4 Port 1 ] 01 Pl Port 1 E’p - E
- opfmodu
F o 0x1 F2 Fort 2 M bop
| w Ui Modul
ko [ 1 0.15  0.15  BL67-AIOL 6827385 s [ Ancl —
5 > o [
5 B b Ll Analogeirs, ausgang o
. . » [l Analogeingang %
» [ Digitalsusgang @
[<] ] ] » (18 Digitalein- susgang g
P S
|Q Eigenschaften ||:i.llnfu Hﬂ Diagnose | » L Digitaleingang 9
- = o - . » [l Leerplat: | |
|| Allg [Lrov | anten | Texte | - [@ Technolagie B
b Allgemein Il BLe7-1 CHTIENG =
) Baugruppenparameter = =
Eingdnge = M eLs71cv =
. o
Baugruppenpsarameter Stationsparameter Il BLe71Rs232 =
Eisadressen W eL67-1R5a22 =
Modul-Parametrierung: | skrivieren Il BLs7-1Rs485 -
BetriebsartKD: | 10-Link ohne Ueberpruefung W sLe715si L
m Il BLs7-2RFID-A =
‘ Datenhaltungsmodus KO: | desktiviert, loeschen e =
£ -2RFID- g
m Zykluszeit KO: | automatisch Il Ls7-2rsa5 A =
i o
Il Revision KO: | sutomstisch Il BLs74i0L 5
Is
Quick Start-Up skeivieren KO: | nein b LW Versorgung
Prozesseing.daten unguelti
K0: | erzeugt Diagnose
Diagnosen deskeivieren KO: | Informationen und Warnungen 3
< m |»| | Information

| turck-bls?

4 Portalansicht 3 Obersicht

Abb. 20: BL67-GW-EN mit BL67-410L

Die 4 Ports des 10-Link Masters konnen sowohl im I0-Link Modus mit unterschiedlicher Konfigura-
tion als auch im DI-Modus betrieben werden (siehe hierzu auch Parameter ).

Port im 10-Link-Modus (mit identischem Gerat, mit kompatiblem Gerit, etc.)

Geben Sie unter ,Eingangsdaten Lange” bzw.- ,Ausgangsdaten Lange” die Lange der Prozessda-
ten des angeschlossenen 10-Link-Device ein, die flir diesen Port auf dem Feldbus abgebildet wer-
den sollen, siehe auch Parameter, s.

Port im DI-Modus (DI mit Parameterzugriff, DI)

Sinnvoll ist es, die Prozessdatenbreite in ,Eingangsdaten Lange” bzw.- ,Ausgangsdaten Lange”
auf 0 zu setzen, damit bei der Abbildung der Prozessdaten auf den Feldbus keine Bytes unnétig
durch digitale Daten blockiert werden.
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8.2.2
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Konfiguration der IO-Link-Ports
Port-Konfiguration im Beispielprojekt
Port 1:

10-Link ohne Uberpriifung — Im Falle eines Device-Austauschs wird jedes beliebige 10-Link

Device als Austauschgerat akzeptiert, siehe auch

Gerat:
Turck Temperatursensor,
TS-500-LUUPN8X-H1141,

2 Byte Prozessdaten
Port 2 und Port 3:
konfiguriert als DI

Port 4:

10-Link ohne Uberpriifung — Im Falle eines Device-Austauschs wird jedes beliebige 10-Link
Device als Austauschgerét akzeptiert, siehe auch

Gerat:

Turck 1/0-Hub,
TBIL-M1-16DIP,

2 Byte Prozessdaten

T4t Siemens - C:UsersischeuechiDocumentsiAutomatisierungBLocA 0B oA 0L

4 Portalansicht 22 Obersicht

IﬁEﬂ turck-bls7

Abb. 21: Konfiguration der I0-Link-Ports

de erolgreic

Projekr  Bearbeiten  Ansicht  Einfiigen  Online  Estras  Werkzeuge Fenster b Totally Integrated Automation
UF (Y B Projeke speichern 50 M = T2 X Wy (@ 5 [0 B [ online verbinden PORTAL
BLx<410L » Nicht gruppierte Gerate » turck-bl67 [BLE7-GW-EN]
ETupulugiesicht m Netzsicht ||—|]'f Geratesicht ‘ Optionen [EE]
T =3
Geriteiibersicht = ]
o
H
¥ Madul Bougr. Steck. Esadres.. Aadres. Typ Artikek ~ :Katalog 8
- turckble? 0 0 BLET-GUEN 6827214 Al [Sucher> | [l it | %
| ) i ax1 turck-bla7 E| Frie Ao 7] )
g Fort 1 i 031 Pl Fort 1 N —— B
- opfrmodul
I Fart 2 o 01 F2 Fart 2 :I 2
" - i hModul
_ BLE7-HOL_1 o 1 0.15 015 BL&Z-HOL 6827386 [ =
7 3 ¥ L Analogausgang B
7 3 » [ Analogein-, ausgang o
7 a » r‘_]]Analngemgang ;T
hd » r‘_]] Digitalausgang fL
<] ] | » [ Digitslein-, ausgang g
s e
|§ Eigenschaften ||1A.‘. Info ||ﬂ Diagnose | » L Digitaleingang “
» [l Leerplatz | |
J Allgemein H 10-Variablen H Systemkonstanten H Texte | « [ Technologie =
_ - - 5
b Allgermein Prazesseing.daten unguelig [+] [l eLe7-1 onTiEnG >
p k2! |Erzeug[ Diaghose <
Eingénge W sLsr-1ov =
Baugruppenparameter Disgnosen deaktivieren K2: | Informationen und Warnungen [l sLs71Rs232 %
Eli-hdressen Eingangsdaten-apping k2: | direkt Il 5Ls7-1Rs422 =
Eingangsdater-Lasnge K2: |2 Byte W sLs7-1Rsaas =
: . Il 5Ls7-1551 ()
o Ausgangsdaren-Mapping K2: |d|rekt Il oLe7-2rrio =
=4
W Ausgangsdaten-daenge K2: |2 Byte Il oLe7-2vrins =
i -
o FEGEREELAERN 10-Link ohne Ueberpruefung [l BL67-2RS54 854 3
£ =
; BLE7-HOL o
Datenhaltungsmodus K3: |deakt|wert. loeschen [l =
) Eetriehsart K3 » P_uVErsorgung
Zykluszeit K3: |automansch | |
Rewision K3: |autnmansch
Quick Start-Up aktivieren k3. | nein
-
¢[m > :Information
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TIA-Portal: IOL_DEVICE

8.3 |O_LINK_DEVICE-Funktionsbausteins in TIA-Portal verwenden

Der IO_LINK_DEVICE-Baustein ist angelehnt an den IOL_CALL-Funktionsbaustein gemaf 10-Link-
Spezifikation. enthélt eine allgemeine
Beschreibung des 10_ CALL Funktionsbausteins und seiner Ein- und Ausgangsvariablen.

10-Link » plcxb1dOed [CPU 1511-1 PN] » Programmbausteine » [0ink [FB10]

S D EEEEEG=D EEEd s Fad &R =]

10-link
Name Datentyp Defaultwert Remanenz Erreichbar .. Sichtbari_. Einstellwert Kommentar

1 <40 ¥ Input

2 L <Hinzufiigens Iz‘
[ <] " |

e
1
2
3 “I0-Link Daten”."ID Sensor 1" := 264; P “I0-Link Daten” 3DB3
4
5 E#I0_LINK_DEVICE_Instance_S1(REQ:="I0-Link Daten”.“REQ Sensor 17, P "I0-Link Daten” 3DB3
& ID:="I0-Link Daten”."ID Sensor 17, 3 "I0-Link Daten™ 4DE3
7 CAP:="I0-Lirk Daten”."CAP Sensor 17, b "I0-Link Daten” sDB3
g RD_T 0-Link Daten"."RD_WR Zensor 1", 3 "I0-Link Daten™ 4DEZ
9 "PORT":="T0-Link Daten”."FORT Sensor 17, b "I0-Link Daten” £DB3
10 I0L_INDEX:="I0-Link Daten”."I0L_INDEX Sensor 1°, P "I0-Link Daten” sDB3
11 I0L_SUBINDEX:="I0-Link Daten”."I0L_SUBINDEX Hensor 17, 3 "I0-Link Daten” 5DE3
1z LEN := "I0-Link Daten”.”LEN Sensor 17, P "I0-Link Daten” 3DB3
13 DONE_VALID =» "I0-Link Daten”. "DONE ZJensor 17, 3 "I0-Link Daten™ 4DE3
14 BUSY => "I0-Link Daten”."BUSY Sensor 17, P "I0-Link Daten” 3DB3
15 ERROR => "I0-Link Daten”."ERROR Sensor 17, 3 "I0-Link Daten™ 4DE3
16 I0L_STATUS =+ "I0-Link Daten”."I0L_STATUS Sensor 17, b "I0-Link Daten” sDB3
17 RD_LEN => "IO-Link Daten”."RD_LEN Zensor 1, 3 "I0-Link Daten™ 4DEZ
1 NTATUS =» "IO-Link Daten'”."STATUS Sensor 1, 3 "I0-Link Daten” 5DE3
19 | RECORD_IOL_DATA:="I0-Link Record”.~RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1) b “I0-Link Record” 3DE4
L
2LEQT...T)
100% I ¥ v

Abb. 22: Beispielaufruf Siemens-FB ,IO_LINK_DEVICE”

ﬂ HINWEIS

Der Zugriff auf die Port0-Funktionen des BL67-4lOL mit einem IOL_INDEX von 65535
(siehe )ist mitdem ,10_LINK_DE-
VICE“-Funktionsbaustein von Siemens in der jetzigen Version (V3.0.2) nicht moglich.
Fiir den Zugriff auf diese Funktionen des TBEN-Lx-8IOL kann auch im TIA-Portal (ab Ver-
sion V13) der urspriingliche IOL_CALL-Baustein verwendet werden. Siemens stellt diesen
fur TIA-Portal-Nutzer unter als ,Archive.zip” zur
Verfligung.
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Beispielzugriffe mit IO_LINK_DEVICE

Zur Visualisierung der Ablaufe beim Lese- bzw. Schreibzugriff via IO_LINK_DEVICE dient in diesem
Beispiel die Beobachtungstabelle ,Sensor1”.

Die Belegung der SPDU-Indizes der I0-Link-Gerdte entnehmen Sie bitte der jeweiligen Device-
Dokumentation.

ﬂ HINWEIS
Der Zugriff des Bausteins auf das Gerat und die angeschlossenen Sensoren erfolgt {iber
die Eingangsvariable ,ID”. Je nach verwendeter Steuerung ist als ID ein anderer Wert ein-
zugeben:
HW-Kennung des |O-Link-Moduls, wie hier im Beispiel (mit CPU 1511-PN)
Anfangsadresse der Eingangsdaten des |O-Link-Moduls (z. B. bei einer CPU 315)

4 Siemens - C:WsersischeuechiDocuments\dutomatisierungiBLecd101BLe=10L

BLxx-410L » Nicht gruppierte Gerate » turck-bl67
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Abb. 23: HW-Kennung des BL67-410L
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Lesezugriff

Auslesen des Produktnamens (Product name, Index 0x12) vom Turck IO-Link I/O-Hub TBIL-M1-
16DXP an |O-Link Port 6.

» Uber ,Variable steuern” zunichst die Eingangsvariablen des Bausteins wie folgt beschreiben
(Beschreibung s.o.):

Variable Wert Bedeutung
REQ TRUE Request senden
ID 263 Hardwarekennung des BL67-410L HW-Ken-
nung des BL67-4I0L.

CAP 251 Funktionsbaustein-Instanz

PORT 4 Das |O-Link-Device befindet sich an Port 4.

IOL_INDEX 0x12 Index fuir Produktnamen

# & & Pl 224D
i MName Adresse  Anzeigeformat Beobachtungsw... Steuerwert 1

1 "lo-Link Daten”."REQ Sensor 1" E BOOL ~ | [ FALSE @ ~

2 "lo-Link Daten"."DOMNE Sensor 1" BOOL [E] FALSE T

3 "lO-Link Daten"."BUSY Sensor 1" BOOL [E] FALSE

4 "|Q-Link Daten"."ERROR Sensor 1" BECOL [E] FALSE FALSE

5 =

6 "I0-Link Daten”."ID Sensor 1" DEZ 263 263 1

7 "I0-Link Daten"."CAP Sensor 1" DEZ 251 251

g "I0-Link Daten"."LEN Sensor 1" DEZ 232 232

9 "I0-Link Daten”."PORT Sensor 1" DEZ 4 4

10 "IO-Link Daten"."IOL_INDEX Sensor 1" Hex 1680012 1680012

11 "IO-Link Daten"."IOL_SUEBINDEX Sensor 1" DEZ a 1]

12 "IQ-Link Daten"."RD_WR Sensor 1" BECOL [E] FALSE FALSE

13 "lo-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1" DEZ 1]

14

15 "lO-Link Daten"."STATUS Sensor 1" Hex 16#0000_0000

16 "IO-Link Daten"."IOL_STATUS Sensor 1" Hex 16#0001_0000

17 "lo-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1" DEZ 1]

18

19 "Io-Link Record" "RECORD_IOL Da&T4_SENSOR1"[0] Zeichen T ‘$o0’

20 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[1] Zeichen B ‘$o0’

21 "Io-Link Recard" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[2] Zeichen it

22 "Io-Link Record" "RECORD_IOL Da&T4_SENSOR1"[3] Zeichen N

25 "Io-Link Record" "RECORD_IOL DaT4_SENSOR1"[4] Zeichen

24 "lo-Link Record" "RECORD_IOL DaT4_SENSOR1"[5] Zeichen W

25 "Io-Link Record" "RECORD_IOL DaT4_SENSOR1"[6] Zeichen e

26 "lo-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[7] Zeichen

27 "lo-Link Record" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[8] Zeichen e

28 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[9] Zeichen '

28 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[10] Zeichen o

30 "Io-Link Record" "RECORD_IOL Da&T4_SENSOR1"[11] Zeichen s

31 "Io-Link Recard" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[12] Zeichen P

32 "IO-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[13] Hex 16#00

33 "IO-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1"[14] Hex 16#00 w
L4 i >

Abb. 24: Eingangsvariablen fiir Lesezugriff
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» Den Lesezugriff zusétzlich Gber eine steigende Flanke an ,REQ” aktivieren:

Lo - R R T

11
12
13
14
15
16
17
18
14
20
21
22
23
24
25
26
27
25
29
30
31
32
33

XA
Mame

"lo-Link Daten"."REQ Sensor 1"

"I0-Link Daten"."DOME Sensor 1"
"I0-Link Daten"."BUSY Sensor 1"
"I0-Link Daten”."ERROR Sensor 1"

"I0-Link Daten”."ID Sensor 1"

"I0-Link Daten"."CAP Sensor 1"

"I0-Link Daten"."LEN Sensor 1"

"I0-Link Daten”."PORT Sensor 1"

"lo-Link Daten"."IOL_INDEX Sensor 1"
"lo-Link Daten"."IOL_SUBINDEX Sensor 1"
"lo-Link Daten"."RD_WR Sensor 1"
"lo-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1"

"I0-Link Daten”."STATUS Sensor 1"
"lO-Link Daten"."IOL_STATUS Sensor 1"
"lo-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1"

"|o-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1°[0]
"|o-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSCR 1°[1]
"|o-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[2]
"|o-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[3]
"|0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[4]
"|o-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[5]
"|o-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[6]
"|o-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[7]
"|o-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[8]
"|0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[4]
"|o-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1°[10]
"|0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SENSOR1°[11]
"|o-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1°[12]
"|0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1°[13]
"|0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1°[14]

Adresse

Anzeigeformat
BOCL
BOCL
BOCL
BOCL

DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
Hex
DEZ
BECOL
DEZ

Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Hex

Hex

Beobachtungsw...
[= TRUE

[= TRUE

[ FALSE

[ FALSE

263
251

232

a4
1640012
i

[3 FALSE
13

16#0000_0000
16#0000_0000
13

Steuerwert 1
TRUE ~

FALSE

263

251

232

4
1680012
1]

FALSE

‘$o0
‘$o0

Abb. 25: Aktivieren des Lesezugriffs
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= Das Ergebnis der Abfrage ist in diesem Beispiel ab Zeile 19 der Beobachtungstabelle im "lO-Link
Record" zu sehen:

S 2 [l 2 A B [T
i MName Adresse  Anzeigeformat Beobachtungsw... Steuerwert 1

1 "lo-Link Daten”."REQ Sensor 1" BOOL ~ | [@ TRUE |E| ~

2 "lo-Link Daten"."DOMNE Sensor 1" BOOL [m] TRUE T

3 "lO-Link Daten"."BUSY Sensor 1" BOOL [E] FALSE

4 "|Q-Link Daten"."ERROR Sensor 1" BECOL [E] FALSE FALSE

5 =

6 "I0-Link Daten”."ID Sensor 1" DEZ 263 263 1

7 "I0-Link Daten"."CAP Sensor 1" DEZ 251 251

g "I0-Link Daten"."LEN Sensor 1" DEZ 232 232

9 "I0-Link Daten”."PORT Sensor 1" DEZ 4 4

10 "IO-Link Daten"."IOL_INDEX Sensor 1" Hex 1680012 1680012

11 "IO-Link Daten"."IOL_SUEBINDEX Sensor 1" DEZ a 1]

12 "IQ-Link Daten"."RD_WR Sensor 1" BECOL [E] FALSE FALSE

13 "lo-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1" DEZ 13

14

15 "lO-Link Daten"."STATUS Sensor 1" Hex 16#0000_0000

16 "IO-Link Daten"."IOL_STATUS Sensor 1" Hex 16#0000_0000

17 "lo-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1" DEZ 13

18

19 "Io-Link Record" "RECORD_IOL Da&T4_SENSOR1"[0] Zeichen T '¢oo’

20 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[1] Zeichen B '¢oo’

21 "Io-Link Recard" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[2] Zeichen it

22 "Io-Link Record" "RECORD_IOL Da&T4_SENSOR1"[3] Zeichen N

25 "Io-Link Record" "RECORD_IOL DaT4_SENSOR1"[4] Zeichen

24 "lo-Link Record" "RECORD_IOL DaT4_SENSOR1"[5] Zeichen W

25 "Io-Link Record" "RECORD_IOL DaT4_SENSOR1"[6] Zeichen e

26 "lo-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[7] Zeichen

27 "lo-Link Record" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[8] Zeichen e

28 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[9] Zeichen '

28 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[10] Zeichen o

30 "Io-Link Record" "RECORD_IOL Da&T4_SENSOR1"[11] Zeichen s

31 "Io-Link Recard" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[12] Zeichen P

32 "IO-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[13] Hex 16#00

33 "IO-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1"[14] Hex 16#00 w
L4 i >

Abb. 26: Prozessdaten des Sensors
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Schreibzugriff

Andern des Parameters ,Messwertaktualisierungszeit/Drehen/Deaktivieren des Displays” (Index 55)
auf Wert 0x05 (600 ms Messwert-Aktualisierungszeit, Anzeige um 180° gedreht) vom Turck Tempe-
ratursensor, TS-500-LUUPN8X-H1141 an |O-Link Port 1.

Temperatursensoren Serie TS PESEEEE=RE
I0-Link-Parameter —
Automation
Spezifische Service PDU - Parameterwerte
Index 0x54: Anzeigeeinheit des Displays
Wert (hexadezimal) Mentiipunkt Funktion
0x00 € °C
0x01 i °F
0x02 k k
0x03 Ohm Ohm
Index 0x55{Messwert-Aktualisierungszeit/Drehen/Deaktivieren des Displays
Wert (hexadezimal) Meniipunkt Funktion
0x00 50 50 ms Messwert-Aktualisierungszeit
0x01 200 200 ms Messwert-Aktualisierungszeit
0x02 600 600 ms Messwert-Aktualisierungszeit
0x03 r50 50 ms Messwert-Aktualisierungszeit,

Anzeige um 180° gedreht

0x04 r200 200 ms Messwert-Aktualisierungszeit,
Anzeige um 180° gedreht

0x05 r600 600 ms Messwert-Aktualisierungszeit,
Anzeige um 180° gedreht

0x06 OFF Display ausgeschaltet

Abb. 27: Ausschnitt aus der Dokumentation zu den Turck Temperatursensoren

» Uber ,Variable steuern” die Eingangsvariablen des Bausteins wie folgt beschreiben (Beschrei-

bung s.0.):

Variable Wert Bedeutung

ID 263 Hardwarekennung des BL67-410L HW-Ken-
nung des BL67-4I0L.

CAP 251 Funktionsbaustein-Instanz

LEN 1 Lange der zu schreibenden Daten, 1 Byte wird geschrie-
ben.

PORT 1 Das |O-Link-Device befindet sich an Port 1.

IOL_INDEX 0x55 Index fiir ,Messwert-Aktualisierungszeit/Drehen/Deak-

tivieren des Displays”, siehe oben.

» Die Varialble "RD_WR Sensor 1" zum Aktivieren des Schreibzugriffs auf TRUE setzen.
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=L
i MName Adresse | Anzeigeformat Beobachtungsw...  Steuerwert i

1 "|Q-Link Daten"."REQ Sensor 1" BECOL [E] FALSE FALSE Pl

2 "lo-Link Daten"."DOMNE Sensor 1" BOOL [E] FALSE

3 "lO-Link Daten"."BUSY Sensor 1" BOOL [E] FALSE

4 "|Q-Link Daten"."ERROR Sensor 1" BECOL [E] FALSE FALSE

E =

6 "I0-Link Daten”."ID Sensor 1" DEZ 263 263 r

7 "I0-Link Daten"."CAP Sensor 1" DEZ 251 251

g "I0-Link Daten"."LEM Sensor 1" DEZ 1 1

9 "I0-Link Daten"."PORT Sensor 1" DEZ 1 1

10 "IO-Link Daten"."IOL_INDEX Sensor 1" Hex 16#0055 16#0055

11 "IO-Link Daten"."IOL_SUEBINDEX Sensor 1" DEZ a a

12 "|O-Link Daten"."RD_WR Sensor 1" BECOL ~ | [H] TRUE TRUE

13 tertrTErate T R Bt E et £rE: r

14

15 "lO-Link Daten"."STATUS Sensor 1" Hex 16#0000_0000

16 "IO-Link Daten"."IOL_STATUS Sensor 1" Hex 16#0001_0000

17 "lo-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1" DEZ 1]

18

19 "Io-Link Record" "RECORD_IOL Da&T4_SENSOR1"[0] Zeichen T ‘oo’

20 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[1] Zeichen B ‘oo’

21 "Io-Link Recard" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[2] Zeichen it

22 "Io-Link Record" "RECORD_IOL Da&T4_SENSOR1"[3] Zeichen N

25 "Io-Link Record" "RECORD_IOL DaT4_SENSOR1"[4] Zeichen

24 "lo-Link Record" "RECORD_IOL DaT4_SENSOR1"[5] Zeichen W

25 "Io-Link Record" "RECORD_IOL DaT4_SENSOR1"[6] Zeichen e

26 "lo-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[7] Zeichen

27 "lo-Link Record" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[8] Zeichen e

28 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[9] Zeichen '

28 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[10] Zeichen o

30 "Io-Link Record" "RECORD_IOL Da&T4_SENSOR1"[11] Zeichen s

31 "Io-Link Recard" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[12] Zeichen P

32 "IO-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[13] Hex 16#00

33 "IO-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SEMSOR1"[14] Hex 16#00 w
L4 i >

Abb. 28: Eingangsvariablen fiir Schreibzugriff
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» Den zu schreibenden Wert (0x05) in der Beobachtungstabelle im ersten Wort von ,10-Link

Record” angeben und schreiben.

o A% B [P
Mame

"lo-Link Daten"."REQ Sensor 1"

"I0-Link Daten"."DOME Sensor 1"
"I0-Link Daten"."BUSY Sensor 1"
"I0-Link Daten”."ERROR Sensor 1"

"I0-Link Daten”."ID Sensor 1"

"I0-Link Daten"."CAP Sensor 1"

"I0-Link Daten"."LEN Sensor 1"

2 "IO-Link Daten"."PORT Sensor 1"

10 "lo-Link Daten"."IOL_INDEX Sensor 1"

11 "Io-Link Daten"."IOL_SUBINDEX Sensor 1"

12 "lO-Link Daten"."RD_WR Sensor 1"

13 "lO-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1"

14

15 "IO-Link Daten"."STATUS Sensor 1"

16  "lO-Link Daten"."IOL_STATUS Sensor 1"

17 "lO-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1"

18

19 "Io-Link Recard" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[0]
20 "Io-Link Recard" "RECORD_IOL DaT4_SENSOR1"[1]
21 "Io-Link Recard" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[2]
22 "Io-Link Recard" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[3]
25 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DaAT4_SENSOR1"[4]
24 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[5]
25 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[6]
26 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_D&T4_SENSOR1"[7]
27 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[8]
28 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[9]
28 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[10]
30 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[11]
31 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[12]
32 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[13]
33 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[14]
<

Lo - R R T

Adresse

Anzeigeformat
BOCL
BOCL
BOCL
BOCL

DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
Hex
DEZ
BECOL
DEZ

Beobachtungsw...
[ FALSE
[ FALSE
[ FALSE
[ FALSE

263
251

1

1
1640055
i

[ TRUE
i

16#0000_0000
T6#0001_0000
o

Steuerwert ?
FALSE o~

FALSE

263

251

1

1
T6#0055
o

TRUE

Caimmiralcalcairalcal

~|[16#05 16#05 | ]
esll el - v
16400 16400 =
16400 16400 =
16400 16400 =
16400 16#00 v
16400 16400 =
16400 16400 =
16400 16400 =
16400 16400 =
16400 16400 =
16400 16#00 v
16400 16#00 v
16400
16400 v
>

Abb. 29: Steuerwert fir Index 0x55
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» Den Schreibzugriff zusatzlich {iber eine steigende Flanke an ,REQ” aktivieren:

S 2 [l 2 A B [T

Mame Adresse  Anzeigeformat Beobachtungsw... Steuerwert F
1 | "O-link Daten"."REQ Sensor 1" BOOL ~ | [@ TRUE |E| M
2 "Io-Link Daten"."DOME Sensor 1" BOOL [m] TRUE T
3 "lo-Link Daten"."BUSY Sensor 1" BOOL [E] FALSE
4 "|o-Link Daten""ERROR Sensaor 1" BooOL [ FALSE FALSE [
E =
6 "IO-Link Daten"."ID Sensor 1" DEZ 263 263 = 1
7 "IO-Link Daten"."CAP Sensor 1" DEZ 251 251 v
g  "IO-Link Daten"."LEN Sensor 1" DEZ 1 1 =
2 "IO-Link Daten"."PORT Sensor 1" DEZ 1 1 =
10 "I0-Link Daten"."IOL_INDEX Sensor 1" Hex T6#0P55 T6#0055 v
11 "lo-Link Daten”."IOL_SUBINDEX Sensor 1" DEZ il il B
12 "Io-Link Daten”."RD_WPR Sensaor 1" BooOL [= TRUE TRUE =
13 "lO-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1" DEZ 1]
14
15  "lO-Link Daten"."STATUS Sensor 1" Hex 16#0000_0000
16  "I0-Link Daten"."lOL_STATUS Sensor 1" Hex 16#0000_0000
17 "lO-Link Daten"."RD_LEN Sensor 1" DEZ 1]
18
19 "Io-Link Recard" "RECORD_IOL_DaT4_SENSOR1"[0] Hex 16805 16805 =
20 "I0-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1"[1] Hex T6#00 T6#00 E
21 "I0-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1"[2] Hex T6#00 T6#00 E
22 "I0-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SEMNSOR 1"[3] Hex T6#00 T6#00 v
23 "I0-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1"[4] Hex T6#00 T6#00 E
24 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[5] Hex 16800 16800 =
25 "Io-Link Record" "RECORD_IOL_Da&T4_SENSOR1"[6] Hex 16800 16800 =
26 "I0-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1"[7] Hex T6#00 T6#00 E
27 "I0-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1"[8] Hex T6#00 T6#00 E
28 "I0-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1"[9] Hex T6#00 T6#00 v
29 "I0-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1"[10] Hex T6#00 T6#00 E
30 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SENSOR1"[11] Hex T6#00 T6#00 v
31 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1"[12] Hex T6#00 T6#00 E
32 "I0-Link Record" "RECORD_IOL_DATA_SEMSOR 1"[13] Hex T6#00
33 "I0-Link Record"."RECORD_IOL_DATA_SENSOR 1"[14] Hex T6#00 i

< 1[]

Abb. 30: Aktivieren des Schreibzugriffs

= Das Display des Sensors ist nun um 180° gedreht, die Aktualisierungszeit ist auf 600 ms einge-
stellt.
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9 CODESYS V3 (fur programmierbare Gateways): IOL_CALL

9.1

9.1.1

9.12

2018/10

Beispielprojekt

Verwendete Hardware
= Turck BL67-PG-EN-V3 (Firmware-Version V1.1.5.0)

— 10-Link Master BL67-4I0L mit
IO-Link Port 1: Turck Temperatursensor, TS-500-LUUPN8X-H1141
IO-Link Port 2: nicht genutzt
IO-Link Port 3: nicht genutzt
IO-Link Port 4: Turck I/O-Hub, TBIL-M1-16DIP

Verwendete Software
= CODESYSV3.5.12.10
= |O-Link Call-Funktionsbautein
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CODESYS V3 (fur programmierbare Gateways): IOL_CALL

9.2 Konfiguration in CODESYS

9.2.1 Voraussetzungen
Die Software ist gedffnet.
Ein neues Projekt mit einem BL67-PG-EN-V3 wurde erstellt.

Das BL67-10-Link-Modul wurde zum unter Local_IO_BL67 hinzugefiigt.

® BLE7_IO-Link.project” - CODESYS [l ]
Datel Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen Online  Debug  Took  Fenster  Hife A\ é
e E & RN AN Ol % X =
Gerate >~ 3 X a@ Local 10_BLET (@ BLe7_a10L % <
=) thbenannt3 =
= ér Device (BLA7-PG-EN-V3) TURCK BLE7 Modulbus Parameter Pararmeter Typ . Einheit Beschreibung
= B sps-Logik #-[_4|10-Link Kanal 0
= F; Application TURCK BLET Modulbus EfA-abbild ® [ 10-Link Kanal 1
i) sibliotheksvernaler - [ 10-Link Kanal 2
Status
PLC_PRG (FRG) - [ 10-Link Kanal 3
= ;swwnﬁguratian - #- [ Digitalein-fausgang 4
=i MainTask. + [ Digitalein-fausgang 5
&) pLc_PRG +- [ Digitalein-jausgang &
() Gateway_LED_APPL (Gateway LED APPL) * [ Digitalein-jausgang 7
= WEf Local 10 BLE7 (Local 10'BLE)
Ei BLE7_410L (BLA7-410L)
‘ 5
Meldungen - Gesant 0 Fefler, 0 Wamung(en), 0 Meldung(en) -1 x
+ [ 0 Fehler [® 0 Wamungten) [@ 0 Meldung(en) | % 3¢
Beschreibung Projekt Objekt Pasition
< v
LetzterBuld © 0 @ 0 Precomplle: o Projekthenutzer: (niemand) Q

Abb. 31: CODESYS V3: Projekt mit BL67-PG-EN-V3

922 Konfiguration der I0-Link-Ports
Die 4 Ports des I0-Link Masters kdnnen sowohl im 10-Link Modus mit unterschiedlicher Konfigura-

tion als auch im DI-Modus betrieben werden (siehe hierzu auch Parameter, ).
Port im I0-Link-Modus (mit identischem Gerat, mit kompatiblem Gerit, etc.)
Geben Sie unter ,Eingangsdaten Lange” bzw.- ,Ausgangsdaten Lange” die Lange der Prozessda-
ten des angeschlossenen I0-Link-Device ein, die fiir diesen Port auf dem Feldbus abgebildet wer-
den sollen, siehe auch ,S.

Port im DI-Modus (DI mit Parameterzugriff, DI)
Sinnvoll ist es, die Prozessdatenbreite in ,Eingangsdaten Lange” bzw.- ,Ausgangsdaten Lange”

auf 0 zu setzen, damit bei der Abbildung der Prozessdaten auf den Feldbus keine Bytes unnétig
durch digitale Daten blockiert werden.
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Port-Konfiguration im Beispielprojekt

Port O:

10-Link mit identischem Gerat — Im Falle eines Device-Austauschs wird nur ein identisches
Austauschgerat akzeptiert (Priifung von Hersteller-ID, Gerate-ID, etc., siehe auch

Gerat:

Turck Temperatursensor,
TS-500-LUUPN8X-H1141,
2 Byte Prozessdaten

Port 1 und Port 2:
konfiguriert als DI
Port 3:
10-Link ohne Uberpriifung — Im Falle eines Device-Austauschs wird jedes beliebige 10-Link-

Device als Austauschgerat akzeptiert, siehe auch

Gerat:

Turck 1/0-Hub,
TBIL-M1-16DIP,

2 Byte Prozessdaten

® DBL67 I0-Link.project* - CODESYS (= =R ===
Datei Bearbeten Ansicht Projekt  Erstelen Onlne Debug Jook Fenster Hife A d
- A GR 2 5 B .
bHed& [ O O % X =
Gerdte > B X A Local 10_BLET [ BLE7 4100 % =
=@ chbenannts -
= [ Device (BLET-PG-EN-WZ) TURCK BLE7 Modulbus Parameter Parameter Typ Wert Standard
= B0 sPs-Logik -3 10-Link Kanal 0
=% application TURCK BLET Modulbus EfA-Abbild % O 10-Link Kenal 1
() Bibliotheksverwalter [ 10-Link Kanal 2
Status
PLC_PRG (PRG) = 3 10-Link kanal 3
-@ gkkﬂﬂfl@ufam" et = [ 10-Link Port-Parameter
= MainTask # Betriebsart K3 En... I0-Link ohne Ueberprusfung  I0-Link ehne Ueberpry
& pLepre # Datenhaltungsmadus K3 En... deaktiviert, logschen deaktiviert, logs
(O Gateway_LED_APPL (Gateway LED APPL) @ ZyHuszeit k3 En... automatisch automa)
= W Locsl 10, BLE7 (Locsl 10/6L67) @ Revision K3 En... automatisch automs|
[ BLe7_10L (BLET-410L) & Quick Start-Up aktivieren K3 En... nein
+ [ Daten-Mapping
#- [ Digitalein-fausgang 4
+ - [ Digitalein-fausgang 5
+- 1 Digitalein-fausgang 6
# - [ Digitalein-fausgang 7
« I B
« i D
Melddunigen - Gesamt 0 Fetler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en) - 3 x
- [@ 0Fehler [@ 0 Warmungten) [@ 0 Meldungten) | % ¥
Beschreibung Projekt Objekt Position
« i v
Letzter Build € 0 £ 0 Precompile: o Projekthenutzer: (nismand) (%]

Abb. 32: Konfiguration der 10-Link-Ports (Beispielprojekt)
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CODESYS V3 (fur programmierbare Gateways): IOL_CALL

9.3 Verwendung des Funktionsbausteins in CODESYS

Eine allgemeine Beschreibung des Funktionsbausteins und seiner Ein- und Ausgangsvariablen fin-
den Sie in : .

Der IOL-CALL-FB ist Teil der Turck-Bibliothek ,1O-Link CALL LocallO”.

® BLAT_IO-Link.project” - CODESYS oo ==
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekk  FUPJKOP/AWL Erstellen Online Debug Tooks Fenster Hife v

BEEI&lo  $BEXIMUEMY b AR B -0 0%

il

Gerdte v B ox i Bibliotheksvernalter @ Pou x FLC_FRG - g
= _]] BEEF FO-Link = 2| VIR - 3
= | Device (BLET-PG-EN-Y3) E T0L_CALL_D: IOLC_LIO.IOL_CALL: 2
=B sp5-Logik 4 Req: BOOL; 2
= £ application E IndexCap: INT: /¥ function block instance max. 4 allowed 251...254 (=]
e —— s FD_WD: BOOL: // 0-read : i-write
PLC PR (PRE) 2 EntitityPort: USIHT: / I0L-port address i..4
- a I0L_Index: UINT: // for example 1ddec = product name, §Sdec = rotate display: peraueter Ir
1] Pouera) B I0L_Subindex: USINT: // mostly mot inm use, default "o"
= (B3 raskkenfigurstion 10] Record I0L Data: ARRAY[L..64] OF BYTE:
=8 MainTask 11 LENGTH: INT: // ; for write access, the exact write length is iamportent; e.g. Length = 1 ii=
8] pLc_prS 12 EUSY: BOOL:
() Gateway_LED_APPL (Gateway LED APPL) 13 ERROR: BOOL
= MO} Local_I0_BLE7 (Local 10 BLET) 14 STATUS: DWURD;
[ BLE7_410L (BLEF-410L) 1 IOL_STATUS: DWORD;
185 FD_LEN: INT;
17 I0L_CALL_1: IOLC_LIO.IOL_CALL:
15| EMD VAR
- 100 % |[ER -
] 0 0
=2
1 I0L_CALL_D
TOLC LI0.I0L CALL
Reg —{xReq B " xDonevalid
BL67_4T0L —|itfHodule xBusy — BUSY
IndexCap — iIndexCap xError —ERROR
RD_WD —{xRD_WR dwstatus — STATUS
EntitityPort —usiEntityPore awI0L_Status — I0L_STATUS
I0L Index —uil0l Index iRD_Len [~ RD_LEN
I0L_Subindex —usiT0L_Subindex
ADR (Record_I0L_Data) —{pbyRecord_I0L_Data
LENGTH —|ilen
k[4+Q [0 &R
< [0} » k] L
Letzter Buld ¥ 0 (8 0 Precompie: Projektbenutzer: (niemand) EINF Ln16 ol 17 chi4 (%]

Abb. 33: Turck |O-Link Call in CODESYS
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Beispielzugriffe mit IOL_CALL

Die Belegung der Subindizes der 10-Link-Gerate entnehmen Sie bitte der jeweiligen Dokumenta-

tion.

Lesezugriff

Auslesen des Produktnamens (Product name, Index 18) vom Turck IO-Link I/0-Hub TBIL-M1-16DIP

an IO-Link Port 1.

» Eingangsvariablen des Bausteins wie folgt beschreiben:

Variable Wert (dez.) Bedeutung

xRD_WR 0 Lesezugriff

itfModule 1 Instanz des |0-Link-Moduls,

Bsp: "BL67_4IOL"

ilndexCap 251 Funktionsbaustein-Instanz

usiEntityPort 4 Das IO-Link-Device befindet sich an Port 4.
uilOL_Index 18 Index flir Produktnamen gemaf3 IODD
usilOL_Subindex 0 bleibt in diesem Fall "0"

iLEN 20 32 Byte werden ausgelesen.

Lénge der zu lesenden Daten,
min. Lange = tatsachliche Lange der Daten,
max. Lange = Ldnge des definierten Datenpuffers

® BLA7_I0-Link.project” - CODESYS

() cateway LED_APPL (Gateway LED APPL)
= HHE Local_10_BLE7 (Local 10 BLET)
£ [ eLe7_a10L (BLET-4I0L)

] T

+ 4 Record_JOL_..

Datei Bearbeiten Ansicht  Projekt  FUPKOPJAWL Erstellen Online Debug Tooks Fenster Hife

fEE& WS AR R T
]
Gerdte > 3 x (§ffl Bibliotheksvarwalter
e 315.77!0-1‘?1’( s Device.Application.POU
=%+ §| Device [Verbunden] (BLE7-PG-EN-Y3)
2B sps-Logh Ausdruck Datentyp et
- [ Application [run] + @ IOL_CALLD I0LC_LIO.IOL_CALL
i ibliotheksverwalter % Reg BOOL
PLC_PRG [PRG) # IndexCap i

[ Pou trra) % RD_WD BOOL
= [E8 Taskkonfiguration @ Entitityort USINT
=% MainTask & 10L_Indsx LINT
B pe_pra # 10L_Subindex  USINT

ARRAY [1.64] OF B...

[7] POU % FLC_PRG

Warbereiteter Wert

Adresse

[rl - ]
Y

Kommentar  ~ | =]
8

function block inst,
D=rgad ; 1=vrite
TOL-port address 1)
For example 16dec|=
mosHy not in use, d

52 Gerste | [ FOUS

Haltepunkte
Anrlikatinn: annlication [Desice: SPS-1nnik]
Gertebenutzer: Anonym  Letzter Buld 3 0 @ 0

% LENGTH INT |:| ; for write access,
# BUSY BOOL
# ERROR BOOL
% STATUS DWORD
 IOL_STATUS  DWORD
4O IEN e
< *
............ .
1 T0L_CALL_0 A
TOLC LIO.IOL CALL
ret [T xReq xDonev¥alid
ELE7_4I0L —itflodule *Busy
IndexCap iTndexCap xError
ro_wn [EFEEER—»RD_UR duStatus —STATUS [ o |
EntitityPorc [ 4 —usiEntityPorc duI0L_Status[-I0L_STATUS [ o |
I0L_Index uiI0L_Index iRD_Len[~RD LEN [0 L
I0L_Subindex [0 —usil0L_Subindex i
ADR (Record I0L Data) —phyRecord I0L Data
LENGTH ilen
..... -
r k4l [0 B -
“ 3
>+ o X
- | ifiNen
Frecompile: «# T LAUFT Programm geladen Programm unverandert Projektbenutzer: {riemand) 4

Abb. 34: Eingangsvariablen fiir Lesezugriff
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» AnschlieBend Lesezugriff Uber eine steigende Flanke an ,REQ" aktivieren:

® BLETIO-Link.project” - CODESYS =]
Datei Bearbeiten Ansicht  Projekt  FUP[KOP!AWWL  Erstelen  Online  Debug  Tools Fenster  Hife Y
~ ar ar - e ‘
El=a" A=) R LR T -0 & & om
Gerdte > X @il Bibliotheksverwaler ] POU x -
= B BETSOtink >
= i Device [Werbunden] (BLE7-PG-EN-¥3)
= ) 5P togic Ausdruck Datentyp Wert Vorbereiteter Wert  Adresse Kommentar |E]
=} Application [run] * @0l caLD 10LC_LIO.I0L_CALL B
(il Bibliotheksverwalter @ Req BOCL
PLC_PRG (PRG) @ IndexCap INT function black i
[ pouPra) # RD_WD EOCL D=read ; 1=writ
= @ Taskkanfiguration @ EntitityPort USINT 10L-part addres:
=8 MainTask @ 10L_Index T for example 18(
) rc_pre @ 10L_Subindex USINT 0 mostly ot in usq
(D) Gateway_LED_APPL (Gateway LED APPL) # @ Record_IOL_Dats  ARRAV[1..64] OF B..
= B HI Local 10_BLE7 (Local 10 BLET) @ LENGTH NT ; For write accex
& [ sL&7_410L (BL67-410L) @ BUSY EOCL
# ERROR. EOOL
@ STATUS DWORD 0
@ TOL_STATUS DWORD o
@ RD_LEN INT 13
+ @ I0L_CALLL T0LC_LIO.IOL_CALL
< m »
..... 7l .
1 I0L_CALL_O -
TOLC LIO.I0L CALL [
< i v = =
Regq «Req xDone¥alid & |+H Q= 100 &R ~
5 cerste | POUS = »
Haltepunkte - 3 X
- innlicatinn [Device: SRS naikl v | nifilsien
Gerskebenutzer: Ananym LetzterBuld € 0 & 0 Precompie: o "m LAUFT Pragramm geladen Pragramm unverSndert Prajektbenutzer: {niemand) [4

Abb. 35: Aktivieren des Lesezugriffs

= Das Ergebnis der Abfrage ist in diesem Beispiel im Daten-Array ,Record_IOL_Data"” zu sehen:

® BLG7_I0-Link.project” - CODESYS =1 ==l
Datei Bearbeiten  gnsicht  Projekt  FUPJKOP/AWL Erstelen Orline Debug Tools Femster Hife v
G-I} B A % B =
ot b ] Bblotheksverwaler [#] Pou x FLC_PRG -
=0 Lotk 22  Device.Application.POu
= 4 [ Device [Verbunden] (BLE7-PG-EN-Y3)
= 8 s 1ok Ausdruck Datentyp Wert Varbereiteter'Wert  Adresse Komment: * 5]
= € Application [run] + @ IOLCALD I0LC_LIO.I0L_CALL o
i) eibiictheksvermalter @ Req BOOL TRL
PLC_PRG (PRG) % IndexCap INT 251 function blay
5] Pouera) # RO_WD BoOL O=read ; 1=
= (@ Taskkorfiguration  EntitityPort USINT 4 I0L-port ade
& MaTask. # 10l Indsx UINT 18 for example
B pic_rrs # 10L_Subindex USINT 0 mastly not in
(O Gateway_LED_APPL (Gateway LED APPL) = % Record IO Data  ARRAY[L.64]OF B T
= T Local_10_BLE7 (Local 10 BLET) % Record 10LD.. BVTE a4
& [ BLe7_atoL (BLE7-410L) % Record I0LD.. BVTE €6
@ Record 10LD.. BYTE 73
# Record I0LD.. BVTE 7
# RecordJOLD... BYTE 45
@ Record I0L D BYTE 7 TBIL'M 1 ‘1 6D| P
# Record 0L D... BVTE 49
# RecordJOLD... BYTE 45
@ Record 10LD.. BYTE 49
# Record 0L D... BVTE 5
# RecordJOLD... BYTE 63
@ Record 10LD.. BYTE 88
# Record I0LD.. BVTE 80
# RecordJOLD... BYTE [
@ Record 10LD.. BYTE [i}
@ Record IOLD.. BYTE 0
# RecordJOLD... BYTE 0
@ Record I10LD.. BYTE [i} -
i '
=
: T0L_CALL_O -
i I0LC LIO.IOL CALL [
al 1 D ] Req Fier ¥DoneValid &[4[ Q— 100 % &R -
52 erate | [ PoLs < ’
Haltepunkte > x
lileatinn:_Aoolication [Dewi RS-l noik] v | L
Geratebenutzer; Anonym LetzterBuid € 0 5 0 Precompile! of m LAUFT Programm geladen Programm unverandert Projektbenutzer: (niemand) (%

Abb. 36: Prozessdaten des Sensors

82 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Schreibzugriff

Andern des Parameters ,Messwertaktualisierungszeit/Drehen/Deaktivieren des Displays” (Index
0x55) auf Wert 0x05 (600 ms Messwert-Aktualisierungszeit, Anzeige um 180° gedreht) vom Turck
Temperatursensor, TS-500-LUUPN8X-H1141 an IO-Link Port 1.

Temperatursensoren Serie TS WAIEREMEE
10-Link-Parameter _—
Automation

Spezifische Service PDU - Parameterwerte
Index 0x54: Anzeigeeinheit des Displays

Wert (hexadezimal) Meniipunkt Funktion
0x00 = &

0x01 °F °F

0x02 k k

0x03 Ohm Ohm

Index 0x55: Messwert-Aktualisierungszeit/Drehen/Deaktivieren des Displays

Wert (hexadezimal) Mentipunkt Funktion

0x00 50 50 ms Messwert-Aktualisierungszeit
0x01 200 200 ms Messwert-Aktualisierungszeit
0x02 600 600 ms Messwert-Aktualisierungszeit
0x03 r50 50 ms Messwert-Aktualisierungszeit,

Anzeige um 180° gedreht

0x04 r200 200 ms Messwert-Aktualisierungszeit,
Anzeige um 180° gedreht

0x05 r&00 600 ms Messwert-Aktualisierungszeit,
Anzeige um 180° gedreht

0x06 OFF Display ausgeschaltet

Abb. 37: Ausschnitt aus der Dokumentation zu den Turck Temperatursensoren

» Eingangsvariablen des Bausteins wie folgt beschreiben:

Variable Wert Bedeutung
xRD_WR 1 Schreibzugriff
ittModule 1 Instanz des |O-Link-Moduls,
Bsp: "BL67_4IOL"
ilndexCap 251 Funktionsbaustein-Instanz
usiEntityPort 1 Das I0-Link-Device befindet sich an Port 1.
uilOL_Index 85 Index fiir Drehen des Displays gemaf3 10DD,

die Angabe erfolgt in CODESYS V3 im Dezimalformat

usilOL_Subindex 0 bleibt in diesem Fall "0"
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84

Variable Wert

Bedeutung

iLEN

1 Byte wird geschrieben
Hier muss die exakte Langer der zu schreibenden
Daten angegeben werden

@ BLAT_IO-Link.project” - CODESVS

« n

Datsi Bearbeiten Ansicht Projekt  FUPKOP/AWL Erstelen Onine Debug Tooks Fenster Hife

I0L_subindex [0 —

ADR (Record I0L Data) —|

LENGTH

us1T0L_Subdndex
pbyRecord T0L Data
iLen

fFE & A A% AR T8 & ] =
Gerate > & X i Bibliotheksvermalter PLC_PRG [ BLe7_4roL [m] POU x -
=g E‘Ef—"m‘”k De pplici au
=7+ | Device [Werbunden] (BLE7-PG-EN-43)
= Bl sps-Logk Busdruck Datentyp ert Worbereiteter Wert  Adresse Kormmentar |2 |
= £} Application [run] + @ IOLCALO 10LE_LIO.I0L_CALL 0
(f Biblictheksverwaker # Req BOOL
PLC_PRG (PRG) @ IndexCap T Function block i
[T Pou PR % RD_WD BOOL D=rsad ; 1=uwit
= (28 Taskkorfiguration @ EntiticyPort UsInT 1 T0L-part addres,
= & MainTask & 10L_Index UInT 85 For example 18
& pLc_prG @ 10L_Subindex USINT o mostly nat in use
(O Gateway_LED_APPL (Gateway LED 4RFL) *  Record IOL Data  ARRAY [L.64] OF B..
= CHE Local_10_BLE7 (Locd 10 BL67) @ LENGTH INT 1 ; For write acces
(] BL&7_410L (BLET-4I0L) # BUSY BOOL
 ERROR BOOL
% STATUS DWORD ]
@ 10L_STATUS DWORD o
# RD_LEN INT a
+ @ IoLCALLL 10LC_LIO.I0L_CALL
“ n 4
=
p 10L_CALL_O0 -
I0LC_LIO0.TOL CALL
Req [T Rey ¥DoneValid F—{ E—————
BL&7_4I0L —icfModule xBusy [ BUST
IndexCap [ 251 |—iIndexCap xError f=ERROR B
Ep_wD [IEERE— <RD_ER duStatus ~STATUS [ o ] L
EntitityPort [ 1 |—usiEntityPore dwI0L_Status [-I0L_STATUS [ o ] 3
I0L_Index [ 85 —uiI0L_Index iRD_Len—RD_LEN [0 |

2 Gerate [ Fols

Hakepurkte

liestinn: Annlicatinn [Ravic: SPS-| nnik]

kA 0w B -
L3

- x
= | e

iaeratebenutzer: Anonym Letzter Build @ 0 ® 0

Precompile: o G LAUFT

Programm geladen

Programm unverandert

Prajektbenutzer: (niemand) [

Abb. 38: Eingangsvariablen furr Schreibzugriff
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» Derzu schreibende Wert ("05", s. ) wird im Daten-Array ,Record_IOL_Data“ angegeben und

geschrieben.
® BLAT I0-Link.project* - CODESVS
Datsi Bearbsiten  Arsicht  Projekt  FUPJKOR/AWL  Erstelen Onlne Debug Tools Eenster iffe
Gl = =] [ RN N =] B, om L
Gerdte > 4 x il Bibliotheksverwalter PLC_PRG [ BLe7 4101 [#] POU x -
S BLETfO-Link >
=7 §| Device [erbunden] (EL67-PG-EN-Y3)
= B 5P5-togh, Busdruck Datentyp Wert VorberefteterWert  Adresse
= £} Application [run] * @ IOLCALD I0LC_LIO.IOL_CALL
() Eiblictheksverwaker @ Req BOOL
PLC_PRG (FRG) @ IndsxCap T function blol—
[ pou pra) @ RD_WD BOOL O=read ; 1=
-8 Taskkonfiquration & EntitityPort USINT I0L-part adc
= & MainTask @ 10L_Index UINT 25 for example
8] pc_prs @ 10L_Subindex USINT 0 mostly nok in
O sateway_LED_APPL (Gateway LED APPLY = @ Record 10L Data  ARRAV[1..64] OFB..
=B Locsl_10_BLE7 {Local 10 BLE7) @ Record I0LD... BVTE s 1]
() BL67 _410L (BLEZ-410L) % Record IOl D, GVIE 0
@ Record_IOL D.. BYTE 0
@ Record_IOL D.. BYTE 0
@ Record_IOL D.. BYTE 0
# Record_IOL_D. BYTE 1]
# Record_IOL_D. BYTE 1]
@ Record I0L D.. BVTE 0 S
« m L4
==
I I0L_CALL_ O -
TOLC_LIO.IOL_CALL
req [T Req xDoneValid
EL67_4I0L —icflodule xBusy ~ 5UsT [ENEEN
IndexCap [ 281 |—iIndexCap xError = ERROR
ED_ip [ xRD_WR dwstatus —STATUS [ 0 ] L
EntitityPorc usiEntityPort dwI0L_$tatus —IOL_STATUS [ o | i
I0L_Index [ 85 —uil0L_Index iRD_Len—RD_LEN [0 |
I0L_Subindex [0 —usil0l_$ubindex
ADR.{Record_I0L_Data) —pbgRecord IOL Data
LENGTH iLen L
< [} * o RKT k + ‘)‘ 100 % @ .
5 Gerzte | [ POLs <[ »
Haltepunkre: - 3 X
Annlication [Device: PS5 anik] + | ifn
Geratebenutzer: Anomym Letzter Buld @ O 8 0 Frecompie: o/ fw  LAUFT Programm geladen Programm unverandert Projektbenutzer: {niemand) g

Abb. 39: Eingangswert fir Schreibzugriff
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» AnschlieBend Schreibzugriff Gber eine steigende Flanke an ,REQ" aktivieren:

® BLAT I0-Link.project” - CODESYS [
Datel Bearbsten Ansicht  Projekt  FUPKOPjAWL Erstelen Online Debug Tools FEenster Hife Y
e oz oz o a =
E=EI& [ LR EERRE) % oom =
Gerdte > 3% RE Local_IO_BLE7 PLC_PRG m Bibliotheksverwalter [ BLe7_s1oL @ POU X| [| Device -
= @) BT FOMtink -
= & Device [Verbundan] (BLE7-PG-EN-W3)
= B sPetogk Ausdruck Datentyp Wert Vorbereiteter Wert Kommentar
=-¢) Bpplication [rand # @ I0LCALLO I0LC_LIO.IOL_CALL
] eibiotheksverwalter @ Reg BooL
PLC_PRG (PRG) @ IndexCap INT 251 function block instance. ..
] rou trra) i RD_WD BOOL O=read ; L=urite
=@ Tackkonfiquration # EntityPort USINT 1 10L-port address 1.4
= g MainTask # 10L_Index UINT 85 for excample 15dsc(12...
& PLC_PRG @ 10L_Subindex USINT 0 mostly not inuse defa...
() Gateway_LED_APPL {Gateway LED APPL) + ¢ Retord_I0L Data ARRAY [1..64] OF BVTE
=3I Local_10_BLET (Local 10 BLET) % LENGTH T &9 ; Length =t incas...
[ eLe7_aroL (BLET-410L) @ BUSY BOCL
& ERROR BOOL
# STATUS DWORD
& I0L_STATUS DWORD [
@ RD_LEN T a
=
1 I0L_CALL D B
I0LC LIO.IOL CALL
Req xDoneValid
BL67_4T0L —{itfHodule xBusy
IndexCap [ 251 —{ilndexCap xError
r0_vD [N <RD_WE dwStatus —STATUS [ o |
EntityPort [ 1 —|usiEntityPort AwIOL_Status —I0L_STATUS [ o ] =
I0L_Index [ 85 F—uiI0L_Index iRD_Len—RD_LEN [0 |
I0L_Subindex [0 —|usil0L_Subindex
ADR (Record_I0L_Data)] —{pbyRecord_IOL Data
LENGTH ilen
RET
a it v k|4 0w |8 -
5 Gerdte | [ POUSs « 3
Haltepurkke ~ o X
annlication: _Annlicatinn [Dewirs: SP5-1 Aokl > | hifilkien
Gerdtebenutzer: Anomym  Leteter Buld €3 0 2 0 Precompile: o T LAUFT Programm geladen Frogramm unverandert Projektbenutzer: (nismand) (4

Abb. 40: Schreibzugriffs aktivieren

= Das Display des Sensors ist nun um 180° gedreht, die Aktualisierungszeit ist auf 600 ms einge-
stellt.
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Inbetriebnahme: |O-Link-Device mit IO-Link V1.0

I0-Link-Devices gemaB 10-Link-Spezifikation V1.0 unterstiitzen keine Datenhaltung. Der Parame-
ter ,Datenhaltungsmodus” muss in diesem Fall am Port auf ,deaktiviert, [6schen” gesetzt werden,
wenn ein |0-Link-V1.0-Device verwendet wird.

PACTware - [01/BL20-E-4I0L-10 Parametrierung] ===
Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Geritedsten  Bxtras  Fenster Hilfe -8 %
DEdS B oew 0 @ 8xg B
Prajekt 7 x 5]
a3 Your Global Automation Partner TUIRCK
erdte Tag @D
=) HOST PC Gerdtewp  BL20-E-410L-10 &
i | Beschieibung BL20 Elektronikmodul 4 10-Link Ports. [
= COML 3
- COM2 B-O® @ [T Qg @ = = Offline Parametrierung g
= TCP:192.168.1.120 Name et -
£ 102.168.1.254/BL20-E-GW-E| Mapping der Prazessausgan 16 Bit drehen
9 Modalbs Lange der Prazesssusgangs 2Byte
K = 10-Link Kanal 2
= ID-Link Port-Parameter
i -%-I()-linkl Betriehsart HE T e
= [0-Link 2 Ditenhaltungsmodus deakiivier. l6sshen f|
i Zykluszsit
F 10-tink 3 Riswision sutomatisch
F I0-Link 4 Quick Start-Up aktivisren nein
Gerate 1D 0
= Diagnose-Einstellungen
Prozesssingangsdaten ungill..  srzsut Diagrose
Disgnosen deaktiviersn Informationen und wamungsn
= Daten-Mapping L
WMapping der Prozesssingand 16 Bit dhehen 1
Léngs der Prozesseingangsd... 2 Byte
Mapping der Prazessausgan 16 Bit drehen
Léngs der Prozessausgangs 2Byte
= 10-Link Kanal 3
= 10-Link Port-Parameter
Betriebsart 10-Link ohre Uberprifung
Ditenhaltungsmodus deaktiviert, lGschen
Zykluszsit sutomatisch
Revision sutomatisch
Quick StartUp aktivieren nein
Gerate 1D 0
= Diagnose-Einstellungen
Prozesssingangsdaten ungill..  srzsut Diagrose
Disgnosen deaktiviersn Informationen und wamungsn
= Daten-Mapping
Mapping der Prozesssingang... 16 Bit drehen
Léngs der Prozesseingangsd... 2 Byte
Mapping der Prozessausgan 16 Bit drehen -
[ ok || Abbechen | | Obemehmen
< [ v | [Kil: Getrennt [ Datensatz 74
EeAiES <MOMAME> Administrator

Abb. 41: Datenhaltungsmodus deaktiviert, |l6schen

Inbetriebnahme

» Datenhaltung am 10-Link-Port deaktivieren.

» Parametrierung ins Gerat laden. Alle anderen Default-Einstellungen kdnnen ibernommen wer-

den.

» 10-Link-V1.0-Device anschlief3en.

= LED ,IOL” = GRUN (fiir den Port), IO-Link-Kommunikation findet statt.
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10.2

Inbetriebnahme: 10-Link-Device mit I0-Link V1.1

Wird ein Device mit einem anderen Device-Typ an einen zuvor bereits genutzten IO-Link-Port ange-
schlossen, sollte der Datenhaltungsspeicher des Masters vorher geldscht werden.

Inbetriebnahme

» Datenhaltung einstellen auf ,deaktiviert, |6schen”.

§f Y v v VY

10.3

LED

DIA
und IOL
rot,
blinkend

Diagnose

Fehler in Daten-
haltung

Parametrierung ins Gerat laden.
Datenhaltung ggdf. erneut aktivieren.
Parametrierung ins Gerat laden.
|O-Link-V1.1-Device anschlieBen.
LED ,IOL“ = GRUN (fiir den entsprechenden Port), IO-Link-Kommunikation findet statt.

Anlaufprobleme - Haufige Fehlerursachen

Maogliche Ursache

|O-Link Device gemaB 10-Link
V1.0 angeschlossen.

Gerdte nach 10-Link V1.0 unter-
stiitzen keine Datenhaltung.

Erklarung/L6sung

Deaktivieren Sie die Datenhaltung.
Setzen Sie dazu den Parameter

” “auf
Ldeaktiviert, |6schen”.

Der Datenhaltungspuffer ent-
halt Daten eines anderen
Device.

Loschen Sie den Datenhaltungspuffer
des Masters.
Setzen Sie dazu den Parameter ,,

“ auf ,deak-
tiviert, [6schen” und aktivieren Sie die
Datenhaltung im Anschluss daran ggf.
wieder.

Falsches oder
fehlendes Gerat

Das angeschlossene Device ent-
spricht nicht dem konfigurier-
ten (falsche Hersteller-ID,
Gerate-ID, etc.).

Korrigieren Sie die Parametrierung des
|0-Link-Ports am Master.
Passen Sie Hersteller-ID, Gerate-ID, etc.
an.
Die Parametrierung erfolgt entweder
durch das Teachen des Masters via
IOL_CALL mittels Port-Funktion

oder
durch die manuelle Parametrierung des
Ports.

Prozesseingang
sdaten ungiiltig

Bestimmte |O-Link-Devices sen-
den eine ,Prozesseingangsda-
ten ungiiltig”-Diagnose, wenn
der Prozesswert nicht zu erfas-
sen ist.

Deaktivieren Sie fir den betreffenden
Port das Senden der ,Prozesseingangs-
daten ungiiltig”-Diagnose.
Andern Sie dazu den Parameter

“auf ,erzeugt keine Diag-
nose”.
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