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1 Uber diese Anleitung

Die Anleitung beschreibt den Aufbau, die Funktionen und den Einsatz des Produkts und hilft
Ihnen, das Produkt bestimmungsgeman zu betreiben. Lesen Sie die Anleitung vor dem Ge-
brauch des Produkts aufmerksam durch. So vermeiden Sie mogliche Personen-, Sach- und Ge-
rateschdaden. Bewahren Sie die Anleitung auf, solange das Produkt genutzt wird. Falls Sie das
Produkt weitergeben, geben Sie auch diese Anleitung mit.

1.1 Zielgruppen

Die vorliegende Anleitung richtet sich an fachlich geschultes Personal und muss von jeder Per-
son sorgfiltig gelesen werden, die das Gerdt montiert, in Betrieb nimmt, betreibt, instand halt,
demontiert oder entsorgt.

1.2 Symbolerlauterung
In dieser Anleitung werden folgende Symbole verwendet:

GEFAHR

GEFAHR kennzeichnet eine gefdhrliche Situation mit hohem Risiko, die zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

WARNUNG kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zum
Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.
VORSICHT

VORSICHT kennzeichnet eine gefédhrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zu mit-
telschweren oder leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden
wird.

ACHTUNG

ACHTUNG kennzeichnet eine Situation, die zu Sachschaden fihren kann, wenn sie
nicht vermieden wird.

HINWEIS

Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und nitzliche Informationen zu spe-
ziellen Handlungsschritten und Sachverhalten. Die Hinweise erleichtern lhnen die
Arbeit und helfen Ihnen, Mehrarbeit zu vermeiden.

HANDLUNGSAUFFORDERUNG

Dieses Zeichen kennzeichnet Handlungsschritte, die der Anwender ausfiihren muss.

HANDLUNGSRESULTAT
Dieses Zeichen kennzeichnet relevante Handlungsresultate.

> B B

= =

U

1.3 Weitere Unterlagen
Erganzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende Unter-
lagen:
Datenblatt
Betriebsanleitung
EU-Konformitatserklarung

14 Feedback zu dieser Anleitung

Wir sind bestrebt, diese Anleitung standig so informativ und tbersichtlich wie mdglich zu ge-
stalten. Haben Sie Anregungen fiir eine bessere Gestaltung oder fehlen Ihnen Angaben in der
Anleitung, schicken Sie lhre Vorschldge an techdoc@turck.com.

V02.00 | 2018/07 7
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Hinweise zum Produkt

Produktidentifizierung
Diese Anleitung gilt fuir die folgenden kompakten RFID-Interfaces:
TBEN-L4-4RFID-8DXP-CDS
TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS
TBEN-L4-4RFID-8DXP-CDS-WV
TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS-WV

Lieferumfang

Kompaktes RFID-Interface
Verschlusskappen fiir M12-Buchsen

Rechtliche Anforderungen

Das Gerét fallt unter folgende EU-Richtlinien:
2014/30/EU (Elektromagnetische Vertraglichkeit)
2011/65/EU (RoHS II-Richtlinie)

Hersteller und Service

Hans Turck GmbH & Co. KG
Witzlebenstralle 7

45472 Milheim an der Ruhr
Germany

Turck unterstiitzt Sie bei lhren Projekten von der ersten Analyse bis zur Inbetriebnahme Ihrer
Applikation. In der Turck-Produktdatenbank finden Sie Software-Tools fiir Programmierung,
Konfiguration oder Inbetriebnahme, Datenblatter und CAD-Dateien in vielen Exportformaten.
Uber folgende Adresse gelangen Sie direkt in die Produktdatenbank: www.turck.de/produkte
Fiir weitere Fragen ist das Sales-und-Service-Team in Deutschland telefonisch unter folgenden
Nummern zu erreichen:

Vertrieb: +49 208 4952-380
Technik: +49 208 4952-390

AuBerhalb Deutschlands wenden Sie sich bitte an Ihre Turck-Landesvertretung.
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3 ZU lhrer Sicherheit

Das Produkt ist nach dem Stand der Technik konzipiert. Dennoch gibt es Restgefahren. Um Per-
sonen- und Sachschaden zu vermeiden, mussen Sie die Sicherheits- und Warnhinweise beach-
ten. Fir Schaden durch Nichtbeachtung von Sicherheits- und Warnhinweisen tibernimmt Turck
keine Haftung.

3.1 Bestimmungsgemalie Verwendung
Die Gerate sind ausschlieB8lich zum Einsatz im industriellen Bereich bestimmt.

Das Blockmodul TBEN-L...-4RFID-8DXP-CDS ist ein RFID-Interface zum Einsatz im Turck RFID-
System. Das Gerdt wird zwischen Steuerung und Schreib-Lese-Kopf angeschlossen und tber-
tragt Befehle von der Steuerung an die Schreib-Lese-Kopfe. Gelesene Daten werden lber das
Gerat an die Steuerung weitergegeben. Zur Entlastung der Steuerung kann das Gerat autarke
Steuerungs- und Diagnosefunktionen tibernehmen. Die Geratefunktionen lassen sich Giber
CODESYS V3 nach IEC 61131- 3 programmieren

Die Multiprotokoll-Interfaces konnen als EtherNet/IP™-Device, Modbus TCP-Turck- Slave, oder
PROFINET RT-Device genutzt werden. In Modbus-TCP-Systemen sind die Gerate auch als Master
nutzbar.

Die Geréate unterstiitzen HF-Schreib-Lese-Kopfe ab Firmware-Stand Vx.90 und UHF-Schreib-Le-
se-Kopfe ab Firmware-Stand FW 1.45.

An das Gerdt konnen im Normalbetrieb bis zu vier BL ident®-Schreib-Lese-Kopfe angeschlossen
werden. Im Busmodus ist der Anschluss von bis zu 32 HF-Schreib-Lese-Kopfen pro Kanal fiir sta-
tische Anwendungen moglich. Zuséatzlich stehen acht konfigurierbare digitale Kandle zur Verfu-
gung.

Die Gerate dirfen nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere
Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemag. Fiir daraus resultierende Schaden tibernimmt
Turck keine Haftung.

3.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben, parame-
trieren und instand halten.

Das Gerat nur in Ubereinstimmung mit den geltenden nationalen und internationalen Be-
stimmungen, Normen und Gesetzen einsetzen.

Das Gerat erfillt ausschlie3lich die EMV-Anforderungen fiir den industriellen Bereich und ist
nicht zum Einsatz in Wohngebieten geeignet.

V02.00 | 2018/07 9



Produktbeschreibung

4 Produktbeschreibung

Die Gerate sind in einem vollvergossenen Kunststoffgehduse in Schutzart IP67/IP69K ausge-
fihrt. Zum Anschluss von Schreib-Lese-Képfen stehen vier RFID-Kanale zur Verfligung. Zusatz-
lich lassen sich Sensoren und Aktuatoren Uber acht frei als Eingdnge oder Ausgange konfigu-
rierbare digitale 1/0-Kanéle anschlieBen. Die Anschlisse flir Schreib-Lese-Kopfe und fir digitale
I/0s sind als M12-Buchsen ausgefiihrt. Zum Anschluss an das Ethernet steht eine M12-Buchse
zur Verfiigung. Die Anschlisse fir die Versorgungsspannung sind als 4-polige (TBEN-L4) oder 5-
polige (TBEN-L5) 7/8"-Buchse ausgefihrt.

Die Blockmodule TBEN-L...-4RFID-8DXP-WV sind mit einer vollstandigen WebVisu-Lizenz aus-
gestattet.

4 Geratelbersicht

X1
RICIcICcICoN

(D 6.3

| § .O.I.O. .O. .O.I ‘©
X2 ’
218 i

! 230.5

Abb. 1: Abmessungen

411  Anzeigeelemente
Die Gerate verfligen iber Mehrfarben-LEDs zur Anzeige von Informationen zu:
Versorgungsspannung
Sammel- und Busfehler
Status
Diagnose

412  Bedienelemente

Die Gerate verfligen iber die folgenden Bedienelemente:
Drehcodierschalter und DIP-Schalter zur Einstellung der IP-Adresse
SET-Taster zur Aktivierung der Schreibzugriffe der USB-Host-Port-Funktionen
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42  Eigenschaften und Merkmale

Glasfaserverstarktes Gehause

Schock- und schwingungsgepriift

Vollvergossene Modulelektronik

Schutzart IP65/1P67/IP69K

Multiprotokoll: EtherNet/IP™-Device, Modbus TCP-Slave oder PROFINET-Device
Bis zu 128 Byte Nutzdaten pro Schreib-/Lesezyklus je Kanal sowie Nutzung von Fragmenten
flr groBere Datenmengen

Daten-Interface zur komfortablen Nutzung der RFID-Funktionalitat

4- oder 5-poliger 7/8"-Steckverbinder zur Spannungsversorgung

Zwei 4-polige M12-Anschlisse fiir Ethernet

Vier Kandle mit M12-Anschluss fur RFID

Mischbetrieb von HF- und UHF-Schreib-Lese-Kopfen

Acht konfigurierbare digitale Kanale als pnp-Eingdnge oder -Ausgdange 2 A
Integrierter Ethernet-Switch ermdéglicht Linientopologie

Ubertragungsrate 10 Mbps/100 Mbps

Integrierter Webserver

LED-Anzeigen und Diagnosen

4.3 Funktionsprinzip

Die RFID-Interfaces verbinden bei der Nutzung als Slave das RFID-System mit dem Uibergeord-
neten Steuerungssystem. Die Interfaces verfligen tber eine Feldbusschnittstelle und feldbusu-
nabhangige I/O-Elektronik mit RFID-Schnittstelle. Zusatzlich kénnen die Interfaces Signale von
Sensoren und Aktuatoren Uber acht konfigurierbare digitale Kandle verarbeiten. Die Interfaces
sind mit einer Multiprotokoll-Feldbusschnittstelle fiir Modbus TCP, EtherNet/IP™ und PROFINET
ausgestattet. Uber die Feldbusschnittstelle wird das Interface an ein (vorhandenes) Feldbussys-
tem als EtherNet/IP™-Device, Modbus TCP-Slave oder PROFINET-Device angekoppelt. Im lau-
fenden Betrieb werden die Prozessdaten zwischen Feldbus- und RFID-System ausgetauscht.
Uber die RFID-Schnittstellen werden die Schreib-Lese-Képfe an die Interfaces angeschlossen.

Die RFID-Interfaces verbinden bei der Nutzung als Modbus-TCP-Master das RFID-System mit
weiteren Systemen, die Gber TCP/IP kommunizieren. Die Interfaces verfligen liber eine Ether-
net- Schnittstelle und RFID-Schnittstellen.

Uber die TCP/IP-Schnittstelle wird das RFID-System an ein Drittsystem wie beispielsweise ein
ERP-System angekoppelt. Uber die RFID-Schnittstellen werden die Schreib-Lese-Képfe an die
Interfaces angeschlossen. Zusatzlich kdnnen die Interfaces Signale von Sensoren und Aktuato-
ren Uber acht konfigurierbare digitale Kanale verarbeiten.

V02.00 | 2018/07 11
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44

441

442

12

Funktionen und Betriebsarten

Die kompakten RFID-Interfaces libertragen Daten zwischen der RFID-Ebene (Schreib-Lese-Kopf
und Datentrager) und der Steuerungsebene. An die RFID-Kanale kénnen HF- und UHF-Schreib-
Lese-Kopfe angeschlossen werden. Auch der parallele Betrieb von HF- und UHF-Schreib-Lese-
Kopfen an einem Gerat ist moglich.

Die Gerate lassen sich als EtherNet/IP™-Device, Modbus TCP-Turck-Slave oder PROFINET RT-De-
vice nutzen. Im Feldbussystem Modbus TCP kénnen die Gerdte zusatzlich als Master eingesetzt
werden.

Mit dem Gerat kdnnen verschiedene Befehle wie Inventory (Single-Tag- und Multitag-Anwen-
dungen), Lesen, Schreiben und Passwortschutz ausgefiihrt werden. Fiir die Optimierung der
Geschwindigkeit, zum Selbsttriggern des Systems sowie fiir Backup und Wiederherstellung ste-
hen zusatzliche Funktionen zur Verfligung. Pro Schreib- oder Lesezyklus kdnnen je Kanal

128 Bytes an die Steuerung tibertragen werden. Zur Ubertragung von mehr als 128 Bytes mis-
sen die Daten fragmentiert werden.

An die konfigurierbaren digitalen Kandle kdnnen Sensoren und Aktuatoren angeschlossen wer-
den. Insgesamt lassen sich bis zu acht 3-Draht-PNP-Sensoren bzw. vier PNP-DC-Aktuatoren mit
einem maximalen Ausgangsstrom von 2 A pro Ausgang anschlie3en.

Zur Entlastung der Steuerung kann das Gerat autarke Steuerungs- und Diagnosefunktionen
libernehmen. Die Geréte lassen sich in CODESYS 3 nach IEC 61131-3 programmieren.

Die Blockmodule TBEN-L...4RFID- 8DXP-CDS-WV sind mit einer vollstandigen WebVisu- Lizenz
ausgestattet.

Multiprotokoll-Funktionalitat

Die I/0-Module vereinen drei Ethernet-Protokolle in einem Gerit:
Modbus TCP
EtherNet/IP™
PROFINET
Das verwendete Ethernet-Protokoll muss im CODESYS-Projekt ausgewdhlt werden.

Manuelle Protokollwahl

Das Protokoll muss im CODESYS-Programm manuell bestimmt werden. Mit den anderen Proto-
kollen kann nur lesend auf das Gerat zugegriffen werden. Mit der manuellen Protokollauswahl
ist somit eine zusatzliche feste Verriegelung moglich.

DatenUbertragung an die SPS

Pro Schreib- oder Lesezyklus kénnen je Kanal 128 Bytes libertragen werden. Zur Ubertragung
von mehr als 128 Bytes miissen die Daten fragmentiert werden. Die Menge der pro Schreib-
oder Lesezyklus Uibertragenen Daten ist fiir die verschiedenen Ethernet-Protokolle wie folgt
einstellbar:

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



PROFINET EtherNet/IP™ Modbus TCP

8 Bytes 16 Bytes 128 Bytes (fest eingestellt)
16 Bytes (Default-Einstel- 64 Bytes Einstellbare Grof3e der Frag-
lung) 128 Bytes (Default-Einstel- mente:
32 Bytes lung) 8 Bytes
64 Bytes 16 Bytes (Default-Einstel-
128 Bytes lung)

32 Bytes

64 Bytes

128 Bytes

443  RFID-Kandle — Betriebsarten
Fir die RFID-Kandle sind fiinf verschiedene Dateninterfaces auswahlbar:
HF Kompakt
HF Erweitert
HF-Busmodus
UHF Kompakt
UHF Erweitert
Je nach ausgewdhltem Dateninterface stehen dem Anwender unterschiedliche Funktionen zur
Verfiigung.

Betriebsart HF Kompakt
Die Betriebsart ,HF Kompakt” eignet sich fiir die Ubertragung kleinerer Datenmengen bis zu
128 Byte (z. B. UID) in Single-Tag-Anwendungen.

Betriebsart HF Erweitert
In der Betriebsart ,HF Erweitert” sind alle Funktionen der Betriebsart ,HF Kompakt” enthalten.
Zusatzlich konnen durch Fragmentierung Datenmengen von mehr als 128 Byte ibertragen
werden. Die Betriebsart ist fiir Single-Tag-Anwendungen und Multitag-Anwendungen geeig-
net.

HINWEIS
Im Multitag-Modus werden nicht alle Befehle unterstitzt.

Der Anwender kann Uber einen Befehls-Time-out festlegen, fiir welchen Zeitraum ein Befehl
ausgefihrt wird.

In der Betriebsart ,HF Erweitert” Iasst sich der Continuous Mode zum wiederholten Ausfiihren
eines Inventory-, Datentrager-Info-, Lese- oder Schreibbefehls nutzen. Im Continuous Mode
fuhrt der Schreib-Lese-Kopf die Befehle selbststandig aus. Dabei werden verschiedene Daten
im internen Speicher des Interfaces hinterlegt. Der Speicher fungiert als FIFO-Speicher.
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Produktbeschreibung

Betriebsart HF-Busmodus

Im HF-Busmodus kdnnen bis zu 32 busfdhige Schreib-Lese-Kopfe pro RFID-Kanal an das TBEN-
Modul angeschlossen werden. Je nach Anzahl der angeschlossenen Schreib-Lese-Kopfe ist eine
zusatzliche Spannungsversorgung erforderlich. Um den Bedarf einer zusétzlichen Spannungs-
versorgung zu ermitteln, muss eine Leistungsbetrachtung der angeschlossenen Schreib-Lese-
Kopfe durchgefiihrt werden. Jeder angeschlossene Schreib-Lese-Kopf liefert im HF-Busmodus
ein ,Tag Present”. Der HF-Busmodus ist fur statische Applikationen nutzbar, weil ein Befehl nur
durch jeweils einen Schreib-Lese-Kopf bearbeitet werden kann.

RFID-Verbindungsleitung
(z.B. RK4.5T-0.3-RS4.5T/52503)

TBEN-L...-4RFID-8DXP-...

‘ bis zu 32 pro Port

‘\‘ ’ TN-CK40-H1147/C53

Abb. 2: Aufbau HF-Busmodus

14

Die folgenden Schreib-Lese-Kopfe sind fiir den HF-Busmodus geeignet:

TN-M18-H1147/C53
TB-M18-H1147/C53
TN-M30-H1147/C53
TB-M30-H1147/C53
TN-CK40-H1147/C53
TNSLR-Q42TWD-H1147/C53
TB-Q08-0.15-RS4.47T/C53
TB-Q08-0.15-RS4.47T/C53
TN-Q14-0.15-RS4.47T/C53
TNSLR-Q80WD-H1147/C53
Der HF-Busmodus unterstitzt HF-Schreib-Lese-Kopfe ab Firmware-Stand Vx.90.

Betriebsart UHF Kompakt

In der Betriebsart ,UHF Kompakt” lassen sich bis zu 128 Byte Daten in Single-Tag-Anwendun-
gen Ubertragen (z. B. EPC).

Betriebsart UHF Erweitert

In der Betriebsart ,UHF Erweitert” sind alle Funktionen der Betriebsart ,UHF Kompakt” enthal-
ten. Zusatzlich lassen sich Datenmengen von mehr als 128 Bytes ibertragen. Die Betriebsart ist
fur Single-Tag-Anwendungen und Multitag-Anwendungen geeignet. Der Anwender kann Gber
einen Befehls-Time-out festlegen, fiir welchen Zeitraum ein Befehl ausgefiihrt wird.
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In der Betriebsart ,UHF Erweitert” I1asst sich der Presence Sensing Mode zum wiederholten Aus-
fihren eines Inventory-, Lese- oder Schreibbefehls nutzen. Im Presence Sensing Mode werden
die Schreib-Lese-Kdpfe automatisch ein- oder ausgeschaltet und fiihren die Befehle selbststan-
dig aus. Dabei werden die gelesenen Daten im internen Speicher des Interfaces hinterlegt. Der
Speicher fungiert dabei als FIFO-Speicher.

444  RFID-Befehle

V02.00 | 2018/07

Mit dem Gerat lassen sich die folgenden Befehle und Funktionen ausfiihren. Eine vollsténdige
Beschreibung der Befehle finden Sie im Abschnitt ,Einstellen”.
Leerlauf
Inventory
Lesen
Schreiben
Schreiben mit Validierung
Continuous Mode
Daten aus dem Puffer auslesen (Continuous Mode)
Continuous Presence Sensing Mode (UHF)
Continuous (Presence Sensing) Mode beenden
Schreib-Lese-Kopf-Identifikation
HF-Schreib-Lese-Kopf ausschalten
HF-Schreib-Lese-Kopf abstimmen
HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse abfragen
HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse setzen
Direkter Schreib-Lese-Kopf-Befehl
Setze Datentrager-Passwort
Setze Schreib-Lese-Kopf-Passwort
Schreib-Lese-Kopf-Passwort zurlicksetzen
Setze Datentréger-Schutz
Abfrage HF-Datentrager-Schutzstatus
Setze permanente Sperre (Lock)
Datentrager-Info
Datentrager unwiderruflich deaktivieren (Kill)
UHF-Schreib-Lese-Kopf-Einstellungen wiederherstellen
Backup der Einstellung des UHF-Schreib-Lese-Kopfs
Abfrage Fehler/Status UHF-Schreib- Lese-Kopf
Reset

15
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Schleifenzahler-Funktion

Zur schnellen Befehlsverarbeitung steht die Schleifenzdhler-Funktion zur Verfligung. Mit der
Schleifenzdhler-Funktion sind nur zwei SPS-Zyklen erforderlich, um einen Befehl wiederholt
auszufiihren (Ablaufdiagramm siehe S. [ 246]). Dabei wird der Schleifenzéhler erhéht, um
einen Befehl wiederholt auszufiihren. Bei der herkémmlichen Befehlsbearbeitung werden min-
destens vier SPS-Zyklen benétigt. Um einen Befehl wiederholt auszufiihren, muss bei der her-
kdmmlichen Befehlsbearbeitung ein Befehl zurlickgesetzt und anschlieBend neu gesetzt wer-
den. Fiir die Schleifenzéhler-Funktion stehen spezielle Befehle zur Verfligung. Wurde der Befehl
erfolgreich ausgefiihrt, wird in den Response-Daten der Befehlscode ausgegeben.

Konfigurierbare digitale Kandle — Funktionen

Das Gerat besitzt acht digitale Kanéle, die je nach Applikationserfordernissen als Eingdnge oder
Ausgange konfiguriert werden kénnen. Insgesamt lassen sich bis zu acht 3-Draht PNP-Sensoren
bzw. acht PNP-DC-Aktuatoren mit einem maximalen Ausgangsstrom von 2 A pro Eingang oder
Ausgang anschlief3en.

USB-Host-Port

Das Gerat verfligt Gber einen USB-Host-Port zum Anschluss von USB-Speichersticks. Der USB-
Host-Port ist als USB2.0-A-Buchse ausgelegt. Uber die USB-Funktionen lassen sich CODESYS-
Applikationen und Anwenderdaten sichern, wiederherstellen und libertragen. Zusatzlich kann
Uber die USB-Schnittstelle die Gerate-Firmware aktualisiert werden. Eine Speichererweiterung
Giber den USB-Host-Port ist nicht moglich.

USB-Device-Port

Das Gerat verfligt Gber einen USB-Device-Port zum Anschluss von USB-Leitungen. Der USB-De-
vice-Port ist als Mini-USB-B-Buchse ausgefiihrt. Der USB-Device-Port ldsst sich als Service-
Schnittstelle fiir den Gerdte-DTM oder als Programmierschnittstelle nutzen. Zur Nutzung des
USB-Device-Ports ist ein RNDIS-Treiber erforderlich. Der Treiber wird bei der Installation des
DTM automatisch mit installiert.

Kompatible CODESYS-Versionen
Das Gerat ist kompatibel mit den folgenden CODESYS-Versionen kompatibel:

CODESYS- CODESYS- Firmware- CODESYS-
Programmierumge- Runtime Version Package
bung

3.5.8.10 3.5.8.10 1.0.1.0 1.0.1.0
3.5.12.10 3.5.11.20 1.1.4.0 1.1.4.0

Technisches Zubehor

Optional erhdltliches Zubehor fiir Montage, Anschluss und Parametrierung finden Sie in der
Turck-Produktdatenbank unter www.turck.com. Das Zubehor ist nicht im Lieferumfang enthal-
ten.
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5 Montieren
Die Gerate mussen auf einer ebenen, vorgebohrten und geerdeten Montagefldche befestigt
werden.

»  Modul mit zwei M6-Schrauben auf der Montageflache befestigen. Das maximale Anzugs-
drehmonent fiir die Befestigung der Schrauben betragt 1,5 Nm.

Abb. 3: Gerat auf Montageplatte befestigen
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Gerat erden

Erdungs- und Schirmungskonzept

Das Erdungs- und Schirmungskonzept der TBEN-S-Module ermdglicht das getrennte Erden von
Feldbus- und I/O-Teil.

Abb. 5: Erdungskomponenten

Die Erdungsspange (1) an den M12-Steckverbindern fiir den Feldbusanschluss (P1, P2) verbin-
det den Schirm der Feldbusleitungen. Der Metallring (2) ist unterhalb der Erdungsspange ange-
bracht und verbindet die Funktionserde der 7/8“-Steckverbinder (Pin 3) furr die Spannungsver-
sorgung mit der Funktionserde der M12-Steckverbinder (Pin 5) fir den Anschluss der Schreib-
Lese-Kopfe, Sensoren und Aktuatoren. Eine Metallschraube (3) verbindet das Gerat mit dem Be-
zugspotenzial der Anlage.
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512  Gerdterden (FE)
Erdungsspange und Metallring sind miteinander verbunden. Eine Befestigungsschraube durch
das untere Montageloch des Moduls verbindet die Schirmung der Feldbusleitungen mit der
Funktionserde von Spannungsversorgung und angeschlossenen Gerdten und dem Bezugspo-
tenzial der Anlage. Ist ein gemeinsames Bezugspotenzial nicht erwiinscht, Erdungsspange zur
Entkopplung des Feldbusschirms entfernen oder Modul mit einer Kunststoffschraube befesti-
gen.

Erdungsspange entfernen

»  Erdungsspange mit einem flachen Schlitz-Schraubendreher nach oben hebeln und ent-
fernen.

Abb. 6: Erdungsspange entfernen

Erdungsspange montieren
» Erdungsspange ggf. mit Hilfe eines Schraubendrehers zwischen den Feldbus-Steckver-
bindern so wieder einsetzen, dass Kontakt zum Metallgehduse der Steckverbinder be-
steht.
=  Der Schirm der Feldbusleitungen liegt auf der Erdungsspange auf.

Abb. 7: Erdungsspange montieren
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6 Anschliel3en

6.1 Module an Ethernet anschlie3en

Zum Anschluss an ein Ethernet-System verfligt das Gerat Uber einen integrierten Autocrossing-

Switch mit zwei 4-poligen M12-Ethernet-Steckverbindern. Das max. Anzugedrehmoment be-
tragt 0,6 Nm.

TP PP P

. ()
Ui © ® @ |C)
Abb. 8: M12-Ethernet-Steckverbinder zum Anschluss an den Feldbus

»  Gerat gemal unten stehender Pinbelegung an den Feldbus anschlieBen.

<
(2) 1=TX+
2=RX+
2 4=RX-
flange = FE
P1,P2

Abb. 9: Pinbelegung Ethernet-Anschliisse
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6.2  Versorgungsspannung anschlielSen

Zum Anschluss an die Versorgungsspannung verfligt das Gerat iber zwei 7/8"-Steckverbinder.
Die Steckverbinder sind 4-polig (TBEN-L4) oder 5-polig (TBEN-L5) ausgefiihrt. V1 und V2 sind
galvanisch voneinander getrennt. Das max. Anzugsdrehmoment betrdagt 0,8 Nm.

Abb. 10: 7/8"-Steckverbinder zum Anschluss an die Versorgungsspannung

»  Gerat gemal unten stehender Pinbelegung an die Versorgungsspannung anschlief3en.

[r— .(
1RD =24VDC V2
1 3 2GN =24VDC V1 3/0 o\!
2 4 3WH =GND V1 4\°_9/)
= 4BK =GND V2

X1 X2
Abb. 11: TBEN-L4... - Pinbelegung Versorgungsspannungs-Anschliisse

- C
1BK =GNDV2 3

3
28U =GNDVI =
42 3 GNYE = FE 24
5€Y1 42BN =24VDCV1 1 5
SWH = 24VDCV2

X1 X2

Abb. 12: TBEN-L5... - Pinbelegung Versorgungsspannungs-Anschliisse

Anschluss Funktion

X1 Einspeisen der Spannung

X2 Weiterfiihren der Spannung zum nachsten Teilnehmer

V1 Systemspannung: Versorgungsspannung 1 (inkl. Elektronikversorgung)
V2 Lastspannung: Versorgungsspannung 2

HINWEIS

ﬂ Die Systemspannung (V1) und die Lastspannung (V2) werden separat eingespeist
und Uberwacht. Bei einer Unterschreitung der zuldssigen Spannung werden die
Steckplatze gemal Versorgungskonzept des Modultyps abgeschaltet. Bei einer Un-
terschreitung von V2 wechselt die LED PWR von Griin auf Rot. Bei einer Unterschrei-
tung von V1 erlischt die LED PWR.
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6.3  RFID-Schreib-Lese-Kopfe anschliel3en

Zum Anschluss von RFID-Schreib-Lese-Kopfen verfiigt das Gerat tiber vier 5-polige M12-Steck-
verbinder. Das max. Anzugsdrehmoment betragt 0,8 Nm.
»  Schreib-Lese-K&pfe gemaR unten stehender Pinbelegung an das Gerat anschlieBen.

<
2 1 =Vaux1
> 2=DataB
1(000)3 3=GNDVI
o 4=DataA
504 5 = FE/Shield

Abb. 13: RS485 - Pinbelegung Schreib-Lese-Kopf-Anschliisse

<
2 1=BN (+)
° 2 =BK (Data)
1 003 3=BU (GND)
5 2 4 = \WH (Data)
5 = shield

Abb. 14: Verbindungsleitungen .../S2500 - Pinbelegung Schreib-Lese-Kopf-Anschliisse

o]

_.
Q)
s(ovo)v A
o
@
[SIENFSE NN

Abb. 15: Verbindungsleitungen .../S2501 - Pinbelegung Schreib-Lese-Kopf-Anschlisse

<

2 1=RD (+)

) 2=BU (Data)
1 3 3=BK (GND)

(<] 4=WH (Data)
5 4 5 = shield

Abb. 16: Verbindungsleitungen .../52503 - Pinbelegung Schreib-Lese-Kopf-Anschlisse
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6.4  Digitale Sensoren und Aktuatoren anschliel3en

Zum Anschluss von digitalen Sensoren und Aktuatoren verfligt das Gerat lber vier 5-polige
M12-Steckverbinder. Das max. Anzugsdrehmoment betrégt 0,8 Nm.

EOE e

Abb. 17: M12-Steckverbinder zum Anschluss von digitalen Sensoren und Aktuatoren

OO000

» Sensoren und Aktuatoren gemaf unten stehender Pinbelegung an das Gerat anschlie-

Ben.
3BU-
& Ele |y s
5° 4 5=FE 2WH s LySensor
C2..C3 3BU - [ |Actuator
€ C2..C3
Abb. 18: Anschliisse fiir digitale Sensoren und Abb. 19: Anschlisse fiir digitale Sensoren und
Aktuatoren - Pinbelegung Aktuatoren — Anschlussbild
Die Kanale sind den Steckplatzen wie folgt zugeordnet:
Kanal Steckplatz Pin
DXP8 (Ch8) C4 4
DXP9 (Ch9) C4 2
DXP10 (Ch10) c5 4
DXP11 (Ch11) (@) 2
DXP12 (Ch12) c6 4
DXP13 (Ch13) C6 2
DXP14 (Ch14) 7 4
DXP15 (Ch15) 7 2
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In Betrieb nehmen

7 In Betrieb nehmen

Nach Anschluss der Leitungen und durch Aufschalten der Versorgungsspannung geht das Ge-
rat nach einer Anlaufverzégerung von 14 s automatisch in Betrieb.

Das RFID-Interface kann nur betrieben werden, wenn eine laufende Applikation auf dem Gerat
vorhanden ist.

7.1 IP-Adresse einstellen

Die IP-Adresse lasst sich Uber zwei dezimale Drehcodierschalter und DIP-Schalter am Gerat,
Uber den Webserver oder (iber das Turck Service Tool einstellen.

7.1.1 IP-Adresse Uber Schalter am Gerat einstellen
Die IP-Adresse kann Uber zwei dezimale Drehcodierschalter und den DIP-Schalter ,Mode” am
Gerat eingestellt werden. Die Schalter befinden sich gemeinsam mit den USB-Ports und dem
SET-Taster unter einer Abdeckung.

x10 8

<

s -
| 1=

Set
>
o
wv

50 USB Host

Abb. 20: Schalter zum Einstellen der IP-Adresse

»  Abdeckung Uber den Schaltern 6ffnen.

» Drehcodierschalter gemdB unten stehender Tabelle auf die gewlinschte Position einstel-
len.

»  DIP-Schalter ,Mode” gemaB unten stehender Tabelle auf die gewiinschte Position ein-
stellen.

»  Spannungsreset durchfiihren.

» ACHTUNG! Bei gedffneter Abdeckung liber den Drehcodierschaltern ist die Schutzart
IP67 oder IP69K nicht gewahrleistet. Gerateschaden durch eindringende Fremdkérper
oder Flussigkeiten sind moglich. Abdeckung tber den Schaltern fest verschlieBen.
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Adressierungsmaoglichkeiten
Die IP-Adresse der Geréte lasst sich auf unterschiedliche Weise einstellen. Folgende Adressie-
rungsmaoglichkeiten kdnnen tiber die Schalter am Gerét ausgewahlt werden. Anderungen der
Einstellung werden nach einem Spannungsreset aktiv.

Einstellmoglichkeit DIP-Schalter ,,MODE” Drehcodierschalter Beschreibung

Default-Adresse 0 00 IP-Adresse: 192.168.1.100
Subnetzmaske: 255.255.255.0
Gateway: 192.168.1.1

Rotary-Modus 0 1...99 Im Rotary-Modus kann das letzte Byte der IP-Adres-
se manuell am Gateway eingestellt werden. Die
weiteren Netzwerkeinstellungen sind nichtfllichtig
im Speicher des Gateways hinterlegt und kénnen
im Rotary-Modus nicht verandert werden. Einstell-
bar sind Adressen von 1...99.

DHCP-Modus 1 40 Im DHCP-Modus wird die vollstandige IP-Adresse
automatisch von einem DHCP-Server im Netzwerk
vergeben. Die vom DHCP-Server zugewiesene Sub-
netzmaske und die Default-Gateway-Adresse wer-
den nichtflichtig im Speicher des Gateways hinter-
legt. DHCP unterstutzt drei Arten der IP-Adresszu-
weisung:

Automatische Adressvergabe: Der DHCP-Server
vergibt eine permanente IP-Adresse an den Cli-
ent.

Dynamische Adressvergabe: Die vom Server ver-
gebene IP-Adresse ist immer nur fiir einen be-
stimmten Zeitraum reserviert. Nach Ablauf die-
ser Zeit oder nach der expliziten Freigabe durch
einen Client wird die IP-Adresse neu vergeben.
Manuelle Adressvergabe: Ein Netzwerk-Adminis-
trator weist dem Client eine IP-Adresse zu. DHCP
wird in diesem Fall nur zur Ubermittlung der zu-
gewiesenen IP-Adresse an den Client genutzt.

PGM-Modus 1 50 Im PGM-Modus wird die vollstandige IP-Adresse
manuell Gber das Turck Service Tool, FDT/DTM oder
Uber einen Webserver vergeben. Im PGM-Modus
werden die eingestellte IP-Adresse und die Sub-
netzmaske im Speicher des Gateways hinterlegt. Al-
le Netzwerk-Einstellungen (IP-Adresse, Subnetz-
maske, Default-Gateway) werden vom internen EE-
PROM des Moduls tibernommen.

PGM-DHCP-Modus 1 60 Im PGM-DHCP-Modus sendet das Gateway so lange
DHCP-Requests, bis ihm eine feste IP-Adresse zuge-
wiesen wird. Der DHCP-Client wird automatisch de-
aktiviert, wenn dem Gateway uber den DTM oder
einen Webserver eine IP-Adresse zugewiesen wird.

V02.00 | 2018/07 25



Einstellmoglichkeit DIP-Schalter ,MODE” Drehcodierschalter Beschreibung

F_Reset 1 20 Der F_Reset-Modus setzt alle Einstellungen des Ge-
rats auf die Default-Werte zurtick und 16scht alle
Daten im internen Flash des Gerats. Die folgenden
Werte werden zurlickgesetzt bzw. geléscht:
© |IP-Adresse und Subnetzmaske
© PROFINET-Geratename
© CODESYS-Programm
© Parameter

Restore 1 00 IP-Adresse: 192.168.1.254
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7.1.2  IP-Adresse Uber das Turck Service Tool einstellen

Im Lieferzustand besitzt das Gerat die IP-Adresse 192.168.1.100 und keinen PROFINET-Gerédten-
amen. Die IP-Adresse kann (iber das Turck Service Tool eingestellt werden. Das Turck Service
Tool steht unter www.turck.com kostenlos zur Verfligung.

»  Gerat Gber die Ethernet-Schnittstelle mit einem PC verbinden.
»  Turck Service Tool 6ffnen.

» ,Suchen” klicken oder F5 drlicken.

©@ . [ .pE. @ EIP X
Suchen... (FS) | Andern (FZ) Wink (F3)  Aktionen (F4) Zavischenablage  Sprache Expertenmodus AN | Starte DHCP (F6)  Konfiguration (F7)  ARGEE (F&) Schlielen |
Mr. MAC-Adiesse Mame IP-Adrezze Metzmaske Gateway Modus Geratelyp Wersion Adapter ARGEE Frotokol

Driicken Sie "Suchen”.. um Gerdte zu finden,

Abb. 21: Turck Service Tool - Startbildschirm

Das Turck Service Tool zeigt die angeschlossenenen Gerate an.

a» X

QL g @ @ . MW .oE. |
Suchen... (F5) || Andern (F2) | Wink (F3) Akti (F4) Zwisch blag Sprache Ex Jus AUS | Schliel |

Nr. . MAC-Adresse Name |P-Adresse Metzmaske Gateway Modus Geratetyp Version  Adapter Protokoll
.1 00:07-46:FF:A2:B7 192.168.1.254 2552552550 15216811 PGM_DHCP  TBEN-L5-4RFID-BDXPCDS 0477  152.168.150  Turck

Abb. 22: Turck Service Tool - Gefundene Gerate
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»  Gewlinschtes Gerat anklicken.
» ,Andern”klicken oder F2 driicken.

Je, Y @@ . [ .ce. @ X

Suchen... (F3) Wink (F3) Akt (F4) Zwischenablag Sprache Exp Jus AUS | SchlieBen |

Nr. . MAC-Adresse Name |P-Adresse Metzmaske Gateway Modus Geratetyp Version  Adapter Protokoll
. 1 0D0:07-46:FF-A2:B7 192.168.1.254 2552552550 15216811 PGM_DHCP  TBEN-L5-4RFID-BDXPCDS 0477  152.168.150  Turck

Abb. 23: Turck Service Tool - zu adressierendes Gerat auswahlen

HINWEIS
Ein Klick auf die IP-Adresse des Gerats offnet den Webserver.
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»  |P-Adresse sowie ggf. Netzwerkmaske und Gateway andern.
» Anderungen mit einem Klick auf ,Im Gerét setzen” ibernehmen.

|P-Adresse

comsrAZET| [12160125

Metzmaske Gateway
2552552550 | |132.168.1.1

[] IP-Konfiguration temporar ndem

Statusmeldungen:

Im Gerat setzen

Abb. 24: Turck Service Tool - Gerate-Konfiguration andern
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713 IP-Adresse Uber den Webserver einstellen

HINWEIS
Um die IP-Adresse tGber den Webserver einstellen zu kdnnen, muss sich das Gerat im
PGM-Modus befinden.

Webserver 6ffnen.

Als Administrator auf dem Gerat einloggen.

.Network Configuration” anklicken.

IP-Adresse und ggf. Subnetzmaske sowie Default-Gateway dandern.

Neue IP-Adresse, Subnetzmaske und Default-Gateway tber ,Submit” in das Gerét schrei-
ben.

vvyVvyVvVvyy

T Network Configuration X

&« C | @ 192.168.1.254/network_config.html

TBEM-L5-4RFID-8DXP-CDS
Embedded Website of TBEN-Lx Block I/O Module

Network Configuration >
Station Information

Station Diagnostics Network Settings
Ewvent Log
Ethernet Statistics Ethernet Port 1 setup Autonegotiate ¥
Links Ethernet Port 2 setup Autonegotiate ¥
Station Configuration
[Network Configuration| IP Address 192.168.1.254
Change Admin Password Metmask 255.255.255.0
Date & Time

Default Gateway 192.168.1.1
RFID control/status 0 MAC Address 00:07:46:ff:a4:1a
RFID read data O
RFID write data 0 LLDP MAC Address 1 00:07:46:ff:ad:1b
RFID control/status 1 LLDP MAC Address 2 00:07:46:ff:ad:1c

RFID read data 1

RFID write data 1 | Submit ||| Resel
RFID control/status 2

RFID read data 2
RFID write data 2
RFID control/status 3
RFID read data 3
RFID write data 3
DxF

VAl control

Abb. 25: IP-Adresse Giber den Webserver einstellen
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7.2 Gerdtan einen Modbus-Master anbinden
In diesem Beispiel soll das Bit ,Datentrdager vorhanden” abgefragt werden. Dazu miissen die
Netzwerk-Schnittstelle eingerichtet, die Hardware projektiert und das I/O-Mapping konfiguriert
werden.

Verwendete Hardware
In diesem Beispiel werden die folgenden Hardware-Komponenten verwendet:
Turck-HMI TX507-P3CV01 (Modbus-Master)
Blockmodul TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS (IP-Adresse: 192.168.1.100)
HF-Schreib-Lese-Kopf TN-Q80-H1147

Verwendete Software
In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:
CODESYS 3.5.8.1 (kostenfrei als Download erhaltlich unter www.turck.com)

Voraussetzu ngen
Die Programmiersoftware ist geodffnet.
Ein neues Projekt ist angelegt.
Die Steuerung wurde dem Projekt hinzugefiigt.
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7.2.1

|IE‘

Gerat mit der Steuerung verbinden

Um das Gerat mit der Steuerung zu verbinden, miissen zundchst die folgenden Komponenten

in CODESYS hinzugefligt werden:

© Ethernet-Adapter
' Modbus TCP-Master
" Modbus TCP-Slave

Ethernet-Adapter hinzufigen
>

= 2] sPs-Logik

=1} Application
2] ImagePool
(i) Bibliotheksverwalter
~[E] PLC_PRG (PRE)
=8 Taskkenfiguration

Abb. 26: Projektbaum

32

tei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hilfe
BEEH & o o« § B2@EX IR - S

[="18 pevice (s13p3cv01) |

Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Device (TX507-P3CV01)” ausfiihren.

» mRMIEF=2=+= 3 | o | =
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Jvywvyyvw

.Gerat anhangen” auswahlen.

Ethernet-Adapter auswahlen.

,Gerat anhangen” klicken.

Der Ethernet-Adapter erscheint als ,Ethernet (Ethernet)” im Projektbaum.

Projekt Erstelen Onine Debug Tools Fenster Hife

BEBISlo o i BRX A% BRE-TIE ST ) aRI[=E5=2==3 ||

Name: [Ethemet

Aldion:
@ Geratanhangen () Gerst einfiigen () Gerdt einstecken () Gerat aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <alle Hersteler>

Name Hersteller Version
#- [ verschiedene
=) Feldbusse

can_CANbus

[=) Ethernet Adapter

C@eene

£ EtherNet/IP

kst Modbus

. Profinet I0

Nach Kategorien gruppieren
[] Alle Versionen anzeigen {nur fir Experten)

[] Veraltete Versionen anzeigen

Beschreibung

Abb. 27: Ethernet-Adapter hinzufiigen

Information:
Name: Ethernet
Hersteller:Turck
Kategorien: Ethernet Adapter, Ethernet Adzpter, Ethernet Adapter
Version: 3,5.7.20
Beschreibung: Ethernet Link.
s letztes "Kind" von
Device
8 (Sickmnen d Ik Nevigator auswia hrend dieses Fenster gedffnet ist.)




Modbus-Master hinzufligen

>
>
4
=

Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Ethernet (Ethernet)” ausfiihren.

.Gerat anhangen” auswahlen.

+Modbus TCP Master” doppelt klicken.

Der Modbus-Master erscheint als ,Modbus_TCP_Master” im Projektbaum.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onime Debug Tools Fenster Hilfe

BEFEIE oo b RBXIAGIRIE-0I8 0T ) aRI(==2="=7 | |7

1= 15) thbenannt1 !

= [ Device (513-P3CV01)
B spstogk
=} Application
) tmagePoal
il sblotheksvernalter
&) pc_PrG (RE)
=[5 Taskkonfiguration
=& MainTask
PLC_PRG
=& visu_TASK
VisuElems. Visu_Pra
) Tettist
&) Visualization Manager

Ethernet (Ethernet)

~ || & OFehler |® 0 Warnus

Name: |Modbus_TCP_Master

Aktion:
(® Geratanhangen () Gerat einfiigen | Cerat einstecken () Gerat aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <Alle Herstellr >

Neme Hersteller Version
= Feldbusse
% &= EtherNiet/TP
=W Modbis
1 Modbus TCP Master
* (@ Modbus TCPMaster 35 - Smart Software Solutions GmbH
1 ModbusTCP Slave Gerat
- profinet 10

Nach Kategarien gruppieren

[[] Alle Versicnen anzeigen (nur fir Bxperten)
[] Versltete Versionen snzeigen

Information:

Name: Modbus TCP Master
Hersteller: 35 - Smart Software Solutions GrbH
Master

Abb. 28: Modbus-Master hinzufligen

34

Beschreibung

Kategorien: Modbus:
Version: 3.5.8.10 %
Bestelinummer: -

"Kind" von

Ethernet

& (siek d Iknoten im Navig:

 wahrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Gerat anhangen SchlieBen
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Modbus-Slave hinzufligen
>
>
>
=

Modbus-Slave im Projektbaum anklicken.

F2-Taste drlicken.

Neuen Gerdtenamen eintragen (hier: TBEN_L5_4RFID_CDS).

Der Modbus-Slave erscheint als ,Modbus_TCP_Slave” im Projektbaum.

Datei Bearbeiten Ansicht projekt Erstelen Qnine Debug Took Eenster Hiffe

BMEAIE o« ¥ BERBXIMGIE G- I808F , a RI[EFEC=EF o v

e ——

= Device (TX513-P3CV01)
B0 spsogic
=} Application
2] tmagePool
i Biblotheksvernalter
[ rLc_PRG (PRE)
= (@ Taskkonfiguration
=& mainTask
PLC_PRG
=& visu_Task
Visuglems Visu_Prg
(2] Textist
# @) Visualization Manager
- &) visualization

T Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)

~ || @ OFehler [® 0 Warnus

Name: ‘Modmsj@}tave

Aktion:
(® Gerdt anhangen (O Gerdt einfligen () Gerit einstecken () Gerdt aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <ale Hersteller >

Mame Hersteller Version
= (i Feldbusse
=4 Modbus
=ams Modbus TCP Slave

8 odbus o Sove as7o

Nach Kategorien gruppieren
[T] Alle Versionen anzeigen (nur fur Expertzn)
[] Veraltete Versianen anzeigen
Information:
Name:Modbus TCP Slave
Hersteller: 35 - Smart Software Solutions GrbH
ien: Modbus TCP Slave

Kategorien:
Version: 3.5.7.0
Bestellnummer: -

das als Slave fir TCP Master konfiguriert ist.

Beschreibung

Abb. 29: Modbus-Slave hinzufligen
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Modbus_TCP_Master

& (S ielknoten im Navig

 wahrend dieses Fenster geoffet ist)

Gerat anhangen

schlieBien
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In Betrieb nehmen

7.2.2  Modbus-Slave umbenennen

»  Modbus-Slave im Projektbaum anklicken.
»  F2-Taste driicken.
» Namen des Slaves im Projektbaum der Applikation anpassen (hier: TBEN_L5_4RFID_CDS).

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe

AN IS | ¥ ||
Gerate -~ 0 B Device X
=4z Unbenanntl <7
=B Device (TX513-P3CV01) Kommunikation
=&l spsLogik poolikat
, ikationen
=-i; Application =
ImagePaool Dateien
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG) Log
= @ Taskkonfiguration
= @ MairTask SPS-Einstellungen
& PLC_PRG
=g VISU_TASK SPS-Shell
@ VisuElems. Visu_Prg
Tewtlist Benutzer und Gruppen
*. Visualization Manager
S Interface Parameter
@I Visualization
= Eth t (Eth t
m jerne (Ethernet) Taskaufstellung
[ TEEN_L5_4RFID_CDS (Modbus TCP Slave) Status

Abb. 30: Modbus-Slave umbenennen
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723
>

Netzwerk-Schnittstellen einrichten

,Device” = ,Netzwerk durchsuchen” anklicken.

»  Modbus-Master (hier: TX507-P3CV01) auswahlen und mit OK bestatigen.

Datei  Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hife
BBEI&G - o« LB nx A RIE-O I, a R =E e F

=l

I Deviee x|

B Device (T513-P3CV01)

Kommunikation

Gateway + | Gerat ~

== sPeTogk
= £} Application
3] ImagePool
) Bbliotheksverwalter
- PLC_PRG (PRG)
=8 Taskkonfiguration
=¥ MainTask
PLC_PRG
=8 VISU_TaSK
VisuElems.Visu_Prg
A=) Textlist
] Visualization Manager
@ visualization
=[] Ethernet (Ethernet)

=[] Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)
TBEN_L5_4RFID_CDS (Modbus TCP Slave)

Applikationen

Dateien

Log

SPS-Einstellungen
5P5-Shell

Benutzer und Gruppen
Interface Parameter
Taskaufstellung
Status

Information

\

0

IP-Address:
localhest

zum Gerat

Gateway

v

LT-SCHNABELO4

= ¢ Gateway-1 (suche...)

Gerate suchen

Blinken

—
IT513-P3CV01

0333.A019
Zielsystem-1D:
10CD 0205

1.0.4.0

I
iTurck

Zielsystemname:
Turck/ARM/WInCE TV

Abb. 31: Netzwerk-Schnittstelle zum Modbus-Master einrichten
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»  Registerkarte ,SPS-Einstellungen” auswahlen.
» Im Drop-down-Menu ,Variablen immer aktualisieren” die Option ,Aktiviert 2 (immer im
Buszyklustask)” auswahlen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster  Hilfe
BEEHIS <= 2BEX I AGIRIE-08 BT ) aRI(=2===7|=

Abb. 32: Option ,Variablen immer aktualisieren” auswahlen

38
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| B Device x|
= e +
@! Device (TX513-P3CV01) Kommunikation applikation fur Efa-Behandiung | »
i sPsTogR
likationen SP5-Einstellungen
E‘HO Application foe [[] E/a aktualisieren im Stop
L0 tregetoo (E=EED Verhalten fiir Ausgange im Stop: |lle Ausgai
m Bibliotheksverwalter gdnge im Stop: ‘Ausgénge auf Standardwert v
- - PLC_PRG (PRG) Log Variablen immer aktualisieren Deaktiviert (Aktualisierung nur wenn in einer Task verwendet)
& -- Taskkonfiguration Deaktiviert (Aktualisierung nur wenn in einer Task verwendet)
E@ MainTask 5pS-Einstellungen Aktiviert 1 (Buszyklustask werwenden, wenn in keiner Task verwende
i PLC_PRG Buszyklus-Optionen i
VISU_TASK 5PS-Shell Buszyklustask <Unspezifiziert> v
“- visuFlems.Visu_Prg
] Texttist SErrE e Zusatziche Estelungen
Fh :E:x Manager Interface Parameter || Force-Variablen fur das E(A-Abbild erzeugen ] Diagnosefir Gerate aktivieren
[] E/a-Warnungen als Fehler anzeigen
=[] Ethernet (Ethernet) S
=( Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master) e
" [ TBEN_L5_4RFID_CDS (Modbus TCP Slave) Status
Information




»  Doppelklick auf ,Ethernet” ausfiihren.
»  IP-Adresse des Modbus-Masters angeben (hier: 192.168.1.25).

Dstel Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hife

BEFEHI& oo g BREXIAGIRIG-TEER ) aXIE=2E |7

=15 Lrbenanntl
= H
=[] sPs-Logik
= £} Application
1] ImagePool
il Biblotheksvernalter
PLC_PRG (PRG)

=g vIsu_TAsK
VisuElems.Visu_Prg
] Textiist

E Visualization Manager
Visyalization

|~J_Device [ Ethernet x|

Allgemein

Status

Information

\

= - Ethernet (Ethernet)

----- TBEN_L5_4RFID_CDS (Modbus TCP Slave)

Netzwerkschnittstellef

(@) Betriebssystemeinstellungen verwenden

() Betriebssystemeinstellungen dndem

IP-Adresse 192 . 188 . 0 . 1

Subnetzmaske 255 . 255 . 255 . 0

Standard-Gateway 0o .0 .0 .0

ULTIEMACT | UtiEMACT

Poidrsee

[ o5 2% 0|
B
A e

Abb. 33: Modbus-Master — IP-Adresse eintragen
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»  Doppelklick auf den Modbus TCP-Slave ausfihren.
» Inder Registerkarte ,Allgemein” die IP-Adresse des Slaves angeben (hier: 192.268.1.100).

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Opline Debug Tools Fenster  Hife

B &l o o f BRI - # o

=05 Lnbenanntl !

=l Device (TX513-P3CV01)
=210 sps-Logk
=1} Application
{2 TmageFool
i) Bibliotheksverwalter
5] pLc_prG (PRG)
=8 Taskkonfiguration
= MainTask
) pLC_PRG
=48 VISU_TASK
8] visuElems.Visu_Prg
e Texttist
+ ] Visualization Manager
&) visualization
=[f Ethernet Ethernet)

TBEN _|.5:1sz_{115 {Madbus TCP Slave)

» mRIEF=e=2 8 |0 |w

| BB Device | ] Ethemet

Modbus_TCP_Master TBEN_L5_4RFID_CDS X |

Allgemein

Maodbus Slave-Kanal

Maodbus Slave Init

ModbusTCPSlave Parameter

ModbusTCPSlaveE/A-Abbild

Abb. 34: Modbus-Slave - IP-Adresse eintragen

40

Modbus-TCP
| Slave IP-Adresse: @2 .168 . 1 . 100 |
Unit-I0 [1..247]

Response Timeout (ms)

Port
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724  Modbus-Kandle (Register) einstellen

Kanal O einstellen (Eingangsdaten)
»  Doppelklick auf den Modbus TCP-Slave ausfiihren.
» Inder Registerkarte ,Modbus Slave-Kanal” = ,Kanal hinzufiigen” auswéhlen.

» Folgende Werte angeben:
Name des Kanals
Zugriffstyp: Read Holding Registers
Offset: 0x0000
Lange: 64 Register (128 Bytes)

»  Mit OK bestatigen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools FEenster Hife

BEE S # 4 o | g £ =
Gerate - 3 X B Device m Ethernet m Modbus_TCP_Master m TBEN_LS_4RFID_CDS X
=3 Unbenanntl -
= ‘ Allgemein Name  Zugriffs Trigger  READ-Offset  Lange  Fehlerbehandlung  WRITE Offset  Lange  Kommentar
B Device (TX513-P3CVDL) griffstyp 99 g 9 g
=Bl spsLagik

Madbus Slave-Kanal

=} Application
ImagePool
m Bibliotheksverwalter

Modbus Slave Init

PLC_PRG (PRG) ModbusTCPSlave Parameter
= (& Taskkonfiguration
=583 MairTask ModbusTCPSlaveE/A-Abbild
) PLC_PRG
=58 vISU_TASK Status
) visuElems.Visu_Prg
B Textlist Information
& Visualization Manager ModbusChannel
@ Visualization
=-[1J Ethernet [Ethernet) Kanal
- e = et Name Channel 0
[ TBEN_L5_4RFID_CDS (Modbus TCP Slave) §
[Zugriffstyp Read Holding Registers {Funktionscode 3) v
Trigger Zyklisch v | Zykluszeit (ms) 100
Kommentar

READ Register
pffset 0x0000 v

Ldnge 64

Fehlerbehandlung| Letzen Wert beibehalten v

WRITE Register
Offset

Lange 1

Abb. 35: READ-Register einstellen
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Kanal 1 einstellen (Ausgangsdaten)

»  Doppelklick auf den Modbus TCP-Slave ausfihren.
» Inder Registerkarte ,Modbus Slave-Kanal” = ,Kanal hinzufiigen” auswahlen.
» Folgende Werte angeben:

© Name des Kanals

" Zugriffstyp: Write Holding Registers

© Offset: 0x0000

© Lange: 64 Register (128 Bytes)
»  Mit OK bestatigen.

Datei Bearbeiten Ansicht Frojekt Drstellen Onlne Debug Tooks Fenster  Hiffe
BEE &l f BRXIAGIE - , aX/=0=%=5»|F

T W o @ e W on i @ o e 1
=5 Unbenannt ‘

= I Device (TY513P3CV0L) Allgemein L Nome Zugriffstyp Trigger READ-Offset  Lange  Fehlerbehandiung WRITE Offset  Lange  Kommentar
B spsogik -~ Channel 0 Read Holding Registers (Funktionscode 03)  Zyklisch, t£100ms 1620000 64 Letzen Wert beibehalten
=) Applcats Modbus Slave-Kanal
-+ tragebedl Modbus Siave Int
i Bibliotheksverwalter
] PLe PR (PRE) ModbusTCPSlave Parameter
1= [ Taskkonfiguration
=% MairTask ModbusTCPSlaveE/A-Abbild
) pLe_prG
=g VISU_TASE Status
* 8] VisuElems.Visu_Prg
) rextist Information
i
- Visualization \
Ethernet (Ethemnet) Kanal

B Name Channel 1

7 TeEN L5_RFID_CDS TCP Slave)
L res 2 Zugriffstyp v i 18 v

Triager Zykisch | Zykuszeit(ms)  [100
Kommentar | ]

Fehlerbehandlung Letzen Wert beibehalten

WRITE Regster
Offset ox0000 v
=

Abb. 36: WRITE-Register einstellen
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7.2.5

I/O-Mapping erstellen

Um ein I/0-Mapping zu erstellen, missen die lokalen I/Os in das Projekt eingefligt und mit dem

Modbus-Master verbunden werden.

>
>
>
=

Datei Beabeiten Anscht Projekt rstelen Onine  Debug

HedI&S # %5
Geréte. >y & X
) Unbenanntt
DEVCE (TS TV
= B0 sPs-Logk
=€ Application
129 ImagePool

(@ sibiotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= [ Taskkonfiguration
=& mainTask
& pLc_prG
=& VISU_TASK
& visuFlems. Visu_Prg
) Textiist
+ @] visualzaton Manager
& visualization
= Ethernet (Ethernet)
=[] Modbus _TCP_Master (Modbus TCP Master)
TEEN_LS_RFID_CDS {Modbus TCP Slave)

Im Projektbaum Rechtsklick auf den Projektnamen ausfiihren.

.Gerdt anhangen” auswahlen.

+TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS" doppelt klicken.
Die lokalen 1/0s erscheinen im Projektbaum.

ook Fester Hife
> | 65

A

@ Gerat anhangen
B Device [ Ethernet [f  Modbus_TCP_Master () TBEN_L5_gR  MNeme: [TBEN_Lx_RFID_SDWP_COS
Akton:
Allgemein Kandle
Variable Mapping  Kar
Modbus Save-Kanal ERE e Gerat:
ERM Che  Hersteller: | <aleHersteler>
Madbus Slave Init
Name Hersteller Version
ModbusTCPSlave Parameter = steverungen (sps)
[ SoftMotion Steuerungen
ModbusTCPSlaveE/A-Abbild i BLa0PG-ENS TURCK 10.50
 BLe-PGENV3 TURCK 10,50
status
(@ copesvs Control RTEV3 35 - Smart Software Solutions GmbH  3.5.5.10
[EeTmation! [ copESYs Control RTEV3 64 3 - Smart Software Solutions GmbH  3.5.8.10
[ copesys Control Win v3 35 - Smart Software Sokutions GrbH ~ 3.5.8.10
(@ copesYs Control Win V364 35 -Smart Software Solutions GmbH  3.5.8.10
B coneoyshmy b 10
TBEN-L-4RFID-BDXP-CDS  Turck 0477
TSROV o 7040
B Tsi-psovn Turck 10,40
B Dsi-escv Turck 1040
Nach Kategorien gruppieren
[] Alle Versionen anzeigen (nur fur Experten)
[] veraltete Versianen anzeigen
Informaton:
"Name: TBEN-Lx-<RFID-8DP-CDS
IEC-Objekte Hersteller: Tur
Kategorien: Steuerungen (5P5)
Variable Mspping Ty Version:0.4.7.7
& ToEN L5 _RFID_CDS @ Mo Bestellnummer: 6514013
Beschreibung: CODESYS programmierbare Turck BOX.
» =Nevevariable erzeugen " = Auf bes

Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en}, 0 Meldung(en)

0Fehler [® 0 wamung

Beschreibung

Abb. 37: Lokale I/Os in das Projekt einfligen
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Ausgewihltes Gerit dem Projekt hinzufiigen (auf oberster Ebene)

®  (Sie konnen sinen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wahrend dieses Fenster gesffnet ist.)

Gerét anhangen

SchlieBen
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BEEl&l oo ERx dthEiE-0E%E , a XIk=

Ethernet-Adapter an die lokalen I/Os anhdangen

Im Projektbaum Rechtsklick auf , TBEN-Lx-4RFID-8DXP” ausfiihren.
.Gerat anhangen” auswahlen.

+Ethernet” doppelt klicken.

Datel Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onine Debug Tools Fenster Hife

>
>
>

BB Device (TX513-P3CV01L)

B0 sps-ogi

=} Application
] imagepool
(i) sibliotheksverwalter
b PLC_PRG (PRG)
= (@ Taskkenfiguration
=& vainTask

PLC_PRG

o =g visu_Tasc

[ Modbus TCP_Master (Modbus TCP Master)
] TEEM 1 5_9ET (1S (Madhs TCD Save)

|IB Device Ethemet Modbus_TCP_Mast

Gerat anhangen

Allgemein Kanile
Variable

Modbus Slave-Kanal e
= "y

Modbus Slave Init

ModbusTCPSlave Parameter

ModbusTCPSlave E/4-Abbild

Status

Information

\
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L? TEEN_Lx_4RFID_8DXP_CDS {TBEN-Lx-4RFID-8DXPCDS)
i)

= Aoplcation
" ) sibiotheksverwatter
O Leps 0e09)
Local_IO {Local 10)
B+ _ompakt (- kompakt)
Bl _125_Byte_lesen {128 Byte lesen)
il _128_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)
B HF_kompakt_1 (4F kompaks)
i) _128_Byte_lesen_1 (128 Byt lesen)
Bl _128_Byte_schreben_1 (128 Byte schreiben)
B+ _ompakt_2 (+F kompakt)
Bl _128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)
[Ai] _128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
B HF ompakt_3 (4F kompakt)
il _128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
Ml _128 Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
Bl RFID_Diagnosen RFID-Disgnosen)
Bl o oF
i)l Diagnosen (iagnosen)
il vAUX_Control (VAUX Control)
i) Modulstatus (Modulstatus)

[

IEC-Objekte

Variable
- TBEN_LS_4RFIL

Name: | Ethernet

Alktion:
(@ Geratanhangen () Gerat einfugen () Gerat einstecken () Gerat aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <alle Hersteller>

Name Hersteller  Version
= ([ Feldbusse
= B Etharast Adapt
[ Ethemet Turck 3.5.8.10
e
5 Profinet 10

Nach Kategorien gruppieren
[ Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)

[7] Veraltete Versionen anzeigen

“g =Neue Varizble e

Beschreibung

Information:
Name: Ethemet
Hersteller: Turck.
Kategorien: Ethernet Adapter, Ethernet Adapter, Ethernet Adapter
Version: 3.5.8.10
Beschreibung: Ethernet Link. g
hal d its als letztes "Kind" von

TBEN_Lx_4RFID_8DXP_CDS

4 (Sie kannen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wahrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Gerat anhangen

SchlieBen

< I >
Abb. 38: Ethernet-Adapter an die lokalen I/Os anhdngen
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Modbus-TCP-Slave an die lokalen I/Os anhangen

>
>
>

Datel Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Took E
PeE& oo bEX AR E-FIEI%eE , ax

B Device (u513P30v01)

B0 sPs-Logic

=€} Application
4] ImagePool
(i) Biblotheksverwalter
- [B) Pc_prG (PRG)

Local_IO (Local 10)
B+ _kompakt (4F kompakt)
B4} _128_Byte _lesen (128 Byt lesen)
~B4] _128 Byte_schreben (125 Eyte schreben)
B +F_Kompakt_1 (+F kompakt)
Bi] _125 Byte_lesen_1 (128 Bytelesen)
Bdi) _125_Byte_schreben_1 (125 Byte schreben)
D +F_kompakt_2 (F kompakt)
Bdi] _125_Byte _lesen_2 (128 Byte lesen)
BAil _128 Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
B HF_kompakt 3 (HF kompakt)
BAD) _125_Byte _lesen_3 (128 Byte lesen)
BAi) _128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
B RFID_Disgnosen (RFID-Diagnosen)
Hi o o)
B Disgnosen Wizgnosen)
B4} vaux_Control (VAUX Control)

B o,

Ethernet (Ethernet)

Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Ethernet” ausfiihren.
.Gerat anhangen” auswahlen.
»Modbus TCP Slave Device” doppelt klicken.

Eenster Hife

31

Modbus Slave Init.

ModbusTCPSlave Parameter

| Device Ethernet
Allgemein Kanale
Variable
Modbus Slave-Kanal FE
RN

ModbusTCPSlaveEfA-Abbild

Status

Information

\

]

.-}

Name: | Modbus_TCP_Siave Device

Aktion:

(@) Gerat anhangen () Gerat einfugen () Gerat einstecken () Gerat aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <alle Hersteller

Name

Hersteller Version
= @ Feldbusse
% &= EtherNet/IP
=kt Modbus
= kms Modbus TCP Master
L Modbus TCPMaster 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.8.10
= et_ModhusTCP Slave Gerat
| 1ot e s peiee | 1020

- prOTITECTT

Nach Kategorien gruppieren

[ Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)

[[] Veraltete Versionen anzeigen

IEC-Objekte DfemleE
Variable Hersteller: Turck
Kategorien: ModbusTCP Siave Gerst
@ TBEN L5_FI] Version: 1.0.2.0

“ = Neue Variable er

Beschreibung

Beschreibung: Dieses Gerat ist ein Modbus TCP Slave Gerat

]

Ethernet

[ ]

Is letztes "Kind” von

(Sie kiinnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wahrend dieses Fenster gediffnet ist.)

Gerét anhingen Schlieben

<
Abb. 39: Modbus TCP-Slave an die lokalen I/0s anhdngen
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Lokale I/Os — Ethernet-Schnittstelle einrichten

>
>

cken.

>

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onine Debug Tools Fenster  Hife

BE & o~ 8 e

E

=15 Unbenamntl

B Device (x513-P3CV01)
=20 sPSLogik
= £} Application
* 4] ImagePool
Bibliotheksvernalter

VisuElems. Visu_Prg
] Textuist
4] Visualization Manager
) visualization
= Ethernet (Ethernet)
= Modbus_TCP_Master (Madbus TCP Master)

£ TBEN_Lx_4RFID_SDXP_CDS (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)

TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS auswdahlen und mit ,OK” bestatigen.

Im Projektbaum Doppelklick auf ,TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS" ausfiihren.
In der Registerkarte ,Kommunikation” die Schaltflache ,Netzwerk durchsuchen” ankli-

| IR _Devie Ethernet

TBEN_L5_4RFID_CDS

Modbus_TCP_Slave_Device

T Task POU [l HF_kompakt

Modbus_TCP_Master
—

Kommunikation |

Gateway + | Gerat -

Applikationen

Sichern und Wiederherstellen

Dateien

Log

SPS-Einstellungen

SPS-Shell

Benutzer und Gruppen

Parameter

Taskaufstellung

—=HispsToow
=} Application

i) sibliotheksverwalter

: POU (PRG)

=-[# Taskkonfiguration

=g Task
POU

O veos (eDs)
[= Local_IC {Local 10)
B4l HF_kompakt (HF kompakt)
_128_Byte_lesen (125 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)

gz

2
%
T
B
~
5
g
B
&

_128_Byte_lesen_1 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreben_1 (128 Byte schreiben)
HF_kompakt_2 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreben_2 (128 Byte schreiben)
HF _kompakt_3 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
~Bd) RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)

Bl o oxe)
B4l Diagnesen (Diagnosen)

B vaUx_Control (VAUX Contral)

Bl Modulstatus (Modulstatus)
1= Ethernet (Ethernet)

ZrEzzzzx

----- Modbus_TCP_Slave _Device {Modbus TCP Slave De

Status

Information

\

IP-Address:
localhost

Netzwerkpfad zum Gerat

v LT-SCHNABELO4

= gfa, Gan

1 {gucha )

T [TBEN-L5-4RFID-BDXP-CDS 00:07:46:fF:a4:1a[0333.A064] | |

~ Gerite suchen

I'BEN-LS-‘IFID
Blinken

UI’B.ADE‘!

l.UCD 000A

rlld(

Vorkompilierung

~ || 0Fehler | 0Wamnung(en) | € 0 Meldung(en) | 3

Beschreibung

Projekt Objekt

Abb. 40: Ethernet-Schnittstelle zum angeschlossenen TBEN-L5-4RFID-8DXP-Interface einrichten
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>

>
Buszy

klustask)” auswahlen.

Registerkarte ,SPS-Einstellungen” auswahlen.
Im Drop-down-Meni ,Variablen immer aktualisieren” die Option ,Aktiviert 2 (immer im

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hife
BFE & | b 05 |6 16 - (7 | | O X = | =
Gerate -~ 1 X B Device [ Ethernet || Modbus_TCP_Master | TEEN_L5_4RFID_CDS [ Modbus_TCP_Slave_Device I' Task POL
=5 Unbenanntt -
= B Device (TX513-P3CV01) Kommunikation Applikation fir EfA-Behandliung | Application v
i E_ﬂ EPS{:Q‘I; . Applikationen 5P5-Einstellungen
p tcation [] E/A aktualisieren im Stop
ImagePaol Sicher und Wiederherstellen i Ausad
) Bibliotheksverwalter Verhalten fiir Ausginge im Stop: | Aktuelle Werte behalten v
PLC_PRG (PRG) Dateien Variablen immer aktualisieren | Aktiviert 1 (immer in Buszyklustask) v
= @ Taskkonfiguration Deaktiviert (Aktualisierung nur wenn in einer Task verwendet)
= ¥ MainTask Lo LTI ST Aktiviert 1 (Buszyklustask verwenden, wenn in keiner Task verwendet]
s 9 Aktiviert 1 (mmer in Buszyklustask)
& pLeRe TSI O foren

=g VISU_TASK

SPS-Einstellungen Buszyklustask

5 VisuFlems. Visu_Prg
Textlist
Visualization Manager
@ Visualization
= ﬂi Ethernet (Ethernet)
= Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)

= E SP5-Logk
=} Application
m Bibliotheksverwalter
POU (PRG)
= @ Taskkonfiguration
= @ Task
& Pou
(O LeDs (LEDS)
= Local 10 (Local 10)
HF _kompakt (HF kompakt)
_128_Byte_lesen (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben {128 Byte schreiben)
HF _kompakt_1 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_1 (128 Byte lesen)
_128 Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
HF _kompakt_2 (HF kompakt)
_123 Byte_lesen_2 (125 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
HF _kompakt_3 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_3 {128 Byte schreben)
RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)
DXP (DXP)

izl Zusatzliche Enstelungen
Benutzer und Gruppen
Parameter
Taskaufstellung

Status

Information

Diagnosen (Diagnosen)
VALX_Control (VAUX Control)
Modulstatus (Modulstatus)
=[] Ethernet (Ethernet)
ﬂi Modbus_TCP_Slave_Device (Modbus TCP Slave De

ettt oottt

Force-Variablen fir das E/A-Abbild erzeugen

<Unspezifiziert>

[[] Diagnosefir Gerate aktivieren

[] EfA-Warnungen als Fehler anzeigen

‘ Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en)

WVorkompilierung

- [ 0Fehler [® 0 Warmung(en) [@ 0 Meldung(en) || %

Beschreibung

Abb. 41: Option ,Variablen immer aktualisieren” einstellen
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Datei Bearbeiten  Ansicht

E

»  Doppelklick auf ,TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS" ausfiihren.

>

=15 Lrbenanntl
B Device (T513-P3CV0Y)
=20 sPs-Logi

= £} Application
1 ImagePool
~{fi) Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
Taskkonfiguration
& MairTask
PLC_PRG
=g VISU_TASK
VisuElems.Visu_Prg
] Textlist
e Visualization Manager
] Visualization

=[] Ethernet (Ethernet)

= [l Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)

Fenster tilfe

IP-Adresse des Modbus-Slaves angeben (hier: 192.168.1.100).

Projekt Erstellen Online Debug Tools  Fe
BEFEI& o o & BEX MG IR -0 % ) a RILE =

H o
=} Application
i) Bibliotheksverwalter
8 Pourre)
= [ Taskkonfiguration
= Task

“[{J Local_10 (Local 10}

Bl HF _kompakt (HF kompakt)
Bl _128_Byte_lesen (128 Byte lesen)
Bl _128_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)
Bl H=_kompakt_t (HF kompakt)
Bl _128_Byte_lesen_1 (128 Byte lesen)
B4l 128 Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
B HF _kompakt_2 (HF kompake)
~BHil _128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)
Bl _128 Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
Bl _kompakt_3 (HF kompakt)
Bl _128 Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
Bl _128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
Bl RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)
Hi oe oF)
Eill Diagnosen (Diagnosen)
Bdi] vaUX_Control (VAUX Contral)
Bl Modulstatus (Modulstatus)

Ethernet (Ethernet)
[ Modbus_TCP_Slave_Device (Modbus TCP Slave Df

\

Standard-Gateway | 0 . 0 . 0

Schnittstellen:

IP-Adresse 192 . 188 . 0 . 1
Subnetzmaske 255 . 255 . 255 . 0

| Device Ethernet Modbus_TCP_Master TBEN_L5_4RFID_CDS Modbus_TCP_Slave_Device T Task POU @il HF _komp:
Allgemein
Netzwerkschnittstellef
Status
etriebssystemeinstellungen verwenden
Information ) Betriebssystemeinstellungen dndem

Beschreibung

[ Name

|P-Adresse

lo 127001

ethl 0.0.00

eth2 0.0.00

usb0 10001

|P-Adresse 192 1 100
255 . 255 = 255 0

Standard-Gateway | 192 1 1

MAC-Adresse, 00:07.46:FF:A4:1A

Vorkompilierung

~ [@ oFehler [@ 0 Wamung(en) [@ 0 Meldung(en) || %

| Beschreibung

Abb. 42: Modbus-Master — IP-Adresse eintragen
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726  Applikation in das Gerat schreiben

Um eine Kommunikation zwischen Modbus-Master und TBEN-L...-4RFID-8DXP-CDS aufzubau-
en, muss eine lauffahige Applikation im Gerdt vorhanden sein.

» Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Application” ausfiihren.
» Im Kontextmenii ,Objekt hinzufiigen” > ,Taskkonfiguration” wahlen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online Debug Tools Fenster Hilfe

S~ = # 4 cERINY % =
Gerdte -~ B X . Device m Ethernet m Modbus_TCP_Master m TBEN_L5_4RFID_CDS m Modbus_TCP_Slave_Device X
= Uinbenannt
=l = Allgemein Konfigurierte Parameter
= B Device (TX513-P3CV01)
- | Timeout: 2000 o
B sps-Logik Modbus TCP Slave Device E/A- = (ms)
=} Application Abbild Slave Port: 502 =
ImagePaol Information Unit-ID:
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG) Holding Registers (%IW): |64 2
- @ Taskkonfiguration Input Registers (%QW): 64 =
= @ MainTask
] PLC_PRG
=8 VISU_TASK
@ VisuElems. Visu_Prg
L] Textuis: Datenmodell
* Visualization Manager
@ visualization Startadressen:
= m Ethernet (Ethernet) Coils: a =
= m Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master) Discrete Inputs: A -
m TBEM_L5_4RFID_CDS (Modbus TCP Slave)
=E3 TBEN_Lx_4RFID_B8DXP_CDS (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS) HoldingRegister: 0 s
=-[2 sPs-Logk Input Register: 0 =
=N g ——
" |Applica
- m Eib ‘}{, Ausschneiden I 0 Holding- und Input-Register Datenbereich
b — iberlagert
O LEDs (LEDS Application i
=-[f Local 10 Einfiigen
m HF ¥ Léschen
Bl _
m 128 Refactoring 3
m HF_ki [y Eigenschaften...
128 - - -
% 128 | i Objekt hinzufligen b | @  Alarmkonfiguration. ..
m ;F ) Ordner hinzufigen... Bildersammiung. ..
m 128 _'T Objekt bearbeiten @ DataServer...
M _12 Objekt bearbeiten mit. .. ¢ DUT..
m FF Aktive Applikation setzen %3 Enheitenumrechnung...
B s
B _1zs| 5 Erloggen Externe Datei...
B4 RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen) @ Globale Variablenliste...
m DXP (DXP) ﬂ MNetzwerkvariablenliste (Empfanger)...
Edi] Diagnosen (Diagnosen) @ MNetrwerkvariableniste (Sender)...
B4) vaux_Control (vALX Control) T persistente varizblen...
m Modulstatus (Modulstatus) @
=[] Ethernet (Ethernet) Sl
[zl Modbus_TCP_slave_Device (Modbus TCP Sl @ POU fir implizite Prufungen. ..
@ Redundancy-onfiguration... n}, 0 Meldung(en)
ﬂ Rezepturverwalter. .. ~ [ OFehler [ @ 0 Warnung(en) |4 0 Meldung(en) | b4
=2 Schnittstelle... Projekt Objekt
B8 symbolkonfiguration...
I@ Taskkonfiguration. ..
Textliste...

Abb. 43: Task fiir Applikation hinzufligen
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In Betrieb nehmen

Program Organization Unit (POU) hinzufligen

In diesem Beispiel wird ein einfacher Programmbaustein verwendet, um das Bit ,Datentrager

vorhanden” auf die Eingdnge des Modbus-Masters zu mappen.
» Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Application” ausfiihren.
» Im Kontextmenii ,Objekt hinzufiigen” = ,POU..." wahlen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hife

HeEH&E [ =N R =
Gerate - 0 X . Device m Ethernet m Modbus_TCP_Master ﬂ TBEN_L5_4RFID_CDS
=gl Uinbenanntl ~ || konfiguration
= I Device (TX513P3CV01)
=&l SPs-Logk Prioritat (0.31 ): |1
=1L} Application

magePool Typ

i) sibliotheksverwalter Zyklisch v Intervall (z.B. t2200ms): |t#20ms

PLC_PRG (PRG)

= @ Taskkonfiguration Watchdog
= & MainTack [] aktiviersn
) pLC_PRG

=8 vIsu_Task Zeit (z.B. t£200ms):
@ VisuElems. Visu_Prg
Textlist
+ Wisualiza tion Manager
@ Visualization
= m Ethernet (Ethernet)

Empfindlichkeit: 1

ok Aufruf hinzufigen Aufruf entfernen | & Aufruf andern | & Nach oben MNach unten

[f]l  Modbus_TCP_Slave_Device

POU offnen

gk Task x

= @ Madbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)
ﬂi TBEM_L5_4RFID_CDS (Modbus TCP Slave)
= E3 TBEN_Lx_4RFID_8DXP_CDS (TBEN-Lx-4RFID-80XP-CDS)

POU Kommentar

128 Byte lesen_3 (128 Byte lesen) Globale Variablenliste. ..

_128 Byte_schreiben_3 (128 Byte schr|
m] RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)
Bl pxe pxp)
m Diagnosen (Diagnosen)
Bl vaux_Control (vAUX Contral)
m Modulstatus (Modulstatus)

= m Ethernet (Ethernet)

= 10 sPs-Logk
=N
'Jlﬁ & Ausschneiden —
= @ Application
Einfligen
O s ¥ Leschen
= Local 1
Refactoring 3
Hi «
M _{& Egenschaften...
% - ‘ ix| Objekt hinzufiigen 4 | Alarmkonfiguration. .,
Hi
Hil (=) Ordner hinzufigen.... Eildersammiung. ..
m] B j‘ Objekt bearbeiten DataServer...
i H Obiekt bearbeiten mit... DUT...
% - Aktive Applikation setzen Einheitenumrechnung. ..
m ; 53 Einloggen Externe Datei...

Metzwerkvarizblenliste (Empfanger)...
Metzwerkvariablenliste (Sender)...
Persistente Variablen. ..

POU...

FapE4seeBilS R0 B

POU fiir implizite Priifungen. ..

Redundancy-Konfiguration. .. ngfen), 0 Meldung(en)

[ Modbus_TCP_Slave_Device (Modbus TCP Rezepturverwalter. ..

» | O Fehler [ 2 Wamung(en) | 0 Meldung(en) | *

Abb. 44: POU hinzufiigen
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>

POU zur Applikation hinzufiigen: OK klicken.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe

BEEI&E o o L AR e e

a

=

d

Abb. 45: POU zur Applikation hinzufligen

Unbenannt]

= Device (TX513-P3CV01)

B0 sps-Logic

=€) Application
(] tmagePodl
(i) Bibliotheksverwalter
- [E] PLC_PRG (PRG)

E TBEN_Lx_4RFID_8DXP_CDS (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)

= 8 MainTask

.8 rcrre

=g VISU_TASK

isuElems. Visu_Prg

A=Y Textiist
+-4] Visualization Manager
@ visualization
Ethernet (Ethernet)
Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)
TBEN L5_4RFID_CDS (Modbus TCP Slave)

= [Z8 Taskkonfiguration
8 Tk
O eps (e0s)
Local_IO (Local 10)
B HF kompakt (HF kompakt)
‘B4 _128 Byte_lesen (128 Byte lesen)
<B4l _128 Byte_schreiben (128 8yte schreiben)
B HF_kompakt_1 (HF kompak)
<B4l _128 Byte_lesen_1 (128 Byte lesen)
B4 _125_Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
Bl HF_kompakt_2 (HF kompakt)
Bl _125_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)
Bdil _125_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
B+ kompakt_3 (HF kompake)
Edi]l _128_Byt=_lesen_3 (128 Byte lesen)
B4l _128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
Bl RFID_Disgnosen (RFID-Disgnosen)
B oe o)
= ﬁi Diagnosen (Diagnosen)
-B4{] vaUx_Control (vALX Control)
~ Bl Moduistatus (Modulstatus)
Ethernet (Ethemet)
Modbus_TCP_Slave_Device (Modbus TCP Slave Dy

» m X1 tEE R | |
| Devics Ethemet Modbus_TCP_Master TBEN_L5_4RFID_CDS Modbus TCP Slave Device 2 Task x [[5] FOU
Konfiguratian
Prioritat { 0.31 ): |1
Typ
T S —
Watchdog
Textsuche | Kategorien
[] Aktivieren
. Programme A Name Typ Herkunft
Zeit (z.8. t£200ms):
=&} Applicaton Appiiation
Empfindlichkeit: 1 PROGRAM
# A} VisuElems Bibliothek VisuSlems, 3.5.8.10(...
db Aufruf hinzufagen 3 Aufruf entfernen
—
[¥] Strukturierte Ansicht
Dokumentation anzeigen Mit Argumenten einfiigen [ ] Mit Namensraum-Prafix einfligen
PROGRAM POU ~
v
x|

Vorkempil

ung

- [ 0Fehler [ @ 1 Warnung(en) [@ 0 Meldung(en) || %
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Datei Bearbeiten Ansicht

Lokale 1/0s auf I/Os des Modbus-Masters mappen
>

Dem Mapping fir die gewdhlte Betriebsart die Adresse des Eingangsbits ,Datentrager
vorhanden” entnehmen (hier: HF Kompakt).

Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hife

BEEI& oo iBRREX I SBGIRIL-TIHIBNSE ) a0+

=5

Unbenanntl

-1 Device (TX513-P3CV01)
B0 sPs-Logik

=} Application
) tmagePool

[ pLc_pre pra)
= [E3 Taskonfiguration
= MainTask
. @ rcrre
- =% visu_Task
; 8] VisuElems Visu_Prg
] Tettist
+-44) visualization Manager
@) visusization
Ethernet (Ethernet)
1= (i Modbus_TcP_Master (Modbus TCP Master)
. TBEN_L5_4RFID_CDS (Modbus TCF Slave)
E3 TBEN_Lx_4RFID_8DXP_CDS (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)

(@ Taskkonfigwation
= Task
.

O LeDs (LEDs)

Local IO {Local IO}

B H_ompakt (- kompake)
i Iz BT )

B4} _138_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)
) e _kompake_1 (HF kompakt)

Bl _128 Byte_lesen_1 (123 Byte lesen)

E4i) _128 Byte_schreiben_1 {128 Byte schreiben)
B HF_ompaks_2 (HF kompake)

“B]l _128 Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)

Bl 128 Byte_schreiben_2 {128 Byte schreben)
) _kompake_3 (HF kompakt)
Bl _128_Byte_lesen_3 (123 Byte lesen)

Bl _125 Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
Bl RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)

‘B o o)

B4l Diagnosen (Diagnesen)

B4l vaux_control (vALX Control)

B Modustatus (Modulstatus)
Ethernet (Ethernet)

| Device Ethernet Modbus_TCP_Master TBEN LS _4RFID_CDS Modous_TCP_Slave Device '@ Tasx  |[E] POU 't HF_kompakt X Wi _175 Byte lesen
HF kompakt Parameter Kanzle
Variable Mapping  Kanal Adresse Ty Einheit  Beschreibung
HF kompakt E/A-Abbild oy HF kompakt %MD | HF_compact Input
H » Antwortcode 0 WIWO  WORD
SELD ay 182 o
PO i 3 Datentracger vorhanden (Adr. 0) ) BT
i h HF sopfarrAur st i+
p Parameter vom SchreibLese-Kopf an Adresse 0 nicht unterstuetzt %I¥4.5  BIT
\ % Schreib-LeseKopf an Adresse 0 meldet Fehler %46 BIT
H » Erwarteter Schreib-LeseKopf an Adresse 0 nicht verbunden %47 BIT
5 Laenge 0 %IW3 WORD
k] Fehlercode 0 I WORD
. Datentraeger-Zaehler 0 %IWS  WORD
* "9 HF kompakt %QD1 HF _compact_Output
] | Mapping zuricksetzen| variablen
IEC-Objekte
Variable Mapping  Typ
@ HE kompakt ‘@ Modde
g =NeueVariable ezeugen = Auf bestehende Varizble mappen
Vorkompilierung ~ [ 0Fehler | # 0Wamung(en) [ @ 0 Meldung(en) || %
H bous TCP Save Device (Modbus TCP Siave Dd ‘ Beschreibung Projekt Objekt Position

Abb. 46: Adresse des Eingangsbits ,Datentréger vorhanden” in den lokalen I/Os des RFID-Interfaces
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»  Adresse fur das Ausgangsbit ,Datentrager vorhanden” dem Mapping fiir das Slave-
Device entnehmen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onlne Debug Tools Fenster tilfe
BERI&lo o~ dh 2 0|08 L
Gerate ~ 1 x| [l Devie [ Ethernet [ Modbus_TCP_Master [ TEEN_L5_4RFID_CDS [ Modbus_TCP_Slave_Device X ‘g Task POU_ 4l HF_kom
=[5 Lnbenannt! -
= Il Device (X513-P3CVO1T) Allgemein Kansle
ENET - P ——. Variable Mapping ~ Kanal Adresse Typ Einheit  Beschreibung
=} Application Abbild £ty Eingénge %IW3SE  ARRAY [0..63] OF WORD Madbus Holding Registers
ImagePool — =g i Ausgange %QW283  ARRAY [0..63] OF WORD Modbus Input Registers
i) sibliotheksverwalter =g Ausgange[d] LOW, WORD
PLC_PRG (PRG) " Bitd %QX566.0  BOOL ]
= [Z Taskkonfiguration L Bt SACNS6E1— B0l
= & MainTask "% Bit2 %QXS66.2  BOOL
B pLc_rrG K] Bit3 %QX566.3  BOOL
= VISU_TASK "% Bit4 %QX566.4  BOOL
& VisuSlems Visu_Prg " Bits %QNSE6.5  BOOL
Texttist "% Bit6 %QX566.6  BOOL
+-f] Visualization Manager "# Bit7 %QX566.7  BOOL
&) visuglization "% Bit3 %QXS67.0  BOOL
= Ethemet Ethemet) "9 Bits %QNS67.1  BOOL
= [ Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master) "% Bit10 %QX567.2  BOOL
[3) TBEN_L5_4RFID_CDS (Modbus TCP Slave) "# Bit11 %QX567.3  BOOL
=-E¥ TBEN_Lx_4RFID_8DXP_CDS (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS) "% Bit12 %QX567.4  BOOL
=Bl sPsogk "9 Bit13 %QX567.5  BOOL
=€} Application ] Bit14 %0X567.6  BOOL
i) Bbiotheksverwatter "# Bit15 %QXS67.7  BOOL
POU (PRG) =" Ausginge[l]  %QW284  WORD
= [ Taskkonfiguration =T Ausginge[2]  %QW285  WORD
= g Task * T Ausginge[3]  %QW286  WORD
& rou " Ausgange[4] %QW287  WORD
() LeDs (LeDs) + T Ausgangels] %QW288  WORD
=@ Local_10 (Local 10) ="y Ausginge[s]  %QW283  WORD
B HF_kompakt (HF kompakt) " Ausginge[7) QW90 WORD
i _128_Byte lesen (128 Byte leser) " Ausgangel8]  %QW291  WORD
B _125_Byte_schreiben (128 Byte schreiben) 3 :’ Ausgange[d] ~ %QW292  WORD
m HF_kompakt_1 (HF kompakt)
B 128 Byte_lesen_1(128 Byte lesen)
il _128_8yte_schreiben_1 (128 Byte schreiben) [EC-Objekte
Bl HF _ompakt_2 (HF kompakt) Variable Mapping  Typ
% -128_Byte Jesen_2 (128 Byte lesen) @ Modbus_TCP_Slave D... ®  ToDruModbusTCPSlaveWrapper
_128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
i HF _kompakt_3 (HF kompakt)
Bi) 125 8ytc_lesen_3 (128 Byte eser) % =NeucVariable ezeugen % = Auf bestehende Variable mappen
m _128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben) Buszykius-Optionen
% RF'D[BD‘a)gmse" (RFID-Diagnosen) Buszyklus-Task | Zykluseinstelungen des Ubergeardneten Busses verwenden v
DxP (DXP!
il Diagnosen (Diagnosen)
m VAUX_Control (VAUX Contral) Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 0 Meldung(en)
Bl Moduistatus (Moduiststus) Vorkempilierung ~ |€» O Fehler |3 DWarnung(en) | 0 Meldung(en) ‘ w
= [ _Ethemat {Etharmat’
] Modbus _TCP_Siave_Device (Madbus TCP Siave Dd | Beschreibung Projekt Objekt

Abb. 47: Adresse flir das Ausgangsbit
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»  Mapping in den POU lbernehmen

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hife
BeEH &S v o iR X MAiilabl 4B RS-0 B ), aXN[E===2 %

= . Device (TX513-P3CV01)

=0 sps-Logik
=1} Application

=[] Ethernet (Ethernet)
-] Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)

"] TBEN_L5_4RFID_CDS (Modbus TCP Slave)
=-E5 TBEN_Lx_4RFID_SDXP_CDS (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)
= Bl sps-Logk

O LeDs D)

= Local_IO (Local 10)

~Bi) HF_kompakt (HF kompakt)

B _128_Byte_lesen (125 Byte lesen)

~Bdi] _128_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)
B HF_kompakt_1 (HF kompakt)

~E4i) _128_Byte_lesen_1 (128 Byte lesen)

i _128_Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
B} HF_kompakt_2 (HF kompakt)

B4 _128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)

B4l _128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
B HF_kompakt_3 (HF kompakt)

~EH4i) _128_Byte_lesen_3 {128 Byte lesen)

i _128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
[ RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)

[ Diagnosen (Diagnosen)

il vaux_control (VALX Cantral)

B4 Modulstatus (Modulstatus)

1] Ethernet (Ethernet)

Modbus_TCP_Slave_Device (Modbus TCP Slave Dg

B Device Ethernet Modbus_TCP_Master TBEN_L5_4RFID_CDS Modbus_TCP_Slz
PROGRAM FOTI

VAR

END VAR

oW R

1 EQ¥566.0:=3IH4.0; // Mapping Tag Present Channel 0 to Modbus Output Register

Vorkompilierung

Beschreibung

Abb. 48: Mapping in den POU tibernehmen
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7.2.7  Gerat online mit der Steuerung verbinden
>

>

Gerat markieren.
Online = Einloggen klicken.

7.2.8  Prozessdaten auslesen

Die Prozessdaten kdnnen interpretiert werden, wenn das Gerdt online mit der Steuerung ver-

bunden ist.

» Doppelklick auf den Modbus TCP-Slave ausfiihren.
Registerkarte ,Modbus TCP Slave E/A-Abbild” anklicken.

=

Die Prozessdaten werden angezeigt. In diesem Beispiel wird das Bit ,Datentrager vorhan-

den” gesetzt, wenn sich ein Datentréger im Erfassungsbereich des an Kanal 1 angeschlos-

senen Schreib-Lese-Kopfs befindet.

Datei Bearbeiten Ansicht frojkt Erstelen Onlne Debug Toos Fenster Hife
B E G0 % B @ X 888 (18 5% )
Gerate - # x| @ meswmos x - Modbus_TCP_Slave_Device X =
=5 Lhberamt1
= I Device [Verbunden] (IX513P3CV01) g Kandle Allgemein Kendle
— Bl) sPoiogk Varigble  Map... Kanal Adresse Ty Stand..  Aktueller Wert Mg 05 Sove Devce Variable Mapping  Kanal Adresse Ty Aktueller
= € Appication frun] Modbus Siave-Kanal FE harvel 0 ISy ARRAY[D.63OF | i e Save peice w4 Engance W36 ARRAY [0..63) OF WORD
£ tmagepool . Y Chamel Of0] _ %IWSO___ WORD ! P— =" Ausginge %QU283  ARRAY [0..63] OF WORD
() Bblotheksverwalter bR Chamnel O[] %IW5L _ WORD 0 rremeatien B Ausaingeld]  %QU283  WORD
PLC_PRG (PRG) ModbusTCPSlave Parameter . Chamnel 0[2)  %IWS2  WORD 0 v Bit) %QX566.0 _ BOOL
= [ Taskonfiguration [ 2R Charnel 0[]  %Iws3  WORD 0 3 Bl Qa6 1 BO0L
= £ MainTask ModbusTCPSlaveE/A-Abbild i Chamnel O[] | %IWS4  WORD 0 "o stz skaxses.2 8oL
8] rcrre - Channel 05]  %IWSS  WORD o » B3 %QX566.3  BOOL
= & visuTasC Status + CharnelOls)  %Iwss  WORD 0 s Bt uxses.4 BOOL
) visuglems.Visu_Prg 2% Chamnel O[7)  %IWS7  WORD 0 3 sits %QXs66.5  BOOL
9 rextist [ k] Channel O8] %IWSS  WORD ] " Bits %QX566.6  BOOL
] visualzation Manager % Chamnel0f8)  %IWSa  WORD 0 " 87 %5667 BOOL
& Visusization ] CharnelO[...  %IWED  WORD 0 o sits %70 BOOL
= ) Etheret (Ethemet) (g Channel o[ WIWEL  WORD 0 " Bits %QXS67.1 BOOL
= i) Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master) i Channel Of WIWE2  WORD 0 K3 Bitlo %Qxs67.2 BOOL
() TeEN _L5_4RFID_CDS (Mockus TCP Siave) i CharnelOf...  %IWE3  WORD 0 " sit11 %Qxs67.3 BOOL
= £3 THEN Lx_4RFID_8DXP_CDS [Verbunder] (TBEN-Lx -RFI i CharnelOf...  %IWed  WORD o "y Bt %Qxs67.4 BOOL
= B0 sPs-ogk i Channel o[ UIWES  WORD 0 " Bt %QXS67.5  BOOL
= 1 Applicaton [run] 2k ] Channel of IWES  WORD 0 " Biti4 %QXS67.6  BOOL
) sblotheksverwaiter % Channel 0f %IWE7  WORD [ " Bitls %QX567.7  BOOL
) (iR ] Channel O[. HIVGS WORD 0 "y Ausgange(1] %QW284  WORD [
= (88 Tasonfiguration -y Chamnel O[..  %IW63  WORD o Ead AusgangelZ]  %QW285  WORD 0
=& sk i ChamelOL... %W WORD 0 % Ausgangels]  %Qu2ss  WORD 0
&) rou L Channel o[. HIWTL WORD o * e Ausgange[4] %QW287  WORD [l
O LeDs (eDs) Y Channel of. %IW7Z  WORD 0 + "y AusgingelS]  %QW283  WORD 0
=% @ Local 10 (Local 10) (g Channel o[ WIWTZ WORD ° “ "y Ausgingel]  %QW289  WORD o
B HE _kompakt (HF kompakt) i CharnelOf...  %IW74  WORD 0 % Ausgangel7]  %QU20  WORD 0
B _125 Byte_lesen (1288yte lesen) 5% Channel O[ %IW7S  WORD 0 L Ausgingels]  %QW21  WORD 0
B} _125 Byte_schreben (128 Byte schreiben) 1k ] Channel 0f KIWTE  WORD [ " Ausginge[s]  %QW22  WORD 0
B HF_kompakt_1 (HF kompakt) oy Chamnel O[..  %IW77  WORD 0 ="y Ausgange[..  %QW293  WORD 0
B} _125 Byte_lesen 1 (128 Byte esen) o CharnelO[.. %078 WORD 0 e At P - .
Bi) _125 Byte schreiben_1 (128 Byte schreiben) i Channel of. WIWTD  WORD o
B FF _tompakt_2 (+ kompak) [ CharnelO[.. %I WORD [ Mapping zurtcksetzen | Variablen aktualisieren: | Einstelungen des Ubergzorcneten Gerates verer
B _125 Byte lesen 2 (125 Byte esen) < Cremsior | enwsrwoen " IEC-Objekte
B} _125 Byte_schrebben_2 (128 Byte schreben)
BT 7 ompske_3 ( kompak) Mapping zuricksetzen| Variablen sktuslisieren: [Einstellungen des tbergeordneten Gerstes vernen| Variable Mepping Ty
B 1. oy v 3 (205t ser) come @ Modbus TCP_Slave D. ®  ToDrvModbusTCPSavelirapper
B 128 Byte_schrebben_3 (128 Byte schreben) o Mopping  Typ B
i) RFID_Disgnosen (RFID-Diagnosen) 9 =Neue PP
B oo o) & TEEN L5 D _CoS % vodbusTcRSIave
Bi) Disgnosen (Diagnosen) Buszykds-Optionen
i) vAUX_Control (VAUX Control) @ =Neue o = auf u t &=
BAD Moddstatus (Modustatue) < R . R
=5 @ Ethemet Ethernet)
0 [Mocbus_TcP_Sive,_Devie (Modbus TCP Save i A x
Ausdruck Applikation Datentyp Wert Vorbereiteter..  Ausfihrungspunkt Ac
< BB >

<2 Gerste [ () ro0s A Ubervachungsists 1 [ ) ratesunice

[E Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Wamung(en), 5 Meldung(en) |

LetzterBuid € 0 © 0 Precompie: LAUFT Programm geladen

Abb. 49: Beispiel: Prozessdaten

V02.00 | 2018/07

Programm unverandert

Aktueller Benutzer: (niemand)
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In Betrieb nehmen

/.3
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Gerdt an eine EtherNet/IP™-Steuerung anbinden
In diesem Beispiel soll das Bit ,Datentrdager vorhanden” abgefragt werden. Dazu miissen die
Netzwerk-Schnittstelle eingerichtet, die Hardware projektiert und das I/O-Mapping konfiguriert
werden.

Verwendete Hardware
In diesem Beispiel werden die folgenden Hardware-Komponenten verwendet:
Rockwell-Steuerung CompactLogix L30ER
Blockmodul TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS (IP-Adresse: 192.168.1.100)
HF-Schreib-Lese-Kopf TN-Q80-H1147

Verwendete Software
In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:
Rockwell RS Logix
CODESYS 3.5.8.1 (kostenfrei als Download erhaltlich unter www.turck.com)
EDS-Datei fuir TBEN-L...-4RFID-8DXP-CDS (kostenfrei als Download erhaéltlich unter
www.turck.com)

Voraussetzu ngen
Die Package-Datei fiir TBEN-L...-4RFID-8DXP-CDS ist installiert.
Die generische EDS-Datei CDS_PN_DEVICE ist installiert (kostenfrei als Download erhaltlich
unter www.turck.com).
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7.3.1  Geratin CODESYS als EtherNet/IP™-Slave konfigurieren

» CODESYS offnen.
» Neues Standardprojekt anlegen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster  Hife

Basisoperationen Neueste Nachrichten

=] Neues Projekt...
& Projekt &ffnen...
Projekt aus SPS Gffnen...

Kategorien: Vorlagen:

»

Standardprojekt

Standardprojekt mit  TX507 Hochformat
Application Composer

TX507 Querformat TX510 Hochformat

|Er| Projekt mit einem Gerat, einer Applikation und einer leeren Implementation fiir PLC_PRG

Mame: n |

ort: I

Abb. 50: Neues Standardprojekt in CODESYS anlegen
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» Blockmodul ,TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS” auswahlen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hife
BE B & o DEX MRS %G ) @ X|[=5=

5 Unbenannt!

Abb. 51: TBEN-L...-4RFID-8DXP-CDS auswédhlen

2w l=

de dabei, ein neues proj: Dieser Assistent wird die
folgenden Objekte in dieses Projekt einfugen:

- Ein programmierbares Gerat, wie unten angegeben

- Einen Programmbaustein PLC_PRG in der unten angegebenen Programmiersprache
- Eine zyklische Task, die PLC_PRG aufruft

- Eine Referenz auf die neueste Version der Standardbibliothek

TBEN-Lx-4RFID-BDXP-CDS (Turck)

BL20-PG-EN-V3 (TURCK)

BL67-PGEN-V3 (TURCK)

CODESYS Control RTE V3 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS Control RTE V3 64 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS Control Win V3 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS Control Win V3 64 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS HMI (35 - Smart Software Salutions GmbH)

CODESYS SoftMotion RTE V3 (35 - Smart Software Solutions GmbH)

CODESYS Softmotion RTE V3 64 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
(CODESYS SoftMotion Win V3 (3S - Smart Software Solutions GmbH)
CODES'YS SoftMation Win V3 64 (35 - Smart Software Solutions

(T

TBEN. FID
THS07-F3CVO1 (Turck)

TX510-P3CV01 (Turck)

TH513-F3CV01 (Turd
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Das Gerdt wird von CODESYS im Projektbaum angelegt.

Datsi Bearbeiten

Ansicht  Projekt Erstellen  Online Debug Tools Fenster Hilfe

----- 9 Projekteinstellungen

L

EEEZEZESEZEZEEE

E@ MainTask
& PLC_PRG

=[] Local_1O {Local 10)

HF_kompakt (HF kompakt)

_125_Byte_lesen (128 Byte lesen)
_125_Byte_schreiben (1258 Byte schreiben)
HF _kompakt_1 (HF kompakt)
_125_Byte_lesen_1 {123 Byte lesen)
_125_Bvte_schreiben_1 (123 Byte schreiben)
HF_kompakt_2 (HF kompakt)

_128 Byte_lesen_2 {128 Byte lesen)

128 Byte_schreiben_2 {128 Byte schreiben)
HF_kompakt_3 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_3 (125 Byte lesen)
_178_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)

DXP (DXF)

Diagnosen (Diagnosen)

VALY _Control (VAUX Contral)

Modulstatus (Modulstatus)

Abb. 52: TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS im Projektbaum

V02.00 | 2018/07

= E5 Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)
=] sPs-Logik
>.T] Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)

3
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=]

Ethernet-Adapter hinzufigen

>
>
>
>

~[@ Projekteinstellungen

Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)" ausfiihren.
.Gerat anhangen” auswahlen.

Ethernet-Adapter auswahlen.

,Gerat anhangen” klicken.

= g

=

O weps (e0s)
1= [ Local IO {Local 10)

E3 Device (TBEN-x-4RFID-BDXP-CDS)

=[] sPSLogik
| =} Application

i) Bibliotheksverwalter

- 8] pLc_pre (RG)

=88 Taskkonfiguration
= MairTask

- PLC_PRG

B4i]) HF_kompakt (HF kompak)

Bl _125_Byte_lesen (128 Byte lesen)

Bdill _128 Byte_schreiben (128 Byte schreiben)

Bl A kompakt_1 (HF kompakt)

BAil _128_Byte _lesen_1 (128 Byte lesen)

B4 _125_Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
B HF_kompakt_2 (HF kompakt)

Bl 125 Byte lesen_2 (125 Byte lesen)

Edill _128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreben)

B HF_kompakt_3 (HF kompakt)

BAil _128_Byte _lesen_3 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)

]

B vaux_Control (vAUX Contral)
Bl Modustatus (Moduistatus)

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Onine Debug Tools Fenster Hilfe
B EIS o o p B X % R - 510, aR[=o=c=22 0|

- T ——
B [ — =]
[ e o
Akion:
HE| | i
© Gerstanhangen ) Geratenfugen () Gerat einstecken () Gerdt aktualisieren
Sl Gerat:
| Herstellers [l Hersteter> -
Name Hersteller  Version
= Feldbusse
% H@ Ethernet Adapter
#- &= EtherNet/IP
=1 ## Profinet 10
& BR-EthesctAdank
T Ethernet Turck 3.58.10 I
Nach Kategorien gruppieren
Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)
Veraltete Versionen anzeigen
Information:
£ von der
@  (Siekonnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wahrend dieses Fenster gedffnat ist.)
| 1

Abb. 53: Ethernet-Adapter hinzufligen
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EtherNet/IP™-Slave anhangen

» Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Ethernet (Ethernet)” ausfiihren.

» ,Gerdt anhdngen” auswahlen.
»  EtherNet/IP™-Device” auswahlen.
» ,Gerdt anhangen” klicken.

Datei  Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Cnline  Debug
= ES | 4 %% B
Gerate

Tools Ff
-0 1d
+ & %]

Rodavel AB BhicrmetlP Codesys

= E5 TBEN_Lx_4RFID_SDXP_CDSS (TBEN-Lx—4RFID-8DXP-CDS)

=120 sPs-Logik
=} Application
m Bibliothekswerwalter
POU (PRG)
= Taskkonfiguration
= @ Task
& rou
O teos (LEDs)
E ﬂi Local_IO (Local 10)
HF_compact (HF kompakt)
_128 Byte_read (128 Byte lesen)
_128 Byte_write (128 Byte schreiben)
HF_compact_1 (HF kompakt)
_128 Byte_read_1 (128 Byte lesen)
_128 Byte_write_1 (125 Byte schreiben)
HF_compact_2 (HF kompakt)
_128 Byte_read_2 (128 Byte lesen)
_128 Byte_write_2 {125 Byte schreiben)
HF_compact_3 (HF kompakt)
_128 Byte_read_3 (128 Byte lesen)
_128 Byte_write_3 (125 Byte schreiben)
RFID_diagnostics (RFID-Diagnosen)
DXP (DXP)
Diagnostics {Diagnosen)
WAUX_control (VALX Contral)
Podulstatus)

m Ethernet (Ethernet)

offedotogagodo oottt -

[ Gerét anhdngen

Mame: Ethernet_IP_Slave
Aktion:

(@) Gerat anhangen

Gerat:

Hersteller: [<Nle Hersteller >

MName
= [ Feldbusse
= == EtherNet/IP
= — EtherNet/IP Local Adapter

| [ ethernet P Slave
odbus

! Profinet 10

Bt

Nach Kategarien gruppieren

D Weraltete Versionen anzeigen

Information:
@  Mame:Ethernet IP Slave
Hersteller: Turck

Version: 1.0.5.0
Bestellnummer: -

[] Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)

Kategorien: Etherlet/IP Local Adapter

Beschreibung: Dieses Gerat ist ein Ethernet IP Slave Gerat

Ethernet

Anhidngen des ausgewahlten Gerits als letztes "Kind” von

€ (Sie kénnen sinen anderen Zielknoten im Navigator auswiahlen, wihrend dieses Fenster gedffnet ist.)

T

[ Gerdt anhdngen ]i SchlieBen ]

Preovs [ cerate [

Abb. 54: EtherNet/IP™-Slave anhangen
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In Betrieb nehmen

Fingange und Ausgange belegen

Im Projektbaum Rechtsklick auf ,EtherNet/IP™_Device (EtherNet/IP™ Device)” ausfiihren.
.Gerdt anhangen” auswahlen.

Beispiel: Per Doppelklick ,IN 1 WORD” auswahlen.

Beispiel: Per Doppelklick ,OUT 1 WORD” auswahlen.

,Gerat anhangen” klicken.

vVvVvyyvwvyy

HINWEIS
Die in CODESYS als Eingdnge definierten Slots entsprechen den Ausgdngen in RS Lo-

gix und umgekehrt.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Ff m Gl 52
erat anhangen
xR & [ Rl =W Rl Wl
Name: IN_1 WORD
| Gerate - 7 x| Aktion:
=13 Rockwell AB EhternetiP Codesys hd @) Gert anhdngen (7) Gerdt einfiigen Gerdt einstec () Gerdt aktualisieren
= E5 TBEN_Lx_4RFID_BDXP_CDS (TBEN-Lx-4RFID-80XP-CDS) ——
= Bl sPsvogk
= {3 Application Hersteller: [<Nle Hersteller > 'I
m Bibliotheksverwalter Name Hersteller  Version Ex
POU (FRG) = [ Verschiedene
= (&8 Taskkonfiguration [ [ 1worp Turck L0.5.0
= Task [ ™ 15 worD Turck 10.5.0 |=
& pou @ m2worp Turck 1.0.5.0 i
O Leps (eDs) [ ™ 32worp Turck 1.0.5.0 ‘
= [ Local_IO (Local 10) (@ m4worp Turck 10.5.0 |
Bl Hr_compact (HF kampskt) [ msworp Turck 1.0.5.0 | |
B _125 Byte_read (128 Bytz lesen) | [ ouTiwoRs  Turck L.0.5.0
ﬁﬂ] _128_Byte_write (128 Byte schreiben) @ OUT 18 WORD  Tarck 1.0.50
Bl Hr_compact_1 (HF kompakt) [ ouTzworD Turck 1.0.5.0 i
Bl 125 Eyte resd_1 (125 Byte lesen) Nach Kategorien gruppieren
ﬁﬂ] _128_Byte_write_1 (128 Byte schreiben)
ﬁﬂ] HE compact.2 (F fompiaki) [] alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)
ﬁﬂ] _128_Byte_read_2 (128 Byte lesen) [T] Veraltete Versionen anzeigen
aﬂ] _128_Byte_write_2 {128 Byte schreiben)
aﬂ] HF_compact_3 (HF kompakt) Inpmmation:
aﬂ] _128_Byte_read_3 (128 Byte lesen) m ::';i:&iﬁﬁ;ﬂ
aﬂ] _128_Byte_write_3 {128 Byte schreiben) Kategorien:
m RFID_diagnostics (RFID-Diagnosen) mz::nl..umr.-_ %
aﬂ] DXP (DXP) Beschreibung: Engangsdaten des Gerates ——
aﬂ] Diagnostics {Diagnosen) =
B vAUX_control (vAUX Control)
aﬂ] Module_status {Modulstatus)
= Fthernet (Fihernet)
m Ethernet_IP_Slave (Ethernet IF Slave)
Anhingen des ausgewdhlten Gerits als letztes "Kind” von
Ethernet_IP_Slave
#  (Sie kannen sinen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wahrend dieses Fenster geaffnet ist.)
[ Gerat anhangen ] { Schlieben l
Pyrots | cerate |

Abb. 55: Eingdnge und Ausgédnge belegen
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Eingange und Ausgange — Mapping erstellen
Beispiel: Das Bit ,Datentrager vorhanden” soll Giber ein Ausgangsbyte an die Steuerung weiter-
gegeben werden.

» Im Projektbaum Doppelklick auf die gewlinschte Betriebsart ausfiihren (hier: HF Kom-
pakt).
»  Registerkarte ,HF kompakt E/A-Abbild” auswahlen.

» Dieinterne Gerdte-Adresse fiir das Bit ,Datentrager vorhanden” dem E/A-Abbild der ge-
winschten Betriebsart entnehmen (hier: HF kompakt).

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug JTools FEenster Hife

=8--I MR ] o % =
| Gerate > 1 x £5 TBEN_Lx_4RFID_SDXP_CDS "4 HF_compact X
=[G Rodkwel AB EhternetlP Codesys =l [— =
=-E5 TBEN_Lx_4RFID_8DXP_CDS (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS) HF kompakt Parameter Kanale
B sPs-Logik 1 = Variable Mapping ~ Kanal Adresse
=} Application ] HF kompakt E/A-Abbild ] HF kompakt %10
i) sbliotheksverwaler T % Antwortcode 0 SHIVID
POU (FRG) Aabis % Schleifenzaehler 0 B2
=& Taskkonfiguration N —— [% Datentraeger vorhanden (Adr. 0) %1x4,0
= Task * HF-Schreib-L ese-Kopf an Adresse 0 verstmmt %Did.4
& rou [ ] Parameter vom Schreib-Lese-Kopf an Adresse 0 nicht unterstuetzt %I%4.5
O Leos (D) L] Schreib-Lese-Kopf an Adresse 0 meldet Fehler %IN4.6
= Local 10 (Local IO; k] Erwarteter Schreib-LeseKopf an Adresse 0 nicht verbunden %047
EA] _125 Byte_read (125 Byte lesen) % Fehlercode 0 %IW4
B4l _128 Byte_write (128 Byte schreiben) i DatentrasgerZaehler 0 IS
Bd) HF_compact_1 (HF kompakt) =-"¢ HF kompakt %QD1
Ed) 128 Byte read_1(128 Bytelesen) " Befehiscode 0 %QW2
Bd) _125 Byte_write_1 (128 Byte schreiben) ] Schleifenzaehler 0 %QE6
Edi] HF_compact_2 (HF kompakt) " UHF: Speicherbereich 0 %OBT
B4 128 Byte read 2 (128 Byt=lesen) " Startadresse 0 %QD2
Ed) 128 Byte_write_2 (128 Byte schreiben) " Laenge 0 %W
m] HF_compact_3 (HF kompakt) ] Laenge der UID-EPC 0 %QB14
B _128 Byte_read_3 (128 Byte lesen)
B4 128 Byte_write_3 (128 Byte schreiben)
Bd) RFID_diagnostics (RFD-Diagnosen)
B o o) Variablen aktualisieren:
E4) Diagnostics (Diagnosen) IEC-Ohiekte
B4 vauX_control (vaUX Control) pr— O
B Module_status (Modulstatus) 2
& @ Ethemet Ehernen % HF_compact » Module
= [f) Ethernet_IP_Slave (Ethernet IP Slave)
(@ ™v_1_WORD (IN 1 WORD) @ =NeueVariableerzeugen 7 = Auf bestehendeVariable mappen
[ oUT_1_WORD (OUT 1WORD) i L
Meldiinnen - Gesamt 0 Ehler 0 Warninafen) 0 Meld nafen

Abb. 56: Interne Adresse fiir das Bit ,Datentrager vorhanden”
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>

Beispiel: Im Projektbaum Doppelklick auf ,OUT_1_WORD" ausfiihren.

» Dem Ausgangsbyte die interne Adresse flr das Bit ,Datentrager vorhanden” zuordnen.

Datei Bearbeiten  Ansicht Projekt Erstellen  Online  Debug  Iools  Eemster  Hife

BE RIS o oo BEX MR -8B ), o

==t

fﬁ TBEN_Lx_4RFID_8DXP_CDS "4 HF_compact X |

Abb. 57:1/0-Adresse mappen

64

= E8 TEEN_Lx_4RFID_BDXP_CDS (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS) HF kompakt Parameter Kanéle
= sPs-Loghk Variable Mapping  Kanal Adresse Typ Einheit  Beschr
=} Application HF kompakk E/A-Abbild =% pris s N —
[ Antwortcode 0 %IW0  WORD
AR [ Schleifenzachler 0 %IB2 Byte
commation hd Datentraeger vorhanden {Adr. 0) %40 BIT
[ HF-Schreib-Lese-Kopf an Adresse 0 verstimmt. %IX4.4  BIT
] Parameter vom Schreb-Lese-Kopf an Adresse O nicht unterstustzt %45 BT
) SUTS ok KopCan Al eS8 Dineldet el Ess o
- Local_I0 {Local 10} i 4 Erwarteter Schreib-Lese-Kopf an Adresse 0 nicht verbunden I¥4.7  BIT
Bl HF_compact (HF kempakt) OUT_1WORD - - - [=]
B4l _128_Byte_read (128 Byte lesen)
Bl 128 Byte_write (125 Byte schveiber) EIPS-Module E/A-Abbild o
B H_compact_1 (HF kompakt) Variable Mapping  Kanal  Adresse Typ  Einheit  Beschreibung i
B 128 Byte read_1 (125 Byte lesen) Status | =" i Oull6 | wows3  UNT I des Geri [
"Bl _123_Byte_write_1 (128 Byte schveiben) ) "9 Appication%WIX40 B Bt wansesd  BOOL
Bl HF _compact_2 (HF kompakt) “0fommalion % ED) VK561 BOOL
-Bdi) _128_Byte_read_2 (128 Byte lesen) fg Bt WQXEE6.2  BOOL
B _128_Byte_write_2 (128 Byte schreber) \ e 5 %QKs66.3  BOOL
B Hr_rompact_3 (HF kompakt) Ty Bitd %QXSE6.4  BOOL
Bli) _128_Byte_read_3 (128 Byte lesen) Ty its %QXS566.5  BOOL
Bl _125_Byte_write_3 (128 Byte schreiben) L") Bite: %QXse6.6  BOOL =
Bl RFiD_dagnostics (RFID-Diagnosen) L Bit7 %QX566.7  BOOL
Hil o or) "o Bits %QNSE7.0  BOOL I
il Diagrostics (iagnosen) & ) %QXS67.1  BOOL
B vAUX_control (VAUX Contrl) ™ Bit10 %QX567.2  BOOL
il Module_status (Modulstatus) 5 st %Quse7.3  BOOL
Ethernet (Ethernet) " Bit12 %QX567.4  BOOL
i) Ethernet_IP_Slave (Ethernet IP Slave) " Bit13 °%QX567.5  BOOL
4L VIORD (N LWCRD) " Bit4 %WQKET.6  BOOL
‘OUT_1_WORD (OUT 1 WORD) ) e ez lnoo =

#§ = Neue Variable erzeugen

[Mapping zuriicksstzen] variatilen aktualisieren:

" = Auf bestehendeVariable mappen
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7.3.2

Netzwerk-Schnittstelle einrichten
» ,Device” = ,Netzwerk durchsuchen” anklicken.
»  TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS auswahlen und mit OK bestatigen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe

S EI IS0 o fRBEX I IAGIE a0 e ) aRIET

s

>

& e =

- E TBEN_Lx_4RFID_8DXP_CDS

44 HF_compact " Ethernet x|

ERE
3 Allgemein
S sPtomic Netzwerkschnittstelle:
Eo Application PRt @ Betriebssystemeinstellungen verwenden
(i) Bibliotheksverwaiter
POU (PRE) Status | Betriebssystemeinstellungen dndem
= Taskkonfiguration
ﬂg & Task "TNeamerk—Adapter - . - L= )
(O we0s (e0) Schnittstellen:
IP-Adresse

=[] Local_I0 (Local 10)
B HF_compact (HF kompakt)
_128_Byte_read (128 Byte lesen)
128_Byte_write (128 Byte schreiben)
_compact_1 {(HF kompakt)
_128 Byte_read_1 {128 Byte lesen)
128_Byte_write_1 (128 Byte schreiben)
_compact_2 (HF kompakt)
_128_Byte_read_2 (128 Byte lesen)
128_Byte_write_2 (128 Byte schreiben)
_compact_3 {HF kompakt)
_128_Byte_read_3 {128 Byte lesen)
_128_Byte_write_3 (128 Byte schreiben)
m RFID_diagnostics (RFID-Diagnosen)
il o o)

i) Diagnostics (Diagnosen)

Bl vaux_control (VALY Control)

Bl Module_status (Modulstatus)
1= [l Ethernet (Ethernet)
= Ethernet_IP_Slave (Ethernet IP Slave)

[ IN_1_WORD (IN 1 WORD)
- [fl oUT_1_WORD (OUT 1 WORD)

ol

& |

ErEzrroseas
% 1

I_Name _ Beschreibung i
Il.n | |177ﬂi'l 1
| ot 8805

eth2

0.0.00

|P-Adresse

10001

usb0
s |

92168 . 1 . 100

255 255 . 255 . 0

Standard-Gateway (192 . 168 . 1 . 1
MAC-Adresse: 00:07:46:FF-Ad:1A

Abb. 58: Netzwerk-Schnittstelle einrichten
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»  Registerkarte ,SPS-Einstellungen” auswahlen.

» Im Drop-down-Men ,Variablen immer aktualisieren” die Option ,Aktiviert 1 (immer im
Buszyklustask)” auswahlen.

Datel Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onine Debug Iools Eenster Hife
Bl &|lw o i BRI IRIE-0 8BS, aX[(=2===25|=|F

£3 TBEN_Lx_4RFID_BDXP_CDS x 1 HF_campact |

=131 Rodkwel AB EhternetlP Codesys

=-E5 TBEN_Lx_4RFID_SDXP_CDS (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS) Kommunikation applikation furEfa-Behandliung  Application =
= 2l sPsLogk
=} Application Applikationsn 5PSEinstellungen
i) siblotheksverwalter E/A aktualisieren im Stop
" [5 Pourre) kb Wl Ethestllen Verhalten fiir Ausgange im Stop: =)
H‘E o Dateien Variablen immer aktualisieren g
=58 Task
B Pov Log
-0 eps ) .
=0 Local 10 (ocal 10) SPS-Einstellungen iyt

B HF_compact (HF kompakt) |
B _125_Byte_read (128 Byte lesen) SPS-Shell s

% ;Fmﬁéﬂ:;m@m) e [ ] Force-Variablen fur das E/a-Abbild erzeugen 7] Diagnasefir Gerateaktivieren
m _128_Pyte_read_1 (128 Byte lesen) E/a-Warnungen als Fehler anzeigen

[ _128 Byte_write_1 (128 Byte schreiben) s !
B HF_compact_2 (HF kompakt)
B _128_Byte_read_2 (128 Byte lesen) ffeskouieteliong

B _128 Byte_write_2 (128 Byte schreiben) e
B HF_compact_3 (HF kompake)
B _125_Byte_read_3 (125 Byte lesen) .

Bl _128 Byte_write_3 (128 Byte schreiben)

i) RFID_diagnostics (RFID-Diagnosen) \
B o o)

M) Diagnostics (iagnosen)

B4l vaux_control {vaLX Control)
Bl Modue_status (Modulstatus)

=) Ethernet Ethemnet)
=[] Ethemet_IP_Slave (Ethernet IP Slave)
[ m_1_WoRD (N 1WORD)
“-[f] OUT_1_WORD (OUT 1 WORD})

Abb. 59: Option ,Variablen immer aktualisieren” einstellen
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»  Doppelklick auf ,Ethernet” ausfiihren.
»  Netzwerkschnittstelle wahlen.
»  IP-Adresse des EtherNet/IP™-Masters angeben (hier: 192.168.0.100).

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hilfe

Bl &l o f REx (MR -0 e, aRI==

i
linf

2 |2 l=

~'E3 TEEN_Lx_RFID_8DXP_CDS "4 HF_compact Ethernet X |

EM_LX_4RFID_8DXP_ Allgemein
= Bl ®siogk Netzwerkschnittstelle: =)
& : Ethernet Device Parameter
= ow ” . (@ Betriebssystemeinstellungen verwenden
: theksverwalter
POU (PRG) Status (") Betriebssystemeinstellungen dndem
= Taskkonfiguration 2 "
=g Task "1 Netzwerk-Adapter - . B3
48 pou L -
() LeDs (LEDs) Schittstellen:
E Local_IO {Local 10}
B HF_compact (HF kompake)
B _128 Byte_read (128 Byte lesen)
B _125 Byte_write (125 Byte schreiben) S TO00
B HF_compact_1 (HF kompakt) o T
Bl _128_Byte_read_1 (128 Byte lesen) i ——
Bl _128_Byte_write_1 (128 Byte schreiben) e
B HF_compact_2 (HF kompakt) _ A e il it i L—_—A AL i ;G L B R B,
B 125 Byte_read_2 (128 Byte lesen) IP-Adresse 192 168 1 100
B} _128_Byte_write_2 (128 Byte schreiben) 2 285 . 2% . 296 . 0
B r_compact 3 (4 kompaky Stondard Gateway | 132 . 168 . 1 . 1
B 125 Byte read_3 (128 Byte lesen) e e
Bl _128 Byte_write_3 (128 Byte schreiber) MAC-Adresse: 00:07:46:FF:Ad:1A
Bl RFID_diagnostics (RFID-Diagnosen)
Hi) oxe )
Ml Diagnastics (Diagnosen) i
B vaux_control (VAUX Control)

B Module_status (Modulstatus)
= Ethernet )
=[] Ethernet_IP_Slave (Ethernet IP Slave) |

IN_1 WORD (IN 1WORD)
“[dJ oUT_1_WORD (OUT 1WORD)

Abb. 60: EtherNet/IP™-Master — IP-Adresse eintragen
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In Betrieb nehmen

Gerat online verbinden
»  Online = Einloggen wéhlen.
» Schaltflache ,Start” klicken.
» Die Verbindung wird im Projektbaum angezeigt.

| Gerate + 0 X

= Rockwel A8 EhterneflP Codesys >

- £3 TBEN_Lx_4RFID_8DXP_CDS [Verbunden] (TBEN-Lx—
=-Elll sPsLogik

- . Application [run]
m Bibliotheksverwalter
POU (PRG)
= @ Taskkonfiguration
= @ Task
& pou

() LeDs (LEDS)
= [E‘i Local_IQ (Local 107

HF _compact (HF kompakt)
_128 Byte_read (128 Byte lesen)
_123 Byte_write (123 Byte schreiben)
HF_compact_1 {HF kompakt)
_123 Byte_read_1 (123 Byte lesen)
_123 Byte_write_1 (128 Byte schreiben)
HF_compact_2 {HF kompakt)
_123 Byte_read_2 (123 Byte lesen)
_123_Byte_write_2 (128 Byte schreiben)
HF_compact_3 (HF kompakt)
_123 Byte_read_3 (123 Byte lesen)
_128_Byte_write_3 {128 Byte schreiben)
RFID_diagnostics (RFID-Diagnosen)
DXP (D¥%F)
Diagnostics {Diagnosen)
VALY _control (VAL Control)
Module_status (Modulstatus)
= m Ethernet (Ethernet)

=M Gj Ethernet_IP_Slave (Ethernet IF Slave)
[ m_1_woRD (IN 1 WORD)
[ ouT_i_woRD (OUT 1 WORD)

EZZZEZZEZZZzzzzEEEE

Abb. 61: Anzeige der Verbindung in CODESYS
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733  EDS-Dateiinstallieren

Die generische EDS-Datei fiir das Gerédt steht unter www.turck.com im Package zur TBEN-L...-
CDS zum kostenlosen Download zur Verfligung.

» EDS-Datei einfligen: ,Tools” — ,EDS Hardware Installation Tool” klicken.

i RSLogix 5000
File Edit VYiew 5Search Logic Communications Window Help
Security 4
HolEanticles 0. : HiN Documentation Languages... v
Mo Forces b = ok
BaT
Mo Editz g-' Import » »
™ /0
Redundancy 8.1 Export 3

Motion

Custom Tools...

Translate PLC-5/5LC 2.0

ControlFLASH

Logixs000 Clock Update Tool

Logix5000 Task Monitor

DeviceMet Tag Generator

Compare Tool

RSLogix 5000 IECG1131-3 Translation Teol
Tag Data Monitor Tool

Tag Uplead Download Tocol

RSLogix5000 Data Preserved Download Tool

=
E1
=
&
£
L Z
g
P

Abb. 62: EDS-Datei installieren
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Der Assistent fur die Installation von EDS-Dateien startet.
» , Weiter” klicken, um die EDS-Datei auszuwahlen.

B Fstoqigioo - - - -

File Edit View Search Legic Communications Teols Window Help

AFE S LR o o CEAE = VR QQ|
Mo Controller 0. @ RuUNM ;: Path: I<nu:|ne> -
Mo Faorces b :DK
No Edits = .E,ET T O T I = [N S S g S (1) S (1 »
e — (] « [\ Favorites £ Satety £ Alarms £ Bt _£ TmerCounter AT

Welcome to Rockwell
Automation's EDS Wizard

The EDS Wizard allows you to:
-register EDS-based devices.

- unregister a device.

- change the graphic images associated with a device.
- create an EDS file from an unknown device.

- upload EDS filefz] stored in & device.

To continue click Next

Abb. 63: Assistent flir die Installation von EDS-Dateien
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»  Option ,Register an EDS file(s)” auswahlen und mit ,Weiter” bestatigen.
fff Rslogigi0oo - - Fa -
File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help
AEH S BB oo~ ARG E MY Q|
No Controller . W RUN Sl pathy I<nnne> -
Wo Forces | 3 :EIK
Mo Edits = .E,’;T  H ko AR W A >
Fedundancy L8] 4 r lFamri‘les A Safety A Alarms A Bt A TimerCounter 4 In

Options

What task do you want to complete?

' Register an EDS file(s).
This option will add a device(s) to our database.

" Unregister a device.
This option will remove a device that has been reqgistered by an EDS file from
our database.

" Create an EDS file.
is option creates a new EDS file that allows our software to recoagnize your
device.

A=  Upload EDS filefz] from the device.
z Thiz option uploads and registers the EDS file(z) stored in the device.

Abb. 64: ,Register an EDS file(s)” auswéhlen
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» EDS-Datei auswahlen: Einzeldatei oder Ordner auswahlen (Beispiel: Einzeldatei).
»  Pfad fiir den Speicherort der EDS-Datei angeben.
»  Mit,Weiter” bestatigen.
=  Der Installationsassistent fiihrt Sie durch die weitere Installation.
fif RsLogig000 - - Lo -
File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help
AEH S BB oo~ ARG E MY Q|
No Controller . M RUN ;: Path: I<nnne> -
Wo Forces | 3 :EIK
No Edits a .EET « Hobol = AR W A A A >
Redundancy (] 4 v |\ Favorites £ Safely & Alarms J{_BR_£ TimerCounter J_In

Registration
Blectronic Data Sheet fileds) will be added to your system for use in Roclowell
Automation applications.

| % Register a single file
" Register a directory of EDS files [~ Look in subfolders
Named:

* I there is an icon file (ico) with the same name as the filels) you are registering
then this image will be associated with the device.

To perform an installation test on the filels), click Next

I Weiter = I

Abb. 65: EDS-Datei auswahlen
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7.34  Gerat mit der Steuerung verbinden
»  Rechtsklick auf ,I/O Configuration” = ,Ethernet” ausfiihren.
» ,New Module” anklicken.
File Edit ‘iew Search Logic Communications Tools Window Help
BEH S sBE oo [d o 28 G (] ¥E & Q | [seecotmmoe. v] @ |
Dffline 1. T RUN Path: [AB_ETH-11192 168.1.58 = @
Mo Forces | ™ ok
Mo Edits e Fﬁf;T A0 e
I\ Favorites £ Add-On A Safety A Skrns L0 B A TimeriCourter A nputiditpat A Compare

[Z3 Contraller Faulk Handler
3 Power-Up Handler
=455 Tasks
=48 MainTask
E% MainPrograr
[ Unscheduled Programs
5] Mation Groups

[ Ungrouped fxes
----- 27 add-On Instructions
E—]Eﬂ Data Types

User-Defined

Skrings
&dd-Cn-Defined
Predefined
Module-Defined

=

B'@ I} Configuration
= 1763 Bus

i'ﬂ _ﬁ;uﬁ'lcnﬁule... |

Discover Modules, .,

B Paste CerlHy
Properties Alt+Enter
Print »

Abb. 66: Neues Modul hinzufiigen
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File

»  Unter ,Module Type Vendor Files” Turck auswahlen.

»  Generische EDS-Datei fiir ,CDS3 EtherNet/IP Slave” auswahlen.
»  Auswahl mit ,Create” bestatigen.

Edit View Search Logc Communications Tools Window Help

BEkH & fBR « o | .

Dffline
‘Mo Forces
Mo Edits

|E Path: [AB_ETH-1\I32 168158

B E & Q| [rraiommane. v 9
a2

e she e (e

Cortraller Organizer

abied 1ec]

=5 Cantroller Rockell_AB_ThenLx4Rfid
[ controller Tags
ontroller Faulk Handlsr
awer-Up Handler
)5 Tasks
= £ MainTask

% MainProgram

Unscheduled Programs
5] Mation Groups
Ingrouped Axes
Add-On Instructions
-5 Data Types

{3 User-Defined
O strings

Ly Add-On-Defined
&L Predefined

{3 Module-Defined
Trends
=53 /o Configuration

=-£f 1769 Bus

-~ {0 [0] 1769-L30ER Rackwell_AB_ThenLx4RFid

(= £ Ethemet

- il 1765-L30ER Rockwell_AB_ThenLx4RFid

Abb. 67: Generische EDS-Datei fiir Turck Codesys-EtherNet/IP™-Slave auswahlen
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~F_TrmeriCourter_

Tovelogical

Module Tppe Category Filters

Muodule Type Vendor Filters

Communication
Communications Adapter
Controller

Digital

DFl to EtherMet/IP

Farker Hannifin Corporation
Frosoft Technology
Reliance Electic
Sprecher+Schuh

Turck

Catalog Murmber Description

Wendor

Catenon

[l

BATT4/T BICEN-TMTT-TCRT-ERT
614005 TBEN-L1-16DIP

Ba14006 TBEN-L1-8DIP-8D0OP
Ba14007 TBEN-L1-16D0OP

Ga14008 TEEN-L11BDHP

6314003 TEEN-L416DIP

Turck
Turck
Turck
Turck
Turck
Turck

Tommaricalions Adapter
Communications Adapter
Commurications Adapter
Commurications Adapter
Communications Adapter
Communications Adaoter

34 of 243 Moduls Types Found

File/Shift




» Modulnamen vergeben.
»  IP-Adresse des Gerédts angeben (Beispiel: 192.168.1.100).

Fle Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

BEE & se@ oon 000 v eRG

Path [# ETHTW 52163155

B & @8 | [ ot B
=[]

H ok okl AR R LR A 3
A TimerfCourter Tigwes ogical File/Shifl

Favorites

Contraller Organizer TNew Module
1= Contraller Rockwall_AB_ThenLx4Rfid
Controller Tags Genera | Connachio
ontroller Fault Handler
awer-Lip Handler Tupe: 0CD%3 Ethemet/IP Slave

)5 Tasks N )
=58 MainTask Wendor: Turck
i (% MainProgram Parent; Local
ol Unscheduled Pragrams o
-2 Motion Groups Name: | ThenLsdRiid || - Etenet Adas

-y E S

i g T | OPivateNewere 1921681, ||

.5 Data Types |§(§|P’Adu[ess- 192 . 168 . 1 . 100 |
R T

L add-on-Defined
L Predefined

(g Module-Defined

Trends
=153 1j0 Configuration Module Definition
= 175000 Fevision 27
{9 [0] 1769-L30ER Rockwell_AB_ThenLxRfid e r
=& Ethernet Electronic Keying  Compatible Moduls

{1 1765-L30ER Rockwell_AB_TbenLx4RFid

 Connections: Exclusive Owner

Status: Deaﬁing-

Abb. 68: Modulnamen und IP-Adresse einstellen
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In Betrieb nehmen

Das Gerat erscheint im Projektbaum.

£5] Controller Rockwell_8B_ThenLx4Rfid
i Contraller Tags
3 Controller Fault Handler

[T Power-Up Handler
£5] Tasks
= % MainTask.

+ Eﬂ; MainProgram

3 unscheduled Programs
£5] Mation Groups

3 Ungrouped Axes
3 add-On Instructions
-5 Data Twpes

Eﬂ, User-Defined
+ Eﬂ, 3krings

Eﬂ, &dd-Cn-Defined
+ Eﬂ, Predefined
+ Eﬂ, Module-Defined
3 Trends
£5] 10O Configur akion
-6l 1769 Bus

{0 [0] 1769-L30ER Rockwell_aE_ThenlLx4Rfid
—-=5 Ethernet
E«'t_'l 1769-L30ER, Rockwell_AB_ThenL:xd4RFfid
| & [ ThenlLx4Rfid

Abb. 69: TBEN-L...-4RFID-8DXP im Projektbaum
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7.3.5  Prozessdaten auslesen
Im Online-Modus wird das Bit ,Datentrdger vorhanden” in der Beobachtungstabelle angezeigt.

Scope: @Hockwell_ﬂB_Tl | Show: &l Tags w ||
Mame = |\~‘alue (‘| Force Mask“| Shyle | Data Type | Description | External Access | Constant
—| ThenL=4Rfid:11.0iata e I...1 Decimal | SINT[25E] Read \write
| = ThenLr4Rfid:1.0ata[0] | 1 Decimal | SINT Readfafrite
- ThenLx4Rfd:|1.0ata[0].0 1 Decimal  |BOOL Fead \write
| ThenlLx4Rfid:1.0ata[0].1 i] Decimal  |BOOL Fead wite
| ThenlLx4Rfid11.Data[0].2 i] Decimal  |BOOL Fiead/wfrite
| ThenLx4Rfid:11.Datal0].3 i} Decimal  |EOOL Read write
- ThenlL«4Rfid:11.Data[0].4 a Decimal  |BOOL Read wiite
- ThenlLx4Rfid11.Data[0].5 a Decimal  |BOOL Read \write
- ThenLxz4Rfid:|1.Data[0].6 1] Decimal  |BOOL Read \write
| ThenlLz4Rfid:|1.Data[0].7 i] Decimal  |BOOL Fead wite
- +| ThenLx4Rfid:11.Data[1] 1] Decimal  |SINT Readwfiite
- +-ThenLx4Rfid:11.Datal2] i} Decimal | SINT Fead wiite
- +/ ThenLx4Rfid:11.0ata[3] a Decimal  |SIMNT Read ke
- + ThenLx4Rfid:11.0 ata[4] a Decimal  |SIMNT Read ke
- + ThenLx4Rfid:11.D ata[5] a Decimal  |[SINT Readwfiite
- + ThenLx4Rfid:|1.0ata[E] 1] Decimal  |SINT Fead \write
- + ThenLx4Rfid:11.0ata[7] i] Decimal  |[SIMNT Readw/ite
- + ThenLx4Rfid:11.0atal8] i] Decimal  |SIMNT ReadMwfite
- +- ThenLx4Rfid:11.0ratalq] i} Decimal | SINT Fead wiite
L Theaw! odDhAT k=M1 el CIMT (= NT RN

Abb. 70: Bit ,Datentrager vorhanden” in der Beobachtungstabelle
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In Betrieb nehmen

74

78

Gerdt an eine Siemens-Steuerung anbinden
In diesem Beispiel soll das Bit ,Datentrdager vorhanden” abgefragt werden. Dazu miissen die

Netzwerk-Schnittstelle eingerichtet, die Hardware projektiert und das I/O-Mapping konfiguriert
werden.

Verwendete Hardware
In diesem Beispiel werden die folgenden Hardware-Komponenten verwendet:
Siemens-Steuerung $7-1500 mit CPU 1513-1 PN
Blockmodul TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS (IP-Adresse: 192.168.1.100)
HF-Schreib-Lese-Kopf TN-Q80-H1147

Verwendete Software
In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:
CODESYS 3.5.8.1 (kostenfrei als Download erhaltlich unter www.turck.com)
SIMATIC STEP7 Professional V13 (TIA-Portal)
Generische GSDML-Datei fir PROFINET-Gerate (kostenfrei als Download erhaltlich unter
www.turck.com)

Voraussetzu ngen
Die Package-Datei fiir TBEN-L...-4RFID-8DXP-CDS ist installiert.
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74.1  Geratin CODESYS als PROFINET-Device konfigurieren

» CODESYS offnen.
» Neues Standardprojekt anlegen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster  Hife

Basisoperationen Neueste Nachrichten

=] Neues Projekt...
& Projekt &ffnen...
Projekt aus SPS Gffnen...

Kategorien: Vorlagen:

»

Standardprojekt

Standardprojekt mit  TX507 Hochformat
Application Composer

TX507 Querformat TX510 Hochformat

|Er| Projekt mit einem Gerat, einer Applikation und einer leeren Implementation fiir PLC_PRG

Mame: n |

ort: I

Abb. 71: Neues Standardprojekt in CODESYS anlegen
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» Blockmodul ,TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS” auswahlen.

BEE &lo b RBEXIM%GIRIE-T18 %S , o X[[=5=

5 Unbenannt!

Abb. 72: Master-Gerat auswahlen

Fenster  Hilfe

2w l=

de dabei, ein neues proj: Dieser Assistent wird die
folgenden Objekte in dieses Projekt einfugen:

- Ein programmierbares Gerat, wie unten angegeben

- Einen Programmbaustein PLC_PRG in der unten angegebenen Programmiersprache
- Eine zyklische Task, die PLC_PRG aufruft

- Eine Referenz auf die neueste Version der Standardbibliothek

TBEN-Lx-4RFID-BDXP-CDS (Turck)

BL20-PG-EN-V3 (TURCK)

BL67-PGEN-V3 (TURCK)

CODESYS Control RTE V3 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS Control RTE V3 64 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS Control Win V3 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS Control Win V3 64 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS HMI (35 - Smart Software Salutions GmbH)

CODESYS SoftMotion RTE V3 (35 - Smart Software Solutions GmbH)

CODESYS Softmotion RTE V3 64 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
(CODESYS SoftMotion Win V3 (3S - Smart Software Solutions GmbH)
CODES'YS SoftMation Win V3 64 (35 - Smart Software Solutions

(T

TBEN. FID
THS07-F3CVO1 (Turck)

TX510-P3CV01 (Turck)

TH513-F3CV01 (Turd
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Das Gerdt wird im Projektbaum angelegt.

Datsi Bearbeiten

Ansicht  Projekt Erstellen  Online Debug Tools Fenster Hilfe

----- 9 Projekteinstellungen

L

EEEZEZESEZEZEEE

E@ MainTask
& PLC_PRG

=[] Local_1O {Local 10)

HF_kompakt (HF kompakt)

_125_Byte_lesen (128 Byte lesen)
_125_Byte_schreiben (1258 Byte schreiben)
HF _kompakt_1 (HF kompakt)
_125_Byte_lesen_1 {123 Byte lesen)
_125_Bvte_schreiben_1 (123 Byte schreiben)
HF_kompakt_2 (HF kompakt)

_128 Byte_lesen_2 {128 Byte lesen)

128 Byte_schreiben_2 {128 Byte schreiben)
HF_kompakt_3 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_3 (125 Byte lesen)
_178_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)

DXP (DXF)

Diagnosen (Diagnosen)

VALY _Control (VAUX Contral)

Modulstatus (Modulstatus)

Abb. 73: TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS im Projektbaum
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= E5 Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)
=] sPs-Logik
>.T] Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)

3
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=]

Ethernet-Adapter hinzufigen

>
>
>
>

~[@ Projekteinstellungen

Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)" ausfiihren.
.Gerat anhangen” auswahlen.

Ethernet-Adapter auswahlen.

,Gerat anhangen” klicken.

= g

=

O weps (e0s)
1= [ Local IO {Local 10)

E3 Device (TBEN-x-4RFID-BDXP-CDS)

=[] sPSLogik
| =} Application

i) Bibliotheksverwalter

- 8] pLc_pre (RG)

=88 Taskkonfiguration
= MairTask

- PLC_PRG

B4i]) HF_kompakt (HF kompak)

Bl _125_Byte_lesen (128 Byte lesen)

Bdill _128 Byte_schreiben (128 Byte schreiben)

Bl A kompakt_1 (HF kompakt)

BAil _128_Byte _lesen_1 (128 Byte lesen)

B4 _125_Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
B HF_kompakt_2 (HF kompakt)

Bl 125 Byte lesen_2 (125 Byte lesen)

Edill _128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreben)

B HF_kompakt_3 (HF kompakt)

BAil _128_Byte _lesen_3 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)

]

B vaux_Control (vAUX Contral)
Bl Modustatus (Moduistatus)

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Onine Debug Tools Fenster Hilfe
B EIS o o p B X % R - 510, aR[=o=c=22 0|

- T ——
B [ — =]
[ e o
Akion:
HE| | i
© Gerstanhangen ) Geratenfugen () Gerat einstecken () Gerdt aktualisieren
Sl Gerat:
| Herstellers [l Hersteter> -
Name Hersteller  Version
= Feldbusse
% H@ Ethernet Adapter
#- &= EtherNet/IP
=1 ## Profinet 10
& BR-EthesctAdank
T Ethernet Turck 3.58.10 I
Nach Kategorien gruppieren
Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)
Veraltete Versionen anzeigen
Information:
£ von der
@  (Siekonnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wahrend dieses Fenster gedffnat ist.)
| 1

Abb. 74: Ethernet-Adapter hinzufligen

82
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PROFINET-Device anhdangen
» Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Ethernet (Ethernet)” ausfiihren.
» ,Gerdt anhdngen” auswahlen.
» ,Profinet Device” auswahlen.
4

.Gerdt anhangen” klicken.
[asemens P codesysprgect - conEsTs I ——

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onlne Debug Toos Femster Hife

=R & -] LR X =

POUS v & % | uf (J Gerstanhangen [ =]
=) Siemens AN Codesys > -
[ Projekteinstelungen HF|| Name: Ethernet | .

Aktion:
HF
® Gerat anhangen () Gerat aktualisieren

Gerate ~ & x Gerat:

= D Semens A Codesys B[] ped|  wersteter: [<aierersteters =
=-EH Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)
=Bl sps-Logik Name Hersteller  Version
=} Application = @ Feldbusse
i) Bibliotheksverwalter + = EtherNet/IP
PLC_PRG {PRG) Mt Modbus

= (B8 Taskkonfiguration = Profinet 10
= 8 MainTask
&) pLe_PRG [ Profinet Device  Turck 1.0.6.0

O Leps (eDs)

= [ Local 10 (Local 10)
B HF_kompakt (HF kompakt)
il _125 Byte lesen (128 Byte lesen)
B4 _125 Byte_schreiben (128 Byte schreiben)
B} HF_kompakt_1 (HF kampakt)
Fd) _128 Byte_lesen_1 (128 Byte lesen)
B _128 Byte_schreiben_t (125 Byte schreiben)
i HF_kompakt_2 (HF kompakt)
B _125 Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)
i) _128 Byte_schreiben_? (128 Byte schreben)
B HF_kompakt_3 (HF kompakt)
i) _128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
i) _128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
i} RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen) Nach Kategorien gruppieren
B ow o) ] Alle Versionen anzeigen (nur fur Experten)
B Diagnosen (Diagnosen)
B vaux_Control {VAUX Contral)

[7] Veraltete Versionen anzeigen

Information:
(@ Ethernet (Ethernet) Bitte wihien Sie ain Gerdt von der obenstehenden Liste.

Ve

@  (Sie konnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wahrend dieses Fenster geffnet ist.)

Abb. 75: PROFINET-Device anhdngen
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In Betrieb nehmen

Ein- und Ausgange belegen
» Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Profinet_Device (Profinet Device)” ausfiihren.
.Gerdt anhangen” auswahlen.
Beispiel: Per Doppelklick ,IN 1 BYTE” auswahlen.
Beispiel: Per Doppelklick ,OUT 1 BYTE” auswahlen.

>
>
>
» ,Gerdt anhangen” klicken.

HINWEIS
Die in CODESYS als Eingdnge definierten Slots entsprechen den Ausgangen im TIA-
Portal und umgekehrt.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster tiife

=& = g | o8 £ =
POLs >~ x 24| () Gerat anhangen L=
=-[5) Siemens AN Codesys - 1
@ Projekteinstelungen HF|| Name: Profinet Device
| ]| Aktion:
HF
|| @ Gerstanhangen ) Gerst einfigen °) Gert aktualisieren
Gerate > 2 x| | cerat:
=2 Slemens PN Codesys =2 | [ Hersteller: [ <alle Hersteller> -
= %% Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)
= 2] sps-Loak Name Hersteller  Version -
=} Application =
@l siiotheksverwalter @ miemE Turck 10.6.0
PLC_PRG (PRG) T N TOWORD Torck T0&D
= (@ Taskkonfiguration @ w 1woro Turck 10.6.0
=& ManTask @ m6eviE Turck 10.6.0 s
&) pic_rre @ ™ 16 oworD Turck 10.6.0
O Le0s 0eDs) (@ ™ 16 worn Turck 10.6.0
=i Local 10 (Local 10) @ m2evE Turck 10.6.0
) HF_kompakt (HF kompaks) (@ m2pworo Turck 1060
B _128 Byte_lesen (125 Byte lesen) @ m2worp Turck 10.6.0 A
B _125 Byte_schreiben (128 Byte schrelben) (@ m328vE Turck 1060
B HF_kompakt_t (HF kompakt) @ ™ 32worp Turck 10.6.0
HD) _135 Byte_lesen_1 (128 Byte lesen) [ maByTE Turck 1060
i) _128 Byte_schreiben_1 (128 Byte schraiben) [ m4pworo Turck 1060
B H_kompakt_2 (HF kompakt) (@ maworo Turck 10.6.0
B _128_Byte_Jesen_2 (128 Byte lesen) @ mesnvE Turck 10.6.0
B4 _125_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben) @ meevE Turck 10.6.0
B HF_kompaki_3 (HF kompaki) (@ s DpworD Turck 10.6.0
i) _128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen) [ ™ s worp Turck 1060
i) _128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben) | (@ ouT1svE Turck 1060 8
i) RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen) Nach Kategorien groppieren
Hill ox o) [7] Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)
B e e o I Vertete Varsinmnasigen
B Moduistatus (Modulstatus) T —
7 [ Eebemat Eheman Sitte wahien Se eis Gerat von der abenstehenden Liste,
[ Profinet_Device (Profinet Device)
©  (Sie kiinnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wihrend dieses Fenster gesffnet ist.)

Abb. 76: Ein- und Ausgdnge anhdngen
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Fin- und Ausgange — Mapping erstellen
Beispiel: Das Bit ,Datentrager vorhanden” soll Giber ein Ausgangsbyte an die Steuerung weiter-
gegeben werden.

» Im Projektbaum Doppelklick auf die gewlinschte Betriebsart ausfiihren (hier: HF Kom-
pakt).

»  Registerkarte ,HF kompakt E/A-Abbild” auswahlen.

» Dieinterne Gerdte-Adresse fiir das Bit ,Datentrager vorhanden” dem E/A-Abbild der ge-
winschten Betriebsart entnehmen (hier: HF kompakt).

Datel Bearbeiten  Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hife

EES o 2 o e 9 % =
POUs = % X| i HF_kompakt x [ _128 Byte_lesen
= 3] Simens A Codesys =)
[ Projelteinstellngen HF kompakt Parameter Kanale
Variable Mapping  Kanal Adresse Typ Eir
* Antworteode 0 %D WORD
Gerate x| || s 4 0 I Eyte
= _frfmmPNCad‘esyS A | k] Datentraeger vorhanden (Adr. 0) %IX4.0  BIT
= £ Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS) 7 FFSehreb-Lese-KopF an Adresse 0 verstmmt %O@A BT
=10 sps-Logk % Parameter vam Schreib-Lese-Kopf an Adresse 0 nicht unterstuetzt %45 EIT
=} Application k] Schreib-Lese-Kopf an Adresse 0 meldet Fehler %IN4.6  BIT
{ii) sibiiotheksverwalter * Erwarteter Schreib-Lese-Kopf an Adresse 0 nicht verbunden %I4T BIT
PLC_PRG (PRG) % Laenge 0 %IW3  WORD
= (&3 Taskkonfiguration *H Fehlercode 0 %IW4  WORD
=8 MainTask * Datentrasger-Zachier 0 %IWS  WORD
&) pLc_PrG Ty HF kompakt %QD1  HF_compact_Output

(@ Iz =)
[ _Local 10 {Local IO
BT T2 Bt Teee (2R B lesen)

B _128_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)

B} HF_kompakt_t (HF kompake)
_128_Byte_lesen_t (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
HF_kompakt_2 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)

Hi
Hi
Hi)
Hi
B _128 Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
Hi)
Hi
Hi

HF_kompakt_3 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_3 {128 Byte schreiben)

B4 RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)

Hi ow o)

B4 Diagnosen (Dizgnosen)

Bl vaUX_Control (VAUX Control)

B Modulstatus (Modulstatus)

= Ethernet Ethernet)
= Profinet_Device (Profinet Device)
[ m_1_BvTE (i 1BYTE)

[ ouT_1_BYTE (OUT 1BYTE) Variablel
Abb. 77: Interne Adresse fiir das Bit ,Datentrager vorhanden”
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In Betrieb nehmen

>
>

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onine  Debug
bEeHd S & 05 B
POUs

=1 Siemens AN Codesys
@ Projektzinstelungen

Gerate

Toos Eenster Hife
7 |8 %
* % X | i HF_kompakt X
HF kompakt Parameter
HF kompakt Efa-Abbild
T q x| Saws

=[5 Siemens AW Codesys
=EH Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)
= B sPs-Logk
= Application
i) Bbiotheksvernalter
PLC_PRG (FRG)
= {88 Taskkonfiguration
=2 MainTask
] pe_rre
O Leos (teDs)
= Local IO fLocal 10)
B4l HF _kompakt (HF kompakt)
B _128 Byt=_lesen (128 Byte lesen)
Ei) _128_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)
B4 HF_kompakt_1 (HF kompaks)
B _128 Byt=_lesen_1 (128 Byte lesen)
Bl _128 Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
B4 HF_kompakt_2 (HF kompaks)
B _125 Byt=_lesen_2 (128 Byte lesen)
Bl _128 Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
B4 HF_kompakt_3 (HF kompaks)
Bl _128 Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
Bl _128 Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
B4 RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)
M o ox)
Bl Diagnosen (Diagnosen)
B4 vaUx_Control (vAUX Control)
Bl Modulstatus (Modulstatus)
=[] Ethernet (Ethemet)
= [ Profinet_Device (Profinet Device)
[ m_1_BYTE (I 1BYTE)

| [ ouT_1_BYTE (OUT 1BYTE)

Information

Abb. 78:1/0-Adresse mappen

86

il

£l

Beispiel: Im Projektbaum Doppelklick auf ,OUT_1_BYTE" ausfiihren.
Dem Ausgangsbyte die interne Adresse flr das Bit ,Datentrdger vorhanden” zuordnen.

128 Byte lesen
Kangle
Variable Mapping  Kanal Adresse Typ
= HE kompakt %IWO  HF_compact_Input
* Antwortcode 0 %IWO  WORD
A Schleifenzaehler 0 %182 Byte
“» Datentraeger vorhanden (Adr. 0) %IX4.0  BIT
*» HF-Schreib-Lese-Kopf an Adresse 0 verstimmt %lx+4  BIT
A Parameter vom Schreib-Lese-Kopf an Adresse 0 nicht unterstuetzt %IX4.5 BIT
* Schreb-LeseKopf an Adresse 0 meldet Fehler %Ix46  BIT
*» Erwarteter Schreib-ese-Kopf an Adresse 0 nicht verbunden %lx7  BIT
A Laenge 0 Y%IW3 WORD
* Fehlercode 0 %IW4  WORD
* Datentrasger-Zachler 0 %IWS  WORD
Y HF kompakt %QD1 HF_compact_Output
OUT_1 BYTE
Allgemein Kanale
Variable Mapping  Kanal __Adresse T Einheit  Bes
PNIODev-Module Parameter e oute %QES6  USINT Ause
" Application. %Ix4.0 e Eito Hewsees  EOOL
PNIODev-ModuleE/A-Abbild 5 gt oL o0
<totus :9 oz %QX566.2  BOOL
i3 it %QK566.3  BOOL
o — "% Bit4 %QX566.4  BOOL
"¢ Bits %QX566.5  BOOL
" Eite %QK566.6  BOOL
k] Bit7 %QX566.7  BOOL
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742  Netzwerk-Schnittstelle einrichten

» ,Device” = ,Netzwerk durchsuchen” anklicken.
»  TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS auswahlen und mit OK bestatigen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hife

BEE& dh 2 t - [ 144 | ©F LY =
POUs > X £3 Device X
=151 Semens N Codesys =] —
[ Projekteinstelungen | Kommunikation Netzwerk durchsuchen... || Gateway - | Gerat
Applikationen
= T 5 x| | Sichemund Wiederherstellen !
= ens PN Codes) - ) .
:] revice (TBEN-Lx-4RFID-80XP-CDS) Dateien — _ [ . °
T og Gateway
=12 Application ‘ Gatevay-1 | T-BAEKERD2
= [ rasonfigurstion SPS-Shell Netzwerkpfad zum Gerit auswiahlen:
= & vainesk = oo Gatewsy-1 (suche.) ) Gerstename: te suchen
&) i prs e R ] ) [TBEN-LS-4RFID-BDXP-CDS 00:07:46:fF:a4:23[0301.C0FE] || ;Eigt%gﬂﬂm I
O revs e . 00:07:46:FF:a4:23
=i Local_IO Local 10) TR .
HF_kompakt (HF kampakt) (Gerateadresse:
% _128_Byte_lesen (128 Byte lesen) Taskaufstellung 0301.CoFE
Bdi) 128 Byte_schreiben (128 Byte schreiben) status i,'f:ls\gluiﬂﬂlk |I
Bdi] HF_kompakt_1 (HF kompakt) =
Bl _128_Byte_lesen_1 (128 Byte lesen) o Zielsystemversi
Bl _125_Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben) 0% 7.7
B} HF kompakt_2 (HF kompakt)
Bl 128 Byte_lesen_2 (128 Byte lesen) ﬁ'fe'f__"s‘e“‘"e"t
Bdi) 128 Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben) Turck
Bdi] HF_kompakt_3 (HF kompakt) rcteystemty: L3 ||
Edi) _128 Byte_lesen_3 (128 Byte lesen) 4095
Bdi) _128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben) T,
Ei) RFID_Disgnosen (RFID-Diagnoser) : -
Hi o o)
E4i) Diagnosen (Diagnosen)
B4} vaux_Control (vAUX Control)
Edi) Moduistatus (Modulstatus) I —
= [ Ethernet Ethernet) —
= [l Profinet_Device (Profinet Device)
() m_1_BvTE (N 1BYTE)
[ ouT_1_BYTE (OUT 1BYTE)

Abb. 79: Netzwerk-Schnittstelle einrichten
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In Betrieb nehmen

»  Registerkarte ,SPS-Einstellungen” auswahlen.
» Im Drop-down-Menu ,Variablen immer aktualisieren” die Option ,Aktiviert 2 (immer im
Buszyklustask)” auswahlen.
[ Siemens PN Codesys proect conec v+

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Online Debug Tools Fenster Hife

el & 4 b - O 1 (8 | OB X =
FLls > 7% B Device x
=) Semens PN Codesys -
G‘ Projekteinstellungen Kommunikation Applikation fir E/A-Behandliung | Application v
FoleTs SPS-Einstellungen
[ Ef2 aktualisieren im Stop
Geréte ~ 0 X Dateien Verhalten fur Ausgange im Stop: | Alle Ausgénge auf Standardwert v
=5 Siemens PN Cod >
& Semens Y Codesys 165 Variablen immer aktualisieren | Deakfviert (Aktusliierung nur wenn in einer Task verwende?) v
= E9 Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)
Deaktiviert (Aktualisierung nur wenn in einer Task verwendet)
= Bl sPsLogik S aktiviert 1 (B den, wenn in keiner Task verwendet]
A SPS-Einstellungen 2
=} Application 1
m Bibliotheksverwalter Buszyidus-Optianen
5PS-shell Buszyklustask <Unspezifiziert v
PLC_PRG (PRG)
= (4 Taskkonfiguration Benutzer und G
@ £ Mai e et A7 Zusatdiche Einstellungen
T & panes blen fir das E/A-Abbild b K
&) pic pra R Force-Variablen fiir das EfA-Abbild erzeugen [ Diagnose fiir Gerate aktivieren
) Leps (EDS) [] E/a-warnungen als Fehler anzeigen
= (@ Local 10 (Locsi 10) Taskaufstellung

M HF_kompakt (HF kompakt)
M 128 Byte_lesen (128 Byts lesen)
M _128 Byte_schreiben (128 Byte schreiben)
M HF_kompakt_1 (HF kompake)
i) _128 Byte_lesen_1 (128 Byte lesen)
B _128_Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
B HF _kompakt_2 (HF kompake)
B _128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)
i) _128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
B HF _ompakt_3 (HF kompakt)
m _128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
m _128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
m RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)
M o o)
i) Diagnosen (Diagnosen)
B vaux_Control (VAUX Contral)
M Modulstatus (Modulstatus)
=[] Ethernet Ethernet)
= [ Profinet_Device (Profinet Device)
[ ™N_1_BYTE (IN 1BYTE)
[ ouT_1_BYTE (OUT 1BYTE)

Status

Information

Abb. 80: Option ,Variablen immer aktualisieren” einstellen
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»  Doppelklick auf ,Ethernet” ausfiihren.
»  Netzwerkschnittstelle wahlen.
»  |P-Adresse des Modbus-Masters angeben (hier: 192.168.0.254).
[T Siemens P Codesys prajece - coveovs

i) sibiotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= Taskkonfiguration

_128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
HF_kompakt_3 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)

DXP (DXP)

Diagnosen (Diagnosen)

VAUX_Control (VAUX Control)

Modulstat: dul 15)

l&%&%&%&%&%&%&%&%

=[] Ethernet (Ethernet)

=TT} Profinet_Device (Pronnet Device)
[ m™_1 BYTE aN 1BYTE)
[ ouT_1_BYTE (OUT 1BYTE)

~
B e Schritistellen:
Oz i) N Beschreib IP-Ad

=[] Local 10 (Local 10) ame ECADLNG, GLrerse
HF_kompakt (HF kompakt) Z nt
_128_Byte_lesen (128 Byte lesen) ethl 192.168.1.254
_128_Byte_schreiben (128 Byte schreiben) eth1 0000
HF _kompakt_1 (HF kompakt) eth2 0000
_128_Byte_lesen_1 (128 Byte lesen) usb0 10.0.0.1
_128_Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
HF _kampakt_2 (HF kompakt) o T o0 0
_128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)

Abb. 81: Modbus-Master — IP-Adresse eintragen
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Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onine Debug Tools Fenster ilfe
S == . A=A R x| e |=
POUs >+ X £5 Device [ Ethernet x
= [ Siemens N Codesys =]
[ Projekteinstelungen Allgemein
Netzwerkschnittstelle:
Ethernet Device Parameter
@ Betrichssystemeinstellungen verwenden
o g x| Status Betriebssystemeinstellungen dndem
=3 Semens PN Codesys -
) Informatien IP-Adresse 192 .18 . 0 . 1
Device (TBEN-Lx—4RFID-8DXP-CDS)
=20 sps-Logk Subnetzmaske 255 . 255 . 255 . 0
= £ Application Standard-Gateway | 0 . 0 . 0 . O

Subnetzmaske 2% .0 .0 )
Standard-Gateway | 0 0.0 )

MAC-Adresse

00:00:00:00:00:00

‘
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In Betrieb nehmen

Gerat online verbinden
»  Online = Einloggen wéhlen.
» Schaltflache ,Start” klicken.
=  Die Verbindung wird im Projektbaum angezeigt.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online Debug Tools FE

J@E% ﬂﬁ: _|'_-T|-
Gerste R
=il Semens PN Codesys E]
- £9 Device [Verbunden] (TBEN-x-4RFID-80XP-CDS)
=2l sPsLogik

- £ Application [run]
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
=58 MainTask
] PLC_PRG
() LeDs (LEDS)
= ﬂj Local_IO (Local 101}
HF _kompakt (HF kompakt)
_123 Byte_lesen (123 Byte lesen)
_123 Byte_schreiben (125 Byte schreiben)
HF _kompakt_1 {HF kompakt)
_123 Byte_lesen_1 (125 Byte lesen)
_123 Byte_schreiben_1 (123 Byte schreiben)
HF _kompakt_2 (HF kompakt)
_123 Byte_lesen_2 (125 Byte lesen)
_123 Byte_schreiben_2 (123 Byte schreiben)
HF_kompakt_3 (HF kompakt)
_123 Byte_lesen_3 (125 Byte lesen)
_123_Byte_schreiben_3 (123 Byte schreiben)
RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)
DXP (D¥F)
Diagnosen (Diagnosen)
VaUX_Contral (VALK Control)
Modulstatus (Modulstatus)
= ﬂj Ethernet (Ethernet)
= ﬂﬂj Profinet_Device (Profinet Device)
[ m™_1_BYTE (IN 1BYTE)
[ ouUT_1_BYTE (OUT 1BYTE)

EEEZTETEZEEEEEEEE

Abb. 82: Anzeige der Verbindung in CODESYS
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74.3

» Neues Projekt im TIA-Portal anlegen.

Gerat im TIA-Portal an eine Siemens-Steuerung anbinden

Fenster

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfligen Online Extras lerkzeuge Hilfe

G (Y E Projektspeichen Sh X %= (g X RN

Gerdte
HOO

brk_n Online-Zugange
+ [ Cord Reader/USBSpeicher

Allgemein

Online verbinden ¥ Online-Verbindung trennen n"p mmeE ¥ =/

Es sind keine 'Eigenschaften’ verfiigbar.

Momentan kinnen keine 'Eigenschaften’ angezeigt werden. E|

Abb. 83: Neues Projekt im TIA-Portal anlegen

V02.00 | 2018/07

Neues Projekt erstellen

Projektname: | Siemens PN Cadesys ]

Pfad: ‘ ClUserslandres.baekerDesktopl

Autor: | andres_baeker ‘

Kommentar:

Erstellen || Abbrechen
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In Betrieb nehmen

Fro
E

>

rbeiten  Ansicht  Einfligen

ks

kt  Bea
B E Projekt speichern

e
B X s (s

Steuerung hinzufiigen (hier: CPU 1513-1 PN).

Online

Fenster Hilfe
r

S m SR X o

it} 2§ onlineverbinden &¥ Online-Verbindung trennen

Gerdte

~ ] Siemens PN Codesys

Neues Gerat hinzufigen

I Neues Gerat hinzufugen

Geritename:

oy Gerste & Netze
ﬁ Gemeinsame Daten

Eﬂ] Dokumentationseinstellungen
] r@ Sprachen & Ressourcen

» [ Online-Zugange

» [ Card ReaderlUsBSpeicher

~ [ Controller Gerdt:
» [i§i SIMATIC 57-1200
~ [ SIMATIC 57-1500
=
~ @ cru
Controller a

» [l CFU 15111 PN

(W crPu1s11CT PN

[ cPu 1512C PN

[ cPU 15131 PN

(W CPU 15152 PN

[ cPu 15163 PHIDP Version:

[/ CPU 1517-3 PNIDP

[ CPU 15184 PNIDP Beschreibung:

[ cPU1STIF1 PN

[l CPU 1513F1 PN

W CPU 1515F-2 PN

[l CPU 1516F 3 PNIDF

. (8 CPU 1517F-3 PNIDP

| (18 CPU 1518F PNIDP ct
::::I [/ Nicht spezifizierte CPU 1500

H » [l CPUSIFLUS

» [l 5IMATIC 57300

» [ simaTc 57400

» [ SIMATIC ET 200 CPU

» [if Device Proxy

Arikelnr: | |

L2

-

PC-Systeme
Es sind keine 'Eigensch

Momentan kénnen keine 'g|

Antriebe

[w) Gerdtesicht éffnen Abbrechen

Abb. 84: Steuerung hinzufligen
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»  Turck-Codesys-Device in das Projekt aufnehmen. Dazu im Hardware-Katalog die generi-
sche GSDML-Datei ,CDS3 PN Device” aus dem Ordner ,Turck” auswdhlen.

F* vemewzen £

<] v ]

Hi-Verbindun: ~] B R Qs

PROFINET I0-System [IO-system]

10-

» PROFINET
Hardware-Kennung

Abb. 85: Turck-Codesys-Device hinzufligen
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& Netzsicht |[[f Gerd Optionen (2]
FS
[ Netziibersicht |r Ola
2
[~ = 1 | ¥ Katalog g
A |~ s71500/ET200MPStation 1 571 |<Suchens |EE n'a
= b PLC1 P | @ Filier H
» [ Conuraler g

> twrckcds3-pn-device @ |y

FROFINETIO-Systern

100

» [ PCSysteme

» [ Antriebe & Starter

» [ Netzkomponenten

» [ Erfassen & Uberwachen
» [ Dezentrale Peripherie

» [l Power Supplies

» (5 Feldgerate

S190 oG [ |

~ [ Vieitere Feldgerite B
~ [ PROFINETIO >

» [ Drives ES

» (il Encoders B

» [l Gateway =
» L3 General | |
~[mo LI

» [l Hans Turck GmbH + Co. KG
» (i Hilscher Gesellschaft fiir Systemautomation mbH
» [l KUKA Roboter GmbH

» [ BL Compact
» (@ BL20
» [@eLs7

~ [ CODESYS3

»
» (il Turck.
» [l ident Systems
» [ Network Components
» (g PLCs &.CPs
» [ sensars
» [i§i PROFIBUS DP
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TBEN-L...-4RFID-8DXP-CDS - IP-Adresse und PROFINET-Geratenamen vergeben

»  IP-Adresse und PROFINET-Geratenamen fuir das RFID-Interface bei Bedarf tiber das Turck
Service Tool vergeben.

»  IP-Adresse und PROFINET-Gerdtenamen im TIA-Portal eintragen (Geritekonfiguration =
Eigenschaften = Allgemein = Ethernet-Adressen.

) 1513-1 PN] »

BIEHREEICE

¥ thenls4rfid3dxp

o

L L I SRt =1

==
L =1

OO0 00000000000 o000
—[=]=
woEow

=
o

] 2]
tbenl|54rfid8dxp [Module] [ Eigenschaften |} Info i) | % Diagnose L=

* Allgemein
Kataloginformation
~ PROFINET-Schnittstelle [X1]

Ethemet-Adressen

Allgemein
~ Erweiterte Optionen Neues Subnetz hinzufiigen

Schnittstellen-Optionen
Medienredundanz
* Echtzeit-Einstellungen
10-Zyklus
b Port1[X1P1R]
b Fort 2 [x1P2R]
HW-ennung

Identification & Maintenance
Baugruppenparameter
HW-ennung

Abb. 86: IP-Adresse und PROFINET-Gerdatenamen im TIA-Portal vergeben
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Ein- und Ausgange belegen

HINWEIS

Die in CODESYS als Eingdnge definierten Slots entsprechen den Ausgangen im TIA-

Portal und umgekehrt.

g

~ [ ] Siemens PN Codesys
i Neues Gerst hinzufiigen
iy Gerste & Netze

Gerite & Netze

. Online & Diagnose
gl Programmbausteine
[ Technologieabjekte
Externe Quellen
[ FLCVariablen
[ PLC-Datentypen
Beobachtungs- und Forcetabellen
(& onlineSicherungen
Traces
54§ Programminformationen
+ [} Gerdte-Proxy-Daten

[4 FLCMeldungen

] Textlisten
» [ Lokale Baugruppen
» [ Dezentrale Peripherie

» (5§ Gemeinsame Daten

» [5]) Dokumentationseinstellungen

b [ Sprachen & Ressourcen
» [ Online-Zugange
» [ Card ReaderiUs-Speicher

>

it [bisose 7] o B [4]H Q

<] v ]

OUT 1BYTE_1 [Module]

tem (100): PN/JIE_1 } tbenlI54rfid8dxp

‘Geratedibersicht

- X

I Gerdtesicht

[Bavgr- [stecke. [EAdresse]— |

Beispiel: IN 1 Byte und OUT 1 Byte aus dem Hardware-Katalog dem Gerdt zuordnen.

Hardware-Katalog

v |Katalog

o ° |

o

cecccocccecc0aooea

6, Eigenschaften

~ Allgemein

ElfcAdressen
HwKennung

10-Variablen

gsdm|-v2.3turck-cds3_pn_device-20151208-010322.ml

Abb. 87: Ein- und Ausgange im TIA-Portal belegen
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<Suchen>
[ Fitter

» [ Kopfmodul
~ [ Modul

~l@eE

W16 BYTE
W nzevE
W ns2evE
Il 4 BYTE
[l 64 BYTE
W neevE
MW ouri eve
M outisEYE
Mourz2evE
1l ouTs28vTE
W outaevE
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In Betrieb nehmen

Beobachtungstabelle erstellen

Die Prozessdaten (hier: das gesetzte Bit ,Datentrdger vorhanden”) lassen sich tiber Beobach-
tungstabellen visualisieren.

» Neue Beobachtungstabelle erstellen.

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfligen Online Extras  Werk

3 % B Projektspeichem 5, Y

uge Fenster  Hilfe

@ 5 G [ & online verbinden g¥ Online-verbindung trennen £ mE e

Siemens PN Codesys » PLC_1[CPU 1513-1 PN] » Beobachtungs- und Forcetabellen » Beobachtungstabelle_1

Gerdte

5 O © T DY IEE
i MName Adresse Anzeigeformat Beobachtungswert | Steuenwert # Kommentar
> 7] Siemens PN Codesys 1 E <Hinzufiigens

ﬁ"’ Meues Gerdt hinzufigen
ﬁE'm Gerdte & Netze
- [ PLC_1 [CPU 15131 PN]
[T Geritekonfiguration
ﬂ Online & Diagnose
= ri; Programmbausteine
B Neuen Baustein hinzufiigen
4 Main [0B1]
[ Technologiechjekte
Externe Quellen
r:g FLCVariablen
E‘ﬂ FLCDatentypen
';1 Beobachtungs-und Forcetabellen
B Neue Beobachtungstabelle hi..
Beobachtungstabelle_1
UEJ- Forcetabelle
[ onlinesicherungen

(v v v

- v

[ Traces
B¢ Programminformationen
i Gerdte-Froxy-Daten
4 PLCMeldungen
g Tewulisten
» rjl Lokale Baugruppen
o - .
r:" L@l Dezentrale Peripherie Allgemein
g? Gemeinsame Daten .
= . . Allgemein .
|2 Dokumentationseinstellungen Allgemein

-

]
3

r I"-_m Sprachen & Ressourcen
» r\_m Online-Zugange
» [ Card ReaderUSBSpeicher Name: |

Adresse: |

Abb. 88: Beobachtungstabelle erstellen
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Gerate & Netze

Konfiguration in die Steuerung laden
» Konfiguration in die Steuerung laden.

~ [ ] siemens PN Codesys
B Neues Gert hinzufiigen
iy Gerdte & Netze

[IY Geratekonfiguration
4/ Online & Diagnese
~ [ Programmbausteine
I Neuen Baustein hinzufigen
48 Main [081]
» [ Technologieobjekte
» '@} Externe Quellen
~ [@ FLCVariablen
%5 Alle Variablen anzeigen
& Neue Variablentabelle hinzufi.
%2 standardVariablentabelle [55]
» L) PLCDatentypen
= |5 Beobachtungs- und Forcetabellen
& Neue Beobachtungstabelle hi..
Beobachtungstabelle_1
Forcetabelle
» [ OnlineSicherungen
b [ Traces
5 Programminformationen
¥ [, Gerdte ProxyDaten
4 PLCMeldungen
12 Textlisten
» [l Lokale Baugruppen
» [l Dezentrale Peripherie
» |5 Gemeinsame Daten
» |5 Dokumentatienseinstellungen
» [ sprachen & Ressourcen
» g OnlineZugange

Qe Q0 - ==

Pr|

Bil

Gerstekonfiguration Systemdaten im Ziel [éschen und ersetzen

Bereit fiir den Ladevorgang.

|e stoppen

Laden in Gert

» (G Card ReaderlUsB-Speicher

V02.00 | 2018/07

Projekt Siemens PN Codesys erstellt.
Das Projekt Siemens PN Codesys wur

& ~ Ladevorgangstarten

PLC_1

Abb. 89: Konfiguration in die Steuerung laden

E3

Aktualisieren

Fertig stellen Abbrechen

06.042017 14:24:10

|

T = W2
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744  Prozessdaten auslesen
Im Online-Modus wird das Bit ,Datentrager vorhanden” in der Beobachtungstabelle angezeigt.

Siemens PN Codesys » PLC_1[CPU 1513-1 PN] » Beobachtungs- und Forcetabellen » Becbachtungstabelle_1

F#a Bl A48 ES

S i %
| “TaGPRESENT []] %00 BOOL [l
<Hinzufigen:= D

>
o
[on

. 90: Bit ,Datentrager vorhanden” in der Beobachtungstabelle
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In CODESYS wird die erfolgreich hergestellte Verbindung im Projektbaum angezeigt.

Siemens PN Cod ject - CODESYS

[ ouT 1 BYTE x

=) Semens AN Codesys BV
= £ 3 Device [Verbunden] (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)
= B sps-Logk
=1} Application [run]
m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
POU (PRG)
= @ Taskkonfiguration
=% MainTask
& pLc_PrG
O weps (LeDs)
= ﬂi Local_I0 {Local I0)
HF _compact (HF kompakt)
_128_Byte_read (128 Byte lesen)
_128_Byte_write (128 Byte schreiben)
HF _compact_1 (HF kompakt)
_128_Byte_read_1 (128 Byte lesen)
_128_Byte_write_1 (128 Byte schreiben)
HF _compact_2 (HF kompakt)
_128 Byte_read_2 (128 Byte lesen)
_128_Byte_write_2 (128 Byte schreiben)
HF_compact_3 (HF kompakt)
_128_Byte_read_3 (128 Byte lesen)
_128_Byte_write_3 (128 Byte schreiben)
RFID_diagnostics (RFID-Diagnosen)
DXP (DXP)
Diagnostics {Diagnosen)
VAUX_control (VAUX Contral)
Module_status (Modulstatus)
rnet (Ethernet)
Profinet_Device (Profinet Device)
[ m_1BYTE (N 18YTE)
[ ouT_1 BYTE (OUT 1BYTE)

=
GrEEEZTTTREZZZEEZEZEE

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online Debug Tools Fenster  Hilfe
BedlI&l ldh 22 o (T e |=
Gerate n

Allgemein

PNIODev-Module Parameter

PNIODev-ModuleE/A-Abbild

Status

Information

POUs | Gerate |

Kanale
Variable Mapping  Kanal = Adresse Typ Aktueller Wert
=" outs %QBSS6  USINT 1
@ Bit0 %QX566.0  BOOL
@ Bit1 %QX566.1  BOOL
" Bit2 %QX566.2  BOOL
@ Bit3 %QX566.3  BOOL
"% Bit4 %QX566.4  BOOL
@ Bit5 %0X566.5  BOOL
" Eit6 %QX566.6 BOOL
@ Bit7 %QX566.7  BOOL

*(g = Neue Variable erzeugen

= Auf bestehende Variable mappen

IE Meldungen - Gesamt 0 Fehler, 0 Warnung(en), 17 Meldung(en) ]@ Uberwachungsliste 1[@ Haltepunk_te]

Abb. 91: Erfolgreich hergestellte Verbindung — Anzeige in CODESYS
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Letzter Build € 0 & 0

Precompile: « h
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7.5 Gerat als Modbus-Master in Betrieb nehmen

In diesem Beispiel soll das Bit ,Datentrdger vorhanden” abgefragt werden. Dazu miissen die
Netzwerk-Schnittstelle eingerichtet, die Hardware projektiert und das I/0-Mapping konfiguriert
werden.

Verwendete Hardware
In diesem Beispiel werden die folgenden Hardware-Komponenten verwendet:
© Blockmodul TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS (IP-Adresse: 192.168.1.100)
© Blockmodul TBEN-S-2RFID-4DXP (IP-Adresse 192.168.1.20)
© HF-Schreib-Lese-Kopf TN-Q80-H1147

Verwendete Software
In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:
© CODESYS 3.5.8.1 (kostenfrei als Download erhaltlich unter www.turck.com)

Voraussetzu ngen
© Die Package-Datei fiir TBEN-L...-4RFID-8DXP-CDS ist installiert.
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http://www.turck.com

Gerat in CODESYS als Master definieren
» CODESYS o6ffnen.
» Neues Standardprojekt anlegen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster  Hife
B EHI &S v o f B X MR- B ) mRI[ES=E2="=28 |0 |7

Basisoperationen Neueste Nachrichten

=] Neues Projekt...
& Projekt &ffnen...
Projekt aus SPS Gffnen...

Kategorien: Vorlagen:

»

Standardprojekt

Standardprojekt mit  TX507 Hochformat
Application Composer

TX507 Querformat TX510 Hochformat

|Er| Projekt mit einem Gerat, einer Applikation und einer leeren Implementation fiir PLC_PRG

Mame: n |

ort: I

Abb. 92: Neues Standardprojekt in CODESYS anlegen
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»  Blockmodul , TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS" als Master-Gerat auswahlen.

BEE &lo b RBEXIM%GIRIE-T18 %S , o X[[=5=

5 Unbenannt!

Abb. 93: Master-Gerat auswahlen

Fenster  Hilfe

2w l=

de dabei, ein neues proj: Dieser Assistent wird die
folgenden Objekte in dieses Projekt einfugen:

- Ein programmierbares Gerat, wie unten angegeben

- Einen Programmbaustein PLC_PRG in der unten angegebenen Programmiersprache
- Eine zyklische Task, die PLC_PRG aufruft

- Eine Referenz auf die neueste Version der Standardbibliothek

TBEN-Lx-4RFID-BDXP-CDS (Turck)

BL20-PG-EN-V3 (TURCK)

BL67-PGEN-V3 (TURCK)

CODESYS Control RTE V3 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS Control RTE V3 64 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS Control Win V3 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS Control Win V3 64 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
CODESYS HMI (35 - Smart Software Salutions GmbH)

CODESYS SoftMotion RTE V3 (35 - Smart Software Solutions GmbH)

CODESYS Softmotion RTE V3 64 (35 - Smart Software Solutions GmbH)
(CODESYS SoftMotion Win V3 (3S - Smart Software Solutions GmbH)
CODES'YS SoftMation Win V3 64 (35 - Smart Software Solutions

(T

TBEN. FID
THS07-F3CVO1 (Turck)

TX510-P3CV01 (Turck)

TH513-F3CV01 (Turd
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Das Gerat wird im Projektbaum angezeigt.

Gerate ~ 0 X

=-E5 Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)
=& spsLogik
=1L} Application
m Bibliothekswverwalter
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
= @ MairTask
H pLC_PRG
() LeDs (LEDS)
= ﬂj Local_IO (Local 1O)
HF_kompakt (HF kompakt)
_123_Byte_lesen (123 Byte lesen)
_123_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)
HF_kompakt_1 (HF kompakt)
_123_Byte_lesen_1 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
HF_kompakt_2 (HF kompakt)
_123_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
HF _kompakt_3 (HF kompakt)
_123 Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
_128 Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)
DXP (D¥P)
Diagnosen (Diagnosen)
VALY _Control (VALK Control)
Modulstatus (Modulstatus)

ZEETZZZZZzEEzEzEE

Abb. 94: TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS im Projektbaum

=g Linbenamnil "
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Ethernet-Adapter hinzufigen
>

>
>
>

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tooks Fenster iife

BEEI&E o o REXASGIE -0 8 %S, aX/(=

B

Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)" ausfiihren.

.Gerat anhangen” auswahlen.
Ethernet-Adapter auswahlen.
,Gerat anhangen” klicken.

=-E5 Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)

ot
= {3 Application
- i) Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
=& Taskkonfiguration
=& MainTask
] pLC_PRG
O eps geps)
1= Local 10 (Local 10}
B+ _kompakt (HF kompake)
i) _125 Byte_lesen (128 Byte lesen)
EAd] _128_Byte_schreben (128 Byte schreiben)
Bi) HF kompakt_1 (HF kompakt)
BAi) _128 Byte lesen_t (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_1 (128 Byte schrebben)
i) e kompakt 2 ¢ kompakt)
_128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreben)
B+ kompaki_3 (F kompakt)
_128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
_123_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreben)
B} RFID_Disgnosen (RFID-Diagnosen)
Hi o ow)
BAi) Disgnosen (Diagnosen)
B4 vaux_control (vAUX Control)
B Modulstatus (Moduistatus)

ZEES

Name: | Ethernet

Aktion:

(® Geratanhangen () Gerateinfugen () Gerat einstecken (O Gerat aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <Alle Hersteller>

Name Hersteller
= [ Feldbusse
R "

Version

[

- ety
- f Profinet 10

Beschreibung

<

Abb. 95: Ethernet-Adapter hinzufiigen
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Nach Kategorien gruppieren

[[] Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)

[] veraltete versionen anzeigen




Modbus-Mast
>
>
>
=
=

er hinzufgen
Im Projektbaum Rechtsklick auf ,Ethernet (Ethernet)” ausfiihren.
.Gerat anhangen” auswahlen.
+Modbus TCP Master” doppelt klicken.
Das Gerat erscheint als ,Modbus_TCP_Master” im Projektbaum.
An den Modbus-Master lassen sich Modbus-Slaves anbinden.

Dstel Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Oniine Debug Tools Fenster Hife

B@EIS o o f RIS -8 » u XL =

m

=EH Device (TBEN-Lx-4RFID-BDXP-CDS)
81 sPs-Logi
=1} Application
i) sbiotheksverwalter
{81 pLepre pre)
= [ Taskkonfiguration
= & MainTask
4] pLc_PrG
O o= es)
Local 10 (Local 10)
B HF_kompakt (HF kompakt)
B _128 Byte_lesen (128 Byte lesen)
B _128_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)
Al HF_kompakt_1 (4F kompaic)
BAi) _128_Byte_lesen_1(128 Byte lesen)
BAD _128 Byte_schreben_1 (128 Byte schreben)
BAi) HF_kompakt_2 (HF kompakt)
Bl _125 Byte_lesen_2 (125 Byte lesen)
Bdi) _125_Byte_schreiben_2 (128 Byt schreber)
) HF_kompakt_3 (HF kompakt)
B _128 Byte_lesen_3 (125 Byte lesen)
BA) _125_Byte_schreiben_3 (125 Byte schreben)
B} RFID_Disgnosen (RFID-Diagnosen)
HD o o)
B} Diagrosen (Diagnosen)
B vaux_Control (VAUX Contral)

Z e |=

Name: ‘kah;sjmjasta
Aktion:

(@) Gerat anhangen () Gerat einfugen () Gerat einstecken (0 Gerat aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <alle Hersteller> hd

Name Hersteller Version
= [0 Feldbusse

% &= EtherNet/IP

-1 Modbus

| = s Modhys TCPMaster

| B Modbus TCPMaster 35 - Smart Software Solutions GmbH ~ 3.5.8.10
P B =
& % profinet 10

Nach Kategorien gruppieren
[] Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)

[] veraltete versionen anzeigen

<

Information:
Name: Modbus TCP Master
- Smart
Kategorien: Modbus TCP Master
Version: 3.5.5. 10
Bestellnummer: -
Is letztes "Kind” von -

Beschreibung Eth

€ (Siekiinnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wahrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Gerat anhangen SchlisBen

Abb. 96: Modbus-Master hinzufligen
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7.5.1

>

>
>
>

Netzwerk-Schnittstelle einrichten

Im Projektbaum Doppelklick auf ,Device (TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS” ausfuihren.
Registerkarte ,Kommunikation” anwahlen.
,Netzwerk durchsuchen” klicken.

TBEN-L auswahlen und mit OK oder Doppelklick bestatigen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen Onine Debug Tools Fenster Hife

=

i

| F3 Device x|

=-E3 Device (TBEN-Lx~4RFID-8DXP-CDS)

Kommunikation |

E S

O 1evs (tEDs)

=(i Local_IO {Local 10)

B HF_kompakt (HF kompakt)
_128_Byte_lesen (128 Byte lesen)

gz

B HF_kompakt_1 (HF kompake)
_128_Byte_lesen_1 (128 Byte lesen)

zz

B HF kompakt_2 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)

EZ

Bl HF_kampakt_3 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)

gz

Bl RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)
Bl o o)

B4 Diagnosen (Diagnosen)

Bl vaUx_Control (VAUX Control)

B Modulstatus (Modulstatus)
=[] Ethernet (Ethernet)

1= [ Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)
Modbus_TCP_Slave (Modbus TCP Slave)

_128_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)

_128_Byte_schreiben_1 (125 Byte schreiben)

_128_Byte_schrebben_3 (128 Byte schrebben)

Applikationen

Sichern und Wiederherstellen

Dateien

Log

SPS-Einstellungen

5PS5-Shell

Benutzer und Gruppen

Parameter

Taskaufstellung

_128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben) Status

Information

Abb. 97: Netzwerk-Schnittstelle hinzufligen
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\

Ji,

IP-Address:
localhost

Netzwerkpfad zum Gerat auswahlen:

LT-SCHNABELO4

= g% Gateway-1(suche )

[TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS 00:07:46:fT:a4: 1a[0333.4064] \|

Geratename: ~ Gerate suchen
TBEN-L5-4RFID-

Ep ey Blinken

Geratead
0333.A064
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»  Registerkarte ,SPS-Einstellungen” auswahlen.
» Im Drop-down-Menu ,Variablen immer aktualisieren” die Option ,Aktiviert 2 (immer im
Buszyklustask)” auswahlen.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onne Debug Tools Fenster Hife
BEFEI&G o = d R AGIRIE-F 8IS ) aXRNI[Z=="=3 |7

o -]

= 3 Device (TBEN-Lx-4RFID-8DXP-CDS)

= 10 sPS-Logik

EHE Taskkonfiguration
1= MairTask
L pic_prg

O teps @eD3)
= Local_IO (Local 10)
B +_kompakt (HF kompakt)
_128 Byte_lesen (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)

;
.%
|

_128 _Byte_lesen_1 (123 Byte lesen)
_128_Byte_schrelben_1 (128 Byte schreiben)
HF_kompakt_2 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
HF_kompakt_3 (HF kompakt)
_128 Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
_128 Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
Hi RFID_Diagnesen (RFID-Diagnesen)
“H1) o o)
B Diagnosen (Diagnosen)
B vaUx_Control (vAUX Contral)
B Modulstatus (Modulstatus)
=[] Ethernet (Fthernet)

=[] Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master)

E Madbus_TCP_Slave (Modbus TCP Slave)

ZzEEIEzs

| E3 pevice x|

Kommunikation

Applikationen

Sichern und Wiederherstellen

Dateien

Log

SPS-Einstellungen

SPS-Shell

Benutzer und Gruppen

Parameter

Taskaufstellung

Status

Information

\

Applikation fir E/A-Behandliung ‘ i w

SPS-Einstellungen
[] Efa aktualisieren im Stop

Verhalten fir Ausgange im Stop: ‘Nﬂuﬂle Werte behalten v

Variablen immer aktualisieren

Buszyklus-Optionen
Buszyklustask

Zusatzliche Einstellungen

Aktiviert 1 (immer in Buszyklustask) w
Deaktiviert (Aktualisierung nur wenn in giner Task verwendet)
tli 152y

|| Force-Variablen fiir das EfA-Abbild erzeugen  [] Diagnosefiir Gerate aktivieren

[[] EfA-Warnungen als Fehler anzeigen

Abb. 98: Option ,Variablen immer aktualisieren” auswahlen
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=

e

E

» Im Projektbaum Doppelklick auf ,Ethernet” ausfiihren.
»  IP-Adresse des Modbus-Masters angeben (hier: 192.168.1.100).

Datei  Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Orline Debug Tools Fenster Hife

=B Unbenanntt

10 sps-Logk

GO Application
(i) Bibliotheksverwalter
PLC_PRG (PRG)
= Taskkonfiguration
= MainTask
@ PLC_PRG

O teos v

Local_I0 (Local 10)

Bl _kompakt (HF kompakt)

_128_Byte_lesen (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben (128 Byte schreiben)
Bl +F_kompakt_t (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_1 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_1 (128 Byte schreiben)
Bl H=_kompakt_2 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiben)
Bl HF_kompakt_3 (HF kompakt)
_128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben)
~Bli) RFID_Diagnosen (RFID-Diagnosen)

EEEEEEEE

zZz

Bl vaux_Control (vAUX Contral)
» At}

Ethemet (Ethernet)

* [ Modbus_TCP_Slave (Modbus TCP Slave)

Device [ Ethernet x|

Allgemein

Status

Information

\

Abb. 99: Modbus-Master — IP-Adresse eintragen
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Netzwierkschnittstelle]

@ Betriebssystemeinstellungen verwenden

() Betriebssystemeinstellungen andem

IP-Adresse 192 .18 . 0 . 1
Subnetzmaske 255 . 255 .255 . O

Standard-Gateway 0 . 0 . 0 .

0000
eth2 0000
usb0 10.0.0.1
|
|P-Adresse 192 . 168 100

255 . 255 . 255 L]
Standard-Gateway | 192 . 168 100
-
_
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»  Im Projektbaum Doppelklick auf ,Modbus_TCP_Slave” ausfiihren.
»  IP-Adresse des Modbus-Slaves angeben (hier: 192.168.1.20).

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hife

BEHIE > A B@BXIALIR -0 I%S , aX[=zm===2| |7

| E3 Device Ethernet Modbus_TCP_Master Modbus_TCP_Slave X |
=[] tnbenanntl

=-£3 Device (TBEN-Lx-4RFID-EDXP-CDS) Allgemein Modbus TCP
= [l sPs-Logik Modhus SlaveKangl MODEUS
Eo Application Iz | Slave IP-Adresse: | 192 . 168 . 1 . Hi
Bibliotheksverwalter Modbus Slave Init Unit-10 [1..247] l:l
PLC_PRG (FRG) Response Timeout (ms)
E'{E Taskkenfiguration ModbusTCPSlave Parameter
2 v
) pLc_PRG ModbusTCPSlaveE/A-Abbild
O s s
E Local 10 (Local I0) Status
B HF_kompekt (HF kompait)
m _128_Byte_lesen (128 Byte lesen) Information
“Bf) _125_Byte_schreiben (128 Byte schrebben)

Bl HF _Kompakt_t (F kompsk) \

Bl _128_Byte_lesen_1 (128 Byte lesen)
-]l _128_Byte_schreiben_1 {128 Byte schreiber)
B HF kompakt_2 (4F kompakt)
B4 _128_Byte_lesen_2 (128 Byte lesen)

Bl _125 Byte_schreiben_2 (128 Byte schreiber)
B HF kompzkt 3 (4 kompaki)

Bl _128_Byte_lesen_3 (128 Byte lesen)
Bl _125_Byte_schreiben_3 {128 Byte schreiben)
“B] RFID_Diagnosen (RFID-Diagnoser)

Hi o oxe)
-]l vaux_contral (vAUX Contral)
B Modulstatus (Modulstatus)
1= [ Ethernet (Ethernet)

= [ Modbus TCP_Master (Modbus TCP Master)

[ Modbus_TCP_Slave (Modous TCP Slave) |

Abb. 100: Modbus-Master - IP-Adresse eintragen
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7.52  Modbus-Kandle (Register) einstellen

Kanal 0 einstellen (Eingangsdaten)

»  Doppelklick auf ,Modbus TCP-Slave” ausflihren.
» Inder Registerkarte ,Modbus Slave-Kanal” = ,Kanal hinzufiigen” auswahlen.
» Folgende Werte angeben:

© Name des Kanals

" Zugriffstyp: Read Input Registers

© Offset: 0x0000

© Lange: 76 Register (152 Bytes)
»  Mit OK bestdtigen.

Datei Gearbeiten Anscht Projekt Erstelen Onine Debug Toos Fenster iffe
BEEISl oo i RDBX MR E-FIEeE ), aXi[=E2=23 |7

Device [ Ethemet | (] Modbus TCP Master ' (] Modbus_TCP_Slave x|
=5 Unberannts
= E8 Device (TBEN-Lx4RFID-80XP-CDS) Allgemein Neme Zugiffstyp  Trigger READ-Offset Limge  Fehlerbchandiung ~WRITE Offset  Linge  Komment tar
Bl spstogk
Modbus Slave-Kanel
5 [omsmeees |

) sbiotreisyeniaiter Modbus Save Int
PLC_PRG (PRG)
= (£ Teskkonfiguraton "ModbusTCPSIave Parameter
=& MainTask
@ e ModbusTCPSlaveE/A-Abbild
© teDs (LEDS)
Local 10 (Local 10) status

B HF_kompakt (HF kompak)
Information

) _128_Byte lesen (128 Byte lesen)
B T

B HF_kompakt_1 (HF kompakt)
) _125_Byte lesen_1 (128 Byte lesen) Kanal
B _129 e sciveben_1 (129 byt shveber) Name |
B HF_kompakt_2 (HF kompakt) (Funktionscode:
BH) _sanote o2t e i 2 a
B _125 Byte schveben_2 (123 Byte schreiber) g [zpgsen ] Zdusasitlns)
B HF _kompakt_3 (HF kompakt) Kommentar | ]
Bdi) _125_Byte lesen_3 (128 Byte lesen)
B _128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schreiben) READ Register
% RFID_Diagnosen (RFID Diagnoser) Offset [ox0000 v]
DXP (DXP)
B0 e o) e [x ]
i) vae_contl (VAUX Conto) Fehlerbehandlung|Letzen Wert bebehalten v
B Moduistatus (Moduistatus)
Etherel t) VRITE Register
A Master (Mogbus TCP Master offset v
Lange f
Iieencil]

Kanal iraiigen | | Loschen.. | |_seameten..

Abb. 101: READ-Register einstellen
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Kanal 1 einstellen (Ausgangsdaten)
»  Doppelklick auf ,Modbus TCP-Slave” ausflihren.

>
>

© Name des Kanals

" Zugriffstyp: Write Multiple Registers
© Offset: 0x0000

© Lange: 76 Register (152 Bytes)

Datel Bearbeiten Ansicht Projekt Ersteln Onine Debug Took Fenster Hife
BSE&lo o b BXIAGIR - FIEIEE ) aRI(=7===3||F

=2 onbenamntr
1= £ Device (TBENLx-RFIDSDXP-CDS)
B0 sPs-Logk

Local_I0 (Local 10)

B HF_kompakt (HF kompakt)

BAl) _128_Byte lesen (128 Byte lesen)

B} _128_Byte_schreiben (128 Byte schreien)

B+ kompakt_1 (4 kompakct)

B _128_Byte lesen_1 (128 Byte lesen)
_128_Byte_schreiben_1 (128 Byte schveben)
HF ompakt_2 (HF kompakt)

128 Byte lesen_2 (128 Byte lesen)

128 Byte_schreiben_2 (128 Byte schreben)
HF_kompakt_3 (HF kompakt)
_125_Byte_lesen_3 (125 Byte eser)
_128_Byte_schreiben_3 (128 Byte schveben)
RFID_Diagnosen (RFID -Diagnoser)

X OF)

Disgnosen (iagnosen)

VAUX_Contrl (vAUX Control)

Moduisttus (Modustatus)

Ethernet (Ethernet)

»  Mit OK bestatigen.

In der Registerkarte ,Modbus Slave-Kanal” = ,Kanal hinzufiigen” auswahlen.
Folgende Werte angeben:

Device [ '[(f] Ethemet | [f] Modbus TCP Master [ Modbus_TCP_Slave x|

Allgemein

Modbus Slave Int

"ModbusTCPSlave Parameter

ModbusTCpslaveE/a-abbild

Status

Information

Name Tugiffstyp Trigger
- Channel0  Read Input Registers (Furktonscode 04)  Zykisch, t#100ms.

Kenal

READ-Offset  Lange  Fehlerbehandlung.
1620000 i Letzen Wertbeibehalten

[ T

Zusrffstp |Vt itpe Regaiers (Fuktonscode 16) <l

Fehlerbehandlung Letzen Wert bebehalten

Trigger zydsch | Zykluszeit (ms)
Kommentar | ]
READ Regter

offset v
Lange 1

VIRITE Regiter
Offset [ox0800
e ]

Kanal hinzufugen... | | Loschen... | [ searbeien...

Abb. 102: WRITE-Register einstellen
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In Betrieb nehmen

7.53  Prozessdaten auslesen
Im Online-Modus lasst sich das 1/0-Abbild des Slaves beobachten.

»  Doppelklick auf den Modbus TCP-Slave ausfiihren.

»  Registerkarte ,Modbus TCP Slave E/A-Abbild” anklicken.

=  Die Prozessdaten werden angezeigt. In diesem Beispiel wird das Bit ,Datentrager vorhan-
den” gesetzt, wenn sich ein Datentrdger im Erfassungsbereich des an Kanal 1 angeschlos-
senen Schreib-Lese-Kopfs befindet.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onine  Debug

Tools Fenster Hife

BEEH & oo b 8 45 O e =] . =
Gerate ~ 3 X £§ Deviee [ Ethernet [ Modbus TCP_Master [ Hodbus_TCP_Slave x
=5 Unbenannti ~ B
= £3 Device [Verbunden] {TBEN-x-4RFID-8DXP-CDS) SRR Kanzle
= Variable Mapping ~ Kanal Adresse i AktuellerWert  Vorbereiteter Wert  Einheit  Beschreibun
[ sps-Logk PRing P 9
- ¢} Application [run] (e ST e =4 Channel 0 %IW3s6  ARRAY [0..75] OF WORD Read Input Registers
) sbiotheksverwalter o ChamelOd]  %IW3%  WORD 0 0000:
Modbus Slave Init
PLC_PRG (PRE) oy ChamelO[1]  %IW357  WORD 0 0001:
+ :
- 8 rosortorann — il L e — oz
= 2 MainTask annel ol xt 21
&) pic_pre ModbusTCRSlave E/A-abbild o Chamel0[4]  %IW360  WORD 0 0004:
O eos (e09) o ChamelO[5]  %IW36L  WORD 0 Ubersetzter Preset
= % [ Local_10 (Local 10) Status o Chamel O] %IW362  WORD 0 0008:
B HF_kompakt (HF kompake) o Chamel 07 %IW363  WORD 4112 0007:
B 125 Byte_lesen (125 Byte leser) Information +otp Chamel0[8]  %IW364  WORD 0 0008:
B _125 Byte_schreben (123 Byte schreiben) o Chamel0[S]  %IW365  WORD 0 0009:
B HF_kompake_1 (-F kompake) o Chamnel 0. %IW366  WORD 0 0010:
B _125 Byte_lesen_1 (128 Byte lesen) o Chamel 0. %IW367  WORD 0 0011:
B _125 Byte_schreben_1 (128 Byte schreiber) o Chamnel 0. %IW368  WORD 1248 0012:
B+ _kompakt_2 (HF kompakt) +tp ChannelO[...  %IW363  WORD 20481 0013:
B _125 Byte_lesen_2 (128 Byte lesen) o Chamel 0. %IW370  WORD 32856 0014:
B _125 Byte_schreben_2 (128 Byte schreiber) o Chamel 0. %IW37L  WORD %573 0015:
B HF_kompakt_3 (-F kompake) o Chamel 0. %IW372  WORD 0 0015:
B _125 Byte_lesen_3 (128 Byte lesen) o Chamnel 0. %IW373  WORD 0 0017:
B _125 Byte_schreben_3 (128 Byte schreiber) o Chamel 0. %IW374  WORD 0 0018:
i) RFID_Disgrosen (RFID-Diagnosen) o Chamel 0. %IW375  WORD 0 0019:
Hi o o) o Chamel 0. %IW3%  WORD 0 0020:
B Disgrosen (Diagnosen) o Chamel 0. %IW377  WORD 0 0021:
B vAUX_Control (VAUX Contral) o Chamel 0. %IW378  WORD 0 0022:
B Modulstatus (Modistatus) o Chamnel 0. %IW378  WORD 0 0023:
=3 [ Ethernet (Ethemet) o Chamnel 0. %IW380  WORD 0 0024:
=3 Modbus_TCP_Master (Modbus TCP Master) - Channel 0...  %IW331  WORD 0 0025:
@ Modbus_TCP_Slave (Modbus TCP Slave) i ChamnelO[..  %IW382  WORD 0 0026
o Chamnel 0. %IW383  WORD 0 0027:
o Chamel 0. %IW384  WORD 0 0028:
o Chamnel 0. %IW385  WORD 0 002:
o Chamnel 0. %IW386  WORD 0 0030:
o Chamnel 0. %IW387  WORD 0 0031:
o Chamnel 0. %IW388  WORD 0 0032:
0002 Mapping zuriicksetzen  Variak
IEC-Objekte
Varizble Mapping  Typ
% Modbus_TCP_Slave @ ModbusTCPSlave
= Neue Variable erzeugen 7 = AUF bestehende Variable mappen
@ L
Uberwachungsiiste 1
Ausdruck Applikation Datentyp Wert
< ||«
5 Gerste | [ Pous & Uberwachungsiste 1 | Halt=punke
[El” Meldungen - Gesamt  Fehler, 0 Wamunofen), 5 Meldung(en) |
Letzter Buid £ 0 @ 0 Precompile: 9 LAUFT Programm geladen Progran

Abb. 103: Beispiel: Prozessdaten

Das Mapping fir die Kandle entnehmen Sie der Betriebsanleitung des angeschlossenen Slaves
(siehe Abbildung unten).

Beschreibung

Antwortcode

Register
Kanal 1
0x0000

Kanal 2
0x004C

Bit-Offset

Bitlange

Fehler

0x0000

0x004C

14

Busy

0x0000

0x004C

15

Datentrager im Erfassungsbereich

0x0002

0x004E

0

Schleifenzahler

0x0001

0x004D

0

Schreib-Lese-Kopf verstimmt

0x0002

0x004E

4

Abb. 104: Beisbiel: Ahézué aus dem Modbdé-;l:CP-Mapping fiir TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS
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8 Einstellen
Das Gerat kann (iber Parameterdaten, Prozess-Eingangsdaten, Prozess-Ausgangsdaten und
Diagnosedaten gesteuert, ausgelesen und eingestellt werden. Das Datenmapping entnehmen
Sie folgender Tabelle:
Slot Kanal Parameterdaten Prozess-Eingangsdaten Prozess-Ausgangsdaten Diagnosedaten
Bytes Bedeutung Bytes Bedeutung Bytes Bedeutung
0 GW 0...1 Parameter GW 0...1 Diagnose
GW
1 0 0...31 Parameter RFID 0...23 Eingangs-  0...23 Ausgangs-  0...36 Diagnose
daten RFID daten RFID RFID-Kanal
2 0 32...33 Lange 24...151 Lesedaten
Lesedaten
3 0 34...35  Lange Schreib- 24...151  Schreib-
daten daten
4 1 36...37  Parameter RFID 152...175 Eingangs-  152...175 Ausgangs- 36...71  Diagnose
daten RFID daten RFID RFID-Kanal
5 1 68...69 Lange 176...303 Lesedaten
Lesedaten
6 1 70...71  Lange Schreib- 176...303 Schreib-
daten daten
7 2 72...102 Parameter RFID 304...327 Eingangs-  304...327 Ausgangs- 72...107 Diagnose
daten RFID daten RFID RFID-Kanal
8 2 104...105 Lange 328...455 Lesedaten
Lesedaten
9 2 106...107 Lange Schreib- 328...455 Schreib-
daten daten
10 3 108...139 Parameter RFID 456...479 Eingangs-  456...479 Ausgangs- 108...143 Diagnose
daten RFID daten RFID RFID-Kanal
11 3 140...141 Lange 480...607 Lesedaten
Lesedaten
12 3 142...143 Léange Schreib- 480...607 Schreib-
daten daten
13 Diag 608...643 Diagnose
CHOo RFID-Kanal 0
Diag 644...679 Diagnose
CH1 RFID-Kanal 1
Diag 680...715 Diagnose
CH2 RFID-Kanal 2
Diag 716...751 Diagnose
CH3 RFID-Kanal 3
14  8DXP 144...147 Parameter DXP 752...753 Eingangs-  608...609 Ausgangs- 144...147 Diagnose
Basic daten DXP daten DXP DXP
15 8DXP 754...757 Fehlermel-
Diag dungen DXP
16 VAUX 148...155 Einstellungen 610...611 Ausgangs-
Control VAUX daten VAUX
17 Modul- 758...759 Modulstatus
status
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8.1

114

RFID-Kanale — Parameterdaten einstellen
Byte-Nr. |Bit
7 6 5 4 3 2 1 0
0 Betriebsart (Mode)
1 Auswahl Datentrager-Typ (TAGTYPE)
2 Uberbriickungszeit (BYPASS
3
4 AT TERM HB ANTI
5 DID DXD
6 reserviert
7 reserviert
8 Befehlswiederholungen (CRET)
9 HF: Befehl im Continuous Mode (CCM)
10 HF: Lange im Continuous Mode (LCM)
11
12 HF: Adresse im Continuous Mode (ACM)
13
14
15
16 reserviert
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27 reserviert
28 XCVR8 |XCVR7 |XCVR6 |XCVR5 |XCVR4 |XCVR3 |XCVR2 [XCVR1
29 XCVR16 |XCVR15 |XCVR14 |XCVR13 |XCVR12 |XCVR11 |XCVR10 |XCVR9
30 XCVR24 |XCVR23 |XCVR22 |XCVR21 |XCVR20 |XCVR19 |XCVR18 |XCVR17
31 XCVR32 |XCVR31 |XCVR30 |XCVR29 |XCVR28 |XCVR27 |XCVR26 |XCVR25
32 Lange Schreibdaten (WDS)
33
34 Lange Lesedaten (RDS)
35
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8.1.1

Bedeutung der Parameter-Bits

Die Default-Werte der Firmware, des DTM und der EDS-Datei sind fett dargestellt. Fiir PROFINET
konnen die Default-Werte abweichen.

Bezeichnung
Betriebsart (OMRFID)

Bedeutung

0: deaktiviert

1: HF kompakt
2: HF erweitert
3: HF-Busmodus
4: UHF kompakt
5: UHF erweitert

Datentrager-Typ (TAGTYPE)

0: Automatische Erkennung
1: NXP |-CODE SLI SL2
2: Fujitsu MB89R118

3: Tl Tag-it HF-I Plus

4: Infineon SRF55V02P
5:NXP I-CODE SLI S

6: Fujitsu MB89R119

7: Tl Tag-it HF-I

8: Infineon SRF55V10P
9: reserviert

10: reserviert

11: NXP I-CODE SLI L
12: Fujitsu MB89R112
13: EM4233SLIC
Schreib-Lese-Kopfe mit Firmware ab V1.91 unterstiitzen zusatzlich:
14: NXP SLIX2

15: Tl Tag-it HFI Pro

16: Turck Sensor Tag
17: Infineon SRF55V02S
18: Infineon SRF55V10S
19: EM4233

20: EM4237

21: EM4237 SLIC

22: EM4237 SLIX

23: EM4033

Uberbriickungszeit (BYPASS)

Uberbriickungszeit in ms, einstellbar von 4...1020 ms,
Default-Einstellung: 200 ms

Automatisches Tuning
Schreib-Lese-Kopf (AT)

0: Automatisches Tuning aus
1: Automatisches Tuning ein

RS-485-Busabschluss (TERM)

0: RS485-Busabschluss aus
1: RS485-Busabschluss ein
Im HF-Busmodus ist der RS485-Busabschluss standardmafig aktiviert.

HF: Heartbeat Schreib-Lese-Kopf

(HB)

Das Gerat bestéatigt seine Betriebsbereitschaft tGiber ein Signal, das in regelmafi-
gen Abstdnden an die Steuerung gesendet wird. HINWEIS: Ein Heartbeat verlang-
samt das System, da ein Heartbeat und ein anderer Befehl nicht gleichzeitig aus-
gefiihrt werden kdnnen.

0: Heartbeat Schreib-Lese-Kopf aus

1: Heartbeat Schreib-Lese-Kopf ein

HF: Multitag-Modus (ANTI)

0: Multitag-Modus aus
1: Multitag-Modus ein

Diagnose-Eingangsfilter (DID)

0: Alle Diagnosemeldungen ein
1: Diagnosemeldungen aus
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Bezeichnung

Diagnose HF-Schreib-Lese-Kopf-
Tuning deaktivieren (DXD)

Bedeutung

0: Diagnosemeldungen des Schreib-Lese-Kopfs ein
1: Diagnosemeldungen des Schreib-Lese-Kopfs aus

Befehlswiederholungen im Feh-
lerfall (CRET)

Anzahl der Wiederholungen eines Befehls nach einer Fehlermeldung, Default-
Einstellung: 2

HF: Befehl im Continuous Mode
(CCM)

0x01: Inventory

0x02: Lesen

0x03: Datentrager-Info
0x04: Schreiben

HF: Lange im Continuous Mode
(LCM)

Anzahl der Bytes, die im Continuous Mode gelesen oder geschrieben werden sol-
len, Default-Einstellung: 8

HF: Adresse im Continuous Mode Startadresse des USER-Speicherbereichs auf dem Datentrager, der gelesen oder

(ACM)

beschrieben werden soll, Default-Einstellung: 0

HF-Busmodus: Schreib-Lese-Kopf 0: kein Schreib-Lese-Kopf aktiv

aktiv (XCVRO...XCVR31)

1: Schreib-Lese-Kopf aktiv
Im HF-Busmodus sind standardmafig alle angeschlossenen und adressierten
Schreib-Lese-Kopfe aktiv.

Lange Schreibdaten (WDS)

GroBe der Schreibdaten, Default-Einstelllung ist abhdngig von ausgewahltem In-
terface und Feldbus

Lange Lesedaten (RDS)

Grol3e der Lesedaten, Default-Einstelllung ist abhangig von ausgewahltem Inter-
face und Feldbus
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8.1.2  HF-Anwendungen — Datentrager-Typ auswahlen

» In Multitag-Anwendungen fiir die Ausfihrung der Befehle ,Lesen” und ,Schreiben” einen
Datentrager-Typen auswahlen. Die automatische Datentragererkennung wird fiir die Be-
fehle ,Lesen” und ,Schreiben” im Multitag-Betrieb nicht unterstiitzt.

Welche Datentrager-Typen ausgewdhlt werden kdnnen, ist abhdngig von der Firmware des an-
geschlossenen Schreib-Lese-Kopfs. Der Firmware-Stand des Schreib-Lese-Kopfs lasst sich Gber
den Befehl ,Schreib-Lese-Kopf-ldentifikation” auslesen.

HINWEIS

ﬂ Bei Firmware-Stand des Interfaces bis 1.0.1.0 werden im Webserver, im zugehérigen
DTM sowie in Katalog- und GSDML-Files nur Datentrager angezeigt, die von Schreib-
Lese-Kopfen mit einem Firmware-Stand bis 1.90 erfasst werden. Unabhangig davon
ist die Erkennung der Datentrager gemal3 der unten stehenden Tabelle méglich.

Wenn ein ausgewadhlter Datentrager nicht von der Firmware des angeschlossenen Schreib-Le-
se-Kopfs unterstiitzt wird, meldet das RFID-Interface den Fehler ,Length out of Tag Specificati-
on” bzw. ,Lange auBerhalb der Datentrager-Spezifikation”.

In Singletag-Anwendungen sowie fiir die Ausfiihrung von Inventory-Befehlen in Multitag-An-

wendungen ist keine Auswahl des Datentrager-Typs erforderlich, wenn der Schreib-Lese-Kopf
die Datentrager automatisch erkennt.

Datentrager Firmware-Stand  Firmware-Stand  auswahlbar automatische Anzeige in
Schreib-Lese-Kopf Interface Erkennung Webserver, DTM,
moglich GSDML und Kata-
log-Files
1: NXP Icode SLIX =V1.91 >V3.4.1.0 X X X
>V1.91 <V3.3.5.0 X X X
<V1.90 alle X X X
2: Fujitsu >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
MB89R118 >V1.91 <V3.3.5.0 x X x
<V1.90 alle X X X
3: Tl Tag-it HF-I >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
Plus >V1.91 <V3.35.0 X X X
<V1.90 alle X X X
4: Infineon SR- >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
F55vo2p >V1.91 <V3.35.0 X X X
<V1.90 alle X X X
5:NXP Icode SLIX- >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
5 >V1.91 <V3.35.0 X X X
<V1.90 alle X - X
6: Fujitsu >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
MB89R119 >V1.91 <V3.35.0 X X X
<V1.90 alle X - X
7: Tl Tag-it HF-I >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
>V1.91 <V3.35.0 X X X
<V1.90 alle X - X
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Datentrager Firmware-Stand  Firmware-Stand  auswahlbar automatische Anzeige in
Schreib-Lese-Kopf Interface Erkennung Webserver, DTM,
moglich GSDML und Kata-
log-Files
8: Infineon SR- >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
F55viop >V1.91 <V3.35.0 X X X
<V1.90 alle X - X
11: NXP Icode >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
SLX-L >V1.91 <V3.35.0 X X X
<V1.90 alle X - X
12: Fujitsu >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
MB89R112 >V1.91 <V3.3.5.0 X X X
<V1.90 alle X - X
13: EM4233SLIC =V1.91 >V3.4.1.0 X X X
>V1.91 <V3.350 X X X
<V1.90 alle X - X
14: NXP SLIX2 >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
>V1.91 <V3.3.5.0 - X -
<V1.90 alle - - -
15: Tl Tag-itHFI > V1.91 >V3.4.1.0 - X X
Pro >V1.91 <V3.35.0 - X -
<V1.90 alle - - -
16: Turck Sensor > V1.91 >V3.4.1.0 X X X
Tag >V1.91 <V3.3.5.0 - X -
<V1.90 alle - - -
17:Infineon SR-  >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
F55V025 >V1.91 <V3.3.5.0 - X -
<V1.90 alle - - -
18: Infineon SR-  >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
F55V105 >V1.91 <V33.5.0 - X -
<V1.90 alle - - -
19: EM4233 >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
>V1.91 <V3.3.5.0 - X -
<V1.90 alle - - -
20: EM4237 >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
>V1.91 <V3.3.5.0 - X -
<V1.90 alle - - -
21:EM4237 SLIC  >V1.91 >V3.4.1.0 X X X
>V1.91 <V3.3.5.0 - X -
<V1.90 alle - - -
22:EM4237 SLIX  >=V1.91 >V3.4.1.0 X X X
>V1.91 <V3.3.5.0 - X -
<V1.90 alle - - -
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Datentrager Firmware-Stand  Firmware-Stand  auswahlbar automatische Anzeige in

Schreib-Lese-Kopf Interface Erkennung Webserver, DTM,
moglich GSDML und Kata-
log-Files
23: EM4033 >V1.91 >V34.1.0 X X X
>V1.91 <V3.350 - X -

<V1.90 alle - - -
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813  HF-Anwendungen - Uberbriickungszeit einstellen

Bedingt durch die Ausdehnung der HF-Ubertragungszone ist es mdglich, dass der Datentriger
wihrend eines Schreib- oder Lesevorgangs kurzzeitig aus der Ubertragungszone austritt und
spater wieder eintritt. Die Strecke zwischen Austritt und Wiedereintritt in die Ubertragungszo-
ne muss Uberbriickt werden, damit der Schreib- oder Lesevorgang abgeschlossen werden kann
und der Datentrager nicht mehrfach erfasst wird. Die Uberbriickungszeit ist die Zeit zwischen
Austritt und Wiedereintritt in den Erfassungsbereich. Der Parameter ,Uberbriickungszeit” be-
legt 1 Wort im Parameter-Datenabbild und wird in ms angegeben.

Die Uberbriickungszeit ist im Bereich von 4...1020 ms einstellbar. Die Uberbriickungszeit ergibt
sich aus den eingesetzten Komponenten, den Schreib-Lese-Abstanden, der Geschwindigkeit
des Datentragers zum Schreib-Lese-Kopf und weiteren duf3eren Einfllissen.

Die folgende Abbildung zeigt den typischen Verlauf des Erfassungsbereichs und die Wegstre-
cke, die der Schreib-Lese-Kopf zuriicklegt. A zeigt den Streckenabschnitt an, der Giberbriickt
werden muss:

N

T

Abb. 105: Erfassungsbereich eines Schreib-Lese-Kopfs

Default-Einstellung beibehalten

Die Default-Einstellung fiir die Uberbriickungszeit betrigt 200 ms. Im HF-Busmodus betrégt der
Default-Wert 48 ms.

» Default-Einstellung beibehalten: Ist die Inbetriebnahme erfolgreich, muss der Parameter
nicht an die Applikation angepasst werden. Ist die Inbetriebnahme nicht erfolgreich, er-
scheint eine Fehlermeldung.

»  Bei Erscheinen einer Fehlermeldung Uberbriickungszeit anpassen. Ist eine Anpassung
der Uberbriickungszeit nicht méglich, Geschwindigkeit oder Datenmenge reduzieren.

Die Angaben ,empfohlener Abstand” und ,maximaler Abstand” finden Sie im produktspezifi-
schen Datenblatt sowie im Projektierungshandbuch RFID (D500024).

Uberbrickungszeit an die Applikation anpassen

120

»  Erforderliche Uberbriickungszeit vor Ort messen. Die LEDs des Schreib-Lese-Kopfs und
das Statusbit , TP” zeigen an, ob sich der Schreib-Lese-Kopf im Erfassungsbereich befin-
det oder nicht.

»  Erforderliche Uberbriickungszeit angeben.
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8.14  HF-Anwendungen — Continuous Mode einstellen

HINWEIS

Im Continuous Mode (HF) kann der Schreib-Lese-Kopf max. 64 Byte lesen oder
schreiben.

» Folgende Parameter angeben: Datentrager-Typ, Befehl im Continuous Mode, Ldnge im
Continuous Mode, Startadresse

» Datentrager-Typ angeben. Automatische Erkennung ist nicht méglich.

» Befehl im Continuous Mode (CCM) auswahlen: Méglich sind Inventory, Lesen, Datentra-
ger-Info und Schreiben).

» Ldngeim Continuous Mode (LCM) eintragen: Lange der zu lesenden Daten in Bytes ange-
ben.

»  Startadresse fiir den Befehl im Continuous Mode (ACM) angeben. Die Startadresse muss
ein Vielfaches der BlockgroBe des verwendeten Datentragers sein. Die Adressierung ei-
nes ungeraden Bytes ist nicht moglich.

»  Beieinem Schreibbefehl die zu schreibenden Daten in den Schreibdatenbereich eintra-
gen.

» Befehl ,Continuous Mode” ausfiihren.

=  Der Schreib-Lese-Kopf wird in den Report Mode versetzt und sendet alle empfangenen
Daten an das Interface.

» Die vom Schreib-Lese-Kopf empfangenen Daten werden im FIFO-Speicher des Interfaces
abgelegt.

»  Gerat Uber den Befehl ,Leerlauf” (0x0000) zurlicksetzen.

» Um Daten aus dem FIFO-Speicher des Interfaces an die Steuerung weiterzugeben, Befehl
,Lies Daten aus dem Puffer” (0x0011) ausfiihren. Die Lange der Daten muss dabei gleich
dem Wert der verfligbaren Datenbytes (BYFI) sein.

» Um den Continuous Mode zu beenden und den FIFO-Speicher des Interfaces zu 16schen,
Befehl ,Reset” (0x0800) senden.
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8.1.5  HF-Anwendungen — HF-Busmodus einstellen

HINWEIS

Im HF-Busmodus gilt ein Befehl immer nur fiir einen Schreib-Lese-Kopf. Wahrend
der Befehlsausfiihrung findet keine Datenkommunikation mit weiteren Schreib-Le-
se-Kopfen statt.

Der HF-Busmodus unterstiitzt HF-Schreib-Lese-Kopfe ab Firmware-Stand Vx.90. Die Schreib-Le-
se-Kopfe konnen wie folgt adressiert werden:

Aut

omatische Adressierung

Manuelle Adressierung tiber den Befehl ,Setze HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse”
Manuelle Adressierung tber das Turck Service Tool

Die Adressen missen pro Kanal zwischen 1 und 32 vergeben werden.

Schreib-Lese-Kdpfe automatisch adressieren

HINWEIS
Turck empfiehlt, die Schreib-Lese-Kopf-Adresse sichtbar auf dem Gerat zu vermer-

ken.

Schrei

b-Lese-Kopfe mit der Default-Busadresse 68 lassen sich automatisch adressieren. Dazu

muss das entsprechende XCVR-Bit in den Parameterdaten gesetzt werden.

>
>

>

RFID-Interface mit Spannung versorgen.

Gewlinschte Schreib-Lese-Kopfe in den Parameterdaten Giber das jeweilige XCVR-Bit akti-
vieren.

Schreib-Lese-Képfe nacheinander in einer Linie an das Interface anschlief3en.

Die Schreib-Lese-Kdpfe erhalten ihre Adresse automatisch aufsteigend in der Reihenfol-
ge des Anschlusses. Die niedrigste Adresse wird automatisch an den nachsten ange-
schlossenen Schreib-Lese-Kopf mit der Default-Adresse 68 vergeben.

Wenn die LED des Schreib-Lese-Kopfs dauerhaft leuchtet, ist die Adressierung erfolg-
reich.

Busfahige Schreib-Lese-Kopfe austauschen

>
>

=

122

Defekten Schreib-Lese-Kopf entfernen.

Neuen Schreib-Lese-Kopf mit der Default-Adresse 68 (Auslieferungszustand .../C53) an-
binden.

Die Schreib-Lese-Kopfe erhalten ihre Adresse automatisch aufsteigend in der Reihenfol-
ge des Anschlusses. Die niedrigste Adresse wird automatisch an den ndchsten ange-
schlossenen Schreib-Lese-Kopf mit der Default-Adresse 68 vergeben.

Wenn die LED des Schreib-Lese-Kopfs dauerhaft leuchtet, ist die Adressierung erfolg-
reich.
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Schreib-Lese-Kopfe Uber das RFID-Interface adressieren

HINWEIS
Turck empfiehlt, die Schreib-Lese-Kopf-Adresse sichtbar auf dem Gerat zu vermer-
ken.

Informationen zum Adressieren der Schreib-Lese-Kopfe liber das RFID-Interface mit dem Befehl
LSetze HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse” entnehmen Sie S. [ 168]. Bei der manuellen Adressie-
rung Gber den Befehl ,Setze HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse” diirfen die Schreib-Lese-Kopfe erst
aktiviert werden, wenn die Adressierung abgeschlossen ist.

Informationen zum Adressieren der Schreib-Lese-Kopfe liber das RFID-Interface mit dem Befehl
LSetze HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse” entnehmen Sie der Betriebsanleitung. Bei der manuellen
Adressierung tber den Befehl ,Setze HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse” diirfen die Schreib-Lese-
Kopfe erst aktiviert werden, wenn die Adressierung abgeschlossen ist.

HF-Schreib-Lese-Kopf RFID-Interface PC/ Notebook
z.B.TN-CK40-H1147/C53 TBEN-L...-4RFID-8DXP-CDS mit USB-Schnittstelle

-
\

~

™~
RFID-Verbindungsleitung™— -
2.B. RK4.5T-...-RS4.5T/52500

~ - 2.B.RSSD-RJ45...
Abb. 106: Schreib-Lese-Kopfe liber das RFID-Interface mit einem PC verbinden

Schreib-Lese-Kopfe mit Schnittstellenkonverter Uber das Turck Service Tool adressieren

HINWEIS
Turck empfiehlt, die Schreib-Lese-Kopf-Adresse sichtbar auf dem Gerat zu vermer-
ken.

Zur Adressierung der Schreib-Lese-Kopfe im HF-Busmodus ist folgendes Zubehor erforderlich.
Das Zubehor ist nicht im Lieferumfang enthalten und muss separat bestellt werden.
Schnittstellenkonverter STW-RS485-USB (Ident-Nr. 7030354)
Steckernetzteil STW-RS485-USB-PS (Ident-Nr. 7030355)

»  Schreib-Lese-Kopf liber eine geeignete Verbindungsleitung (z. B. RK4.5T-2/52500) gemal
der folgenden Farbbelegung an den Schnittstellenkonverter anschlieen:

STW-RS485-USB Steckverbinder Steckverbinder Steckverbinder
.../$S2500 .../S2501 .../S2503

VCC Braun (BN) Braun (BN) Rot (RD)

GND Blau (BU) Blau (BU) Schwarz (BK)

RS485-A Weil3 (WH) Schwarz (BK) Weif3 (WH)

RS485.B Schwarz (BK) Weil3 (WH) Blau (BU)
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»  USB-Kabel an den Schnittstellenkonverter anschlieBen (USB1.1 Typ B).

» Das offene Ende des USB-Kabels an einen freien USB-Port am PC anschlief3en (USB1.1 Typ
A).

»  Am Schnittstellenkonverter die seitlichen Schalter fur die Terminierung auf ,ON” stellen.

»  Schnittstellenkonverter tber das Steckernetzteil STW mit einer Stromquelle verbinden.

HF-Schreib-Lese-Kopf Schnittstellenkonverter PC/ Notebook
z.B.TN-CK40-H1147/C53 STW-RS485-USB mit USB-Schnittstelle

RFID-Verbindungsleitung Steckernetzteil
z.B. RK4.5T/52500 STW-RS485-USB-PS

Abb. 107: Schreib-Lese-Kopf liber den Schnittstellenkonverter mit einem PC verbinden
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»  Turck Service Tool starten.
» ,Aktionen” anklicken oder F4 driicken.
» ,Setze HF RFID Reader Bus-Adresse” anklicken.

@ . [ .bE. @ X

Suchen... (F3) | Andern (F2) Wink (F3) | Akti (F4) Zwischenablag Sprache Expert dus AUS | Schlief

MAC-Adresse Name Neustart
00.07:46.0C.CB:67 Metzwerk Reset TBEN-52-2RFID-4DXP 32.168.1.50 | DCP. Turck
Werkseinstellungen
Setze Uhr
Setze HF RFID Reader Bus-Adresse

Gefunden 1 Gerat.

Abb. 108: ,Setze HF-RFID-Reader Bus-Adresse” auswahlen

Das Fenster ,HF-RFID-Reader Setup-Tool” 6ffnet sich.

»  COM-Port auswahlen, an den der Schnittstellenkonverter angeschlossen ist.

» Lesen” klicken.
=  Der gefundene Schreib-Lese-Kopf wird in der Statusmeldung angezeigt.

Abb. 109: Fenster ,HF-RFID-Reader Setup-Tool”
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»  Gewilinschte Adresse eintragen.
» ,Andern” klicken.
=  Die neu eingestellte Adresse wird in der Statusmeldung angezeigt.

Abb. 110: Schreib-Lese-Kopf-Adresse dndern
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8.1.6  UHF-Anwendungen — Continuous Presence Sensing Mode einstellen

»  Anpassungen des Present-Sensing-Verhaltens im DTM einstellen.

»  Optional: Gruppierung der EPCs liber den Parameter ,Startadresse” einstellen:
0: Gruppierung inaktiv
1: Gruppierung aktiv (Gleicher EPC wird nicht erneut erfasst, nur Zdhler im Header hoch-
gezahlt)

» Befehl ,Continuous Presence Sensing Mode” ausfiihren.

=  Der Schreib-Lese-Kopf wird in den Presence Sensing Mode versetzt und sendet alle emp-
fangenen Daten an das Interface, sobald sich mindestens ein Datentrager im Erfassungs-
bereich befindet.

=  Die vom Schreib-Lese-Kopf empfangenen Daten werden im FIFO-Speicher des Interfaces
abgelegt.

» Befehl ,Leerlauf” (0x0000) senden, um anschlieBend Daten aus dem Puffer des Interfaces
auslesen zu kdnnen.

HINWEIS
Der Befehl ,Continuous Presence Sensing Mode” bleibt auch nach dem Senden des
Leerlauf-Befehls aktiv.

» Um Daten aus dem FIFO-Speicher des Interfaces an die Steuerung weiterzugeben, Befehl
,Lies Daten aus dem Puffer” (0x0011) ausfiihren. Die Lange der Daten muss dabei kleiner
oder gleich dem Wert der verfiigbaren Datenbytes (BYFI) sein. Abhdngig von der Lénge
der Daten werden die Daten nicht mehr zur Gruppierung herangezogen.

HINWEIS

ﬂ Bei aktivierter Gruppierung: Daten erst aus dem Puffer auslesen, wenn die Anzahl
der verfligbaren Bytes stabil ist. Wenn stabile Daten abgeholt wurden, kann der Be-
fehl per Reset beendet werden, da die Gruppierung nicht mehr auf den abgeholten
Daten basiert und daher alte EPCs erneut erkannt werden.

»  Reset erst durchfiihren, wenn die Daten erfolgreich aus dem Puffer ausgelesen wurden.

» Um den Continuous Presence Sensing Mode zu beenden und den FIFO-Speicher des In-
terfaces zu l6schen, Befehl ,Reset” (0x0800) senden.
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8.1.7  UHF-Anwendungen - Schreib-Lese-Kopf-Einstellungen Ubertragen

Die Backup-Funktion erméglicht das Ubertragen von Einstellungen eines UHF-Schreib-Lese-
Kopfs, z. B.im Fall eines Gerateaustauschs.

Befehl ,Backup der Einstellungen des UHF-Schreib-Lese-Kopfs” ausfiihren.

Die Einstellungen des Schreib-Lese-Kopfs werden im Interface gespeichert.
Schreib-Lese-Kopf austauschen.

Befehl ,UHF-Schreib-Lese-Kopf-Einstellungen wiederherstellen” ausfiihren.

Die im Interface gespeicherten Daten werden an den Schreib-Lese-Kopf tibertragen.

Jvwvldyvw
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8.2 RFID-Kanale — Prozess-Eingangsdaten auswerten

Prozess-Eingangsdaten auswerten — Betriebsarten HF Kompakt und UHF Kompakt

Byte-Nr. Bit
PROFINET |Modbus 7 6 5 4 3 2 1 0
EtherNet/
IP
0 0 Antwortcode (RESC)
1 1 BUSY ERROR Antwortcode (RESC)
2 2 Schleifenzahler fiir schnelle Verarbeitung (RCNT)
3 3 reserviert
4 4 TNCx TREXx PNSx XDx TP1
5 5 CMON TON
6 6 Lange (LEN)
7 7
8 8 Fehlercode (ERRC)
9 9
10 10 Datentrager-Zahler (TCNT)
11 11
12 24 Lesedaten Byte 0
13 25 Lesedaten Byte 1
14 26 Lesedaten Byte 2
15 27 Lesedaten Byte 3
16 28 Lesedaten Byte 4
17 29 Lesedaten Byte 5
18 30 Lesedaten Byte 6
19 31 Lesedaten Byte 7
139 151 Lesedaten Byte 127
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Einstellen

Prozess-Eingangsdaten auswerten — Betriebsarten HF Erweitert und UHF Erweitert

Byte-Nr. Bit
PROFINET |Modbus 7 6 5 4 3 1 0
EtherNet/
IP
0 0 Antwortcode (RESC)
1 1 BUSY ERROR Antwortcode (RESC)
2 2 Schleifenzéhler fiir schnelle Verarbeitung (RCNT)
3 3 reserviert
4 4 TNCx TREx PNSx XDx TPx
5 5 CMON TON
6 6 Lange (LEN)
7 7
8 8 Fehlercode (ERRC)
9 9
10 10 Datentrager-Zahler (TCNT)
11 11
12 12 Daten (Bytes) verfligbar (BYFI)
13 13
14 14 Lese-Fragment-Nummer
15 15 Schreib-Fragment-Nummer
16 16 reserviert
17 17 reserviert
18 18 reserviert
19 19 reserviert
20 24 Lesedaten Byte 0
21 25 Lesedaten Byte 1
22 26 Lesedaten Byte 2
23 27 Lesedaten Byte 3
24 28 Lesedaten Byte 4
25 29 Lesedaten Byte 5
26 30 Lesedaten Byte 6
27 31 Lesedaten Byte 7
146 151 Lesedaten Byte 127
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Prozess-Eingangsdaten auswerten — Betriebsart HF-Busmodus

Byte-Nr. Bit

PROFINET |7 6 5 4 3 2 1 0

0 Antwortcode (RESC)

1 BUSY ERROR Antwortcode (RESC)

2 Schleifenzahler fiir schnelle Verarbeitung (RCNT)

3 reserviert

4 TNCx TREX PNSx XDx TP1
5 CMON TON
6 Lange (LEN)

7

8 Fehlercode (ERRQ)

9

10 Datentrager-Zahler (TCNT)

11

12 Daten (Bytes) verfligbar (BYFI)

13

14 Lese-Fragment-Nummer

15 Schreib-Fragment-Nummer

16 reserviert

17 reserviert

18 reserviert

19 reserviert

20 TP8 TP7 TP6 TP5 TP4 TP3 TP2 TP1
21 TP16 TP15 TP14 TP13 TP12 TP11 TP10 TP9
22 TP24 TP23 TP22 TP21 TP20 TP19 TP18 TP17
23 TP32 TP31 TP30 TP29 TP28 TP27 TP26 TP25
24 Lesedaten Byte 0

25 Lesedaten Byte 1

26 Lesedaten Byte 2

27 Lesedaten Byte 3

28 Lesedaten Byte 4

29 Lesedaten Byte 5

30 Lesedaten Byte 6

31 Lesedaten Byte 7

151

Lesedaten Byte 127

V02.00 | 2018/07

131




Einstellen

8.2.1  Bedeutung der Status-Bits
Default-Werte sind fett dargestellt.

Bezeichnung

Bedeutung

Antwortcode (RESC) Anzeige des letzten ausgefiihrten Befehls
BUSY 0: Ausfiihrung eines Befehls abgeschlossen.
1: Das System fiihrt einen Befehl aus.
Fehler (ERROR) 0: Der letzte ausgefiihrte Befehl wurde erfolgreich abgeschlossen.

1: Wahrend der Ausfiihrung eines Befehls ist ein Fehler aufgetreten.

Schleifenzahler fir schnelle
Verarbeitung (RCNT)

Ausgabe des vom Schleifenzahler angefragten Befehlscodes

Erwarteter Schreib-Lese-Kopf mit
Adresse x nicht verbunden (TN-
Cx)

0: vom System erwarteter Schreib-Lese-Kopf verbunden
1: vom System erwarteter Schreib-Lese-Kopf nicht verbunden (HF-Busmodus:
Schreib-Lese-Kopf an Adresse x)

Schreib-Lese-Kopf an Adresse x
meldet Fehler (TREx)

0: kein Fehler
1: Fehlermeldung des Schreib-Lese-Kopfs (HF-Busmodus: Schreib-Lese-Kopf an
Adresse x)

Parameter vom Schreib-Lese-
Kopf an Adresse x nicht unter-
stitzt (PNSx)

0: kein Fehler
1: Parameter wird vom Schreib-Lese-Kopf nicht unterstiitzt (HF-Busmodus:
Schreib-Lese-Kopf an Adresse x)

HF-Schreib-Lese-Kopf an Adresse
x verstimmt (XDx)

0: kein Fehler
1: Schreib-Lese-Kopf verstimmt (HF-Busmodus: Schreib-Lese-Kopf an Adresse x)

Datentrager im Erfassungsbe-
reich (TPx)

0: kein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs
1: Datentrdger im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs

HF-Schreib-Lese-Kopf einge-

0: Schreib-Lese-Kopf ausgeschaltet

schaltet (TON) 1: Schreib-Lese-Kopf eingeschaltet

Continuous (Presence Sensing  0: Continuous Mode nicht aktiv

Mode) aktiv (CMON) 1: Continuous Mode aktiv

Lange (LEN) Anzeige der Lange der gelesenen oder geschriebenen Daten

Fehlercode (ERRC) Anzeige des spezifischen Fehlercodes, wenn das Fehler-Bit (ERROR) gesetzt ist.

Datentrager-Zahler (TCNT)

Anzeige der erkannten Datentrdger. Bei HF-Multitag-Anwendungen und bei UHF
werden nur Datentrager gezahlt, die bei einem Inventory-Befehl gelesen werden.
In HF-Singletag-Anwendungen werden alle Datentrager gezahlt, die vom
Schreib-Lese-Kopf erkannt werden. Der Datentragerzéhler wird durch die folgen-
den Befehle zurtickgesetzt:

Inventory (Ausnahme: HF-Singletag-Anwendungen)

Continuous Mode

Continuous Presence Sensing Mode

Reset

Daten (Bytes) verfligbar (BYFI)
(nur bei HF Erweitert und UHF Er-
weitert verfligbar)

Zeigt die Anzahl der Bytes im FIFO-Speicher des Interfaces an.

Ansteigend: neue Daten von einem Datentrager gelesen oder vom Gerat emp-
fangen

Absteigend: Befehlsausfiihrung abgeschlossen

Fehlermeldung OxFFFF: Speicher tberfillt, Datenverlust neuer Daten droht
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Bezeichnung Bedeutung

Lese-Fragment-Nr. (RFN) Wenn die zu lesenden Daten die GroR3e des Lesedatenspeichers Gberschreiten,
(nur bei HF Erweitert und UHF Er- werden die Daten in max. 256 Fragmente aufgeteilt. Die Fragmente werden von
weitert verfligbar) 1...255 laufend durchnummeriert. Ab Fragment-Nummer 256 beginnt die Num-

merierung erneut bei 1. Das Senden eines Fragments wird vom Gerat bestatigt,
wenn die Lese-Fragment-Nr. in den Prozess-Eingangsdaten erscheint. Nach der
Bestatigung wird das nachste Fragment gelesen.

0: keine Fragmentierung

Im Leerlauf wird die Grof3e der Fragmente angegeben. Bei einem Lesebefehl
wird die Anzahl der Fragmente angegeben, die Daten enthalten.

Schreib-Fragment-Nr. (WFN) Wenn die zu schreibenden Daten die Grof3e des Schreibdatenspeichers tiber-
schreiten, werden die Daten in max. 256 Fragmente aufgeteilt. Die Fragmente
werden von 1...255 laufend durchnummeriert. Ab Fragment-Nummer 256 be-
ginnt die Nummerierung erneut bei 1.

Das Senden eines Fragments wird vom Gerat bestatigt, wenn die Schreib-Frag-
ment-Nr. in den Prozess-Eingangsdaten erscheint. Nach der Bestatigung wird das
nachste Fragment geschrieben.

0: keine Fragmentierung

Im Leerlauf wird die Grof3e der Fragmente angegeben. Bei einem Schreibbefehl
wird die Anzahl der Fragmente angegeben, die Daten enthalten.

TP1...TP32 Datentrager im Erfassungsbereich des angeschlossenen Schreib-Lese-Kopfs (nur
im HF-Busmodus verfligbar)

Lesedaten Benutzerdefinierte Lesedaten

822  Bit,Datentrager im Erfassungsbereich” (TP) nutzen oder Befehl vorspannen

Das Bit ,Datentrager im Erfassungsbereich” wird automatisch gesetzt, wenn ein Schreib-Lese-
Kopf einen Datentrager erkennt.

In HF-Anwendungen wird das Bit standardmaBig in allen Betriebsarten und im Leerlauf gesetzt.
Um das Bit in UHF-Anwendungen im Leerlauf zu setzen, muss der Schreib-Lese-Kopf Giber den
DTM in den Presence Sensing Mode eingestellt werden.

Alle Befehle lassen sich unabhéngig davon senden, ob das Bit ,Datentrager im Erfassungsbe-
reich” (TP) gesetzt ist. Ist zum Sendezeitpunkt des Befehls kein Datentrdager im Erfassungsbe-
reich vorhanden, wird der Befehl durch eine steigende Flanke an TP ausgefihrt. Ein Befehl wird
sofort ausgefiihrt, wenn sich zum Sendezeitpunkt ein Datentrdger im Erfassungsbereich befin-
det.

HINWEIS

ﬂ Erkennt der Schreib-Lese-Kopf einen neuen Datentrager im Erfassungsbereich, wer-
den im Leerlauf das Bit ,Datentrdger im Erfassungsbereich” und der UID gleichzeitig
angezeigt. Wenn zwei Datentrdger schnell aufeinander folgen, bleibt das TP-Bit evtl.
gesetzt. Der UID des zweiten Datentrdgers wird angezeigt.
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Einstellen

8.3 RFID-Kanale — Prozess-Ausgangsdaten schreiben

Prozess-Ausgangsdaten schreiben — Betriebsarten HF Kompakt und UHF Kompakt

Byte-Nr. Bit
PROFINET |Modbus 7 6 5 4 3 2 1 0
EtherNet/
IP
0 0 Befehlscode (CMDC)
1 1
2 2 Schleifenzahler fiir schnelle Verarbeitung (RCNT)
3 3 Speicherbereich (DOM) - nur bei UHF-Anwendungen verfugbar
4 4 Startadresse (ADDR)
5 5
6 6
7 7
8 8 Lange (LEN)
9 9
10 10 Lange UID/EPC (SOUID)
11 11 reserviert
12 24 Schreibdaten Byte 0
13 25 Schreibdaten Byte 1
14 26 Schreibdaten Byte 2
15 27 Schreibdaten Byte 3
16 28 Schreibdaten Byte 4
17 29 Schreibdaten Byte 5
18 30 Schreibdaten Byte 6
19 31 Schreibdaten Byte 7
139 151 Schreibdaten Byte 127
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Prozess-Ausgangsdaten schreiben — Betriebsarten HF Erweitert und UHF Erweitert

Byte-Nr. Bit

PROFINET |Modbus 7 6 5 4 3 2
EtherNet/
IP

0 0 Befehlscode (CMDC)

1 1

2 2 Schleifenzéhler fiir schnelle Verarbeitung (RCNT)

3 3 Speicherbereich (DOM) - nur bei UHF-Anwendungen verfligbar

4 4 Startadresse (ADDR)

5 5

6 6

7 7

8 8 Lange (LEN)

9 9

10 10 Lange UID/EPC (SOUID)

11 11 reserviert

12 12 Time-out (TOUT)

13 13

14 14 Lese-Fragment-Nummer (RFN)

15 15 Schreib-Fragment-Nummer (WFN)

16 16 reserviert

17 17 reserviert

18 18 reserviert

19 19 reserviert

20 24 Schreibdaten Byte 0

21 25 Schreibdaten Byte 1

22 26 Schreibdaten Byte 2

23 27 Schreibdaten Byte 3

24 28 Schreibdaten Byte 4

25 29 Schreibdaten Byte 5

26 30 Schreibdaten Byte 6

27 31 Schreibdaten Byte 7

139 151 Schreibdaten Byte 127
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Einstellen

Prozess-Ausgangsdaten schreiben — Betriebsart HF-Busmodus

Byte-Nr. Bit
7 6 5 4 3 2 1 0
0 Befehlscode (CMDC)
1
2 Schleifenzahler fiir schnelle Verarbeitung (RCNT)
3 Speicherbereich (DOM) - nur bei UHF-Anwendungen verfugbar
4 Startadresse (ADDR)
5
6
7
8 Lange (LEN)
9
10 Lange UID/EPC (SOUID)
11 reserviert
12 Time-out (TOUT)
13
14 Lese-Fragment-Nummer (RFN)
15 Schreib-Fragment-Nummer (WFN)
16 reserviert
17 reserviert
18 reserviert
19 reserviert
20 Schreib-Lese-Kopf-Adresse (ANTN) - nur bei HF-Anwendungen verfligbar
21 reserviert
22 reserviert
23 reserviert
24 Schreibdaten Byte 0
25 Schreibdaten Byte 1
26 Schreibdaten Byte 2
27 Schreibdaten Byte 3
28 Schreibdaten Byte 4
29 Schreibdaten Byte 5
30 Schreibdaten Byte 6
31 Schreibdaten Byte 7
139 Schreibdaten Byte 127
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8.3.1  Bedeutung der Befehls-Bits

Beschreibung Bedeutung

Befehlscode (CMDC) Angabe des Befehlscodes

Schleifenzahler fiir schnelle Ver-  Schleifenzéhler zur wiederholten Bearbeitung eines Befehls
arbeitung (LCNT) 0: Schleifenzéhler aus

Speicherbereich (DOM) - nur fir 0: Kill-Passwort
UHF-Anwendungen nutzbar (bei 1: EPC
HF-Anwendungen hat die Ein-  2:TID
stellung keine Auswirkungen) 3: USER-Bereich

4: Access-Passwort

5: PC (GroB3e des EPQ)

Startadresse (ADDR) in Bytes Angabe der Adresse, an die ein Befehl gesendet werden soll (z. B. Speicherbe-
reich eines Datentradgers)

Lange (LEN) in Bytes Angabe der Lange der zu lesenden oder zu schreibenden Daten

Lange UID/EPC (SOUID) in Bytes Inventory-Befehl:

0: Die tatsachliche Lange (Bytes) des tibertragenen UID oder EPC bei einem In-
ventory Ubertragen.
> 0 in HF-Anwendungen:

8: Rlickmeldung 8 Bytes UID

1...7: Rlickmeldung eines verkiirzten UID.

> 8: Fehlermeldung
> 0 in UHF-Anwendungen: EPC wird vollstandig ausgegeben.
-1: NEXT-Modus (nur in HF-Singletag-Anwendungen verfligbar): Ein HF-Datentra-
ger wird immer nur dann gelesen, beschrieben oder geschiitzt, wenn sich der
UID vom UID des zuletzt gelesenen oder beschriebenen Datentragers unter-
scheidet.
Andere Befehle:
Angabe der UID- oder EPC-Grof3e in Bytes, wenn ein bestimmter Datentrager ge-
lesen, beschrieben oder geschiitzt werden soll. Die UID oder EPC muss in den
Schreibdaten definiert werden (Startbyte: 0). Die Funktion der Lange des UID/
EPC ist abhangig vom verwendeten Befehl.
0: Keine Angabe einer UID/EPC zur Ausfliihrung des Befehls. Dabei darf sich nur
ein Datentrdger im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befinden.
> 0: EPC-Lange des Datentragers, der gelesen, beschrieben oder geschiitzt wer-
den soll, wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist.
-1: NEXT-Modus (nur in HF-Singletag-Anwendungen verfiigbar): Ein Datentrager
wird immer nur dann gelesen, beschrieben oder geschiitzt, wenn sich der UID/
EPC vom UID/EPC des zuletzt gelesenen oder beschriebenen Datentragers unter-
scheidet.

Time-out (TOUT) Zeitin ms, in der ein Befehl ausgefiihrt werden soll. Wird ein Befehl nicht inner-
halb der angegebenen Zeit ausgefiihrt, gibt das Gerat eine Fehlermeldung aus.
0: kein Time-out, Befehl bleibt aktiv, bis er ausgefihrt wird
0 (UHF-Anwendungen): kein Time-out, Befehl bleibt aktiv, bis der erste Datentra-
ger gelesen wurde.

1: Befehl wird einmal ausgefiihrt (wenn sich bereits ein Datentrager im Erfas-
sungsbereich befindet)

> 1...65535: Zeit in ms

HF Inventory: Befehl wird in der angegebenen Zeit einmalig ausgefiihrt (Ausnah-
me: Continuous Mode).

UHF Inventory: Befehl bleibt fiir die gesamte angegebene Zeit aktiv
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Einstellen

Beschreibung Bedeutung

Lese-Fragment-Nr. (RFN) Wenn die zu lesenden Daten die GroR3e des Lesedatenspeichers Gberschreiten,
werden die Daten in max. 256 Fragmente aufgeteilt. Die Fragmente werden von
1...255 laufend durchnummeriert. Ab Fragment-Nummer 256 beginnt die Num-
merierung erneut bei 1. Das Senden eines Fragments wird vom Gerat bestatigt,
wenn die Lese-Fragment-Nr. in den Prozess-Eingangsdaten erscheint. Nach der
Bestatigung wird das nachste Fragment gelesen.
0: keine Fragmentierung
Im Leerlauf wird die Grof3e der Fragmente angegeben. Bei einem Lesebefehl
wird die Anzahl der Fragmente angegeben, die Daten enthalten.

Schreib-Fragment-Nr. (WFN) Wenn die zu schreibenden Daten die Grof3e des Schreibdatenspeichers tiber-
schreiten, werden die Daten in max. 256 Fragmente aufgeteilt. Die Fragmente
werden von 1...255 laufend durchnummeriert. Ab Fragment-Nummer 256 be-
ginnt die Nummerierung erneut bei 1.

Das Senden eines Fragments wird vom Gerat bestatigt, wenn die Schreib-Frag-
ment-Nr. in den Prozess-Eingangsdaten erscheint. Nach der Bestatigung wird das
nachste Fragment geschrieben.

0: keine Fragmentierung

Im Leerlauf wird die Grof3e der Fragmente angegeben. Bei einem Schreibbefehl
wird die Anzahl der Fragmente angegeben, die Daten enthalten.

Schreib-Lese-Kopf-Adresse HF-Busmodus: Adresse des Schreib-Lese-Kopfs, wenn mehrere busfahige
Schreib-Lese-Képfe angeschlossen sind
UHF: Werte werden ignoriert bzw. automatisch gesetzt

Schreibdaten Benutzerdefinierte Schreibdaten oder Angabe eines UID oder EPC, um einen be-
stimmten Datentrdger fur die Befehlsausfiihrung auszuwédhlen (wenn der Befehl-
sparameter ,Ldnge UID/EPC (SOUID)” gréBer 0 ist).
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84  Digitale Kanale — Parameterdaten einstellen
Byte-Nr. Bit
7 6 5 4 3 2 1 0
0 reserviert
1 SRO15  |SRO14  [SRO13  [SRO12  |SRO11  [SRO10  |SRO9 |SRo8
2 reserviert
3 OE15 OE14 OE13 0E12 OE11 OE10 OE9 OES
84.1  Bedeutung der Parameter-Bits

Default-Werte sind fett dargestellt.

Bezeichnung

Manueller Reset des Ausgangs
nach Uberstrom (SRO...)

Bedeutung

0: Der Ausgang schaltet sich nach Uberstrom automatisch wieder ein.
1: Der Ausgang schaltet sich nach Uberstrom erst nach Zuriicknehmen und er-
neutem Setzen des Schaltsignals wieder ein.

OEx...

0: Ausgang deaktiviert
1: Ausgang aktiviert
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8.5  Digitale Kandle — Prozess-Eingangsdaten auswerten
Byte-Nr. Bit

7 6 5 4 3 2 1 0
0 reserviert
1 DXP15  |DXP14  [DXP13  |DXP12  |DXP11  |DXP10  |DXP9 DXP8
8.5.1  Bedeutung der Status-Bits

Default-Werte sind fett dargestellt.

Bezeichnung

Bedeutung

DXP8 0: Digitaler Kanal 1 nicht aktiv
1: Digitaler Kanal 1 aktiv

DXP9 0: Digitaler Kanal 2 nicht aktiv
1: Digitaler Kanal 2 aktiv

DXP10 0: Digitaler Kanal 3 nicht aktiv
1: Digitaler Kanal 3 aktiv

DXP11 0: Digitaler Kanal 4 nicht aktiv
1: Digitaler Kanal 4 aktiv

DXP12 0: Digitaler Kanal 5 nicht aktiv
1: Digitaler Kanal 5 aktiv

DXP13 0: Digitaler Kanal 6 nicht aktiv
1: Digitaler Kanal 6 aktiv

DXP14 0: Digitaler Kanal 7 nicht aktiv
1: Digitaler Kanal 7 aktiv

DXP15 0: Digitaler Kanal 8 nicht aktiv
1: Digitaler Kanal 8 aktiv
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8.6  Digitale Kandle — Prozess-Ausgangsdaten schreiben

Byte-Nr. Bit

7 6 5 4 3 2 1 0
0 reserviert

DXP15  |DXP14  [DXP13  |DXP12  |DXP11  |DXP10  |DXP9 DXP8

86.1  Bedeutung der Befehls-Bits
Default-Werte sind fett dargestellt.

Bezeichnung Bedeutung

DXP8 : Digitalen Kanal 1 ausschalten

: Digitalen Kanal 1 einschalten

DXP9 : Digitalen Kanal 2 ausschalten

: Digitalen Kanal 2 einschalten

DXP10 : Digitalen Kanal 3 ausschalten

: Digitalen Kanal 3 einschalten

DXP11 : Digitalen Kanal 4 ausschalten

0

1

0

1

0

1

0

1: Digitalen Kanal 4 einschalten
DXP12 0: Digitalen Kanal 5 ausschalten

1

0

1

0

1

0

1

: Digitalen Kanal 5 einschalten

DXP13 : Digitalen Kanal 6 ausschalten

: Digitalen Kanal 6 einschalten

DXP14 : Digitalen Kanal 7 ausschalten

: Digitalen Kanal 7 einschalten

DXP15 : Digitalen Kanal 8 ausschalten

: Digitalen Kanal 8 einschalten
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8.7  Digitale Kandle — Zuschaltbare Spannungsversorgung VAUX einstellen

8.7.1  Zuschaltbare Spannungsversorgung VAUX — Parameterdaten

Byte-Nr. Bit

7 5 4 3 2 1 0

0 reserviert

1 reserviert

2 reserviert

3 reserviert

4 reserviert VAUX2P1C4Ch8Ch9

5 reserviert VAUX2P1C5Ch10Ch11
6 reserviert VAUX2P1C6Ch12Ch13
7 reserviert VAUX2P1C7Ch14Ch15

Bedeutung der Parameter-Bits
Default-Werte sind fett dargestellt.

Bezeichnung

Bedeutung

VAUX2P1C4Ch8Ch9

0: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 8 und Kanal 9 aus

1: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 8 und Kanal 9 ein

2: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 8 und Kanal 9 Giber die Prozess-
daten schaltbar

VAUX2P1C5Ch10Ch11

0: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 10 und Kanal 11 aus

1: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 10 und Kanal 11 ein
2:24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 10 und Kanal 11 tber die Pro-
zessdaten schaltbar

VAUX2P1C6Ch12Ch13

0: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 12 und Kanal 13 aus

1: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 12 und Kanal 13 ein

2: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 12 und Kanal 13 tber die Pro-
zessdaten schaltbar

VAUX2P1C7Ch14Ch15

0: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 14 und Kanal 15 aus

1: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 14 und Kanal 15 ein

2: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 14 und Kanal 15 tiber die Pro-
zessdaten schaltbar
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8.7.2  Zuschaltbare Spannungsversorgung VAUX — Ausgangsdaten

Byte-Nr. Bit

7 5 4 3 2 1 0
0 Ch8Cho Ch10Ch11 Ch12Ch13 Ch14Ch15 reserviert reserviert reserviert reserviert
reserviert reserviert reserviert reserviert reserviert reserviert reserviert  reserviert

Bedeutung der Befehls-Bits

Bezeichnung
Ch8Ch9

Default-Werte sind fett dargestellt.

Bedeutung

0: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 8 und Kanal 9 aus

1: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 8 und Kanal 9 ein

2: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 8 und Kanal 9 tiber die Prozess-
daten schaltbar

Ch10Ch11

0: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 10 und Kanal 11 aus

1: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 10 und Kanal 11 ein

2: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 10 und Kanal 11 Uber die Pro-
zessdaten schaltbar

Ch12Ch13

0: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 12 und Kanal 13 aus

1: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 12 und Kanal 13 ein

2: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 12 und Kanal 13 Uber die Pro-
zessdaten schaltbar

Ch14Ch15

0: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 14 und Kanal 15 aus

1: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 14 und Kanal 15 ein

2: 24-VDC-Versorgung VAUX2 an Pin 1 von Kanal 14 und Kanal 15 Uber die Pro-
zessdaten schaltbar
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88  RFID-Kanale — Ubersicht der Befehle

RFID-Befehle werden tiber den Befehlscode in den Prozess-Ausgangsdaten eines RFID-Kanals
angestof3en. Die Befehle lassen sich mit oder ohne Schleifenzéhler-Funktion ausfiihren. Der
Schleifenzdhler muss fiir jeden neuen Befehl einzeln gesetzt werden.

HINWEIS
Nach dem Ausfiihren von Befehlen ohne Schleifenzahler-Funktion muss das Gerat in
den Leerlauf-Zustand zuriickgesetzt werden, bevor ein neuer Befehl gesendet wird.

» Nach ausgefiihrtem Befehl einen Leerlauf-Befehl an das Gerat senden.

Befehl Befehlscode maoglich fiir

hex. dez.  HF HF HF- UHF UHF

Kompakt Erweitert Busmodus Kompakt Erweitert

Leerlauf 0x0000 0 X X X X X
Inventory 0x0001 1 X X X X X
Schnelles Inventory 0x2001 8193  x X X X X
Lesen 0x0002 2 X X X X X
Schnelles Lesen 0x2002 8194  x X X X X
Schreiben 0x0004 4 X X X X X
Schnelles Schreiben 0x2004 8196  x X X X X
Schreiben mit Validierung 0x0008 8 X X X X X
Continuous Mode 0x0010 16 - x* X - X
Lies Daten aus dem Puffer 0x0011 17 - X X - X
(Continuous Mode)
Lies Daten aus dem Puffer mit 0x2011 8209 - X X - X
schneller Befehlsverarbeitung
(Continuous Mode)
Continuous Presence Sensing Mode 0x0020 32 - - - - X
Beende Continuous (Presence 0x0012 18 - x* X - X
Sensing) Mode
Schreib-Lese-Kopf-Identifikation 0x0041 65 X X X X X
HF-Schreib-Lese-Kopf ausschalten ~ 0x0040 64 X X X - -
Tune HF-Schreib-Lese-Kopf 0x0080 128 X X X - -
Abfrage HF-Schreib-Lese-Kopf- 0x0070 112 - - X - -
Adresse
Setze HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse 0x0071 113 - - X - -
Direkter Schreib-Lese-Kopf-Befehl 0x0060 96 X X X X X
Direkter Schreib-Lese-Kopf-Befehl 0x2060 8288  x X X X X
mit schneller Befehsverarbeitung
Setze Datentrager-Passwort 0x0102 258 x*¥* x*¥* x*¥ X X
Setze Datentrager-Passwort mit 0x2102 8450  x** x*¥* x*¥ X X
schneller Befehlsverarbeitung
Setze Schreib-Lese-Kopf-Passwort 0x0100 256 X*¥ X** X*¥ X X
Reset Schreib-Lese-Kopf-Passwort 0x0101 257 X*¥ X*¥ X*¥ X X
Setze Datentrdger-Schutz 0x0103 259 x*¥* x*¥* x*¥ X X
Setze Datentrager-Schutz mit 0x2103 8451 x*¥* x*¥* x*¥ X X

schneller Befehlsverarbeitung
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Befehl Befehlscode maoglich fiir

hex. dez. HF HF HF- UHF UHF

Kompakt Erweitert Busmodus Kompakt Erweitert

Abfrage HF-Datentrager- 0x0104 260 X** X** x*¥ X X
Schutzstatus
Setze permanente Sperre (Lock) 0x0105 261 X X X X X
Setze permanente Sperre (Lock) mit  0x2105 8453 X X X X X
schneller Befehlsverarbeitung
Datentrager-Info 0x0050 80 X X X X X
Datentrager-Info mit schneller 0x2050 8272 X X X X X
Befehlsverarbeitung
UHF-Datentrager unwiderruflich 0x0200 512 - - - X X
deaktivieren (Kill)
UHF-Datentrager unwiderruflich 0x2200 8704 - - - X X

deaktivieren (Kill) mit schneller
Befehlsverarbeitung

UHF-Schreib-Lese-Kopf- 0x1000 4096 - - - X X
Einstellungen wiederherstellen

Backup der Einstellungen des UHF-  0x1001 4097 - - - X X
Schreib-Lese-Kopfs

Abfrage Fehler/Status UHF-Schreib- 0x0042 66 - - - X X
Lese-Kopf

Reset 0x8000 32768 x X X X X

* Bei automatischer Erkennung des Datentrager-Typs unterstiitzt der Continuous Mode nur
den Inventory-Befehl.
** Der Befehl wird nur von den Datentragern TW-R...-M-B146 unterstitzt.
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8.8.1 Befehl ,Leerlauf”

Uber den Befehl ,Leerlauf” wird das Interface in den Leerlauf versetzt. Die Befehlsausfiihrung
wird abgebrochen. Wenn sich ein Datentrdger im Erfassungsbereich eines HF-Schreib-Lese-
Kopfs und der Single-Tag-Modus eingestellt ist, wird das Bit ,Datentrdger im Erfassungsbe-
reich” gesetzt und der UID des Datentrdgers im Lesedatenbereich angezeigt. Mit dem ndchsten
Datentrager im Erfassungsbereich werden die Lesedaten tberschrieben. In UHF-Anwendungen
wird der EPC angezeigt, wenn der Schreib-Lese-Kopf im Presence Sensing Mode tiber den DTM

146

direkt parametriert ist.

HINWEIS

ﬂ Erkennt der Schreib-Lese-Kopf einen neuen Datentrager im Erfassungsbereich, wer-
den im Leerlauf das Bit ,Datentrdger im Erfassungsbereich” und der UID gleichzeitig
angezeigt. Wenn zwei Datentrager schnell aufeinander folgen, bleibt das TP-Bit evtl.
gesetzt. Der UID des zweiten Datentragers wird angezeigt.

Request
Schleifenzahler

nicht erforderlich

Befehlscode

0x0000 (hex.), 0 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

nicht erforderlich

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

nicht erforderlich

Befehls-Time-out

nicht erforderlich

Schreib-Fragment-Nr.

nicht erforderlich

Lese-Fragment-Nr.

nicht erforderlich

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Antwortcode 0x0000 (hex.), 0 (dez.)
Lange Lange der UID/EPC des Datentragers im Erfassungsbereich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Schreib-Fragment-Nr.

GroRe der Fragmente

Lese-Fragment-Nr.

GroRe der Fragmente

Lesedaten, Byte 0...n

UID/EPC des Datentragers im Erfassungsbereich
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8.8.2

Befehl ,Inventory”

Uber den Befehl ,Inventory” sucht der Schreib-Lese-Kopf nach Datentridgern im Erfassungsbe-
reich und liest den UID, EPC oder sofern im UHF-Schreib-Lese-Kopf aktiviert den RSSI der Daten-
trager aus. Der Inventory-Befehl kann im Single-Tag-Modus und im Multitag-Modus ausgefiihrt
werden. Der NEXT-Modus ist nur im Single-Tag-Modus mdoglich.

HINWEIS

Der Befehlscode fir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2001

(hex.) bzw. 8193 (dez.).

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x0001 (hex.), 1 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse 1: Gruppierung der EPCs aktiv (nur UHF)
0: Gruppierung der EPCs inaktiv (nur UHF)
Lange 0: Die tatsachliche Lange (Bytes) des libertragenen UID oder

EPC bei einem Inventory Ubertragen.
> 0in HF-Anwendungen:

8: Riickmeldung 8 Bytes UID

1...7:Rickmeldung eines verkurzten UID.

> 8: Fehlermeldung
> 0 in UHF-Anwendungen: EPC wird vollstandig ausgege-
ben.
-1: NEXT-Modus (nur in HF-Singletag-Anwendungen verflig-
bar): Ein HF-Datentrager wird immer nur dann gelesen, be-
schrieben oder geschiitzt, wenn sich der UID vom UID des
zuletzt gelesenen oder beschriebenen Datentrdgers unter-
scheidet.

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response (HF)

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0001 (hex.), 1 (dez.)

Lange Lange der gelesenen Daten in Bytes
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager-Zahler ansteigend
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten, Byte 0...n uiD
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Response (UHF)

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0001 (hex.), 1 (dez.)

Lange Lange der gelesenen Daten

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler ansteigend

Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Lesedaten, Byte 0...n siehe Beispiel: UHF-Lesedaten

Datenformat in UHF-Anwendungen

Die UHF-Lesedaten sind durch einen Header formatiert. Der Header ist wie folgt aufgebaut:

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grofle Datengrof3e
uint8_t Blocktyp 1: UID/EPC/RSSI etc.

2: Lesedaten
andere Werte: reserviert

uint8_t Daten [GroRe] EPC/RSSI etc. oder Lesedaten

Die GroRe von EPC/RSSI etc. ist abhangig von den Schreib-Lese-Kopf-Einstellungen.

RSSI-Wert auslesen

148

Der RSSI-Wert wird bindr codiert in 2 Bytes ausgegeben und entspricht dem Zweierkomple-
ment des ausgegebenen Bindrcodes. Auf ein Signed Integer gemappt ergeben die ausgegebe-
nen 2 Bytes das Zehnfache des aktuellen RSSI-Werts. Ein Beispiel zum Auslesen des RSSI-Werts
entnehmen Sie folgender Tabelle:

MSB...LSB MSB...LSB Zweierkomplement RSSI (dBm)
(dezimal) (binar)
252 253 11111100 11111101 -771 -77,1

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Beispiel: UHF-Lesedaten (Header und EPC, Gruppierung deaktiviert)

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grole 12

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [14] uint8_t EPC [12]

Beispiel: UHF-Lesedaten (Header und EPC, Gruppierung aktiviert)

Typ Name Bedeutung

uint8_t Grolle 14

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [14] uint8_t EPC [12]
uint16_t Anzahl der Lesevorgange (LSB ->
MSB) [2]

Beispiel: UHF-Lesedaten (Header und EPC, Gruppierung mit RSSI aktiviert)

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grofle 18

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [18] uint8_t Header [2]

uint8_t EPC[12]
uint16_t RSSI [2]

uint16_t Anzahl der Lesevorgange (LSB -

MSB) [2]
Byte Inhalt Bedeutung
0 Datengrof3e (EPC + Anzahl Lesevorgange) 2 Byte Header
1 UHF-Speicherbereich
3...13 EPC 12 Byte EPC
14 LSB 2 Byte RSSI
15 MSB
16 LSB 2 Byte Anzahl Lesevorgange
17 MSB
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Beispiel: UHF-Lesedaten (Header, EPC, Gruppierung mit RSSI, Slot, Zeit, Phase aktiviert)

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grofle 24

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [24] uint8_t EPC [12]

uint16_t RSSI (LSB = MSB)
uint16_t Slot (LSB = MSB)
uint32_t Zeit (LSB = MSB)
uint16_t Phase (LSB = MSB)

uint16_t Anzahl der Lesevorgange (LSB ->
MSB)
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883  Befehl , Lesen”

Uber den Befehl ,Lesen” liest der Schreib-Lese-Kopf Daten von Datentragern im Erfassungsbe-
reich. Standardmafig werden bei einem Lesevorgang 128 Bytes (ibertragen. GroBere Daten-
mengen kénnen in Fragmenten (ibertragen werden. Wird eine bestimmte UID bzw. EPC ange-
geben, liest der Schreib-Lese-Kopf ausschliellich die entsprechenden Datentrager. Alle ande-
ren Datentrager im Erfassungsbereich werden in diesem Fall ignoriert.

V02.00 | 2018/07

HINWEIS

Der Befehlscode fir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2002

(hex.) bzw. 8194 (dez.).

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x0002 (hex.), 2 (dez.)

Speicherbereich

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

Angabe der UID- oder EPC-Grof3e in Bytes, wenn ein be-
stimmter Datentrager gelesen werden soll. Die UID oder EPC
muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte: 0).
Die Funktion der Lange des UID/EPC ist abhangig vom ver-
wendeten Befehl.

0: Keine Angabe einer UID/EPC zur Ausfiihrung des Befehls.
Dabei darf sich nur ein Datentrdager im Erfassungsbereich
des Schreib-Lese-Kopfs befinden.

> 0: EPC-Lange des Datentragers, der gelesen werden soll,
wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist.

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrager wird immer nur dann gele-
sen, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt gelese-
nen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

Startadresse Startadresse des Speicherbereichs auf dem Datentrager, der
gelesen werden soll (Angabe in Bytes)
Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Fragment-Nr.

Lange der zu lesenden Daten in Bytes

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten, Byte 0...(Gro3e
des UID/EPC-1)

UID oder EPC des Datentragers, der gelesen werden soll

Schreibdaten, Byte (GroBe des
EPQ)...127

nicht erforderlich
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Response

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0002 (hex.), 2 (dez.)

Lange Lange der gelesenen Daten

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar steigt wahrend der Befehlsausfiihrung an
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Lesedaten, Byte 0...n gelesene Daten
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Befehl ,Schreiben”

Uber den Befehl ,Schreiben” schreibt der Schreib-Lese-Kopf Daten auf Datentrager im Erfas-
sungsbereich. StandardmaBig werden bei einem Schreibvorgang 128 Bytes libertragen. Gro3e-
re Datenmengen kdnnen in Fragmenten Ubertragen werden. Wird eine bestimmte UID bzw.
EPC angegeben, schreibt der Schreib-Lese-Kopf ausschlieBlich die entsprechenden Datentra-
ger. Alle anderen Datentrager im Erfassungsbereich werden in diesem Fall ignoriert.

HINWEIS

angeben.

» Bei Multitag-Anwendungen UID oder EPC des zu beschreibenden Datentragers

HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2004

(hex.) bzw. 8196 (dez.).

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x0004 (hex.), 4 (dez.)

Speicherbereich

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

Angabe der UID- oder EPC-Gré3e in Bytes, wenn ein be-
stimmter Datentrager beschrieben werden soll. Die UID oder
EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte:
0). Die Funktion der Lange des UID/EPC ist abhdngig vom
verwendeten Befehl.

0: Keine Angabe einer UID/EPC zur Ausfiihrung des Befehls.
Dabei darf sich nur ein Datentrdger im Erfassungsbereich
des Schreib-Lese-Kopfs befinden.

> 0: EPC-Ldnge des Datentrdgers, der beschrieben werden
soll, wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist.

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrager wird immer nur dann be-
schrieben, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt
gelesenen oder beschriebenen Datentrdgers unterscheidet.

Startadresse Startadresse des Speicherbereichs auf dem Datentrager, der
beschrieben werden soll (Angabe in Bytes)
Lange Lange der zu schreibenden Daten in Bytes

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Fragment-Nr.

1: Fragmentierung nutzen
0: Fragmentierung nicht nutzen

Lese-Fragment-Nr.

0

Schreibdaten, Byte 0...(Grof3e
des UID/EPC-1)

UID oder EPC des Datentragers, der beschrieben werden soll

Schreibdaten, Byte (GroBe des
EPQ)...127

Schreibdaten
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Response

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0004 (hex.), 4 (dez.)

Lange Lange der gelesenen Daten

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar steigt wahrend der Befehlsausfiihrung an
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Lese-Fragment-Nr. 0

Lesedaten, Byte 0...127 nicht erforderlich
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885  Befehl,Schreiben mit Validierung”

Uber den Befehl ,Schreiben mit Validierung” wird eine vom Anwender definierte Anzahl Bytes
geschrieben. Die geschriebenen Daten werden zusatzlich zurilick an das Interface geschickt und
validiert. Beim Schreiben werden standardmafig bis zu 128 Bytes lGibertragen. GréBere Daten-
mengen kdnnen in Fragmenten libertragen werden. Die geschriebenen Daten werden aus-
schlieBlich im Interface validiert und nicht an die Steuerung zurtickgeschickt. Schlagt die Vali-
dierung fehl, wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Wird der Befehl ohne Fehlermeldung ab-
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gearbeitet, wurden die Daten erfolgreich validiert.

HINWEIS

angeben.

» Bei Multitag-Anwendungen UID oder EPC des zu beschreibenden Datentragers

HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2008

(hex.) bzw. 8200 (dez.).

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x0008 (hex.), 8 (dez.)

Speicherbereich

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

Angabe der UID- oder EPC-Gré3e in Bytes, wenn ein be-
stimmter Datentrager beschrieben werden soll. Die UID oder
EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte:
0). Die Funktion der Lange des UID/EPC ist abhdngig vom
verwendeten Befehl.

0: Keine Angabe einer UID/EPC zur Ausfiihrung des Befehls.
Dabei darf sich nur ein Datentrdger im Erfassungsbereich
des Schreib-Lese-Kopfs befinden.

> 0: EPC-Ldnge des Datentrdgers, der beschrieben werden
soll, wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist.

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrager wird immer nur dann be-
schrieben, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt
gelesenen oder beschriebenen Datentrdgers unterscheidet.

Startadresse Startadresse des Speicherbereichs auf dem Datentrager, der
beschrieben werden soll (Angabe in Bytes)
Lange Lange der zu schreibenden Daten in Bytes

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Fragment-Nr.

1: Fragmentierung nutzen
0: Fragmentierung nicht nutzen

Lese-Fragment-Nr.

0

Schreibdaten, Byte 0...(Grof3e
des UID/EPC-1)

optional: UID oder EPC des Datentragers, der beschrieben
werden soll

Schreibdaten, Byte (GroBe des
EPQC)...127

Schreibdaten

155



Einstellen

Response

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0008 (hex.), 8 (dez.)

Lange Lange der gelesenen Daten

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar steigt wahrend der Befehlsausfiihrung an
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Lese-Fragment-Nr. 0

Lesedaten, nicht erforderlich

Byte 0...MIN(127, eingestellte

Lange-1)
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886  Befehl ,Continuous Mode”

HINWEIS
Der Continuous Mode ist in HF-Anwendungen ausschlieBlich fur Singletag-Applika-
tionen verfligbar.

Im Continuous Mode wird ein benutzerdefinierter Befehl an den Schreib-Lese-Kopf gesendet
und im Schreib-Lese-Kopf gespeichert. Bei HF sind folgende Befehle einstellbar: Schreiben, Le-
sen, Inventory, Datentrdger-Info. Bei UHF sind die Befehle Schreiben, Lesen und Inventory im
Continuous Mode ausfiihrbar. Bei UHF-Anwendungen missen die Parameter fiir den Conti-
nuous Mode direkt im Schreib-Lese-Kopf eingestellt werden.

Der Befehl wird so lange kontinuierlich ausgefiihrt, bis der Anwender den Continuous Mode
beendet. Der Continuous Mode lasst sich durch das Ausfiihren eines Reset-Befehls beenden.

HINWEIS
Der Reset-Befehl setzt alle gelesenen Daten zurtick.

Schreib-Lese-Kopfe im Continuous Mode senden alle befehlsspezifischen Daten an das Inter-
face. Die Daten werden im FIFO-Speicher des Interfaces hinterlegt und kdnnen liber den Befehl
.Get Data from FIFO” durch die Steuerung abgefragt werden.

Befehle im Continuous Mode werden ausgeldst, wenn der Schreib-Lese-Kopf einen Datentra-
ger erkennt. Befindet sich beim Starten des Continuous Mode ein Datentrager im Erfassungsbe-
reich des Schreib-Lese-Kopfs, wird der im Continuous Mode gesendete Befehl erst fiir den
nachsten Datentrager ausgefihrt.

ﬂ HINWEIS
Im Continuous Mode wird das Signal ,Datentréger im Erfassungsbereich” nicht ak-
tualisiert.
Startadresse und Lange kdnnen wéhrend der Ausfiihrung des Continuous Mode
nicht gedndert werden.
Nach einem Neustart des Continuous Mode werden alle Daten des bereits laufenden
Continuous Mode geldscht.

Request

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode 0x0010 (hex.), 16 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse 1: Gruppierung der EPCs aktiv (nur UHF Inventory)
0: Gruppierung der EPCs inaktiv (nur UHF Inventory)
>1: nicht definiert

Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out nicht erforderlich

Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten nicht erforderlich

V02.00 | 2018/07 157



Einstellen

Response

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0010 (hex.), 16(dez.)

Lange 0

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar steigt wahrend der Befehlsausfiihrung an
Datentrager-Zahler steigt mit jeder gelesenen oder geschriebenen UID/EPC
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Lesedaten siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
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88.7  Befehl Lies Daten aus dem Puffer” (Continuous Mode/Continuous Presence Sensing Mode)

HINWEIS
Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2011
(hex.) bzw. 8209 (dez.).

Uber den Befehl ,Lies Daten aus dem Puffer” (Continuous Mode) kdnnen im Interface gespei-
cherte Daten an die Steuerung weitergegeben werden. Der Befehl ist erforderlich, um im Conti-
nuous Mode oder im Continuous Presence Sensing Mode gelesene Daten an die Steuerung zu
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Uibertragen. Die Daten werden in Fragmenten von bis zu 128 Bytes an die Steuerung libertra-
gen. Die GroéBe der Fragmente lasst sich vom Anwender einstellen. Eine UID oder EPC wird
nicht durch Fragmentgrenzen geteilt. Passt eine UID oder EPC nicht vollstandig in ein Frag-
ment, wird sie automatisch in das nachste Fragment geschoben.

HINWEIS
Der Befehl ,Lies Daten aus dem Puffer” beendet nicht den Continuous Mode.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x0011 (hex.), 17 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

max. Ldnge der Daten, die vom Gerat gelesen werden sollen
(< GroRBe der Daten, die das Gerat tatsachlich gespeichert
hat), Angabe in Bytes

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Antwortcode 0x0011 (hex.), 17 (dez.)

Lange Lange der gelesenen Daten. Die Daten werden in vollstandi-
gen Blocken angegeben.

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Daten (Bytes) verfligbar

wird nach der Befehlsausfiihrung automatisch verringert

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten

Lesedaten
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Datenformat in UHF-Anwendungen
Die UHF-Lesedaten sind durch einen Header formatiert. Der Header ist wie folgt aufgebaut:

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grole Datengrof3e
uint8_t Blocktyp 1: UID/EPC/RSSI etc.

2: Lesedaten
andere Werte: reserviert

uint8_t Daten [GroRBe] EPC/RSSI etc. oder Lesedaten

Die GroéBe von EPC/RSSI etc. ist abhdngig von den Schreib-Lese-Kopf-Einstellungen.

Beispiel: UHF-Lesedaten (Header und EPC, Gruppierung deaktiviert)

Typ Name Bedeutung
uint8_t GroRe 12

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [14] uint8_t EPC [12]

Beispiel: UHF-Lesedaten (Header und EPC, Gruppierung aktiviert)

Typ Name Bedeutung

uint8_t Grolle 14

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [14] uint8_t EPC[12]
uint16_t Anzahl der Lesevorgange (LSB -
MSB) [2]

Beispiel: UHF-Lesedaten (Header, EPC, Gruppierung mit RSSI, Slot, Zeit, Phase aktiviert)

Typ Name Bedeutung
uint8_t Grofle 24

uint8_t Blocktyp 1

uint8_t Daten [24] uint8_t EPC [12]

uint16_t RSSI (LSB = MSB)
uint16_t Slot (LSB = MSB)
uint32_t Zeit (LSB = MSB)
uint16_t Phase (LSB = MSB)

uint16_t Anzahl der Lesevorginge (LSB >
MSB)

Datenformat in HF-Anwendungen

In HF-Anwendungen sind die Daten nicht durch einen Header formatiert. Im Folgenden sind ei-
nige Beispiele flir HF-Daten aufgefiihrt.

Beispiel: UID, Gruppierung deaktiviert

Typ Name Bedeutung
uint8_t Daten [8] uint8_t UID [8]
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Beispiel: UID, Gruppierung aktiviert

Typ Name
uint8_t Daten [10]

Bedeutung

uint8_t UID [8]
uint16_t Anzahl der Lesevorgange

Beispiel: Erfolgreicher Lesebefehl (64 Bytes)

Typ Name
uint8_t Daten [64]

Bedeutung
uint8_t Lesedaten [64]

Beispiel: Erfolgreicher Schreibbefehl

Typ Name
uint8_t Daten [2]

Bedeutung
uint16_t Fehlercode 0x0000

Beispiel: Fehler beim Schreiben von Daten

Typ Name
uint8_t Daten [2]

Bedeutung
uint16_t Fehlercode 0x0201
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8838  Befehl ,Continuous Presence Sensing Mode” (UHF)

Im Continuous Presence Sensing Mode wird ein benutzerdefinierter Befehl (Schreiben, Lesen,
Inventory) an den UHF-Schreib-Lese-Kopf gesendet und im Schreib-Lese-Kopf gespeichert. Die
Schreib-Lese-Kopfe werden im Continuous Presence Sensing Mode automatisch eingeschaltet,
sobald sich ein Datentrager im Erfassungsbereich befindet. Die Dauer des Abfrageintervalls
und die Einschaltdauer kdnnen in den Einstellungen des UHF-Schreib-Lese-Kopfs angepasst
werden. Der Befehl wird so lange kontinuierlich ausgefiihrt, bis der Anwender den Continuous
Presence Sensing Mode durch das Ausfiihren eines Reset-Befehls beendet.

HINWEIS
Der Reset-Befehl setzt alle gelesenen Daten zurlick.

Schreib-Lese-Kopfe im Continuous Presence Sensing Mode senden alle befehlsspezifischen Da-
ten an das Interface. Die Daten werden im Puffer des Interfaces hinterlegt und kénnen tber
den Befehl ,Lies Daten aus dem Puffer” durch die Steuerung abgefragt werden. Im Continuous
Presence Sensing Mode wird das Signal ,Datentrdager im Erfassungsbereich” nicht dauerhaft ak-

tualisiert.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x0020 (hex.), 32 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse 0: Gruppierung inaktiv
1: Gruppierung aktiv
>1: nicht definiert

Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out

nicht erforderlich

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Antwortcode 0x0020 (hex.), 32 (dez.)
Lénge nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentragerim
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Daten (Bytes) verfligbar

steigt wahrend der Befehlsausfiihrung an

Datentrager-Zahler

steigt mit jeder gelesenen oder geschriebenen UID/EPC

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
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889  Befehl ,Beende Continuous (Presence Sensing) Mode”
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Uber den Befehl ,Beende Continuous (Presence Sensing) Mode” kénnen Continuous Mode und
Presence Sensing Mode gestoppt werden. Die Daten im Puffer des Interfaces werden nach der
Befehlsausfiihrung nicht geléscht und kénnen tber den Befehl ,Lies Daten aus dem Puffer”
weiterhin abgerufen werden.

Request

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Befehlscode 0x0012 (hex.), 18 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse nicht erforderlich

Lange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse nicht erforderlich

Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreibdaten nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0012 (hex.), 18 (dez.)

Lénge nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Lesedaten nicht erforderlich
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8.8.10 Befehl ,Schreib-Lese-Kopf-ldentifikation”

164

Der Befehl ,Schreib-Lese-Kopf-ldentifikation” fragt die folgenden Parameter des angeschlosse-
nen Schreib-Lese-Kopfs ab:

Ident-Nr.
Seriennummer
Hardware-Version
Firmware-Stand

Die Parameter sind im Schreib-Lese-Kopf im Identification Record zusammengefasst.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x0041 (hex.), 65(dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

Startadresse im Identification Record, Angabe in Bytes

Lange

Lange der abzufragenden Daten
0: Lese vollstandigen Parametersatz

Befehls-Time-out

nicht erforderlich

Schreib-Fragment-Nr.

nicht erforderlich

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Antwortcode 0x0041 (hex.), 65(dez.)
Lange siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager-Zahler

steigt mit jeder gelesenen oder geschriebenen UID/EPC

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten, Byte 0...19

Ident-Nr.: ARRAY [0...19] of BYTE

Lesedaten, Byte 20...35

Seriennummer: ARRAY [0...15] of BYTE

Lesedaten, Byte 36...37

Hardware-Version: INT16 (Little Endian)

Lesedaten, Byte 38...41

Firmware-Stand: ARRAY [0...] of BYTE: V (0x56), x, y, z (Vx.y.z)

Lesedaten, Byte 42...119

nicht erforderlich
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8.8.11 Befehl ,HF-Schreib-Lese-Kopf ausschalten”

Uber den Befehl ,HF-Schreib-Lese-Kopf ausschalten” kénnen HF-Schreib-Lese-Képfe ausge-
schaltet werden, bis ein Schreib- oder Lese-Befehl ansteht. Das Ein- und Ausschalten der
Schreib-Lese-Kopfe kann erforderlich sein, wenn die Gerate sehr dicht zueinander montiert sind
und sich die Erfassungsbereiche ggf. Giberschneiden. Bei der Ausfiihrung eines Befehls werden
die Schreib-Lese-Kdpfe automatisch wieder aktiviert. Nach der Befehlsausfiihrung muss der
Schreib-Lese-Kopf erneut ausgeschaltet werden.
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Request

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Befehlscode 0x0040 (hex.), 64 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Lange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse nicht erforderlich

Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreibdaten nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0040 (hex.), 64 (dez.)

Lénge nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.8.12 Befehl ,Tune Schreib-Lese-Kopf”

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlieBlich fir die HF-Schreib-Lese-Képfe TNLR-... und TNSLR-...
verfligbar.

Uber den Befehl ,Tune Schreib-Lese-Kopf” kdnnen HF-Schreib-Lese-Kdpfe automatisch auf ihre
Umgebungsbedingungen abgestimmt werden. Die Abstimmungswerte werden bis zum nachs-
ten Spannungsreset im Schreib-Lese-Kopf gespeichert.

166

Request

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Befehlscode 0x0080 (hex.), 128 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Léange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse nicht erforderlich

Lénge nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreibdaten nicht erforderlich

Response

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0080 (hex.), 128 (dez.)

Lange 2

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrdager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten, Byte O

Abstimmungswert:
TNLR-...: 0x00...0x0F
TNSLR-...: 0x00...0x1F

Lesedaten, Byte 1

Empfangener Spannungswert (0x00...0xFF)
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8.8.13 Befehl ,Abfrage HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse”

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlie3lich im HF-Busmodus verfiigbar.

Uber den Befehl ,Abfrage HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse” ruft das Interface die Adressen aller
angeschlossenen HF-Schreib-Lese-Kopfe ab. Wird ein nicht busfahiger Schreib-Lese-Kopf ange-
schlossen, gibt das Gerat eine Fehlermeldung aus.

Request

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Befehlscode 0x0070 (hex.), 112 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse nicht erforderlich

Lange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse nicht erforderlich

Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreibdaten nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0070 (hex.), 112 (dez.)

Lénge nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten, Byte 0...[Anzahl der  Adressen der angeschlossenen Schreib-Lese-Képfe (uint8_t)
angeschlossenen Schreib-Lese-
Kopfe]

Lesedaten, Byte [Anzahl der an-  nicht erforderlich
geschlossenen Schreib-Lese-
Kopfe]...127
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8.8.14 Befehl ,Setze HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse”

HINWEIS

ﬂ Der Befehl ist ausschlief3lich im HF-Busmodus verfiigbar.
Wahrend der Befehlsausfiihrung darf nur ein busfahiger Schreib-Lese-Kopf ange-
schlossen sein.
Schreib-Lese-Kopfe vor der manuellen Adressierung tiber die Parameterdaten deak-
tivieren, damit die automatische Adressierung nicht ausgefiihrt wird.

Uber den Befehl ,Setze HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse” l3sst sich die Adresse busfahiger HF-
Schreib-Lese-Kopfe einstellen. Die Befehlasusfiihrung ist unabhéngig von der Aktivierung oder
einer bereits eingestellten Adresse eines Schreib-Lese-Kopfs. Eine bereits vorhandene Schreib-
Lese-Kopf-Adresse wird tberschrieben.

Zulassige Werte sind 0, 68, 1...32.

Wird ein nicht busfahiger Schreib-Lese-Kopf angeschlossen, gibt das Gerat eine Fehlermeldung

aus.

Request

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode 0x0071 (hex.), 113 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse nicht erforderlich

Léange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse nicht erforderlich

Lénge nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten, Byte 0 Neue Schreib-Lese-Kopf-Adresse (uint8_t), zulassige Werte:
0,1...32,68

Schreibdaten, Byte 1...127 nicht erforderlich

Response

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Antwortcode 0x0071 (hex.), 113 (dez.)

Lange nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten nicht erforderlich
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8.8.15 Direkter Schreib-Lese-Kopf-Befehl

V02.00 | 2018/07

HINWEIS
Der Befehlscode fir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2060

(hex.) bzw. 8288 (dez.).

Uber einen direkten Befehl kénnen Kommandos aus dem Schreib-Lese-Kopf-Protokoll direkt an
den Schreib-Lese-Kopf gesendet werden. Die Kommandos werden {iber Angaben in den
Schreib- und Lesedaten definiert und interpretiert.

HINWEIS

ﬂ Das Schreib-Lese-Kopf-Protokoll ist nicht Bestandteil dieser Dokumentation und
muss bei Turck angefragt und speziell freigegeben werden. Bei Fragen zum Schreib-
Lese-Kopf-Protokoll wenden Sie sich an Turck.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x0060 (hex.), 96 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

0

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

Lange der Beschreibung des direkten Befehls in den Schreib-
daten, Angabe in Bytes

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten

Beschreibung des direkten Befehls

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Antwortcode 0x0060 (hex.), 96 (dez.)

Lange Lange der Beschreibung des direkten Befehls in den Schreib-
daten

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten

Antwort auf den direkten Befehl
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Einstellen

Beispiel: Direkter Befehl in HF-Anwendungen (Schreib-Lese-Kopf-Version abfragen)

Request

Schleifenzahler 0
Befehlscode 0x0060
Schreib-Lese-Kopf-Adresse 0
Léange UID/EPC 0
Startadresse 0
Lange 2
Befehls-Time-out 200
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. 0
Schreibdaten 0xEO (CC), 0x00 (Cl) - siehe BL ident®-Protokoll
Response

Schleifenzahler 0
Antwortcode 0x0060
Lange 6
Fehlercode 0
Datentrager im 0

Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar 0
Datentrager-Zahler 0
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. 0
Lesedaten OxEO (CC), 0x00 (Cl), 0x04, 0x06, 0xA1, 0x77

Uber das BL ident®-Protokoll kdnnen mit den beschriebenen Bytes folgende Informationen ab-
gefragt werden:

Byte 5 - Schreib-Lese-Kopf-ID: 4

Byte 6 — Hardware-Version: 6

Byte 7 — Software-Version: x.y, x (A1)

Byte 8 — Software-Version x.y, y (0x77)

Die gesamte Software-Version setzt sich aus Byte 7 und Byte 8 zusammen (A1v77)
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Beispiel: Direkter Befehl in UHF-Anwendungen (Schreib-Lese-Kopf-Version abfragen)

Request
Schleifenzahler 0
Befehlscode 0x0060
Schreib-Lese-Kopf-Adresse 0
Léange UID/EPC 0
Startadresse 0
Lange 2
Befehls-Time-out 200
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. 0
Schreibdaten 0x02 (CMD), 0x00 (application) — siehe debus-Protokoll
Response
Schleifenzahler 0
Antwortcode 0x0060
Lange 12
Fehlercode 0
Datentrager im 0
Erfassungsbereich
Daten (Bytes) verfligbar 0
Datentrager-Zahler 0
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. 0
Lesedaten 0x02, 0x00, 0x01, 0x02, 0x03, 0x04, 0x8B, 0x20, 0x00, 0x01,
0x00, 0x01

Uber das debus-Protokoll kénnen die Lesedaten wie folgt interpretiert werden:

MSG ERR SNRO SNR1 SNR2 SNR3 GTYP VERS HW

0x02 0x00 0x01 0x02 0x03 0x04 0x8B 0x00 0x00
0x20 0x01 0x01

Seriennummer: 0x01020304
Geratetyp: 0x208B
Software-Version: v1.00
Hardware-Version: v1.00
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Einstellen

Beispiel: Direkter Befehl in UHF-Anwendungen (Ausgangsleistung einstellen)
» Eingestellte Leistung aus dem RAM des Schreib-Lese-Kopfs lesen.

Request

Schleifenzéhler 0
Befehlscode 0x0060
Schreib-Lese-Kopf-Adresse 0
Lange UID/EPC 0
Startadresse 0
Lange 5
Befehls-Time-out 200
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. 0
Schreibdaten 0x09 8A 4A 03 01

» Ausgangsleistung andern: Leistung ,30 dBm” in RAM und Flash Memory des Schreib-Le-
se-Kopfs schreiben. Das sechste Byte der Schreibdaten setzt die Leistung in dBm als He-
xadezimal-Wert.

Request

Schleifenzéhler 0
Befehlscode 0x0060
Schreib-Lese-Kopf-Adresse 0
Lange UID/EPC 0
Startadresse 0
Lange 6
Befehls-Time-out 200
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. 0
Schreibdaten 0x098A3C0301 1E
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Die folgende Tabelle unterstiitzt Sie bei der Umrechnung der Leistungswerte von dBm in mW.

dBm mW dBm mW
1 1,25 16 40
2 1,6 17 50
3 2 18 63
4 2,5 19 80
5 3 20 100
6 4 21 125
7 5 22 160
8 6 23 200
9 8 24 250
10 10 25 316
11 13 26 400
12 16 27 500
13 20 28 630
14 25 29 800
15 32 30 1000
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Einstellen

8.8.16 Befehl ,Setze Datentrager-Passwort”

174

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir Applikationen mit UHF-Datentrdgern und den HF-
Datentragern TW-R...-M-B146 verfligbar.

HINWEIS
Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2102

(hex.) bzw. 8450 (dez.).

Uber den Befehl ,Setze Datentriger-Passwort” wird ein Passwort in den Datentrager gesetzt.
Beim Senden des Befehls darf sich nur ein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-
Kopfs befinden. Nach dem Senden des Passworts kdnnen weitere Befehle (z. B. ,Setze Datentra-
ger-Schutz”) an den Datentriger gesendet werden. Uber den Befehl ,Setze Datentréger-Pass-
wort” kann kein Kill-Passwort in den Datentrager gesetzt werden.

Die Passwort-Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfiigbar. Bei Multi-
tag-Anwendungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter
+HF: Multitag-Modus” auf ,0: Multitag-Modus aus” einstellen.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x0102 (hex.), 258(dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

Angabe der UID- oder EPC-Gréf3e in Bytes, wenn ein be-
stimmter Datentrager geschitzt werden soll. Die UID oder
EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte:
0). Die Funktion der Lange des UID/EPC ist abhdngig vom
verwendeten Befehl.

0: Keine Angabe einer UID/EPC zur Ausfiihrung des Befehls.
Dabei darf sich nur ein Datentrdger im Erfassungsbereich
des Schreib-Lese-Kopfs befinden.

> 0: EPC-Lange des Datentragers, der geschiitzt werden soll,
wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist.

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrdger wird immer nur dann ge-
schitzt, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt ge-
lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

4 Byte

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten, Byte 0...3

Passwort: ARRAY [0...3] OF BYTE

Schreibdaten, Byte 4...127

nicht erforderlich
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Response

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0102 (hex.), 258(dez.)

Lange nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Lesedaten nicht erforderlich
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Einstellen

8.8.17 Befehl ,Setze Schreib-Lese-Kopf-Passwort”

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir Applikationen mit UHF-Datentrdgern und den HF-
Datentragern TW-R...-M-B146 verfligbar.

Uber den Befehl ,Setze Schreib-Lese-Kopf-Passwort” wird mit einem direkten Befehl ein Pass-
wort flir Schreibzugriff, Lesezugriff oder einen Kill-Befehl in den Datentrager gesetzt. Das Pass-
wort wird fliichtig im Speicher des Schreib-Lese-Kopfs hinterlegt. Nach einem Spannungs-Reset
des Schreib-Lese-Kopfs muss das Passwort erneut in den Schreib-Lese-Kopf gesetzt werden. Bei
UHF-Anwendungen wird das Passwort im Speicher des Interfaces gespeichert.

Die Passwort-Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfiigbar. Bei Multi-
tag-Anwendungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter
+HF: Multitag-Modus” auf ,0: Multitag-Modus aus” einstellen.

Request

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Befehlscode 0x0100 (hex.), 256 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Léange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse nicht erforderlich

Lénge nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreibdaten, Byte 0...3 Passwort: ARRAY [0...3] OF BYTE

Schreibdaten, Byte 4...127 nicht erforderlich

Response

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0100 (hex.), 256 (dez.)

Lange nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.8.18 Befehl ,Reset Schreib-Lese-Kopf-Passwort”

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir Applikationen mit UHF-Datentrdgern und den HF-
Datentragern TW-R...-M-B146 verfligbar.

Uber den Befehl ,Reset Schreib-Lese-Kopf-Passwort” wird mit einem direkten Befehl das Pass-
wort flr Schreibzugriff, Lesezugriff oder einen Kill-Befehl im Schreib-Lese-Kopf zurilickgesetzt.

Die Passwort-Funktion wird ausgeschaltet, zwischen Schreib-Lese-Kopf und Passwort findet

kein Passwort-Austausch mehr statt.

Die Passwort-Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfiigbar. Bei Multi-
tag-Anwendungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter
+HF: Multitag-Modus” auf ,0: Multitag-Modus aus” einstellen.

Request

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Befehlscode 0x0101 (hex.), 257 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Léange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse nicht erforderlich

Lénge nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreibdaten nicht erforderlich

Response

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0101 (hex.), 257 (dez.)

Lange nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.8.19 Befehl ,Setze Datentrager-Schutz”

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir Applikationen mit UHF-Datentrdgern und den HF-
Datentragern TW-R...-M-B146 verfligbar.

HINWEIS
Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2103
(hex.) bzw. 8451 (dez.).

Uber den Befehl ,Setze Datentriger-Schutz” wird mit einem direkten Befehl der Passwort-
Schutz fur den Datentrager definiert. Dazu muss festgelegt werden, ob ein Schreibschutz und/
oder ein Leseschutz gesetzt werden soll und fiir welchen Bereich des Datentrdagers das Pass-
wort gilt. Der Schutz fiir alle Bereiche wird mit einem Befehl definiert. Beim Senden des Befehls
darf sich nur ein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befinden.

Die Passwort-Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfiigbar. Bei Multi-
tag-Anwendungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter

+HF: Multitag-Modus” auf ,0: Multitag-Modus aus” einstellen.

In einem Leseschutz ist immer auch ein Schreibschutz enthalten.

HINWEIS

Ein Schreibschutz fiir UHF-Datentrager kann nicht riickgangig gemacht werden.

Request
Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode 0x0103 (hex.), 259 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC Angabe der UID- oder EPC-Gré3e in Bytes, wenn ein be-
stimmter Datentrager geschitzt werden soll. Die UID oder
EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte:
0). Die Funktion der Lange des UID/EPC ist abhdngig vom
verwendeten Befehl.

0: Der Befehl wird fiir den Datentrager ausgefiihrt, der sich
im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befindet.

> 0: EPC-Lange des Datentragers, der geschiitzt werden soll,
wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist.

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrdger wird immer nur dann ge-
schitzt, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt ge-
lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

Startadresse nicht erforderlich

Speicherbereich mogliche Werte:
HF: USER memory (Speicherbereiche 1 und 3)
UHF: PC und EPC (Speicherbereich 1), USER memory
(Speicherbereich 3)
UHF: Der gesamte ausgewahlte Speicherbereich wird mit ei-
nem Passwort geschitzt.
HF: Angabe des Speicherbereichs nicht erforderlich. Die Pa-
ges des Speicherbereichs werden tiber Byte 0 der Schreibda-
ten ausgewahlt. Eine Page besteht aus 4 Blocken (16 Byte).

Lange UHF: 0 Byte
HF: 8 Byte
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Request
Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreibdaten, Byte 0 HF:

Bit 0: Schreibschutz, Page 0

Bit 1: Schreibschutz, Page 1

Bit 2: Schreibschutz, Page 2

Bit 3: Schreibschutz, Page 3

Bit 4: Schreibschutz, Page 4

Bit 5: Schreibschutz, Page 5

Bit 6: Schreibschutz, Page 6

Bit 7: Schreibschutz, Page 7

UHF: nicht erforderlich

Schreibdaten, Byte 1 0
Schreibdaten, Byte 2 0
Schreibdaten, Byte 3 0
Schreibdaten, Byte 4 HF:

Bit 0: Leseschutz, Page 0

Bit 1: Leseschutz, Page 1

Bit 2: Leseschutz, Page 2

Bit 3: Leseschutz, Page 3

Bit 4: Leseschutz, Page 4

Bit 5: Leseschutz, Page 5

Bit 6: Leseschutz, Page 6

Bit 7: Leseschutz, Page 7

UHF: nicht erforderlich

Schreibdaten, Byte 5 0
Schreibdaten, Byte 6 0
Schreibdaten, Byte 7 0
Schreibdaten, Byte 8...127 nicht erforderlich
Response
Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0103 (hex.), 259 (dez.)
Lange nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich
Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Lesedaten nicht erforderlich
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8820 Befehl ,Abfrage HF-Datentrédger-Schutzstatus”

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir Applikationen mit den HF-Datentrdagern TW-R...-M-
B146 verfligbar.

Uber den Befehl ,Abfrage HF-Datentréger-Schutzstatus” wird mit einem direkten Befehl abge-
fragt, ob ein bestimmter Bereich des Datentragers passwortgeschiitzt ist. Beim Senden des Be-
fehls darf sich nur ein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befinden.

Die Passwort-Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfiigbar. Bei Multi-
tag-Anwendungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter
+HF: Multitag-Modus” auf ,0: Multitag-Modus aus” einstellen.

Request

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode 0x0104 (hex.), 260 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC Angabe der UID- oder EPC-Gréf3e in Bytes, wenn ein be-
stimmter Datentrager geschiitzt werden soll. Die UID oder
EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte:
0). Die Funktion der Lange des UID/EPC ist abhdngig vom
verwendeten Befehl.
0: Der Befehl wird fiir den Datentrdger ausgefiihrt, der sich
im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befindet.
> 0: EPC-Lange des Datentragers, der geschitzt werden soll,
wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist.
-1: NEXT-Modus: Ein Datentrager wird immer nur dann ge-
schitzt, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt ge-
lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

Startadresse nicht erforderlich

Lange 8 Byte

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten nicht erforderlich
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Response

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0104 (hex.), 260 (dez.)

Lange nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Lesedaten, Byte 0 HF:

Bit 0: Schreibschutz, Page 0
Bit 1: Schreibschutz, Page 1
Bit 2: Schreibschutz, Page 2
Bit 3: Schreibschutz, Page 3
Bit 4: Schreibschutz, Page 4
Bit 5: Schreibschutz, Page 5
Bit 6: Schreibschutz, Page 6
Bit 7: Schreibschutz, Page 7
UHF: nicht erforderlich

Lesedaten, Byte 1 0
Lesedaten, Byte 2 0
Lesedaten, Byte 3 0
Lesedaten, Byte 4 HF:

Bit 0: Leseschutz, Page 0
Bit 1: Leseschutz, Page 1
Bit 2: Leseschutz, Page 2
Bit 3: Leseschutz, Page 3
Bit 4: Leseschutz, Page 4
Bit 5: Leseschutz, Page 5
Bit 6: Leseschutz, Page 6
Bit 7: Leseschutz, Page 7
UHF: nicht erforderlich

Lesedaten, Byte 5 0
Lesedaten, Byte 6 0
Lesedaten, Byte 7 0
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8.8.21 Befehl ,Setze permanente Sperre (Lock)”

HINWEIS
Der Befehlscode fir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2105
(hex.) bzw. 8453 (dez.).

Uber den Befehl ,Setze permanente Sperre (Lock)” wird mit einem direkten Befehl ein vollstén-
diger Speicherblock des Datentragers dauerhaft und unwiderruflich gesperrt. Beim Senden des
Befehls darf sich nur ein Datentrdager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befinden.

Die Funktion ist in HF-Anwendungen nur im Singletag-Modus verfiigbar. Bei Multitag-Anwen-
dungen wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Zur Fehlerbehebung den Parameter ,HF: Multi-
tag-Modus” auf ,0: Multitag-Modus aus” einstellen.

Request

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Befehlscode 0x0105 (hex.), 261 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC 0: Der Befehl wird fiir den Datentrager ausgefiihrt, der sich

im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befindet.

> 0: EPC- oder UID-Lange des Datentragers, der gesperrt
werden soll, wenn in den Schreibdaten ein EPC oder UID
vorhanden ist.

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrager wird immer nur dann ge-
schitzt, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt ge-
lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

Startadresse UHF: nicht erforderlich
HF: Adresse des ersten Bits im Block, der gesperrt werden
soll (EEPROM-Datentrager: 0, 4, 8, ..., FRAM-Datentrager: O,
8,16,...)

Speicherbereich mogliche Werte:

HF: USER memory (Speicherbereiche 1...4)
UHF: Kill-Passwort (Speicherbereich 1), PC und EPC
(Speicherbereich 1), USER memory (Speicherbereich 3),
Access-Passwort (Speicherbereich 4)

UHF: Der gesamte ausgewdhlte Speicherbereich wird unwi-

derruflich gesperrt.

HF: Angabe des Speicherbereichs nicht erforderlich.

Lange HF: Lange des zu sperrenden Speicherbereichs in Bytes. Nur
Vielfache der BlockgréBe konnen angegeben werden.
0: 1 Block sperren
UHF: nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreibdaten nicht erforderlich
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Response

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0105 (hex.), 261 (dez.)

Lange nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Lesedaten nicht erforderlich
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8822 Befehl ,Datentrager-Info”

HINWEIS
Der Befehlscode fir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2050

(hex.) bzw. 8272 (dez.).

Uber den Befehl ,Datentréger-Info” kénnen die Chip-Informationen eines HF-Datentrégers ab-
gefragt werden. Fiir HF-Anwendungen ist der Befehl nur bei automatischer Erkennung verfiig-
bar. In UHF-Anwendungen werden Allocation Class Identifier, Tag Mask Designer Identifier und
Tag Model Number abgefragt. Die Daten werden aus dem GSI-Record des Datentragers abge-

fragt.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x0050 (hex.), 80(dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse

Startadresse im GSI-Record

Lange

Lange der Systemdaten, die gelesen werden (Byte)
0: Alle Systemdaten werden gelesen

Befehls-Time-out

nicht erforderlich

Schreib-Fragment-Nr.

nicht erforderlich

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response (HF)
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Antwortcode 0x0050 (hex.), 80(dez.)
Lange siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten, Byte 0...7

UID, MSB (immer OxEQ)

Lesedaten, Byte 8

DSFID (Data Storage Format Identifier)

Lesedaten, Byte 9

AFI (Application Identifier)

Lesedaten, Byte 10

Speichergrofe: Blocknummer (0x00...0xFF)

Lesedaten, Byte 11

Speichergrof3e: Byte/Block (0x00...0x1F)

Lesedaten, Byte 12

IC-Referenz
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Response (UHF)

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x0050 (hex.), 80(dez.)

Lange siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im Erfassungsbe-  siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
reich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten, Byte 0...3

Erste 32 Bytes der TID (Datentrager-Klasse, Hersteller und

Chip-Typ)

Lesedaten, Byte 4...n

EPC (Lénge variabel)

Chip-Informationen zu den UHF-Datentragern

Name TID-Speicher GroBe (Bits)

Allocation = Tag Mask De- Tag Model Number  EPC TID USER

Class Identi- signer

fier
Alien Higgs-3 OxE2 0x003 0x412 96...480 96 512
Alien Higgs-4 OxE2 0x003 0x414 16...128 96 128
NXP U-Code G2XM OxE2 0x006 0x003 240 64 512
NXP U-Code G2XL OxE2 0x006 0x004 240 64 -
NXP U-Code G2iM OxE2 0x006 0x80A 256 96 512
NXP U-Code G2iM+ OxE2 0x006 0x80B 128...448 96 640...320
NXP U-Code G2iL OxE2 0x006 0x806, 0x906, 0xBO6 128 64 -
NXP U-Code G2iL+ OxE2 0x006 0x807, 0x907, 0xB0O7 128 64 -
NXP U-Code7 O0xE2 0x006 0x810 128 96 -
Impinj Monza 4E O0xE2 0x001 0x10C 496 96 128
Impinj Monza 4D OxE2 0x001 0x100 128 96 32
Impinj Monza 4QT O0xE2 0x001 0x105 128 96 512
Impinj Monza 5 OxE2 0x001 0x130 128 96 -
Impinj Monza R6 OxE2 0x001 0x160 96 96 -
RFMicron Magnus S2 OxE2 0x024 0x401, 0x402, 0x403
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8.8.23 Befehl ,Datentrager unwiderruflich deaktivieren (Kill)”

186

HINWEIS

Der Befehlscode fiir die schnelle Bearbeitung mit dem Schleifenzahler ist 0x2200

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir UHF-Anwendungen verfiigbar.

(hex.) bzw. 8704 (dez.).

Uber den Befehl ,Datentréager unwiderruflich deaktivieren (Kill)“ wird der Datentréger-Speicher
unbenutzbar gemacht. Nach einem Kill-Befehl kann der Datentrager weder gelesen noch be-
schrieben werden. Ein Kill-Befehl kann nicht riickgangig gemacht werden.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x0200 (hex.), 512 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

Angabe der UID- oder EPC-Grof3e in Bytes, wenn ein be-
stimmter Datentrager geldscht werden soll. Die UID oder
EPC muss in den Schreibdaten definiert werden (Startbyte:
0). Die Funktion der Lange des UID/EPC ist abhdangig vom
verwendeten Befehl.

0: Keine Angabe einer UID/EPC zur Ausfiihrung des Befehls.
Dabei darf sich nur ein Datentrdger im Erfassungsbereich
des Schreib-Lese-Kopfs befinden.

> 0: EPC-Lange des Datentragers, der geldscht werden soll,
wenn in den Schreibdaten ein EPC vorhanden ist.

-1: NEXT-Modus: Ein Datentrdger wird immer nur dann ge-
[6scht, wenn sich der UID/EPC vom UID/EPC des zuletzt ge-
lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

Startadresse

nicht erforderlich

Lange

1 Byte

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten, Byte 0...3

Passwort: ARRAY [0...3] OF BYTE

Schreibdaten, Byte 4...127

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Antwortcode 0x0200 (hex.), 512 (dez.)
Lénge nicht erforderlich
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten

nicht erforderlich

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



8.8.24 Befehl ,UHF-Schreib-Lese-Kopf-Einstellungen wiederherstellen”

V02.00 | 2018/07

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir UHF-Anwendungen verfiigbar.

Uber den Befehl ,UHF-Schreib-Lese-Kopf-Einstellungen wiederherstellen” werden die Parame-
ter eines angeschlossenen UHF-Schreib-Lese-Kopfs aus einem Backup wiederhergestellt (z. B.
nach einem Gerdteaustausch). Typ und Firmware-Stand miissen bei beiden Schreib-Lese-Kop-
fen identisch sein. Um den Befehl ausfiihren zu kénnen, muss zuvor tGber den Befehl ,Backup
der Einstellungen des UHF-Schreib-Lese-Kopfs” ein Backup erstellt werden.

Request

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Befehlscode 0x1000 (hex.), 4096 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Lange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse nicht erforderlich

Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreibdaten nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x1000 (hex.), 4096 (dez.)

Lénge nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten

nicht erforderlich
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8825 Befehl Backup der Einstellungen des UHF-Schreib-Lese-Kopfs”

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir UHF-Anwendungen verfiigbar.

Der Befehl ,Backup der Einstellungen des UHF-Schreib-Lese-Kopfs” speichert die aktuellen Ein-
stellungen des angeschlossenen Schreib-Lese-Kopfs im Speicher des Interfaces. Das Backup
bleibt auch nach einem Spannungsreset des Interfaces erhalten. Im Fall eines Gerateaustauschs
konnen die Backup-Daten liber den Befehl ,Restore” wiederhergestellt werden. Typ und Firm-
ware-Stand missen bei beiden Schreib-Lese-Képfen identisch sein.

188

Request

Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Befehlscode 0x1001 (hex.), 4097 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Lange UID/EPC nicht erforderlich

Startadresse nicht erforderlich

Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreibdaten nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x1001 (hex.), 4097 (dez.)

Lénge nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten

nicht erforderlich
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8826 Befehl ,Abfrage Fehler/Status UHF-Schreib-Lese-Kopf”

HINWEIS
Der Befehl ist ausschlief3lich fir UHF-Anwendungen verfiigbar.

Uber den Befehl ,Abfrage Fehler/Status UHF-Schreib-Lese-Kopf” kénnen Fehler- und Statusmel-
dungen eines angeschlossenen UHF-Schreib-Lese-Kopfs ausgelesen werden.

Request
Schleifenzéhler siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Befehlscode 0x042 (hex.), 66 (dez.)
Schreib-Lese-Kopf-Adresse nicht erforderlich
Lange UID/EPC nicht erforderlich
Startadresse Adresse im ,Get Status response“-Record
Lange Lange der Daten, die aus dem ,Get Status response”-Record
ausgelesen werden sollen
0: Gesamten ,Get Status response”-Record lesen
Befehls-Time-out siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreib-Fragment-Nr. 0
Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]
Schreibdaten nicht erforderlich
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190

Response
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Antwortcode 0x042 (hex.), 66 (dez.)
Lange siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager im
Erfassungsbereich

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Daten (Bytes) verfligbar

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Datentrager-Zahler

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten, Byte 0...(Lange-1)

Status allgemein: 1 Byte allgemeiner Status

RF-Status: 1 Byte Status des RF-Moduls

Geratestatus: 1 Byte geratespezifischer Status-Informatio-
nen

RF-Modus: 1 Byte, definiert den Grund fiir den Start eines
Lesevorgangs

Trigger-Status: 1 Byte, Trigger-Nummer des RF-Modus
I/O-Status: 1 Byte, Status der Ein- und Ausgange (0 = low,
1 = high)

Umgebungstemperatur: 1 Byte, Umgebungstemperatur
in °C (Datenformat: 8 bit, Zweierkomplement)
PA-Temperatur: 1 Byte, PA-Temperatur in °C (Datenfor-
mat: 8 bit, Zweierkomplement)

RF-Antennenemperatur: 1 Byte, Antennentemperatur in
°C (Datenformat: 8 bit, Zweierkomplement)

Transmit Power: 2 Bytes, Ausgangsleistung des Schreib-
Lese-Kopfs in 1/10 dBm-Schritten, LSB...MSB (Datenfor-
mat: 16 bit, Zweierkomplement)

Reverse Power: 2 Byte zrlickgestrahlte Leistung in 1/10
dBm-Schritten, LSB...MSB (Datenformat: 16 bit, Zweier-
komplement)

Antenna DC Resistance: 4 Bytes Widerstand am Anten-
nenportin Q, LSB...MSB

Jammer Power: 2 Bytes, Eingangsleistung am RX-Port in
1/10 dBm-Schritten, LSB...MSB (Datenformat: 16 bit,
Zweierkomplement)

Kanal: Nummer des aktuell genutzten Kanals (Offset zum
nachsten verfligbaren Kanal)

Lesedaten, Byte (Lange)...127

nicht erforderlich
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Lesedaten auswerten — Allgemeiner Status

Bit Bedeutung

7 Schreib-Lese-Kopf wurde zuriickgesetzt (nach Reset)

6 Schreib-Lese-Kopf-Konfiguration beschadigt, Default-Einstellungen werden
genutzt

5 Testmodus aktiv

Datentrager vorhanden

Lesedaten auswerten — RF-Status

Bit Bedeutung

4 Grenzwert flr abgestrahlte Leistung Uberschritten
3 kein freier Kanal vorhanden

2 Antennenwiderstand zu hoch oder zu niedrig

1 Rickleistung zu hoch

0 PLL nicht gesperrt

Lesedaten auswerten — Geratestatus

Bit Bedeutung

4 Fehler bei der Nachrichtengenerierung (im Polling-Modus auf3erhalb des
Speicherbereichs)

3 Temperaturwarnung

2 Temperatur zu hoch

1 Kommunikationsfehler

0 Konfiguration ungtiltig. Ausfiihrung des Kommandos nicht moglich.

Lesedaten auswerten — RF-Modus

Wert Bedeutung

0x00 keine (Trager aus)

0x01 Modus 1: Trigger ist digitales Signal (Flanke), Time-out
0x02 Modus 2: Trigger ist digitales Signal (Flanke), Time-out
0x03 Modus 3: Trigger ist digitales Signal (Level), kein Time-out
0x04 Trigger ist ein Kommando

0x08 Reserviert

0x10 DCU-gesteuerter Lesevorgang

0x20 Continuous Mode

0x80 automatischer Trigger (Presence Sensing Mode)
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Lesedaten auswerten — I/O-Status

Wert Bedeutung
7 Ausgang 4
6 Ausgang 3
5 Ausgang 2
4 Ausgang 1
3 Eingang 4
2 Eingang 3

1 Eingang 2
0 Eingang 1
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8.8.27 Befehl ,Reset”

Uber den Befehl ,Reset” werden Schreib-Lese-Kopf und Interface zuriickgesetzt.

Request
Schleifenzahler

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Befehlscode

0x8000 (hex.), 32768 (dez.)

Schreib-Lese-Kopf-Adresse

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Lange UID/EPC

nicht erforderlich

Startadresse 0: Software-Reset
1: Spannungs-Reset
Lange nicht erforderlich

Befehls-Time-out

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreib-Fragment-Nr.

0

Lese-Fragment-Nr.

siehe Beschreibung der Ausgangsdaten, [ 137]

Schreibdaten

nicht erforderlich

Response

Schleifenzahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Antwortcode 0x8000 (hex.), 32768 (dez.)

Lénge nicht erforderlich

Fehlercode siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager im siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Erfassungsbereich

Daten (Bytes) verfligbar siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Datentrager-Zahler siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]
Schreib-Fragment-Nr. 0

Lese-Fragment-Nr. siehe Beschreibung der Eingangsdaten, [ 132]

Lesedaten

nicht erforderlich
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8.9

8.9.1

TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS

RFID-Interfaces Uber den Webserver einstellen

HINWEIS

Der Webserver zeigt immer alle Einstellmoglichkeiten an. Alle Werte werden als De-

zimalzahlen angezeigt.

Uber den integrierten Webserver kénnen die Gerite eingestellt und Befehle an die Geréte ge-
schickt werden. Um den Webserver mit einem PC 6ffnen zu konnen, miissen sich das Gerat und
der PCim gleichen IP-Netzwerk befinden.

Webserver offnen

Der Webserver lasst sich entweder tiber einen Webbrowser oder tiber das Turck Service Tool
offnen. Der Aufruf des Webservers tiber das Turck Service Tool ist im Abschnitt ,IP-Adresse ein-
stellen” beschrieben.

Im Auslieferungszustand ist im Gerat die IP-Adresse 192.168.1.100 hinterlegt. Um den Webser-
ver Uber einen Webbrowser zu 6ffnen, 192.168.1.100 in die Adressleiste des Webbrowsers ein-
geben.

Auf der Startseite werden Statusinformationen und Netzwerkeinstellungen angezeigt.

3 C | @ 192.168.1.254/info html

Embedded Website of TBEN-Lx Block /O Module

Password [Login]

Station Information >
Station Information
Station Diagnostics
Event Log

Ethernet Statistics
Links

RFID control/status 0

RFID read data 0

RFID write data 0

RFID control/status 1

RFID read data 1

RFID write data 1
Parameters
Outputs

RFID controlfstatus 2

RFID read data 2
Parameters
Inputs

RFID write data 2
Parameters
Outputs

RFID controlfstatus 3

RFID read data 3

RFID write data 3

2]

VAUX control

Station Information

Type
Identification Number
Firmware Revision
Bootloader Revision
EtherNet/IP™ Revision
PROFINET Revision
Addressing Mode
PROFINET Station Name

Network Settings

TBEN-LS-4RFID-8DXP-CDS
6814120

V0.4.7.7

V1.0.2.0

V2.7.2.0

v1.2.23.0

BGM DHCP

Ethernet Port 1 setup
Ethernet Port 2 setup
1P Address

Netmask

Default Gateway

MAC Address

LLDP MAC Address 1
LLDP MAC Address 2

PLC Information

Autonegotiate
Autonegotiate
192.168.1.254
255.255.255.0
192.168.1.1

00:07:46:ffza2:1

00:07:46:ff:a2:bg

Runtime Version
Application Name
Application Status
Run Stop Status

V3.5.8.10

not loaded

none

Abb. 111: Beispiel: Webserver - Startseite (Gerate-IP-Adresse
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http://192.168.1.100

8.9.2

Einstellungen im Webserver bearbeiten

Zur Bearbeitung von Einstellungen tiber den Webserver ist ein Login erforderlich. Im Ausliefe-
rungszustand lautet das Passwort ,password”.

HINWEIS
Turck empfiehlt, das Passwort aus Sicherheitsgriinden nach dem ersten Login zu &n-
dern.

» Passwort in das Login-Eingabefeld auf der Startseite des Webservers eingeben.
» ,Login” klicken.

= Station Information x

< C | ® 192168.1.20finfo.htmi Q&

TBEN-52-2RFID-4DXP
Embedded Websits of TREN-Sx Block 1/0 Module

Password [Login] e imaton

Station Information >
Station Information
Station Diagnostics
Event Log

Ethernet Statistics
EtherNet/IP™ Memory M

Station Information

Modbus TCP Memory Map

Links

RFID control/status 0

RFID read data 0
RFID write data 0
RFID control/status 1
RFID read data 1
RFID write data 1
oxp

DXP functions 4

DXP functions 5

DXP functions &

DXP functions 7

Abb. 112:

V02.00 | 201

Type TBEN-S2-2RFID-4DXP
i Identification Number 6814029

Firmware Revision V0.1.13.7

Bootloader Revision v8.0.0.0

EtherNet/IP™ Revision V2.7.19.0

PROFINET Revision Vi45.0

Medbus TCP Revision V2.1.6.0

Addressing Mode PGM DHCP

PROFINET Station Name then-s2-2rfid

Network Settings

Ethernet Port 1 setup Autonegotiate
Ethernet Port 2 setup Autonegotiate

1P Address 192.168.1.20
Netmask 255.255.255.0
Default Gateway 0.0.0.0

SNMP Public Community public

SNMP Private Community private

MAC Address 00:07:46:0c:cb:67
LLDP MAC Address 1 00:07:46:0c:cb:68
LLDP MAC Address 2 00:07:46:0c:cb:69

EtherNet/IP™ Status

Network topology Linear
DLR State Normal
QuickConnect Disabled

PROFINET Status

Network topology Linear
FastStartUp Disabled

Far comments e quastizns, pleszs email TURCK Support
URL httpi//wwwiturck. com * Revision V2.£,16.0

Login-Eingabefeld auf der Startseite des Webservers (rot markiert)
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Station Information

x

» Nach dem Login ist ein Schreibzugriff auf Ein- und Ausgangsdaten sowie Parameterdaten

moglich.

¢ & C | @ 216812000000t

TBEN-52-2§

RFID-4DXP
Embedded Website of TBEN-Sx Block I/0 Module

Station Information >
Station Information
Station Diagnostics

Event Log

Ethernet Statistics
Etherfet/1P™ Memory Map
Modbus TCP Memory Map
Links

Station Canfiguration
Network Configuration

Change Admin Password

RFID control/status 0
RFID read data 0
RFID write data 0
RFID control/status 1
RFID read data 1
RFID write data 1
=

DXP functions 4

DXP functions 5

DXP functions &

DXP functions 7

Station Information

Type TBEN-52-2RFID-4DXP.
Identification Number 6814029
Firmware Revision V0.1.13.7
Bootloader Revision V9.0.0.0
Etherliet/IP™ Revision v2.7.19.0
PROFINET Revision V1.45.0
Madbus TCP Revision V2.1.6.0
Addressing Mode PGM DHCP.
FROFINET Station Name then-s2-2rfid
Network Settings

Ethernet Port 1 setup Autonegotiate
Ethernet Port 2 setup Autonegotiate
1P Address 192.168.1.20
Metmask 255.255.255.0

Default Gateway

SNMP Public Community
SNMP Private Community
MAC Address

LLDP MAC Address 1
LLDP MAC Address 2

0.0.0.0
public

private
00:07:46:0cichi67
00:07:46:0c:ch:68

00:07:46:0cichi 69

EtherNet/IP™ Status

Metwork tapology Linear
DLR State Mormal
QuickConnect Disabled
PROFINET Status.

Metwork tapology Linear
FastStartup Disabled

Far comments ar questians, please email TURCK Suppart
URL hitp://wwnw.turck.com © Revision 12.1.16.0

Abb. 113: Webserver — Startseite nach dem Login
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Beispiel: Betriebsart flr Kanal 0 einstellen
Im folgenden Beispiel wird die Betriebsart von Kanal 0 auf ,HF Kompakt” eingestellt.
» Inder Navigationsleiste am linken Bildrand ,RFID control/status 0” anklicken.
» ,Parameter” anwdhlen.

& C | ® 192.168.1.20/1001_00.html Q8| @
TBEN-S2-2RFID-4DXP
Embedded Website of TBEN-Sx Block 1/0 Module e
admin@192.168.1.50 [Logout] e B

RFID control/status 0 > Parameters >
Station Information

Station Diagnostics RFID control/status 0 - Parameters
Event Log
Ethernet Statistics Operation made HF compact_+

EtherNet/IP™ Memary Map

HF: Select Tag type atomatic tag detection HF (1...4) ¥ |

HModbus TCP Memory Map

Links Bypass time (*1ms) 200

Station Configuration HF: Multitag (anticollision) no v

Network Configuration

Changs Admin Pessward HF: Heart beat read-nrite-head no v

RFID control/status 0 i yes *
HF: Autotuning read-write-head o v

il Deactivate detuned diagnosti
Gt eactivate detuned diagnostic o

RFID read data 0 Deactivate dizgnostics o v

RFID write datz 0 .

RFID control/status 1 e 2

RFID rezd dat 1 HF: Command in continuous mods Inventory in continuous made ¥ |

Ll DO e HF: Length in continuous mode 8

e -

DXP functions 4 HF: Address in continuous mode o

DXP functions 5

e g Head 1 - Activate read-write-head o v

L T Lo Head 2 - Activate read-wri no v
Head 3 - Activate read-write-head no v

Abb. 114: Parameter im Webserver einstellen

»  Betriebsart liber das Drop-down-Menu ,Operating Mode” wahlen.

RFID control/status 0 > ¥ X

& C | ® 192.168.1.20/1001_00.html Q& i
TBEN-S2-2RFID-4DXP
Embedded Website of TBEN-Sx Block /0 Module o
admin@192.168.1.50 [Logout] e 1]

RFID control/status 0 > Parameters >
Station Information

Station Diagnostics RFID control/status 0 - Parameters
Event Log
Ethernet Statistics Operation mode

Etherfet/IP™ Memory Map
Modbus TCP Memory Map
Links Bypass time (*1ms)
Station Configuration HF: Multitag (anticollision)
Network Configuration
Change Admin Password

HF: Select Tag type tion HF (1...4) ¥

HF: Heart beat read-write-head

Termination active

RFID control/status 0
Parameters

HF: Autotuning read-write-head [no v

Inputs

Ot Deactivate detuned dizgnostic o v
RFID read datz 0 Deactivate diagnostics no v
RFID write datz 0 Command retries 2
RFID control/status 1
RFID read data 1 HF: Command in continuous mode [nventory in continuous made ¥ |
:;;LD e HF: Length in continuous mode 0
DXP functions 4 HF: Address in continuous mode o
DXP functions 5
i e Head 1 - Activate read-write-head no v

DXP functions 7 Head 2 - Activate read-

head no v

Head 3 - Activate read-write-head no

Abb. 115: Drop-down-Men ,Operating Mode”

» Einstellungen speichern: ,Submit” klicken.

V02.00 | 2018/07 197



Einstellen

Beispiel: Lesebefehl ausfuhren
Im folgenden Beispiel werden 8 Bytes eines Datentrdgers durch einen an Kanal 0 des Interfaces
angeschlossenen Schreib-Lese-Kopf gelesen.

In der Navigationsleiste am linken Bildrand ,RFID control/status 0” anklicken.
,Outputs” anwahlen.

Lesebefehl Giber das Drop-down-Meni ,Command Code” wahlen: 0x0002 (read)
Anzahl der zu lesenden Bytes in das Eingabefeld ,Length” eintragen.

Lesebefehl senden: ,Submit” klicken.

¥ RFID control/status 0 > X

vVvVvyyvwvyy

& C | ® 192.168.1.20/1001_03.html Q&

TBEN-S2-2RFID-4DXP

Embedded Website of TBEN-Sx Block 1/0 Madule S
admin@192.168.1.50 [Logout] P N

RFID control/status 0 > Outputs >
Station Information

Station Diagnostics

Event Log

RFID control/status 0 - Outputs

Ethernet Statistics
EtherNet/IP™ Memary Map
Modbus TCP Memory Map
Links

|Cummand code 0x0002 Read

Loop count o

UHF: Memory area Kill password

Station Configuration Start address for read access o
Network Configuration
Change Admin Passward Length s
RFID control/status 0 e e e
Antenna No. o
Inputs )
outmns Time-out o
RFID read data 0 Read fragment No. o
Parameters
Lot write fragment No. o

RFID write data 0
RFID control/status 1
RFID read dats 1
RFID write data 1
oxp

DXP functions 4

DXP functions 5

DXP functions &

DXP functions 7

Abb. 116: Lesebefehl im Webserver einstellen

=

Der Empfang des Befehls wird in den Eingangsdaten unter ,Response code” bestatigt.
» Eingangsdaten aufrufen: In der Navigationsleiste am linken Bildrand ,Inputs” anwahlen.

= RFID control/status 0 > I X

< C | ® 192.168.1.20/1001_02.htmi Qg

TBEN-S2-2RFID-4DXP N

Embedded Website of TEEN-Sx Block 1/0 Modul= i
admin@192.168.1.50 [Logout] T ]

RFID control/status 0 > Inputs >
Station Information

station Diagnostics

Event Log

Ethernet Statistics

EtherNet/IP™ Memary Map

Modbus TCP Memory Map
s Loap count 0

RFID control/status 0 - Inputs

[Response code 0x8002: Busy - Read

Tag present at R/W-head no

Station Configuration Read-write-head detuned no

Network Configuration

Change Admin Password Parameter not supported by read-write-head no

T Read-write-head reports error ne
Expected read-write-head not connected no

Inputs

Outputs Length >
RFID read data 0 Error code 0

Parameter:

o Tag counter 1
RFID write data 0 Data (Bytes) available 0
RFID control/status 1
T Read fragment No. o
RFID write data 1 Write fragment No. 0
DXP functions 4 Acknowledge count o
DXP functions § Head 1 - Tag present at R/W-head no
DXP functions 6
DXP functions 7 Head 2 - Tag present at R/W-head no

Abb. 117: Eingangsdaten

»  Seite manuell aktualisieren, um den aktuellen Status anzuzeigen.

198 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Der Lesebefehl wird ausgefiihrt, sobald sich ein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-
Lese-Kopfs befindet.

RFID control/status 0 > 1 X

< C | ® 192.168.1.20/1001_02html QB ¥ i
TBEN-52-2RFID-4DXP S
Embedded Website of TEEN-x Block /0 Module i

admin@192.168.1.50 [Logout] i

RFID control/status 0 > Inputs >
Station Information

Station Diagnostics RFID control/status 0 - Inputs

Event Lo

Ethernet Statistics Response code 0x0002: Read
Ethertiet/1p™* Memary Map L P ——y T =

Modbus TCP Memory Map

Links Loap count o

e RED T T Read-write-head detuned o

Network Configuration

Change Admin password Parameter not supported by read-write-head no
P Read-write-head reports error no
Parameters. Expected read-write-head not connected no
Inputs
i Length 8
RFID read data 0 Error code 0
Parameters
Inputs Tag counter 2
RFID write data 0 Data (Bytes) available 0
RFID control/status 1
RFID read data 1 Read fragment No. 0
RFID write date 1 Wirite fragment No. 0
oxp
DXP functions & Acknowledge count 0
DXP functions 5 Head 1 - Tag present at R/W-head no
DXP functions &
DXP functions 7 Head 2 - Tag present at R/W-head no

Abb. 118: Eingangsdaten bei erfolgreich ausgefiihrtem Lesebefehl

Die gelesenen Daten konnen unter ,RFID Read Data” - LInputs” aufgerufen werden.

= REID read data 0 > Input X i

<« C | ® 192.1681.20/1002_02html QB i
TBEN-52-2RFID-4DXP
Embedded Website of TEEN-Sx Block /0 Module s
admin®192.168.1.50 [Logout]  "“Fiues

RFID read data 0 > Inputs >
Station Information

Station Diagnostics RFID read data 0 - Inputs
Event Log =————————
Ethernet Statistics Byte 0 - Input buffer 1

EtherNet/IP™ Memory Map
Modbus TCP Memory Map
Links

nput buffer 22

put buffer 33
Station Configuration
Network Configuration Byte 3 - Input buffer aa
Change Admin Password T She—— A
- Byte 4 - Input buffer s5
RFID control/status 0 S
Byte 5 - Input buffer 66
Inputs PP T TrTer e —
G Byte & - Input buffer 77
RFID read data 0 T —
B Byte 7 - Input buffer o
Inputs Byte 8 - Input buffer 0
RFID write date 0
RFID control/status 1 Byte 9 - Input buffer o
RFID read data 1 T —
et e Byte 10 - Input buffer o
oxe
Byte 11 - Input buffer
DX functions 4 s -
DXP functions 5 Byte 12 - Input buffer
DXP functions & el S
DXP functions 7 Byte 13 - Input buffer o
Byte 14 - Input buffer o
Byte 15 - Input buffer [}
Byte 16 - Input buffer 0

Abb. 119: Lesedaten
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Einstellen

Beispiel: Befehl im Busmodus ausfiihren
Im folgenden Beispiel soll im HF-Busmodus der Schreib-Lese-Kopf mit der Adresse 2 acht Bytes
von einem Datentrager lesen. An Kanal 0 des Interfaces sind drei Schreib-Lese-K6pfe ange-
schlossen.

In der Navigationsleiste am linken Bildrand ,RFID control/status 0” anklicken.
.Parameters” anwahlen.

HF-Busmodaus einstellen.

Angeschlossene Schreib-Lese-Kopfe aktivieren.

vvyywyy

T RFID control/status 0> | X IERs |
< C | ® 192.168.1.20/1001 00.htmi Q|
TBEN-52-2RFID-4DXP
Embedded Website of TEEN-Sx Block I/0 Module s
admin@192.168.1.50 [Logout] o imaton
RFID control /status 0 > Parameters >
station Infarmation
Station Diagnostics RFID control/status 0 - Parameters
Event Log
Ethernet Statistics Operation mode HF bus mode ¥
Etherhet/IP™ Memory Map HF: Select Tag bype automatic tag detection HF (1...4) ¥
Modbus TCP Memory Map
Links Bypass time (*1ms) 200

Station Configuration HF: Multitag (anticollision) no v
Netwark Configuration

Change Aduin Pacsmord HF: Heart beat read-write-head no v
—————— Termination active yes v
Parameters HF: Autotuning read-write-head no v
Tnputs
Dot Deactivate detuned diagnostic no v
RFID read data 0 Deactivate diagnostics no v
RFID write data 0
RFID control/status 1 Command retries 2
RFID read data 1 HF: Command in continuous mode [Inventory in continuous mode ¥
RFID write data 1 HF: Length in continuous mode B
Dep
DXP functions 4 HF: Address in continuous mode 3
DXP functions 5
o o= 2 Head 1 - Activate read-nrite-head e v
DHP functions 7 Head 2 - Activate read-write-head yes v
Head 3 - Activate read-nrite-head yes v
Head 4 - Activate read-write-head na v
Head 5 - Activate read-nrite-head o v
Head 6 - Activate read-nrite-head o v
Head 7 - Activate read-nrite-head o v
Head 8 - Activate read-nrite-head o v
Head 9 - Activate read-nrite-head o v
Head 10 - Activate read-write-head o v
Head 11 - Activate read-write-head na v
Head 12 - Activate read-write-head o v
Head 13 - Activate read-write-head o v
Head 14 - Activate read-write-head o v
Head 15 - Activate read-write-head o v
Head 16 - Activate read-write-head o v
Head 17 - Activate read-write-head o v
Head 16 - Activate read-write-head na v
Head 19 - Activate read-write-head o v

Abb. 120: Datentrager im HF-Busmodus lesen — Parameter

» Inder Navigationsleiste am linken Bildrand ,RFID control/status 0” anklicken.
,Outputs” anwahlen.

Lesebefehl auswahlen (0x0002 Read).

Lange der Lesedaten angeben.

>
4
>
»  Schreib-Lese-Kopf-Adresse im Parameter ,Antenna No.” angeben.
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RFID control/status 0 > { X

« - C [G) 192.168.1.20/1001_03 html

amw| i

TBEN-52-2RFID-4DXP

Embedded Website of TBEN-Sx Block 1/0 Module

RFID control/status 0 > Outputs >

Station Infarmation
Station Diagnostics.

Event Log

Ethernet Statistics
Etherfet/IP™ Memary Map
Modbus TCP Memory Map
Links.

Station Configuration
Network Configuration
Change Admin Passward

RFID control/status 0

Inputs
Outputs

RFID read data 0

RFID write data 0

RFID control/status 1

RFID read data 1

RFID write data 1

=3

DXP functions 4

DXP functions 5

DXP functions &

DXP functions 7

RFID control/status 0 - Outputs

Command code

0x0002 Read

Loop count
UHF: Memary area

Start address for read access

o

Kill password ¥

Read fragment No.

Write fragment No.

o
[ enath B
Length of UID/EPC. o
‘ Antenna No. 2
Time-out o

b

[

Abb. 121: Datentrdger im HF-Busmodus lesen — Prozess-Ausgangsdaten
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8.10  RFID-Interfaces Uber den DTM testen und parametrieren

Das Gerdt lasst sich mit dem DTM (Device Type Manager) Giber PACTware™ testen und parame-
trieren.

Die verschiedenen Funktionen des DTMs werden nach einem Rechtsklick auf das Gerat im Pro-
jektbaum angezeigt.

Sie kdnnen u. a. folgende Funktionen starten:
Parameter: Parameter an die jeweilige Applikation anpassen
Messwerte: Anzeige der vom RFID-Interface gelesenen Daten
Simulation: Ausgangsparameter des Gerdts zum Funktionstest setzen
Diagnose: Darstellung der Diagnosemeldungen des Geréts oder des gesamten RFID-Systems

8.10.1  Gerat mit dem PC verbinden
» PACTware™ offnen.
Im Projektbaum Rechtsklick auf Host PC ausflihren.
,Gerat hinzufligen” klicken.
BL Service Ethernet auswahlen.
Auswahl mit OK bestatigen.
| PacTware h ¥ h N

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten Extras  Fenster  Hilfe

DS HAE & [BeE2m0 88 5%s 8
Gomeisg a0 26 Geme o
STPC

>
>
>
>

Hersteller FDT-Version
therne| Turck DTM spezifisch | 1.0. dum
Service RS232 BL Service Turck 1.0.0 /2007-06-1 1.2.0 Addendum 1.00.2]]
@ HART Communication HART CodeWrights GmbH FDT 1.0.44/2012-06- 1.2.0 Addendum 1.0.44 |

o
[1] BL Service Ethernet Com DTM

Abb. 122: Ethernet-Adapter auswéihln
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,Gerat hinzufigen” klicken.
TBEN-L5-4RFID-8DXP-CDS auswahlen.
»  Auswahl mit OK bestatigen.

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Gerdtedaten Extras  Fenster  Hilfe

NSHS @ [BE 02008 853 B

vwVvyy

Im Projektbaum Rechtsklick auf den Ethernet-Adapter ausfiihren.

= TcPs2.168.1.50

Adre|(J [JE | Gerste Typ (DTN

=R = 4 B pLet |00 &8E

Driling vertighare Giesite | Geraie manvel hinzufigen |

BL Service iiber Ethernet Kommunikations DTH

| Ethernet 2 (192168 1.50/255 255 255.0)

IP Adresse Metzmaske Gatevray Ethernet Adresse
al

“| Protekell Hersteller

& i FDT-Version

BL Service Etherne Turck
BL Service Etherne Turck
BL Service Etherne Turck

BL Service Etherne Turck
BL Service Etherne Turck
BL Service Etherne Turck
BL Service Etherne Turck
BL Service Etherne Turck
BL Service Etherne Turck

<FixModData FWDx binary" FWDx

Abb. 123: TBEN-L...-4RFID-8DXP-CDS auswahlen

V02.00 | 2018/07

1.0.0/2008-01-1 1.2.0 Addendum
1.0.0/2016-02-1 1.2.0 Addendum

1.0.0/2016-02-1 1.2.0 Addendum
1.0.0/2008-01-1 1.2.0 Addendum
1.0.0/2016-04-0 1.2.0 Addendum
1.0.0/2016-06-1 1.2.0 Addendum
1.0.0/2016-08-1 1.2.0 Addendum
1.0.0/2016-08-1 1.2.0 Addendum

"262144" FWWait4DWL="101" Progld="gwBIDtm.Main2" DefBaudrate="3600"
FwDwIBaudrate="0600" DWLOptions="" DataBase="C\Program Files (x86)\Turck Software\DTMs\gwBIDtm\database\gwBLDTM Turck Model.mdb™
MeoduleType="TBEN-L4-4RFID-8DXP-CDS" WizFaverite="1130"/>




»  IP-Adresse des Gerdts angeben (hier: 192.168.1.254).
»  Optional: Bezeichnung und Geratekurzbeschreibung angeben.
» Eingaben mit OK bestatigen.

B PACTware
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

NSHa I [BeoRm 0 R 8% H

_[i TCP:192.168.1.50

Adre| (] 5| Gerate Typ (DTN %

Geratetyp BL Service Ethernet

A

Beschreibung BL Service iiber Ethe

=R: ¥ J B |ieLiet (00| &R E
Orline verfughars Gerate | Gerdte manuell hinzufiigen |

| Ethernet 2 [192.168.1.50/255.255.255.0)

Onling 1D 1P Adresse Netzmasks rsian | Mode
04038/C E8.1.2 255,255, 255.0 1. 00:07: 45 4.7.7|FGM_DHCP

IP Adresze Bezeichnung ['Tag)

TEEM-L4-4RFID-8DP-CO¢

Gerdtekurzbezeichnung

Abb. 124: |1P-Adresse angeben

v" Der Projektbaum ist vollstandig aufgebaut.
» Im Projektbaum Rechtsklick auf das Gerat ausfiihren.
» ,Verbinden” anklicken.

=  Nach dem Verbinden ist ein Lese- und Schreibzugriff auf Ein- und Ausgangsdaten sowie
Parameterdaten moglich.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

DEHS & ([Beo29 08823 H,

Gerate Tag Adre|(J |35 | Gerate Typ (DT
B HosTPC

FI /W TCP:192.168.1.50 # = * BL Service Bt

] ™ 192,168.1.254/TBEN-L4-4RFID-5C # = = TBEN-L4-4R

~BF Modulbus A T Modulbus

=1 % 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS 01 # < = Intern-Lx-4R

o = UHF Ident 0 Al = UHF Ident 0

o B UMF Ident 1 Qb = UKF Ident 1

o = UHF Ident 2 Al = UHF Ident 2

L B UKF Ident 3 i+ = UHF Ident 3

Abb. 125: Vollstandiger Projektbaum
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8.10.2 Parameterdaten mit dem DTM bearbeiten — Online-Parametrierung

Uber die Online-Parametrierung kénnen die Parameterdaten gedndert und in das Gerét ge-
schrieben werden.

» Im Projektbaum Rechtsklick auf das Gerat ausfiihren.
» ,Online-Parametrierung” anklicken.
L el e

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt Geratedaten Extras  Fenster Hilfe

DEHS @ 200 R 8g B
T 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS Online F i |
Gerite Tag Adre| () 2 | Gerste Typ (DTM
8 HosT pC Geratetyp Intem-L-4RFID-8DXP-CDS
= TCP:192.168.1.50 # 0= = BlLService | Beschisbung  Internes Elektronikmadul 4 RFID Kommun. und 8 digitale Ein-/Ausgénge
192.168.1.254/TBEN-L4-4RFID-8  # == = TBEN-L4-4F
Modulbus 0= F Modubus | S F T DR EPAS -E
= 01/1x-4RFID-8DXP-CDS 01 _# =I= = Intern-Lx-4 | [RFID Kanal 0 Mamme [ [wert
T UHF Ident 0 = T UHF Ident 0 |RFID Kansl 1 = RFllaD Kanal 0
= = RFID Kanal 2 [ Parameter
2 UHFldent 1 & UHFldent 1) o fanal 3 Betisbsat HE kompakt o
¥ UHF Ident 2 == T UHFIdent 2 | pigiaisin/ausgang 8 HF: Auswahl Tagiyp automatische Tag Erkennung HF (1 bis 4]
T UHFIdent 2 =I= % UHFIdent 3| | Digtalein-auzgang 3 HF: Uberbrueckungszsit (1., 200

Digitalein-/ausgang 10 HF: Automatisches Turing .. nein
Digitalein-/ausgang 11 Diagnose HF-Schieiblese~..  nein
Digitalein-/ausgang 12 Diagnosen deaktivieren nein
Digitalein-/ausgang 13 EefehlswiedetholungenimF... 2
Digitalein-/ausgang 14 Lénge Lesedaten 128 Byte
Digitalein-/ausgang 15 Lénge Schieibdaten 128 Byte
WX Control

Abb. 126: Online-Parametrierung

Beispiel: Betriebsart auswahlen
» Im Fenster ,Online-Parametrierung” die Betriebsart anklicken.

»  Gewlnschte Betriebsart aus dem Drop-down-Meni auswahlen.
e e

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

DE W@ D20 9BgE

lﬁ 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS Online F ierung |
Gerdte Tag Adre [ [3i | Gerate Typ (DTM

=) HOSTPC Gerdtetyp Intern-Lx-4RFID-8DXP-CDS

E. TCP:192.168.1.50 ,/ == . BL Service E Beschreibung Internes Elektionikmodul 4 RFID Kommun. und 8 digitale Ein-/Ausgange
192.168.1.254/TBEN-L4-4RFID-8 ,/ == .TBENVLAVAF
T Modubss - EE D 0 R RE

2% Modulbus <=
& 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS 01 # <I= = Intern-Lx-4 [RFID Kanal 0 Name [ [wlert
= UHF Ident 0 == ¥ UHF Ident 0 |RFID Kanal 1 = RFID Kanal 0
= = RFID Kanal 2 ! & Parameter
= UHFldent 1 = = UHFIdent 110 K anal 3 Betriebsart [ HF kompakt v
. ¥ UHFldent2 == & UHFIdent 2 | pigiaiein. /susgang B HF. uswahl Tagyp Tesktivert
¥ UHFIdent 3 =0= T UHF Ident 3| | Digitslein-/ausgang 9 HF: Uberbrueckungszeit (1...
Digitalsir-/ausgang 10 HF: Automatisches Tuning ., | HF eweiert
N HF Busmodus
Digitalsir-/ausgang 11 Dignase HF Schreblese.. | [F kommakt
Digitalsir-/ausgang 12 Diagnosen deakiivieren LHF envetert
Digitalsir-/ausgang 13 Befehlswiederhalungen im F..
Digitalsir-/ausgang 14 Lénge Lesedaten 128 Byte
Digitalsire/ausgang 15 Lénge Schreibdaten 128 Byle
WAL Control

Abb. 127: Beispiel — Betriebsart auswahlen
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8.10.3  Prozess-Eingangsdaten mit dem DTM auslesen — Messwert
Uber die Messwert-Funktion des DTM kénnen die Prozess-Eingangsdaten ausgelesen werden.

>
>
4
=

Datei  Bearbeiten  Ansicht

Projeki  Geratedaten
S0 Q8o g B

| 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS # Ornline Parametrierung | ™ 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS # Messwert

Adre|(J 2 | Gerate Typ (DTN

Extras  Fenster  Hilfe

Im Projektbaum Rechtsklick auf das Gerat ausfiihren.
+Messwert” anklicken.
Im mittleren Fenster den gewtinschten Kanal auswahlen.

Die Prozess-Eingangsdaten werden im Fenster auf der rechten Seite angezeigt (Beispiel:
Das Gerat befindet sich im Leerlauf).

PACTware

= 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS
F UHF Ident 0
T UHF Ident 1
T UHF Ident 2
F UHF Ident 3

# == = BLService |
# <= = TBEN-L4-4F

== T Modulbus

S-Ee? B2%-5

Geratetyp

Beschisibung

Intem-Lx-4RFID-8DXP-CDS

Intemnes Elektronikmodul 4 RFID Kommun._ und 8 digitale Ein-/Ausgange

01 # == = Intern-Lx-4 | [Giobal
<= F UHF Ident o | FFID Kanal 0

== T UHFldent 1

RFID Kanal 1
RFID Kanal 2

=
=0= ¥ UHFldent 2| | priD K anal 3
=I= F UHF Ident 3| | Digitalsin-Zausgang 8

Digitsleine-/ausgang 3
Digitalein-‘ausgang 10
Digitalein-‘ausgang 11
Digitslein-‘ausgang 12
Digitslein-‘ausgang 13
Digitalein-‘ausgang 14
Digitalein-ausgang 15
VLI Cantrol
Modulstatus

Abb. 128: Messwert-Funktion des DTM
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[Mame

[ [wer

= RFID Kanal 0
[ Eingangswerte
0x0000 Leeriauf

- Lénge
Fehlercode
Diateniriger Zhler

=l Eingangs Puffer

- Einganaspufter 07
Eingangspufier 815
Eingangspuffer 16-23

- Einganaspuffer 24-31

- Eingangspufter 32-33
Eingangspuffer 4047
Eingangspuffer 4555

- Einganaspufter 56-63

- Einganaspuffer 5471
Eingangspuffer 7273
Eingangspuffer 80-87

- Einganaspuffer 83-35

- Eingangspuffer 35103
Eingangspuffer 104111
Eingangspuffer 112-113

- Eingangspufter 120-127

- Schisifenzahler fir schnelle Yeratbeitung

----- Datentrager im Erfassungsbereich am Schieb-Lese-Kopf Ad...

nein

oo oo



8.104 Prozess-Ausgangsdaten mit dem DTM andern — Simulation
Uber die Simulations-Funktion des DTM kénnen die Prozess-Ausgangsdaten geéndert werden.

>
>
4
=

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Gerdtedaten

Das Gerat befindet sich im Leerlauf).
e mewae ]

Extraz  Fenster  Hilfe

NEHL @ [Bln O2w0 983 B

Im Projektbaum Rechtsklick auf das Gerat ausfiihren.
~Simulation” anklicken.
Im mittleren Fenster den gewtinschten Kanal auswahlen.

Die Prozess-Ausgangsdaten werden im Fenster auf der rechten Seite angezeigt (Beispiel:

[ 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS # Ornline

\g | ® 01/Lx-ARFID-8DXP-CDS # Messwert | 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS # Simulation |

Abb. 129: Simulations-Funktion des DTM
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Ausgangspufter 120127

Gerite Tag Adre| () (36 | Gerste Typ (DTM
& HOSTRC Gertetyp Intern-Lx-4RFID-8DXP-CDS
= TCP:192.168.1.50 / == = BLService | Beschreibung Internes Elektronikmodul 4 RFID Kommun. und 8 digitale Ein-/Ausginge
/™ 192.168.1.254/TBEN-L4-4RFID-8 & TBEN-L4-4F
=2F Modulbus Moditbes | S ~[E @ F 8= -G
' 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS 01 7 == = Intern-Lx-4 | [RFID Kanal 0 Name [ [wlert
T UHF Ident 0 UHF Ident 0 | FFID Kanal 1 = RFID Kanal 0
RFID Kanal 2 £ Ausgangswerte
é— UHF Ident 1 UHF Ident 1 BFID Kana 3 Ox0000
% UHFIdent 2 UHF Ident 2| | b ik ein fausgang 8 Schleifenzshler fiir schnelle Verabeitung 0
UHF Ident 3 UHF Ident 3| | Digitalein-/ausgang 9 UHF: Speicherbersich Kil-Passwort
Digitalein-/ausgang 10 Startadresse 0
Digitalein-/ausgang 11 Lange 0
Digitaleir-/ausgang 12 Lénge UID/EPC 0
Digitalein-/ausgang 13 ' [ Ausgangs Puffer
Digitalein-/ausgang 14 Ausgangspuffer 07 0000000000000000
Digitalein-/ausgang 15 Ausgangspuffer 815 0000000000000000
WK Control Ausgangspuffer 16-23 0000000000000000
Ausgangspufter 24-31 0000000000000000
Ausgangspufter 32-39 0000000000000000
Ausgangspufter 40-47 0000000000000000
Ausgangspuffer 4855 0000000000000000
Ausgangspuffer 55-63 0000000000000000
Ausgangspuffer 5471 0000000000000000
Ausgangspuffer 72-79 0000000000000000
Ausgangspuffer 80-87 0000000000000000
Ausgangspufter B8-95 0000000000000000
Ausgangspuffer 95-103 0000000000000000
Ausgangspuffer 104-111 0000000000000000
Ausgangspuffer 112119 0000000000000000
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8.10.5 Diagnosen mit dem DTM auswerten
Uber die Diagnose-Funktion des DTM kénnen die Diagnosen aller Kanéle abgerufen werden.

4
>
4
=

Im Projektbaum Rechtsklick auf das Gerat ausfiihren.

.Diagnose” anklicken.

Im mittleren Fenster den gewtinschten Kanal auswahlen.

Die Prozess-Ausgangsdaten werden im Fenster auf der rechten Seite angezeigt (Beispiel:
Das Gerat befindet sich im Leerlauf).

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Gerdtedaten Extras  Fenster  Hilfe
NEHY @ ([Be c®w0 Q828

’E 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS # Online Parametrierun

T 01/L4RFID-8DXP-CDS * Messwert | = 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS # Simulation | 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS #1

Gerte Tag

B HosTPC
= TCP:192.168.1.50
T 192.168.1.254/TBEN-L4-4RFID-8
=% Modulbus
= 01/Lx-4RFID-8DXP-CDS
% UHFIdent 0
= UHFIdent 1

TBEN-L4-4F,
== T Modulbus

01 # <= = Intemn-Lx-4

UHF Ident 0

UHF Ident 1

UHF Ident 2

UHF Ident 3.

B-a® e

Geratetyp

Beschreibung

FER-"

Inten-Lx-4RFID-8DXP-CDS

Intemnes Elektronikmodul 4 RFID Kommun. und 8 digitale Ein-fAusgange

Global

AFID Kanal 1
FFID Kanal 2

FFID Kandl 3
Digitalein-/ausgang &
Digitalein-/ausgang 3
Digitalein-/ausgang 10
Digitalein-/ausgang 11
Digitalein-/ausgang 12
Digtaleir-/ausgang 13
Digitaleir-/ausgang 14
Digitaleir-/ausgang 15

Abb. 130: Diagnose-Funktion des DTM

Mame

[wiert ~

= RFID Kanal 0
-] Diagnose

Parametienngsfehler
Konfiguration iiber DT aktiv
Pufter vall
iagnose Kopf 1
HF-Schisib-Lese-Kopf an Adiesse « verstimmt
Parameter vom Schreib-Lese-Kopt Adresse « nicht unterstiitzt
Schreib-Lese-Kopf an Adresse » meldet Fehler
Erwarteter Schreib-Lese-Kopf an Adresse « nicht verbunden
=) Diagnose Kopf 2
HF-Schieib-Lese-Kopt an Adiesse » verstimmt
Parameter vom Schieb-Lese-Kopf Adresse « nicht unterstijtzt
Schreib-Lese-Kopf an Adresse » meldet Fehler
Erwarteter Schreib-Lese-Kopf an Adresse « nicht verbunden
E Diagnose Kopf 3
HF-Schisib-Lese-Kopf an Adiesse « verstimmt
Parameter vom Schreib-Lese-Kopt Adresse « nicht unterstiitzt
Schreib-Lese-Kopf an Adresse » meldet Fehler
Enaarteter SchreibL ese-Kopt an Adresse « nicht verbunden
iagnose Kopl 4
HF-Schieib-Lese-Kopt an Adiesse » verstimmt
Parameter vom Schieb-Lese-Kopf Adresse « nicht unterstijtzt
Schreib-Lese-Kopf an Adresse » meldet Fehler
Erwarteter Schreib-Lese-Kopf an Adresse « nicht verbunden
iagnose Kopl 5
HF-SchisibLese-Kopf an Adiesse « verstimmt
Parameter vom Schreib-Lese-Kopt Adresse « nicht unterstiitzt
Schreib-Lese-Kopf an Adresse » meldet Fehler
Enaarteter SchreibL ese-Kopt an Adresse « nicht verbunden
E Diagnose Kopf &
- HF-Schieib-Lese-Kopf an Adiesse « verstimmt
Parameter vom Schieib-Lese-Kopf Adresse » nicht unterstitzt
Schreib-Lese-Kopf an Adresse » meldet Fehler
Erwarteter Schreib-Lese-Kopf an Adresse « nicht verbunden
=) Diagnose Kopf 7
HF-Schieib-Lese-Kopt an Adiesse » verstimmt
Parameter vom Schieb-Lese-Kopf Adresse « nicht unterstijtzt
Schreib-Lese-Kopf an Adresse » meldet Fehler
Enaarteter SchreibL ese-Kopt an Adresse « nicht verbunden
gnose Kopf 8
HF-Schisib-Lese-Kopf an Adiesse « verstimmt
Parameter vom Schreib-Lese-Kopt Adresse « nicht unterstiitzt
Schreib-Lese-Kopf an Adresse » meldet Fehler
Emwarteter Schreib-Lese-Kopt an Adresse « nicht verbunden
=) Diagnose Kopf 9
HF-Schieib-Lese-Kopt an Adiesse » verstimmt
Parameter vom Schieb-Lese-Kopf Adresse « nicht unterstijtzt
Schreib-Lese-Kopf an Adresse » meldet Fehler
Erwarteter Schreib-Lese-Kopf an Adresse « nicht verbunden
Diagnose Kopf 10
HF-Schisib-Lese-Kopf an Adiesse « verstimmt
Parameter vom Schreib-Lese-Kopt Adresse « nicht unterstiitzt
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8.10.6 Beispiel: Lesebefehl mit dem DTM ausfuhren

Im folgenden Beispiel werden 8 Bytes eines Datentrdgers durch einen an Kanal 0 des Interfaces
angeschlossenen HF-Schreib-Lese-Kopf gelesen.

J vvvyvwyy

\ A 4

Im Projektbaum Rechtsklick auf das Gerat ausfihren.
LSimulation” anklicken.

Im mittleren Fenster RFID-Kanal 0 auswahlen.

Lange einstellen: Aktuellen Wert doppelt klicken.
Alle folgenden Meldungen bestatigen.

Der DTM startet den Force Mode. Im Force Mode werden alle eingegebenen Werte direkt
in das angeschlossene Gerat geschrieben.

Lange in Bytes eintragen (Beispiel: 8).
Befehlscode aus dem Drop-down-Men( auswahlen (Beispiel: 0x0002 Lesen).

RFID K.anal 0

RFID K.anal 1

RFID K.anal 2

RFID K.anal 3
Digitalzin-/auzgang &
Digitalzin-/auzgang 3
Digitalzin-/auzgang 10
Digitalein-/auzgang 11
Digitalzin-/auzgang 12
Digitalzin-/auzgang 13
Digitalzin-/auzgang 14
Digitalzin-/auzgang 15
Wl L Control

M arne Wiert
= RFID Kanal 0
= Auzgangswerte
| - Befehlzcode : 0x0002 Lesen |
Schleifenzahler fur zchnelle Werarbeitung 1]
IIHF: Speicherbereich K.ill-Fazzywaart
Startadresse 1]
[ Lange B |
Lange UID/EPC 1]
= Auzgangs Puffer
Auzgangzpuffer 0-7 0000000000000a0
Auzgangzpuffer 8-15 0000000000000a0
Auzgangzpuffer 16-23 0000000000000a0
Auzgangzpuffer 24-31 0000000000000a0
Ausgangzpuffer 32-39 0000000000000a0
Ausgangzpuffer 40-47 0000000000000a0

Abb. 131: Lesebefehl ausfiihren - Fenster ,Simulation”

Die gelesenen Daten werden im Fenster ,Messwert” angezeigt. Das Datenformat ist hexadezi-

mal.

Global Mame Wiert
RFID Kanal 0 = RFID Kanal 0
RFID K.anal 1 _ = Eingangswerte
RFID kKanal 2 -~ Antwortcode 0002 Lezen
HF'_D Kfanal 3 D atentrager im Erfassungsbereich am Schieib-Lese-Kopf &d...  j& (ﬂ
g:g::::z:::;’:azgang 3 Schleifenzahler fur schnele Werarbeitung i

_g_ . gana Lange 8
Digitalein-/auzgang 10

S Fehlercode 0
Digitalein-/ausgang 11 [ atentrager<ahler 1
Digitalein-/ausgang 12 . g
Digitalein-/auzgang 13 - finoanas Puffer

A gand Eingangspuffer 0.7 0B16212C37424D58 |
Digitalein-/ausgang 14
Digitalein-/ausgang 15 |31 Tu =T )0 = s T
VALY Control Eingangzpufter 16-23 0000000000000000
Modulstatus Eingangzpufter 24-21 0000000000000000

Eingangzpufter 32-29 0000000000000000

Abb. 132: Lesebefehl ausfiihren - Fenster ,Messwert”
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Einstellen

8.11  UHF-Schreib-Lese-Kdpfe einstellen

UHF-Schreib-Lese-Kdpfe lassen sich tiber einen DTM erweitert parametrieren. Uber die Parame-
terdaten des Interfaces kdnnen keine Parameter in UHF-Schreib-Lese-Kopfe gesetzt werden.
Der geratespezifische DTM steht zum Download unter www.turck.com zur Verfligung.

Eine umfangreiche Beschreibung der Einstellungen fiir UHF-Schreib-Lese-Kopfe finden Sie in
der geratespezifischen Betriebsanleitung.

8.12  WebVisu 6ffnen

Die Blockmodule TBEN-L...4RFID- 8DXP-CDS-WV sind mit einer vollstandigen WebVisu- Lizenz
ausgestattet.

»  Zum Offnen von WebVisu die IP-Adresse des Gerits mit der Erganzung
,:8080/webvisu.htm” in die Adressleiste eines Browsers eingeben.
Beispiel: 192.168.1.254:8080/webvisu.htm

813  SFTP-Zugriff nutzen

Uber ein FTP-Client-Programm (z. B. FileZilla) kann der Anwender mit SFTP auf das Gerit zugrei-

fen.

Server (SFTP-Protokoll) IP-Adresse des Gerats
Username sftpuser

Password password

Port 22

HINWEIS

ﬂ Das Passwort fiir den SFTP-Zugriff und das Passwort im Webserver sind synchroni-
siert. Eine Anderung des Passworts fiir den SFTP-Zugriff fiihrt auch zur Anderung des
Passworts im Webserver.
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http://www.turck.com

sftp/fsftpuse

r@192.168.1.13 - Fil
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Datei Bearbeiten Ansicht Uber!ragung Server Lesezeichen Hilfe Meue Version verfligbar!
4 - FEER 2+ & EXLTH
* Server: sftp://1921681.13  Benutzername  sftpuser Passwort; sesessss Port: Verbinden B |
|[Status: Empfange Verzeichnisinhalt far "/CoDeSys/PlcLogic”.. - [
Status: Listing directory /CoDeSys/PlcLogic
Status: Anzeigen des Verzeichnisinhalts far "/CoDeSys/PlcLogic” abgeschlossen
Status: Empfange Verzeichnisinhalt far "/CoDeSys/visu"...
Status: Listing directory /CoDeSys/visu (o
Status: Anzeigen des Verzeichnisinhalts fir "/CoDeSys/visu" abgeschlossen -
Lokal: | C\Usi » | Server: | /CoDeSys -
-~ = b [
£ | CoDeSys
-~ 1. PlcLogic
. USB_Data
w J wisu
Dateiname Dateigréfe Dateityp Zuletzt gedndert  Berechtigu... Besitzer/Gr...
) B
[ T | PlcLogic Dateiordner  14.02.2016 16:2...  drwxr-xr-- 00
- 1. USB_Data Dateiordner  14.02.2016 16:2...  drasr-xr-x 00
Dateiname  * | | yig, Dateiordner  14.02201616:2.. draxrxr—- 00
. - L Application.app 115748 APP-Datei 14.03.2016 18:3...  -rw-r--r-- 0o
4' Iz"li-" d‘““} Application.crc 20 CRC-Datei 14.03.2016 18:3...
12 Dateien und 25 |1 Datei ausgewshlt. GesarmntgroBe: 20 Bytes
Server/Lokale Datei Richtung Datei auf Server GroBe Prioritdt  Status
Zu iibertragende Dateien l Fehlgeschlagene Ubertragungen l Erfolgreiche Ubertragungen ‘
am Warteschlange: leer @e
Abb. 133: SFTP-Zugriff Giber FileZilla (Beispiel)
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Betreiben

9 Betreiben

HINWEIS
Nach einem Spannungs-Reset werden die im Modul gespeicherten Lese- und
Schreibdaten zurtickgesetzt.

9.1 Befehl ausfuhren und Daten abrufen

»  Parameter fur den Befehl einstellen.

» Befehlscode einstellen.

=  Wahrend der Befehlsausfiihrung ist das Busy-Bit gesetzt.
=

Der Befehl wurde erfolgreich ausgefiihrt, wenn der Antwortcode gleich dem Befehlscode
und das Error-Bit nicht gesetzt ist.

HINWEIS

Ein Befehl ist erfolgreich, wenn der Antwortcode gleich dem Befehlscode ist.

9.1.1  Typische Zeiten fur die Befehlsverarbeitung
Bei den in den folgenden Tabellen angegebenen Werten handelt es sich um Naherungswerte.
Die typischen Zeiten zur Befehlsausfiihrung sind u. a. von den folgenden Faktoren abhéngig:
Hardware-Konfiguration
Software-Konfiguration
Anzahl der Busteilnehmer
Buszykluszeiten

HF-Anwendungen

Befehl System-Zykluszeit Erforderliche Zeit Abhéngigkeit von Faktoren
wie Protokoll, System etc.
8 Byte lesen 4 ms 10 ms <20%
8 Byte schreiben 4 ms 10 ms <20%
8 Byte lesen 20 ms 60 ms <20 %
8 Byte schreiben 20 ms 60 ms <20 %
128 Byte lesen 4 ms 40 ms <20 %
128 Byte schreiben 4 ms 50 ms <20 %
1 kByte lesen 4 ms 700 ms <20 %
1 kByte schreiben 4 ms 800 ms <20 %
Inventory (4 Datentrager) 4 ms 300 ms <10%
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HF-Busmodus

Die zur zyklischen Bearbeitung eines Befehls erforderliche Zeit ist abhdngig von der Zeit, in der
sich der Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befindet (Bypass-Zeit). Stan-
dardmaBig sind als Bypass-Zeit 48 ms eingestellt. Die Bypass-Zeit kann durch den Anwender
eingestellt werden. Ist die Bypass-Zeit anders eingestellt, muss die Differenz zur Zeit fiir die Be-
fehlsverarbeitung hinzugerechnet oder davon abgezogen werden.

Die Zeit, in der alle Schreib-Lese-Kopfe einmal vom Interface angesprochen werden kénnen, er-
rechnet sich wie folgt:

Anzahl Schreib-Lese-Kopfe x Bypass-Zeit

Diese Zeit entspricht der Aktualisierungsrate fiir das Bit ,Datentrager im Erfassungsbereich”
und muss bei der Berechnung der Gesamtzeit fir die Befehlsverarbeitung ebenfalls berticksich-

tigt werden.

Der Inventory-Befehl muss fiir alle Schreib-Lese-Kopfe separat ausgefiihrt werden.

Befehl System-Zykluszeit

Erforderliche Zeit

Abhéngigkeit von Faktoren
wie Protokoll, System etc.

UID an einem Schreib-Lese- 4 ms 24 ms Abhangig von der System-
Kopf bei steigender Flanke Zykluszeit muss die Bypass-
an TP lesen, Datentrager im Zeit hinzugerechnet wer-
Erfassungsbereich den.

UID an einem Schreib-Lese- 20 ms 80 ms

Kopf bei steigender Flanke

an TP lesen, Datentrager im

Erfassungsbereich

112 Byte von unterschiedli- 4 ms 180 ms pro Schreib-Lese-  Die Dauer der Zugriffe auf

chen Schreib-Lese-Képfen
nacheinander lesen,
Default-Bypass-Zeit (48 ms)

Kopf

die einzelnen Schreib-Lese-
Kopfe variiert.

UHF-Anwendungen

Befehl System-Zykluszeit Erforderliche Zeit Abhéngigkeit von Faktoren
wie Protokoll, System etc.

12 Byte EPC lesen 4 ms 120...220 ms nicht erkennbar

12 Byte EPC schreiben 4 ms 260...400 ms nicht erkennbar

1 kByte lesen 4 ms 2500 ms <20 %

1 kByte schreiben 4ms 7300 ms <20 %

Inventory (100 Datentrager, 4 ms 5500 ms <20%

Schreib-Lese-Kopf im Re-
port Mode, dynamische
Applikation)

9.2 Fragmentierung nutzen

Werden mehr Daten gelesen als die eingestellte GroRe des Daten-Interfaces, erhoht sich auto-
matisch der Fragmentzahler in den Eingangsdaten.

» Um weitere Daten auszulesen, Fragment-Zahler in den Ausgangsdaten erhdhen.
» Vorgang wiederholen, bis die Lese- oder Schreib-Fragment-Nr. in den Eingangsdaten

gleich Null ist.

Werden weniger Daten gelesen als die eingestellte Gro3e des Daten-Interfaces, bleibt der Frag-

ment-Zahler auf 0.
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Betreiben

9.3 Befehle mit Schleifenzahler-Funktion nutzen

HINWEIS
Der Schleifenzéhler wird nur fiir die Befehle mit schneller Ausfiihrung unterstiitzt.

»  Befehl setzen: Befehlscode angeben.
»  Schleifenzahler auf 1 setzen.

=  Wenn in den Prozess-Eingangsdaten derselbe Befehlscode wie in den Prozess-Ausgangs-
daten erscheint, wurde der Befehl erfolgreich ausgefiihrt. Die RFID-Daten werden im Puf-
fer des Interfaces gespeichert.

» Befehl wiederholen: Schleifenzéhler in den Ausgangsdaten um 1 erhéhen.
=  Wenn in den Prozess-Eingangsdaten derselbe Schleifenzdhler-Wert wie in den Prozess-
Ausgangsdaten erscheint, wurde der Befehl erfolgreich ausgefiihrt. Die RFID-Daten wer-

den im Puffer des Interfaces gespeichert.

» Neuen Befehl setzen: Neuen Befehlscode angeben und Schleifenzéhler auf 0 setzen.
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04 NEXT-Modus nutzen

Der NEXT-Modus ist nur in HF-Singletag-Anwendungen verfiigbar. Ein HF-Datentrager wird im-
mer nur dann gelesen, beschrieben oder geschiitzt, wenn sich der UID vom UID des zuletzt ge-

94.1  Beispiel: NEXT-Modus fUr einen Lesebefehl nutzen

lesenen oder beschriebenen Datentragers unterscheidet.

v’ Voraussetzung: Datentrager A und Datentrager B haben einen unterschiedlichen UID.

>
>

Lesebefehl in den Prozess-Ausgangsdaten setzen.
Next-Modus setzen: In den Prozessausgangsdaten unter ,Lange UID/EPC” den Wert -1
angeben.

Datentrager A befindet sich im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs. Die Steuerung sen-
det einen Lesebefehl im NEXT-Modus an das RFID-Interface. Der Lesebefehl wird vom Interface
an den Schreib-Lese-Kopf tibertragen. Der Schreib-Lese-Kopf liest einmalig Daten von Daten-

trager A.

Die Steuerung sendet einen zweiten Lesebefehl im NEXT-Modus an das RFID-Interface. Der Les-
ebefehl wird vom Interface nicht an den Schreib-Lese-Kopf Gibertragen, solange sich Datentra-

ger A im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befindet.

Der Lesebefehl wird vom Interface an den Schreib-Lese-Kopf tibertragen, wenn sich Datentra-
ger B im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs befindet. Der Schreib-Lese-Kopf liest Daten
von Datentrager B.
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Abb. 134: NEXT-Modus (Schema)
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95 Inventory-Befehl und Continuous (Presence Sensing) Mode nutzen

Inventory-Befehl und der Continuous (Presence Sensing) Mode unterscheiden sich hinsichtlich
der Datenlibertragung an die SPS. Der Continuous Mode ist fiir schnelle Applikationen geeig-
net, in denen ein Befehl (z. B. Lesen oder Schreiben) wiederholt ausgefiihrt werden soll. Eine
wiederholte Ausfiihrung desselben Befehls durch die Steuerung ist nicht erforderlich.

Im Folgenden sind die wichtigsten Unterschiede zwischen einem Inventory-Befehl und dem

Continuous Mode aufgelistet:

Inventory

getriggertes Lesen von UID
oder EPC

Continuous Mode

wiederholtes Lesen von
UIDs und EPCs
automatische Wiederho-

lung desselben Befehls (z. B.
Inventory, Lesen, Schreiben)

Continuous Presence Sensing
Mode

UHF-Schreib-Lese-Kopf
schaltet sich ein, sobald ein
Datentrager erkannt wird
wiederholtes Lesen von
UIDs und EPCs
automatische Wiederho-
lung desselben Befehls (z. B.
Inventory, Lesen, Schreiben)

Daten werden nach Beenden
des Befehls in den Lesedaten
angezeigt

Daten missen Uiber separaten
Befehl aus dem Speicher des
Interfaces ausgelesen werden

Daten missen (iber separaten
Befehl aus dem Speicher des
Interfaces ausgelesen werden

Gruppierung von EPCs mdg-
lich

Gruppierung von EPCs mog-
lich

Gruppierung von EPCs mog-
lich

Keine Pufferung am Schreib-
Lese-Kopf

Keine Pufferung am Schreib-
Lese-Kopf

Keine Pufferung am Schreib-
Lese-Kopf

Befehl beenden:

Befehl beenden:

Befehl beenden:

1. Time-out 1. Time-out 1. Time-out
2. automatisch nach Befehls- 2. Separater Befehl 2. Separater Befehl
ausfuihrung
96  Befehle im HF-Busmodus ausfuhren
» Parameterdaten einstellen.
»  Betriebsart ,HF Bus Mode” auswahlen.
»  Angeschlossene Schreib-Lese-Kopfe aktivieren.
» Eingangsdaten einstellen.
» Befehlscode angeben.
»  Startadresse fir den Befehl einstellen.
»  Gewlinschte Schreib-Lese-Kopf-Adresse einstellen.
» Befehl an den Schreib-Lese-Kopf senden.
9.7 LED-Anzeigen
Die Gerate verfligen iber Mehrfarben-LEDs zur Anzeige von Informationen zu:
Versorgungsspannung
Sammel- und Busfehler
Status
Diagnose
Die LED APPL ist in CODESYS applikationsspezifisch programmierbar.
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LED PWR

aus

Bedeutung
keine Spannung oder Unterspannung an V1

leuchtet griin

Spannung an V1 ok

leuchtet rot

keine Spannung oder Unterspannung an V2

LED BUS
aus

Bedeutung
keine Spannung vorhanden

leuchtet griin

Verbindung zu einem Master aktiv

blinkt griin (1 Hz)

Gerat betriebsbereit (Slave)

leuchtet rot

IP-Adresskonflikt, Restore-Modus aktiv oder F_Reset aktiv

blinkt rot

Wink-Kommando aktiv

blinkt rot/grin (1 Hz)

Autonegotiation und/oder Warten auf IP-Adresszuweisung in DHCP-
oder BootP-Modus

LED ERR
aus

Bedeutung
keine Spannung vorhanden

leuchtet griin

keine Diagnose

leuchtet rot

Diagnose liegt vor

LED RUN
leuchtet griin

Bedeutung
Programm aktiv

blinkt griin

gultiger Speicherstick an USB-A

leuchtet rot

Programm gestoppt

blinkt rot

kein Programm vorhanden

blinkt rot
(doppelt, 1 Hz)

F_Reset aktiv

LEDs ETH1 und ETH2
aus

Bedeutung
keine Ethernet-Verbindung

leuchtet griin

Ethernet-Verbindung hergestellt, 100 Mbit/s

blinkt griin

Datentransfer, 100 Mbit/s

leuchtet gelb

Ethernet-Verbindung hergestellt, 10 Mbit/s

blinkt gelb

Datentransfer, 10 Mbit/s
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LEDs TPO...TP3
aus

Bedeutung
kein Datentrager im Erfassungsbereich

leuchtet griin

Datentrager im Erfassungsbereich

blinkt griin

Datentager im Erfassungsbereich, Befehl wird bearbeitet

blinkt (1 Hz) rot/griin

Verbindung mit DTM. Keine Verbindung zur Steuerung aktiv.

leuchtet rot

Diagnose liegt vor

LEDs
CMDO...CMD3

aus

Bedeutung

Schreib-Lese-Kopf aus

leuchtet griin

Schreib-Lese-Kopf ein

blinkt griin

BUSY (Befehl aktiv)

blinkt (1 Hz) rot/griin

Interface-Speicher voll

leuchtet rot

Fehler im Dateninterface

RFID-Kanal-LEDs

TP... und CMD... blin-

ken gleichzeitig

Uberlast der Hilfsspannung

TP... und CMD... blin-

ken abwechselnd

Parameter-Fehler

DXP-Kanal-LEDs
aus

Bedeutung (Eingang) Bedeutung (Ausgang)

Eingangslevel unterhalb max. Ein- Ausgang nicht aktiv
gangslevel

leuchtet griin

Eingangslevel oberhalb min. Ein-
gangslevel

Ausgang aktiv (max. 2 A)

leuchtet rot

- Aktuator Uberlast

blinkt rot (1 Hz)

Uberlast der Sensorversorgung

LED APPL
(programmierbar)

blinkt weild

Wink-Kommando aktiv
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98  Software-Diagnosemeldungen

9.8.1  Diagnosemeldungen — Gateway-Funktionen

Byte-Nr. Bit
7 6 5 4 3 2 1 0
0 V2 DIAG
FCE coOM V1

Bedeutung der Diagnose-Bits

Bezeichnung

Bedeutung

V2 Unterspannung an Versorgungsspannungs-Anschluss V2
DIAG Moduldiagnose liegt an

FCE Force Mode im DTM aktiv

coOM Interner Fehler

V1 Unterspannung an Versorgungsspannungs-Anschluss V1

9.8.2  Diagnosemeldungen — RFID-Kandle

Byte-Nr. Bit
7 6 5 4 3 2 1 0
0 VAUX PRMER DTM FIFO
1 reserviert
2 reserviert
3 reserviert
4 TNC1 TRE1 PNS1 XD1
5 TNC2 TRE2 PNS2 XD2
6 TNC3 TRE3 PNS3 XD3
35 TNC32 TRE32 PNS32 XD32

Bedeutung der Diagnose-Bits

Bezeichnung Bedeutung

VAUX Uberspannung an Versorgungsspannungs-Anschluss VAUX
PRMER Parametrierfehler

DTM Konfiguration tber den DTM aktiv

FIFO Puffer voll

TNC... Erwarteter Schreib-Lese-Kopf nicht gefunden

TRE... Schreib-Lese-Kopf meldet Fehler

PNS... Parameter wird vom Schreib-Lese-Kopf nicht unterstiitzt
XD... Schreib-Lese-Kopf verstimmt
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983  Diagnosemeldungen - Digitale Kanale
Byte-Nr. Bit
7 6 5 4 3 2 1 (]
0 VAUXC7 |VAUXC6 |VAUXC5 |VAUXC4 |reserviert
1 reserviert
2 reserviert
3 ERR15 ‘ERR14 ERR13 ERR12 ERR11 ERR10 ERR9 ERR8

Bedeutung der Diagnose-Bits

Bezeichnung Bedeutung

VAUXC4 Uberspannung an Versorgungsspannungs-Anschluss VAUX an Steckplatz 7
(Kandle 8 und 9)

VAUXC5 Uberspannung an Versorgungsspannungs-Anschluss VAUX an Steckplatz 7
(Kanale 10 und 11)

VAUXC6 Uberspannung an Versorgungsspannungs-Anschluss VAUX an Steckplatz 7
(Kanéale 12 und 13)

VAUXC7 Uberspannung an Versorgungsspannungs-Anschluss VAUX an Steckplatz 7
(Kanéle 14 und 15)

ERRx Fehler an Kanal x

984  Diagnosemeldungen — Modulstatus

Bedeutung der Diagnose-Bits

Bezeichnung Bedeutung
V2 Unterspannung an Versorgungsspannungs-Anschluss V2
DIAG Moduldiagnose liegt an
FCE Force Mode im DTM aktiv
com Interner Fehler
V1 Unterspannung an Versorgungsspannungs-Anschluss V1
Byte-Nr. Bit
7 6 5 4 3 2 1 0
0 V2 DIAG
FCE CcOM V1
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99  Fehlercodes auslesen
Die Fehlercodes sind Bestandteil der Prozess-Eingangsdaten.

Fehlercode (hex) Fehlercode (dez) Bedeutung

0x8000 32768 Kanal nicht aktiv

0x8001 32769 Schreib-Lese-Kopf nicht verbunden

0x8002 32770 Speicher voll

0x8003 32771 Blockgrof3e des Datentragers nicht
unterstutzt

0x8004 32772 Lange Uberschreitet die GroRe des
Lesefragments

0x8005 32773 Lange liberschreitet GroRe des
Schreibfragments

0x8006 37774 Schreib-Lese-Kopf unterstiitzt HF-
Busmodus nicht

0x8007 32775 Bei Adressvergabe darf nur ein
Schreib-Lese-Kopf angeschlossen
sein.

0x8100 33024 Parameter undefiniert

0x8101 33025 Parameter ,Betriebsart” auferhalb
des erlaubten Bereichs

0x8102 33026 Parameter ,Datentrager-Typ” au-
Berhalb des erlaubten Bereichs

0x8103 33027 Parameter ,Betriebsart” im Conti-

nuous Mode auf3erhalb des erlaub-
ten Bereichs

0x8104 33028 Parameter ,Lange” im Continuous
Mode auBerhalb des erlaubten Be-
reichs

0x8105 33029 GroBe des Schreibfragments auBBer-
halb des erlaubten Bereichs

0x8106 33030 GroBe des Lesefragments aul3er-
halb des erlaubten Bereichs

0x81FD 33021 Parameter ,Uberbriickungszeit” au-
Berhalb des erlaubten Bereichs

0x81FE 33022 Adresse im Continuous Mode au-
Berhalb des erlaubten Bereichs

0x81FF 33023 Kein Schreib-Lese-Kopf ausgewahlt

0x8200 33280 Befehlscode unbekannt

0x8201 33281 Befehl nicht unterstiitzt

0x8202 33282 Befehl in HF-Anwendungen nicht
unterstutzt

0x8203 33283 Befehl in UHF-Anwendungen nicht
unterstitzt

0x8204 33284 Befehl fiir Multitag-Anwendung

mit automatischer Datentrager-Er-
kennung nicht unterstitzt
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Fehlercode (hex) Fehlercode (dez) Bedeutung

0x8205 33285 Befehl flir Anwendungen mit auto-
matischer Datentrager-Erkennung
nicht unterstutzt

0x8206 33286 Befehl nur fir Anwendungen mit
automatischer Datentrager-Erken-
nung unterstutzt

0x8207 33287 Befehl fiir Multitag-Anwendung
nicht unterstutzt

0x8208 33288 Befehl im HF-Busmodus nicht un-
terstutzt

0x8209 33289 Lange auBerhalb des erlaubten Be-
reichs

0x820A 33290 Adresse auBBerhalb des erlaubten
Bereichs

0x820B 33291 Ldnge und Adresse aul3erhalb des
erlaubten Bereichs

0x820C 33292 kein Datentrdger gefunden

0x820D 33293 Time-out

0x820E 33294 Next-Kommando im Multitag-Mo-
dus nicht unterstitzt

0x820F 33295 Lange des UID aufBerhalb des er-
laubten Bereichs

0x8210 33296 Lange auBerhalb der Datentrdger-
Spezifikation

0x8211 33297 Adresse auBBerhalb der Datentra-
ger-Spezifikation

0x8212 33298 Lange und Adresse auerhalb der
Datentrager-Spezifikation

0x8213 33299 Speicherbereich des Datentragers
auBerhalb des erlaubten Bereichs

0x8214 33300 Schreib-Lese-Kopf-Adresse aulier-
halb des erlaubten Bereichs

0x8215 33301 Wert fiir Time-out auBerhalb des
erlaubten Bereichs

0x8216 33302 Befehl nur im HF-Busmodus mog-
lich

0x8217 33303 HF-Schreib-Lese-Kopf-Adresse un-
glltig

0x8300 33536 Befehl ,Continuous Mode” nicht
aktiviert

0x8301 33537 Gruppierung in HF-Anwendungen
nicht unterstitzt

0x8302 33538 Gruppierung bei Lesebefehlen
nicht unterstitzt

0x8304 33540 Gruppierung bei Schreibbefehlen

nicht unterstitzt
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Fehlercode (hex) Fehlercode (dez) Bedeutung

0x8305 33541 HF: Lange im Continuous Mode
verletzt die Blockgrenzen

0x8306 33542 HF: Adresse im Continuous Mode
verletzt die Blockgrenzen

0x8307 33543 HF: Lange im Continuous Mode au-

Berhalb des erlaubten Bereichs

0x0801 2049 Schreib- oder Lesefehler

0x2000 8192 Kill-Befehl nicht erfolgreich

0x2200 8704 Automatisches Tuning aktiv

0x2201 8705 Automatisches Tuning fehlge-
schlagen

0x2202 8706 Schreib-Lese-Kopf verstimmt

0x2500 9472 Passwort-Funktion vom Datentra-
ger nicht unterstitzt

0x2501 9473 Passwort-Funktion vom Schreib-Le-
se-Kopf nicht unterstitzt

0x2900 10496 Adresse auBBerhalb der Blockgren-
zen

0x2901 10497 Lange auBerhalb der Blockgrenzen

0xC000 49152 Interner Fehler (Antwort des
Schreib-Lese-Kopfs zu kurz)

0xC001 49153 Befehl nicht von Schreib-Lese-

Kopf-Version unterstitzt

0xBO... 45... HF-Schreib-Lese-Kopf meldet Feh-
ler

0xB048 45128 Fehler beim Einschalten des HF-
Schreib-Lese-Kopfs

0xB049 45129 Fehler beim Ausschalten des HF-
Schreib-Lese-Kopfs

0xB060 45152 Fehler bei der erweiterten Parame-
trierung des HF-Schreib-Lese-Kopfs

0xB061 45153 Fehler bei der Parametrierung des
HF-Schreib-Lese-Kopfs

0xB062 45154 Schreib-Lese-Kopf-Fehler bei der
Ausfiihrung eines Inventory-Be-
fehls

0xB067 45159 Schreib-Lese-Kopf-Fehler bei der
Ausfiihrung eines Lock Block-Be-
fehls

0xB068 45160 Schreib-Lese-Kopf-Fehler bei der

Ausfiihrung eines Read Multiple
Blocks-Befehls
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Fehlercode (hex) Fehlercode (dez) Bedeutung

0xB069 45161 Schreib-Lese-Kopf-Fehler bei der
Ausflihrung eines Write Multiple
Blocks-Befehls

0xB0O6A 45162 Fehler beim Auslesen der System-
informationen

0xB06B 45163 Fehler beim Auslesen des Schutz-
status der Datentrager

0xBOAD 45229 Fehler beim Setzen der Schreib-Le-
se-Kopf-Adresse

0xBOBD 45245 Fehler beim Setzen der Ubertra-
gungsrate

0xBODA 45274 Fehler bei der Funktion ,Datentra-
ger im Erfassungsbereich”

0xBOEO 45280 Fehler beim Auslesen der der
Schreib-Lese-Kopf-Version

OxBOE1 45281 Fehler beim Auslesen der der er-
weiterten Schreib-Lese-Kopf-Versi-
on

0xBOF1 45297 Fehler beim automatischen
Schreib-Lese-Kopf-Tuning

0xBOF8 45304 Fehler beim Zurlicksetzen eines
Kommandos im Continuous Mode

OxBOFA 45306 Fehler bei der Ausgabe des Re-
sponse-Codes

O0xBOFF 45311 Fehler beim Zurlicksetzen des
Schreib-Lese-Kopfs

0xBOB3 45235 Fehler beim Setzen des Datentra-
ger-Passworts

0xBOB6 45238 Fehler beim Setzen des Schreib-
oder Leseschutzes

0xBOB8 45240 Fehler beim Auslesen des Schutz-

status eines Speicherbereichs auf
dem Datentrager

0xB0OC3 45251 Fehler beim Setzen des Passworts
in den Schreib-Lese-Kopf

0xDO... 53... UHF-Schreib-Lese-Kopf meldet
Fehler

0xD001 53249 Fehler beim Zurlicksetzen des UHF-
Schreib-Lese-Kopfs

0xD002 53250 Fehler beim Auslesen der der
Schreib-Lese-Kopf-Version

0xD003 53251 Fehler beim Auslesen der der

Schreib-Lese-Kopf-Version, wenn
sich ein Datentrager im Erfassungs-
bereich befindet

0xD004 53252 Fehler beim Setzen der Schreib-Le-
se-Kopf-Adresse
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Fehlercode (hex) Fehlercode (dez) Bedeutung

0xD009 53257 Fehler bei der Parametrierung des
UHF-Schreib-Lese-Kopfs

0xDO00A 53258 Fehler bei der Einstellung von

Ubertragungsgeschwindigkeit und
Betriebsart des UHF-Schreib-Lese-

Kopfs

0xD00B 53259 Fehler beim Polling

0xD0O0OD 53261 Fehler beim Auslesen des Gerates-
tatus

0xDOOE 53262 Fehler beim Zurlicksetzen der in-
ternen Status-Bits

0xDOOF 53263 Fehler beim Setzen der Schreib-Le-
se-Kopf-Ausgange und/oder LEDs

0xDO011 53265 Fehler beim Auslesen der internen
Stérungen

0xD014 53268 Diagnose-Fehler

0xD016 53270 Fehler bei Heartbeat-Nachricht

0xDO017 53271 Fehler bei der Ausgabe der Benut-
zer-Einstellungen

0xDO01B 53275 Fehler beim Leeren des Nachrich-
tenspeichers im Polling-Modus

0xD081 53377 Fehler beim Ein- oder Ausschalten
des UHF-Datentragers

0xD083 53379 Fehler beim Lesen von einem Da-
tentrager

0xD084 53380 Fehler beim Schreiben auf einen
Datentrager

0xD085 53381 Fehler Software-Trigger

0xD088 53384 Fehler bei der Ausgabe eines Be-

fehls nach EPC Class1 Gen2

0xD100 53504 Fehler bei der Backup-Funktion

0xD101 53505 Fehler bei der Backup-Funktion (er-
forderlicher Speicher nicht vorhan-
den)

0xD102 53506 Fehler beim Wiederherstellen eines
Backups

0xD103 53507 Fehler beim Wiederherstellen eines
Backups (kein Backup vorhanden)

0xD104 53508 Fehler beim Wiederherstellen eines
Backups (Backup-Daten bescha-
digt)

0xD105 53509 Fehler beim Wiederherstellen der
Default-Einstellungen

0xD106 53510 Fehler bei der Datentrager-Funkti-
on
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Fehlercode (hex) Fehlercode (dez) Bedeutung

OxFO... 61... ISO 15693-Fehler

0xFO001 61441 ISO 15693-Fehler: Befehl nicht un-
terstutzt

0xF002 61442 ISO 15693-Fehler: Befehl nicht er-
kannt, z. B. falsches Eingabeformat

0xF003 61443 ISO 15693-Fehler: Befehlsoption
nicht unterstiitzt

OxFOOF 61455 ISO 15693-Fehler: undefinierter
Fehler

0xF010 61456 ISO 15693-Fehler: Angesprochener
Speicherbereich nicht verfligbar

OxFO11 61457 ISO 15693-Fehler: Angesprochener
Speicherbereich gesperrt

0xF012 61458 ISO 15693-Fehler: Angesprochener
Speicherbereich gesperrt und nicht
beschreibbar

0xFO13 61459 ISO 15693-Fehler: Schreibvorgang
nicht erfolgreich

0xF014 61460 ISO 15693-Fehler: Angesprochener

Speicherbereich konnte nicht ge-
sperrt werden

0xFOAO...0xFODF 61600...61663 Luftschnittstellen-Fehler

0xF101 61697 Luftschnittstellen-Fehler: CRC-Feh-
ler

0xF102 61698 Luftschnittstellen-Fehler: Time-out

0xF103 61699 Luftschnittstellen-Fehler: UHF-Da-
tentrager-Fehler

0xF108 61704 Luftschnittstellen-Fehler: UHF-Da-

tentrager auBBerhalb des Erfas-
sungsbereichs, bevor alle Befehle
ausgefiihrt werden konnten

0xF110 61712 Luftschnittstellen-Fehler: Datentra-
ger hat nicht den erwarteten UID

0xF201 61953 HF-Schreib-Lese-Kopf defekt

0xF202 61954 HF-Schreib-Lese-Kopf: Fehler bei
der Befehlsausfiihrung

0xF204 61956 HF-Schreib-Lese-Kopf: Ubertra-
gungsfehler, Syntax tiberprifen

0xF208 61960 Versorgungsspannung des HF-
Schreib-Lese-Kopfs zu niedrig

0xF20A 61962 HF-Schreib-Lese-Kopf: Befehlscode
unbekannt

OxF8... 63... UHF-Schreib-Lese-Kopf-Fehler
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Fehlercode (hex) Fehlercode (dez) Bedeutung

0xF820 63520 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Befehl
nicht unterstutzt

0xF821 63521 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Unspezifi-
zierter Fehler

0xF822 63522 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Ein glilti-

ges Passwort wird erwartet, bevor
der Befehl akzeptiert wird.

0xF824 63524 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Lesevor-
gang nicht mdglich (z. B. ungiiltiger
Datentrager)

0xF825 63525 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Schreib-

vorgang nicht moglich (z. B. Daten-
trager ausschlief3lich lesbar)

0xF826 63526 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Schreib-
oder Lesefehler
O0xF827 63527 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Zugriff auf

unbekannte Adresse (z. B. Speicher-
bereich auBerhalb des Bereichs)

0xF828 63528 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Die zu sen-
denden Daten sind nicht giiltig

OxF82A 63530 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Der Befehl
braucht eine lange Zeit zum Aus-
fuhren.

0xF82C 63532 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Das ange-

forderte Objekt befindet sich nicht
im persistenten Speicher.

0xF82D 63533 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Das ange-
forderte Objekt befindet sich nicht
im fliichtigen Speicher.

OxF835 63541 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Der Befehl
ist voribergehend nicht erlaubt.
0xF836 63542 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Der Opco-

de ist fur diese Art von Konfigurati-
onsspeicher nicht glltig.

0xF880 63616 UHF-Schreib-Lese-Kopf: kein Da-
tentrager im Feld
0xF881 63617 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Der EPC

des Befehls passt nicht zum EPC im
Erfassungsbereich

0xF882 63618 UHF-Schreib-Lese-Kopf: Falscher
Datentragertyp im Befehl angege-
ben

0xF883 63619 Schreiben auf einen Block fehlge-
schlagen

OxFFFE 65534 Time-out auf der RS485-Schnittstel-
le

OxFFFF 65535 Befehl wurde abgebrochen
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9.10 USB-Host-Port nutzen

Uber die USB-Funktionen lassen sich CODESYS-Applikationen sichern, wiederherstellen und
Uibertragen. Zusatzlich kann tber die USB-Schnittstelle die Gerate-Firmware aktualisiert wer-
den.

HINWEIS
Die USB-Host-Funktion kann iber den Webserver oder das CODESYS-Programm de-
aktiviert werden.

An den USB-Host-Port konnen FAT- oder FAT32-formatierte USB-Sticks angeschlossen werden.
Der Anschluss von NTFS-formatierten Sticks sowie USB-Geraten wie externen Festplatten, Tas-
taturen, PC-Mausen etc. ist nicht moglich.

Abhangig von der Stromaufnahme des USB-Sticks konnen Kompatibilitdtsprobleme auftreten.
Um einen fehlerfreien Datenaustausch zu gewahrleisten, empfiehlt Turck die Verwendung des
industrietauglichen USB-Sticks USB 2.0 Industrial Memory Stick (Ident-Nr. 6827348).

9.10.1 USB-Host-Port — Funktionstbersicht

Uber den USB-Host-Port ist sowohl ein lesender als auch ein schreibender Zugriff auf das Gerét
moglich.

ACHTUNG
Verwendung von Rezepturen in CODESYS
Korrupte Dateien bei Manipulation von Dateien im USB_Data-Verzeichnis

» Bei der Verwendung von Rezepten nur 1:1- Kopien mit Backup_2/Restore_2 vor-
nehmen.
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Lesender Zugriff — Funktionen
Die folgende Tabelle beschreibt die ausfiihrbaren Funktionen:

Funktion Ordnername Beschreibung Status automatischer
CODESYS- Gerate-Neustart
Programm
Backup 1 BACKUP_1  CODESYS-Applikation vom Gerat auf dem USB-Stick RUN nein
speichern.
Die folgenden Dateien werden auf dem USB-Stick ge-
speichert:

Alle *.app- und *.crc-Dateien

PlcLogic-Ordner
Existierende Dateien mit gleichem Namen werden
Uberschrieben. Alle anderen Dateien bleiben unver-
andert.

Backup 2 BACKUP_2  CODESYS-Applikation und Geradte-Daten vom Gerdt  RUN nein

auf dem USB-Stick speichern.
Die folgenden Dateien werden auf dem USB-Stick ge-
speichert:

Alle *.app- und *.crc-Dateien

PlcLogic-Ordner

USB_Data-Ordner

IP-Adresse

PROFINET-Geratename

Retain-Daten (retain.bin)
Existierende Dateien mit gleichem Namen werden
Uberschrieben. Alle anderen Dateien bleiben unver-

andert.
Anwenderdaten USB_DATA  Ordner ,USB_Data” vom Gerat auf dem USB-Stick RUN nein
lesen speichern.

Die folgenden Dateien werden auf dem USB-Stick ge-

speichert:

CODESYS-Rezepturen und/oder Log-Dateien
Existierende Dateien mit gleichem Namen werden
Uberschrieben. Alle anderen Dateien bleiben unver-
andert.
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Schreibender Zugriff — Funktionen
Die folgende Tabelle beschreibt die ausfiihrbaren Funktionen:

Funktion Ordnername Beschreibung Status automatischer
CODESYS- Gerate-Neustart
Programm
Restore 1 RESTORE_1 CODESYS-Applikation vom USB-Stick in das Gerdt la- STOP ja
den.

Die folgenden Dateien werden vom Speichermedium
in das Gerat geladen:

Alle *.app- und *.crc-Dateien

PlcLogic-Ordner
Der Ordner darf nur eine Applikationsdatei (*.app)
enthalten.
Alle vorherigen Applikationen auf dem Gerat werden
ohne weitere Warnung geldscht.
Das Gerat fihrt nach dem Entfernen des USB-Sticks
aus dem USB-Port automatisch einen Neustart durch.

Restore 2 RESTORE_2 CODESYS-Applikation und der Gerate-Daten vom STOP ja

USB-Stick in das Gerat laden.
Die folgenden Dateien werden vom USB-Stick gela-
den:

Alle *.app- und *.crc-Dateien

PlcLogic-Ordner

USB_Data-Ordner

IP-Adresse

PROFINET-Geratename

Retain-Daten (retain.bin)
Der Ordner darf nur eine Applikationsdatei (*.app)
enthalten.
Alle vorherigen Applikationen auf dem Gerat werden
ohne weitere Warnung geldscht.
Das Gerat fiihrt nach dem Entfernen des USB-Sticks
aus dem USB-Port automatisch einen Neustart durch.

Firmware-Up- FW_UPDATE Update der Geratefirmware. Die IP-Adresse, der PRO- STOP ja
date FINET-Geratename und die CODESYS-Applikation

werden nicht Uberschrieben.

Dateiname: TBEN-Lx-4RFID-8DXP-

CDS_01504038_V....bin

Das Gerat flihrt nach dem Entfernen des USB-Sticks

aus dem USB-Port automatisch einen Neustart durch.

Anwenderdaten USB_ Ordner ,USB_Data” vom Speichermedium ins Gerat  STOP ja
schreiben DATA_WRITE laden.

Existierende Dateien mit gleichem Namen werden

Uberschrieben. Alle anderen Dateien bleiben unver-

andert.
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9.10.2 USB-Funktionen durchfuhren

Backup_1 und Backup_2 durchfthren
»  USB-Stick in das Gerat stecken.
=  Die RUN-LED blinkt griin mit 4 Hz.
=  Das Backup wird durchgefiihrt.
=  Wenn die RUN-LED orange mit 1 Hz blinkt, ist das Backup abgeschlossen.
»  USB-Stick entfernen.

Anwenderdaten speichern (Funktion USB_DATA)
»  USB-Stick in das Gerét stecken.
=  Die RUN-LED blinkt griin mit 2 Hz.
=  Die Daten werden auf dem USB-Stick gespeichert.
=  Wenn die RUN-LED orange mit 1 Hz blinkt, wurden die Daten erfolgreich gespeichert.
»  USB-Stick entfernen.

Daten in das Gerat laden (Funktion RESTORE_1 oder RESTORE_2)

USB-Stick in das Gerat stecken.

Die RUN-LED blinkt griin mit 0,5 Hz.

Innerhalb von 30 Sekunden den Set-Taster fiir mindestens 3 Sekunden gedriickt halten.
Die RUN-LED blinkt in der Abfolge 2 x griin - Pause (1 Hz) - 2 x grlin - Pause (1 Hz) - ....
Die Daten werden in das Gerat geladen.

Wenn die RUN-LED orange mit 1 Hz blinkt, ist das Laden der Daten abgeschlossen.
USB-Stick entfernen.

Das Gerat startet neu.

v

Jviddvld

Firmware-Update durchfihren (Funktion FW_UPDATE)
»  Auf einem USB-Stick den Ordner ,FW_UPDATE" anlegen.
Firmware als bin-Datei im Ordner ,FW_UPDATE" ablegen.
USB-Stick in das Gerét stecken.
Die RUN-LED blinkt griin mit 0,5 Hz.
Innerhalb von 30 Sekunden den Set-Taster fiir mindestens 3 Sekunden gedriickt halten.
Die RUN-LED blinkt in der Abfolge 3 x griin - Pause (1 Hz) - 3 x grlin - Pause (1 Hz) - ....
Die Daten werden in das Gerat geladen.
Wenn die RUN-LED orange mit 1 Hz blinkt, ist das Firmware-Update abgeschlossen.
USB-Stick entfernen.
Spannungsreset durchfiihren.
Das Gerat startet neu.

vvyi3iJldidvIivy
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Anwenderdaten auf das Gerét schreiben (Funktion USB_DATA_WRITE)

USB-Stick in das Gerat stecken.

Die RUN-LED blinkt griin mit 0,5 Hz.

Innerhalb von 30 Sekunden den Set-Taster fiir mindestens 3 Sekunden gedriickt halten.
Die RUN-LED blinkt griin mit 2 Hz.

Die Daten werden auf dem Gerat gespeichert.

Wenn die RUN-LED orange mit 1 Hz blinkt, wurden die Daten erfolgreich gespeichert.
USB-Stick entfernen.

Das Gerat startet neu.

Jvid dviy
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9.10.3  USB-Funktionen — Verhalten der RUN-LED im Fehlerfall
Bei Fehlern beim Durdchfiihren der USB-Funktionen reagiert die RUN-LED wie folgt:

LED-Anzeige Fehler Bedeutung
Rot/griin blinkend (1 Hz) Time-out SET-Taster nicht innerhalb von 30 Sekunden nach dem Ste-
cken des USB-Sticks betatigt.
Ungultiger Ordner Der USB-Stich enthalt einen Ordner mit ungiiltigem Namen.
Das Speichermedium enthalt mehrere Ordner.
Leerer Ordner Der USB-Stick enthélt einen leeren Ordner mit giiltigem Na-
men.
Rot/griin blinkend (1 Hz) USB deaktiviert Die USB-Host-Funktion wurde per Webserver oder CODESYS-

Programm deaktiviert

9.11  Gerat zurlcksetzen (Reset)

Das Gerat kann Uber die Drehcodierschalter, das Turck Service Tool und den Webserver tiber
die F_Reset-Funktion auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden. Im Fehlerfall Iasst sich
das Gerat Uber einen Neustart (Reboot) oder den Reset-Befehl zuriicksetzen. Wenn ein Neustart
durchgefiihrt oder das Gerat uber den Reset-Befehl zuriickgesetzt wurde, bleiben die Einstel-
lungen erhalten.
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Storungen beseitigen

Sollte das Gerat nicht wie erwartet funktionieren, Gberpriifen Sie zunadchst, ob Umgebungssto-
rungen vorliegen. Sind keine umgebungsbedingten Stérungen vorhanden, Gberpriifen Sie die
Anschlisse des Gerats auf Fehler.

Ist kein Fehler vorhanden, liegt eine Gerdtestorung vor. In diesem Fall nehmen Sie das Gerat au-
Ber Betrieb und ersetzen Sie es durch ein neues Gerat des gleichen Typs.
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11 Instand halten

11.1  Firmware-Update Gber FDT/DTM durchfihren

Die Firmware des Gerats ldsst sich Giber FDT/DTM aktualisieren. Die FDT-Rahmenapplikation
PACTware™, der DTM fiir das Gerat und die aktuelle Firmware stehen unter www.turck.com
zum kostenlosen Download zur Verfligung.

ACHTUNG
Unterbrechung der Spannungsversorgung wahrend des Firmware-Updates
Gerateschaden durch fehlerhaftes Firmware-Update

» Spannungsversorgung des Gerdts wahrend des Firmware-Updates nicht unter-
brechen.

» Wahrend des Firmware-Updates keinen Spannungsreset durchfiihren.

Beispiel: Firmware mit der FDT-Rahmenapplikation PACTware™ aktualisieren
» PACTware™ starten.
»  Rechtsklick auf HOST PC ausfiihren = Gerét hinzufiigen.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten E
ERW (N8R E

2w

DEdH4g @

Gerite Tag
B HosTPC

A Werbindung aufbauen
%;

Werbindung trennen

Topology-Scan

Diagnostic-Scan

'ﬂ Gerdt hinzufiigen

Abb. 135: Gerat in PACTware™ hinzufligen
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» ,BL Service Ethernet” auswdhlen und mit OK bestatigen.
| PACTware h -

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

DEHE ® B iE2008 82 8

ooieiog ——adeeelO RB[Geste o
g C

Hersteller

Service R5232 BL Service Turck ifi 1.0.0 /2007-06-1 1.2.0 Addendum  1.00.27
Z) HART Communication HART CodeWrights GmbH 1.044/2012-06- 1.2.0 Addendum  1.0.44,

o
[Z] BL Service Ethernet Com DTM

Abb. 136: Ethernet-Schnittstelle aushlen

236 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Datei  Bearbeiten

|

Ansicht

ORN 8 BysE

»  Doppelklick auf das angeschlossene Gerét ausfiihren.

=  PACTware™ 6ffnet das Busadressen-Management.

Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

Ji TCP:192.168.1.120

T

Geratetyp BL Service Ethernet
Beschreibung BL Service iber Ethernet Kommunikations DTH

=R 8w [ ILiet ||| & 2 E

Online verfigbare Gerdte | Gerate manuell hinzufligen I

Busadressen-Management

-

 Drahtlosnetzwerkverbindung [192.168.76.102/255.255.255.0

Wersion | Mode

IP Adresse Metzmaske Gateway

Praojektierte Gerdte

Ethenet Adresse

Busadresse Bezeichnung ['Tag']

3
<= |£||2| <MONAMES Edministrator

Abb. 137: Busadressen-Management 6ffnen
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» Angeschlossene Ethernet-Gerdte suchen: ,Suchen”-Icon klicken.
»  Gewlinschtes Gerat markieren.

| = TCP:192.168.1.50 Busadressen-Management |

Geratetyp BL Service Ethernet
Beschrebung BL Service uber Ethernet Kommunikations DTH
B~ @ e
Orling verfiighars Gerdte | Gerdte manuel hinzufligen |
| Ethernat 2 [192.168.1.50/255. 255. 255.0]

Geratetyp Online 1D | IP Adresse Metzrmaske Gateway Ethernet Adresse | Version | Mode

Abb. 138: Gerdt auswahlen

»  Firmware-Update per Klick auf ,Firmware Download” starten.

Ji TCP:192.168.1.50 Busadressen-Management l

Gerdtetyp BL Service Ethernet
Beschreibung BL Service iiber Ethernet Kommunikations DTH
= @@@-IINIHIQI!I#]!&
Orline verfiigbare Gerate | Gerdte manuell hinzufiigen I
| Ethernet 2 [152.168.1.50/255 255, 255.0)

Gerdtetyp Online 1D | IP Adresse Metzmaske Gateway Ethemnet Adresze | Version |Mode
TBEM-L5-4RFID 0 RITaT

Abb. 139: Firmware-Update starten
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v

Ablageort der Firmware auswahlen und mit OK bestatigen.
=  PACTware™ zeigt den Verlauf des Firmware-Updates mit einem griinen Balken am unte-
ren Bildrand an.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Geratedaten Extras Fenster Hilfe

NSEHE S | [BE)E290 8853 (H

w [iebiet|-@ 0| & Q8 Busadressen-Management

Bomepeny &)

PACTware

supported by
Hans Turck GmbH & Co. KG

[ ———]
[ [K[0]_vome || s |
Abb. 140: Laufendes Firmware-Update
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11.2  Firmware-Update Uber die USB-Schnittstelle durchfihren

>

Jvvl 3 3dvIivy

240

Auf einem USB-Stick den Ordner ,FW_UPDATE" anlegen.

Firmware als bin-Datei im Ordner ,FW_UPDATE" ablegen.

USB-Stick in das Gerét stecken.

Die RUN-LED blinkt griin mit 0,5 Hz.

Innerhalb von 30 Sekunden den Set-Taster fiir mindestens 3 Sekunden gedriickt halten.
Die RUN-LED blinkt in der Abfolge 3 x griin - Pause (1 Hz) - 3 x grlin - Pause (1 Hz) - ....
Die Daten werden in das Gerat geladen.

Wenn die RUN-LED orange mit 1 Hz blinkt, ist das Firmware-Update abgeschlossen.
USB-Stick entfernen.

Spannungsreset durchfiihren.

Das Gerat startet neu.
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12 Reparieren
Das Gerat ist nicht zur Reparatur durch den Benutzer vorgesehen. Sollte das Gerdt defekt sein,
nehmen Sie es auBer Betrieb. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie unsere Riicknahmebe-
dingungen.

12.1  Gerate zurlcksenden

Ist die Riicksendung eines Geréts erforderlich, so kdnnen nur Gerdte entgegengenommen wer-
den, die mit einer Dekontaminationserkldarung versehen sind. Diese steht unter
http://www.turck.de/de/produkt-retoure-6079.php

zur Verfiigung und muss vollstandig ausgefiillt, wetter- und transportsicher an der AuB3enseite
der Verpackung angebracht sein.

13 Entsorgen

'@ Die Gerate miissen fachgerecht entsorgt werden und gehoren nicht in den normalen
Hausmuill.
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Technische Daten

Versorgung
Versorgungsspannung 24 VDC
Zulassiger Bereich 18...30 VDC

Gesamtstrom

V1 max. 8 A, V2 max. 9 A bei 70 °C pro Modul

RFID-Versorgung

2 A pro Kanal bei 70 °C

Sensor-/Aktuatorversorgung

2 A pro Steckplatz bei 70 °C

Potenzialtrennung

galvanische Trennung von V1- und V2-Span-
nungsgruppe

Spannungsfestigkeit

bis 500 VDC V1 und V2 gegentiber Ethernet

Verlustleistung

typisch<5W

Systembeschreibung

Prozessor ARM Cortex A8, 32 Bit, 800 MHz
Speicher 256 MB Flash ROM; 512MB DDR3 RAM
Erweiterungsspeicher 1 x USB-Host-Port

Echtzeituhr ja

Betriebssystem Linux

SPS-Daten

Programmierung CODESYS V3

Freigegeben fiir CODESYS-Version V3.5.8.10

Programmiersprachen

IEC61131-3 (AWL, KOP, FUP, AS, ST)

Applikationstasks

10

Anzahl POEs

1024

Programmierschnittstelle

Ethernet, USB

Zykluszeit < 1 ms fir 1000 AWL-Befehle (ohne E/A-Zy-
klus)

Eingangsdaten 8 kByte

Ausgangsdaten 8 kByte

Systemdaten

Ubertragungsrate Ethernet 10 Mbit/s/100 Mbit/s

Anschlusstechnik

2 X M12, 4-polig, D-codiert

Webserver

Default: 192.168.1.100

Serviceschnittstelle

Ethernet via P1 oder P2

Modbus TCP

Adressierung

Static IP, BOOTP, DHCP

UnterstUtzte Function Codes

FC1, FC2, FC3, FC4, FC5, FC6, FC15, FC16, FC23

Anzahl TCP-Verbindungen

8

EtherNet/IP™

Adressierung

gemal EtherNet/IP™-Spezifikation

Device Level Ring (DLR)

unterstitzt

Anzahl TCP-Verbindungen

3

Anzahl CIP-Verbindungen

10
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Input Assembly Instance 103
Output Assembly Instance 104
Configuration Assembly Instance 106
PROFINET

Adressierung DCP
MinCycle Time 4 ms
Diagnose gemal PROFINET-Alarm-Handling
Automatische Adressierung unterstitzt
Media Redundancy Protocol (MRP) unterstitzt
RFID

Kanalanzahl 4
Anschlusstechnik M12

Versorgung

2 A pro Kanal bei 70 °C, kurzschlussfest

Betrieb pro Kanal

1x HF oder UHF Schreib-Lese-Kopf, bis zu 32
busfahige HF Schreib-Lese-Képfe mit Endung /
C53 (fir statische Applikationen, ggf. zusatzli-
che Spannungseinspeisung erforderlich)

RFID-Dateninterface

HF und UHF

Leitungslange max. 50 m
Digitale Eingdnge

Kanalanzahl 8
Anschlusstechnik M12, 5-polig
Eingangstyp PNP

Art der ElIngangsdiagnose

Kanaldiagnose

Schaltschwelle

EN61131-2 Typ 3, pnp

Signalspannung Low-Pegel <5V
Signalspannung High-Pegel >11V
Signalstrom Low-Pegel <1,5mA
Signalstrom High-Pegel >2mA

Potenzialtrennung

galvanische Trennung zu P1/P2

Spannungsfestigkeit

bis 500 VDC (V1 und V1 gegeniiber Ethernet)

Digitale Ausgénge

Kanalanzahl 8
Anschlusstechnik Ausgéange M12, 5-polig
Ausgangstyp PNP

Art der Ausgangsdiagnose

Kanaldiagnose

Ausgangsspannung

24 VDC aus Potenzialgruppe

Ausgangsstrom pro Kanal

2,0 A, kurzschlussfest, max. 4,0 A pro Steck-
platz

Gleichzeitigkeitsfaktor 0,56
Lastart EN 60947-5-1: DC-13
Kurzschlussschutz ja

Potenzialtrennung

galvanische Trennung zu P1/P2

Spannungsfestigkeit

bis 500 VDC (V1 und V1 gegeniiber Ethernet)
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Technische Daten
Norm-/Richtlinienkonformitat

Schwingungspriifung

gemal’ EN 60068-2-6

Beschleunigung

bis 20 g

Schockpriifung

gemal EN 60068-2-27

Kippfallen und Umstiirzen

gemal IEC 60068-2-31/IEC 60068-2-32

Elektromagnetische Vertraglichkeit

gemalB EN61131-2

Zulassungen und Zertifikate

CE

UL Kond.

cULus LISTED 21 W2, Encl.Type 1 IND.CONT.EQ.

Allgemeine Information

Abmessungen (B x L x H) 60,4 x 230,4 X 39 mm
Betriebstemperatur -40...+70°C
Lagertemperatur -40...+70°C
Einsatzhohe max. 5000 m

Schutzart IP65/IP67/IP69K

MTTF 75 Jahre nach SN 29500 (Ed. 99) 20 °C
Gehdusematerial PA6-GF30

Gehéausefarbe schwarz

Material Fenster Lexan

Material Schraube

303 Edelstahl

Material Label

Polycarbonat

Halogenfrei

ja

Montage

2 Befestigungslocher, @ 6,3 mm
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15 Anhang: Ablaufdiagramme zur Funktionsweise des Gerats

Die Ablaufdiagramme erldutern die Funktionsweise des Gerdts sowie die Befehlsverarbeitung.

15.1  Ablaufdiagramm: Befehlsverarbeitung

Y
idle:
out.commandCode :=0
out.loopCount :=0

I
Y

< in.responseCode <> 0 >

Y

initiate command:
out.commandCode :=
0x0002 READ

|

in.responseCode <0 -

| busy

!

yes in.responseCode < 0x4000 no

done done
in.errorCode = 0x0000 in.errorCode = [0x0001...0xffff]

A

new command desired?

Abb. 141: Ablaufdiagramm ,Befehlsverarbeitung”
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15.2  Ablaufdiagramm: Schnelle Befehlsverarbeitung mit Schleifenzahler

idle:
out.commandCode :=0
out.loopCount :=0

inloopCout <> 0
or
in.responseCode <> 0
[
]
select command:

out.commandCode :=
0x2002 LOOP_READ

;

initiate command:
out.loopCount :=
out.loopCount+1

:

< (in.loopCount <> out.loopCount)

or
in.responseCode <0

| busy

!

yes in.responseCode < 0x4000 no

done done
in.errorCode = 0x0000 in.errorCode = [0x0001...0xffff]
¥
< new command desired?

Abb. 142: Ablaufdiagramm: Schnelle Befehlsverarbeitung mit Schleifenzahler
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Ablaufdiagramm: Befehlsberarbeitung mit Fragmentierung

idle:

out.loopCount :=0
out.commandCode
out.writeFragmentNo := 0
out.readFragmentNo := 0

or
in.responseCode <> 0

1]

out.loopCount = out.loopCount+1

outlength = length of writedata
out.writeFragmentNo := 1
out.writeData := part 1

initiate command and send 1st fragment:

out.commandCode := [0x0001...0x3FFF]

in.write Fi No <> out.

more than one fragment left

yes

send next fragment:
out.writeFragmentNo
out.writeData := part 2...(n-

out.writeFragmentNo+1
-1)

in.writeFragmentNo <> out.writeFragmentNo

S

send last fragment:

out.writeFragmentN
out.readFragmentNo
out.writeData := part n

in.errorCode = 0x0000 error

in.readData = part 1

inlengst = length of read data in.errorCode = [0x0001...0xffff]

!

acknowledge 1st fragment
out.readFragmentNo := in.readFragmentNo

in.readFragmentNo <> 0

yes

out.readFragmentNo == in.readFragmentNo

in.readData = part 2...(n)

acknowledge next fragment
out.readFragmentNo := in.readFragmentNo

new command desired?

Abb. 143: Ablaufdiagramm: Befehlsberarbeitung mit Fragmentierung

V02.00 | 2018/07




154 Ablaufdiagramm: Continuous Mode mit Unterbrechung vor dem Auslesen von
Daten

Abb. 144: Ablaufdiagramm: Continuous Mode mit Unterbrechung vor dem Auslesen von Daten

248

Idle:
Command Code =0
Response Code =0

l Yes

Set output parameter:
-,Start address” =1
(Grouping EPCs for UHF)
- e.g. timeout

!

Set command:
Command Code = 0x0010

ERROR=TRUE
<Response Code = Command Code Error Code

:

OR

Set parameter:
,Length” := data (bytes) available

Set command:
Command Code := 0x0011

y Read-Fragment +1

<Data bytes available =0

l Yes

Done
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15,5  Ablaufdiagramm: Continuous Mode ohne Unterbrechung vor dem Auslesen

von Daten
Idle:
Command Code =0
< Response Code =0 >

lYes

Set output parameter:
-,Start address” := 1
(Grouping EPCs for UHF)

!

Set command:
Command Code :=0x0010

!

ERROR=TRUE
<Response Code = Command Code

Set parameter:
LLength” : define value

» Error Code

Set command:
Command Code := 0x0011

- *)

y Read-Fragment +1
<Data bytes available =0 No L

Yes

\

Set command:
Command Code := 0x0010

:

Set command:
Command Code := 0x0012

*) After increasing the Read Fragment No., the new data will be shown in the read data input.

Abb. 145: Ablaufdiagramm: Continuous Mode ohne Unterbrechung vor dem Auslesen von Daten
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Anhang: EU-Konformitatserklarung

16 Anhang: EU-Konformitatserklarung

EU-Konformitatserklarung Nr.: 5035-1M '
EU Declaration of Conformity No.: 9 uncK

Wirwe:  HANS TURCK GMBH & CO KG
WITZLEBENSTR. 7, 45472 MULHEIM A.D. RUHR

erklaren in alleiniger Verantwortung, dass die Produkte
declare under our sole responsibility that the products

Kompakte 1/0 Module in IP20/IP67: Typen / types: FDN20-*, FDNL-*, FDNP-*, FDP20-*, FGDP-*, FGEN-*,

Gompact 0 modules in FLDP-*, FLIB-*, FXEN-*, SDPX-* TBDP-*, TBEN-*, TBIL-*, TBPN-*
1P20/IP67:

auf die sich die Erklarung bezieht, den Anforderungen der folgenden EU-Richtlinien durch Einhaltung der
folgenden Normen genuigen:

to which this declaration relates are in ity with the requi of the ing EU-directives by compli with the following
standards:
EMV - Richtlinie /EMC Directive 2014 /30/EU 26.02.2014

EN 61131-2:2007 (Abschnitte / section 8, 9, 10)
RoHS — Richtlinie /RoHS Directive 2011/65/EU 08.06.2011

Weitere Normen, Bemerkungen:
additional standards, remarks:

Zusétzliche Informationen:
Supplementary infomation:

Milheim, den 07.08.2017 % g
i =

i.V. Dr. M. Linde, Leiter Zulassungen /Manager Approvals
Ort und Datum der Ausstellung / Name, Funktion und Unterschrift des Befugten /
Place and date of issue Name, function and signature of authorized person
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